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iCINDEKILER TABLOSU

X B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi GE Muiltilin



1 BASLARKEN 1.1 ONEMLI PROSEDURLER

Yeni B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi'nizin baslangi¢ kurulumu igin bu baélimu kullanin.

1.1.1 IKAZLAR VE UYARILAR

Cihazi kurmaya veya calistirmaya baslamadan 6nce, yaralanma veya maddi hasar olmasini 6nlemek veya cihazin servis
disi kalma suresini azaltmaya yardimci olmak (izere bu dokiimandaki tim giivenlik gostergelerini dikkatle okuyun ve bun-
lara tam olarak uyun.

Bu dokiimanda asagidaki guvenlik ve ekipman sembolleri kullanilir.

= Onlenmedigi takdirde 6liim veya ciddi yaralanmayla sonuglanacak tehlikeli bir durumu gésterir.
ATEHLIKE

Onlenmedigi takdirde 6liim veya ciddi yaralanmayla sonuglanabilecek tehlikeli bir durumu

.& UYARI gosterir.

Onlenmedigi takdirde hafif veya orta derecede yaralanmayla sonuglanabilecek tehlikeli bir

&DIKKAT durumu gosterir.

Di KKAT Kigisel yaralanmalarla ilgili olmayan uygulamalari gésterir.

a) GENEL IKAZ VE UYARILAR

Asagidaki genel giivenlik dnlemleri ve uyarilar gecerlidir.

Ornegin diisiik gerilim terminallerine yiiksek gerilim baglanmasi gibi durumlarda meydana
m gelebilecek elektrik garpmasi velveya yangin gibi tehlikelerden kaginmak igin tiim diriin

baglantilarinin dogru oldugundan emin olun.

Uygun kablo boyutu ve tipi, terminal tork ayarlari, uygulanan gerilim, akim biiyiikliikleri ve yiiksek gerilim devrele-
rinden diisiik gerilim devrelerine harici kablo baglantilarinda yeterli izolasyon/bosluk dahil olmak ilizere, bu
kilavuzdaki gerekliliklere uyun.

Cihazi yalnizca amaglanan kullanim ve uygulama i¢in kullanin.

Cihazin calistinimasi ve servis igslemi sirasinda higbir topraklama yolunun giivenlik amaglarindan &diin
vermediginden emin olun.

Cihaza uygulanan kontrol giiciiniin, AC akiminin ve gerilim giriginin role etiketinde belirtilen degerlere uygun
oldugundan emin olun. Belirtilen sinir degerlerinin lizerinde akim veya gerilim uygulamayin.

Yalnizca yetkili personel bu cihazi galigtirmalidir. S6z konusu personel bu kullanim kilavuzundaki tiim giivenlik
onlemleri ve yuriirliikteki ilke, bolge, tesisat (elektrik, su, dogal gaz) ve tesis giivenligi diizenlemeleri hakkinda
detayl bilgiye sahip olmalidir.

Gic kaynaginda ve akim transformatorleri, gerilim transformatorleri, kontrol ve test devresi terminalleri cihaz
baglantilarinda tehlikeli gerilim olabilir. Cihaz lizerinde herhangi bir galigma girisiminden 6nce bu tiir gerilim
kaynaklarinin tiimiiniin yahtildigindan emin olun.

Akim bulunan transformatorlerin sekonder devreleri agilirken tehlikeli gerilim bulunabilir. Cihazin akim transfor-
matorii (CT) girig terminallerine herhangi bir baglanti yapmadan veya baglantilann sokmeden 6nce akim transfor-
matori sekonder devrelerinin kisa devre yaptirildigindan emin olun.

Sekonder test ekipmani ile yapilan testlerde, bu tiir ekipmanlara bagka gerilim veya akim kaynag: bagh
olmadigindan, devre kesicilere veya diger anahtarlama aparatlarina agtirma ve kapatma komutlarinin, test
prosediiriince gerekmedigi ve ilgili tesisat/tesis prosediiriinde belirtilmedigi siirece yaltildigindan emin olun.

Cihaz, devre kesiciler, izolatérler ve diger anahtarlama aparatlar gibi primer ekipman kontrolii i¢in kullanilirken,
cihazi istem disi komutlardan korumak ig¢in bu primer ekipman lizerinde veya etrafinda personel c¢alisirken
cihazdan primer ekipman kadar tiim kontrol devreleri yalitiimalidir.

Sebeke geriliminin yalitimi igin bir harici ayirma cihaz kullanin.

= LED vericiler IEC 60825-1 Erigilebilir Emisyon Siniri (AEL) Sinif 1M olarak siniflandirilir. Sinif
&DIKKAT 1M cihazlan giplak g6ze zararsiz olarak dikkate alinir. Optik cihazlarla dogrudan bakmayin.
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1.1 ONEMLI PROSEDURLER 1 BASLARKEN

= Bu riin Sinif A emisyon seviyeleri degerindedir ve Tesisat, Istasyon Enddistriyel ortamlarinda kulla-
D I KKAT nilmaldir. Sinif B seviyelerindeki elektronik cihazlarin yakininda kullaniimamaldir.

1.1.2 KONTROL PROSEDURU

1. Réle ambalajini agin ve rélede gézle gérunlr bir hasar olup olmadidini kontrol edin.

2. Rodlenin arka etiketini kontrol ederek, dogru réle modelinin siparis edildiginden ve gonderildiginden emin olun. Model
numarasi sag Usttedir.

RATINGS: ::ul zﬂc‘u’?goﬁmmmmmaxm
. L3
B90 s vitereniisi etey Comtto: 3101000 o0 7200400 9 B g
@ Contact Qutputs: Refer to Instruction Manual i :
GE Multili 1 " Edasn
B 11 1L UL LT MCRRG T TN

USTED
IND.CONT. EQ.
c € saTL

8i16782A2.COR
Sekil 1-1: ARKA ETIKET (ORNEK)
3. Ambalaj igerisinde asagidaki malzemenin mevcut oldugundan emin olun:

* Kullanim kilavuzu (siparis verilmesi durumunda).
* GE EnerVista™ DVD (EnerVista UR Kurulumu yazilimini ve PDF formatinda kullanim kilavuzlarini igerir).
* Montaj vidalari.

4. Eger rolede gozle gorilir bir hasar varsa veya yukarida belirtilen ambalaj malzemelerinden biri eksikse, asagidaki
yontemlerle GE Digital Energy ile temas kurun.

GE DIGITAL ENERGY ILETiSIM BILGILERI VE URUN DESTEGI iCIN CAGRI MERKEZi:

GE Digital Energy
650 Markland Street
Markham, Ontario
Kanada L6C 0M1

TELEFON: Diinya geneli +1 905 927 7070
Avrupa/Orta Dogu/Afrika +34 94 485 88 54
Kuzey Amerika Ucretsiz 1 800 547 8629

FAKS: +1 905 927 5098

E-POSTA: Diinya geneli multilin.tech@ge.com
Avrupa multilin.tech.euro@ge.com

ANA SAYFA: http://www.gedigitalenergy.com/multilin

Kullanim kilavuzu, dahili yazilm ve yazilim giincellemeleri igin, GE Digital Energy web sitesini ziyaret edin.
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1 BASLARKEN 1.2 UR GENEL BAKIS

1.2.1 UR'YE GIRIS

GE Evrensel Role (UR) serisi yeni nesil dijital, modiler ve ¢ok islevli cihazlar olup, ayni zamanda istasyon ve kurumsal
dizeylerde otomasyon sistemlerine kolaylikla katilabilir.

1.2.2 DONANIM MIMARISI

a) UR TEMEL TASARIM

UR, bircok giris ve ¢ikis sinyal tipini isleyebilen bir merkezi islem birimi (CPU) igeren dijital tabanli bir réledir. UR cihazi ile, bir
operatdr arayiizl, bir programlama cihazi veya bagka bir UR cihazi ile bir yerel alan agi (LAN) lGzerinden baglanti kurulabilir.

Giris elemanlan CPU modulii Cikis elemanlar
Kontak girigleri Koruma elemanlari Kontak girigleri
— Baslatma —
Sanal girisler . Birakma Sanal girisler
Analog girisler 4@ alistirma Analog girisler
99re Giris 3 [> Galis Cikis ggrs
AT girisleri —] durum durum [—1 Uzak cikislar
GT girigleri tablosu ___ Mantiksal Gegitler tablosu - IEC 61850
Uzak girisler —| <
_ |
Direk girigler 1 Direk girisler
LAN
Programlama Operatér
cihazi arayizi
827822A3.CDR

Sekil 1-2: UR BLOK SEMASI

CPU modiilii, mantik algoritmalari biciminde koruma elemanlarinin yani sira denetim 6zellikleri icin programlanabilir man-
tik gegitleri, zamanlayicilar ve kilitteme devreleri saglayan bir bellenim/i¢c yazilim igerir.

Giris elemanlari, sahadan cesitli analog ve dijital sinyalleri alir ve bunlari dis devreden yalitir. UR bu sinyalleri izole eder ve
réle tarafindan kullanilan lojik sinyallerine dontisturdr.

Cikis elemanlari, réle tarafindan Uretilen lojik sinyallerini salt techizatinin kontrolu icin kullanilabilecek dijital ve analog sin-
yallere dénusturdr ve bunlari dis devreden yalitir.

birimi ve yazilimi geriye donuk olarak UR cihazlariyla uyumludur.

b) UR SINYAL TURLERI

Kontak girigleri ve gikiglari rélenin ilgili terminallerine bagdh kontaklarla iliskilendirilmis dijital sinyallerdir. Hem ‘yas’ hem de
‘kuru’ kontaklar desteklenir.

Sanal girisler ve gikiglar UR-serisi rolelerin i¢ mantik sinyalleri ile iligkilendirilmis dijital sinyallerdir. Sanal girisler, yerel
araylz ile Uretilen sinyalleri icerir. Sanal gikislar, cihazi istege uyarlamak igin kullanilan FlexLogic™ denklemlerinin gikisla-
ridir. Sanal ¢ikislar, FlexLogic denklemlerine sanal girigler olarak da kullanilir.

Analog girigler ve cikiglar Direncli Sicaklik Algilayicilari (RTD’ler) gibi trandiserler ile iligkilendirilmis sinyallerdir.

AT ve GT girisleri AC iletim hatlarini izlemek igin kullanilan analog akim ve gerilim trafosu sinyalleri i¢indir. UR-serisi role-
ler, 1 A ve 5 A AT leri destekler.

Uzak girigler ve gikiglar, uzak UR-serisi cihazlar arasinda dijital nokta durum bilgileri i¢in bir paylagim araci saglar. Diger
UR serisi cihazlarinin uzak girislerine araytzi uzak c¢ikiglar arayluzi. Uzak gikiglar, IEC 61850 GSSE ve GOOSE iletileri
icerisine yerlestiriimis FlexLogic islenenlerdir.
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1.2 UR GENEL BAKIS 1 BASLARKEN

Dogrudan girigler ve gikiglar, kullaniciya 6zel bir fiber optik, RS422 veya G.703 arayizu Gzerinden bir cok UR-serisi Akilli
Elektronik Cihaz (IED'ler) arasinda sayisal nokta durumlari igin bir paylasim araci saglar. IED’ler bir veya iki (yedek) halka
diizeninde bagh olduklan igin, bir anahtarlama donatisina gerek duymazlar. Bu 6zellik, hiz i¢in enyilenmis olup, pilot des-
tekli tertipler, dagitik mantik uygulamalari veya tek bir rélenin giris/cikis kontak kapasitesinin artiriimasi amaciyla kullanilir.

1.2.3 YAZILIM MIMARISI

Dahili yazilim, istenildiginde herhangi bir réleye kurulabilen iglevsel modiillerdeki réleye gomili yazilimdir. Bu, nesneye
yonelik tasarim ve programlama teknikleri ile gerceklestirilir.

Nesneye yonelik teknikler, nesnelerin ve siniflarin kullanilmasini gerektirir. Bir nesne, "hem verileri hem de bu verileri igle-
yen kodu igeren bir mantiksal 6de" olarak tanimlanir. Bir sinif, benzer nesnelerin genellestirilmis bir bigimidir. Bu kavramlar
kullanilarak, zamanli asiri akim, ani asiri akim, akim diferansiyel, diisik gerilim, asiri gerilim, disuk frekans ve mesafe gibi
koruma elemanlari ile bir koruma sinifi olusturulabilir. Bu nesneler, tamamen bagimsiz yazilim modiillerini simgeler/goste-
rir. Olgme, girig/cikis kontroll, yazihm arayiizii, haberlesme veya sistem igindeki herhangi bir islevsel 6ge icin de ayni
nesne-sinif kavrami kullanilabilir.

B90 yazilim mimarisinde OOD/OOP uygulanmasi donanim mimarisi ile ayni 6zelliklere sahiptir: birimsellik/moduilerlik,
Olgeklenebilirlik ve esneklik. Herhangi bir UR-serisi cihaz (6rnegin fider korumasi, trafo korumasi, mesafe koruma) igin
uygulama yazilimi, degisik islevsellik siniflarindan nesneler birlestirilerek olusturulur. Béylece, UR serileri boyunca ortak bir
araylz ortaya cikar.
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1 BASLARKEN 1.3 ENERVISTA UR KURULUMU YAZILIM

1.3.1 SISTEM GEREKSINIMLERI

EnerVista UR Kurulumu yazilimi igin réle 6n paneli, réle ile haberlesme icin kullanilabilir. Bilgisayar ekraninin daha fazla
bilgiyi gésterebileceginden, ayarlari girmek ve glincel degerleri gériintilemek igin yazilim araytizu tercih edilir.

EnerVista UR Kurulumu yazilimi igin minimum sistem gereksinimler agagidaki gibidir:

*  Pentium 4 (Core Duo Onerilir)

*  Windows XP Service Pack 2 (Service Pack 3 6nerilir), Windows 7 ya da Windows Server 2008 Release 2 64-bit
1 GB RAM (2 MB onerilir)

* 500 MB bos sabit disk kapasitesi (1 GB onerilir)

1024 x 768 ekran (1280 x 800 onerilir)

Yaplilan testler sonucunda, asagdidaki modem tiplerinin B90 ve EnerVista UR Kurulumu yazilimi ile uyumlu oldudu géruimustir:
*  US Robotics harici 56K Faks Modem 5686

*  US Robotics harici Sportster 56K X2

+ PCTEL 2304WT V.92 MDC i¢ modem

1.3.2 YAZILIM YUKLEMESI

EnerVista UR Kurulumu yaziiminin kullaniimasiyla ilgili gereksinimlerin karsilandigindan emin olduktan sonra, yazihmi GE
EnerVista DVD'sinden kurun. Ya da UR EnerVista yazilimini http://www.gedigitalenergy.com/multilin adresinden indirip kurun.

7.0 ya da 7.1 ila 7.2 veya sonraki surimlerden giincelleme yapiyorsaniz, bazi CPU modiilleri yeni boot siirimiine ihtiyag
duyar. Bu 0zelligi ilk olarak EnerVista Bakim > Dahili Yazilim Giincelle altinda glincelleyin.

UR EnerVista yazilimini DVD'den kurmak igin:

1.  GE EnerVista DVD'sini bilgisayarinizin DVD stirlclslne yerlegtirin.

2. Simdi Kur dugmesine basip talimatlari takip edin.

3. Kurulum iglemi tamamlandidinda, EnerVista Baslatma Paneli uygulamasini baglatin.
4

Baslatma Paneli penceresinin IED Kurulumu bélimind tiklatin.

LAUNCHPAD TOOLBAR B |
IED SETUP DOCUMENT SOFTWARE SUBSCRIPTIONS
LIBRARY LIBRARY

Sekil 1-3: UR CIHAZINI BASLATMA PANELi PENCERESINE EKLEME

5. EnerVista Baslatma Paneli penceresinde, Uriin Ekle diigmesini tiklatin ve asagidaki gibi uygun riinii segin. En yeni
yazilim siirimii kullandiginizdan emin olmak icin Web segenegini secin ya da CD secimini yapin. internet baglantiniz
bulunmuyorsa, Uriine ait yazihm 6gelerini listelemek icin Simdi Ekle digmesine tiklayin. EnerVista Baglatma Paneli,
internet veya DVD’den yazilimi bulur ve kurulum programini otomatik olarak baslatir.

GE Multilin B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi 1-5


http://www.gedigitalenergy.com/multilin

1.3 ENERVISTA UR KURULUMU YAZILIM 1 BASLARKEN

4% pdd Product

)

Select Product to Add:

CED Breaker Management Relay ~
D30 Line Distance Rela D
DE0 Line Distance Relay

DGR Digital Generator Protection

F35 Multiple Feeder Managemeant Relay

FEO Feeder Management Relay

FER0 Bay Contraller

GED Generator Management Relay

LED Line Phaze Comparizon Felay

L90 Line Current Differential Relay

LFS Line Pratection System

LFS-0 Generator Backup/Out-of-Step Protection
MED Maotar Management Relay

MIF Digital Feeder Relay

MIG tachine Protection Relay

MIM Digital Ground Protection v

indicates Set-up Program exists in Software Library

Add Now

Sekil 1-4: UR CIHAZ TiPiNi BELIRLEME
6. EnerVista UR Kurulumu yaziliminin ylklenecegi yeni dizin adi dahil tam yolu segin.

Kurulumu baslatmak igin ileri diigmesine tiklayin. Belirtilen dizine dosyalar yiiklenir ve kurulum programi otomatik
olarak simgeler olusturur ve Windows baslat menusune girigi ekler.

8. Kurulumu tamamlamak igin Bitis secenegini tiklatin. Asagida gosterildigi gibi, UR cihazi EnerVista Baglatma Paneli
penceresinde kurulu akilli elektronik cihazlar (IED’ler) listesine eklenecektir.

4* SOFTWARE & DOCUMENT MANAGEMENT BEE

EnerVista —~~LAUNCH Y PAD
I e e [ e | e e e T

IED SETUP

B95FIus LS0PILs

IED Setup

Sekil 1-5: UR CIHAZINI BASLATMA PANELI PENCERESINE EKLENDI

1.3.3 B90 URUNUNU YAZILIM ERIiSIiMI ICIN YAPILANDIRMA

a) GENEL BAKIS

B90 Griiniine EnerVista UR Kurulumu yazilimiyla galisan bir bilgisayar ile arka RS485 veya Ethernet portu tizerinden uzak-
tan baglanin. Ayrica B90 Urtiniine Hizli Baglanti 6zelligini kullanan 6n panel RS232 portu veya arka Ethernet portu tUzerin-
den dizlstu bilgisayar ile yerel olarak erisilebilir.

*  Arka RS485 portu Uizerinden uzaktan B9O0driiniine erisim icin, Seri Baglantilari Yapilandirma bolimine bakin.

*  Arka Ethernet portu Uzerinden uzaktan B90urunune erisim icin, Ethernet Baglantilari Yapilandirma bélimine bakin.
Siparis sirasinda bir Ethernet moduilt belirtiimelidir.

+  On RS232 portu veya arka Ethernet portu {izerinden yakindan bir diziistii bilgisayar ile B0 {riiniine baglanmay! yapi-
landirmak igin, Hizli Baglanma Ozelligini Kullanma bélimiine bakin.
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1 BASLARKEN 1.3 ENERVISTA UR KURULUMU YAZILIM

b) SERi BAGLANTILARI YAPILANDIRMA

Ayar iglemleri igin bir GE Multilin F485 (veya RS232-RS485 ile uyumlu) gevirici gerekir. Ayrintilar igin, F485 kullanim kilavu-
zuna bakin.

1. Seri kabloyu UR cihazinin arka tarafindaki RS485 terminaline baglayin.
2. Bilgisayardaki EnerVista Baglatma paneli yaziimda, UR cihazini yazilimi baslatmak icin segin.

3. Cihaz Kurulum penceresini agmak igin Cihaz Kurulumu digmesini ve daha sonra yeni bir yer tanimlamak igin
Site Ekle dugmesini tiklayin.

4. Site adin Site Adi alanina girin. Opsiyonel olarak, gésterim sirasinda siteni kisa bir tanimi site i¢in tanimlanacaktir. Bu
drnekte, yer adi olarak "Yer 1" kullanilmistir. Iislem tamamlandiginda, Tamam digmesine tiklayin. EnerVista UR
Kurulumu penceresinin sol Ust késesinde bulunan listede yeni site adi goruinecektir.

Cihaz Kurulumu diigmesine tiklayin, daha sonra Cihaz Kurulum penceresini yeniden agmak igin yeni yer adini segin.
Yeni cihazi tanimlamak icin, Cihaz Ekle digmesini tiklatin.

"Cihaz AdI" alanina bir adi ve yerin bir tanimini (segmeli) girin.

® N o o

Acilan Arayuz agcilir listesinden "Seri" secimini yapin. Seri baglanti igin girilmesi gereken birkag arayliz parametresi
ekrana gelir.

i
& adasite | & AddDevice | 1 Delete | =

Device Mame: INew Device 1

- GE Muliilin
E-Locatian 1
-~ MNew Device 1

Desctiption: INew device for location 1

Interface:

Slave address: lﬂ

COM Part [+

Baud Rate: m Parity: m
Bits [ = swpeis [1 <]
Past Terminal Window: ||

Order Code I

Wersion: ﬁ Read Order Code

™M Ok ¥ Cancel |

Sekil 1-6: SERI BAGLANTILARI YAPILANDIRMA

9. AYARLAR = URUN KURULUMU = § HABERLESME = { SERI PORTLAR menustinde ilgili alanlar iginde réle bagimli adresi,
COM portu, baud hizi ve eslik ayarlarini girin.

10. B90 cihazina baglanmak ve siparis kodunu yiiklemek igin, Siparis Kodunu Oku digmesine tiklayin. Haberlesme
hatasi olursa, 6énceki adimda girilen EnerVista UR Kurulumu seri baglanti degerlerinin réle ayar degerlerine uygun
oldugundan emin olun.

11. Réle siparis kodu alindiginda Tamam &gesini tiklayin. Yeni cihaz, ana EnerVista UR Kurulumu penceresinin ust sol
kosesinde bulunan Site Listesi penceresine (veya Cevrimici pencereye) eklenir.

Cihaz, simdi RS232 haberlesmesi icin yapilandiriimistir. Haberlesmeyi baglatmak icin B90 bélimune gegin.
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1.3 ENERVISTA UR KURULUMU YAZILIM 1 BASLARKEN

c) ETHERNET BAGLANTILARINI YAPILANDIRMA

Ayar islemlerine baglamadan 6nce, Ethernet agi kablosunun cihazin arka tarafindaki Ethernet portuna dogru sekilde bag-
landigini kontrol edin. Réleyi Ethernet baglantisi ayarlarini yapmak igin, bir Site tanimlayin ve daha sonra o sitedeki bir
cihaz olarak réleyi ekleyin. Bilgisayar ve UR cihazi ayni alt ag altinda olmalidir.

12.
13.

14.

15.

16.
17.
18.

19.

20.

21.

22.

EnerVista UR Kurulumu Grtiiniind baglatmak igin, EnerVista Baglatma Panelinden "UR" cihazini segin.

Cihaz Kurulum penceresini agmak igin Cihaz Kurulumu digmesini ve daha sonra yeni bir yer tanimlamak igin
Site Ekle diigmesine tiklayin.

"Site AdI" alanina istenilen yer adini girin. istenirse, site adi olarak istasyon ve fider adlarinin kisaltilmis bir bigimi giri-
lebilir. Bu érnekte, yer adi olarak "Location 2" kullaniimistir. Islem tamamlandiginda, Tamam diigmesine tiklayin.

EnerVista UR Kurulumu penceresinin sol Ust kdsesinde bulunan listede yeni site adi goriinecektir. Cihaz Kurulumu
digmesine tiklayin daha sonra Cihaz Kurulum penceresini yeniden agmak igin yeni yer adini segin.

Yeni cihazi tanimlamak icin, Cihaz Ekle digmesini tiklatin.
"Cihaz AdI" alanina istenilen ad ve yerin bir tanimini (segmeli) girin.

Acllan Arayiiz listesinden "Ethernet"i segin. Diizglin Ethernet baglantisi icin girilmesi gereken birkag arayiiz paramet-
resi ekrana gelir.

Device Setup %]
® . - =
& addsie | & Add Device | 1 Deloto | BB osicsNoms [

- GE Multilin X _ = | " 0 z

__ Location 1 Description I irst relay at physical location

= Location 2

Relay 1 -Iv

Interface: IElhernel LI
IP Address: I 192 a7 232
Sleve address:  [254 = Modbus Part: [502]
Connected via Ethemet / Serial Gateway: Mo hd

Order Code I

Wersion: hd Read Order Code
M 0Ok ¥ Cancel |

Sekil 1-7: ETHERNET BAGLANTILARINI YAPILANDIRMA

"IP Adresi" alanindaki AYARLAR = URUN KURULUMU = { HABERLESME = {} AG = IP ADRESI sekmesinde belirtilen role IP
adresini girin.

AYARLAR = URUN KURULUMU = HABERLESME = { MODBUS PROTOKOLU mendustinde ilgili ayarlardan réle bagimli
adresi ve Modbus port adresi degerlerini girin.

B90 cihazina baglanmak ve siparis kodunu yiklemek igin, Siparis Kodunu Oku diigmesine tiklayin. Haberlesme
hatasi olursa, énceki adimlarda girilen li¢ adet EnerVista UR Kurulumu seri baglanti de@erlerinin réle ayar degerlerine
uygun oldugundan emin olun.

Rdle siparis kodu alindiginda Tamam &6gesini tiklayin. Yeni cihaz, ana EnerVista UR Kurulumu penceresinin Ust sol
késesinde bulunan Site Listesi penceresine (veya Cevrimici pencereye) eklenir.

Cihaz, simdi Ethernet iletigimi icin yapilandiriimistir. Haberlesmeyi baslatmak igin B90 bélimiine gegin.

1-8
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1 BASLARKEN 1.3 ENERVISTA UR KURULUMU YAZILIM

1.3.4 HIZLI BAGLANMA OZELLIGINI KULLANMA

a) HIZLI BAGLANMAYI ON PANEL RS232 PORTU UZERINDEN KULLANMA

Ayar islemlerine baglamadan 6nce, 9’a 9 pinlik duz gegisli RS232 portu kablosunun bilgisayardan cihazin n tarafindaki
RS232 portuna dogru olarak baglandigini kontrol edin.

1.  EnerVista UR Kurulumu yaziliminin en son striminin kuruldugunu onaylayin (GE EnerVista CD'si veya
http://www.gedigitalenergy.com/multilin sitesinden ¢evrimigi olarak bulunur). Daha 6nceden kurulmadiysa,
Yazilim Kurulumu bélimine bakin.

2. EnerVista UR Kurulumu drlnini baslatmak icin, EnerVista Baslatma Panelinden "UR" cihazini segin.

Hizh Baglan diyalog penceresini agmak igin, Hizli baglan diigmesine tiklayin.

Quick Connect il

Quickly connect Enerista UR Setup to a UR
Device.

Interface: Serial 'l

COM Part

Using the UR's front port
(19200 M 8 1)

EEL‘onmmrl ¥ Cancel |

4. Seri araylzi ve dogru COM Portunu secin ve daha sonra Baglan 6gesini tiklayin.

EnerVista UR Kurulumu yazilimi "Hizli Baglan" adli bir yer adi ve yine "Hizli Baglan" adli ayni cihaz adini olugturur ve
bunlar ekranin sol tsttinde gorilir. B90 cihazindan verileri dogrudan gorintilemek icin, yer ve cihaz adi bélimlerini agin.

EnerVista UR Kurulumu yaziliminin ilklendirildigi her defasinda, B90 cihazi ile dogrudan baglanti kurmak icin, Hizli Baglan
digmesine tiklayin. Bu, EnerVista UR Kurulumu yazilimi ayarlarinin her zaman B90 model numarasina eslenmesini saglar.
b) HIZLI BAGLANMAYI ARKA ETHERNET PORTLARI UZERINDEN KULLANMA

Ethernet Uzerinden Hizli Baglanma 6zelligini kullanarak bir bilgisayardan B90 Urtnine baglanmak icin, dnce 6n panel tus
takimindan roleye bir IP adresi atayin.

AYARLAR meniisii gériinene kadar, MENU tusuna basin.
AYARLAR = URUN KURULUMU = £ HABERLESME = { AG = IP ADRESI ayarina gegin.
Ornegin, IP adresi olarak "1.1.1.1" girin ve ENTER tusuna basarak bu degeri kaydedin.

1
2

3

4. Ayni menide, ALT AG IP MASKESI ayarini segin.

5. Ornegin, alt ag IP adresi olarak "255.0.0.0" girin ve ENTER tusuna basarak bu degeri kaydedin.
Da

ha sonra; arka Ethernet portundan bilgisayara baglanmak icin, bir modemsiz Ethernet kablosu kullanin. ihtiyaciniz oldu-
gunda, sekil Ethernet kablosuna ait pin noktalarini gosterir.

3. 456 SON 1 SON 2
2 \J// 7 Pin [ Kablo rengi Diyagram Pin | Kablo rengi Diyagram
1 \\__‘\ ,C,':- 8 1 Beyaz/turuncu ZZ—Z7] 1 Beyaz/turuncu | a—
e wiy 2 Turuncu ———— 2 Yesil | E—
3 Beyaz/yesil == 3 Beyaz/turuncu =
i : 4 Mavi — 4 Mavi —
5 Beyaz/ mavi [ e ] 5 Beyaz/ mavi [ e ]
6 Yesil [ —— 6 Turuncu  —
7 Beyaz/kahverengi| ¥ 7 Beyaz/kahverengi| a1
8 Kahverengi — 8 Kahverengi —

842799A1.CDR

Sekil 1-8: ETHERNET KABLOSU PiN BAGLANTILARI

Simdi, bilgisayara rélenin IP adresi ile uyumlu bir IP adresi atayin.
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3 ENERVISTA UR KURULUMU YAZILIM 1 BASLARKEN

1.  Windows masalistiinden ag baglantilari penceresini agmak icin, Ag Baglantilarim simgesini sag tiklatin ve acilan
listeden Ozellikler'i secin.

.:\ Network Connections = |EI |£|

File Edit Wiew Favorites Tools Advanced Help | 4’

(JEack - &3 - (¥ | ) Search ([ Folders | & 3 X ) | [

Address It}, Mebwiork Connections j Go
Dial-up 1

J‘\ FarDun f"'ﬂ Earthlink Dial-up
b Disconmectzd L | Disconmectzd
iL Conexant D480 MDC V.92 Mo, i Conexant D480 MDC V.92 Mo,

LAN or High-Speed Internet

- Local Area Connection 2 - Wireless Netwark Connection
Connecked . Mok connecked
T Broadcom 570x Gigabit Intear... T g Intel(R) PROMireless LAN 21,

2. Yerel Ag Baglantisi simgesini sag tiklayin ve Ozellikler’i secin.

=i Local Area Connection 2 Properties illl

General I Authentication I Advanced I

Connect using:

I Hg Broadcom 570x Gigabit Integrated Co

This connection uses the following items:

E File: and Printer Sharing for Microzoft Metwarks ﬂ
B 05 Packet Scheduler

T Internet Protocal [TCR/AP)
4| | »

Install... | Uningtall | Properties |
r~ Description
Allowes your computer bo access resources on a Microsoft
network.

™ Show icon in notification area when connected
v Motify me when this connection has limited or no connectivity

ok Cancel

3. Saglanan listeden internet Protokolii (TCP/IP) dgesini secin ve Ozellikler digmesini tiklayin.

Internet Protocol (TCP/IP) Properties 2 x|

General |

You can get |P settings assigned automatically if your network supports this
capability. Otherwise, yvou need to ask your network administrator for the
appropriate [P settings

" Obtain an IP address automatically

— Use the following IP address

IP address: 1 1 1 H

Subnet mask: 255 0 0 ]

Default gateway:

 Obtain DS server address automatically:

1 Use the following DNE server addresse!

Prefarrad DNS servear: ‘
Alternate DNS senver.

Achvanced...
Ok | Cancel |

4. "Asagidaki IP adresini kullanin" kutusunu tiklayin.
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1 BASLARKEN 1.3 ENERVISTA UR KURULUMU YAZILIM

5. Ik Gic numarasi B90 rélesinin IP adresi ile ayni ve sonuncusu ondan farkli olmak iizere bir IP adresi (bu érnekte,
1.1.1.2) girin.

6. B90 Urliniinde ayarli olana denk bir alt ag maskesi (bu 6rnekte, 255.0.0.0) girin.

7. Degerleri kaydetmek icin Tamam &6gesini tiklayin.
isleme devam etmeden 6nce, Ethernet baglantisini test edin.
1.  Windows Baslat menisiinden Baslat > Calistir'i secgin ve "cmd" yazarak bir Windows konsolu agin.
2. 1.1.1.1 IP adresinin yerini sizinkiyle degistiren, asagidaki komutu girin.
C:\WINNT>ping 1.1.1.1
3. Eger baglanti basarili olarak kurulmussa, sistem asagidakine benzer sekilde yanit verir:

Pinging 1.1.1.1 with 32 bytes of data:

Reply from 1.1.1.1: bytes=32 time<lOms TTL=255
Reply from 1.1.1.1: bytes=32 time<lOms TTL=255
Reply from 1.1.1.1: bytes=32 time<lOms TTL=255

Reply from 1.1.1.1: bytes=32 time<lOms TTL=255

Ping statistics for 1.1.1.1:

Packets: Sent = 4, Received = 4, Lost = 0 (0% Toss),
Approximate round trip time in milliseconds:

Minimum = Oms, Maximum = Oms, Average = 0 ms

4. time ve TTL degerlerinin, yerel ag yapilandirmasina bagl olarak degisecegini unutmayin.
5. Eger C:\WINNT>ping 1.1.1.1 komutu girildiginde ekranda asagidaki mesaj dizisi ¢ikarsa:
Pinging 1.1.1.1 with 32 bytes of data:

Request timed out.
Request timed out.
Request timed out.
Request timed out.

Ping statistics for 1.1.1.1:

Packets: Sent = 4, Received = 0, Lost = 4 (100% Toss),
Approximate round trip time in milliseconds:

Minimum = Oms, Maximum = Oms, Average = 0 ms
Pinging 1.1.1.1 with 32 bytes of data:

B90 ile dizustl bilgisayar arasindaki fiziksel baglantiyi dogrulayin ve URUN KURULUMU = { HABERLESME = {0 AG =
IP ADRESI ayarinda girilen IP adresini yeniden kontrol edin, 2. adimini yineleyin.

6. [Eger C:\WINNT>ping 1.1.1.1 komutu girildiginde ekranda asagidaki mesaj dizisi ¢ikarsa:
Pinging 1.1.1.1 with 32 bytes of data:

Hardware error.
Hardware error.
Hardware error.
Hardware error.

Ping statistics for 1.1.1.1:

Packets: Sent = 4, Received = 0, Lost = 4 (100% loss),
Approximate round trip time in milliseconds:

Minimum = Oms, Maximum = Oms, Average = 0 ms

Pinging 1.1.1.1 with 32 bytes of data:

B90 ile dizUstu bilgisayar arasindaki fiziksel baglantiyr dogrulayin ve URUN KURULUMU = { HABERLESME =0 AG =
IP ADRESI ayarinda girilen IP adresini yeniden kontrol edin, 2. adimini yineleyin.
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1.3 ENERVISTA UR KURULUMU YAZILIM 1 BASLARKEN

7. Eger C:\WINNT>ping 1.1.1.1 komutu girildiginde ekranda asadidaki mesaj dizisi ¢ikarsa:
Pinging 1.1.1.1 with 32 bytes of data:

Destination host unreachable.
Destination host unreachable.
Destination host unreachable.
Destination host unreachable.

Ping statistics for 1.1.1.1:

Packets: Sent = 4, Received = 0, Lost = 4 (100% loss),
Approximate round trip time in milliseconds:

Minimum = Oms, Maximum = Oms, Average = 0 ms

Pinging 1.1.1.1 with 32 bytes of data:
komut penceresinde ipconfig komutunu girerek yerel bilgisayarda programlanmis IP adresini dogrulayin.
C:\WINNT>ipconfig
windows IP Configuration
Ethernet adapter <F4FE223E-5EB6-4BFB-9E34-1BD7BE7F59FF>:

connection-specific DNS suffix .
IP Address.

Subnet Mask .

Default Gateway .

: 0.0.0.0
: 0.0.0.0

Ethernet adapter Local Area Connection:

connection-specific DNS suffix
IP Address.

Subnet Mask .

Default Gateway .

C:\WINNT>

N R
a1 R

o
oN
o

Ethernet Gzerinden Hizli Baglanma 6zelligini kullanmadan 6nce, Internet Explorer de herhangi bir yapilandiriimis vekil
ayarini etkisiz hale getirin.

1. Internet Explorer yazilimini baglatin.
2. Araglar > Internet Segenekleri meni 6gesini segin ve Baglantilar sekmesini tiklayin.

3. Asagidaki pencereyi agmak igin LAN Ayarlari digmesini tiklayin.
2/x|

—Automatic configuration

Automatic configuration may override manual settings. To ensure
the use of manual settings, disable automatic configuration.

[~ automatically detect settings

[ Use automatic configuration script

Agldfess

—Proxy server

Use a proxy server for your LAN (These settings will not apply to
dial-up or ¥PN connections).

Adldress: I Part; I Alvanced,..,

I Bypass prosy server for [ocal addresses

4. "Yerel aginiz igin bir vekil sunucu kullanin" kutusunun isaretlenmemis oldugundan emin olun.

Eger bu bilgisayar Internet baglantisi igin kullaniliyorsa, dizlisti bilgisayarinizin B90 rélesiyle bagdlantisini kestikten sonra
herhangi bir vekil sunucu ayarinizi yeniden etkinlestirin.

1. Internet Explorer yazilimini baglatin.

2. EnerVista UR Kurulumu Grinini baglatmak igin, EnerVista Baglatma Panelinden "UR" cihazini segin.
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3. Hizli Baglan diyalog penceresini agmak icin, Hizli baglan digmesine tiklayin.

Quick Connect il

Quickly connect EnerVista UR Setup to a UR
Device.

Interface: Ethemet VI

IP Address: 1 1 1 1

EE}L‘mnectl ¥ Cancel |

4. Ethernet arayliziini segin ve B90 uriiniine atanmig IP adresini girin ve daha sonra Baglan 6desine tiklayin. EnerVista
UR Kurulumu yazihmi "Hizh Baglan" adli bir yer adi ve yine "Hizli Baglan" adli ayni cihaz adini olusturur ve bunlar
ekranin sol Ustiinde goruldr.

5. B90 cihazindan verileri dogrudan géruntilemek icin, yer ve cihaz adi bolimlerini agin.

EnerVista UR Kurulumu yaziliminin ilklendirildigi her defasinda, B90 ile dogrudan baglanti kurmak icin, Hizh Baglan
digmesine tiklayin. Bu, EnerVista UR Kurulumu yazilimi ayarlarinin her zaman B90 model numarasina eslenmesini saglar.

Ethernet Uzerinden B90 ile direkt baglanti tamamlandiginda, asagdidaki degisiklikleri yapin:

1.  Windows masaustiinden ag baglantilari penceresini agmak icin, Ag Baglantilarim simgesini sag tiklatin ve agilan
listeden Ozellikler'i secin.

2. Yerel A§ Baglantisi simgesini sag tiklayin ve Ozellikler &gesini secin.
Saglanan listeden internet Protokolii (TCP/IP) d3esini secgin ve Ozellikler digmesine tiklayin.

Gosterildidi gibi, "Otomatik olarak bir réle adresi al" onay kutusunu tiklatin.

Internet Protocol (TCP/IP) Properties 2 x|

General |

You can get |P settings assigned automatically if your network supports this
capability. Otherwise, yvou need to ask your network administrator for the
appropriate [P settings

' Obtain an IP address automatically

—" Use the following IP address

P address:
Buknetmask:
Default gatess:

@ Obtain DNS server address automatically

1 Usethe following DNE server addresse!

Preferrad BNE senver:
Alternate DNE senver
Achvanced...
Ok | Cancel |

Eger bu bilgisayar internet baglantisi igin kullaniliyorsa, bilgisayarinizin B0 rélesiyle baglantisini kestikten sonra herhangi
bir vekil sunucu ayarinizi yeniden etkinlestirin.

ETHERNET CIHAZLARININ OTOMATIK OLARAK BULUNMASI

EnerVista UR Kurulumu yazilimi, bir Ethernet aginda bulunan tim UR-serisi IED’leri otomatik olarak bularak bu cihazlarla
baglanti kurabilir.

Hizli Baglanma 6zelligi kullanilarak, bir tek fare tiklamasi ile, agda bulunan herhangi bir UR-serisi réleyi otomatik olarak
algilamak igin yazilimi baslatir. EnerVista UR Kurulumu yazilimi, o zaman birgok réle ile baglanti kurmak igin Cihaz Kuru-
lumu mendusindeki tim ayarlari ve siparis kodu segeneklerini yapilandirmaya baglar. Bu 6zellik, kullanicinin bir yerdeki
tim UR-serisi cihazlarl tanimasina ve sorgulamasina imkan saglar.
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1.3 ENERVISTA UR KURULUMU YAZILIM 1 BASLARKEN

1.3.5 B90 ROLESINE BAGLANMA

1. Gosterildigi gibi, Site Listesi agacindan Ekran Ozellikleri penceresini agin. Ekran Ozellikleri penceresi, EnerVista UR
Kurulumu penceresinin sol alt kdsesinde bulunan bir durum gdstergesi ile birlikte agilir.

Es

e grive offine view acton secuney window beb
AR IR TEEY LIEEE
o T —

Power Swing Detect // Quick Connect: Quick G =lof x|
B oemon | 9 Aeser | VIEICILL

& Restors |

— PR Dol Prooe Powsr Swng Detect Graph
Grouped Elements b Save % Restore Disabled
5 Bfmpl R | SRE 1 (SAC 1)
Line Pickup ; Mho Shaps
& Distance |Language Two Step
Power Swing [ Flazh Massags Time 0600 pu
Losd Encroac Defaut Message Timaaut 05 5000 ohms
# Phese Current Defaull Mess: (VFD Only) E% 60.00 ohms
=i Newwal Curren Screan Saver coony) | Diis abled 70,00 ohms
e Screen Saver Wad Time (LCD Only) | 30 min 75 deg
£ Gmun_ﬂ Currer Cumrent Cutoff Level 0020 pu 5000 ohms
# Gpastive Seq [Vioage Cutoff Lavel 10V | 60.00 ohms.
Egeed 70.00 ohms
& Voltage iQuick, Cennect Device | Setiings: Product Setup [Screentt ] 7 day
- + Groyo 2 ; AR J= T
e —11 —— /] a0 dey
'ﬁfhm 3 60 deg
N 10000 ohms
Gift tiklayarak veya +/- kutusunu 0000 s
o S ahms
secerek siteyi genisletin. 100.00 hms
100 00 chms
100.00 ohms
Delay 1 Pickup 0030 s
Délay 1 Resst 00505
007 =
00095
007 s
0400 =
Delayed
OFF
Salfroset
Dizabled

Haberlesme durumu géstergeleri:
VYesil = Tamam
Kirmizi = Haberlesme yok
UR simgesi = rapor agik

|Guick Cornect Device | Settings: Grouped Elements: Group 1 [Sereen ID: 218 r

For Help, press F1 feap om |
842743A3.COR

2. Eger durum goéstergesi kirmizi yaniyorsa, Ethernet agi kablosunun rélenin arkasindaki Ethernet portuna dogru sekilde
bagli oldugunu, role baglanti ayarlarinin da dogru olarak yapildigini kontrol edin (6nceki A ve B adimlari).

Eger durum goéstergesi yerine bir réle simgesi gortiniiyorsa, o zaman bir rapor (6rn. bir osilografi veya olay kaydi) acik
demektir. Yesil durum gdstergesinin yeniden yanmasi igin raporu kapatin.

3. Ekran Ozellikleri ayarlari, simdi diizenlenebilir, yazicidan dékiimii alinabilir veya degistirilebilir.

EnerVista UR Kurulumu yazilimi arayiziinin kullanimi hakkinda daha fazla bilgi icin, bu kilavuzda bélim 4'e ve

EnerVista UR Kurulumu Yardim Dosyasina bakin.
NOT

HIZLI OTOMATIK LINKLER

EnerVista UR Kurulumu yazilimi, kullanicilarin B90 rolesini kullanirken ¢ok sik kullandiklari bazi iglevlere anlik erisimlerini
saglamak lzere birkag yeni hizl dugmeye sahiptir. Kullanicilar, gevrimigi pencereden asagi agilan bir pencereden sorgulamak
istedikleri réleyi segebilir ve gerceklestirmek istedikleri islemle ilgili dugmeyi tiklayabilirler. Asagidaki hizl islevler mevcuttur:

«  B90 olay kayitlarini goérintuleme

*  En son kaydedilen osilografi kaydini gérintiileme
*  Tdm B9O0 giris ve ¢ikis durumlarini gérinttileme

«  Tum B90 élgme degerlerini géruntileme

+  B90 koruma 6zetini géruntileme

*  Hizmet raporu olugturma
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1.3.6 CYBERSENTRY'Yi AYARLAMA VE VARSAYILAN SIFREYi DEGISTIRME

CyberSentry givenliginin ilk kullaniminda, kurulum i¢in asagidaki proseduru kullanin.

1. On panelde Deger tuglarini kullanarak veya (IP adresi gerekli olmayacak sekilde) EnerVista seri olarak bagli bir sekilde
rélede Yonetici olarak oturum agin. EnerVista'da oturum acildiginda, Aygit kimlik dogrulamayi segin. Varsayilan sifre
"ChangeMe1#" ifadesini girin. "Réleyi kilitle" ayarinin Giivenlik > Siipervizor menusiinde devre disi olmasi gerekir.
Bu ayar devre disi kaldiginda, yapilandirma ve dahili yazihm giincellemesi mimkiindir. Varsayilan olarak bu ayar
devre digi birakilmistir.

2. ihtiyacmlz varsa, Denetim roliinl etkinlestirin.
3. Ethernet tzerinden haberlesme icin gecerli bir IP adresi ayarlama gibi, yapilandirmada gerekli degisiklikleri yapin.
4. Higbiri secimini yaparak Yonetici hesabinda oturumu kapatin.

Ardindan, aygit veya sunucu kimlik dogrulama oturum agma ekraninda segilebilir, fakat secenek sadece EnerVista'da kulla-
nilabilir. Bes 6n tanimli roli (Ydnetici, Stpervizor, Miihendis, Operatér, Gdzlemci) kullanarak oturum agmak igin aygit kimlik
dogrulamasini kullanin. Seri baglanti kullanildiginda, sadece aygit kimlik dogrulama desteklenir. Sunucu kimlik dogrula-
masi gerektiginde, bir RADIUS sunucusuyla haberlesmeyi gerceklestirecek 6zellikler UR Uizerinde yapilandiriimalidir. Bu
ancak EnerVista yazilimi ile mimkindir. RAIUS sunucusu da yapilandiriimalidir. RADIUS Sunucusu basglikli ek basit bir
RADIUS sunucusunun nasil kurulacagina 6rnek vermektedir. RADIUS sunucusu ve UR'yi sunucuya baglamak icin gerekli
parametreler yapilandirildiginda, EnerVista oturum agma ekraninda kimlik dogrulamayi segebilirsiniz.

Authentication Type " Sepver # [Device

User Mame | Administrator

Administratar
Enter Pagsword SLpervisor
Operator
Observer

EI;EConnacq . Cancel |

Sekil 1-9: CYBERSENTRY iGIN OTURUM AGMA EKRANI

Devreye alma asamasinda, parola kullanimini atlama seceneginiz vardir. Bu iglemi AYARLAR > URUN KURULUMU >
GUVENLIK > SUPERVIZOR altindaki Atlama Erisim ayarini etkinlestirerek yapin. Cihazi devreye aldiktan sonra, bu atlama
ayarini devre digl biraktiginizdan emin olun.

Herhangi bir rol igin sifreyi 6n panelden veya EnerVista (izerinden degistirebilirsiniz.
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EnerVista kullanacaksaniz, Ayarlar > Uriin Kurulumu > Giivenlik béliimiine gidin. Yerel Yonetici Sifresi secenegini
degistirin. YoOnetici icin sifrenin varsayilan olarak degistiriimesi kesinlikle 6nerilir. Diger g rol icin parolalarin degistiriimesi
istege baghdir.

BE Fle oOrline COffine Yiew Action Security Window Help - = ﬂ
EB S DE EHEEAEE H %0 % % B ek A
Online Wiindow - x
% Device Setup |fﬁ§ﬂufck Co Y Save ) Restore | & Default | 29 Reset
Device |UR?1 SETTING PARAMETER
— Primary RADIUS IP Address o.0o00
Nxllsillks
| | UO‘ Primary Authentication Part 1812
Primary Accounting Port 1813
- Dewice Defirition =] wendar D 230
Order Code: NBO-UDH- RADIUS Authertication (Shared) Secret Change
Wersion: 7.0x
Description: Releasze 7. Local Supervizor Passyword Change
Interface: IF:192168.1 Local &dministrator Passward Change
= Settings —_— Local Engineer Passywvard Change
= Product Setup Local Operator Password Change
Security
Supervizary Session Lockout 3
Display Properties Session Lockout Period 3 min
Clear Relay Reconc
-+ Communications Sy=iog Server P Address 0.0.0.0
Modbus User Map Syslog Server Port Mumber 514
+ Feal Time Clock -
N | [
fine Window . x | UR71 | Settings: Product Setup Screen ID: 0
Files [ Secuity /7 4.

For Help, press F1

Sekil 1-10: VARSAYILAN SiFREYi DEGISTIRME
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1 BASLARKEN 1.4 UR DONANIMI

1.4.1 MONTAJ VE KABLOLAMA

Bkz. Bolim 3 Montaj ve kablo baglantisi talimatlari igin donanim.

1.4.2 ILETISIMLER

EnerVista UR Kurulumu yazilimi, 6n panel RS232 portu veya arka panel RS485 / Ethernet portlari tGizerinden réle ile bag-
lanti kurmak igin kullanilir. On panel RS232 portu iizerinden réle ile baglanti kurmak igin, standart diiz gegisli bir seri kablo
kullanilir. Bélum 3 CPU Haberlesme portlar’nda acgiklandigi gibi, DB-9 erkek ug réleye ve DB-9 veya DB-25 disi ug bilgisa-
yar COM2 portuna baglanir.

. . E = =
| | H H . H . Bolgesel
i i i = kontrol
[ = = = merkezi
I ..... ]

Uzak
haberlesme baglantisi

Ethernet
10/100 Mbps

Yerel
kontrol

UR serisi IED
Muhendis

Modem
GE Multilin F485

..... haberl dontstirice
aberlesme donistlriclsi ! 00000 i
<

RS485 115 kbps

RS232

EnerVista

Raporlar

Devreye Alma
Sorun Giderme
Ayari degisiklikleri

842759A2.CDR

Sekil 1-11: ROLE HABERLESME SEGCENEKLERI

B90Arka RS485 portundan bilgisayar RS232 portuna baglanti kurmak igin, GE Multilin RS232/ RS485 cevirici cihazi kulla-
nilmahdir. Bu cihaz (katalog numarasi F485) diiz gegisli seri kablo kullanarak bilgisayara baglanir. Bukimlu ¢ift damarli
(20, 22 ya da 24 AWG) F485 cevirisini B90 arka haberlesme portuna baglanir. Cevirici uglari (+, —, GND), B90 haberlesme
modull (+, —, COM) uclarina baglanir. Ayrintilar igin, Bélim 3'teki CPU Haberlesme Portlari bagligina bakin. Haberlesme
hatti, Bolim 3’te acgiklandigi gibi bir R-C devresi (yani, 120 Q, 1 nF) ile sonlandirilir.

1.4.3 ON YUZ EKRANI

Tum mesajlar, kétl aydinlatma kogullarinda gérinur olmalarini saglamak icin arkadan aydinlatmali sivi kristal bir ekranda
(LCD) goruntilenir. Tus takimi ve ekran aktif olarak kullaniimiyorken, ekranda varsayilan olarak kullanici tanimli mesajlar
gOsterilecektir. Herhangi bir yiiksek 6ncelikli olay giidimli mesaj, otomatik olarak varsayilan mesajin yerini alir ve ekranda
artik bu mesaj gorintilenir.
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1.5 ROLEYi KULLANMA 1 BASLARKEN

1.5.1 ON YUZ TUS TAKIMI

Ekran mesajlari, su basliklar altinda sayfalar halinde diizenlenmistir: aktiiel degerler, ayarlar, komutlar ve hedefler. MENU
tusu, bu sayfalar arasinda gegcis saglar. Her baslik sayfasi, mantiksal alt gruplara bélinmustir.

MESAJ tuslari, alt gruplar arasinda gegis saglar. DEGER tuslari, programlama modunda sayisal degerleri akitmali
olarak artirir veya disurir. Bu tuslar, ayrica metin dizenleme modunda alfasayisal deg@erleri degistirmek igin kullanilir.
Secgenek olarak; degerler, dijital tus takimi (izerinden dogrudan girilebilir.

Ondalik tusu, metin diizenleme moduna gegisi saglar veya bu modda sonraki karaktere ilerler veya bir ondalik nokta girer.
Baglamsal yardim iletileri icin, her an YARDIM tusuna basilabilir.
ENTER tusu, degistirilen ayar degerlerini cihaz bellegine kaydeder.

On panelde IP adresini girerken, ilk sira numarasini tuslayin, sonrasinda ondalik basamak igin * tusuna basin. Ornegin,
127.0.0.1 igin, 127'ye, ardindan « tusuna, sonra 0, « tusuna, son olarak da 0 ve « tusu ila 1 tusuna basin. Adresi kaydetmek
icin, ENTER tusuna basin.

1.5.2 MENUDE GEZINME

istenen baslik ekrani sayfasini (en iist diizey menii) segmek igin, MENU tusuna basin. Menii bashgi anlik olarak ve ardin-
dan bir baslik ekrani sayfasi meni égesi goriintiilenir. MENU tusuna her basista, asagidaki ana baslik sayfalari arasinda
ilerlenir:

+  Aktiel degerler
*  Ayarlar

*  Komutlar

+  Hedefler

*  Kullanici ekranlari (etkinken)

1.5.3 MENU HIYERARSISI

Ayar ve aktlel deger mesajlari, siradiizensel olarak diizenlenmistir. Baslik ekrani sayfalari, ¢ift akitma gubuklari (EE) ve
alt baslik sayfalari tek akitma gubuklari (®) ile gosterilir. Baslik ekrani sayfalari, siradiizenin en (st diizeyini gOsterirse alt
baslik ekrani sayfalari bu seviyenin altina diiser. MESAJ YUKARI ve ASAGI tuslarina basilarak, bir baslik, alt baslik, ayar
degerleri veya aktiiel degerler grubu igerisinde sirasiyla yukari ve asagi yonde ilerlenir. Baslk ekraninda MESAJ SAG
tusuna surekli basilirsa, baslk kategorisi igin 6zel bilgiler gosterilir. Tersine, bir ayar degeri veya aktiiel deger ekranindan
MESAJ SOL tusuna surekli basilirsa, baslik ekranina geri dondldr.

EN UST SEVIYE EN ALT SEVIYE (AYAR DEGERI)
EE AYARLAR RID B SIFRE RID ERISiM DUZEYI:
EE URUN KURULUMU B GUVENLIGI Sinirlandirilmisg
@
©
HE AYARLAR
HE SISTEM KURULUM
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1 BASLARKEN 1.5 ROLEYi KULLANMA

1.5.4 ROLEYi ETKINLESTIRME

Rdle, fabrika ¢ikisi varsayilan olarak "Programli Degil" modundadir. Réle basarili bir sekilde gui¢ verildiginde, Sorun LED’i
yanar ve Serviste LED’i séner. Réle "Programh Degil" modunda iken, herhangi bir ¢ikis rdlesi g¢alismasi engellenir.
Bu durum, réle "Programli" moduna sokuluncaya kadar strer.

AYARLAR = URUN KURULUMU = & KURULUM = ROLE AYARLARI meni iletisini segin.

ROLE AYARLARI:
Programlanmamis

1. Réleyi "Programli" moduna sokmak igin, DEGER tuslarindan herhangi birine bir kez basin ve daha sonra ENTER
tusuna basin. On panel Sorun LED'’i séner ve Serviste LED'i yanar.

Role ayarlari, 6n panel tus takimindan (B6liim 5'e bakin) veya EnerVista UR Kurulumuyazilimi Gzerinden uzaktan (EnerVista
UR Kurulumu yardim dosyasina bakin) yapilabilir.

1.5.5 ROLE SIFRELERI

a) SIFRE GUVENLIGI

Giivenlik seviyesi sifrelerinin ayarlanmasi ve bunlarin belirli personele tahsis edilmesi énerilir. iki kullanici givenlik erisim
seviyesi vardir: KOMUT ve AYAR.

1. KOMUT

KOMUT erisim seviyesi, kullanicinin herhangi bir ayar degisikligi yapmasini kisitlar ve yalniz asagidaki islemleri yapmasina
izin verir:

«  Sanal girigs durumlarini degistir

»  Olay kayitlarini temizle

*  Osilografi kayitlarini temizle

+  Kullanici tanimli butonlari gahstir

2. AYAR

AYAR erigim seviyesi, kullanicinin réle ayar degerlerinde degisiklik yapmasina izin verir.

iv Guvenlik dizeyi sifre ayarlarina iligkin tim yonergeler igin, Bélim 4 Ayarlari Degistirme basligina bakin.
NOT

b) CYBERSENTRY

CyberSentry segenegi satin alindiginda, RADIUS yoluyla cihaz kimlik dogrulamasi veya sunucu kimlik dogrulamasi kullani-
larak gelismis guvenlik hizmetleri mevcuttur. Bu segenek satin alindiginda temel sifre guivenligi otomatik olarak devre digi
birakilir. Daha fazla bilgi igin sonraki bolimun Giivenlik kismindaki CyberSentry bashdina bakin.

1.5.6 FLEXLOGIC'i ISTEGE UYARLAMA

Role galismalarini istege uyarlamak/6zellestirmek tzere kullanici tanimli mantik olusturmak igin, FlexLogic denklem diizen-
lemesi gerekir. Bolum 5 FlexLogic'e bakin.
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1.5 ROLEYi KULLANMA 1 BASLARKEN

1.5.7 DEVREYE ALMA

B90 devreye alindiginda sinirli miktarda bakim gerektirir. B90 mikroislemci tabanli bir réle oldugundan, 6zellikleri zaman
icerisinde degisiklik géstermez. Bu nedenle baska fonksiyonel testlere gerek yoktur.

Ayrica; B90 birkag otomatik test gerceklestirir ve birincil bir hata durumunda gerekli énlemleri alir (Bélim 7 Réle g
Testleri'ne bakin. Ancak diger sistem bakimlari ile paralel olarak belirli araliklarla B90 bakimlarinin yapilmasi &nerilir.
Bu bakimlar, réle serviste iken, servis digl iken ve programsiz olarak yapilacak bakim iglerini kapsar.

Role serviste iken yapilacak bakim igleri:

1. Gerilim, akim vb. analog degerlerin gozle bozulmamiglik/tamlik kontrolleri (istasyondaki diger Olgu aletleri ile
karsilastirilarak yapilir).

2. Aktif alarmlarin, réle ekran iletilerinin ve LED gdstergelerinin gézle kontrol.
3. LED testi.

4. Bir hasar, paslanma veya gevsek/cikik kablo olup olmadiginin gézle kontrol.
5. Diger olay analizleri ile birlikte olay kaydedici verilerinin incelenmesi.

Roéle servis disi iken yapilacak bakim igleri:

1. Kablo baglantilarinin saglamliginin kontrolu.

2. Analog degerlerin (akimlar, gerilimler, RTD’ler, analog girisler) enjeksiyon testleri ve &lgme dogruluklarinin
dogrulanmasi. Kalibre edilmis test ekipmani gereklidir.

3. Koruma eleman ayarlarinin dogrulanmasi (analog de@er enjeksiyonu veya ayar dosyasi kayitlarinin réle ayarlari
programina gore gozle kontrol ile).

4. Kontak giris ve cikislarinin dogrulanmasi. Bu test, sistem fonksiyon testlerinin bir pargasi olarak kontak giris ve ¢ikislar
dogrudan durum degisikligine zorlanarak gergeklestirilir.

5. Bir hasar, paslanma veya toz olup olmadigi.

6. Diger olay analizleri ile birlikte olay kaydedici verilerinin incelenmesi.

7. LED testi ve basma dugmesi sureklilik/kopukluk kontrolu

Sistem kesintisine yol agan bir ariza veya bozunum gibi durumlarda, programsiz bakim:

1. Giriglerin, ¢ikislarin ve elemanlarin dogru calisip g¢alismadiklarinin kontroli igin, olay kaydedici, osilografi ve ariza
raporu verilerinin incelenmesi.

Eger komple rélenin veya réle modullerinden birinin sorunlu oldugu sonucuna ulasilirsa, servis islemi icin GE Multilin ile
temas kurun.
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2 URUN TANIMI 2.1 GIRIS

2.1.1 GENEL BAKIS

B90 Diisuk Empedans Bara Diferansiyel Sistemi, 24’e kadar fider baglanan baralar igin koruma ve 6lgme fonksiyonlari sag-
layan mikroiglemci tabanl bir réledir. B90 koruma sistemi, uygulama gereksinimlerine gére bir B90 IED’sinden olugan mer-
kezi bir mimariye sahiptir. B90 sisteminin IED’si tim Ozelliklere sahiptir ve bagimsiz olarak erigilip programlanabilir. BO0O
koruma ve kontrol fonksiyonlari, asagida 6zet olarak verilmistir:

*  Hem tutuculu (ytzdeli, egimli) hem de tutucusuz (egimsiz, ani) fonksiyonlara sahip ¢ok bdlgeli diferansiyel koruma.
Diferansiyel koruma, hizl (tipik tepki slresi, bir glic ¢cevriminin 3/4’G, maksimum tepki slresi de 1 gu¢ ¢evrimidir) ve
guvenlidir. Guvenlik, hizli ve glvenilir AT doymasi tespiti algoritmasi ve ek faz karsilastirma g¢alisma ilkesi kullanilarak
gerceklestirilir.

» Diferansiyel bolgelerden biri tim barayi kapsayacak sekilde programlanarak denetim bolgesi islevselligi saglanir.

*  Cok bolimld, degisik sekillerde diizenlenebilir baralarin B90 uygulamalarina izin veren dinamik bara benzetimi islev-
selligi ve ¢ok bdlmeli koruma saglanabilir.

* Ayirici izleme 6zelligi B90 IED’si ile 48’e kadar ayiriciyi izleyebilir.

*  24’e kadar kesici igin ug arizasi koruma (6l bélge korumasi) saglanir.

*  Her bir diferansiyel koruma bélgesi igin AT sorun izleme fonksiyonu saglanir.

*  24’e kadar kesici i¢in kesici ariza korumasi saglanir.

»  B90 sisteminin her bir akim girigi i¢in, bir ani asir akim fonksiyonu mevcuttur.

*  Artgci koruma olarak; B90 sisteminin her akim girigi i¢in bir zaman asiri akim fonksiyonu mevcuttur.
*  Denetim amaglari icin; B90 sisteminin her gerilim girisi igin, bir disik gerilim fonksiyonu mevcuttur.

Gerilim ve akim olgiimleri, rolede standart bir 6zellik olarak mevcuttur. Akim parametreleri, toplam dalga bigimi etkin blylk-
IUk veya yalniz temel frekansli etkin genlik ve agi (fazor) olarak saglanabilir.

Hata tanilama &zellikleri, 1024’e kadar zaman etiketli olayi saklayabilen bir olay kaydedici ve ayrica érnekleme hizi, igerik,
yazma modu ve kayit uzunlugu programlanabilen 64’e kadar kayit kapasiteli bir osilografi igerir. Zaman etiketleme igin kul-
lanilan i¢ saat, bir IRIG-B sinyali veya Ethernet portu tizerinden SNTP protokoli ile eszamanlanabilir. Bu hassas zaman
etiketlemesi, B90 IED’ler ile tim sistem arasindaki olaylar dizisinin belirlenmesine imkan saglar. Olaylar, FlexLogic™ denk-
lemleri yoluyla osilografik veri kaydi tetiklemeye de programlanabilir; bunlar 6lglilen parametrelerin olay éncesi ve sonra-
sinda bilgisayarda goériintilenmesi amaciyla olaylari kaydetmeye ayarlanabilir. Bu araglar, sorun giderme siiresini énemli
olglde azaltir ve bir sistem arizasi durumunda rapor Uretimini kolaylastirir.

Haberlesme igin gesitli segenekler mevcuttur. On panel RS232 portu, ayarlarin programlanmasi ve giincel degerlerin izlen-
mesi i¢in bilgisayara baglanmak Uzere kullanilabilir. RS232 portu, 19,2 kbps’lik sabit bir baud hizina sahiptir. Arka RS485
portu, isletme personeli ve mihendisler igin bagimsiz erisime izin verir. Bunlar, 115,2 kbps’ye kadar baud hizlari ile sistem
bilgisayarlarina baglanabilir. Tim seri portlar, Modbus RTU protokoliini kullanir. IEC 60870-5-103 protokolli, RS485 aray-
ziinde desteklenir. IEC 60870-5-103, DNP ve Modbus bu araylizde ayni anda etkinlestirilemez. Ayrica sadece bir DNP,
IEC 60870-5-103 ve IEC 60870-5-104 protokolleri role lizerinde istenilen zamanda etkinlestirilebilir. IEC 60870-5-103 pro-
tokoll secildiginde, RS485 portunun sabit bir gift esligi olur ve baud hizi 9,6 kbps veya 19,2 kbps olabilir. 100Base-FX
Ethernet araylzl guriltili ortamlarda hizli ve givenilir haberlesme sunar. Ethernet portu, IEC 61850, Modbus/TCP ve
TFTP protokollerini, (IEEE Std. 1588-2008 veya IEC 61588'e gore) PTP'yi destekler ve herhangi bir standart web tarayici
(B90 web sayfalari) Gzerinden réleye erisime izin verir. IEC 60870-5-104 protokolli Ethernet portunda desteklenir, DNP
ve |IEC 60870-5-104 ayni anda etkinlestirilemez. Ethernet portu ayrica CPU modul secenegdi olarak satin alindidinda
IEC 62439-3 (madde 4, 2012) Paralel Yedekleme Protokoliini (PRP) destekler.

B90 IED’lerinde, yeni 6zellikler eklendikge sahada i¢ yazilim giincellemesine izin veren flas bellek teknolojisi kullanilir. Asagi-
daki Tek hat semasinda, ANSI (Amerikan Ulusal Standartlar Enstitlisu) cihaz numaralari ile réle fonksiyonlar gosterilmigtir.

__ Diferansiyel korumanin mevcut bélgeleri ve bunlarin biyiklikleri (maksimum giris sayilar) segcmelidir ve
siparis kodunun yazilim segenegi bolimi ile denetlenir. Kesici ariza fonksiyonu da segmelidir. Belirli bir
YAZILIM modelin maksimum bdlge ve giris sayisi hakkinda ayrintili bilgi icin, siparis boélimiine bakin. Ayrica; farkli

SEGENEGI

uygulamalar, farkli donanim konfiglirasyonlarina ve farkh sayida B90 IED’sine gerek duyar.

GE Multilin B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi 2-1




2.1 GIRIS 2 URUN TANIMI

Tablo 2-1: ANSi CIHAZ NUMARALARI VE FONKSIYONLARI

CiHAZ FONKSIYON CiHAZ FONKSIYON

27 Dustik gerilim 50/87 Tutucusuz bara diferansiyel
50 Ani asiri akim 51 Zaman asiri akimi

50/74 AT sorunu 50BP Kesici arizasi

Ayirict konumu

Kesici konumu ve agma

Ayirici izlemesi ve dinamik
bara replikasi
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B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi

836752A4.CDR

Sekil 2-1: TEK HAT DiYAGRAMI

Tablo 2-2: DIGER CIHAZ FONKSIYONLARI

FONKSIYON FONKSIYON

Kontak girigleri (IED basina en fazla 96) Modbus haberlesmesi

Kontak c¢ikiglari (IED basina en fazla 64) Modbus kullanici haritasi

Kontrol butonlari Gegici olmayan mhrler

CyberSentry™ guvenlik Osilografi

Dijital elemanlar (IED basina 48) Ayar gruplari (6)

Direkt girigler ve gikislar (96) IRIG-B veya IEEE 1588'e gére zaman senkronizasyonu
DNP 3.0 veya IEC 60870-5-104 haberlesmesi SNTP Uzerinden saat senkronizasyonu

Dinamik bara benzetimi Kullanici tanimli ekranlar
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2 URUN TANIMI 2.1 GIRIS

Tablo 2-2: DIGER CIHAZ FONKSIYONLARI

FONKSIYON FONKSIYON

Ug arizasi koruma Kullanici programli ariza raporlari
Olay kaydedici Kullanici tanimh LED’ler

IEC 60870-5-103 haberlesmesi (se¢gmeli) Kullanici tanimli butonlar
FlexLogic denklemleri Kullanici tanimli i¢ test

IEC 61850 haberlegsmesi (segmeli) Sanal girigler (IED basina 64)
Olgme: akim, gerilim, frekans Sanal ¢ikiglar (IED basina 96)

2.1.2 GUVENLIK

Asagidaki glivenlik 6zellikleri mevcuttur:
«  Sifre glivenligi — Varsayilan Griin sunumunda mevcut temel givenlik 6zelligidir.

»  EnerVista glivenlik — Cesitli EnerVista yazilm ekranlarina ve yapilandirma elemanlarina rol tabanli erisim. Bu 6zellik
varsayllan Urin sunumunda mevcut olup, sadece EnerVista yaziliminda bunlunmaktadir.

+  CyberSentry glvenligi — Yazilim secgenegi olarak gelismis givenlik segenekleri mevcuttur. Satin alindiginda, diger
secenekler otomatik olarak etkinlestirilir ve varsayilan Sifre glivenligi ve EnerVista guvenligi devre digi birakilir.

a) ENERVISTA GUVENLIGI

EnerVista glivenlik yonetim sistemi, birden fazla kullanicinin ayricaliklarini/erisim haklarini yénetmek igin bir yonetici sagla-
yan role dayali bir erisim denetimi (RBAC) sistemidir. Buz 6zellik bir istasyon ile ¢oklu personelin UR cihazlarinin kontro-
line erigsim imkani saglar ve ANSI INCITS 359-2004'de tanimlandigi gibi RBAC ilkesiyle uyumludur. EnerVista guvenlik
ybnetim sistemi, kurulumdan sonra EnerVista yazilimina yéneticinin dogrudan erigsime izin verilmesini varsayilan olarak
devre disi birakir. Cihazi servise almadan 6nce giivenligin etkinlestiriimesi onerilir.

Temel sifre veya gelismis CyberSentry glvenlik, alima bagli olarak uygulanir.

b) SIFRE GUVENLIGI

Sifre giivenlidi varsayilan Griin sunumunda mevcut temel glvenlik 6zelligidir.
iki sifre glivenlik seviyesi saglanmistir: komut ve ayar.
Asagidaki islemler, komut sifresi denetimi altindadir:

»  Sanal giriglerin durumlarini degistirme

»  Olay kayitlarini temizleme

*  Osilografi kayitlarini temizleme

+  Tarih ve zamani degistirme

*  Veri kaydedici kayitlarini temizleme

*  Kullanici taniml buton durumlarini temizleme
Asagidaki islemler, ayar sifresi denetimi altindadir:

*  Herhangi bir ayari degistirme

*  Test modu galismasi
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2.1 GIRIS 2 URUN TANIMI

Fabrika cikisi, réle komut ve ayar sifreleri "0" varsayilan degeri olarak ayarlanir. Bir sifre "0" olarak ayarliysa, sifre glivenlik
ozelligi devre disi birakilir. Sekillerde gosterildigi Gizere, pencere sifre varsayilan ayarda ve sifre ayarlandigini belirtir.

Command Password Command Password

Password Status: Default Password Status: Set

Hew Password | New Passward I
Confirm Password Confirm Password
™~ ok % Cancel | ™ Ok % Cancel

Sekil 2-2: PENCERE VARSAYILAN SIFRE (SOL) VE SIFRE AYARLANMIS (SAG) DEGERLERINI BELIRTIR

B90, uzak veya yakin baglanti yoluyla sifre girisini destekler. Yakindan erisim, 6n panel arayuizi izerinden ayar ve komut-
lara erigim olarak tanimlanir. Bu, hem tus takimindan hem de én panel RS232 portu izerinden girisi kapsar. Uzaktan eri-
sim, herhangi bir arka haberlesme portu Uzerinden ayar ve komutlara erisim olarak tanimlanir. Bu, hem Ethernet hem de
RS485 baglantilarini kapsar. Yakin veya uzak sifrelerde yapilacak herhangi bir degisiklik, bu islevselligi etkinlestirir.

EnerVista veya herhangi bir seri arayuz araciligiyla bir ayar veya komut sifresi girerken, kullanici 6nce ilgili baglanti sifresini
girmelidir. EGer baglanti BO0'nin arkasindan yapilirsa, uzak sifre kullaniimaldir. Eger baglanti 6n panel RS232 portundan
yapllirsa, yerel sifre gecerlidir.

Olaylar, Olay Kaydedici'ye kaydedilir. Her bes saniyede bir FlexLogic islenenleri ve olaylar glincellenir.

c) CYBERSENTRY GUVENLIK

CyberSentry Embedded Security, gelismis glvenlik hizmetleri sunan bir yazilim se¢enegidir. Bu segenek satin alindiginda
temel sifre glvenligi otomatik olarak devre disi birakilir.

CyberSentry sahip oldugu asagidaki 6zelliklerde givenligi saglamaktadir:

*  Merkezi yonetimli Kimlik Dogrulama, Yetkilendirme, Muhasebe (AAA) Uzak Kimlik Dogrulamasi Gelen Aramal Kulla-
nici Hizmeti (RADIUS) istemcisi kullanici niteligini etkinlestirir, tim kullanici faaliyetlerinin muhasebesini saglar ve kim-
lik dogrulama ve kimlik bilgileri korumasi igin glivelik standardi tabanl sifreleme kullanir.

* Rol Tabanli Erisim Denetimi (RBAC) sistemi AAA sunucusu (YOnetici, Stpervizér, Mihendis, Operator, Gozlemci) lize-
rinde yapilandirilmig bulunan belirli roller ve bireysel kullanici hesaplarina gére UR cihaz ¢alismalarina ve yapilandir-
malarina erigime izin veren izin model saglayan bir sistemdir.

»  Merkezilestiriimis siber glivenlik izieme amacgh Guvenlik Bilgi Olay Yonetimi (SIEM) sistemlerini destekleme igin Syslog
protokoll Gzerinden guvenlik olay! raporlamasi.

*  EnerVista yazili ile UR cihazlari arasinda ABD Ulusal Glvenlik Ajansi SSH B Paketi ekinde belirtildigi ve Ulusal Stan-
dartlar ve Teknoloji Enstitisu (NIST) FIPS-140-2 standartlarinca onaylanan Gulvenli Kabuk (SSH) protokolt, Gelismis
Sifreleme Standardi (AES) ve Galois Kargi Mod (GCM) 128 bit anahtarlar kullanarak tim erigsim ve yapilandirma agi
mesajlarinin giicli diizeyde sifrelenmesi.
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Ornek: Yonetim fonksiyonlari genel operatdr fonksiyonlari ya da miihendislik tiirii erisime gére béliinebilmekte olup, bunla-
rin tim{ asagidaki sekilde gosterildigi sekilde farkh rollerle tanimlanirlar; boylece bir alt istasyon igerisinde UR cihazlarina
birden fazla personelin erisimine izin verilmis olur. Her bir rollin izin igerigi bir sonraki bélimde siralanmistir.

Yonetici
Miihendis

Operator

Gozlemci Siipervizor

842838A2.CDR

Sekil 2-3: CYBERSENTRY KULLANICI ROLLERI
UR cihazina erisim igin kullanilabilecek, CyberSentry tarafindan desteklenen iki tip kimlik dogrulama vardir:
»  Cihaz Kimlik Dogrulamasi (yerel UR cihazi kimlik dogrulamasi yapar)
*  Sunucu Kimlik Dogrulamasi (RADIUS sunucusu kimlik dogrulamasi yapar)

EnerVista yazihmi, yerel UR cihazi ya da RADIUS sunucudan gelen kullanici roli tarafindan belirlenen fonksiyonellige
erisim saglar.

EnerVista yaziminin UR cihazina erisim i¢in oturum agma ekraninda bir cihaz kimlik dogrulama opsiyonu vardir. "Cihaz"
digmesi secildiginde, kullanicinin kimlik dogrulamasini yapmak i¢in UR cihazi RADIUS sunucusunu degil, kendi yerel kim-
lik dogrulama veritabanini kullanir. Bu durumda yerlesik rolleri (Yénetici, Mihendis, Stpervizér, Gézlemci, Operator) otu-
rum acma adlari olarak, UR cihazinda sakl iligkili parolalari kullanir. Ayni sekilde, yerel hesaplari kullanirken, erisim
kullanici tarafindan yiiklenemez.

Kullanici yuklemeli erigsimin gerekli oldugu durumlarda, uyum nedenleriyle denetlenebilir slrecleri kolaylastirmak igin
sadece RADIUS kimlik dogrulamasini kullanin.

"Sunucu" diigmesi Kimlik Dogrulama Tipi opsiyonu segildiginde, kullanicinin kimlik dogrulamasini yapmak icin UR cihazi
yerel kimlik dogrulamasini degil, RADIUS sunucusunu kullanir.

EnerVista yazilimi ya da UR cihazi tarafindan diiz metin olarak herhangi bir sifre ya da givenlik bilgisi gortntilenmez ve
sifreleme korumasi olmadan asla génderilmezler.

CYBERSENTRY KULLANICI ROLLERI

CyberSentry kullanici rolleri (Yonetici, Miihendis, Operatér, Stpervizér, Goézlemci) gesitli UR cihaz fonksiyonlarina erigim
seviyelerini sinirlandinir. Bu da, EnerVista yaziliminin, oturum agilan kullanici roliine gore fonksiyonellige erisim izni verdigi
anlamina gelir.

Ornek: Gézlemci herhangi bir ayar yazamaz.
Tablo, desteklenen rolleri ve bunlarin karsilik geldigi 6zellikleri listeler.
Tablo 2-3: CYBERSENTRY KULLANICI ROLUNE GORE iZINLER

Roller Yonetici Miihendis Operator | Siipervizor Gozlemci
Tam erigim CyberSentry Komut Yazmayi Varsayilan rol
Guvenligi harig menusi yetkilendirir
tam erisim
Cihaz Tanimi R R R R R

Ayarlar

[F——— Uriin Kurulumu

Guvenlik
|-mmmmmm - (CyberSentry) RW R R R R
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Roller Yonetici Miihendis Operator | Siipervizor | Goézlemci
bkz.
E—— Stipervizor bkz. tablo notlari R R tablo notlari R
[——— Ekran Ozellikleri RW RW R R R
Réle kayitlarini
—— temizle (ayarlar) RW RW R R R
—— iletisimler RW RW R R R
Modbus kullanici
[EOSE— haritasi RW RW R R R
— Gergek Zaman Saati RW RW R R R
E—— Osilografi RW RW R R R
E— Veri Kaydedici RwW RW R R R
[— Talep RW RW R R R
Kullanici Tanimh
[F— LED'ler RW RW R R R
ES—— Kullanici Tanimli ig test RW RW R R R
—— Kontrol Butonlari RW RW R R R
Kullanict Tanimh
—— Butonlar RW RW R R R
[ESSE— Flex durumlari RW RW R R R
Kullanici tanimli
— ekranlar RW RW R R R
— Direkt G/C RW RW R R R
[ESSS— Telekoruma RW RW R R R
Kurulum RwW RW R R R
[F—— Sistem Kurulumu RwW RW R R R
[——— FlexLogic RW RW R R R
[E— Gruplu Elemanlar RwW RW R R R
[—— Kontrol Elemanlan RwW RW R R R
[F— Girigler / Gikiglar RW RW R R R
[——— Kontak Girisi RW RW R R R
— Kontak Giris esigi RW RW R R R
— Sanal Girigler RW RW R R R
S—— Kontak Cikisi RW RW R R R
[ Sanal Cikis RW RW R R R
— Uzak Cihazlar RW RW R R R
[ESSS— Uzak Girigler RW RW R R R
--- Uzak DPS Girisi RwW RW R R R
Uzak Cikis DNA
[F— Bit Cifti RW RW R R R
Uzak Cikis kullanici
[FSS—— Bit Cifti RW RW R R R
—— Sifirlama RwW RW R R R
[ES—— Direk Girisler RW RW R R R
|- --- Direk Cikiglar RW RW R R R
—— Telekoruma RW RW R R R
— Direkt Analoglar RW RW R R R
—— Direkt Tamsayilar RwW RW R R R
IEC61850 GOOSE
—— Analoglar RwW RW R R R
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Roller Yonetici Miihendis Operator | Siipervizor | Goézlemci
IEC61850 GOOSE
—— Tamsayilar RW RW R R R
[=mmmmeme Déniistiiriicii /0 RW RW R R R
=== Test etme RW RW R R R
[-=mmmmmmmem On Panel Etiket Tasarimcisi NA NA NA NA NA
[SNEN— Koruma Ozeti NA NA NA NA NA
Komutlar RW RW RW R R
[-=mmmmmmmem Sanal Girigler RW RW RW R R
=== Kayitlari Temizle RW RW RW R R
[-=mmmmmmmem Ayarlanan tarih ve saat RW RW RW R R
Kullanici Ekranlan R R R R R
Hedefler R R R R R
Gergek Degerler R R R R R
e On Panel Etiket Tasarimcisi R R R R R
[+ Durum R R R R R
[F— Olgiim R R R R R
[-=mmmmmmeeee Dondustiiric 110 R R R R R
=== Kayitlar R R R R R
Uriin Bilgisi R R R R R
RW RW R R R
[-=mmmmmmmem Modbus Analizori NA NA NA NA NA
e On Paneli Degistir RW RW RW R R
=== Dahili Yazilim Gincelle Evet Hayir Hayir Hayir Hayir
[-=mmmmmmemem Dosya Al Evet Hayir Hayir Hayir Hayir
Tablo Notlar::

1. RW = okuma ve yazma erigimi
2. R =okuma erigimi

3. Supervizor = RW (varsayilan), Yonetici = R (varsayilan), Yonetici = RW (sadece Sipervizor roli devre disl
birakiimigsa)

4. NA =izin CyberSentry Security tarafindan zorlanmiyor
CYBERSENTRY SUNUCU KiMLIK DOGRULAMASI

UR, kimlik dogrulama isteklerini kullanici adlarina gére otomatik olarak yénlendirmek tzere tasarlanmigtir. Bu agidan, UR
icerisindeki yerel hesap adlari ayrilmig kabul edilir ve bir RADIUS sunucusunda kullaniimaz

UR, bir kimlik dogrulama isteginin uzaktan mi yoksa yerel olarak mi islenecegini otomatik olarak algilar. UR lzerinde
sadece olasi bes farkl yerel hesap oldugundan, kullanici kimliginin kimlik bilgileri yerel hesaplardan biriyle eslesmediginde,
UR bu isteg@i varsa otomatik olarak bir RADIUS sunucusuna iletir.

Bir RADIUS sunucusu saglanmis, ancak ag Uzerinden erigilemiyorsa, sunucu kimlik dogrulama istekleri reddedilir. Bu
durumda, UR sistemine erisim saglamak icin yerel UR hesaplarini kullanin.
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2.1.3 IEC 870-5-103 PROTOKOLU

IEC 870-5-103, iletisim protokollerinde IEC 870-5 standartlari paketinin tamamlayici bir standardidir. Bu, seri bir hatta ileti-
sim kurmak i¢in bir alt istasyonda bulunan koruyucu ekipmanlar ile kontrol sisteminin cihazlari arasinda birlikte ¢alisilabilir-
lik mesaijlarini ve proseddrlerini tanimlar.

IEC 60870-5-103, bir kontrol sistemiyle bilgi aligverigi yapan kodlanmigs bite yonelik dengesiz (ana cihaz-bagimli cihaz) bir
protokoldir. Bu protokol baglaminda, koruyucu ekipmani bagimli cihaz ve kontrol sistemi ana cihazdir. Haberlesme ugtan-
uca prensibine gore gergeklestirilir. Ana cihaz IEC 60870-5-103 haberlesme mesaijlarini yorumlayabilmelidir.

IEC 60870-5-103 protokolinin UR tarafindan uygulanmasi asagidaki fonksiyonlardan olusur:

+  Ikili girigleri raporla

*  Analog degerleri (6l¢ciim blyklikleri) raporla

*  Komutlar

»  Saat senkronizasyonu

RS485 portu IEC 60870-5-103 protokolliini destekler.
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2.2.1 SIPARIS KODLARI

Bir B90 koruma sistemi, kullanicinin gereksinimlerine ve sistem diizenlesimine gére degisik sayida B90 IED’lerinden olu-
sur. Bara A, B ve C fazlarina ait diferansiyel ve diger koruma fonksiyonlarini saglamak tzere en az lg¢ IED gerekir. Kesici
ariza ve ayiricl durum izleme fonksiyonlari ve ayrica ek giris ve ¢ikis kapasitesi icin dérdiinct bir IED gerekir. Ek giris ve
cikis kapasitesini artirmak icin, bazen besginci bir IED de gerekli olabilir.

B90 sistemi siparis edilmeden Once, kullanilacak koruma ve izleme fonksiyonlarinin ayrintili bir analizi yapiimalidir.
B90 mimarisi hakkinda daha fazla bilgi iin, bolim 1'deki UR genel bakig kismina bakin. Ayrica, B90 IED’lerinin her biri igin
uygun donanim yapilanigi igin gerekli AC girisler ve girig/cikis kontaklarinin ayrintili bir analizi yapilmalidir.

_ B90 Disik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi burada 8, 16 veya 24 fider bara koruma segenegine
sahiptir. Sekiz fiderli koruma sistemi olarak siparis edildiginde, B90 IED’lerinde mevcut fiziksel akim girisi
YAZILIM sayisina bakilmaksizin B90 sekiz girigse kadar bara diferansiyel i¢in yapilandirilabilir. B90 IED’lerinin her

SEGENEGI

biri icin gegerli olan siparis kodu agiklamalari agagida verilmistir.

Role, 19 inglik bir yatay raf montaj birimi olarak mevcuttur ve su modiillerden olusur: gi¢ kaynagi, CPU, AT ler, ve GT ler,
dijital girisler ve cikiglar ve roleler arasi haberlesme. Bu modiillerin her biri, siparis sirasinda belirtilen konfigirasyon sayi-
sinda saglanabilir. Réleyi tam olarak tanimlamak igin gerekli bilgiler, asagidaki tablolarda verilmigtir (réle moddllerinin tam
ayrintisi igin, Bolim 3’e bakin).

Siparis kodlari, bildirimde bulunulmaksizin degistirilebilir. En yeni B0 siparis segenekleri igin

1 http://www.gedigitalenergy.com/multilin/order.htm adresindeki siparis sayfasina bakin.
NOT

Tablo 2-4: B90 SIPARIS KODLARI
o0 - N N U WIX Tam Boy Yatay Montaj Kasas!
TEMEL EEB Temel Birim

CPU T | RS485, 3 100Base-FX Ethernet, goklu mod, LC'li SFP ile
(V| RS485, 1 100Base-T Ethemnet, SFP RJ-45 + 2 100Base-FX Ethernet, goklu mod LC'li SFP ile
v o] RS485, 3 100Base-T Ethernet, RJ-45'li SFP ile
YAZILIM Lo
SECENEKLERI 00 | | Dort bélgeli 8 fiderlik bara koruma
01 Dért bolgeli 16 fiderlik bara koruma
02 Dort bolgeli 24 fiderlik bara koruma
03 Tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma
04 Dart bélgeli 8 fiderlik bara koruma + IEC 61850
05 Dort bélgeli 16 fiderlik bara koruma + IEC 61850
06 Dért bolgeli 24 fiderlik bara koruma + IEC 61850
07 Tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma + IEC 61850
10 Dért bolgeli 8 fiderlik bara koruma + kesici arizasi
1" Dért bélgeli 16 fiderlik bara koruma + kesici arizasi
12 Dért bolgeli 24 fiderlik bara koruma + kesici arizasi
13 Tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma + kesici arizasi
14 Dort bélgeli 8 fiderlik bara koruma + IEC 61850 + kesici arizasi
15 Dért bélgeli 16 fiderlik bara koruma + IEC 61850 + kesici arizasi
16 Dért bolgeli 24 fiderlik bara koruma + IEC 61850 + kesici arizasi
17 Tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma + IEC 61850 + kesici arizasi
A0 Dort bélgeli 8 fiderlik bara koruma + CyberSentry Lvl 1
Al Dort bélgeli 16 fiderlik bara koruma + CyberSentry Lvl 1
A2 Dort bélgeli 24 fiderlik bara koruma + CyberSentry Lvl 1
A3 Tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma + CyberSentry Lvl 1
A4 Dért bélgeli 8 fiderlik bara koruma + IEC 61850 + CyberSentry Lvl 1
A5 Doért bolgeli 16 fiderlik bara koruma + IEC 61850 + CyberSentry Lvl 1
A6 Dort bolgeli 24 fiderlik bara koruma + IEC 61850 + CyberSentry Lvl 1
A7 Tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma + IEC 61850 + CyberSentry Lvl 1
A8 Dort bélgeli 8 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + CyberSentry Lvi 1
A9 Dért bélgeli 16 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + CyberSentry Lvl 1
AA Dort bolgeli 24 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + CyberSentry Lvl 1
AB Tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + CyberSentry Lvl 1
AC Dort bélgeli 8 fiderlik bara koruma + IEC 61850 + kesici arizasi + CyberSentry Lvl 1
AD Dort bolgeli 16 fiderlik bara koruma + IEC 61850 + kesici arizasi + CyberSentry Lvl 1
AE Dort bolgeli 24 fiderlik bara koruma + IEC 61850 + kesici arizasi + CyberSentry Lvl 1
AF Tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma + IEC 61850 + kesici arizasi + CyberSentry Lvl 1
BO Dért bélgeli 8 fiderlik bara koruma + IEEE 1588
B1 Dort bélgeli 16 fiderlik bara koruma + IEEE 1588
B2 Dort bélgeli 24 fiderlik bara koruma + IEEE 1588
B3 Tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma + IEEE 1588
B4 Dort bélgeli 8 fiderlik bara koruma + IEC 61850 + IEEE 1588
B5 Dért bélgeli 16 fiderlik bara koruma + IEC 61850 + IEEE 1588
B6 Dort bolgeli 24 fiderlik bara koruma + IEC 61850 + IEEE 1588
B7 Tek bélgeli 24 fiderlik bara koruma + IEC 61850 + IEEE 1588
B8 Dort bélgeli 8 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + IEEE 1588
B9 Dort bélgeli 16 fiderlik bara koruma + kesici arizas! + IEEE 1588
BA Dort bolgeli 24 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + IEEE 1588
BB Tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + IEEE 1588
BC Dért bélgeli 8 fiderlik bara koruma + IEC 61850 + kesici arizasi + IEEE 1588
BD Doért bolgeli 16 fiderlik bara koruma + IEC 61850 + kesici arizasi + IEEE 1588
BE Dort bélgeli 24 fiderlik bara koruma + IEC 61850 + kesici arizasi + IEEE 1588
BF Tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma + IEC 61850 + kesici arizasi + IEEE 1588
Cco Paralel Yedekleme Protokolii (PRP) + dért bolgeli 8 fiderlik bara koruma
Cc1 PRP + dort bélgeli 16 fiderlik bara koruma
c2 PRP + dort bolgeli 24 fiderlik bara koruma
C3 PRP + tek bélgeli 24 fiderlik bara koruma
c4 PRP + dort bolgeli 8 fiderlik bara koruma + IEC 61850
C5 PRP + dort bolgeli 16 fiderlik bara koruma + IEC 61850
Cce6 PRP + dért bolgeli 24 fiderlik bara koruma + IEC 61850
c7 PRP + tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma + IEC 61850
c8 PRP + dort bolgeli 8 fiderlik bara koruma + kesici arizasi
Cc9 PRP + dort bolgeli 16 fiderlik bara koruma + kesici arizasi
CA PRP + dort bolgeli 24 fiderlik bara koruma + kesici arizasi
CcB PRP + tek bélgeli 24 fiderlik bara koruma + kesici arizasi
cC PRP + dort bolgeli 8 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + IEC 61850
CcD PRP + dort bélgeli 16 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + IEC 61850
CE PRP + dort bolgeli 24 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + IEC 61850
CF PRP + tek bélgeli 24 fiderlik bara koruma + IEC 61850 + kesici arizasi + I[EC 61850
DO Dért bélgeli 8 fiderlik bara koruma + IEEE 1588 + CyberSentry Lvl 1
D1 Dort bélgeli 16 fiderlik bara koruma + IEEE 1588 + CyberSentry Lvl 1
D2 Dért bolgeli 24 fiderlik bara koruma + IEEE 1588 + CyberSentry Lvi 1
D3 Tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma + IEEE 1588 + CyberSentry Lvl 1
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Tablo 2-4: B90 SIPARIS KODLARI

D4 Dort bélgeli 8 fiderlik bara koruma + IEC 61850 + IEEE 1588 + CyberSentry Lvl 1

D5 Dért bélgeli 16 fiderlik bara koruma + IEC 61850 + IEEE 1588 + CyberSentry Lvl 1

D6 Dort bolgeli 24 fiderlik bara koruma + IEC 61850 + IEEE 1588 + CyberSentry Lvl 1

D7 Tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma + IEC 61850 + IEEE 1588 + CyberSentry Lvl 1

D8 Dért bélgeli 8 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + IEEE 1588 + CyberSentry Lvl 1

D9 Dort bélgeli 16 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + IEEE 1588 + CyberSentry Lvl 1

DA Dért bolgeli 24 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + IEEE 1588 + CyberSentry Lvl 1

DB Tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + IEEE 1588 + CyberSentry Lvl 1

DC Dért bolgeli 8 fiderlik bara koruma + IEC 61850 + kesici arizasi + IEEE 1588 + CyberSentry Lvl 1

DD Dort bolgeli 16 fiderlik bara koruma + IEC 61850 + kesici arizasi + IEEE 1588 + CyberSentry Lvi 1

DE Dért bolgeli 24 fiderlik bara koruma + IEC 61850 + kesici arizasi + [EEE 1588 + CyberSentry Lvl 1

DF Tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma + IEC 61850 + kesici arizasi + |[EEE 1588 + CyberSentry Lvi 1

EO IEEE 1588 + PRP + dort bolgeli 8 fiderlik bara koruma

E1 IEEE 1588 + PRP + dort bélgeli 16 fiderlik bara koruma

E2 |IEEE 1588 + PRP + dort bolgeli 24 fiderlik bara koruma

E3 |IEEE 1588 + PRP + tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma

E4 IEEE 1588 + PRP + dort bolgeli 8 fiderlik bara koruma + IEC 61850

E5 |IEEE 1588 + PRP + dort bélgeli 16 fiderlik bara koruma + IEC 61850

E6 IEEE 1588 + PRP + dort bélgeli 24 fiderlik bara koruma + IEC 61850

E7 |IEEE 1588 + PRP + tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma + IEC 61850

E8 |IEEE 1588 + PRP + dort bolgeli 8 fiderlik bara koruma + kesici arizasi

E9 |IEEE 1588 + PRP + dort bolgeli 16 fiderlik bara koruma + kesici arizasi

EA |IEEE 1588 + PRP + dort bélgeli 24 fiderlik bara koruma + kesici arizas!

EB IEEE 1588 + PRP + tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma + kesici arizasi

EC |IEEE 1588 + PRP + dort bolgeli 8 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + IEC 61850

ED |IEEE 1588 + PRP + dort bélgeli 16 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + IEC 61850

EE |IEEE 1588 + PRP + dort bolgeli 24 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + IEC 61850

EF IEEE 1588 + PRP + tek bélgeli 24 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + IEC 61850

FO PRP + CyberSentry Lvl 1 + dort bolgeli 8 fiderlik bara koruma

F1 PRP + CyberSentry Lvl 1 + dort bolgeli 16 fiderlik bara koruma

F2 PRP + CyberSentry Lvl 1 + dort bolgeli 24 fiderlik bara koruma

F3 PRP + CyberSentry Lvl 1 + tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma

F4 PRP + CyberSentry Lvl 1 + dort bolgeli 8 fiderlik bara koruma + IEC 61850

F5 PRP + CyberSentry Lvl 1 + dort bolgeli 16 fiderlik bara koruma + IEC 61850

F6 PRP + CyberSentry Lvl 1 + dort bolgeli 24 fiderlik bara koruma + IEC 61850

F7 PRP + CyberSentry Lvl 1 + tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma + IEC 61850

F8 PRP + CyberSentry Lvl 1 + dort bolgeli 8 fiderlik bara koruma + kesici arizasi

F9 PRP + CyberSentry Lvl 1 + dort bolgeli 16 fiderlik bara koruma + kesici arizasi

FA PRP + CyberSentry Lvl 1 + dért bolgeli 24 fiderlik bara koruma + kesici arizasi

FB PRP + CyberSentry Lvl 1 + tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma + kesici arizas|

FC PRP + CyberSentry Lvl 1 + dort bolgeli 8 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + IEC 61850

FD PRP + CyberSentry Lvl 1 + dort bolgeli 16 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + IEC 61850

FE PRP + CyberSentry Lvl 1 + dort bolgeli 24 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + IEC 61850

FF PRP + CyberSentry Lvl 1 + tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + IEC 61850

GO IEEE 1588 + PRP + CyberSentry Lvl 1 + dort bélgeli 8 fiderlik bara koruma

G1 |IEEE 1588 + PRP + CyberSentry Lvl 1 + dort bolgeli 16 fiderlik bara koruma

G2 IEEE 1588 + PRP + CyberSentry Lvl 1 + dort bélgeli 24 fiderlik bara koruma

G3 IEEE 1588 + PRP + CyberSentry Lvl 1 + tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma

G4 |IEEE 1588 + PRP + CyberSentry Lvl 1 + dért bolgeli 8 fiderlik bara koruma + IEC 61850

G5 IEEE 1588 + PRP + CyberSentry Lvl 1 + dort bélgeli 16 fiderlik bara koruma + IEC 61850

G6 |IEEE 1588 + PRP + CyberSentry Lvl 1 + dort bolgeli 24 fiderlik bara koruma + IEC 61850

G7 |IEEE 1588 + PRP + CyberSentry Lvl 1 + tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma + IEC 61850

G8 IEEE 1588 + PRP + CyberSentry Lvl 1 + dort bolgeli 8 fiderlik bara koruma + kesici arizasi

G9 IEEE 1588 + PRP + CyberSentry Lvl 1 + dort bolgeli 16 fiderlik bara koruma + kesici arizasi

GA IEEE 1588 + PRP + CyberSentry Lvl 1 + dort bélgeli 24 fiderlik bara koruma + kesici arizas!

GB IEEE 1588 + PRP + CyberSentry Lvl 1 + tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma + kesici arizasi

GC IEEE 1588 + PRP + CyberSentry Lvl 1 + dort bélgeli 8 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + IEC 61850

GD IEEE 1588 + PRP + CyberSentry Lvl 1 + dort bolgeli 16 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + IEC 61850

GE IEEE 1588 + PRP + CyberSentry Lvl 1 + dort bolgeli 24 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + IEC 61850

GF IEEE 1588 + PRP + CyberSentry Lvl 1 + tek bélgeli 24 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + IEC 61850

Jo IEC 60870-5-103 + dért bélgeli 8 fiderlik bara koruma

J1 IEC 60870-5-103 + dért bolgeli 16 fiderlik bara koruma

J2 IEC 60870-5-103 + dort bolgeli 24 fiderlik bara koruma

J3 IEC 60870-5-103 + tek bdlgeli 24 fiderlik bara koruma

J4 IEC 60870-5-103 + dért bolgeli 8 fiderlik bara koruma + IEC 61850

J5 IEC 60870-5-103 + dért bélgeli 16 fiderlik bara koruma + IEC 61850

J6 IEC 60870-5-103 + dért bolgeli 24 fiderlik bara koruma + IEC 61850

J7 IEC 60870-5-103 + tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma + IEC 61850

J8 IEC 60870-5-103 + dort bélgeli 8 fiderlik bara koruma + kesici arizasi

J9 IEC 60870-5-103 + dort bolgeli 16 fiderlik bara koruma + kesici arizasi

JA IEC 60870-5-103 + dért bélgeli 24 fiderlik bara koruma + kesici arizas!

JB IEC 60870-5-103 + tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma + kesici arizasi

Jc IEC 60870-5-103 + dért bélgeli 8 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + IEC 61850

JD IEC 60870-5-103 + dért bélgeli 16 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + IEC 61850

JE IEC 60870-5-103 + dort bolgeli 24 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + IEC 61850

JF IEC 60870-5-103 + tek bdlgeli 24 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + IEC 61850

KO IEC 60870-5-103 + IEEE 1588 + PRP + dort bolgeli 8 fiderlik bara koruma

K1 |IEC 60870-5-103 + IEEE 1588 + PRP + dért bdlgeli 16 fiderlik bara koruma

K2 IEC 60870-5-103 + IEEE 1588 + PRP + dért bolgeli 24 fiderlik bara koruma

K3

K4

K5 IEC 60870-5-103 + |[EEE 1588 + PRP + dort bélgeli 16 fiderlik bara koruma + IEC 61850

K6 IEC 60870-5-103 + IEEE 1588 + PRP + dért bdlgeli 24 fiderlik bara koruma + IEC 61850

K7 IEC 60870-5-103 + IEEE 1588 + PRP + tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma + IEC 61850

K8 IEC 60870-5-103 + IEEE 1588 + PRP + dért bdlgeli 8 fiderlik bara koruma + kesici arizasi

K9 IEC 60870-5-103 + IEEE 1588 + PRP + dért bolgeli 16 fiderlik bara koruma + kesici arizasi

KA IEC 60870-5-103 + IEEE 1588 + PRP + dort bolgeli 24 fiderlik bara koruma + kesici arizasi

KB IEC 60870-5-103 + IEEE 1588 + PRP + tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma + kesici arizasi

KC IEC 60870-5-103 + IEEE 1588 + PRP + dort bolgeli 8 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + IEC 61850

KD IEC 60870-5-103 + IEEE 1588 + PRP + dért bdlgeli 16 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + IEC 61850

KE IEC 60870-5-103 + IEEE 1588 + PRP + dért bolgeli 24 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + IEC 61850

KF IEC 60870-5-103 + |[EEE 1588 + PRP + tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma + kesici arizasi + IEC 61850

Lo IEC 60870-5-103 + IEEE 1588 + PRP + CyberSentry Lvl 1 + dért bolgeli 8 fiderlik bara koruma

L1 |IEC 60870-5-103 + |[EEE 1588 + PRP + CyberSentry Lvl 1 + dort bélgeli 16 fiderlik bara koruma

L2 IEC 60870-5-103 + IEEE 1588 + PRP + CyberSentry Lvl 1 + dért bélgeli 24 fiderlik bara koruma

L3 IEC 60870-5-103 + IEEE 1588 + PRP + CyberSentry Lvl 1 + tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma

L4 IEC 60870-5-103 + IEEE 1588 + PRP + CyberSentry Lvl 1 + dért bolgeli 8 fiderlik bara koruma + IEC 61850

L5 IEC 60870-5-103 + IEEE 1588 + PRP + CyberSentry Lvl 1 + dort bolgeli 16 fiderlik bara koruma + IEC 61850

L6 IEC 60870-5-103 + IEEE 1588 + PRP + CyberSentry Lvl 1 + dort bélgeli 24 fiderlik bara koruma + IEC 61850

L7 IEC 60870-5-103 + IEEE 1588 + PRP + CyberSentry Lvl 1 + tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma + IEC 61850

L8 o | | | | | | | IEC 60870-5-103 + IEEE 1588 + PRP + CyberSentry Lvl 1 + dért bolgeli 8 fiderlik bara koruma +
kesici arizasi

L9 o | | | | | | | IEC 60870-5-103 + IEEE 1588 + PRP + CyberSentry Lvl 1 + dért bolgeli 16 fiderlik bara koruma +
kesici arizasi

LA L | | | | | | | IEC 60870-5-103 + IEEE 1588 + PRP + CyberSentry Lvl 1 + dért bolgeli 24 fiderlik bara koruma +
kesici arizasi

B I | IEC 60870-5-103 + IEEE 1588 + PRP + CyberSentry Lvl 1 + tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma +

I I ‘ I ‘ I I kesici arizasi

Lc o | | | | | | | IEC 60870-5-103 + IEEE 1588 + PRP + CyberSentry Lvl 1 + dort bolgeli 8 fiderlik bara koruma +
kesici arizas| + IEC 61850

D L | | | | | | | IEC 60870-5-103 + IEEE 1588 + PRP + CyberSentry Lvl 1 + dért bolgeli 16 fiderlik bara koruma +
kesici arizasi + IEC 61850

LE I | IEC 60870-5-103 + IEEE 1588 + PRP + CyberSentry Lvl 1 + dért bolgeli 24 fiderlik bara koruma +

I I ‘ I ‘ I I kesici arizasi + IEC 61850

LF o | | | | | | | IEC 60870-5-103 + IEEE 1588 + PRP + CyberSentry Lvl 1 + tek bolgeli 24 fiderlik bara koruma +

kesici arizas| + IEC 61850
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2 URUN TANIMI 2.2 SIPARIS KODLARI

Tablo 2-4: B90 SIPARIS KODLARI

MONTAJ H | Yatay (19" raf)
N A | Yatay (19" raf), sert gevresel kaplamalt
ON PANEL/EKRAN C Ingilizce ekran
D Fransizca ekran
R Rusga ekran
A Cince ekran
P 4 kiigiik ve 12 iik kullanict tanimli butonlu Ingilizce ekran
G k kullanici tanimli butonlu Fransizca ekran
S ik kullanici tamimli butonlu Rusga ekran
B 4 kiiglik ve 12 biiyiik kullanici tanimli butonlu Gince ekran
K Ingilizce ekranli gelistirilmis n panel
M Fransizca ekranli gelistiriimis 6n panel
Q Rusca ekranli gelistirilmis 6n panel
u Cince ekranl geligtirilmis 6n panel
L Ingilizce ekranli ve programlanir basma digmeler ile gelistirilmis 6n panel
N Fransizca ekran ve programlanir basma digmeleri ile gelistirilmis 6n panel
T Rusga ekran ve pr basma diig ile irilmis 6n panel
\% Cince ekran ve programlanir basma diigmeleri ile gelistiriimis 6n panel
w Trkge ekranl gelistiriimis 6n panel
Y Tirkge ekran ve kullanici tanimli butonlar ile gelistirilmis 6n panel
| Almanca ekranl gelistirilmis 6n panel
N J Almanca ekran ve pr basma diig iile irilmis 6n panel
GUG KAYNAGI H 125/250 V AC/DC
(vedek giig kaynagi H RH  125/250 V AC/DC yedek 125 / 250 V AC/DC giig kaynagi
ana kaynakla ayni olmalidir) L | 24-48V (yalmizca DC) .
L . L RL 24 -48YV (sadece DC) yedek 24 - 48 V DC gli¢ kaynagi
GELIiSMi§ TESHIS AT/GT DSP | Higbiri
(tiim DSP'lerde gelismis 8L 8L 8L | Standart 4CT/4GT, gelismis hata tanilamali
teshis olmasini gerektirir) 8N | 8N | 8N | | Standart 8CT, gelismis hata tanilamali
8S | 8S | 8S | Standart 7AT/1GT, gelismis hata tanilamali
DIJITAL GIRISLER/GIKISLAR XX XX XX XX XX XX Modiilsiiz
4A 4A 4A 4A 4A 4A 4 Yariiletken (izlemesiz) MOSFET cikis
4B 4B 4B 4B 4B 4B 4 Yarniiletken (segmeli akiml gerilim) MOSFET cikis
4C 4C 4C 4C 4C 4C 4 Yariiletken (segmeli gerilimli akim) MOSFET ¢ikis
4D 4D 4D 4D 4D 4D Otomatik parlatmali 16 Dijital giris (bir kasada maksimum 3 modiil)
4L 4L 4L 4L 4L 4L 14 Bigim-A (izlemesiz) miihirlenebilir gikislar
B6A 6A B6A B6A 6A 6A 2 Bigim-A (segmeli akimli gerilim) ve 2 Bigim-C ¢ikis, 8 dijital giris
6B 6B 6B 6B 6B 6B 2 Bigim-A (segmeli akimli gerilim) ve 4 Bicim-C cikis, 4 dijital girig
6C 6C 6C 6C 6C 6C 8 Bigim-C cikis.
6D 6D 6D 6D 6D 6D 16 dijital giris
6E 6E 6E 6E 6E 6E 4 Bigim-C cikis, 8 dijital giris
6F 6F 6F 6F 6F 6F 8 Hizli Bigim-C cikis
6G 6G 6G 6G 6G 6G 4 Bigim-A (segmeli akimli gerilim) cikis, 8 dijital giris
6H 6H 6H 6H 6H 6H 6 Bicim-A (segmeli akimli gerilim) ¢ikis, 4 dijital giris
6K 6K 6K 6K 6K 6K 4 Form-C ve 4 Hizli Form-C cikislar
6L 6L 6L 6L 6L 6L 2 Bigim-A (segmeli gerilimli akim) ve 2 Bigim-C ¢ikis, 8 dijital girig
6M &M 6M M M 6M 2 Bigim-A (segmeli gerilimli akim) ve 4 Bigim-C cikis, 4 dijital giris
6N 6N 6N 6N 6N 6N 4 Bigim-A (segmeli gerilimli akim) ¢ikis, 8 dijital giris
6P 6P 6P 6P 6P 6P 6 Bicim-A (segmeli gerilimli akim) cikis, 4 dijital giris.
6R 6R 6R 6R 6R 6R 2 Bigim-A (izlemesiz) ve 2 Bigim-C cikis, 8 dijital girig
6S 6S 6S 6S 6S 6S 2 Bigim-A (izlemesiz) ve 4 Bigim-C ¢ikis, 4 dijital giris
6T 6T 6T 6T 6T 6T 4 Bigim-A iz) cikis, 8 dijital girig
6U 6U 6U 6U 6U 6U 6 Bigim-A (izlemesiz) gikis, 4 dijital girig
67 67 67 67 67 67 8 Bigim-A (izlemesiz) ¢ikis
ROLELER ARASI Modiilstiz
HABERLESME 2A  (C37.94SM, 1300 nm tekli mod, ELED, 1 kanal tekli mod
(linite bagina maksimum 1 segin) 2B C37.94SM, 1300 nm tekli mod, ELED, 2 kanal tekli mod

2E  Cift evreli, tek kanalli

2F  Cift evreli, gift kanalll

2G  |EEE C37.94, 820 nm, 128 kb/s, ¢oklu mod, LED, 1 Kanal
2H  |EEE C37.94, 820 nm, 128 kb/s, coklu mod, LED, 2 kanal
2l Kanal 1- IEEE C37.94, MM, 64/128 kbps; Kanal 2 - 1300 nm, tek modlu, Lazer
2J  Kanal 1- |EEE C37.94, MM, 64/128 kbps; Kanal 2 - 1550 nm, tek modlu, Lazer
72 1550 nm, tekli mod, Lazer, 1 Kanal

73 1550 nm, tekli mod, Lazer, 2 Kanal

74 Kanal 1 - RS422; Kanal 2 - 1550 nm, tekli mod, Lazer

75 Kanal 1-G703; Kanal 2 - 1550 nm, Tekli mod Lazer

76  |EEE C37.94, 820 nm, 64 kb/s, goklu mod, LED, 1 kanal
77  |EEE C37.94, 820 nm, 64 kb/s, goklu mod, LED, 2 Kanal
7A 820 nm, goklu mod, LED, 1 Kanal

7B 1300 nm, goklu mod, LED, 1 Kanal

7C 1300 nm, tekli mod, ELED, 1 Kanal

7D 1300 nm, tekli mod, Lazer, 1 Kanal

7E  Kanal 1-G703; Kanal 2 - 820 nm, goklu mod

7F  Kanal 1-G703; Kanal 2 - 1300 nm, goklu mod

7G  Kanal 1-G703; kanal 2 - 1300 nm, tek kipli ELED

7H 820 nm, goklu mod, LED, 2 kanal

71 1300 nm, ¢oklu mod, LED, 2 Kanal

7J 1300 nm, tekli mod, ELED, 2 Kanal

7K 1300 nm, tekli mod, Lazer, 2 Kanal

7L Kanal 1 - RS422; Kanal 2 - 820 nm, goklu mod, LED

7M  Kanal 1 - RS4: anal 2 - 1300 nm, goklu mod, LED
@nal 2 - 1300 nm, tekli mod, ELED
@nal 2 - 1300 nm, tekli mod, ELED

7P Kanal 1-RS422; Kanal 2 - 1300 nm, tekli mod, Lazer

7Q  Kanal 1-G703; Kanal 2 - 1300 nm, tekli mod Lazer

7R G703, 1 Kanal

7S G703, 2 Kanal

7T RS422, 1 Kanal

7W  RS422,2 Kanal
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2.2 SIPARIS KODLARI 2 URUN TANIMI

2.2.2 YEDEK MODULLER

Yedek modiiller gibi ayri ayri siparis edilebilir. Yeni bir CPU : Yedek modiil kodlari, bildirimde bulunulmaksizin
modul veya On panel siparis ederken, mevcut biriminizin V degistirilebilir. BOO siparis segeneklerine iliskin en
seri numarasini da belirtin. son ayrintilar i¢in, http://www.gedigitalenergy.com/
multilin/order.htm adresindeki siparis sayfasina
bakin.

NOT

Yedek modiillerin bazisi B90 rélesine uygulanama-
yabilir. Yedek modiiller olarak, yalniz siparis kodla-

NoT rinda belirtilen moddller kullanilabilir.
Yatay montaj birimleri i¢in yedek modul siparis kodlari aga-

gida gosterilmistir.

Tablo 2-5: YEDEK MODULLER iGiN SIPARIS KODLARI, YATAY BIiRIMLER
GUG KAYNAGI (yalniz yatay birimlerde olan yedek w Yedek 125 /250 V AC/DC

gli¢ kaynags; ana kaynakla ayni olmalidir) RL H Yedek 24 - 48 V (yalniz DC)
CPU T RS485, 3 100Base-FX Ethernet, goklu mod, LC'li SFP ile
] RS485, 1 100Base-T Ethernet, SFP RJ-45 + 2 100Base-FX Ethernet, goklu mod LC'li SFP ile
N4 RS485, 3 100Base-T Ethernet, RJ-45'li SFP ile
ON PANEL/EKRAN 3C Tus takimi ve Ingilizce ekranli yatay 6n panel
3D Tus takimi ve Fransizca ekranli yatay 6n panel
3R Tus takimi ve Rusga ekranli yatay 6n panel
3A Tus takimi ve Cince ekranli yatay 6n panel
3P Tus takimi, programlanir basma diigmeleri ve Ingilizce ekran ile yatay 6n panel
3G Tus takimi, programlanir basma diigmeleri ve Fransizca ekran ile yatay 6n panel
3s Tus takimi, programlanir basma diigmeleri ve Rusca ekran ile yatay 6n panel
3B Tus takimi, programlanir basma diigmeleri ve Cince ekran ile yatay 6n panel
3K Ingilizce ekranli gelistirilmis 6n panel
3M Fransizca ekranli gelistirilmis 6n panel
3Q Rusga ekranli gelistirilmis 6n panel
3U Cince ekranli gelistirilmis 6n panel
3L Ingilizce ekranli ve programlanir basma diigmeler ile gelistirilmis 6n panel
3N Fransizca ekran ve basma dig iile gelistiriimis 6n panel
3T Rusca ekran ve programlanir basma diigmeleri ile gelistirilmis 6n panel
3V Cince ekran ve programlanir basma diigmeleri ile gelistirilmis 6n panel
3w Tirkge ekranl gelistirilmis 6n panel
3y Trkge ekran ve kullanici tanimli butonlar ile gelistirilmis 6n panel
3l Almanca ekranl gelistirilmis 6n panel
. L 3J Almanca ekran ve programlanir basma diigmeleri ile gelistirilmis 6n panel
DUITAL GIRISLER VE CIKISLAR 4A 4 Yariiletken (izlemesiz) MOSFET cikis
4B 4 Yariiletken (segmeli akimli gerilim) MOSFET cikis
4C 4 Yariiletken (segmeli gerilimli akim) MOSFET ¢ikis
4D Otomatik Parlatmali 16 dijital giris (bir kasada maksimum (¢ modiil)
4L 14 Bigim-A (izlemesiz) mihr gikisi
67 8 Bicim-A (izlemesiz) ¢ikis
B6A 2 Bigim-A (segmeli akimli gerilim) ve 2 Bigim-C cikis, 8 dijital girig.
6B 2 Bigim-A (segmeli akimli gerilim) ve 4 Bigim-C ¢ikis, 4 dijital girig.
6C 8 Bigim-C ¢ikis
6D 16 dijtal giri
6E 4 Bicim-C cikis, 8 dijital giris
6F 8 Hizl Bigim-C cikis
6G 4 Bigim-A (segmeli akimli gerilim) ¢ikis, 8 dijital giris
6H 6 Bicim-A (segmeli akimli gerilim) cikis, 4 dijital giris
6K 4 Form-C ve 4 Hizli Form-C gikislari
6L 2 Bigim-A (segmeli gerilimli akim) ve 2 Bigim-C ¢ikis, 8 dijital giris
6M 2 Bigim-A (segmeli gerilimli akim) ve 4 Bigim-C ¢ikis, 4 dijital giris
6N 4 Bicim-A (segmeli gerilimli akim) ¢ikis, 8 dijital giris
6P 6 Bicim-A (segmeli gerilimli akim) cikis, 4 dijital giris
6R 2 Bigim-A (izlemesiz) ve 2 Bicim-C cikis, 8 dijital giris
6S 2 Bigim-A (izlemesiz) ve 4 Bicim-C cikis, 4 dijital giris
6T 4 Bigim-A (izlemesiz) cikis, 8 dijital giris
6uU 6 Bigim-A (i iz) cikis, 4 dijital giris
N 5% 2 Bigim-A gikis, 1 Bigim-C gikis, 2 Bigim-A (izlemesiz) miihiir ¢ikisi, 8 dijital giris
CT/NT MODULLER 8L Standart 4CT/4GT, gelismis hata tanilamali
(C30'DA KULLANILMAZ) 8N Standart 8CT, gelismis hata tanilamali
ROLELER ARASI HABERLESME 2A C37.94SM, 1300 nm tekli mod, ELED, 1 kanal tekli mod
2B C37.94SM, 1300 nm tekli mod, ELED, 2 kanal tekli mod
2E Cift evreli, tek kanalli
2F Cift evreli, Gift kanalli
2G |EEE C37.94, 820 nm, 128 kb/s, coklu mod, LED, 1 Kanal
2H |EEE C37.94, 820 nm, 128 kb/s, ¢oklu mod, LED, 2 kanal
2 Kanal 1 - IEEE C37.94, goklu mod, 64/128 kbps; Kanal 2 - 1300 nm, tekli mod, Lazer
2J) Kanal 1 - IEEE C37.94, goklu mod, 64/128 kbps; Kanal 2 - 1550 nm, tekli mod, Lazer
72 1550 nm, tekli mod, Lazer, 1 Kanal
73 1550 nm, tekli mod, Lazer, 2 Kanal
74 Kanal 1 - RS422; Kanal 2 - 1550 nm, tekli mod, Lazer
75 Kanal 1 - G703; Kanal 2 - 1550 nm, tekli mod Lazer
76 IEEE C37.94, 820 nm, goklu mod, LED, 1 Kanal
77 |EEE C37.94, 820 nm, goklu mod, LED, 2 Kanal
7A 820 nm, goklu mod, LED, 1 Kanal
7B 1300 nm, goklu mod, LED, 1 Kanal
7C 1300 nm, tekli mod, ELED, 1 Kanal
D 1300 nm, tekli mod, Lazer, 1 Kanal
7E Kanal 1 - G703; Kanal 2 - 820 nm, goklu mod
7F Kanal 1 - G703; Kanal 2 - 1300 nm, goklu mod
7G Kanal 1 - G.703; kanal 2 - 1300 nm, tek kipli ELED
H 820 nm, goklu mod, LED, 2 kanal
71 1300 nm, goklu mod, LED, 2 Kanal
7J 1300 nm, tekli mod, ELED, 2 Kanal
K 1300 nm, tekli mod, Lazer, 2 Kanal
7L Kanal 1 - RS422; Kanal 2 - 820 nm, goklu mod, LED
™ Kanal 1 - RS$422; Kanal 2 - 1300 nm, ¢oklu mod, LED
7N Kanal 1 - R8422; Kanal 2 - 1300 nm, tekli mod, ELED
7P Kanal 1 - RS422; Kanal 2 - 1300 nm, tekli mod, Lazer
7Q Kanal 1 - G703; Kanal 2 - 1300 nm, tekli mod Lazer
R G703, 1 Kanal
7S G703, 2 Kanal
M RS422, 1 Kanal
™w RS422, 2 Kanal
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2.3 TEKNIK OZELLIKLER

TEKNIK OZELLIKLER, BILDIRIMDE BULUNULMAKSIZIN DEGISTIRILEBILIR.

2.3.1 KORUMA ELEMANLARI

17

icin olan ¢alisma zamanlari 1,2 kat daha uzundur.

BARA DIFERANSIYELI (87B)
Baslatma seviyesi: 0,050 - 6,000 pu, 0,001’er adimlarla
Dusuk egim: %15 - %100 arasi, %1’er adiml
Yiksek egim: %50 - %100 arasi, %1’er adimh
Dislk kirllma noktasi: 1,00 - 30,00 pu, 0,01°er adimh
Yiksek kiriima noktasi: 1,00 - 30,00 pu, 0,01’er adimh
Yilksek ayar seviyesi: 0,10 - 99,99 pu, 0,01’er adimli
Birakma seviyesi: baslatmanin %97 - 98'i
Seviye dogrulugu:
0,1-2,0x AT orani:  6lgimiin +%0,5i veya anma degerinin
+%71’i (hangisi blyikse)
>2,0 x AT rating
Calisma suresi:

olgiimiin £%1,5'
tek glic sistemi dongusi (tipik)

Bolge sayisi: 1 veya 4 (opsiyon)
Maks. giris sayisi: 8, 16 veya 24 (opsiyon)
AT SORUNU

Diferansiyel akim

0,020 - 2,000 pu, 0,001’er adimlarla
1,0 - 60,0 sn, 0,1'lik adimlarla
calisma suresinin +%3'U veya +1/4
doéngu (hangisi daha buyukse)

Suna yanit olarak:
Baslatma seviyesi:
Baslatma gecikmesi:
Zaman dogrulugu:

Uygunluk: her bir koruma alanina bir tane

AYIRICI iZLEME

Suna yanit olarak: Hem normal-acik hem de normal-kapali

yardimci kontaklar

Etkinlestirme: Ayirici Pozisyonu, Ayirici Alarmi, Blok

Anahtarlama
Alarm baslatma gecikmesi:

0,00 - 120,00 s, 0,05'lik adimlarla
Zamanlayici dogrulugu: calisma suresinin +%3'U veya +1/4'lik

dongu (hangisi daha buyukse)
ZAMAN ASIRI AKIM
Baslatma seviyesi:
Birakma seviyesi:
Seviye dogrulugu:

0,1-2,0xAT

0,000 - 30,000 pu, 0,001’er adimlarla
baslatmanin %97 - %98'i

Olglimin %0,5'i veya nominalin %1'i
(hangisi daha buyukse)

2,0 Ustlinde x AT olgiimiin %1,5'i

Egri sekilleri: IEEE Orta/Cok/Asiri Ters; IEC (ve BS) A/
B/C ve Kisa Ters; GE IAC Ters, Kisa/
Cok/Asiri Ters; [2t; FlexCurves™ (prog-
ramlanabilir); Belirli Zaman (0,01 s baz
egrisi)

TD garpani: 0,00 - 600,00, 0,01'lik adimlarla

GE Multilin

Calisma zamanlari, aksi belirtiimedikge agma anma bigim-A tipi bir ¢ikis kontaginin aktivasyon siiresini kapsar.
Belirli bir elemanin FlexLogic islenenleri, 4 ms daha hizlidir. Bunu, FlexLogic denklemleri olusturmak veya
NT FlexLogic isleneni rélenin diger korumalari veya kontrol elemanlari ile iligkilendirmek ya da farkli gikis kontaklari
Uzerinden diger IED’ler veya gug¢ sistemi cihazlari ile arayizlemek icin kullanildiginda dikkate aliniz. Eger belirtiime-
migse, burada verilen galisma zamanlari nominal sistem frekansinda 60 HZ'lik bir sistem i¢indir. 50 HZ'lik bir sistem

Sifirlama tipi:

Ani veya Zamanl (IEEE basina)

Egri zamanlama dogrulugu
1,03 - 20 x baglatmasinda:

AN ASIRI AKIM
Baslatma seviyesi:

Birakma seviyesi:
Seviye dogrulugu:
0,1-2,0x AT

2,0 Ustiinde x AT
Baslatma gecikmesi:
Sifilama gecikmesi:

Zamanlayici dogrulugu:

Calisma suresi:
DU$UK GERILIM
Baslatma seviyesi:
Birakma seviyesi:
Seviye dogrulugu:
Baslatma gecikmesi:
Sifilama gecikmesi:

Zamanlayici dogrulugu:

Calisma suresi:

calisma suresinin %3,5'i veya +1/2
dongi (hangisi daha biiyikse)
baslatmadan c¢alismaya

0,000 - 30,000 pu, 0,001’er adimlarla
baslatmanin %97 - %98'i

Olglimin %0,5'i veya nominalin %1'i
(hangisi daha blylkse)

Oleimin %1,5'

0 - 65,535 s, 0,001'lik adimlarla

0 - 65,535 s, 0,001'lik adimlarla
galisma suresinin £%3'0 veya +1/4'lik
doéngi (hangisi daha buylikse)

<3'te 16 ms x 60 Hz'de baslatma

0,000 - 3,000 pu, 0,001’er adimlarla
baslatmanin %102 - %103'G

6lgiimiin £%0,5', 10 - 208 V arasi
0-65,535 s, 0,001'lik adimlarla
0-65,535 s, 0,001'lik adimlarla
galisma suresinin £%3'0 veya +1/4'luk
doéngu (hangisi daha buylikse)

<16 ms <0,9'da x 60 Hz'de baslatma

UC ARIZA KORUMASI

AAA baslatma seviyesi:

AAA birakma seviyesi:
Seviye dogrulugu
0,1-2,0 x AT'de:

2,0 Ustinde x AT:

0,000 - 30,000 pu, 0,001'lik adimlarla
baglatmanin %97 - 98'i

Olglimin %0,5'i veya nominalin %1'i
(hangisi daha buylkse)
Olelimin %1,5'

CB aclk baglatma zamanlayici:

0-65,535s, 0,001'lik adimlarla

Ug Arizasi baglatma zamanlayici:

0-65,535s, 0,001'lik adimlarla

Zamanlayici dogrulugu: calisma siiresinin £%3'0 veya +8 ms,

KESICi ARIZA
Mod:

Akim denetimi:

B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi

hangisi daha bulyikse

3-kutup
faz akim
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Akim denetimi baglatma: 0,001 - 30,000 pu, 0,001’lik adimlarla
Akim denetimi birakma: baglatmanin %97 - 98’i
Akim denetimi dogrulugu:

0,1-2,0 x AT orant:

2 Ustlinde x AT degeri:

6lgiimiin £%0,75’i veya anma degerinin
+%2'i

(hangisi daha buyukse)

olglimiin £%2,5'

Zamanlayici dogrulugu: ¢alisma silresinin +%3'U veya +1/4

doéngu (hangisi daha buytlikse)

AGMA BARASI (FLEXLOGIC OLMADAN ACMA)

Eleman sayisi:
Giriglerin sayisi:
Calisma stresi:

Zamanlayici dogrulugu:

6

16

<2 ms, 60 Hz'de

1+%3 veya +10 ms, hangisi daha
blyukse

2.3.2 KULLANICI TANIMLI ELEMANLAR

FLEXLOGIC
Programlama dili:

Kod satir:
ic degiskenler:
Desteklenen islemler:

Girigler:

Zamanlayici sayisl:
Baslama gecikmesi:
Birakma gecikmesi:
FLEXCURVES™
Sayr:

Sifirla noktalar:
Calisma noktalari:
Zaman gecikmesi:

FLEX STATES
Sayi:

Programlanabilirlik:

Eleman sayisi:

Grafik gorsellestirmeli Ters Ontaki Gos-
terimi (tus takimi programlamali)

512

64

NOT, XOR, OR (2 - 16 giris),

AND (2 - 16 giris), NOR (2 - 16 giris),
NAND (2 - 16 girig), muhur (sifirla-bas-
kin), kenar dedektorleri, zamanlayicilar
herhangi bir mantiksal degisken, kontak
veya sanal giristen

32

0 ile 60000 (ms, sn., dk.), 1'lik adimlarla
0 ile 60000 (ms, sn., dk.), 1'lik adimlarla

4 (A'dan D'ye)

40 (0'dan 1'e baslatma)

80 (1'den 20'ye baglatma)

0 ile 65535 ms, 1'lik adimlarla

16 Modbus adresi altinda gruplandiriimig
256'ya kadar mantiksal degisken
herhangi bir mantiksal degisken, kontak
veya sanal giristen

8

GEGIiCi OLMAYAN MUHURLER

Tip:

Sayr:

Cikis:

Ydratim sirasi:

ayar baskin veya sifirlama baskin
16 (ayri ayri programlr)
kalici bellekte saklanir

koruma, kontrol ve FlexLogic'ten dnceki
giris olarak

KULLANICI TANIMLI LEDS

Sayi:
Programlanabilirlik:

Sifirla modu:

2-14

48 arti agma ve alarm

herhangi bir mantiksal degisken, kontak
veya sanal giristen

kendini sifirlama veya muhurlu

B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi

LED TESTI
Baslatma:

Test sayisi:
Tum test sayist:
Test sirasi 1:
Test sirasi 2:

Test sirasi 3:

herhangi bir sayisal giris veya program-
lanir durumdan

3, herhangi bir anda yarida birakilabilir
yaklasik 3 dakika

tim LED'ler agik

tim LED’ler soéner, 1 saniye boyunca
teker teker LED’ler agik

tim LED’ler yanar, 1 saniye boyunca
teker teker LED’ler s6ner

KULLANICI TANIMLI EKRANLAR

Ekran sayisi:
Ekran satiri:
Parametreler:

Cagirma ve kaydirma:

16

2 x 20 alfasayisal karakter

5’e kadar, herhangi bir Modbus yazmag
adresi

tus takimi ve butonlar dahil kullanici
tarafindan programlanabilir kosul

KONTROL BUTONLARI

Buton sayisi:
Calisma:

7
FlexLogic islenenlerini siirme

KULLANICI TANIMLI BUTONLAR (SEGMELI)

Buton sayisi:

Mod:

Ekran mesaiji:
Birakma zamanlayici:
Birakma zamanlayici:
Birakma zamanlayici:

12 (standart 6n yuz);

16 (gelismis 6n yuz)
kendiliginden sifilama, mihurlu
2 satir, her biri 20 karakter

0,00 - 60,00 s, 0,05'lik adimlarla
0,2 - 600,0 s, 0,1'lik adimlarla
0,0 - 10,0 s, 0,1'lik adimlarla

DiJITAL ELEMANLAR

Eleman sayisi:
Calisma sinyali:
Baslama gecikmesi:

Birakma gecikmesi:

Zamanlayici dogrulugu:

48
herhangi bir FlexLogic igleneni

0,000 ile 999999,999 s,
0,001'lik adimlarla

0,000 ile 999999,999 s,
0,001'lik adimlarla

1+%3 veya +4 ms, hangisi daha bliylkse

GE Multilin
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2.3.3 IZLEME

OSILOGRAFI
Maksimum kayit:

Ornekleme hizi:
Tetikleme:

Veriler:

Veri saklama:

OLAY KAYDEDICI

64
Glg¢ dongusl basina 64 6rnektir.

herhangi bir eleman baglatma, birakma

veya calismasi; dijital giris durum degi-

sikligi; dijital ¢ikis durum

degisikligi; FlexLogic denklem

AC giris kanallari; eleman durumu; dijital
giris durumu; dijital ¢ikis durumu

kalici bellekte

Zaman etiketi:
Tetikleme:

Veri saklama:

1 mikrosaniyeye kadar

herhangi bir eleman baglatma, birakma
veya galismasi; dijital giris durum degi-
sikligi, dijital ¢ikis durum degisikligi; oto
sinama olaylari

kalici bellekte

KULLANICI PROGRAMLI ARIZA RAPORU

Eleman sayisi:

Ariza 6ncesi tetikleyici:
Ariza tetikleyici:
Kaydedici miktari:

2

herhangi bir FlexLogic isleneni
herhangi bir FlexLogic igleneni

32 (herhangi bir FlexAnalog™ degeri)

Kapasite: 1024 olay
2.3.4 OLCME
AKIM (")LQUMU FREKANS
Dogruluk Dogruluk
0,1-2,0 x AT degeri:  6lgimiin +%0,25'i veya anma degerinin V=0,8-1,2pu: 10,01 Hz (frekans 6l¢limi igin gerilim
+%0,1’i (hangisi bliylkse) sinyali kullanildiginda)
I=0,1-0,25 pu: 10,05 Hz
> 2,0 x AT degeri: Olglimin £%1,0'1 I >0,25 pu: 10,02 Hz (frekans 6l¢iimi igin akim sin-
GERILIMi yali kullanildiginda)
Dogruluk: 10 - 208 V, okunan degerin £%0,5'i
235 GiRi$LER
AC AKIM FREKANS
AT anma primer: 1 ila 50000 A Nominal frekans ayari: 25 ila 60 Hz
CT anma sekonder: 1 Aveya 5 A, baglanti ile Ornekleme hizi: Gl¢ dongusl basina 64 6rnek
Role yukd: < 0,2 VA, anma sekonderde izleme frekans araligi: 20 ila 70 Hz

Doéndsum arahigi:
Akim dayanimi:

Kisa devre degeri:

AC GERILIM
VT anma sekonder:

VT orant:

Réle ylku:
Dontstm arahgr:
Gerilim dayanimi:

GE Multilin

0,02 ila 46 x CT degeri RMS simetrik

20 ms, anma akiminin 250 kati

1 sn., anma akiminin 100 kati

surekli 4xlInom; 24 AT ile donatiimig
UR'lerin maksimum 50°C c¢alisma sicak-
g1 var

150000 RMS simetrik amper, 250 V
maksimum (harici AT primer akimi)

50,0ila 240,0 V
1,00 ila 24000,00
<0,25VA, 120 V'ta
1ila275V

260 V ila n6tr arasinda surekli
1 dk./sa, 420 V ila n6tr arasi

B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi

KONTAK GIRISLERI

Kuru kontaklar:
Yas kontaklar:
Segcilebilir esikler:
Tolerans:

1000 Q maksimum
300 V DC maksimum
17V,33V, 84V, 166 V
+%10

Ortak donus basina kontak sayisi:

Tanima slresi:
Debounce zamani:
Surekli akim tiketimi:

4

<1ms

0,0ile 16,0 s, 0,5'lik adimlarla
3 mA (enerjili iken)

OTOMATIK PARLATMALI KONTAK GIRISLERI

Kuru kontaklar:
Yas kontaklar:
Segilebilir esikler:
Tolerans:

1000 © maksimum
300 V DC maksimum
17V,33V, 84V, 166 V
+%10

Ortak donis basina kontak sayisi:

Tanima slresi:
Debounce zamani:
Sirekli akim tiketimi:

2

<1ms

0,0 ile 16,0 s, 0,5'lik adimlarla
3 mA (enerjili iken)

Otomatik parlatma darbe akimi:

50 -70 mA

Otomatik parlatma darbe siiresi:

2-15




2.3 TEKNIK OZELLIKLER

2 URUN TANIMI

25-50 ms
IRIG-B GIRISI
Genlik kiplenimi: 1ila 10 V pk-pk
DC kaydirmali: TTL—Uyumlu
Giris empedansi: 50 kQ
Yalitim: 2 kv

UZAK GIRISLER (IEC 61850 GSSE/GOOSE)
Girig noktalari: 32, 64 gelen bit ¢iftinden yapilandirilir

Uzak cihazlar: 16
Haberlesme kaybinda varsayilan durumlar:

Acik, Kapali, En son/Kapali, En son/Agik
Uzak DPS girigleri: 5

DIREK GiRi$LER
Girig noktalari: 96
Uzak cihazlar: 16
Haberlesme kaybinda varsayilan durumlar:
Acik, Kapali, En son/Kapali, En son/Agik

Halka konfiglrasyonu: Evet, Hayir

Veri hizi: 64 veya 128 kbps
CRC: 32-bit
CRC alarmi:

Suna yanit olarak:
izleme mesaj sayisi:
Alarm esigi:
Geri ddbnmesiz mesaj alarmi:
Suna yanit olarak: Halka konfigurasyonunda geri ddnme-
yen mesaj orani
1'lik artigla 10 - 10000 arasi
1'lik adimlarla 1 ila 1000 arasi

CRC basarisiz mesaj hizi
1'lik artigla 10 - 10000 arasi
1'lik adimlarla 1 ila 1000 arasi

izleme mesaj sayisi:
Alarm esigi:

2.3.6 GUG KAYNAGI

DUSUK ARALIK

Nominal DC gerilimi: 24 -48V

Minimum DC gerilimi: 20V

Maksimum DC gerilimi: 60 veya 72 V; gu¢ kaynagi modilini
kontrol edin

Gerilim kaybi gecikmesi: anma gerilimde 20 ms sureyle

NOT: Dusuk aralik, yalnizca DC igindir.

YUKSEK ARALIK

Nominal DC gerilimi: 125-250 V

Minimum DC gerilimi: 88V

Maksimum DC gerilimi: 300 veya 400 V; gl¢ kaynagi modulini
kontrol edin

Nominal AC gerilimi: 50/60 Hz'de 100 - 240 V

Minimum AC gerilimi: 25-100 Hz'de 88 V

Maksimum AC gerilimi: 25 - 100 Hz'de 265 V

Gerilim kaybi gecikmesi: anma gerilimde 200 ms sureyle

TUM ARALIKLAR

Gerilim dayanimi: 2 x 10 ms igin En Yuksek Nominal Gerilim

Glg tuketimi: tipik= 15 - 20 W/VA
maksimum = 50 W/VA
tam siparis kodu tiiketimi igin fabrika ile
temas kurun

iC SIGORTA

NOMINAL GUQ

Duslk aralik gic kaynagi: 8 A/ 250 V
Yulksek aralik gu¢ kaynagi: 4 A /250 V

KESME KAPASITESI
AC: 100 000 A RMS simetrik
DC: 10 000 A

2.3.7 GIKISLAR

FORM-A ROLESI

Kapama ve 0,2 s sureyle tagsima:
ANSI C37.90 uyarinca 30 A

Sirekli tagima: 6A
Kesme (DC endiiktif, L/R = 40 ms):
GERILIM AKIM
24V 1A
48V 0,5A
125V 0,3A
250 V 0,2A

<4 ms
glimus alagim

Calisma suresi:
Kontak malzemesi:

2-16 B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi

MUHURLEME ROLESI
Kapama ve 0,2 s slreyle tagima:

ANSI C37.90 uyarinca 30 A
Sirekli tagima: IEEE C37.90 uyarinca 6 A
Kesme (IEC61810-1 uyarinca DC omik):

GERILIM AKIM
24V 6 A
48V 1,6 A
125V 04A
250V 0,2A
Calisma suresi: <4ms

Kontak malzemesi: gumds alagim

Kontrol: ayri calisma ve sifirlama girisleri

Kontrol modu: galisma baskin veya sifirlama baskin

GE Multilin
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FORM-A GERILIM iZLEME DEVRESI YARI ILETKEN CIKIS ROLESI
Uygulanabilir gerilim: yakl. 15 - 250 V (DC) Calisma ve birakma siresi:
Dengeleme akim: yakl. 1ila 2,5 mA <100 ps
FORM-A AKIM DENETLEYICI Maksimum gerilim: 265V DC
Esik akimi: yakl. 80 ila 100 mA Maksimum surekli akim: 45°C'de 5 A; 65°C'de 4 A
. .. . Kapama ve tagima:
Ilz:)l:nh:la-?/evOEZtlz:I::Kl:\taRlﬁnAa'ROLESI 0,2 sigin: ANSI C37.90 uyarinca 30 A
P : yie tagima: 0,03 s igin 300 A
o ANSI C37.90 uyarinca 30 A Kesme kapasitesi:
Srekii tasima:  8A uL508 Yardimei Endiistriyel
Kesme (DC endiiktif, L/R = 40 ms): uygulama uygulama
(otomatik tekrar
GERILIM AKIM kapama tertibi)
24V 1A Cahigma/ 5000 ops /
48V 0,5A aralik 1 s-Agik,

9 s-Kapali 05 g_p,fg’lk 10000 ops /
125V 0,3A 1000 ; 0 ’2 s-Kapa’h 0,2 s-Agik,
250V 02A 0.5 S-Aik, 1 dakika iinde | 30 S-Kapal

Calisma siresi: <8ms 0.5 s-Kapal
Kontak malzemesi: guimiis alagim rae;::g‘iatesi L/R3:'21é ms
HIZLI FORM-C ROLESI e 16 A 10A 10A
Kapama ve tagima: 0,1 A maks. (omik yiik) L/R =20 ms LR =40ms | L/R =40 ms
ini 0 : 08A
Minimum yik empedansi: LR =40 ms
GIRIS EMPEDANS

GERILIMI 2 W DIRENG 1W DIRENG KONTROL GUCU CIKISI

550V DC 20KO 50 KQ (KURU KONTAK GIRISI ICIN)

120V D0 5KQ 2KQ Kapasite: 48 V DC'de 100 mA DC

26V DC KO KO Yalitim: +300 Vpk

24V DC 2 KO 2 KQ UZAK GIKISLAR (IEC 61850 GSSE/GOOSE)

Not: YUk empedansi Gzerinde %95 gerilim disimi Standart gikig noktalari: - 32

gerektigi igin, 24 V - 48 V igin degerler aynidir. Kullanici ¢ikis noktalari: 32
Calisma sliresi: <0,6 ms DIREKT GIKISLAR
i¢ Sinirlama Direnci: 1009, 2 W Cikis noktalari: 96
2.3.8 iLETi$iMLER
RS232 ETHERNET (FiBER)
On port: 19,2 kbps, Modbus RTU
PARAMETRE FIBER TIPI
RS485 100 MB COKLU
1 arka port: Maks. 115 kbps, Modbus RTU, birlikte MOD
36 Vtepe yalitiml Dalga boyu 1310 nm
Tipik mesafe: 1200 m Konnektor LC
Yalitim: 2kV iletim giicii —20 dBm
Alici duyarlihgi -30 dBm
Gug bltgesi 10 dB
Maksimum —14 dBm
giris glicu
Tipik mesafe 2 km
Cift yonlu tam/yarim
Yedekleme evet

ETHERNET (10/100 MB BUKUMLU TEL GIiFTi)
Modes: 10 MB, 10/100 MB (otomatik algilama)

Konnektor: RJ45

BASIT AG ZAMAN PROTOKOLU (SNTP)
saat eszamanlama hatasi:

<10 ms (tipik)

GE Multilin B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi 2-17
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HASSAS ZAMAN PROTOKOLU (PTP)
PTP IEEE Std 1588 2008 (suriim 2)

IEEE Standardi PC37.238TM2011 uyarinca Gug Profili (PP)
Yalnizca bagiml siradan saat
Esdiizey gecikme 6lgim mekanizmasi

PARALEL YEDEKLEME PROTOKOLU (PRP)
(IEC 62439-3 MADDE 4, 2012)
Kullanilan ethernet portu: 2 ve 3

Desteklenen ag: 10/100 MB Ethernet

2.3.9 ROLELER ARASI HABERLESME

KORUMALI SARMAL iKiLi ARAYUZ SECENEKLERI

TiPiK LINK MESAFESI

ARAYUZ TURU TiPIK MESAFE VERICI TiPi KABLO TiPi KONNEI_(TC)R TiPIK
RS422 1200 m TPl MESAFE
820 nm LED, 62,5/125 ym ST 1,65 (km)
5 RS422 mesafesi verici glicline dayalidir ve kullanici 1380 nrgl LED, 62,5/125 pm ST 3,8 (km)
«  tarafindan saglanan saat kaynagi dikkate alinmaz. gox modiu
. . 1300 nm ELED, 9/125 ym ST 11,4 (km)
BAGLANTI GUCU BUTCESI tek modlu
VERICI, FIBER | ILETIM ALINAN GUC 1300 nm Lazer, | 9/125 ym ST 64 (km)
TIPI GUCU DUYARLILIK| BUTCESI tek modliu
820 nm LED, —20 dBm —-30 dBm 10 dB 1550 nm Lazer, 9/125 ym ST 105 km
Cok modlu tek modlu
1300 nm LED, —21 dBm —-30 dBm 9dB
Cok modlu Yukarida listelenen tipik mesafeler, sistem
1300 nm, Tek —23 dBm -32 dBm 9dB kayiplari igin asagidaki kabullere dayalidir. Ger-
modlu ELED NoT - cek kayiplar bir tesisten digerine degistiginden,
1300 nm Lazer, —1dBm —-30 dBm 29 dB sisteminizin kapsadigr mesafe degisir.
Tek modiu . L.
1550 nm Lazer, 5 dBm ~30dBm 35 dB KONNEKTQI__Q KAYIPLARI (HER IKI UCUN TOPLAMI)
Tek modlu ST konnektori 2dB

Bu gl¢ butgeleri, Ureticinin en kétl durum verici glicl
w ve en kotl durum alici duyarlihdindan hesaplanir.

y 1300 nm ELED'nin gli¢ butgeleri, Ureticinin ortam

w  sicakligindaki verici glicinden ve alici duyarliligin-
dan hesaplanir. Asiri sicakliklarda bu degerler bile-
sen toleransina dayali olarak sapma gdsterir.
Ortalamada, sicaklik 1 dB /5°C faktoriine bagh ola-
rak arttiginda ¢ikis guicu azalir.

MAKSIMUM OPTIK GIiRIS GUCU

VERICI, FIBER TiPi MAKS. OPTIK
GIRI$ GUCU
820 nm LED, Gok modlu —7,6 dBm
1300 nm LED, Gok modlu —11 dBm
1300 nm, Tek modlu ELED -14 dBm
1300 nm Lazer, Tek modlu —-14 dBm
1550 nm Lazer, Tek modlu —-14 dBm

FIBER KAYIPLARI

820 nm, ¢oklu mod 3 dB/km
1300 nm, goklu mod 1 dB/km
1300 nm, tekli mod 0,35 dB/km
1550 nm tekli mod 0,25 dB/km

Ek yeri kayiplar: Her 2 km'de bir ek yeri,

ek yeri basina 0,05 dB kayip
SISTEM MARJI

Diger tim kayiplari telafi etmek igin hesaplamalara fazladan
3 dB kayip eklendi.

GPS uydu saati kullanilarak ileten ve alan kanal gecikmeleri (kanal
asimetrisi) arasinda telafi edilen farklilik: 10 ms

2.3.10 CEVRESEL

ORTAM SICAKLIKLARI
Depolama sicakligr: -40 - 85°C

Calisma sicakhgi: -40 - 60°C; LCD kontrasti -20°C altindaki
sicakliklarda bozulabilir

NEM:

Nem: 55°C’de %95’e kadar calisma (yogus-
masiz) (IEC60068-2-30/ 1, 6 glin degis-
kenine gore).
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DIGER

Ykseklik: 2000 m (maksimum)
Kirlilik derecesi: Il

Asiri gerilim kategorisi: 1l

Girig korumasi: IP20 6n, IP10 arka
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2.3.11 TiP TESTLERI

B90 TiP TESTLERI

TEST REFERANS STANDART TEST SEVIYESI

Dielektrik gerilim dayanimi EN60255-5 2,2kV

Darbe gerilim dayanimi EN60255-5 5kV

Sonumli salinim IEC61000-4-18 / IEC60255-22-1 2,5kV CM, 1 kV DM

Elektrostatik bosalma EN61000-4-2 / IEC60255-22-2 Seviye 3

RF bagisikligi EN61000-4-3 / IEC60255-22-3 Seviye 3

Hizli gegici bozulma EN61000-4-4 / IEC60255-22-4 Sinif Ave B

Darbe bagisiklig EN61000-4-5 / IEC60255-22-5 Seviye 3ve 4

iletilen RF bagisikligi EN61000-4-6 / IEC60255-22-6 Seviye 3

Glg frekansi bagisikligi EN61000-4-7 / IEC60255-22-7 SinfAveB

Gerilim kesilmesi ve kirisiklik DC'si IEC60255-11 %12 kinsiklik, 200 ms kesinti

Isinan ve iletilen yayimlar CISPR11/ CISPR22 / IEC60255-25 Sinif A

Sinlizoidal titregim IEC60255-21-1 Sinif 1

Darbe ve sarsinti IEC60255-21-2 Sinif 1

Sismik IEC60255-21-3 Sinif 1

Gl¢ manyetik bagisiklid IEC61000-4-8 Seviye 5

Darbe manyetik bagisikhgi IEC61000-4-9 Seviye 4

So6numli manyetik bagisikligi IEC61000-4-10 Seviye 4

Gerilim ¢dkmesi ve kesinti IEC61000-4-11 %0, 40, 70, 80 ¢bkme; 250 / 300 ¢evrim kesintisi

Sonumli salinim IEC61000-4-12 2,5kV CM, 1 kV DM

iletilen RF bagisikhigi, 0 - 150 kHz IEC61000-4-16 Seviye 4

Gerilim kingikhigi IEC61000-4-17 %15 kingikhk

Giris korumasi IEC60529 IP40 6n, IP10 arka

Soguk IEC60068-2-1 16 saat igin —40°C

Sicak IEC60068-2-2 16 saat igin 85°C

Nem: IEC60068-2-30 6 gilin, degisimli 1

Sonumli salinim IEEE/ANSI C37.90.1 2,5kV, 1 MHz

RF bagisikligi IEEE/ANSI C37.90.2 20 V/m, 80 MHz - 1 GHz

Guvenlik UL508 83849 NKCR

Gvenlik UL C22.2-14 83849 NKCR?7

Gvenlik UL1053 83849 NKCR

2.3.12 URUN TESTLERI

TERMAL

Uriinler, Taninan Kalite Seviyesi (AQL) érnekleme siirecine dayali
bir cevre testine tabi tutulurlar.
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2 URUN TANIMI 2.3 TEKNIK OZELLIKLER

2.3.13 ONAYLAR

ONAYLAR
UYUMLULUK GEGERLI DIREKTIF STANDART
CE Distuk gerilim direktifi | EN 60255-5
EMC direktifi EN 60255-26 / EN 50263
EN 61000-6-5
C-UL-US UL 508
UL 1053
C22.2 No. 14
2.3.14 BAKIM
MONTAJ TEMIZLEME
20 ing-pound (£2 ing-pound) tork kullanarak montaj kollarini takin. Normalde temizleme gerekmez ancak 6n panel ekraninda bir toz biri-

kintisi olmasi durumunda, tozu almak igin kuru bir bez kullanilabilir.

= Elektrolitik kondansatérlerin bozulmasini
DI KKAT 6nlemek igin giicli kesik bir sekilde sakla-
nacak Unitelere yilda bir kez bir saat
sureyle gug verilmesi gerekir.

GE Multilin B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi 2-20



3 DONANIMI 3.1 TANIM

3.1.1 PANEL AGIKLIGI

B90 Dusuk Empedans Bara Diferansiyel Sistemi ¢ikarilabilir bir 6nyize sahip 19 inglik bir yatay montaj birimi olarak mev-
cuttur. Onyiiz, siparis sirasinda standart veya gelistiriimis tip olarak belirtilebilir. Gelistiriimis 6ny(iz, ek kullanici tanimli
butonlar ve LED gbéstergeleri icerir.

Moddler tasarim, rélenin kolaylikla modelinin ylkseltiimesine veya yetkili bir servis personeli tarafindan onarilmasina imkan
saglar. Onyiiz, cikarilabilir modiillere kolay erisim icin menteseli bigimde yapilmistir ve sinirli arka derinligine sahip hiicre
kapilarina monte edilmesi gerektiginde tamamen yerinden ¢ikarilabilir.

Kasa boyutlari, pano montaji icin pano aciklik ayrintilari ile birlikte asagida gosterilmistir. Rélenin panoya monte edilecegi
yeri belirlerken, bitisik cihazlarin 6n panelin agilmasina bir engel teskil etmediginden emin olun

Cihaz, 6n paneli operatoriin tus takimina ve RS232 iletisim portuna erisimine izin verecek sekilde, panel ya da hiicre kapi-
sina yari gémulu sekilde monte edilmelidir. ¢ikik olarak monte edilmelidir ve ambala;j ilisiginde génderilen dort montaj vidasi
ile panoya sikica tespit edilmelidir.
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° ° ® ¢ 6 o6 o o o o o o o o O© o°o o o [279,81 mm)
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° v
o o e H H H H H
| o o o o o "
] H H H H H 7.460
o o o o o (189,48 mm]
[| o o o o o
—— o o o o o
6.995" H ° H ° H 6.960"
177,67 mm] o o o o o (176,78 mm]
: o o o o
s= = 3
e | °
o o
L4 | ° (]
— e——
19.040"

(483,62 mm]
842807A1.CDR

Sekil 3—1: BOOYATAY BOYUTLAR (GELISTIRILMiS PANEL)
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3.1 TANIM 3 DONANIMI

18370"
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‘ 4.000"
+-— - ]¢ (101,60 mm]
|
C | >—1
|
|
17.750"
[450,85 mm] 842808A1.COR

Sekil 3-2: BOOYATAY MONTAJ (GELISTIRILMIS PANEL)

Yatay ist goriiniim (19 ing, 4 RU) 8x01560 Uzak montaj, panel arkasi gériiniim ;
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Sekil 3-3: B9OYATAY MONTAJ VE BOYUTLAR (STANDART PANEL)
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3 DONANIMI 3.1 TANIM

3.1.2 ARKA TERMINAL GORUNUSU

Con
&
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B 9 0 Bus Differential Relay
e
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Opsiyonel  Opsiyonel  Opsiyonel Opsiyonel  Opsiyonel Opsiyonel AT/GT CPU modult Gug
direkt kontak AT/GT veya kontak AT/GT veya kontak Modulu (T modulu kaynag
giris/cikis giris/cikis Kontak giris/cikis Kontak giris/cikis gosterilmektedir) moduli
modull modull grlggégllzs modull g:;géirf moddall

R3ZA790AT CDR

Sekil 3-4: ARKA TERMINAL GORUNUMU

Role enerjiliyken, arka terminallerin herhangi birine dokunmayin.

AUYARI

= Kuguk form faktorli takilabilir portlar (SFP'ler) takilabilir alici-vericilerdir. Onaylanmamis alici-vericiler

DI KKAT kullanmayin ya da onaylanmis alici-vericileri yanlis Ethernet yuvasina takmayin; aksi takdirde hasar
meydana gelebilir.

Roéle terminal numarasi atamalari, ¢ karakter uzunlugunda gésterilir; bu karakterler, sirasiyla modul yuva konumu, sira

numarasi ve situn harfini gésterir. iki yuvali genis modiillerde, karakter, terminal blogunda bir ok isareti ile belirtilen ilk
(CPU moduliine en yakin) yuva konumunu gosterir. Arka terminal atamalarinin bir érnegi igin, asagidaki sekle bakin.

c3 b3 031 c3 b3 031 <— Sutun harfi
1O QO Q@ QO QE s
J0C 00K
JC CCCCOE
o el L2~ «
JC COCCCOE
e CCC0CK
JC 0K
JC CCOCOCKE
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Sekil 3-5: F VE H YUVALARINDA MODUL ORNEGI
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3.2 KABLOLAMA 3 DONANIMI

3.2.1 TiPIK KABLO BAGLANTILARI
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Sekil 3—-6: B90 BiR GOK LED’Li KORUMA SISTEMI'DIR

Sonraki dort sayfada verilen baglanti semalari, asagidaki siparis koduna géredir:
9] |~ @Gl B90-H102-HCL-F8H-HBH-LBH-NBA-S8H-UBH-W7H.
Bu semalarin amaci, rélenizin gercek baglantilarini géstermek degil, sadece B90 genel baglantilari

hakkinda bilgi edinmeniz i¢indir. Réle konfiglirasyonuna ve siparis koduna dayali yapacaginiz role
baglantilari hakkinda 6rnekler icin, baglanti semalarini izleyen bélimlere bakin.
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3 DONANIMI 3.2 KABLOLAMA

NOT: Bu baglant semasi asagidaki siparis koduna goredir o
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Sekil 3-7: TIPIK BAGLANTI SEMASI (FAZ A; CPU iGIN T MODULU GOSTERILIR)
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3.2 KABLOLAMA

3 DONANIMI

g 2 gl g
NOT: Bu baglanti semasi asagidaki siparis koduna goredir: ——— —
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3-8: TiPIK BAGLANTI SEMASI (FAZ B; CPU iCIN T MODULU GOSTERILIR)
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3 DONANIMI 3.2 KABLOLAMA

NOT: Bu baglant semasi asagidoki siparis koduna géredir o
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Sekil 3-9: TIPIK BAGLANTI SEMASI (FAZ C; CPU iCIN T MODULU GOSTERILIR)
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3.2 KABLOLAMA

IED2 RXL
IED4 TXL
IED4 RX2.
IED2 TX2

3 DONANIMI
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Sekil 3-10: TiPIK BAGLANTI SEMASI (KESICi ARIZA VE AYIRICI iZLEME; T MODULU GOSTERILMEKTEDIR)
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3 DONANIMI 3.2 KABLOLAMA

3.2.2 DIELEKTRIK DAYANIMI

UR-serisi modil donaniminin dielektrik dayanimi, asagidaki tabloda gdsterilmistir:
Tablo 3-1: UR SERIiSIi MODUL DONANIMININ DIELEKTRIK DAYANIMI

MODUL TiPi MODUL iSLEVi TERMINALLER DIELEKTRIK
KAYNAK HEDEF DAYANIMI (AC)
1 Glg kaynagi Yiksek (+); Duslk (+); (=) Sasi 2000 V AC, 1 dk slreyle
1 Gug kaynagi 48 V DC (+) ve (-) Sasi 2000 V AC, 1 dk slreyle
1 Glg kaynagi Role terminalleri Sasi 2000 V AC, 1 dk slreyle
2 Yedek Yok Yok Yok
3 Yedek Yok Yok Yok
4 Yedek Yok Yok Yok
5 Analog girisler/cikislar 8b harig timi Sasi <50VvDC
6 Dijital girisler/cikiglar Tdma Sasi 2000 V AC, 1 dk sureyle
7 G.703 2b, 3a, 7b ve 8a harig timi Sasi 2000 V AC, 1 dk sureyle
RS422 6a, 7b ve 8a hari¢ timi Sasi <50VvDC
AT/GT Tumu Sasi 2000 V AC, 1 dk sureyle
CPU Tdma Sasi 2000 V AC, 1 dk sureyle

N Yiksek tepe gerilimli gecici darbe gerilimleri ile radyo frekansli (RFI) ve elektromanyetik girisimlerin
DI KKAT (EMI) sebep olacagi zararlari 6nlemek igin, stizge¢ devreleri ve gegici darbe gerilimi koruma eleman-
lari kullanilir. ANSI/IEEE C37.90’da belirtilen test geriliminin standartta belirtilen bir dakikalik sireden

daha uzun bir slire uygulanmasi durumunda, bu koruma bilesenleri zarar gorebilir.

3.2.3 KONTROL GUCU

= Réleye uygulanacak kontrol glicl, rélenin glic kaynagi araligina uygun olmahdir. Eger gerilim yanhsg
DI KKAT terminallere uygulanirsa, hasar meydana gelebilir.

= B90 rélesi, hemen hemen dider tim elektronik rdlelerde oldugu gibi elektrolitik kapasitorler igerir. Bu
DI KKAT kapasitorlere periyodik araliklarla gerilim uygulanmazsa, bunlar zamanla bozulmaya maruz kalirlar.
Yilda bir kez réleler enerjilenerek rélelerin bozulmasi dnlenebilir.

Gl kaynagi moddld, iki olasi gerilim araliginda, yedek gl¢ segenekli veya yedek gli¢ segeneksiz olarak siparis edilebilir.
Her aralik, uygun calisma i¢in ayr giris baglantilarina sahiptir. Araliklar agagida gdsterilmistir (ek ayrintilar igin, B6lim 2
Teknik karakteristikler'e bakin):

» Dusuk (LO) aralik: 24 - 48 V nominal (yalniz DC ).
*  Yuksek (HI) aralik: 125 - 250 V nominal.
Guc kaynagi moduld, réle modillerine ve kuru kontak girisi devrelerine gug saglar.

Gug kayna@r modill, kuru kontak girisi baglantilari ve bir kritik ariza rélesi icin 48 V DC gli¢ saglar (6nceki Tipik baglanti
semasi’'na bakin). Kritik ariza rélesi, glic beslemesi uygulanip kritik bir otosinama hatasi olmaksizin réle basarili bir sekilde
yuklendiginde enerjilenen bigim-C tipi bir réledir. Eger siiren otosinama hata tanilama kontrolleri kritik bir hata tespit ederse
(Bolim 7 Otosinama Hatalarr'na bakin) veya kontrol glict kesilirse, kritik ariza rélesinin enerjisi kesilir.

Yuksek guvenirlik gerektiren sistemlerde, B90, devreye paralel bagl iki B90 gu¢ kaynaginin oldugdu bir yedeklilik secenegi
ile saglanabilir. E§er gu¢ kaynadi modullerinden biri arizalanirsa, ikinci gi¢ kaynagi, herhangi bir kesinti olmaksizin rélenin
tam yukinU Gzerine alir. Her gl¢ kaynagi modilinin 6n tarafinda, moduliin ¢alisir durumda oldugunu gésteren yesil bir
LED bulunur. Ayrica; kritik ariza rélesi de arizal bir gi¢ kaynagini ihbar eder.

Gug kaynagi modulinun 6n tarafindaki bir LED, gu¢ kaynaginin durumunu gosterir:

LED GOSTERGESI GUG KAYNAGI
SUREKLI YANIK Tamam

FLAS YAPIYOR Ariza

KAPALI Ariza
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3.2 KABLOLAMA 3 DONANIMI

NOT:

AC veya DC Uygun baglanti
kesme cihazi olan
14 6l¢t sarmalli
kablo onerilir.

Agir bakir iletken
veya 6rgulu kablo

B8b [B8a | B6a | B6b | BSb

+ +
) ~ | osK | vksk
FILTRE|DARBE| GUC KAYNAGI
MODULU

Salter teghizati UR serisi
toprak barasi koruma sistemi
009000 B

L o]

827247A1.CDR

Sekil 3-11: KONTROL GUCU BAGLANTISI

3.2.4 AT VE GT MODULLERI

B90 rolesinin AT ve GT modiilleri hakkindaki bilgiler, asagida verilmigtir.

= Roleye yapilan baglantinin 1 A veya 5 A nominal anma akiminin bagh AT'lerin sekonder anma
D I KKAT degeriyle eslestigini dogrulayin. Uyumsuz AT’ler, cihazin hasarlanmasina veya yetersiz

koruma yapmasina sebep olabilir.

AC akim girisleri, bir yalitim transformatdriine baglidir ve modiil kasasindan gikarildiginda girisi kisa devre eden bir otoma-
tik kisa devre edici diizenege sahiptir. Akim giriglerinde higbir i¢ toprak baglantisi yoktur. 1 - 50000 A primer ve 1 A veya
5 A sekonder anma degerinde akim trafolari kullanilabilir.

Her B90 gerilim girisi, tek fazl bir gerilimini izlemek igin kullanilir. Bu girislere faz gerilimi veya agik ti¢gen GT’lerden notr
gerilim baglanabilir.

Tdm AT ve GT modiilleri, gelistiriimis hata tanilama 6zellikleri ile donatiimistir. Bu modiiller, AT/GT donanim arizasini
otomatik olarak tespit ederek réleyi servis digi birakabilir.

fv Asagidaki sekildeki yaklasik "~" igsaretleri, modiil yuva konumlarini gosterir.

NOT
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Sekil 3-12: AT/GT MODUL KABLOLAMASI

3.2.5 KONTAK GIRISLERI VE GIKISLARI

Her giris/gikis modull, 24 terminal baglantisi ile donatiimigtir. Bunlar, toplam olarak sekiz sira ve her sirada ¢ terminal ola-
cak sekilde dizenlenmistir. Belirli bir liclii terminal sirasi, bir rélenin gikislari igin kullanilabilir. Ornegin, bicim-C réle cikislar
icin, terminaller rélenin normalde agik (N/A), normalde kapali (N/K) ve ortak kontaklarina baglanabilir. Bir bigim-A ¢ikis igin,
siparig edilen module bagli olarak, 6zellik denetimi icin akim veya gerilim tespiti kullanma segenekleri mevcuttur. Kontak
girisleri icin terminal konfiglirasyonu, bu iki uygulama igin farklidir.

Kontak girigleri, ortak déntgslu bigimde gruplandiriimistir. BOO igin, iki gruplandirma strimu vardir: ortak dénis basina dort
veya iki giris. Bir kontak giris/cikis modull siparis edildiginde, ortak dénis basina doért giris kullanilir. Ortak dénusli dort
girig, bir ortak dénlsl paylasan doért giris uzlasisi ile, ¢ikislarla birlikte yiksek yogunluklu giriglere izin verir. Eger her siraya
ait girislerin birbirlerinden yalitiimasi gerekiyorsa, o zaman ortak déniis basina iki giris secilmelidir (4D modulu).

Sonraki sayfalardaki tablolar ve semalarda, réle modiil tipleri (6A vb.) ve kontak diizenlemeleri gosterilmistir. Bir siranin
tiima tek bir kontak ¢ikisi igin kullanildigi igin, terminal adi, modul yuva konumu ve sira numarasi kullanilarak atanir. Ancak;
bir sirada iki kontak girisi oldugu igin, bu adlar, modil yuva konumu, sira numarasi ve situn konumunu gdésterir.

Bazi bigim-A / yariiletken role cikislari, gikis kontagi agikken kontak uglari arasindaki DC gerilimi ve kapali iken ¢ikis konta-
gindan gegen DC akimi izleyen devreler igerir. izleyici devrelerin her biri, devreden gegen akim esik ayarinin lizerinde iken
¢ikisi mantik "On = 1" e ayarlayan bir seviye algilayici igerir. Akim yaklagik 1 - 2,5 mA’in Uzerinde iken gerilim izleme
"On = 1"e ve akim yaklasik 80 - 100 mA'i gectiginde akim izleme "On = 1"e ayarlanir. Gerilim izleme, tim agma devresinin
denetimi i¢in ve akim izleme de dis devrenin akim akisi kesinceye kadar ¢ikis kontagini mihdrlemek icin kullanihr.

Secmeli gerilim izlemeli, segmeli akim izlemeli ve izlemesiz olarak bigim-A ve yariiletken réle ¢ikislari icin blok semalar aga-
gida gosterilmistir. Kontak ¢ikisi 1 igin gosterilen gergek degerler, tim kontak gikislari igin aynidir.
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Idc 2 80mA ise, Cont Op 1 ="10n"

~#a ~#taq |— yoksa Cont Op 1 = “IOff"
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Sekil 3—13: BiGIM-A VE GERILIM VE AKIM iZLEMELI YARI ILETKEN KONTAK CIKISLARI

Gerilim ve akim izleyicilerin ¢alismasi, koruma, denetim ve alarm mantiginda kullanilabilen ilgili FlexLogic iglenenler (CONT
OP # VON, CONT OP # VOFF ve CONT OP # ION) ile bildirilir. Gerilim izlemenin tipik uygulamasi, kesici agma devresinin
denetlenmesi; akim izlemenin tipik uygulamasi ise agma komutunun muahirlenmesidir.

Bicim-A ve yariiletken role kontaklarinin kesici agma devresi denetimi igin kullaniimasina iliskin bir érnek, Bolim 5'teki Diji-
tal Elemanlar’da verilmigtir.

Unite enerjili iken, réle kontaklarina dokunmak tehlikeli olabilir. Eger réle kontaklarinin diigiik
&: UYAR' gerilime erigilebilen uygulamalarda kullaniimasi gerekiyorsa, uygun yalitim seviyelerinin
saglandigindan emin olun.

YUKSEK EMPEDANSLI DEVRELERDE BiGIM-A VE YARI ILETKEN ROLE GIKISLARININ KULLANILMASI

wr Icten kontak gerilimi 6lgme devresi ile donatilmis bicim-A ve yariiletken réle gikis kontaklarinin devre empedansi,
cikis kontagi modern réle test seti tetikleme devreleri gibi yiiksek giris empedansli dis izleme donatisi ile kullanildi-
ginda bir sorun olusturabilir. IzZleme devreleri, bir bigim-A kontak kapanip agildiktan sonra bile bir empedans olarak
Olctigl slrece kontagi hala kapali olarak okumayi surdurebilir.

Bunun ¢6zimi, role test setinin gerilim 6lgme tetikleme giriginin kullaniimasi ve bigim-A kontaginin bir gerilim disu-
riict direng Uizerinden DC gerilim kaynagina baglanmasidir. Eger kaynak olarak gig¢ kaynaginin 48 V DC gikisi kul-
laniliyorsa, 500 Q, 10 W’lik bir diren¢ uygundur. Bu yapilanmada, ¢ikisin durumunu izlemek igin, bigim-A kontak
veya direng tzerindeki gerilim kullanilabilir.

{7 Yaklasik "~" isareti modiliin yuva konumunu ve "#" sayi isareti kontak numarasini gosterir.
NOT
3 Akim izleme 6zelligi bigim-A ve yariiletken role kontak ¢ikiglarini mihdrlemek igin kullanildiginda,
DIKKAT (kontak c¢ikisini baglatan elemanin baglatma degeri civarindaki dederlerde sigcrama yapmasi duru-
munda) ¢ikis kontaginin hasarlanmasini 6nlemek icgin, ¢ikisi siiren FlexLogic islenenine 10 ms kadar
bir birakma gecikmesi verilmelidir.
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Tablo 3-2: KONTAK GIRIS VE CIKIS MODUL ATAMALARI

~6A MODULU ~6B MODULU ~6C MODULU ~6D MODULU
TERMINAL | CIKIS VEYA TERMINAL | CIKIS VEYA TERMINAL CIKIS TERMINAL CIKIS
ATAMALARI GIRIS ATAMALARI GIRIS ATAMALARI ATAMALARI
~1 Bigim-A ~1 Bigim-A ~1 Bicim-C ~1a, ~1c 2 giris
~2 Bigim-A ~2 Bigim-A ~2 Bigim-C ~2a, ~2c 2 giris
~3 Bigim-C ~3 Bigim-C ~3 Bigim-C ~3a, ~3c 2 giris
~4 Bigim-C ~4 Bigim-C ~4 Bigim-C ~4a, ~4¢ 2 giris
~5a, ~5¢ 2 giris ~5 Bigim-C ~5 Bigim-C ~5a, ~5¢ 2 giris
~6a, ~6¢ 2 giris ~6 Bigim-C ~6 Bigim-C ~6a, ~6¢ 2 giris
~7a, ~7c 2 giris ~7a, ~7c 2 giris ~7 Bigim-C ~7a, ~7c 2 giris
~8a, ~8¢c 2 giris ~8a, ~8c 2 giris ~8 Bigim-C ~8a, ~8¢c 2 giris
~6E MODULU ~6F MODULU ~6G MODULU ~6H MODULU
TERMINAL | CIKIS VEYA TERMINAL CIKIS TERMINAL | CIKIS VEYA TERMINAL | CIKIS VEYA
ATAMALARI GIRIS ATAMALARI ATAMALARI GIRIS ATAMALARI GIRIS
~1 Bigim-C ~1 Hizli Bigim-C ~1 Bigim-A ~1 Bigim-A
~2 Bigim-C ~2 Hizli Bigim-C ~2 Bigim-A ~2 Bigim-A
~3 Bigim-C ~3 Hizli Bigim-C ~3 Bigim-A ~3 Bigim-A
~4 Bigim-C ~4 Hizli Bigim-C ~4 Bigim-A ~4 Bigim-A
~5a, ~5¢ 2 giris ~5 Hizl Bigim-C ~5a, ~5¢ 2 giris ~5 Bigim-A
~6a, ~6¢ 2 giris ~6 Hizl Bigim-C ~6a, ~6¢ 2 giris ~6 Bigim-A
~7a, ~7c 2 giris ~7 Hizl Bigim-C ~T7a, ~7c 2 giris ~7a, ~7c 2 giris
~8a, ~8¢c 2 giris ~8 Hizli Bigim-C ~8a, ~8¢c 2 giris ~8a, ~8¢c 2 giris
~6K MODULU ~6L MODULU ~6M MODULU ~6N MODULU
TERMINAL CIKIS TERMINAL | CIKIS VEYA TERMINAL | CIKIS VEYA TERMINAL | CIKIS VEYA
ATAMALARI ATAMALARI GIRIS ATAMALARI GIRIS ATAMALARI GIRIS
~1 Bicim-C ~1 Bigim-A ~1 Bigim-A ~1 Bigim-A
~2 Bicim-C ~2 Bigim-A ~2 Bigim-A ~2 Bigim-A
~3 Bigim-C ~3 Bigim-C ~3 Bigim-C ~3 Bigim-A
~4 Bigim-C ~4 Bigim-C ~4 Bigim-C ~4 Bigim-A
~5 Hizl Bigim-C ~5a, ~5¢ 2 giris ~5 Bigim-C ~5a, ~5¢ 2 giris
~6 Hizl Bigim-C ~6a, ~6¢ 2 giris ~6 Bigim-C ~6a, ~6¢ 2 giris
~7 Hizl Bigim-C ~7a, ~7c 2 giris ~7a, ~7c 2 giris ~7a, ~7c 2 giris
~8 Hizl Bigim-C ~8a, ~8c 2 giris ~8a, ~8¢c 2 giris ~8a, ~8¢c 2 giris
~6P MODULU ~6R MODULU ~6S MODULU ~6T MODULU
TERMINAL | CIKIS VEYA TERMINAL | CIKIS VEYA TERMINAL | CIKIS VEYA TERMINAL | CIKIS VEYA
ATAMALARI GIRIS ATAMALARI GIRIS ATAMALARI GIRIS ATAMALARI GIRIS
~1 Bigim-A ~1 Bigim-A ~1 Bigim-A ~1 Bigim-A
~2 Bigim-A ~2 Bigim-A ~2 Bigim-A ~2 Bigim-A
~3 Bigim-A ~3 Bigim-C ~3 Bigim-C ~3 Bigim-A
~4 Bigim-A ~4 Bigim-C ~4 Bigim-C ~4 Bigim-A
~5 Bigim-A ~5a, ~5¢ 2 giris ~5 Bigim-C ~5a, ~5¢ 2 giris
~6 Bigim-A ~6a, ~6¢ 2 giris ~6 Bigim-C ~6a, ~6¢ 2 giris
~7a, ~7c 2 giris ~7a, ~7c 2 giris ~7a, ~7c 2 giris ~7a, ~7c 2 giris
~8a, ~8c 2 giris ~8a, ~8c 2 giris ~8a, ~8¢c 2 giris ~8a, ~8¢c 2 giris
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3.2 KABLOLAMA 3 DONANIMI

~6U MODULU ~6V MODULU ~67 MODULU ~4A MODULU
TERMINAL | CIKIS VEYA TERMINAL | CIKIS VEYA TERMINAL CIKIS TERMINAL CIKIS
ATAMALARI GIRIS ATAMALARI GIRIS ATAMALARI ATAMALARI
~1 Bigim-A ~1 Bigim-A ~1 Bigim-A ~1 Kullaniimaz
~2 Bigim-A ~2 Bigim-A ~2 Bigim-A ~2 Yari iletken
~3 Bigim-A ~3 Bicim-C ~3 Bigim-A ~3 Kullaniimaz
~4 Bigim-A ~4 2 Cikis ~4 Bigim-A ~4 Yari iletken
~5 Bigim-A ~5a, ~5¢ 2 giris ~5 Bigim-A ~5 Kullaniimaz
~6 Bigim-A ~6a, ~6¢ 2 giris ~6 Bigim-A ~6 Yari letken
~7a, ~7c 2 giris ~7a, ~7c 2 giris ~7 Bigim-A ~7 Kullaniimaz
~8a, ~8¢c 2 giris ~8a, ~8c 2 giris ~8 Bigim-A ~8 Yar! letken
~4B MODULU ~4C MODULU ~4D MODULU ~4L MODULU
TERMINAL CIKIS TERMINAL CIKIS TERMINAL CIKIS TERMINAL CIKIS
ATAMALARI ATAMALARI ATAMALARI ATAMALARI
~1 Kullaniimaz ~1 Kullaniimaz ~1a, ~1c 2 giris ~1 2 Cikis
~2 Yari letken ~2 Yari iletken ~2a, ~2¢ 2 giris ~2 2 Cikis
~3 Kullaniimaz ~3 Kullaniimaz ~3a, ~3c 2 giris ~3 2 Cikis
~4 Yari lletken ~4 Yari lletken ~4a, ~4c 2 giris ~4 2 Cikis
~5 Kullaniimaz ~5 Kullaniimaz ~ba, ~5¢ 2 giris ~5 2 Cikis
~6 Yari lletken ~6 Yari lletken ~6Ba, ~6¢ 2 giris ~6 2 Cikis
~7 Kullaniimaz ~7 Kullaniimaz ~7a, ~7c 2 giris ~7 2 Cikis
~8 Yari lletken ~8 Yari lletken ~8a, ~8¢c 2 girig ~8 Kullaniimaz
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1a 1b 1c|NotUsed ~1| 1a_1b_1c| Not Used 1w 1a_1b 1c|NotUsed ~1]¢o ~1a| + |CONTACTIN ~1a|n 2
< < A <
~1b] - | COMMON -1b
~2a| - ~2a| - ~2a| - —‘ : b—
1] ~1c| + |CONTACTIN -1c
~2b| - -2 ~2b| - f——— -2 ~2b| - 1] -2 ~2al + |CONTACTIN -2a
D )] @ ~2b] - | common —2b
~2] ¢+ ~2] + -2 + ~2c|_+ |CONTACTIN - 2¢
3a 3b 3c|NotUsed ~3 3a 3b 3c| Not Used 3 3a 3b 3c|NotUsed ~3 ~3a| + |CONTACTIN ~3a
~4al| - ~4a| - _da| - v} ~3b] - | COMMON -3b
1] ~3c| + |CONTACTIN -3c
~4b| - ~4 ~4b| - H—=—_ ~4 ~4b| - (1] ~4 ~4a| + |CONTACTIN -4a
D @ﬂ @ ~4b| - | COMMON -ab
~4c] + ik B had B “ac| + | CONTACTIN —4c
5a 5b 5c|NotUsed ~5 5a 5b 5c|Not Used 5 5a 5b 5¢c|NotUsed ~5 ~5al + |CONTACTIN ~5a
~6a| - ~6a| - ~6al - v} ~5b] - | COMMON -5b
1] ~5c| + |CONTACTIN -5c
~6b| - -6 ~6b| - f———_ -6 ~6b| - 1] -6 ~6a] + |CONTACTIN -6a
D @ﬂ @ ~6b] - COMMON -~ 6b
~6ef + i “6c] + “6c| _+ |CONTACTIN - 6c
7a_7b 7c|NotUsed ~7 7a_7b 7c|NotUsed ~7 7a_7b 7c¢|NotUsed ~7 ~7a| + |CONTACTIN ~7a
(] (] o - ] (]
_g8a| - 2 _ga| - = ~8a] - —v}— 2 ~7b COMMON _~7b |2 2]
— (1] = - ~7c| + |CONTACTIN ~7c|a —
< < < < <
~8b[ - -8 = ~8b| - —— -8[E ~8b| - ] -8l ~8a] + [CONTACTIN = =
D = G"]_m 9 9 ~8b] - COMMON ] [
~8c| + Q ~8c| + aQ ~8c| + @ o ~8c| + |CONTACTIN o Q
~5a] + |CONTACTIN -~5a|DIGITAL I/O 6A 1] ~1a ~7a]| + |CONTACTIN ~7a]|DIGITAL I/O 6B ] ~1a
-1 |° ~5c| + |CONTACTIN -5c -1 ~1b ~7c| + |CONTACTIN ~7c -1 ~1b
~6a] + |CONTACTIN -6a ~1c ~8a| + |CONTACTIN -~8a ~1c
~6c| + |CONTACTIN -6c 0 ~2a ~8c| + |CONTACTIN -~s8c i ~2a
~2 ~5b] - | COMMON -5b -2 ~2b ~7b] - COMMON_~7b ~2 ~2b
~7a] + |CONTACTIN -7a = ;: ~8b| = SURGE - g:
= - =
3 7c CONTACTIN -~ 7c 3 % —3b 3 f 30
~8a| + |CONTACTIN -8a ES n = —3c
~8c| + |CONTACTIN -8c . — e
s ~7b| - | COMMON -~7b 4 f —2b a f 2
~8b| = SURGE ] ~4c | ~4c
~ba
-5 S
— ~5¢
~6a
" 6 Pl T
— ~ 6¢
~Ja
~7b — ~7 Jo
~7c = =|
~8b K
8 =
~8c G
~8a =
~1a o ~1a]_+ |CONTACTIN ~1a]n ~5a]_+ |CONTACTIN -5a| DIGITAL O 6E ~1a ~1a "
~1b E ~1 [® ~1c|_+ |CONTACTIN -~ 1c|® ~5c| + |CONTACTIN -5c -1 ? ~1b, ~1b E -1 |°
~1c — ~2a] + |CONTACTIN ~2a ~6a] + |CONTACTIN -6a — ~1c ~1c —
~2c|_+ |CONTACTIN -2c ~6c| + |CONTACTIN - 6c ~2a
-2 ~1b| - | COMMON -1ib B COMMON_~ 5b -2 ? ~2b ﬁ ~2
g — ~2c T
~3a| + |CONTACTIN -3a ~7a| + |CONTACTIN -~7a e
3 ~3c| + |CONTACTIN -3c ~7c| + |CONTACTIN - 7c 3 ? 0 ﬁ 3
~4a| + |CONTACTIN -4a ~8a| + |CONTACTIN -8a = = ES
~4c| + |CONTACTIN -4c ~8c| + |CONTACTIN - 8c :
s -3b| - | COMMON -3b ~7b| - COMMON - 7b a4 f ~2b % a4
[ ~5a] + [CONTACTIN -5a ~8b| = SURGE — ~4c ~4c —
~5c| _+ |CONTACTIN -5c ~5a
~5 ~6a] _+ |CONTACTIN -6a ~5b ﬁ ~5
~6c| + |CONTACTIN ~6c ~5¢ —
~5b] - | COMMON -~5b ~6a
-6 ~6b, ﬁ -6
~7a| + |CONTACTIN -7a o M
~7c|_+ |CONTACTIN -7c A
~ o ~8a| + |CONTACTIN -8a = % ~ o
7 ~8c| + |CONTACTIN ~8c b =
— ~7c — —
= ~7b| - | COMMON -~7b e =
_s o ~8b SURGE —%b % s |o
&) o s IS a
~5al + |CONTACTIN -~5a|DIGITAL I;O 6G i ~1a ~7a]| + |CONTACTIN -~7a|DIGITAL I/O 6H [ ~1a
~5c| + |CONTACTIN -~5c -1 ~1b ~7c| + |CONTACTIN ~7c -1 ~1b
~6al + |CONTACTIN -~6a ~1c ~8a| + |CONTACTIN -~8a ~1c
~6c| + |CONTACTIN -~ 6c [ ~2a ~8c| + |CONTACTIN -s8c i ~2a
~5b| - COMMON_~5b -2 ~2b ~7b] - COMMON_~7b ~2 ~2b
~7a| _+ |CONTACTIN —7a :gc ~8b| = SURGE ":"
~7c|_+ |CONTACTIN —7c 3 i _3: 3 ] 3;
~8a] + |CONTACTIN -8a = - :3
~8c| + |CONTACTIN -8 e —
~7b] - COMMON_~7b M I]
~4 ~4b ~4 ~4b
~8b| = SURGE ~4c ~ 4c
~5a
]
~5 ~5b
'
M ~5¢
~6a
]
~6 ~6b
842762A3.COR = 6c

Sekil 3-14: KONTAK GIRIS VE GIKIS MODUL KABLO BAGLANTISI (1/2)
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~1a v ~5al + | KONTAKGR ~5a| DJITAL G/C 6L ~1a ~7a| + | KONTAKGR ~7a| DIJITAL G/C 6M ~1a
~1b, E -1 [@ ~5c|_+ | KONTAKGR -~ 5¢ ~1 g ~1b, ~7c|_* | KONTAKGR ~7c -1 [ ~1b
~1c — ~6a] + | KONTAKGR ~6a ~1c ~8a| + | KONTAKGR ~8a ~1c
~2a ~6c] + | KONTAKGR ~6c ~2a ~8c| + | KONTAKGR ~8c ~2a
~2b E ~2 ~5b| - ORTAK ~5b ~2 [ ~2b ~7b| - ORTAK ~7b ~2 o ~2b
~ F—— ~ ~
~ g: ~7a| + [KONTAKGR ~7a ~ g: ~8b| = DARBE - g:
— ~ Al ~ 7
2 e B R B 7
~3c T e ~3c - | 30
e ~8c| + | KONTAKGR ~8c — —
0 3 4 ~7b| - ORTAK ~7b 4 g —0 s g —
~4c — ~8b| = DARBE ] ~4c e ~4c
~5a ~5a
~5b ﬁ ~5 ~5 g ~5b
~5c I — ~5¢c
~6a ~6a
~6b E ~6 ~6 ? ~6b
60 T - | o
~7a
7o T ©
~8a =<
e T =
~8c T o
~5a] + | KONTAKGR ~5a| DUITAL G/C 6N ~1a ~7a| + | KONTAKGR ~7a| DUITAL G/C 6P ~1a
~5c| + | KONTAKGR ~ 5c ~1 M ~1b ~7c| + | KONTAKGR ~7c ~1 m— ~1b
~6a] + |KONTAKGR ~6a ~1c ~8a| + | KONTAKGR ~8a ~1c
~6c] + | KONTAKGR ~6c ~2a ~8c| + | KONTAKGR ~8c ~2a
~5b] - ORTAK ~5b ~2 m ~2b ~7b]| - ORTAK ~7b ~2 s ~2b
~7a| + |KONTAKGR ~7a 2 ~8b| — DARBE —2
~3a ~3a
~7c| + | KONTAKGR ~7c 3 —5 3 —
~8a]| + |KONTAKGR ~8a I, — o —
—8c|_+ | KONTAKGR - 8¢ = _l: = ~ZZ
o ORTAK ~7b v U
~4 g ~4b ~4 il ~4b
~8b| = DARBE ~4c ~4c
~5a
SCI N N
~9C
~6a
~5a] + ] KONTAK GR ~ 5a ] DITTAL G/C BR “1a -6 o ZZb
~5c] + | KONTAKGR ~ 5¢ -1 — ~1b c
~6a] + | KONTAKGR ~6a — ~1c
~6c] + | KONTAKGR ~6c ~2a
~5b] - ORTAK -~ 5b ~2 — ~2b
< | —
72l + | KONTAKGR —7a - g: ~;a : igzxi ((;F; ~ ;a DUITAL G/C 6S ] ~ E
~7c| + | KONTAKGR ~ 7 f —rc —c - L] s
5 - -3 ~3b ~8a| + | KONTAKGR ~8a — ~1c
~8a| + | KONTAKGR ~8a = =
~8c| + | KONTAKGR ~8c - 4: ~§; + KON'E;\:T(/‘:E = ?i R — ;S
-~ - ~ — — - - L _
7b ORTAK ~7b 4 i 0 — —=
—8b] = DARBE ] —4c —8of = DARBE ~a
L, =
< | 30
~Za
~4 ? ~4b
~5a]_+ | KONTAK GR - 5a ] DWITAL GIC 6T ~1a — ~4c
~5c| + | KONTAKGR ~5c -1 — ~ b ~5a
—6al + |KONTAKGR —6a — ~1c -5 ? —5b
~6c|_+ | KONTAKGR -~ 6c ~7a - | oy
~6a
~5b[ - ORTAK ~5b ~2 — ~2b f
- | ~2C ~6 ~6b
~7a| + |KONTAKGR ~7a 5 | b0
~7c|_+ | KONTAKGR ~7c 3 —
~8a| + |KONTAKGR ~8a = —
~8c| + | KONTAKGR ~8c —
~7b| - ORTAK ~7b " Ty
— SAREE = — ~7a] + | KONTAKGR ~7a] DUITAL GIC 6U ~Ta
= & ~7c|_* | KONTAKGR ~7c ~1 — ~1b
~8a| + |KONTAKGR ~8a e ~1c
~8c| + | KONTAKGR ~8c ~2a
~7b| - ORTAK ~7b ~2 o ~2b
— - | T
[~5a] + JCONTACTIN - 5] ~8b| = DARBE
-Gal + |CONTACTIN -6a|DIGITAL IJO BV W ~3a
=1 I ~3 — ~3b
& ] ~3c
W ~4a
-2 I ~4 N ~4b
. — ~4c
-7a| + |CONTACTIN -7a —
—7c|_+ |CONTACTIN —7e 4 s z
e = T - —
-Ba| + [CONTACTIN - & LL —
—Bc| + |CONTACTIN - ¢
—7b| - COMMON_—7b -4a —oa
R—————— ~de s ~6 — ~6b
-Bb| — SURGE ] ~6c
842763A2.CDR

Sekil 3-15: KONTAK GIRIS VE CIKIS MODUL KABLO BAGLANTISI (2/2)

Dogru galisma igin, tim kontak giris ve yari iletken ¢ikis baglantilari yapilirken dogru polarite gézlem-

Di KKAT lenmelidir.
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KONTAK GIRISLERI

Bir kuru kontagin bir ucu, B3b terminaline baglidir. Bu, gii¢ kaynagi tarafindan saglanan pozitif 48 V DC gerilim rayidir.
Kuru kontadin diger ucu, istenen kontak girisi terminaline baglanir. Her kontak girisi grubu, glic kaynagi moduliiniin DC
negatif terminaline (B3a) baglanmasi gereken ayri bir ortak (negatif) terminale sahiptir. Bir kuru kontak kapandiginda, ilgili
devreden 1 - 3 mA civarinda bir akim akar.

Bir yas kontagdin bir ucu, bir digs DC gii¢ kaynagdinin pozitif terminaline baglanir. Bu kontagin diger ucu da istenen kontak
giris terminaline baglanir. Eger bir yas kontak kullanilirsa, o zaman dis kaynagin negatif ucu her bir kontak grubunun ortak
(negatif) terminaline baglanmalidir. Bu diizenleme igin maksimum dis kaynak gerilimi, 300 V DC’dir.

Dart kontak girisinin her grubunun kapali kontak girigi tespit ettigi gerilim esigi 24 V kaynaklari i¢in 17 V DC, 48 V kaynaklari
icin 33V DC, 110 - 125 V kaynaklari i¢cin 84 V DC ve V kaynaklari i¢cin 166 V DC seklinde programlanabilir.

6B tur kontak giris/cikis 6B turd kontak giris/¢ikis
(Dry) modult terminalleri (Islak)  moduld terminalleri

—| |— ~7a + | Kontak girisi 1 ﬁ l— ~7a + [ Kontak girisi 1

~7C + | Kontak girisi 2 ~7¢C + | Kontak girisi 2

~8a + | Kontak girisi 3 24ila 250 V ~8a + [ Kontak girisi 3

~8¢C + Kontak girisi 4 ~8c + Kontak girisi 4

~7b — | Ortak ~7b — [ Ortak

~8b - | Darbe ~8b = | Darbe

Blb

Bla j Kritik ariza

B2b =]

- =)

Sgg < 48V DC cikisl é

B5b | HI+ 5

Béb | LO+ | Kontrol glict 2

Béa - _§‘

B8a | == | Darbe <

B8b [ == [Filtre o

— — 827741A5CDR

Sekil 3-16: KURU VE ISLAK KONTAK GIRiSI BAGLANTILARI
i‘v Yaklasik "~" isareti, ilgili modil yuva konumunu gosterir.

NOT

Kontak girisleri form-A veya form-C olarak siparis verilebilir. Form-A kontaklari harici devre denetleme igin baglanabilir. Bu
kontaklar, devredeki DC gerilim kaybini ve bigim-A kontadi kapandiginda kontak tzerinden DC akim akiginin oldugunu
algilamak igin kullanilan gerilim ve akim izleme devreleri ile saglanir. Etkinlestiriimigse, akim izleme, bicim-A kontaginin
enerjili enduktif bobin devre akimini kesmediginden ve gikis kontaklarinin yapisik kalmadigindan/kaynak yapmadigindan
emin olmak igin bir miihurleme sinyali olarak kullanilabilir.

Rdlede 48 V DC kontrol giicu ¢ikisinda muhtemel bir toprak kacagini tespit edecek bir 6zellik yoktur. Dolayisiyla,

bir dis DC kaynagin kullaniimasi dnerilir.
NOT
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3.2 KABLOLAMA 3 DONANIMI

OTOMATIK PARLATMALI KONTAK GIRISLERININ KULLANILMASI

Kontak girigleri, 6l¢llen akima dayali dis cihaz kontaginin durum degisikligini algilar. Sert endistriyel ortamlarda (bina ici ve
digi fark etmez) bulunan dis cihazlarin kontaklar degisik tir kilenmelere maruz kalabilir. Normalde, kontak ylizeylerinde
bazen bir durum degisikligi algilamayi glclestiren ve hatta imkansiz kilacak mertebede ince bir yalitkan kukurt tabakasi,
pas veya kirler birikebilir. Devre sirekliligini stirdirmek icin, kontak ylzeylerindeki bu ince tabaka temizlenmelidir — normal
akimin tzerinde bir darbe akimi bunu saglayabilir.

Otomatik parlatmali kontak girisleri, bu pas tabakasini yakip giderme esigine ulasildiginda kontak temizligi igin bir yiksek
akim darbesi Uretir. Daha sonra, kontak giris akimi bir yatigkan durum akim dizeyine dustrilir. Darbe, bir kontak girigi
durum degisikligi sonrasi 5 saniyelik bir gecikmeye sahip olur.

50-70mA

25-50ms
842749A1.CDR

Sekil 3-17: OTOMATIK PARLATMALI KONTAK GiRISLERINDEN GEGEN AKIM

Normal kontak girigleri, istasyon bataryasinin yikini azaltmak igin akimi 3 mA’den daha kigik bir diizeye sinirlar. Otoma-
tik parlatmali kontak girigleri ise, bir durum degisikligi algilandigi ilk anda 50 - 70 mA’e kadar bir akim akisina izin verir.
Daha sonra, 25 - 50 ms iginde, yukaridaki sekilde gosterildigi gibi bu akim yavas¢a 3 mAe dusurilir. 50 - 70 mA tepe
akimi, kontaklar Gzerindeki herhangi bir kir tabakasini yakip gidererek, durum degisikliklerinin dogru algilanmasina imkan
saglayacaktir. Eger dis cihaz kontadi sigrama yaparsa, otomatik parlatma, kontak sigcramasi sona erince baglatilir.

Otomatik parlatmali giris modili ile normal giris moddilleri arasindaki diger dnemli bir fark, bir ortak topragi paylasan
dort kontak girisinin aksine, yalnizca iki kontak giriginin ortak bir topraga sahip olmasidir (Kontak Giris ve Cikis Modilii
Baglanti Semalarrna bakin). Bu, kontak girisleri ayri gerilim kaynaklarina baglanmigsa yararldir. Dolayisiyla; esik gerilim
ayari, iki kontak giris grubu basina tanimlanir.

Otomatik parlatma 6zellidi, ek kartlarda bulunan DIP svigleri ile etkin veya etkisiz kilinabilir. Toplam 16 giris icin olmak lzere
her kontak igin bir DIP svi¢ bulunur.

Kontak girisi 1 otomatik parlatma = Kapali

Kontak girisi 2 otomatik parlatma = Kapali

Kontak girisi 1 otomatik parlatma = Agik
Kontak girisi 2 otomatik parlatma = Kapali

Kontak girisi 1 otomatik parlatma = Kapali
Kontak girisi 2 otomatik parlatma = Agik

Kontak girisi 1 otomatik parlatma = Agik
Kontak girisi 2 otomatik parlatma = Agik

842751A1.COR

Sekil 3-18: OTOMATIK PARLATMA DIiP SVICLERI

Otomatik parlatma devrelerine glivenlik amagl bir i¢ sigorta konulmustur. Periyodik bakim sirasinda, bir osiloskop

kullanilarak otomatik parlatma islevselligini kontrol edin.
NOT
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3.2.6 RS232 ON YUZ PORTU

Bir bilgisayar ile cihazi programlamak icin, B90 rolesinin 6n paneline 9 pinlik bir RS232C seri port konulmustur. Bu arayu-
zun kullaniimasi igin gerekli olan tek sey, réle ilisiginde verilen EnerVista UR Setup yazilimini ¢alistiracak bir bilgisayardir.
RS232 portunun 9 ve 25 pinlik konnektdrlerinin kablo baglantilar asagidaki sekilde gésterilmigtir.

f' Bu port icin baud hizi, 19200 bit/s degerindedir.

NOT

FRONT PANEL
PROGRAM PORT

o

PERSONAL
COMPUTER

o
o
o

o
o
o
o

a

A

o

9 PIN
RS232
D CONNECTOR

RS232 INTERFACE

RS232
D CONNECTOR

COM1 OR COM2

/ RELAY COMPUTER

SERIAL PORT

1

827758A3.DWG

v
Q
z
5
] [ N1 P [ EN (8] [N I
[5=] 2] (N [=3 [S1] BN 199 N

N Y]
IN] (521 K £=2Y BN 4 N1 (o8 o)
9
o}

2
El

9 PIN
CONNECTOR

\25 PIN

CONNECTOR

©XNO>PRHUWN

Front panel 9 pin RS232 Program port

N/A

(TXD)

(RXD)

N/A

(SGND) Signal Ground
N/A

N/A

N/A

N/A

Sekil 3-19: RS232 ON PANEL PORT BAGLANTISI
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3.2.7 CPU HABERLESME PORTLARI

a) SECENEKLER
On panel RS232 portuna ek olarak, B90 bir arka RS485 haberlegme portu sunar.
17 CPU modiilleri, bir dalga toprak baglantisina gerek duymaz.

NOT

MM fiber- % ——
optic cable %100805&% Port 1 —

[E&J1008ase-Fx| Port 2

Shielded =)
twisted-pairs @mo&ase-Fx Port 3
S RS485
a coM?2
Ground at D3a | COMMON
rempte D4b +
device D4a - IRIG-B
input =)
\Z @ BNC 6
Co-axial cable
| [ ] 1008oseT | Port1 =]
|1OOBcse—F>< Port 2
Shielded T
twisted-pairs {@] 100Base-FX| Port 3
R RS485
a coM2
Ground at D3a | COMMON
rempte D4b +
device D4a - IRIG-B
input 2
\/ @ BNC 6
Co-axial cable
G 100Base-T | Port1 >
G 100Base-T | Port 2
Shielded
twisted-pairs G 100Base-T Port 3
. RS485
a coM2
Ground at D3a | COMMON
rempte D4b +
device D4a - IRIG-B

input 2
\/ @ BNC S

Co-axial cable
842722A3.CODR

Sekil 3-20: CPU MODUL HABERLESLEMELERI KABLOLAMASI

b) RS485 PORTLARI

RS485 veri iletim ve alimi, verilerin tek burgulu bir kablo ¢ifti Gzerinden ayni iki kablo tizerinde déntsimlu olarak génderilip
alinmasi ile gergeklestirilir. Bu port kullanilarak, bir uzak bilgisayar, SCADA sistemi veya PLC’den surekli izieme ve denetim
mumkanddr.

Giriltiden kaynaklanan hatalari en aza disirmek igin, kihfli bikimla tel gifti dnerilir. Dogru polarite gézlemlenmelidir.
Ornegin; rolelerin tiim RS485 "+" uclar birlikte ve tiim RS485 "-" uglari birlikte olacak sekilde baglanmalidir. Verilerin
bukumll iki telli kablo Gzerinden iletiimesi sayesinde, tim RS485 cihazlarinin ayni referans veya ortak gerilime sahip
olmasi gerekir. Bu ortak gerilimin, bir gli¢ kaynaginin ortak dénuist olmasi distnulir. Bazi sistemler, ortak tel olarak ekra-
nin (akag telin) kullaniimasina ve ekranin dogrudan B90 COM ucuna (#3) baglanmasina izin verir. Digerleri ise, ortak tel
B90 COM ucuna bagli, ancak ekrandan yalitiimis ise dogru olarak gérev yapar.
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3 DONANIMI 3.2 KABLOLAMA

Doéngi akimlarinin olusmasini 6nlemek igin, kalkani yalniz bir noktadan topraklayin. Eger diger sistem faktérleri ekranin bir-
den fazla noktada topraklanmasini gerekiyorsa, topraklama noktalarinda kalkan ile toprak arasina direngler (tipik olarak
100 ohm degerinde) yerlestirilir. Her rdle, linkteki diger roleye seri olarak pes pese baglanmalidir. Bu sekilde siirlicl kapasi-
tesini asmadan, en fazla 32 réle baglanabilir. Daha bliylik sistemler igin ilave seri kanallar eklenmelidir. Tek bir kanalda
32'den fazla role olmasi igin ticari olarak piyasadan satin alinabilecek yineleyicileri kullanmak da mimkindir. Yildiz veya
¢ikma baglantilardan kesinlikle kaginin.

Yildirimlar ve toprak dalga akimlari, haberlesme linkinin uzak uglari arasinda gegici blyik gerilim farklari olusmasina
sebep olabilir. Bu sebeple, her iki haberlesme portuna i¢ten dalga koruma elemanlar konulmustur. Optik baglasimli veri
arayizl( izole bir gii¢ kaynagi da gurllti baglasimini azaltacak yonde etki yapar. Maksimum givenilirligin saglanmasi igin,
tiim ekipmanlarda benzer darbe gerilimi koruma cihazlari kurulu olmasi gerekir.

RS485 devresinin her iki ucu, agagida gosterildigi gibi bir empedans lzerinden sonlandirin.

SCADA / PLC/ bilgisayar UR serisi cihaz
Sarmal ikili
-,z uhofero T
Veri | Optik baglasim Optik baglasim [ Veri
— | RS485 -
{ com
[ Comp iEEcom
Yalnizca SCADA / PLC /bilgisayarda toprak
muhafazasinda veya yalnizca
UR serisi cihazda Role
T RS485 +
ZT (*) her ug (genel olarak 120 Q — e
ve 1 nF) Empedans sonu degeri :l
COMP 485COM

32 cihaza kadar,

maksimum
4000 ft (1200 m)
Role
Z7 (%)
\d RS485 +

(_é RS485 -
\—1 COMP 485COM Son cihaz

827757AA.CDR

Sekil 3-21: RS485 SERI BAGLANTISI

c) 10BASE-FL VE 100BASE-FX FIBER OPTiK PORTLAR

‘Dﬂv Fiber kullaniimiyorken, toz kapaklarinin yerlerine takildigindan emin olun. Kirli ve gizik konnektérler, bir fiber linki

Uizerinde yliksek kayiplara sebep olabilir.
NOT

ADIKKAT

Bir fiber verici ¢ikisina giplak gozle bakilmasi géze zarar verebilir.

Fiber optik haberlesme portlari, réleler arasinda 100 Mbit/s hizda hizli ve etkin haberlesmeye imkan saglar. Optik fiber,
cok kipli 1310 nm’lik dalga boyunu destekleyen bir réleye baglanabilir.

Fiber optik port, gap1 100 ym veya daha az, 100 Mbit/s igin 62,5 ym olan herhangi bir optik fiber icin tepki sureleri degisme-
yecek sekilde tasarlanmistir. Optik gu¢ bltgesi igin, verici-alici ¢ifti fiberinde her 1 km’de bir ek yapilmasi gerekir. Optik
fiberleri birbirine eklerken, her bir fiberin gapi ve sayisal agikligi ayni olmahdir.
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3.2 KABLOLAMA 3 DONANIMI

3.2.8 IRIG-B

IRIG-B, bagh cihazlar arasindaki olay etiketlemelerinin 1 milisaniye dogrulukla eszamanlamasina izin veren standart bir
zaman kodu formatidir. IRIG zaman kodu formatlari, seri, DC seviye kaydirmali veya genlik kiplenimli (AM) olabilen genislik
kiplenimli kodlardir. Bu sinyali Uretmek icin, Uglincl taraf bir cihaz kullanilabilir; bu cihaz, farkli yerlerdeki cihazlarin da
eszamanlanabilecegi bir zaman referansi edinmek igin bir GPS uydu sistemini kullanabilir.

GPS baglantisi K GPS uydu sistemi
UR serisi cihaz
=
zaman kodu Greticisi G58/59 koaksiyel kablo Alici

veya genlik
kiplenimli sinyal
kullanilabilir)

(DC kaydirmali + ! ! . O BNC (in) —

N
GPS baglantisi K GPS uydu sistemi

IRING-B
zaman kodu Ureticisi

UR serisi cihaz

Sarmal ikili kablo

(DC kaydirmali [+ ] S—
kiplenimli sinyal - | 4A | IRIG-B-)
kullanilabilir) .

O BNC (in) —

Alici

827756A8.CDR

Sekil 3-22: IRIG-B BAGLANTISI iGiN OPSIYONLAR

‘Dﬂv Genlik kiplenimli bir alicinin kullaniimasi, olay zaman damgalamasinda 1 ms’ye kadar hatalara sebep olur.

NOT
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3 DONANIMI 3.3 DIREKT GIRIS/GIKIS HABERLESMESI

3.3.1 TANIM

B90 B direkt giris / ¢cikis 6zelligi, tip 7 serisi haberlesme modiillerinden yararlanir, bu modiiller cihazlar arasinda direkt
mesajlagmaya izin verir.

Haberlesme kanallari, asagidaki sekilde gosterildidi gibi normalde halka konfigiirasyonunda baglidir. Bir modlin vericisi,
sonraki moddlin alicisina baglanir. Bu ikinci modulln vericisi de halkadaki diger moduliin alicisina baglanir. Bu islem, bir
haberlesme halkasi olusturulacak sekilde strdurdlar. Sekil, UR-serisi dort role ile su baglantilar yapilarak olusturulmus bir
halkali ag konfigtirasyonu goéstermektedir: UR1-Tx — UR2-Rx, UR2-Tx — UR3-Rx, UR3-Tx — UR4-Rx ve UR4-Tx — UR1- Rx.
Tek bir halkaya en fazla on alti (16) UR-serisi réle baglanabilir.

-

842006A2.CDR
Sekil 3-23: TEK KANALLI DIREKT GIRIS - CIKIS BAGLANTILARI

Tip 7 serisi cift kanalll haberlesme modiilleri igin arabaglantilar asagida gésterilmistir. iki kanalli modiilii yedek ring yapilan-
dirmasina izin verir. Yani, ek bir bagimsiz veriyolu saglamak tzere iki halka olusturulabilir. Gerekli baglantilar, ilk halka igin:
UR1-Tx1 — UR2-Rx1, UR2-Tx1 — UR3-Rx1, UR3-Tx1 — UR4-Rx1 ve UR4-Tx1 — UR1-Rx1 ve ikinci halka igin:UR1-Tx2 —
UR4-Rx2, UR4-Tx2 — UR3-Rx2, UR3-Tx2 — UR2-Rx2 ve UR2-Tx2 — UR1-Rx2’dir.

842007A2.COR

Sekil 3—24: CIFT KANALLI DIREKT GIRIS - CIKIS BAGLANTILARI

Asagidaki semada, iki bagimsiz haberlesme kanali kullanilarak ti¢ UR-serisi role ile yapilan cift halkali baglanti gésterilmis-
tir. UR1 ve URS, tip 7 serisi bir haberlesme modultine sahiptir. Haberlesme kanallari, kullanilan tip 7 modullerine baglh ola-
rak farkli tipte olabilir. Direkt giris ve gikis verilerinin UR2’'de kanal 1'den kanal 2'ye gegis yapabilmesi igin, DIREKT G/G
KANAL GEGIisi ayarinin UR2'de "Etkin" olmasi gerekir. Bu, UR2’yi Rx1’den aldidi iletileri Tx2'ye ve Rx2’den aldigi iletileri
Tx1’e yonlendirmeye zorlar.
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3.3 DIREKT GIRIS/CIKIS HABERLESMESI 3 DONANIMI

Kanal 1

Kanal 2

842013A2.CDR
Sekil 3—-25: DIREKT GIRIS - CIKIS TEK/CIFT KANAL BIRLESIMi BAGLANTILARI

Degisik tip 7 serisi haberlesme modiilli varyasyonlari igin arabaglanti gereksinimleri, bu bélimde ayrintili olarak anlatiimis-
tir. Asagida tabloda, bu moduiller listelenmistir. Tim fiber modiillerinde ST tipi konektdrler kullanilir.

fv Direkt giris ve ¢ikis modiillerinin bazisi B90 rélesine uygulanamaz. Detaylar igin bkz. Bélim 2 siparis kodlari.
NOT

Tablo 3-3: KANAL HABERLESME SEGENEKLERI (Sheet 1 of 2)

MoDUL OZELLIK

2A C37.94SM, 1300 nm, tekli mod, ELED, 1 kanal tekli mod
2B C37.94SM, 1300 nm, tekli mod, ELED, 2 kanal tekli mod
2E Cift evreli, 1 kanal

2F Cift evreli, 2 kanal

2G IEEE C37.94, 820 nm, 128 kb/s, ¢ok kipli, LED, 1 kanal
2H IEEE C37.94, 820 nm, 128 kb/s, ¢ok kipli, LED, 2 kanal
2| Kanal 1 - IEEE C37.94 MM, 64/128 kbps; Kanal 2 - 1300 nm, tek modlu
2J Kanal 1 - IEEE C37.94 MM, 64/128 kbps; Kanal 2 - 1550 nm, tek modlu
72 1550 nm, tekli mod, lazer, 1 kanal

73 1550 nm, tek kipli, lazer, 2 kanal

74 Kanal 1 - RS422; kanal 2 - 1550 nm, tekli mod, lazer

75 Kanal 1 - G.703; kanal 2 - 1550 nm, tekli mod, lazer

76 IEEE C37.94, 820 nm, 64 kb/s, ¢ok kipli, LED, 1 kanal
77 IEEE C37.94, 820 nm, 64 kb/s, ¢ok kipli, LED, 2 kanal
7A 820 nm, ¢oklu mod, LED, 1 kanal

7B 1300 nm, ¢oklu mod, LED, 1 kanal

7C 1300 nm, tekli mod, ELED, 1 kanal

7D 1300 nm, tekli mod, lazer, 1 kanal

7E Kanal 1: G.703, Kanal 2: 820 nm, ¢ok modlu

7F Kanal 1: G.703, Kanal 2: 1300 nm, ¢ok modliu

7G Kanal 1: G.703, Kanal 2: 1300 nm, tek modlu ELED

7H IEEE C37.94, 820 nm, ¢oklu mod, LED, 2 kanal

71 1300 nm, ¢oklu mod, LED, 2 kanal

7J 1300 nm, tek kipli, ELED, 2 kanal

7K 1300 nm, tek kipli, LAZER, 2 kanal

7L Kanal 1: RS422, kanal: 820 nm, ¢oklu mod, LED

™ Kanal 1: RS422, kanal 2: 1300 nm, ¢oklu mod, LED

7N Kanal 1: RS422, kanal 2: 1300 nm, tekli mod, ELED
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3 DONANIMI 3.3 DIREKT GIRIS/GIKIS HABERLESMESI

Tablo 3-3: KANAL HABERLESME SEGENEKLERI (Sheet 2 of 2)

MoDUL OZELLIK

7P Kanal 1: RS422, kanal 2: 1300 nm, tekli mod, lazer
7Q Kanal 1: G.703, kanal 2: 1300 nm, tekli mod, lazer
7R G.703, 1 kanal

7S G.703, 2 kanal

T RS422, 1 kanal

A% RS422, 2 kanal, 2 saat girisi (yalnizca N60)

W RS422, 2 kanal

3.3.2 FIBER: LED VE ELED VERICILERI

Asagidaki sekilde, 7A, 7B, 7C, 7H, 71 ve 7J fiber-fiber modullerinin konfiglirasyonu gosterilmistir.

7A, 7B ve
7C moddilleri

7H, 71 ve
7J modulleri

@

&

&

1 kanal

2 kanal
831719A3.COR

Sekil 3-26: LED VE ELED FIBER MODULLERI

3.3.3 FIBER-LAZER VERICILERI

Asagidaki sekilde, 72, 73, 7D ve 7K fiber-lazer moduillerinin konfiglirasyonu gosterilmistir.

GE Multilin

72ve 7D
moddlleri

73ve 7K
moddlleri

&

©)

©

1 kanal

2 kanal
831720A5.COR

Sekil 3—27: LAZER FIBER MODULLERI

Bir lazer araylz kullanilirken, aliciya dogru optik giris gliciiniin asilmamasi igin zayiflaticilarin kulla-

Di KKAT nilmasi gerekli olabilir.
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3.3 DIREKT GIRIS/GIKIS HABERLESMESI 3 DONANIMI

3.3.4 G.703 ARAYUZU

a) TANIM
Asagidaki sekilde, 64K ITU G.703 cift yonll araytz konfiglirasyonu gdsterilmigtir.

G.703 modiilii 64 kb/s hizina sabitlenmistir. AYARLAR > URUN KURULUMU > DIREKT G/C > VERI HIZl ayari bu
modiile uygulanamaz.

|

NOT

Dis baglantilar igin, AWG 24 ekranli bukimlu tel ¢iftinin kullaniimasi ve ekranin yalniz bir ugtan topraklanmasi onerilir.
Ekran, X1a veya X6a’ya baglandiginda topraklanmis demektir; ¢linki bu pinler igten topraga baglidir. Dolayisiyla; eger
pin X1a veya X6a kullanilirsa, diger ugta topraklanmamalidir. Bu araytz modull, gerilim darbesi bastirma elemanlari ile
donatiimistir.

Q Muhafaza| ~1a
TX - ~1b
TX+ ~2b
Rx + ~3a
‘S| Darbe = ~3b
E Muhafaza| ~6a
g Tx- | ~6b
8| oz [Rc |70
M
E Rx + ~8a
T Darbe =+ ~8b

842773A3.CDR

Sekil 3-28: G.703 ARAYUZ KONFIGURASYONU

Asagida, iki G.703 araylizii arasindaki tipik pin baglantilari verilmistir. Bu pinlerin gercek fiziksel yerlesimi igin, Bolim Arka
Terminal Atamalari semalarina bakin. Tim pin arabaglantilari, bir codullayici baglantisi igin saglanmalidir.

g Muhafaza| Xla Xla |Muhafaza 4
Tx - X1b Xlb | Tx-
G.703 G.703
kanali 1 Rx - x2a X2 | Rx- kanali 1
Tx + X2b X2b | Tx+
RX + X3a >< Xx3a RX +
| Darbe = = Darbe <
8 = X3b _—l— J___ X3b = ks
£ Muhafaza| X6a | = = | X6a [Muhafaza £
£ Tx- X6b X6b | Tx- &
o| G.703 G.703 @
S| kanali2 Rx - x7a 7a | Rx- kanali2 |8
< TX + X7b X7b | Tx+ =
R RX + X8a X8a | Rx+ R
©1 Darbe =+ X8b X8b =+ Darbe ©

831727A5.CDR
Sekil 3—29: iKi G.703 ARAYUZU ARASINDA TiPiK PIN BAGLANTILARI

Pin isaretleri, bir imalatgidan digerine az ¢ok farklilik gosterir. Ayrica; TxA, TxB, RxA ve RxB numarali pin isaretleri

pek az kullanilir. Béyle durumlarda, "A" nin esdegeri "+" ve "B" nin esdegeri "-" alinabilir.
NOT

b) G.703 SEGME ANAHTARI PROSEDURLERI

1. Rodle glci kapalh olarak, G.703 modulini (7R veya 7S) asagidaki sekilde kaldirin. Ayni veya yedek modulin yuvaya
yerlestirildiginden emin olmaya yardim etmesi i¢in, modultn orijinal yerini bir yere kaydedin.

Her moduillin alt ve Ustlinde bulunan ¢ikarma/takma mandallari moduli yerinden gikarmak igin ayni anda gekin.
Modiil kapak vidasini gikarin.

Kapagd arkaya dogru bastirip yavasca yukari dogru kaldirarak yerinden ¢ikarin.

Zamanlama se¢me anahtarlarini (kanal 1, kanal 2) istenen zamanlama moduna ayarlayin.

Ust kapag! ve kapak vidasini tekrar yerine takin.

N o o Moo N

G.703 moduilini tekrar yerine takin. Dogru modiil tipinin dogru yuva konumuna takili oldugundan emin olun. Her
modulin alt ve Ustiinde bulunan gikarma/takma mandallari modil diizgiin sekilde yuvasina yerlestirilirken ayrik
konumda olmalidir. Mandallar sasinin kalkik kenarini gegtiginde, mandallari ayni anda itin. Mandallar yerlerine tam
gectiginde, modil yerine tam oturmustur.
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3 DONANIMI 3.3 DIREKT GIRIS/GIKIS HABERLESMESI

Alt kapak

Gikartma/ekleme Klipsi

ON

% \\ Kanal 1

;,\ Zamanlama segimi
\
Ust kopa
7
e

.] '/\~‘ o Q) anahtarlari

Kanal 2

Kapak vidasi f

> ARKA iy
831774A3.CDR
Sekil 3-30: C37.94SM ZAMANLAMA SECME ANAHTAR AYARI

Tablo 3-4: G.703 ZAMANLAMA SEGIMLERI
ANAHTARLAR | FONKSIYON

S1 KAPALI — bayt eszamanlama etkin degil
ACIK — bayt eszamanlama 8 kHz
S5 ve S6 S5 = KAPALI ve S6 = KAPALI — déngl zamanlama modu

S5 = ACIK ve S6 = KAPALI — i¢ zamanlama modu
S5 = KAPALI ve S6 = ACIK — minimum uzak déngi sinamasi modu
S5 = ACIK ve S6 = ACIK — cift dongl sinama modu

c) G.703 OKTET ZAMANLAMASI

Bayt eszamanlama etkin (ACIK) olursa, bu 8 kHz sinyal yiksek seviyeli sistemlere baglanmak icin gerekli 8 bayt ihlali sira-
sinda etkinlestirilir. B90 sirt sirta baglandiginda, bayt eszamanlamasi devre digi kalir (KAPALI).

d) G.703 ZAMANLAMA MODLARI

G.703 modiili igin iki zamanlama modu vardir: i¢ zamanlama modu ve déngl zamanlama modu (varsayilan).

+ Ig Zamanlama Modu: Sistem saati icten Uretilir. Dolayisiyla; sirt sirta (UR'den UR’ye) baglantilar igin, G.703 zaman-
lama secimi, i¢c zamanlama modunda olmalidir. Sirt sirta baglantilar i¢in, bayt eszamanlamasi (S1 = KAPALI) ve
zamanlama modu da i¢ zamanlamaya (S5 = ACIK ve S6 = KAPALI) ayarlanir.

+ Dongii Zamanlama Modu: Sistem saati, alinan hat sinyalinden elde edilir. Dolayisiyla; yliksek seviyeli sistemlere bag-
lanti igin, G.703 zamanlama segenegi dongli zamanlama modunda olmalidir. Yiksek seviyeli bir sisteme (UR’den
c¢ogullayiciya) baglanti igin (fabrika ayari), bayt eszamanlamasi (S1 = ACIK) ayarlanir ve zamanlama modu da dongu
zamanlamasina (S5 = KAPALI ve S6 = KAPALI) ayarlanir.
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3.3 DIREKT GIRIS/GIKIS HABERLESMESI 3 DONANIMI

i¢ ve déngli zamanlama modlari igin anahtar ayarlari, asagidaki sekilde gdsterilmistir:

Dongl zamanlama

ic zamanlama modu modu (fabrika varsayilani)

123456 123456
0 0
N N
0 0
F F
F F

842752A2.CDR

e) G.703 TEST MODLARI

Minimum uzak déngii sinamasi modunda, ¢ogullayici, saat frekansina bakmaksizin G.703 hat tarafi sorunlarini tanilamaya
yardimci olacak herhangi bir islem yapmaksizin dig araylzinden verileri geri gdndermeye ayarlanir. G.703 giriglerinde
gelen veriler, uygun sinyal polaritesini baslangi¢c degerine getiren veri kararlastirma kilit devresine gecer, ¢cogullayicidan
gecer ve daha sonra vericiye geri doner. Farki alinan veriler islenir ve G.703 verici moduline gegirilir ve bu noktadan sonra
veriler atilir. G.703 alici modill, tamamen islevsel olup; verileri islemeyi ve bunlari ayrimsal Manchester verici modiiliine
gegirmeyi slrdlrtr. Zamanlama alindigi gibi geri dondurildigu igin, zamanlama kaynaginin arayiizin G.703 hat tarafindan
olmasi beklenir.

| DMR = Diferansiyel Manchester alicisi
—> DMR > G7X | DMX = Diferansiyel Manchester vericisi
G7X =G.703 vericisi
G7R =G.703 alicisi
— DMX < G7R
842774A1.CDR

Sekil 3—-31: G.703 MiINIMUM UZAK DONGU SINAMASI MODU

Cift déngii sinamasi modunda, ¢ogullayicilar aktiftir ve kendi sinyallerini gdzmek ve sonra yeniden olusturmak tzere birbi-
rine bagli her bir alici/verici ¢ifti ile devrenin islevleri ikiye bolinmustir. Fark Manchester verileri, ayrimsal Manchester alici
modiiliine girer ve daha sonra ayrimsal Manchester verici moduliine geri gonderilir. G.703 verileri, G.703 alici modiiliine
girer ve G.703 verisi olarak geri génderilecek G.703 verici modiiliine gegirilir. iletisim yolundaki tam béliinme sebebiyle
ve her durumda saatler giden verilerden segcilip alinarak yeniden olusturuldugu i¢in bu modda bagimsiz iki zamanlama kay-
nagi olmalidir. Bir kaynak arayuzin G.703 hat tarafinda ve digeri de arayuzin ayrimsal Manchester tarafinda bulunur.

DMR = Diferansiyel Manchester alicisi
—¥ DMR G7X >  DMX = Diferansiyel Manchester vericisi

G7X =G.703 vericisi
G7R =G.703 alicisi

+— DMX G7R [——

842775A1.CDR

Sekil 3-32: G.703 GiFT DONGU SINAMASI MODU
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3 DONANIMI 3.3 DIREKT GIRIS/GIKIS HABERLESMESI

3.3.5 RS422 ARAYUZU

a) TANIM

Rdleler arasi iki RS422 haberlesme modilli vardir: tek kanalll RS422 (modul 7T) ve ¢ift kanalll RS422 (modul 7W). Modil-
ler, 64 kb/s veya 128 kb/s hizinda ¢alismak Uzere yapilandirlabilir. Dig baglantilar icin, AWG 20-24 ekranli bukimliu cift
damarli kablo énerilir. Bu modiiller, optik yalitimli gerilim darbesi bastirma elemanlari ile donatiimistir.

Koruyucu pinleri (6a ve 7b) icten toprak pinine (8a) baglidir. Uygun ekran sonlandirmasi, agagidaki gibidir:
+  Site 1: Ekrani, pin 6a, pin 7b veya her ikisi ile sonlandirin.
»  Site 2: Ekrani COM pini 2b ile sonlandirin.

Saat sonlandirma empedansini, hat empedansiyla eslestirin.

Tekli kanal RS422 modiilii ikili kanal RS422 modiilii
I Tx - ~3b 3 T - ~3b
Rx - ~3a Rx - ~3a
_| Rs422 Rs422
@| kanal1 Tx+ ~ea kanal 1 Tx+ ~2a
g Rx + ~4b Rx + ~4b
& Muhafaza) ~6a Muhafaza| ~6a
9]
2 + ~7a TX - ~5b
Saat
gl > B ~8b Ri- | ~5a
IN —| Rs422
%: Ortak COM ~2b 5| kanal 2 Tx + ~4a
«| Darbe = ~8a 2 RX + ~6b
& Muhafaza| ~7b
g TX - ~7a
Q
Saat
2 aa RX - ~8b
o~
Q| Ortak COM ~2b
%]
~ slot konumunu belirtir «| Darbe = ~8a

842776A3.COR
Sekil 3-33: RS422 ARAYUZ BAGLANTILARI

Asagidaki sekilde, W yuvasina yerlestiriimis tek kanalli iki RS422 araylzi arasindaki tipik pin baglantilari verilmigtir. TUm
pin arabaglantilari, bir codullayici baglantisi i¢in saglanmalidir.

< TX - W3b >< W3b TX —

Rx - W3a W3a Rx -
— Rs422 Rs422 —
&| kanall Tx+ Wza >< Wza T+ kanal 1 k]
“E’ RX + Wiab Wiab Rx + g
& Muhafaza| Wéa We6a | Muhafaza &
z + W7a w7a | + ]
a8 2
S Saat - Wab Wab - Saat S
o~ ~
[ Ortak COM Wz2b — Wzb COM Ortak Y
| Darbe [ wsa wsa - Darbe &

+ -
s

64 veya 128 kbps 831728A5.CDR

Sekil 3-34: iKi RS422 ARAYUZLERI ARASINDA TiPiK PIN BAGLANTILARI

b) COGULLAYICILAR ARACILIGIYLA iKi KANALLI UYGULAMA

RS422 araylizii, SONET/SDH veya cogullamali sistemler tzerinden tek ve iki kanalli uygulamalar igin kullanilabilir. Tek
kanalli uygulamalarda kullanildidinda, RS422 arayuzil, gdnderme (Tx), alma (Rx) ve zamanlama génderme (ST) baglanti-
larini gézlemleyerek tipik bir bicimde yiiksek seviyeli sistemler ile baglanti kurar. Ancak; iki kanalli uygulamalarda kullanildi-
ginda, iki RS422 kanali igin bir saat girisi var oldugu igin, bazi dl¢itler izlenmelidir. Eger asagidaki baglantilar yapilirsa ve
veri moduluniz de bir ugbirim zamanlama 6zelligine sahipse, sistem dogru ¢alisir. Ugbirim zamanlamasi, bir dig kaynaktan
zamanlama igareti alinmasina izin veren gogu eszamanl veri birimleri igin ortak bir 6zelliktir. Eger bu baglantilar yapilirsa,
ugbirim zamanlama 6zelligi kullanilarak iki kanalli uygulamalar gergeklestirilebilir. Cogullayicidan (veri moduili 1) gonderme
zamanlama cikiglari, normal bicimde UR-RS422 kanallarinin saat giriglerine baglanir. Ayrica; veri moduli 1’in gdnderme
zamanlama ¢ikislari, veri moduili 2’'nin ugbirim zamanlama girislerine paralel baglanir. Sonug olarak; UR-RS422 kanallari-
nin her ikisi icin veri drneklemesi, asagida gdsterildigi gibi veri moduli 1'deki génderme zamanlama uglari Gzerinden esza-
manlanir. Eger ugbirim zamanlama 6zelligi mevcut degilse veya bu tip baglanti istenmiyorsa, G.703 araylizii zamanlama
kisitlamalari yliklemeyen uygulanabilir bir segenektir.
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Veri modiilii 1

Signal name
= X1+ [ w2a SDI(A) - Gonderilen veriler
2
*1-) | w3b SD(B) - Gonderilen veriler
Rs422 "
KANAL 1 Rx1(+) | wab RD(A) - Alinan veriler
Rx1-)| w3a RD(B) - Alinan veriler
Muhafaza| \W6a RS(A) - Gonderme istegi (RTS)
< + W7a RS(B) - Gonderme istegi (RTS)
AAT
- wab RT(A) - Aima zamanlamasi
o T™®2+) | Waq RT(B) - Aima zamanlamasi
g ™2} | wsb CS(A) - Gondermek icin temizle
o Rs422 - — -
w Rx2(+) | Web CS(B) - Géndermek icin temizle
= KANALI 2
9 Rx2(-) | W5a VYerel geri dongu
< ——
T Muhafaza| W7b Uzak geri dongu
o~
S ORTAK COM | wzb Toprak sinyali
“ DARBE =+ | waa STIA) - Gonderme zamanlamasi
ST(B) - Gonderme zamanlamasi
Veri modlii 2
Signal name
TT(A) - Terminal zamanlamasi

TT(B) - Terminal zamanlamasi

SD(A) - Gonderilen veriler

SD(B) - Gonderilen veriler
RD(A) - Alinan veriler

RD(B) - Alinan veriler

RS(A) - Gonderme istegi (RTS)
RS(B) - Gonderme istegi (RTS)
CSIA) - Gondermek igin temizle

CS(B) - Gondermek icin temizle

VYerel geri dongu

Uzak geri dongu

Toprak sinyali

ST(A) - Gonderme zamanlamasi

ST(B) - Ginderme zamanlamasi

831022A3.CDR
Sekil 3-35: RS422 iKi KANALLI, 3 UGLU UYGULAMA iGIN ZAMANLAMA YAPILANDIRMASI

Veri moduli 1, ST(A) ve ST(B) ¢ikislar tzerinden B90 RS422 araylziine zamanlama isareti saglar. Veri modulu 1, ayrica
ST(A) ve AT(B) cikislari Gzerinden veri modili 2 TT(A) ve TT(B) girislerine zamanlama isareti saglar. Yukaridaki sekilde,
veri modulu pin numaralarinin imalatgiya gore degisebildigi géz ardi edilir.
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c) GONDERME ZAMANLAMASI

RS422 arayiizi, gbnderme zamanlamasi igin bir saat girisini kabul eder. Cogullayici araytzinin 64 kHz'lik génderme
zamanlama saatinin yiikselen kenarinin, veriyi génderme veri penceresinin ortasinda érnekliyor olmasi 6nemlidir. Dolayi-
siyla; dogru sistem calismasini saglamak (izere saat ve veri gegislerini dogrulamak énemlidir. Ornegin, asagidaki sekilde
Tx saat sinyalinin pozitif kenari Tx veri bitinin ortasinda gésterilmistir.

Tx saati fy

Sekil 3-36: SAAT VE VERI GECISLERI

d) ALMA ZAMANLAMASI

RS422 arayiizii, NRZI-MARK kiplenim kodunu kullanir ve dolayisiyla verileri yeniden yakalamak igin bir Rx saatine bel bag-
lamaz. NRZI-MARK, kenar tipi, ters gevrilebilir, kendinden saat beslemeli bir koddur.

Veri akisindan Rx saatini geri kazanmak igin, bir timlesik DPLL (sayisal faz kenetleme ddngusti) devresi kullanilir. DPLL,
16 kat asin 6rneklenmis bir saatten sirtilir ve bu saati SCC (seri haberlesme denetleyicisi) alma saati olarak kullanabilen
bir veri saati Uretmek igin veri akigi ile birlikte kullanir.

3.3.6 RS422 VE FIBER ARAYUZ

Asagidaki sekilde, 64 K baud hizda birlesik RS422 + fiber optik arayiiz konfiglirasyonu gorilmektedir. 7L, 7M, 7N, 7P ve 74
moddilleri, yedek kanalli iki veya (¢ uglu yapilandirmalarda kullanilir. Burada, kanal 1 RS422 arayiizi izerinden (muhteme-
len bir gogullayici ile) ve kanal 2 de direkt fiber lizerinden galistirilir.

Dis RS422 baglantilar icin, AWG 20-24 ekranli bukimli tel ¢iftinin kullaniimasi ve ekranin yalniz bir ugtan topraklanmasi
onerilir. Direkt fiber kanali igin, gli¢ biitgesi sorunlari dogru bigimde yonlendirin.

= Bir LAZER araytiz kullanilirken, aliciya dogru optik giris glicinin asilmamasi igin zayiflaticilarin
DIKKAT kullaniimasi gerekli olabilir.

Zx | Saat + ~7a
s 'g kanal 1 - ~8b
™o | ortak COM | ~2b
=~
~ Tx - ~3b
Rx - ~3a
Rs422
kanal 1 Tx+ ~2a
s RX + ~4b
g Muhafaza| ~6a
ur
9| Fiber
e | 00
& 2| Darbe = ] -8a

842777A2.COR
Sekil 3-37: RS422 VE FIBER ARAYUZU BAGLANTILARI

Yukarida goésterilen baglantilar, DCE (veri haberlesme donatisi) birimleri olarak yapilandiriimis cogullayicilar igindir.
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3.3.7 G.703 VE FIBER ARAYUZU

Asagidaki sekilde, 64 kb/s hizda birlesik + fiber araylz konfigiirasyonu gérulmektedir. 7E, 7F, 7G, 7Q ve 75 modiilleri, kanal
1'in (muhtemelen bir ¢cogullayici ile) G.703 araytzl Uzerinden ve kanal 2 de direkt fiber Uzerinden galistirilir. G.703 dis
devre baglantilari igin, AWG 24 ekranli bukumlu tel ¢ifti &nerilir.Ekran, yalniz bir ugta pin 1a’ya topraklanmalidir. Direkt fiber
kanali igin, gi¢ butgesi sorunlari dogru bicimde yonlendirin. G.703 ve fiber araylzlerine iliskin ek ayrintilar igin, dnceki
bélimlere bakin.

7 Bir lazer araylz kullanilirken, aliciya dogru optik giris gliciniin asilmamasi igin zayiflaticilarin kulla-
DI KKAT nilmasi gerekli olabilir.

o< Muhafaza| ~1a
<~
k‘ -g T - ~1b
~o| G703
= kanal 1 Rx- ~2a
“ TX + ~2b
~
S Rx + ~3a
E Darbe -+ ~3b
ur
e [0 ®
M o | Fiber
= S| kanal2
O <

842778A2.CDR

Sekil 3-38: G.703 VE FIBER ARAYUZU BAGLANTILARI

3.3.8 IEEE C37.94 ARAYUZU

UR-serisi IEEE C37.94 haberlesme modillleri (2G, 2H, 21, 2J, 76 ve 77 moddl tipleri), dogrudan giris ve ¢ikis uygulamala-
rinda kullaniimak Gzere IEEE C37.94 uyumlu dijital gogullayicilara veya bir IEEE C37.94 uyumlu arayiz geviriciye arayuz
saglamak icin tasarlanmigtir. IEEE C37.94 standardi, bir ¢gogullayici ile bir telekoruma cihazi arasindaki eszamanli veriler
icin noktadan noktaya bir optik linki tanimlar. Bu veriler, tipik olarak 64 kb/s’'dir; ancak standart 64n kb/s’ye kadar (burada n
=1, 2,jK, 12'dir) hizlan saglar.UR-serisi C37.94 haberlesme moddilleri, 64 kb/s (n 1 de@erinde sabit) ya da 128 kb/s (n 2
degerinde sabit) olabilir. Cerceve, cerceveleme ve veri hizi agisindan, gegerli bir Uluslararasi Teleiletisim Birligi (ITU- T)
onerisi olan G.704 modelidir. Cergeve, 256 bit'tir ve 8000 HZ'lik bir gergeve hizinda 2048 kb/s’lik toplam bit hizi ile galisir.

Moduil 6zellikleri, asagida verilmigtir:

+ |EEE standardi: 1 x 128 kb/s optik fiber araylz (2G ve 2H modiillerine ait) C37.94 ya da 2 x 64 kb/s optik fiber arayuz
(76 ve 77 modullerine ait) icin C37.94

*  Fiber optik kablo tipi: 50 mm veya 62,5 mm’lik optik fiber

*  Fiber optik modu: ¢oklu mod

*  Fiber optik kablo uzunlugu: 2 km’'ye kadar

*  Fiber optik konektor: ST tipi

+ Dalga boyu: 830 +40 nm

»  Baglanti: tim fiber optik baglantilar igin, bir Tx - Rx baglantisi gerekir

UR-serisi C37.94 haberlesme modull, asagida gosterildigi gibi IEEE C37.94 standardini destekleyen herhangi bir uyumlu
dijital gogullayiciya dogrudan baglanabilir.

IEEE C37.94
fiber arayuz

Dijital
cogaltici,

UR serisi
|EEE C37.94
uyumlu

cihaz

2 km'ye kadar

842755A2.COR
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UR-serisi C37.94 haberlesme modill, asagida goésterildigi gibi IEEE C37.94 standardini destekleyen bir optik-elektrik
araylz geviricisi Uzerinden bir uyumsuz dijital cogullayicinin elektriksel araylziine (G.703, RS422 veya X.21) baglanabilir.

|IEEE C37.94 RS422
fiber araylz araylzu

EIA-422
UR serisi IEEE C37.94 _ arayiizii olan
cihaz geviricisi dijital cogaltici

2 km'ye kadar

842756A2.CDR

UR-serisi C37.94 haberlesme modull, saat konfiglirasyon ayari igin alti anahtar sahiptir. Asagidaki sekil, bu kontrol anah-
tarlarinin islevlerini gésterir.

Déng zamanlama

ic zamanlama modu modu (fabrika varsayilani)

123456 123456
0 0
N N
0 0
F F
F F

842753A2.COR

ic zamanlama modu, sistem saati igten (retilir. Bu nedenle, zamanlama anahtari secimi réle 1'e ait ic zamanlama ve réle
2'ye ait déngl zamanlamali olmalidir. yalnizca yapilandirilmis tek bir zamanlama kaynagi olmalidir.

Donguli zamanlama modu igin, sistem saati, alinan hat sinyalinden elde edilir. Dolayisiyla; yliksek seviyeli sistemlere bag-
lanmak igin, zamanlama anahtari se¢imi déngli zamanlama modunda olmalidir.

IEEE C37.94 haberlesme moduli kapagdini ¢ikarmak icin agagidaki islemleri yapin:

1. Role glict kapali olarak, IEEE C37.94 modulinu (tip 2G, 2H, 21, 2J, 76 ya da 77 modili) asagidaki sekilde kaldirin.
Ayni veya yedek modiiliin yuvaya yerlestirildiginden emin olmaya yardim etmesi igin, moduliin orijinal yerini bir yere
kaydedin.

Her moduillin alt ve Ustlinde bulunan ¢ikarma/takma mandallari modull yerinden ¢ikarmak igin ayni anda gekin.
Modil kapak vidasini ¢ikarin.

Kapagi arkaya dogru bastirip yavasca yukari dogru kaldirarak yerinden gikarin.

o &~ b

Zamanlama se¢me anahtarlarini (kanal 1, kanal 2) istenen zamanlama moduna ayarlayin (yukaridaki agiklamalara
bakin).

Ust kapag ve kapak vidasini tekrar yerine takin.

IEEE C37.94 moduluni tekrar yerine takin. Dogru moddl tipinin dogru yuva konumuna takil oldugundan emin olun.
Her moddlin alt ve Ustiinde bulunan gikarma/takma mandallari modul dizglin sekilde yuvasina yerlestirilirken ayrik
konumda olmalidir. Mandallar sasinin kalkik kenarini gectiginde, mandallari ayni anda itin. Mandallar yerlerine tam
gectiginde, modil yerine tam oturmustur.
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Alt kapak

Gikartma/ekleme Klipsi

Kanal 1

anahtarlar
Kanal 2

Zamanlama segimi
Gikartma/ekleme Klipsi

LT

NSFENGES

ARKA

831774A3.COR

G/ NI NI RN
BB A

Kapak vidasi f

Sekil 3-39: IEEE C37.94 ZAMANLAMA SECME ANAHTAR AYARI
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2012 Ocak'a kadar gdnderilen moduller asagidaki sekilde gdsterildigi gibi, DIP anahtarlarinin durumunu belirten durum
LED'lerine sahiptir.

2B

C37.945M
1300nm single-mode
ELED

2 channel

Technical support:
Tel: [905]294-5%292

c € Made in Canada

Sekil 3-40: DURUM LED'LERI
Saat yapilandirma LED durumu asagidaki gibidir:
*  Yanip sénen yesil — gecerli veri paketi alirken dongii zamanlama modu
*  Yanip sénen yesil — gecerli veri paketi alirken ic mod
»  Sabit skl yesil — gecgerli veri paketi almaz iken i¢ zamanlama modu (moduna gegis)
Baglanti/etkinlik LED durumu agagidaki gibidir:
*  Yanip sonen yesil — FPGA gegerli veri paketi aliyor
»  Sabit isikl sari — FPGA "sari bit" aliyor ve her "sari bit" igin sari renkte kaliyor

«  Sabit isikh kirmizi — FPGA gecerli veri paketi almiyor veya alinan paket gegersizdir
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3.3.9 C37.94SM ARAYUZU

UR-serisi C37.94SM haberlesme modilleri (2A ve 2B), degistiriimis IEEE C37.94 uyumlu dijital ¢cogullayicilara veya
820 nm c¢ok kipli fiber optikten 1300 nm ELED tek Kipli fiber optige cevrilen IEEE C37.94 uyumlu araylzl geviricilere ara-
yuzlenmek igin tasarlanmistir. IEEE C37.94 standardi, bir gogullayici ile bir telekoruma cihazi arasindaki eszamanli veriler
icin noktadan noktaya bir optik linki tanimlar. Bu veriler, tipik olarak 64 kb/s hizda islenir; ancak standart 64n kb/s’ye kadar
(burada n = 1, 2,..., 12'dir) hizlari hesaba katar. UR-serisi C37.94SM haberlesme modull, 64 kb/s’lik n 1 dederine sabit
hizda galisir.Cergeve, gerceveleme ve veri hizi agisindan, gegerli bir Uluslar Arasi Teleiletisim Birligi (ITU-T) onerisi olan
G.704 modelidir. Cergeve, 256 bit'tir ve 8000 Hz'lik bir cerceve hizinda 2048 kb/s’lik toplam bit hizi ile ¢aligir.

Modil 6zellikleri, asagida verilmigtir:

«  Oykinimlii IEEE standardi: 1 64 kb/s optik fiber arayiizii igin C37.94°G éykiinir (modiiller, n = 1 veya 64 kb/s’'ye
ayarl)

»  Fiber optik kablo tipi: 9/125 pm'’lik optik fiber

+  Fiber optik modu: tek kipli, HP HFBR-1315T verici ve HP HFBR-2316T alici ile uyumlu ELED
»  Fiber optik kablo uzunlugu: 11,4 km’ye kadar

»  Fiber optik konektor: ST tipi

+ Dalga boyu: 1300 +40 nm

+  Baglanti: tim fiber optik baglantilar igin, bir Tx - Rx baglantisi gerekir

UR-serisi C37.94SM haberlesme modiill, asagida gosterildigi gibi C37.94SM’yi destekleyen herhangi bir uyumlu dijital
cogullayiciya dogrudan baglanabilir.

C37.945M
fiber arayiiz

UR serisi Dijtal

cogaltic

el €97.945M

10 km'ye kadar

842757A2.CDR

Asagida gosterildigi gibi, bir C37.94SM moduli ile baska bir UR-serisi réleye dogrudan baglanabilir.

C37.945M
fiber araytz

C37.945M
modiiliine

C37.945M
modiiliine

sahip UR
serisi cihaz

sahip UR
serisi cihaz

10 km'ye kadar

842758A2.CDR

UR-serisi C37.94SM haberlesme modiilli, saat konfiglirasyon ayari igin asagida gdsterildigi gibi alti anahtara sahiptir.
Bu kontrol anahtarlarinin iglevleri, asagida verilmigtir.

Dongli zamanlama

ic zamanlama modu modu (fabrika varsayilani)

123456 123456
0 0
N N
0 0
F F
F F

842753A2.COR

ic zamanlama modu, sistem saati igten (retilir. Bu nedenle, zamanlama anahtari secimi réle 1'e ait ic zamanlama ve réle
2'ye ait déngl zamanlamali olmalidir. yalnizca yapilandiriimis tek bir zamanlama kaynagi olmalidir.
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Dénglli zamanlama modu igin, sistem saati, alinan hat sinyalinden elde edilir. Dolayisiyla; ylksek seviyeli sistemlere bag-
lanmak i¢in, zamanlama anahtari se¢imi déngli zamanlama modunda olmalidir.

C37.94SM haberlesme modiili kapagini ¢gikarmak icin asagidaki islemleri yapin:

1. Role gucl kapali olarak, C37.94SM moduluni (2A veya 2B moduli) agagdidaki sekilde kaldirin. Ayni veya yedek modu-
liin yuvaya yerlestirildiginden emin olmaya yardim etmesi i¢in, modulin orijinal yerini bir yere kaydedin.

Her moduilln alt ve Ustiinde bulunan ¢ikarma/takma mandallari moduli yerinden gikarmak igin ayni anda gekin.
Modiil kapak vidasini ¢ikarin.

Kapag arkaya dogru bastirip yavasca yukari dogru kaldirarak yerinden ¢ikarin.

o M w0 DN

Zamanlama secme anahtarlarini (kanal 1, kanal 2) istenen zamanlama moduna ayarlayin (yukaridaki agiklamalara
bakin).

Ust kapag! ve kapak vidasini tekrar yerine takin.

IEEE C37.94SM modulinu tekrar yerine takin. Dogru modul tipinin dogru yuva konumuna takili oldugundan emin
olun. Her modiliin alt ve Ustiinde bulunan ¢ikarma/takma mandallari modil diizgiin sekilde yuvasina yerlestirilirken
ayrik konumda olmalidir. Mandallar sasinin kalkik kenarini gegtiginde, mandallari ayni anda itin. Mandallar yerlerine
tam gegtiginde, modiil yerine tam oturmustur.

Alt kapak

Gikartma/ekleme Klipsi

Kanal 1

Zamanlama segimi
anahtarlari

Kanal 2

Kapak vidasi f

Gikartma/ekleme Klipsi

204 d040000004E.

ATITNID LATIXTID LI\ &

(%

ARKA

831774A3.CDR

Sekil 3-41: C37.94SM ZAMANLAMA SECME ANAHTAR AYARI
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2012 Ocak'a kadar gdnderilen moduller asagidaki sekilde gdsterildigi gibi, DIP anahtarlarinin durumunu belirten durum
LED'lerine sahiptir.

2B

C37.945M
1300nm single-mode
ELED

2 channel

REV.D

Technical support:

Tel: (905)294-6222

Fax: (905)201-2098
H AME

INORT! RICA)
1800 547-8629
c € Made in Canada

Sekil 3-42: DURUM LED'LERI
Saat yapilandirma LED durumu asagidaki gibidir:
*  Yanip sbénen yesil — gecerli veri paketi alirken dongii zamanlama modu
*  Yanip sbénen yesil — gecerli veri paketi alirken ic mod
»  Sabit skl yesil — gecgerli veri paketi almaz iken i¢ zamanlama modu (moduna gegis)
Baglanti/etkinlik LED durumu agagidaki gibidir:
*  Yanip sonen yesil — FPGA gegerli veri paketi aliyor
»  Sabit isikl sari — FPGA "sari bit" aliyor ve her "sari bit" igin sari renkte kaliyor

«  Sabit isikh kirmizi — FPGA gecerli veri paketi almiyor veya alinan paket gegersizdir
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4 INSAN ARAYUZLERI 4.1 ENERVISTA UR SETUP YAZILIM ARAYUZU

4.1.1 GIRiS

iki insan arayiiziinden biri UR cihazina arayiizlendiginden EnerVista UR Setup yazilimi grafik kullanici arayiizini (GUI)
saglar. Alternatif insan arayiizii cihazin 6n plaka tus takimi ve ekraniyla birlikte kullanilir (bu bélimdeki On Plaka Arayiizii
bélimune bakin).

EnerVista UR Setup yazilimi yerel veya genis alanli haberlesme aglar tzerinden baglanilan, réle fonksiyonlarinin galisma-
sini yapilandirma, izlemek, bakimi yapmak ve sorunlarini gidermek igin tek bir 6zellik sunmaktadir. UR cihazindan ayrildi-
ginda (cevrimdisi) veya baglandiginda (¢evrimici) kullanilabilir. Cevrimdisi modunda, ayarlar dosyasi cihaza son indirme
islemi igin olusturulabilir. Cevrimici modunda, gergek zamanl olarak cihaz ile haberlegebilirsiniz.

EnerVista UR Setup yazilimi, tim B90 réleleriyle donatiimistir ve Microsoft Windows XP, 7 ve Server 2008 ile galisir. Bu
bolimde, temel EnerVista UR Setup yazilimi arayiizi 6zelliklerinin 6zeti veriimektedir. EnerVista UR Setup Yardim Dos-
yasl, EnerVista UR Setup yazilimi araytiziine giris ve kullanim konusunda ayrintili bilgi saglar.

4.1.2 SITE LISTESI OLUSTURMA

EnerVista UR Setup yazilimini kullanmaya baslamak igin, site cihaz tanimina gerek vardir. EnerVista UR Setup
Yardim Dosyasina bakin veya detaylar igin, Bolim 1'deki EnerVista UR Setup Yazilimi kismina bakin.

4.1.3 ENERVISTA UR SETUP GENEL BAKIS

a) CIHAZ TAKMA

EnerVista UR Setup yazilimi B0 rélesi ile dogrudan haberlesme icin gevrimici modda kullanilabilir. Haberlesme roleleri haber-
lesme arayuzleri ve siteleriyle organize edilir ve gruplanir. Siteler UR serisi rélelerden segilen ¢ok sayida role icermektedir.

b) AYAR DOSYALARI KULLANMA

EnerVista UR Setup yazilim arayiizii réle ayarlarini degistirmek igin Gg tirli islemeyi destekler:

*  Cevrimdigi modda (réle ayriimis) réle ayarlar dosyalarini olusturmak veya dizenlemek icin haberlesme rélelerini indirin

*  Haberlesme rélesine baglanildiginda réle veri gérumuU pencereleri Uzerinden herhangi bir réle ayarini dogrudan degis-
tirin ve sonrasinda ayarlari réleye kaydedin

*  Arayiz réleye baglanmisken ayar dosyalarini olusturabilir/diizenleyebilirsiniz ve sonrasinda bunlari roleye yazdirabilirsiniz

Ayar dosyalarn kullanici tarafindan atanan dosya adlarini temelinde organize edilir. Ayar dosyasi asagidaki role ayari tiple-
rine ait verileri igermektedir:

+  Cihaz tanimi

+  Uriin kurulumu

+  Sistem kurulumu

*  FlexLogic

*  Gruplu elemanlar

*  Kontrol elemanlari

+  Girigler/cikiglar

+ Testetme

Fabrika varsayilan degerleri desteklenir ve herhangi degisiklikten sonra geri yuklenebilir.
Asagidaki haberlesme ayarlari, ayar dosyalariyla B0 drlintine aktariimaz:

Modbus Bagimli Adresi
Modbus IP Port Numarasi
RS485 COM2 Baud Hizi
RS485 COM2 Esigi

COM2 Minimum Yanit Suresi
COM2 Segimi
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4.1 ENERVISTA UR SETUP YAZILIM ARAYUZU 4 INSAN ARAYUZLERI

RRTD Bagimli Ugbirim Adresi

RRTD Baud Hizi

IP Adresi

IP Alt Ag Maskesi

IEC61850 Yapilandir GOOSE KonfGeri

IP Yénlendirme
Ayar dosyasi serviste olan B90 Uriiniine yiklendiginde, asagidaki sira gérinur:
1. B90 servis digi iken yapilacak bakim igleri.
2. TB90 Uriini BiRiM PROGRAMLANMAMIS 6nemli otosinama hatasi Uretir.

3. B9O0 kritik hata kontagini kapatir.

c¢) FLEXLOJIK OLUSTURMA VE DUZENLEME

FlexLogic denklemini roleyi 6zellestirmek icin olusturun veya diizenleyin. Otomatik olarak mantik semasini daha sonra
goruntileyebilirsiniz.

d) GERGEK DEGERLERI GORUNTULEME

Girig/cikis durumu ve élcllen parametreler gibi gergek zamanli réle verilerini gérintileyebilirsiniz.

e) TETIKLENEN OLAYLARI GORUNTULEME

Arayliz gevrimigi veya gevrimdisi modda iken, 6zellestiriimis parametreler ile, asagidakilerden biri araciligiyla Uretilen veri-
leri goérintileyebilirsiniz ve analiz edebilirsiniz.

e Olay kaydedici

Olay kaydedici, son 1024’e kadar olaya iligkin baglamsal verileri alir ve en yeniden en eskiye dogru kronolojik sirayla
listelenir.

*  Osilografi

Osilografi dalga bigimi izleri ve dijital durumlar 6zel tetiklenmis olaylar sirasinda alinan gii¢ sistemi ve réle galisma veri-
lerinin gorsel goriinimiini saglamak igin kullanilir.

f) DOSYA DESTEGI

* Yuratim: Acilmig herhangi bir EnerVista UR Setup dosya uygulamayi baslatir veya énceden agiimis uygulamayi
odaklanmayi saglar. Dosya, Ayarlar Listesi aga¢ menistinden kaldirilan bir ayar dosyasi ise (URS uzantisina sahipse),
Ayarlar Listesi agag¢ menisune geri eklenir.

« Siirikle Birak: Site Listesi ve Ayarlar Listesi kontrol gubugu pencereleri cihaz siparis kodu uyumlu dosyalar veya
bagimsiz menu 6gdelerine ait her biri karsilikli stirikleme kaynagi ve birakma hedefi olabilir. Ayrica, Ayarlar Listesi kon-
trol gubudu penceresi ve herhangi bir Windows Explorer dizin dosyasi karsilikli dosya surukleme kaynagi veya
birakma hedefi olabilir.

Ayarlar Listesi penceresine birakilan yeni dosyalar agag gérinimuine eklenir, ayar dosya adlarina gore alfabetik olarak
otomatik sekilde dizilir. Site Listesi penceresinde segili cihaz menustne birakilan dosyalar veya bagimsiz menu 6geleri
cevrimici haberlesme cihazina otomatik olarak génderilir.

g) DAHILI YAZILIM YUKSELTMELERI

B90 cihazinin donanimi, EnerVista UR Setup yazilimi araciliiyla yerel veya uzaktan yiikseltilebilir. ilgili talimatlar "Dona-
nimi Yukseltme" baglig altindaki EnerVista UR Setup Yardim dosyasi iginde bulunmaktadir.

X Donanim modiilleri, 6zellikler, ayarlar ve ilgili veri 6gelerine atanmis Modbus adresleri (yani, minimum/maksimum
17 degerler, veri tipleri ve 6ge boyutu) donanim siriminden surimine biraz degisiklik gosterebilir. Yeni 6zellikler
eklendiginde veya mevcut 6zellikler gelistirildiginde ya da degistirildiginde adresler yeniden diizenlenir. Donanimin
ylkseltilmesi/asagi indirilmesinden sonra gosterilien EEPROM VERI HATASI mesaji sifirlanabilir, test hata mesaiji
Modbus adreslerinin yikseltilen donanim ile degistirildigini kullanicilarn bildirmek igin tasarlanmistir. Bu mesaj dona-
nim yukseltmelerinden sonra goériindigiinde herhangi bir sorun sinyali vermez.

NOT
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4 INSAN ARAYUZLERI 4.1 ENERVISTA UR SETUP YAZILIM ARAYUZU

4.1.4 ENERVISTA UR SETUP ANA PENCERE

EnerVista UR Setup yazilimi ana penceresi asagidaki primer ekran bilesenlerini destekler:
. Aktif veri gérinum dizin adini gdsteren bashk cubugu
Ana pencere menl ¢cubugu
Ana pencere arag gubugu
Site listesi kontrol gubugu penceresi

Ayarlar listesi kontrol cubugu penceresi

1
2
3
4
5
6. Cihaz veri gérinimu pencereleri, ortak arag gubuklu
7. Ayarlar dosyasi veri gériinimu pencereleri, ortak ara¢ gubuklu
8. Veri g6érunimu sekmeleriyle birlikte ¢alisma alani

9.  Durum gubugu

1

0. Hizli otomatik baglantilar

Selup - Display Properties // QL whecls Quick Conmect Device Selup g =
|l Grioe Offs Wew Action Security Window Lo
FHS BE LTWO T A0 D0 n 0 6

[l e B _
- _Enerlista, Pt e Quic ect: Quich
[Cuick Comot Dcz] GE Multifin UR SETUP e mr| AN

I PARAMETER
View
Desabledd
SACT (SRC 1)
Mho Shape
Engish Two Step
103 0600 pu
50.00 ahins
0,00 ahms
70,00 ahims
75 dog
50,00 ahma
.00 ahins
0,00 ahms
75 deg
120 dog
0 deg
B deg
0000 shens:
0000 ohene.
100001 ohens.
10000 shems
100001 ohens.
100,00 shen
[

Dttt Message intensiy (vFD Only)
Seraan Siver Fastur (LCD Onity)

0020 pu
10V

" Wanmeic G

- (Giroand Curmer

- Megate Seq

i Viaknge Elami
ﬂ—‘

al . Gﬁni

| —
Files

0050 s
0017 5
(1
0017 &
Oane
Dulayed
arf
Sekresel
Disabled

Quick Cormect Device | Settrgs: Grouped Bements: Group 1 [Scren D 218 4

A oispiny P [ Fowars ]

For Hiel, ress L v\@ Rl

8 842786A2.COR

Sekil 4-1: ENERVISTA UR SETUPYAZILIM ANA PENCERESI
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4.2 GENISLETILMiS ENERVISTA UR SETUP OZELLIKLERI 4 INSAN ARAYUZLERI

4.2.1 AYAR SABLONLARI

Ayar dosyasi sablonlari, benzer techizati koruyan birgok rélenin yapilandirma ve devreye alma islemlerini kolaylastirir.
Bunun bir 6rnegi, UR-serisi on adet F60 rélesi ile korunan on adet benzer fidere sahip bir istasyondur.

Bu durumlarda, genel olarak ayarlarin %901 hatta daha fazlasi tim cihazlar igin ayni olacaktir. Sablonlar 6zelligi, miihen-
dislere bu ortak ayarlari yapip sinamalarina ve daha sonra kullanicilarin erisemeyecegi sekilde bunlari kilitlemelerine imkan
saglar. Ornegin, bu kilitenmis ayarlar saha miihendislerinin gériiniimiinden gizlenerek, bu miihendislerin hizl bicimde yal-
niz kendi istasyonlarina ait 6zel ayarlari tanimalarini ve yalniz bunlara odaklanmalarini saglar.

Geri kalan ayarlar (genellikle %10’u veya daha azi), diizenlenebilir olarak belirlenebilir ve cihazlari kuran saha mihendisle-
rinin kullanimina sunulabilir. Bunlar, koruma elemani baslatma degerleri ve AT ve GT oranlari gibi ayarlardir.

Ayarlar sablonu modu, kullanicinin EnerVista UR Setup dahilinde hangi ayarlarin gortinir kilinacadini tanimlamalarina
imkan saglar. Ayarlar sablonlari, hem ayarlar dosyalarina (ayarlar dosyasi sablonlarina) hem de cevrimici cihazlara
(gevrimigi ayarlar sablonlarina) uygulanabilir. iglevsellik, her iki amag igin de aynidir.

Onceki donanim siirimlerinden ayar dosyalarini déniisiimii desteklenmektedir.

a) AYARLAR SABLONUNU ETKINLESTIRME

Ayarlar dosyas! sablonu 6zelligi, varsayilan olarak etkisiz kiinmistir. Asagida, ayarlar sablonunu etkinlestirme yordami
verilmistir.

1. EnerVista UR Kurulumu ana ekraninin ¢evrimdigi penceresinden bir ayarlar dosyasi segin.
2. Segilen cihaz veya ayarlar dosyasini sag tiklatin ve $Sablon Modu > Sablon Olustur segenegini segin.

Ayarlar dosyasi sablonu, simdi etkindir ve dosya agaci agik mavi renkte géruntilenir. Ayarlar dosyasi, simdi sablon diizen-
leme modundadir.

Secgenek olarak, ayarlar sablonu gevrimigi ayarlara da uygulanabilir. Asagidaki yordam, bu islemi tanimlar.
1. EnerVista UR Kurulumu ana ekraninin gevrimigi penceresinden bir kurulu cihaz segin.

2. Segilen cihazi sag tiklatin ve Sablon Modu > Sablon Olustur secenegini segin.

Enter Template Password il

Encrypted Password: Iyizy|suf

MNew Password: I

Fe-enter Mew Password: I

oK I Cancel

Yazilim, sizden bir sablon sifresi girme isteminde bulunur. Bu sifre, sablon 6zelliginin kullanilabilmesi icin gereklidir
ve en az dort karakter uzunlugunda olmalidir.

3. Yeni sifreyi girin ve onay igin yeniden girin ve daha sonra igslemi surdirmek icin Tamam 6gesini tiklayin.

Cevrimici ayarlar sablonu, simdi etkindir. Cihaz, simdi sablon diizenleme modundadir.

b) AYARLAR SABLONUNU DUZENLEME

Ayarlar sablonu diizenleme 6zelligi, kullanicinin EnerVista UR Kurulumunda hangi ayarlarin gérintilenecegini ve degistiri-
lebilecegini belitmesine imkan saglar. Varsayilan olarak, FlexLogic denklem edit6rt ayarlari disinda tim ayarlar kilitlidir.

1. EnerVista UR Kurulumu ana ekraninin sol tarafindaki aga¢ menisiinde bir kurulu cihaz veya bir ayarlar dosyasi segin.
2. Cihazi sablon diizenleme moduna sokmak igin, Sablon Modu > $Sablonu Diizenle secenegini segin.

3. Sablon sifresini girin ve daha sonra Tamam 6gesini tiklayin.
4

Goruntllenebilir olarak belirtilecek ayarlari igeren ilgili ayar pencerelerini agin.
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4 INSAN ARAYUZLERI 4.2 GENISLETILMIS ENERVISTA UR SETUP OZELLIKLERI

Varsayilan olarak, tim ayarlar kilitli olarak belirtiimis ve bir gri arka planda gdsterilmistir. Ayarlar penceresinin sag ust
tarafindaki simge de EnerVista UR Setup 6gesinin DUZENLEME Modu kisminda gésterir. Asagidaki érnekte, diizen-
leme modunda faz zamanl agiri akim ayarlar penceresi gosterilmigtir.

: Phase TOC [/ F60 Feeder.urs : C:\DDcumentsJaﬂ.‘ Settis

b sove | % st | @ oo | [

Function
Signal Source
Input

Pickup

Curve

TD
Reset

Voltage Restraint
Block A

Block B

Block C

Target
Events

I — ' o

|F&0 Feeder.urs |Grouped Elements: Group 1: Phase Currer [Screen ID: 215 s

Sekil 4—2: AYARLAR SABLONU GORUNUMU, TUM AYARLAR KILITLI/DEGISTIRILEMEZ OLARAK BELIRTILMIS

5. Goruntilenebilir yapilacak ayarlari, Gizerlerini tiklatarak segcin.

Goruntllenebilir olarak segilen ayarlar, asagida gosterildigi gibi sari arka planda gosterilir.

=101 x|
% Save | % Restore | &5 Defautt | EDIT,

Function

Signal Source
Input

Pickup

Curve

TD Multiplier
Reszet

oltage Restraint
Block A

Block B

Block C

Target

|Eventz

Y I 2

|F&0 Feeder.urs |Grouped Elements: Group 1: Phase Currer [Screen ID: 215 v
Sekil 4-3: AYARLAR SABLONU GORUNUMU, DUZENLENEBILIR OLARAK iKi AYAR BELIRTILMIS
6. Ayarlar sablonunda yapilan degisiklikleri saklamak igin, Kaydet 6gesini tiklatin.

7. Tum goéruntulenebilir ayarlar belirtmek icin, ayarlar agacinda ilerleyin.

c) BIR SABLONA SIFRE KORUMASI EKLEME

Guvenligin en Ust duzeye getiriimesi icin, sablonlarin sifre korumali olarak saklanmasi kuvvetle 6nerilir.
Asagidaki yordam, bir ayarlar dosyasi sablonuna sifre korumasinin nasil eklenecegini agiklar.

1. EnerVista UR Setup ana ekraninin solundaki ¢evrimdisi penceresinden bir ayarlar dosyasi segin.

2. $ablon Modu > Sifre Korumali $ablon secgenegini segin.
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Yazilim, sizden bir sablon sifresi girme isteminde bulunur. Bu sifre, en az dért karakter uzunlugunda olmalidir.

Enter Template Password il

Encrypted Password: Iyizy|suf

MNew Password: I

Fe-enter Mew Password: I

oK I Cancel

3. Yeni sifreyi girin ve onay igin yeniden girin ve daha sonra islemi surdiirmek icin Tamam 6gesini tiklayin.
Ayarlar dosyasi sablonu, simdi sifre korumali olarak guvenlidir.

/ Cevrimici ayarlar i¢in sablonlar olusturuldugunda, ilk sablon olusturma adimi sirasinda sifre eklenir. Sablon olus-
{; turulduktan sonra sifre eklenmesi gerekmez.

NOT
d) AYARLAR SABLONUNU GORUNTULEME

Gérintileme igin gerekli tim ayarlar belirtildikten sonra, ¢evrimigi cihaz veya ayarlar dosyasindaki ayarlar sablonu gérinti-
lenebilir. Ayarlar sablonu 6zelligi ile ayarlar gérinum iki sekilde belirlenebilir:

*  Yalniz dizenleme yapilacak ayarlarin gériintiilenmesi

+ Duzenleme igin uygun olmayanlar gri renkte olarak tim ayarlarin géruntilenmesi

Yalniz duzenleme yapilabilecek ayarlar gérintulemek igin, agsagidaki yordami kullanin:

1. EnerVista UR Setup ana ekraninin sol tarafindaki aga¢ menisiinde bir kurulu cihaz veya bir ayarlar dosyasi segin.
2. Sablon Modu > Sablon Modu Ayarlarini Géster segenegini segerek sablonu uygulayin.

3. Sablonu uygulamak igin sablon sifresini girin ve daha sonra Tamam 6gesini tiklayin.

Sablon uygulandiginda, yalniz sablon ile belirtilen ayarlar gorintilenir ve dliizenlenir. Sablonun faz zamanli agiri akim ayar-
larina uygulanmasinin etkisi asagida gdsterilmistir.

- Phase TOC // F60 Feeder.urs : C:\Documents 2 =] 3]
z P VIEW Al
& Save | o ﬂcswml @ﬂsfauﬂl 4 Reset | "--ﬂ?-.i.-'l*».‘.‘_l'ih
PARAMETER PHASE TOC1
Function Enabled
Signal Source SRC 1 (SRC 1)
Input Phazor —
R 2300 pu * Phase TOC /[ F60 Feeder.urs : C:\Documents =10l =]
Curve IEEE Ext Inv - 3 - u! VIEW.
Save 4 f‘csrort‘l ﬂefauﬂl 9 Reset | LALRLLE
O Muttiplier 100 b £ Restore | (B mode
Reset Instantaneous PARAMETER PHASE TOC1
Voltage Restraint Dizabled Pickup 2.300 pu
Block A OFF Curve IEEE Ext Inv
Block B OFF
Block C OFF = I I _’I
Target Self-reset
Evei Enabled |F60 Feeder.urs |Grouped Elements: Group 1: Phase Currer [Screen ID: 215 5
KN i
|F&0 Feeder.urs [Grouped Elements: Group 1: Phase Currer [Screen ID: 215 4 $ablon Modu > $ablon Kipinde Géster komutu kullanilarak sablon

uygulanan faz ters zamanli asirt akim penceresi. Sablon, yalnizca

. alisma ve Egri ayarlarinin kullanilabilecegini belirtir.
Sablonsuz faz ters zamanli asirt akim ayarlari penceresi uyguland. Galis gnay 9

842858A1.CDR

Sekil 4-4: SABLON MODUNDA GOSTER KOMUTU YOLUYLA SABLONLARI UYGULAMA
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Ayarlari sablon modunda géruntileme, yalniz dizenlenebilir ayarlari iceren ayarlar kategorisini gdsterecegi igin, ayarlar
agdacini da degistirebilir. Sablonun tipik bir ayarlar aga¢ goértiniimine uygulanmasinin etkisi, asagida gosterilmistir.

e FGD Feeder.urs : C:\Documents and Settings'A
- Device Definition

- Product Setup E| - F60 Feeder.urs : C:\Documents and Settings'A
[=]-+ System Setup i [ Device Definition
AC Inputs (=) System Setup
Power System Bl AC Inputs
Signal Sources ; - Cument
{ [~ RexLogic
P FlexLogic Equation Editor
[+ FlexLogic [~ Grouped Hements
[ Grouped Elements i - Group 1
[+ Cortral Elements | (= Phase Cument
[ Inputs/Outputs - Phase TOC
------- Frort Panel Report i -Phase 10C
....... Protection Summary i Front Panel Report
Sablonsuz tipik ayarlar agag goérinimi uyguland. Sablon Modu > Sablon Kipinde Goriintule komutu

kullanilarak sablon uygulanan tipik ayarlar
agac gorunimd.
842860A1.COR

Sekil 4-5: SABLON MODU AYARLARINI GOSTER KOMUTU YOLUYLA SABLONLARI UYGULAMA
Sablon uzerinden kilitlenmis ayarlari ve diizenlenebilecek ayarlari goriintilemek igin asagidaki yordami kullanin.

1. EnerVista UR Setup ana ekraninin sol tarafindaki aga¢ menusiinde bir kurulu cihaz veya bir ayarlar dosyasi segin.

2. $ablon Modu > Tiim Ayarlan Goster segenegini secerek sablonu uygulayin.
3. Sablonu uygulamak igin sablon sifresini girin ve daha sonra Tamam 6gesini tiklayin.

Sablon uygulandiginda, yalniz sablon ile belirtilen ayarlar dlizenlenir, ancak tiim ayarlar gdsterilir. Sablonun faz zamanl
asirl akim ayarlarina uygulanmasinin etkisi asagida gdsterilmistir.

: Phase TOC [/ F60 Feeder.urs : C:\Documents and o =] ] - ! ] 3]
. Save | &4 Bestore | &3 Default | 4 Reset | VIEW mnla T Save | & Bestore | &5 Default | 4 Reset | VIEW. m’%
PARAMETER PHASE TOC1 PARAMETER

Function Enabled Function

Signal Source SRC 1 (SRC 1) Signal Source

Input Phaszor Input I :

Pickup 2.300 pu Pickup 2.300 pu

Curve IEEE Ext Inv A Curve IEEE Ext Inv

TD Muttiplier 1.00 TO Multiplier |

Reset Instantaneous Rezet

Voltage Restraint Dizabled Voltage Restraint

Block A OFF Block A

Block B OFF Block B

Block C OFF Block C

Target Self-reset Target } J
Events Enabled Events |
KN i KN 2
|F&0 Feeder.urs [Grouped Elements: Group 1: Phase Currer [Screen ID: 215 4 |F60 Feeder.urs [Grouped Elements: Group 1: Phase Currer [Screen ID: 215 4
Sablonsuz faz ters zamanli asir akim ayarlari penceresi uygulandi. Sablon Modu > Tiim Ayarlar Goster komutu kullanilarak sablon

uygulanan faz ters zamanli asir akim penceresi. Sablon, yalnizca
Calisma ve Egri ayarlarinin kullanilabilecegini belirtir.

842859A1.CDR

Sekil 4-6: TUM AYARLARINI GOSTER KOMUTU YOLUYLA SABLONLARI UYGULAMA

e) AYARLAR SABLONUNU KALDIRMA

Bazi durumlarda bir ayarlar sablonunun kaldiriimasi gerekli olabilir. Bir sablon kaldirildiginda, artik yeniden uygulanamaz
ve dolayisiyla yeni bir ayarlar sablonunun tanimlanmasi gerekir.

1. EnerVista UR Setup ana ekraninin sol tarafindaki aga¢ menisiinde bir kurulu cihaz veya bir ayarlar dosyasi segin.
2. $ablon Modu > Ayarlar $ablonunu Kaldir secenegini segin.

3. Sablon sifresini girin ve daha sonra Tamam 6gesini tiklayin.

GE Multilin B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi 4-7



4 INSAN ARAYUZLERI

4.2 GENISLETILMIS ENERVISTA UR SETUP OZELLIKLERI

4. Evet tiklanarak bir kez daha sablonu kaldirmak istediginizi teyit edin.
]

\?) The operation wil remowve the template information from the device, The operation is not reversible, Do you want to contnue?

Yes Mo |

EnerVista yazilimi mevcut tim sablon bilgisini ve ayarlarini kaldirin.

4.2.2 FLEXLOJIK DENKLEMLERINi KORUMA VE KILITLEME

UR, kritik FlexLogic uygulamalarinin yetki disi gérintilenmesini veya degistiriimesini 6nleyerek bir FlexLogic denkleminin
bolimlerinin veya timundn korunmasina imkan saglar. Bu, ayarlar sablonunun FlexLogic denklemlerindeki birbirinden ayri
Ogeleri kilitteme 6zelligi kullanilarak gerceklestirilir.

Guvenli FlexLogic denklemleri, dosyalar UR-serisi bir cihaza gdnderilirken veya cihazdan bu dosyalara erigilirken yine
glvenli kalir.
a) FLEXLOJIK DENKLEM OGELERINI KILITLEME

Asagidaki yordam, bir FlexLogic denkleminin ayri 6gelerinin nasil kilittlenecegini agiklar.

1. Ayarlar sablonu 6zelligini etkinlestirmek igin, ayarlar dosyasini veya c¢evrimici cihazi sag tiklatin ve $ablon Modu >
Sablon Olustur 6gesini segin.

2. FlexLogic > FlexLojik Denklem Editorii ayarlar menl 6gesini segin.

Varsayilan olarak, tim FlexLogic 6geleri gérintulenebilir olarak belirtilmistir ve sari arka planda gdésterilir. Pencerenin
sag (st tarafindaki simge de EnerVista UR Setup 6gesinin DUZENLEME Modu kisminda gésterir.

3. Hangi 6genin kilitlenecegini Gzerini tiklatarak belirtin.

Asagidaki drnekte gosterildigi gibi kilitli 6geler gri arka planda gosterilir.

* FlexLogic Equation Editor // F60 Feeder.urs : C:\Documents and Settings\All Use - |EI|1|
(Rad]
3 Save | ﬁsmml i1 Defaunl %e
FLEXLOGIC ENTRY TYPE SYNTAX ﬂ
View Graphic View View
FlexLogic Entry 1 Virtual Inputz On Close HMI On (V1)
FlexLogic Entry 2 Virtual Inputz On Close SCADA On (VI2)

FlexLogic Entry 3 Contact Inputz On Manual Cloze On(HS5A)
FlexLogic Entry 4 OR 3 Input
FlexLogic Entry 5 Assign Virtual Output = Close 52-1 (VO1)
FlexLogic Entry &
FlexLogic Entry 7
FlexLogic Entry 8
FlexLogic Entry 9
FlexLogic Entry 10
FlexLogic Entry 11
FlexLogic Entry 12
FlexLogic Entry 13
FlexLogic Entry 14
FlexLogic Entry 15

FlexLogic Entry 16 Protection Element ANY MAJOR ERROR

FlexLogic Entry 17 POSITVE ONE SHOT 1 Input

FlexLogic Entry 18 Protection Element ANY MAJOR ERROR LI
|F&0 Feeder.urs [FlexLogic |Screen 1Dz 171 v

Sekil 4-7: DUZENLEME MODUNDA FLEXLOGIC OGELERINI KILITLEME
4. Ayarlar sablonunda yapilan degisiklikleri saklamak ve uygulamak icin, Kaydet 6gesini tiklayin.
Sablonu goriuntlilemek igin, Sablon Modu > $ablon Modu Ayarlarini Géster segenegini segin.

6. Sablona bir sifre uygulayin ve daha sonra FlexLogic denklemini korumak icin Tamam 6gesini tiklayin.

4-8 B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi GE Multilin
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4.2 GENISLETILMIS ENERVISTA UR SETUP OZELLIKLERI

Sablon uygulandiginda, yalniz sablon ile kilittenmemis FlexLogic 6deleri goriintulenir ve dizenlenir. Yukaridaki yordamda
aciklanan sablonu FlexLogic 6gelerine uygulamanin etkisi agsagida gosterilmistir.

- FlexLogic Equation Editor // F60 Feeder.urs : C:\Documents and Settings! G fos] 5[ - FlexLogic Equation Editor // F60 Feeder.urs : C:\Documents and Settings! I [m] 3
. = VIEW A T3 a4 3 v VIEW
-J', Save | &= Restore | Default | 9 Reset | \-‘]—:'!A-- '.-.‘_%Gde B Save | ¢ Restore | &% Default | £ Reset | "Jﬁ.\';nfade
FLEXLOGIC ENTRY TYPE SYNTAX a| FLEXLOGIC ENTRY TYPE SYNTAX fl
\iew Graphic T T = View Graphic C View i View_
FlexLogic Entry 1 Virtual Inputs On Close HMI On (V1) ;::tﬂum En:rv; xlgua: :nnu:s gn cxcmszg:‘n‘;?"nwg}m
FlexLogic Entry 2 Virtual Inputs On Close SCADA On (VI2} B E rtual Inputs On ose n
FlexLogic Entry 3 Contact Inputs On Manual Close On(HEA) FlexLogic Entry 3 Contact Inputs On Manual Close On(H5a)
5 FlexLogic Entry 4 OR 3 Input
FlexLogic Entry 4 OR 3 Input
FlexLogic Entry 5 Assign Vitual Output = Close 52-1 (VO1) FHLELNEE Assign Virtual Output = Close 52-1 (VO1)
FlexLogic Entry & Contact Inputs On 52-1 Closed On(H5C) ;::t“g‘“ :”:“’s t“C::: t““:::
FlexLogic Entry 7 Contact Inputs On 521 Rack In On(HBA) FHL:;Z E:': < Lzzm L:zked
FlexLogic Entry 8 AND 2 Input
ot . di FlexLogic Entry § Locked Locked
FlexLogic Entry 8 Protection Element PHASE I0C1 OP FlexLogic Entry 10 Tockan Eocked
FlexLogic Entry 10 Protection Element PHASETOCT OP FlexLogic Entry 11 Corked Foched
FlexLogic Entry 11 Protection Element GROUND I0C1 OP FlexLogic Entry 12 Locked Cacked
FlexLogic Entry 12 Protection Element NEUTRAL I0C1 OP FiexLogic Entry 13 T T
ik o P, o8 Akt FlexLogic Entry 14 Locked Locked
i Sc Licl-1 2 inpus; FlexLogic Entry 15 Locked Locked
FlexLogic Entry 15 Assign Virtual Output = Trip 52-1 (V02) FlexLogic Entry 16 Protection Element ANY MAJOR ERROR
FlexLogic Entry 16 Protection Element ANY MAJOR ERROR FlexLogic Entry 17 POSTIVE ONE SHOT 1 Input
FlexLogic Entry 17 POSITIVE ONE SHOT 1 Input ;l FlexLogic Entry 18 Protection Element ANY MAJOR ERROR |
|F60 Feeder.urs [FlexLogic [screenID: 171 v &6 Fecder.urs [Fiemogic [Screen D: 171 o
Sablonsuz tipik FlexLogic™ girisleri uygulandi. Sablon Modu > Sablon Kipinde Goriintile komutu kullanilarak tipik
FlexLogic™ girisleri sablon ile kilitlendi.
842861A1.CDR

Sekil 4-8: AYAR SABLONLARI ARACILIGIYLA FLEXLOGIC OGELERINI KILITLEME

FlexLogic 6geleri, grafik gérinimde (asagida gosterildigi gibi) ve 6n panel ekranda da kilitli gosterilir.

* Flex Logic Graphic // F60 Feeder.urs : C:\Documents and Settings\All Users\Doci - EI|£|
VIEWA A
& Save —J-'?Hesrorcl B De!aukl Y Reset | \IEU»HM,}W:,E
-
1 CLOSEHMION (VIl)
2 CLOSE ScaDaoNv) — OR(3) }~ = CLOSE 52-1(VO1)
3 | mawvaL crosz ovasa — :
4 o :
5 =CLOSE 521 {VOI)  |-==-----=------mmmmmmmoooosd
(] Lockad
Locked |—
7 Locksd
8 Locksd -
ol
9 | H
10 Lockad - : :
Locked [-— ' :
1 Locked — : :
2 e i s
13 Lokt [---o-t
14 ockad e
15 Locked  |eeeeeeemmee e
16 ANY MATOR ERROR
17 DOSITIVE ONE SHOT  |---=-=- -~ 5
1| | »
|Fe0 Feeder.urs [FlexLoaic Nz

Sekil 4-9: GRAFIK GORUNUMDE GUVENLI FLEXLOGIC

b) FLEXLOJiK DENKLEMLERINI BiR SERi NUMARAYA KILITLEME

Bir ayarlar dosyasi ve ilgili FlexLogic denklemleri, 6zel bir UR seri numarasina da kilitlenebilir. Bir ayarlar dosyasindaki gerekli
FlexLogic 6geler korunduktan sonra, ayarlar dosyasini 6zel bir seri numaraya kilittemek icin asagidaki yordami kullanin.

1. Cevrimdisi pencerede ayarlar dosyasini segin.

2. Dosyay sag tiklayin ve Ayarlar Dosyasi Ozelliklerini Diizenle 6gesini segin.

GE Multilin
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4.2 GENISLETILMIS ENERVISTA UR SETUP OZELLIKLERI 4 INSAN ARAYUZLERI

Asagidaki pencere géruntilenir.

Edit Settings File Properties

File Marme: ILBD_542.urS : CAProgram FileshGE Power Manage

Order Code: LB0-HOB-HCH-FEP-HEE-MEF-PEALTS-_ - -

Yersion: 5.4x -

Description: ||

Serial # Lock: I

oK Cancel

Sekil 4-10: TIPIK AYARLAR DOSYASI OZELLIKLERI PENCERESI
3. Avyarlar dosyasini kilitlemek icin, Seri Numarasina Kilitle alanina B90 cihazin seri numarasini girin.

Ayarlar dosyasi ve ilgili glivenli FlexLogic denklemleri, simdi seri numarasi ile belirtilen B90 cihazina kilitlenmistir.

4.2.3 AYARLAR DOSYASI iZLENEBILIRLIGI

Ayarlar dosyasi izlenebilirlik 6zellidi, kullaniciya kurulum zamanindan itibaren B90 cihazindaki ayarlarin degisip degismedi-
gini bir ayarlar dosyasindan hizli bir sekilde belirleme imkani saglar. Bir B90 cihazina bir ayarlar dosyasi aktarildiginda,
B90 UrGnundn tarih, zaman ve seri numarasi EnerVista UR Setup'na geri gonderilir ve yerel PC’deki ayarlar dosyasina
eklenir. Bu bilgiler, glivenligin tehlikeye atilip atilmadigini belirlemek igin daha sonraki bir tarihte B90 aktuel degerleri ile kar-
silastinlabilir.

izlenebilirlik bilgileri, ancak bir tam ayarlar dosyasinin B0 cihazina aktarilmasi veya B90 cihazdan alinmasi halinde izlene-
bilirlik bilgileri ayarlar dosyasina dahil edilebilir. Strikle ve Birak yoluyla bir kismi dosya aktarimi, izlenebilirlik bilgilerinin
ayarlar dosyasina eklenmesine yol agmaz.

AYAR DOSYASI UR SERISI
CIHAZA AKTARILDI

Seri numarasi ve en son ayar degisiklik tarihi
UR serisi cihazda saklanir.

Ayar dosyalari cihaza aktarildiginda, UR serisi cihazin seri /
numarasi ve dosya aktarim tarihi ayar dosyasina eklenir. Y
N o
Guvenlik tehdidi olup olmadigini belirlemek icin . -
ayar dosyasindaki ve UR serisi cihazdaki aktarim SERI NUMARASI VE AKTARIM TARIHI
tarihlerini karsilastirin. ENERVISTA'YA GERI GOND_ERILDI VE
AYAR DOSYASINA EKLENDI. 842864A2.CDR

Sekil 4-11: AYARLAR DOSYASI iZLENEBILIRLIGI ISLEYIiSi

4-10 B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi GE Multilin



4 INSAN ARAYUZLERI 4.2 GENISLETILMiS ENERVISTA UR SETUP OZELLIKLERI

Yukaridaki semaya gore, izlenebilirlik 6zelligi asagidaki gibi kullanihr.

1. B90 drinine yazilan ayar dosyasi aktarim tarihi réleye kaydedilir ve EnerVista UR Setup veya 6n panel ekranindan
goruntllenebilir. Ayni sekilde; bir yerel PC’ye kaydedilen bir ayar dosyasinin aktarim tarihi EnerVista UR Setup'e kay-
dedilir.

2. lleride herhangi bir zamanda cihazda ve ayarlar dosyasinda saklanan tarihlerin karsilastiriimasi ile, ayarlar dosyasinin
kaydedildigi tarihten itibaren role konfiglirasyonunda bir degisiklik yapilip yapiimadigi anlasilir.

a) AYARLAR DOSYASI iZLENEBILIRLIK BILGILERI

Seri numara ve dosya aktarim tarihi, B90 cihazina gonderildiginde ayarlar dosyasina da kaydedilir.

B90 seri numarasi ve dosya aktarim tarihi, asagidaki 6rnekte gortldigu gibi EnerVista UR Setup gevrimdisi penceresindeki
ayarlar dosyasi cihaz tanimina dahil edilir.

Offis Window

= Files
[z DB0_540.urs : D\ADocuments and Settings\410001771\My Documentsil
BB L£0_542.urs : C\Program Files\GE nentURPCy

(= Device Definition
Order Code: LE0-HO5-HCH-FBP-HBB-MBF-PEA-U7S
Wersian; 5.4x
UR Serial Number. MABC043333333 7 i
Settings Send to Relay: Monday, October 15, 2007 13:42:32 Ayﬂrlﬂr d‘OSyOS»mek\ C\»hOZ
Description: (Nane) tanimi icindeki izlenebilirlik
LA verileri

# - Product Setup

(s Systam Setup

- FlexLogic

- Grouped Elements

@ Control Elements

[+ Inputs/Outputs

Protection Summary
[+ L90_520.urs : DA\Documents and Settingsi410001771iWy Documentsil

| I b 842863A1.COR

Sekil 4-12: iZLENEBILIRLIK VERILERINi GOSTEREN CiHAZ TANIMI

Bu bilgiler, asagidaki 6rnekte gosterildigi gibi yazicidan dékimui alinan ayarlar dosyasi raporlarina da dahil edilir.

Tue Oct 16 16:17:15 2007 Version:  Settingz (Enabled Featurez) PAGE1

C30 CONTROLLER.URS
C!DOCUMENTS AND SETTINGSALL USERS DOCUMENTS'GE POWER MANAGEMENT URPCDATA!
DEVICE DEFINITION

ORDER CODE: C30-H3-HPH-F6P-H4D-M6T-P4C

VERSION: 54X

UR SERIAL NUMBER: SBECO6000006

SETTINGS SEND TORELAY: TUESDAY, OCTOBER 16, 2007 16:07:59

DESCRIPTION: (NONE)

TEXT COLOR

EEFL AW TNEORWATION

Main Fimware:
Boot Fimwass 301
Relay Saral Numbar: SBEC06000006 P
CPU Sarial Number, SSHC06000006
F6P Module Serial Numbar AGPCOT001423 Ayarlar raporundaki
H4D Moéule Serial Number A4DCOT000002 i
M67 Module Sarial Numbar ATC06001887 izlenebilirlik verileri I
P4C Moduls Serial Numbar A4CC05000619
Sattings Send to Relay Toesday, October 16, 2007 16:07:59 )
. ?Romigjﬂc-‘ - - ok
e N . “““W""‘\"\ »” A s, . il r e, .)“*\ J‘\t»lv" I ..,

842862A1.CDR

Sekil 4-13: IZLENEBILIRLIK VERILERINi GOSTEREN AYARLAR DOSYASI RAPORU
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4.2 GENISLETILMiS ENERVISTA UR SETUP OZELLIKLERI 4 INSAN ARAYUZLERI

b) GEVRIMICi CIHAZ iZLENEBILIRLIK BILGILERI

B90 seri numarasi ve dosya aktarim tarihi, aktiiel degerler (izerinden bir gevrimigi cihazda mevcuttur. Asagidaki ornekte
gésterildigi gibi, EnerVista UR Setup cevrimigi penceresindeki Gergek Degerler > Uriin Bilgi > Model Bilgi meni dgesini
segin.

Model Information // New Site 1: C30 steve: Actual Value =10 x|
53 Restore l Defaub Hesat I IEWALL
Orger Code | C30-HO3-HPH-FEP-H4D-MET-P4C . P
Serial Numer I Cevrimigi cihaz gergek
Etmernet WAC Address 0 A0 Fe 41 3082 = - ;
[Manufackuring Oate ; Frday, March 10, 2006 163927 § degerleri sayfasindaki
Operatig Tme I 2365753 izlenebilirlik bilgileri
PIU Feature Actve [ No
DSP Advanced Diagnostics Active | MNo
| Lost Seting Change [ Tuesday, Oclober 16, 2007 16:08:23

(C30 steve | Actual Vakues: Product Info [Screen ID: 131 e

842865A1.COR
Sekil 4-14: AKTUEL DEGERLER PENCERESINDE iZLENEBILIRLIK VERILERI
Bu bilgi, ayrica 6n panel ekrandan asagidaki aktlel degerlerden alinabilir:
GERGEK DEGERLER = { URUN BILGILERi = MODEL BiLGiSi = { SERi NUMARASI
GERGEK DEGERLER = { URUN BILGILERiI = MODEL BiLGiSi = { SON AYAR DEGigiMi
c) EK iZLENEBILIRLIK KURALLARI
izlenebilirlik ézelligi icin, asagidaki ek kurallar gecerlidir.

«  Eger kullanici gevrimdigl pencerede ayarlar dosyasi icindeki herhangi bir ayari degistirirse, 0 zaman izlenebilirlik bilgi-
leri ayarlar dosyasindan kaldirilir.

«  Eger kullanici yeni bir ayarlar dosyasi olusturursa, o zaman ayarlar dosyasina higbir izlenebilirlik bilgisi dahil edilmez.

«  Eger kullanici var olan bir ayarlar dosyasini baska bir revizyona dénustirirse, o zaman var olan izlenebilirlik bilgileri
ayarlar dosyasindan kaldirilir.

«  Eger kullanici var olan bir ayarlar dosyasinin kopyasini alirsa, o zaman izlenebilirlik bilgileri yedek ayarlar dosyasina
aktarihr.
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4.3.1 ON YUZ

a) GELIigMIiS ON YUz

On panel arayiizii desteklenen arayiizlerden biridir, diger arayiiz EnerVista UR Setup yazilimidir. On panel araylzii LED
panelleri, bir RS232 portu, tus takimi, LCD ekrani, kontrol butonlari ve opsiyonel kullanici tanimli kontrol butonlarindan
olusmaktadir.

On yiiz, gikarilabilir modiillere kolay erisim igin menteseli bicimde yapilmistir.

Bes sUtunlu LED gosterge paneli
1

:I— Ekran
} Tus Takimi

On panel
RS232 portu

T
Kullanici taniml butonlar 1 - 16 842810A1.CDR

Sekil 4-15: UR SERISi GELISMiS ON PANEL

b) STANDART ON YUz

iki arayiiz bulunmaktadir: én panel ve EnerVista UR Setup yazilimi. On panel arayiizii LED panelleri, bir RS232 portu, tus
takimi, LCD ekrani, kontrol butonlari ve opsiyonel kullanici tanimli kontrol butonlarindan olugsmaktadir.

On yiiz, gikarilabilir modiillere kolay erisim icin menteseli bicimde yapilmistir. Ayrica; ényiizde gikarilabilir bir toz kapagi
bulunmaktadir.Réle tus takimi portu kullanilmak istendiginde, 6ncelikle bu kapak yerinden ¢ikariimalidir. Asagidaki sekil,
on yiz panellerinin yatay diizenini gosterir.

LED paneli 1 —\ LED paneli 2\ LED paneli 3N

IGE Multilin — Ekran
On panel
RS232 portu—[ ]

BTN1 BTN3 BTN5 BTN7 BTN9

BTN2 BTN4 BTN6 BTNS8 BTN/10,

L IL
\
Kullanict tanimli ktictik Kullanicr tanimli &

(kontrol) butonlari 1 -7 butonlar 1 - 12 Tus Takimi
827801A7.CDR

Sekil 4-16: UR SERISI STANDART YATAY ON YUZ PANELLERI
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4.3 ON YUZ ARAYUZU 4 INSAN ARAYUZLERI

4.3.2 LED GOSTERGELERI

a) GELigMiS ON YUz

Gelismis 6n panel ekrani bes siitunlu LED géstergesini saglar. ilk siitun 14 durumu ve olay sebebi LED'leri ve sonraki dért
situn 48 kullanici tanimli LED'i igermektedir.

SIFIRLA tusu, kosul giderildiginde miihirli LED gostergesi veya hedef mesajini sifirlamak igin kullanilir (bu mihrla kosul-
lar ayrica AYARLAR = { GIRIS/CIKIS = { SIFIRLA menUsiinden sifirlanabilir). RS232 portu taginabilir bilgisayara baglanti igin
kullanilabilir.

KULLANICI tuslari bu tnitede kullaniimaz.

842811A1.CDR

Sekil 4-17: GELISMIS ON PANEL iGIN TiPIK LED GOSTERGE PANELI

ik stitundaki durum gostergeleri asagida agiklanmistir.

+  HIZMETTE: Bu LED kontrol giiciiniin uygulandigini; tim izlenen giris, ¢ikis ve i¢ sistemlerin devrede oldugunu;
rélenin programlandidini belirtir.

+  SORUN: Bu LED rdélede i¢ sorun oldugunu belirtir.
+  TEST MODU: Bu LED rolenin test modunda olduguna isaret eder.

«  TRIP: Bu LED trip anahtari olarak kullanilabilen secilen FlexLogic isleneninin calistigini belirtir. Bu gdstergenin her
zaman muhurleri vardir; yani sifirla komutu mihrin sifirlanmasini saglamak igin baslatiimalidir.

*« ALARM: Bu LED alarm anahtari olarak kullanilabilen secilen FlexLogic isleneninin ¢alistigini belirtir. Bu gosterge
hi¢bir zaman muhurlenmez.

*  CALISMA: Bu LED bir elemanin alindigini belirtir. Bu gosterge higbir zaman muahirlenmez.
ik siitundaki olay sebebi asagida aciklanmistir.

Olaylarin sebebi LED'ler, ilgili hedef ayarlar "Etkin" veya "Mihirli" olarak secilerek koruma elemanlari tarafindan acilip
kapatilabilir. Bir koruma elemani hedef ayari "Etkin" ise, eleman ile baglantili calisma isleneni devrede oldugu muiddetce
ilgili olay sebebi LED'leri agik kalir. Bir koruma elemani hedef ayari "Mihurli" ise, eleman ile baglantili galisma isleneni
devrede oldugunda ve islenen sifirlandiktan sonra 6n paneldeki SIFIRLA digmesine basilana kadar ilgili olay sebebi
LED'leri acik kalir.

Arizali fazlari aynistirabilen tim elemanlar faz A, B veya C LED'lerini bagimsiz olarak kapatabilir. Buna faz ani asirn akimi,
faz dislk gerilimi vb. dahildir. Bunun anlami, bagimsiz koruma elemanlari igin faz A, B ve C galisma islenenleri tzerinde
faz A, B veya C LED'lerini agmak veya kapatmak igin OR uygulanmasidir.

*  VOLTAJ: Bu LED gerilimin dahil oldugunu gésterir.

*  AKIM: Bu LED akimin dahil oldugunu gdésterir.

*  FREKANS: Bu LED frekansin dahil oldugunu gosterir.

+  DIGER: Bu LED kompozit bir fonksiyonun dahil oldugunu gésterir.

*« FAZ A: Bu LED faz A'nin dahil oldugunu gésterir.

*  FAZ B: Bu LED faz B'nin dahil oldugunu gésterir.

* FAZ C: Bu LED faz C'nin dahil oldugunu gésterir.

*  NOTR/TOPRAK: Bu LED nétr veya topragin dahil oldugunu gésterir.
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Kullanici tanimh LED'ler dért sltun iginde 48 amber LED goéstergeden olusur. Bu LED'lerin galismasi kullanici tanimlidir.
Her LED'in yaninda 6zellestirilebilir bir etiket uygulama destegdi sunulur. Varsayilan etiketler tim B90 etiket paketleriyle bir-
likte, 6zel sablonlar ile beraber gonderilir. Varsayilan etiketler kullanici baskih etiketler ile degistirilebilir.

ingilizce digindaki diger dillerin operatorler ile iletisim kurmak igin kullanildigi durumlarda, LED galigmasinin kullanici tara-
findan 6zellestirilmesi kurulumda maksimum fayda saglar. Bu panellerde LED'lerin ¢alismasini programlamak icin kullani-
lan ayarlar igin bolim 5'teki Kullanici Tanimli LED'ler kismina bakin.

b) STANDART ON YUz

Standart 6n yuz, LED gostergeleri, tuslar ve haberlesme portu ile birlikte ¢ panelden olusur. SIFIRLA tusu, kosul giderildi-
ginde muhirlt LED gostergesi veya hedef mesajini sifirlamak igin kullanilir (bu mihirli kosullar ayrica AYARLAR = & GIRIS/
CIKIS = ¥ SIFIRLAMA menUsunden sifirlanabilir). RS232 portu bilgisayar baglanti i¢in kullanilabilir.

KULLANICI tuslari bu tnitede kullaniimaz.

DURUM OLAY SEBEBI

HiZMETTE M GERILIM
B SORUN B AKIM SIFIRLA
M TEST MODU n

AGMA B ZOoN1 KULLANICI 1

ALARM W ZoN2
GALISMA M ZON3 KULLANICI 2

W zoN4
G . oLaNci3

Sekil 4-18: LED PANEL 1

836351A1C0R

DURUM GOSTERGESI:

+  HIZMETTE: Kontrol giiciiniin uygulandigini; tiim izlenen giris/gikislarin ve i¢ sistemlerin devrede oldugunu; rélenin
programlandigini belirtir.

*  SORUN: Rélede i¢ sorun oldugunu belirtir.
+  TEST MODU: Roélenin test modunda olduguna isaret eder.

+  TRIP: Trip anahtar olarak kullanilabilen segilen FlexLogic isleneninin galistigini belirtir. Bu géstergenin her zaman
muhurleri vardir; sifirla komutu muhrin sifirlanmasi saglamak igin bagslatiimalidir.

*  ALARM: Alarm anahtari olarak kullanilabilen segilen FlexLogic igleneninin galistigini belirtir. Bu gdsterge higbir zaman
muhurlenmez.

*  CALISMA: Bir elemanin alindigini belirtir. Bu gésterge hicbir zaman mihirlenmez.
OLAY SEBEBI GOSTERGELERI:

Olaylarin sebebi LED'ler, ilgili hedef ayarlar "Etkin" veya "Muhirli" olarak segilerek koruma elemanlari tarafindan agilip
kapatilabilir. Bir koruma elemani hedef ayari "Etkin" ise, eleman ile baglantili galisma isleneni devrede oldugu middetce
ilgili olay sebebi LED'leri agik kalir. Bir koruma elemani hedef ayari "Muhurli" ise, eleman ile baglantili calisma isleneni
devrede oldugunda ve islenen sifirlandiktan sonra 6n paneldeki SIFIRLA digmesine basilana kadar ilgili olay sebebi
LED'leri agik kalir.

Arizali fazlarn ayristirabilen tim elemanlar faz A, B veya C LED'lerini bagimsiz olarak kapatabilir. Buna faz ani asiri akimi,
faz duslk gerilimi vb. dahildir. Bunun anlami, bagimsiz koruma elemanlari igin faz A, B ve C c¢alisma islenenleri lGzerinde
faz A, B veya C LED'lerini agmak veya kapatmak icin OR uygulanmasidir.

*  VOLTAJ: Gerilimin dahil oldugunu gosterir.

+  AKIM: Akimin dahil oldugunu gosterir.

*  FREKANS: Frekansin dahil oldugunu gdsterir.

+  DIGER: Kompozit bir fonksiyonun dahil oldugunu gésterir.
*  FAZ A: Faz A'nin dahil oldugunu gosterir.

*  FAZ B: Faz B'nin dahil oldugunu gésterir.

* FAZ C: Faz C'nin dahil oldugunu gosterir.
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« NOTR/OPRAK: Nétr veya topragin dahil oldugunu gdsterir.
*  ZON 1: Bara bolgesi 1'in dahil oldugunu gésterir.

+  ZON 2: Bara bdlgesi 2'nin dahil oldugunu gdsterir.

«  ZON 3: Bara bdlgesi 3'ln dahil oldugunu gdsterir.

*  ZON 4: Bara bolgesi 4'ln dahil oldugunu gdsterir.
KULLANICI TANIMLI GOSTERGELER:

ikinci ve lgiinciisl, galismasi kullanici tarafindan kontrol edilen 48 amber sarisi LED gdsterge sunar. Her LED'in yaninda
ozellestirilebilir bir etiket uygulama destegi sunulur.

ingilizce disindaki diger dillerin operatorler ile iletisim kurmak igin kullanildigi durumlarda, LED calismasinin kullanici tara-
findan 6zellestirilmesi kurulumda maksimum fayda saglar. Bu panellerde LED'lerin ¢alismasini programlamak icin kullani-
lan ayarlar igin bolim 5'teki Kullanici Tanimli LED'ler kismina bakin.

KULLANICI TANIMLI LED'LER KULLANICI TANIMLI LED'LER
m (] u (9 m (17) | (25 | (33) | (41)
u (2 | (10) m (18 | (26) | (34) | (42)
| (3 | (11 | (19) | (27) | (35) | (43)
| (4 m (12) | (20) | (29 | (36) W (44)
m (5 | (13) | (21) | (29) | (37) W (45)
u (6) W (14) | (22) | (30) | (38) W (46)
u (7) | (15) | (23 | (31) | (39) | (47)
|t} H (16) W (24) | (32) W (40) W (48)

842782A1.COR

Sekil 4-19: LED PANELS 2 AND 3 (INDEX TEMPLATE)
DEFAULT LABELS FOR LED PANEL 2:
Varsayilan etiketler sunlari temsil etmek icin kullanilir:
*  GROUP 1...6: Yanan GRUP etkin ayar grubudur.

Réle, LED panel 2 icin varsayilan etiket ile birlikte sevk edilir. Bununla birlikte LED'ler énceden programlanmaz. Onceden
basili etiketleri eslestirmek igin, LED ayari bélim 5'te Kullanici Tanimli LED'ler kisminda gésterildigi gibi girilmelidir. LED'ler
timdayle kullanici programlidir. Asagidaki bolimde acgiklandigi tzere, her iki panel i¢in varsayilan etiketler kullanici baskili
etiketlerle degistirilebilir.

842783A1.COR

Sekil 4-20: LED PANEL 2 (VARSAYILAN ETIKETLER)
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4.3.3 OZEL LED ETIKETLEMESI

a) GELiSMIiS ON YUz

Asagidaki yordam, su 6n gereksinimleri gerektirir:
*  EnerVista UR Setup yazilim yikli ve galigiyor
*  B90Ayarlar, bir ayar dosyasina kaydedilmis

+  B900n panel etiketi salter levhasi (GE Multilin parga no 1006-0047)
http://www.gedigitalenergy.com/products/support/ur/URLEDenhanced.doc adresinden indirilmis ve basiimis

+  Kuguk agizh bicak
Gelismis 6n panel ekrani igin 6zel LED etiketleri olusturmak igin:
1. EnerVista UR Setup yazilimini baglatin.

2. Ayarlar dosyasi igin meniiniin en altindaki On Panel Raporu 6gesini segin. On panel raporu penceresi gériintilenir.

“ Front Panel Report // D60_540.urs : Di\Documents ar ;lglil
| | = Defsu}.‘rl 24 Reset | Pode
-
LED Labels
| LeD Group1 |
LED 2

To adjust printout alignment, edit the offse LED Offsets | Bution Offsets To print Prirt J
-
Beo_s40.urs | ] 2

Sekil 4-21: ON PANEL RAPORU PENCERESI
Her LED'in yaninda ve her kullanici tanimli butonlarin tizerinde gériinen metni verilen alanlara girin.
B90 6n panel etiketi salter levhasini yaziciya verin ve 6n panel rapor penceresinde Yazdir digmesine basin.

Yazdirma islemi tamamlandidinda, levhay delikli kisimlardan katlayin ve etiketleri zimbalayin.

o o~ ow

B90 etiket yerlestirme aracini paketten g¢ikarin ve tirnaklari asagidaki prosedirlerde tarif edildigi sekilde bukin. Bu
tirnaklar, varsayilan ve 6zel LED etiketlerinin ¢ikariimasi icin kullantlir.

Aracin TAM OLARAK asagida gosterildigi gibi kullanilmasi ve GE parga numarasini igeren baskil tarafin kullani-

ciya bakmasi 6nemlidir.
NOT

Her B90 ile birlikte sevk edilen etiket paketi asagida gdsterilen 6zel etiket, sablon levhasi ve etiket kaldirma araci seklinde
¢ varsayilan etiketi igerir.

Varsayilan etiketler uygulamaniz igin uygunsa, bunlari uygun yuvalara yerlestirin ve eslestirmek icin LED'leri programlayin.
Ozel etiketler gerekiyorsa, ilk etiketleri kaldirmak ve yenilerini takmak igin asagidaki prosediirleri uygulayin.

Asagidaki yordam, etiket kaldirma aracinin nasil kurulup kullanilacagini agiklar.
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1. Asagida gosterildigi Uzere, aracin sol ucunda yer alan tirnaklari yukari dogru bukun.

lin

2. Asagida gosterildigi Uzere, ara¢ arkasli ortasinda yer alan tirnaklari bakan.

Asagidaki prosedirde, LED etiketlerinin BO0 gelismis 6n panelinden nasil gikarildigi ve 6zel etiketlerin nasil yerlestirildigi
aciklanmaktadir.

1. LED etiketini kaldirmak igin bicag! kullanin ve altindaki etiket aracini kaydirin. Bikulmus tirnaklarin rélenin uzagina
baktigindan emin olun.
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2. Trnaklar asagida gosterildigi gibi disari ¢cikana kadar, LED etiketinin altindaki etiket aracini kaydirin. Boylece, etiket

araci LED etiketine baglanir.

4. Asagida gosterildigi Uzere, metin LED'ler ile dizgiin bir sekilde hizalanana kadar yeni LED etiketini paket icerisine
kaydirin.

Multifin

Asagidaki prosedirde, kullanici tanimli buton etiketlerinin B90 gelismis 6n panelinden nasil ¢ikarildigi ve 6zel etiketlerin
nasil yerlestirildigi agiklanmaktadir.
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1. Buton etiketini kaldirmak icin bicagi kullanin ve asagida goésterildigi sekilde altindaki etiket araci ucunu kaydirin. Bukil-
mus tirnaklarin rélenin uzagina baktigindan emin olun.

2. Trnaklar agagida gosterildigi gibi disari ¢ikana kadar, kullanici taniml etiketin altindaki etiket aracini kaydirin. Boylece
etiket araci kullanici tanimli buton etiketlerine baglanir.

WD ppultilin M0 woor "™

3. Araci ve kullanici tanimli buton etiketini asagida gdsterildigi gibi ¢ikarin.
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4. Asagida gosterildigi Uzere, metin dugmeler ile dizgiin bir sekilde hizalanana kadar yeni kullanici tanimli etiketi paket
icerisine kaydirin.

i E @ E B R EEREENERN

b) STANDART ON YUz

Yalnizca LED panelinin 6zel etiketlenmesi asagidaki URL adresinde bulunan Microsoft Word dosyasiyla yapilir:
http://www.gedigitalenergy.com/products/support/ur/GET-8494A.doc

Bu dosya LED paneli igin uygun etiketin olusturulmasi igin sablon ve talimatlari saglar. Asagidaki proseddrler indirilebilir
dosyasinin igcinde bulunmaktadir. Panel sablonlari ilgili LED yerlerini ve yerlestiriimis 6rnek metin (x) diizenlenme kutularini
saglamaktadir. Asagidaki prosedir, 6zel panel etiketlemesinin nasil kurulup/kaldinlacagr géstermektedir.

1. Seffaf Lexan On Kapag yerinden gikarin (GE Multilin parga numarasi: 1501-0014).

iceri itin ve
kapag hafifce
yukart kaldirin.

2. LED modulini ve/veya bos modull, asagida gosterildigi gibi bir tornavida yardimiyla ¢ikarin. Plastik kapaklara zarar
vermemek icin dikkatli olun.

o

3. lIstege uyarlanmis modiiliin sol tarafini 6n panel gergevesine yerlestirin ve daha sonra sag tarafini yerine gegirin.
4. Seffaf Lexan 6n kapad tekrar yerine takin.
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Cihaz B90ekran modulinu istege uyarlamak icin, asagidaki malzemeler gerekir:
»  Siyah beyaz veya renkli yazici (renkli olani tercih edilir)
+  Sablonu duzenlemek igin, Microsoft Word 97 veya daha ileri bir yazihm paketi

« Sunlarin her birinden 1’er adet : 8,5" x 11" ebadinda beyaz kagit, exacto bigagi, cetvel, 6zel ekran moduili (GE Multilin
Parca Numarasi: 1516-0069) ve 6zel moduil kapagdi (GE Multilin Parga Numarasi: 1502-0015)

Asagidaki prosedir, cihazin B90ekran moddullniin nasil istege uyarlanacagini agiklar:

1. Microsoft Word ile LED paneli istege uyarlama sablonunu agin. Sablonlardaki LED x metin yer tutucularinin yerlerine
metin ekleyin. Gerekirse kullaniimayan yer tutucularini silin.

islem tamamlandiginda, sonraki kullanim igin Word dosyasini bilgisayarinizda saklayin.
Bir yerel yazicidan sablon giktilarini alin.

Alinan ¢iktidan, kilavuz olarak verilen kirpma isaretlerini kullanarak ti¢ pencereden Arkaplan Sablonlarini kesip ¢ikarin.

o kM w0 DN

Arka Plan Sablonunu 6zel ekran modiliiniin Ustlne yerlestirin (GE Multilin Parga Numarasi: 1513-0069) ve 6zel modull
kapagini (GE Multilin Parga Numarasi: 1502-0015) ve sablonlari lizerine takin.

4.3.4 EKRAN

Tdm mesajlar, kétl aydinlatma kosullarinda gorinir olmalarini saglamak igin arkadan aydinlatmali sivi kristal bir ekranda
(LCD) goruntulenir. Tus takimi ve ekran aktif olarak kullaniimiyorken, ekranda varsayilan olarak kullanici tanimli mesajlar
gOsterilecektir. Herhangi bir yliksek 6ncelikli olay giidimli mesaj, otomatik olarak varsayilan mesajin yerini alir ve ekranda
artik bu mesaj gérintulenir.

4.3.5 TUS TAKIMI

Ekran mesajlari, su basliklar altinda sayfalar halinde diizenlenmistir: aktiiel degerler, ayarlar, komutlar ve hedefler. MENU
tusu, bu sayfalar arasinda gegis saglar. Her baslik sayfasi, mantiksal alt gruplara bolinmustir.

MESAJ tuslari, alt gruplar arasinda gecis sadlar. DEGER tuslari, programlama modunda sayisal degerleri akitmali
olarak artirir veya dugurur. Bu tuslar, ayrica metin dizenleme modunda alfasayisal degerleri degistirmek icin kullanihr.
Secgenek olarak; degerler, dijital tus takimi (izerinden dogrudan girilebilir.

Ondalik tusu, metin diizenleme moduna gegisi saglar veya bu modda sonraki karaktere ilerler veya bir ondalik nokta girer.
Baglamsal yardim iletileri icin, her an YARDIM tusuna basilabilir.
ENTER tusu, degistirilen ayar degerlerini cihaz bellegine kaydeder.

On panelde IP adresini girerken, ilk sira numarasini tuslayin, sonrasinda ondalik basamak igin * tusuna basin. Ornegin,
127.0.0.1 igin, 127'ye, ardindan - tusuna, sonra 0,  tusuna, son olarak da 0 ve « tusu ila 1 tusuna basin. Adresi kaydetmek
icin, ENTER tusuna basin.

4.3.6 MENULER

a) GEZINME

istenen baslik ekrani sayfasini (en iist diizey menii) segmek igin, MENU tusuna basin. Menii baghgi anlik olarak ve ardin-
dan bir baslik ekrani sayfasi meni égesi gorintilenir. MENU tusuna her basista, agagidaki ana baslik sayfalari arasinda
ilerlenir:

«  Aktlel degerler
*  Ayarlar

*  Komutlar

*  Hedefler

*  Kullanici ekranlari (etkinken)
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b) SIRADUZEN

Ayar ve aktliel deger mesajlari, siradiizensel olarak diizenlenmistir. Baslik ekrani sayfalari, ¢ift akitma gubuklari (HE) ve
alt baglik sayfalari tek akitma gubuklari (W) ile gdsterilir. Baglik ekrani sayfalari, siradiizenin en Ust diizeyini gésterirse alt
baslik ekrani sayfalari bu seviyenin altina diiser. MESAJ YUKARI ve ASAGI tuslarina basilarak, bir baslik, alt baslik, ayar
degerleri veya aktiiel degerler grubu igerisinde sirasiyla yukari ve agagi yonde ilerlenir. Baslik ekraninda MESAJ SAG
tusuna surekli basilirsa, baslk kategorisi icin 6zel bilgiler gosterilir. Tersine, bir ayar degeri veya aktiiel deger ekranindan

MESAJ SOL tusuna surekli basilirsa, baslik ekranina geri donilir.

EN UST SEVIYE

EN ALT SEVIYE (AYAR DEGERI)

HE AYARLAR
HE URUN KURULUMU

B SIFRE ERISiM DUZEYI:
@ B GUVENLIGI @ Sinirlandirilmis

@
©

HE AYARLAR
HE SISTEM KURULUM

c) ORNEK MENU GEZINimi

EE GERCEK DEGERLER
EE DURUM

4

HE AYARLAR
HE URUN KURULUMU

g

EE AYARLAR
HE SISTEM KURULUM

v

B SiFRE
B GUVENLIGI

U

ERigiM DUzEYI:
Sinirlandirilmis

4

B SIFRE
B GUVENLIGI

U

H EKRAN
B OZELLIKLERI

4

FLAS MESAJ SURESI:
1,0 s

U

VARSAYILAN MESAJ
YOGUNLUGU: %25

GE Multilin

ilk Gergek Degerler baslk sayfasina ulagilincaya kadar MENU tusuna basin. Bu
sayfa, sistem ve réle durum bilgileri saglar. Diger aktiel deder bagliklarini goérintiile-
mek igin, tekrar tekrar MESAJ tuslarina basin.

Ayarlar meniisiinin ilk sayfasina ulagilincaya kadar MENU tusuna basin. Bu sayfa,
réle konfiglirasyon ayarlarini igerir.

Bir sonraki ayarlar sayfasina ilerlemek igin, MESAJ ASAGI tusuna basin. Bu sayfa
Sistem Kurulumu ayarlarini igerir. Diger bagsliklari gorintiilemek ve daha sonra ilk
ayarlar sayfasina geri ddnmek icin, MESAJ YUKARI veya ASAGI tusuna basin.

Ayarlar sayfasinin bir baghigindan (Uriin Kurulumu), MESAJ SAG tusuna bir kez
basarak ilk alt baghgi gésterin (Sifre Guvenligi).

Sifre Givenligi alt bashginin ilk ayarini gériintiilemek icin, bir kez daha MESAJ SAG
tusuna basin. MESAJ ASAGI tusuna tekrar tekrar basilirsa, bu alt baslik igin kalan
ayarlar gorintdlenir.

ik alt baslik mesajina geri dénmek igin, bir kez daha MESAJ SOL tuguna basin.

Uriin Kurulumu sayfasi ile iligkili ikinci ayar alt bashgini gériintiilemek igin, MESAJ
ASAGI tusuna basin.

Ekran Ozellikleri'nin ilk ayarini gériintiilemek igin, bir kez daha MESAJ SAG tusuna
basin.

Uriin Kurulumu sayfasi ile iligkili ikinci ayar alt bashgini gériintiilemek igin, MESAJ
ASAGI tusuna basin. Yanda goriindiigi gibi son mesaj gériinecektir.

B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi 4-23




4 INSAN ARAYUZLERI

4.3 ON YUZ ARAYUZU

4.3.7 AYARLARI DEGISTIRME

a) SAYISAL VERILER GIRME

Her sayisal ayarin kendi minimum, maksimum ve artis degerleri vardir. Bu parametreler, bir ayar igin hangi degerlerin kabul
edilebilir oldugunu belirtir.

FLAS MESAJ SURESI:
1,0 s

v

MINIMUM: 0,5
MAKSIMUM : 10,0

Omegin AYARLAR = URUN KURULUMU = { EKRAN OZELLIKLERI = FLAS MESAJ SURESI
ayarini segin.

Minimum ve maksimum degerleri gorintilemek icin YARDIM tusuna basin. Baglamsal
yardim mesajlarini gértntilemek igin, yeniden YARDIM tusuna basin.

Bir sayisal ayar degerini diizenlemek ve saklamak igin iki ydntem kullanilabilir.

+ 0 -9 ve ondalik nokta: Rdle sayisal tus takimi, bir elektronik hesap makinesi gibi ¢alisir. Bir defada bir sayinin yal-
nizca bir rakami girilebilir. En soldaki rakam ilk ve en sagdaki rakam da en son girili. MESAJ SOL veya IPTAL tusuna
basilmasi, orijinal degeri ekrana geri getirir.

+ DEGER tusglan: DEGER YUKARI tusu, gériintiilenen degeri, her basista bir adim arali§i kadar olmak (izere izin veri-
len maksimum degere kadar artirir. Maksimum degerde iken, DEGER YUKARI tusuna yeniden basma, ayar segiminin
yeniden minimumdan baslayarak yukari dogru siirmesini sadlar. DEGER ASAGI tusu, gériintilenen degeri, her
basista bir adim arali§i kadar olmak {izere izin verilen minimum degere kadar azaltir. Maksimum degerde iken, DEGER
ASAGI tusuna yeniden basma, ayar segiminin yeniden minimumdan baslayarak yukari dogru siirmesini saglar.

FLAS MESAJ SURESI:
2,5 s

U

YENI AYAR
KAYDEDILDI

b) LISTE VERILERI GIRME

Bir 6rnek olarak, flag mesaj suresi ayarini 2,5 s’ye ayarlayin. "2 . 5" sirasina gére uygun
sayisal tuslara basin. Ekran mesaiji, girilen deger olarak degisecektir.

ENTER tusuna basilincaya kadar, yapilan degisiklikler roleye kaydedilmez. Dolayisiyla
ENTER tusuna basarak yeni degeri bellege kaydedin. Bu flag mesaj, kayit isleminin teyi-
di olarak ekranda anlk olarak goértundr. Ondalik nokta iceren sayisal degerler, eger
belirtilen adimdan daha fazla ondalik rakam girilirse en yakin dedere yuvarlanir.

Liste ayarlari, 6geleri acik bir ad ile tanimlanmis bir kiimenin parcasi olan veri degerlerine sahiptir. Bir kiime, iki veya daha

fazla 6geden olusur.

ERISIM DUZEYI:
Sinirlandirilmis

Omegin ERISIM DUZEYI icin yapilabilecek segimler sunlardir: "Sinirlandirimis”,
"Komut", "Ayar" ve "Fabrika Hizmeti".

Liste tipi degerler, DEGER tuslari ile degistirili. DEGER YUKARI tusu, listedeki sonraki segimi ve DEGER ASAGI tusu da

onceki segimi gorintler.

ERigiM DUzZEYI:
Ayari

YENI AYAR
KAYDEDILDI

4-24

ERISIM DUZEYI'nin "Ayarli" olmasi gerekiyorsa, uygun segim gériintiileninceye kadar
DEGER tuslarina basin. Baglamsal yardim iletileri igin, istenildigi zaman YARDIM tusuna
basilabilir.

ENTER tusuna basilincaya kadar, yapilan degisiklikler roleye kaydedilmez. ENTER
tusuna basarak yeni degeri bellege kaydedin. Bu flas mesaj, kayit isleminin teyidi olarak
ekranda anlik olarak gérunar.
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c) ALFASAYISAL METIN GIRME

Metin ayarlari, uzunluk olarak sabit, ama karakterleri kullanici tanimli olan veri degerlerine sahiptir. Bunlar; bliylk harfler,
kiiglk harfler, sayisallar ve 6zel karakterler olabilir.

Ozel ayarlar igin, rolenin istege uyarlanmasina imkan saglayan metin mesajlarinin programlanabilecegi birkag yer vardir.
Bunun bir 6rnegi, mesaj Yazboz bellegidir. Alfasayisal metin mesajlarini girmek icin, asagidaki yordami kullanin.

Ornek: "Breaker #1" metnini girmek igin:
1. Metin dizenleme moduna girmek i¢in ondalik noktaya basin.

2. 'K' karakteri gériiniinceye kadar DEGER tuslarina basin ve daha sonra imleci sonraki konuma ilerletmek icin ondalik
tusuna basin.

Geri kalan r,e,a k,e,r, #,1 karakterlerini girmek igin, adim 2’yi yineleyin.
Metni kaydetmek igin, ENTER tusuna basin.

Eger herhangi bir sorunla kargilagirsaniz, baglamsal yardim iletilerini gérintilemek igin YARDIM tusuna basin. Her biri
birkag saniye sireyle flas mesajlar ekrana gelir. Bir metin ayar mesaji durumu icin, YARDIM tusuna basilirsa, ekrana
yeni degerlerin nasil diizenlenecegi bilgileri gelir.

d) ROLEYE GUG VERME

ROLE AYARLARI: Roleye gig verildiginde Sorun LED’i yanar, Serviste LED’i sdner ve ekranda bu mesaj
Programlanmamis cikarak rélenin "Programlanmamis" modunda oldugunu ve ayarlarin henuz girilmemis bir
rélenin kurulumuna karsi bir glivenlik korumasi olarak ¢ikis rolelerinin kilitlendigini ihbar
eder. Roéle agikga "Programlanmis" moduna sokuluncaya kadar bu mesaj ekranda kalir.

ROLE AYARLARI degistirmek igin: "Programlanmamis" modundan "Programlanmis" moduna gegmek igin asagidaki yordami
uygulayin:

1. Ekranda AYARLAR basligi bir an igin yanip séndiikten sonra URUN KURULUMU mesaji gériiniinceye kadar MENU tusuna
basin.

2. Ekranda SIFRE GUVENLIGI mesaji goriiniinceye kadar MESAJ SAG tusuna basin.
Ekranda KURULUM mesaji gériiniinceye kadar MESAJ ASAGI tuguna basin.
4. Ekranda ROLE AYARLARI Programlanmamis mesaji gériiniinceye kadar MESAJ SAG tusuna basin.

AYARLAR
4
HE AYARLAR RID B SIFRE
EE URUN KURULUMU B GUVENLIGI
@ |® EKRaN
(v |m OzZELLIKLERI
|
B KURULUM ROLE AYARLARI:
@ ] @» Pro 1
gramlanmamisg

5. Ekranda ROLE AYARLARI Programlanmamig mesaji gorindigiinde, secimi "Programlanmis” olarak degistirmek igin
DEGER tuslarina basin.

6. ENTER tusuna basin.

ROLE AYARLARI: ROLE AYARLARI: YENI AYAR
Programlanmamis Programlanmis KAYDEDILDI

7. Ekranda "YENI AYAR KAYDEDILDI" mesaji gériindiigiinde, réle "Programlanmis" modunda olur ve Serviste LED’i
yanar.
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e) BASLANGIG SIFRELERINi GIRME

Bu boélumdeki bilgiler sifre glivenligiyle ilgilidir. CyberSentry sifrelerini ayarlamak veya degistirmek igin sonraki bdlimiin
Ayarlar > Uriin Kurulumu > Giivenlik > CyberSentry béliimiine bakin.

B90, uzak veya yakin baglanti yoluyla sifre girisini destekler.

Yakindan erigim, 6n panel araytzu uUzerinden ayar ve komutlara erisim olarak tanimlanir. Bu, hem tus takimi girisini hem
de 6n panel RS232 baglantisini kapsar. Uzaktan erisim, herhangi bir arka haberlegsme portu izerinden ayar ve komutlara
erigsim olarak tanimlanir. Bu, hem Ethernet hem de RS485 baglantilarini kapsar. Yakin veya uzak sifrelerde yapilacak
herhangi bir degisiklik, bu islevselligi etkinlestirir.

Baslangi¢ ayar (veya komut) sifresini girmek i¢in, asagidaki yordami izleyin:

1. Ekranda AYARLAR bashd! bir an igin yanip sondiikten sonra URUN KURULUMU mesaji gériiniinceye kadar MENU
tusuna basin.

2. Ekranda ERisiM DUZEYi mesaji gériiniinceye kadar MESAJ SAG tusuna basin.
Ekranda YEREL SiFRELERI DEGISTIR mesaji goriiniinceye kadar MESAJ ASAGI tusuna basin.
4. Ekranda AYAR SIFRESINI DEGISTIR veya KOMUT SIFRESINI DEGISTIR mesaji goriiniinceye kadar MESAJ SAG tusuna

basin.
NN SIFRE KD ERisiM DUzZEYI:
HE GUVENLIGI Sinirlandirilmis
D B YEREL SIFRELERI KD KOMUT SIFRESINI
B DEGISTirR DEGISTIR: Hayar
@ |aYaR siFRESINI
) |pEGiSTIR: Hayir
@ [|KkOMUT SIFRESI
® |koDU: ---------
@ AYAR SIFRESI
KODU: ---------

5. Ekranda ..SIFRESINi DEGISTIR mesaji gériindiigiinde, secimi "Evet" yapmak icin DEGER YUKARI veya ASAGI tusuna
basin.

ENTER tusuna basin. Ekranda YENI SIFRE GIR mesaji ¢ikar.
Bir sayisal sifre (en fazla 10 karakter) girin ve ENTER tusuna basin.

8. SIFREYi KONTROL ET mesaji ¢iktiginda ayni sifreyi tekrar yazin ve ENTER tusuna basin.

AYAR SIFRESINI
DEGISTIR: Hayir

AYAR SIFRESINI YENI SIFRE GIR: SIFREYI KONTROL ET:
DEGISTIR: Evet HHHHHH RS HHHHHHHHH#
YENI SIFRE
KAYDEDILDI

9. Ekranda YENI SIFRE KAYDEDILDI mesajl goériindiigiinde, yeni Ayar (veya Komut) Sifreniz aktif olacaktir.

f) VAROLAN SIFREYi DEGISTIRME

Var olan bir sifreyi degistirmek igin, su istisna disinda onceki bélimdeki yordami izleyin: Yeni bir sifre girebilmeniz igin,
sizden dnce (her glivenlik seviyesi igin) var olan sifreyi girmeniz istenir.
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) GEGERSIZ SIFRE GiRiSi

Rolenin 6n panel arayliziinden 3 dakikalik bir zaman araligi iginde (i¢ kez bir yanlis komut veya ayar sifresi girilecek olursa,
YEREL ERISIM ENGELLENDI FlexLogic isleneni "Acik" ayarlanir ve B90 sonraki bes dakika slreyle 6n panel arayiiziinden
ayar veya komut seviyesinde erisime izin vermez veya Komut ya da Ayar parolasinin herhangi bir harici haberlesme arayu-
zllyle 3 dakikalik bir zaman araligi iginde ¢ kez yanls girilmesi halinde, UZAK ERISIM ENGELLENDI FlexLogic isleneni
"Acik" ve B0 sonraki bes dakika icinde herhangi bir harici haberlesme araylziinden ayar veya komut seviyesinde erigime
izin vermez.

Komut ya da Ayar parolasinin herhangi bir harici haberlesme arayiziyle 3 dakikalik bir zaman aralidi iginde ¢ kez yanhs
girilmesi halinde, UZAK ERISIM ENGELLENDI FlexLogic isleneni "Agik" olarak ayarlanir ve B90 sonraki on dakika iginde her-
hangi bir harici haberlesme arayuziinden ayar veya komut seviyesinde erisime izin vermez. On dakikalik zaman agimi dol-
duktan sonra UZAK ERISIM ENGELLENDI FlexLogic isleneni "Kapall" olarak ayarlanir.
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5 AYARLAR 5.1 GENEL BAKIS

5.1.1 AYARLAR MENUSU

:: 3:AUII:L2§RULUMU @» : BOO FONKSIYON Bkz. Sf. 5.6
© % :GﬁVENLiK Bkz. Sf. 5.6
% :gﬁgﬁmmu Bkz. Sf. 5.21

% :EgagzigYITLARINI Bkz. Sf. 5.22

% :Ihu.\BEm.ESME Bkz. Sf. 5.23

% :ﬁ:ﬁ?giSII(ULLANICI Bkz. Sf. 5.55

% : gfﬁ? ZRIAN Bkz. Sf. 5.55

% :ﬁ?fﬁg&ﬁmm Bkz. Sf. 5.60

% :OSiLOGRAFi Bkz. Sf. 5.61

% : I:gg?ig;u TANIMLI Bkz. Sf. 5.63

% : I;EL;‘:I;;E;RTANIMLI Bkz. Sf. 5.66

% :Egﬁgﬁg;l Bkz. Sf. 5.66

% : EgIT‘f;ﬁNLi;I TANIMLI Bkz. Sf. 5.68

% : gmgﬁzim Bkz. Sf. 5.72

% : EEIR';NANL;:I TANIMLT Bkz. Sf. 5.73

% : e Bkz. Sf. 5.75

@ :KURULUM Bkz. Sf. 5.82

:: :i:ggf KURULUMU @m® : AC GIRISLERL Bkz. Sf. 5.83
© % : ¢U¢ sisTeMl Bkz. Sf. 5.83
% : FLEX EGRILER ke, SE. 5.84

@ :BARA Bkz. Sf. 5.91
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@
HE AYARLAR B FLEXLOJIK
EE FLEXLOJIK «@m» B DENKLEM EDITORU Bkz. Sf. 5.105
@ B FLEXLOJIK
™ S mz LAYICT Bkz. Sf. 5.105
B GECIci OoLMAYAN
I eiiealig Bkz. Sf. 5.106
@
EE AYARLAR H AYAR GRUBU 1
EE GRUPLANMIS ELEMANLAR @a» | Bkz. S£. 5.107
S @ H AYAR GRUBU 2
= [ ]
@ H AYAR GRUBU 3
) [ ]
@ H AYAR GRUBU 4
) [ ]
@ H AYAR GRUBU 5
™ [ ]
B AYAR GRUBU 6
@ e
@
EE AYARLAR H ACMA BARASI
EE KONTROL ELEMANLARI a» |g Bkz. Sf. 5.131
] LAR
™ % - AYAR GRUPLARI Bkz. Sf. 5.133
oo
% . DIJITAL ELEMANLAR Bkz. S£. 5.134
N CORTRTE
N - g(L)ZUNTULm:E Bkz. Sf. 5.137
@
EE AYARLAR B KONTAK GIRISLERI
BN GIiRISLER / CIKISLAR > |q Bkz. Sf£. 5.141
= —
® % g SHUAL GIRISLER Bkz. Sf. 5.143
] LAR
% - KONTAK CIKISLARI Bkz. Sf. 5.144
] LAR
% - SANAL GIKIS Bkz. Sf. 5.146
= -
% - UZAK CIHAZLAR Bkz. Sf. 5.147
= —
% . UZRK GIRISLER Bkz. S£. 5.148
= — -
% . UZAK DPS GIRISLERI Bkz. SE. 5.149
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UZAK CIKISLAR
DNA BIT CIFTLERI

Bkz. Sf. 5.149

UZAK CIKISLAR

UserSt BIT CIFTLERI Bkz. S£. 5.150

SIFIRLAMA Bkz. S£. 5.150

DIREKT GIRISLER Bkz. SE. 5.150

DIREKT CIKIS Bkz. Sf. 5.151

IEC 61850

GOOSE ANALOG Bkz. Sf. 5.154

» @» @»p @» «@» d@» «@»
nu|fnn|[en|nw][an|[nn]|=n

IEC 61850
GOOSE U TAMSAYILAR Bkz. Sf. 5.155
@
EE AYARLAR TEST MODU FONKSIYONU:
NN TEST ETME @D  |etkin pegil Bkz. Sf. 5.156
@ TEST MOD ZORLAMASI :
! Acik Bkz. Sf. 5.156
@ B KONTAK GIRISLERINI
® B ZORLA Bkz. Sf. 5.157
n
@ KONTAK CIKISLARINI Bkz. Sf. 5.157

B ZORLA

5.1.2 ELEMANLARA GiRIi$

UR rdlelerinin dizayninda, eleman terimi karsilastirici etrafinda temellendirilmis 6zelligi tanimlamak i¢in kullanilir. Karsilasti-
rici, bir giris (veya bir takim girisler) ile gelir, bunlar, ¢ikisi mantik 1 olarak ayarlamak igin, ayni zamanda bayragi ayarlamak
da denilen, girisin tanimlanan aralikta olup olmadigini belirlemek igin ayarlanmis bir program ayarina (veya bir grup ayar-
lara) karsi test edilmistir. Tek bir karsilastirici birden fazla test yapabilir ve birden fazla sonug saglayabilir; drnegin, akim
girisi ayarlarin Ustindeyse zaman asiri akim kargilastiricisi bir baslangi¢ bayradi ayarlar ve zaman-akimi egim ayarlari
tarafindan belirlenen zaman igin giris akimi baslangi¢ ayarinin Ustiindeki bir seviyedeyse bir ¢calisma bayragi ayarlar. Tim
karsilastiricilar giris olarak analog parametre aktlel degerlerini kullanir.

,D, Yukaridaki kuralin istisnasi mantik durumlari giris olarak kullanan sayisal elemanlardir.
1

NOT

Elemanlar iki sinifa ayrilir, gruplanmis ve kontrol. Her eleman alti alternatif ayar seti ile sunulan gruplu bir eleman olarak
siniflandinimistir, bunlar ayar gruplarinda 1'den 6'ya kadar numaralandiriimistir. Gruplu elemanlarin performansi, belirli bir
zamanda aktif olan ayar grubu ile tanimlanir. Kontrol elemaninin performansi segili aktif ayar grubundan bagimsizdir.

Bir elemanin temel karakteristikleri eleman mantik diyagraminda gosterilmistir. Bu, girigleri, ayarlari, sabit mantigi ve olus-
turulmus cikis islemcilerini igerir (mantik diyagram semasinda kullanilan kisaltmalar Ek F'de tanimlanmigtir).

Akim ve gerilim elemanlari igin bazi ayarlar birim basina belirlenmistir (pu) hesaplanmis miktarlar:
birim basi miktar = (aktiel miktar) / (baz miktar)
Akim elemanlari igin, baz miktar CT'nin nominal ikincil veya birincil akimidir.

Gerilim elemanlari i¢in baz miktar, korunmus sistemin nominal birincil gerilimidir, bu da (GT orani ve baglantisina dayana-
rak) réleye uygulanan ikincil GT gerilimine karsilik gelir.
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Ornegin, 13,8 kV nominal birincil gerilimli ve 14400:120 V delta-baglantili GT'li bir sistemde, ikincil nominal gerilim (1 pu)
soyle olur:

13800

Yildiz baglantih GT'ler igin, ikincil nominal gerilim (1 pu) sdyle olur:

13800 120
m X ':/"'é— = 66,4 \% (EQ 52)

Pek ¢ok ayar ¢codu eleman igin ortaktir ve asagida oldugu gibidir:

+  FONKSIYON ayari: Bu ayar "Etkin" olarak segcildiginde elemani islevsel olmasi icin programlar. Fabrika varsayilan
degeri "Etkin Degil" secenegidir. "Etkin" olarak ayarlandiginda, fonksiyonla iliskili her eleman aktif hale gelir ve tim
segenekler kullanilabilir olur.

*  AD ayari: Bu ayar, elemani benzersiz sekilde tanimlamak igin kullanilr.

*  CALISMA ayari: Basit elemanlar igin, bu ayar baglama durumunun kuruldugu Ustiinde veya altinda olarak dlc¢tlen
parametrenin seviyesini programlamak igin kullanilir. Daha karmasik elemanlarda, bir grup ayar elemanin baglama-
sina sebep olan dlgulen parametre araligini tanimlamak icin verilebilir.

+  GALISMA GECIKMESI ayari: Bu ayar baslamaya veya gecikmeye zaman gecikmesi koyar, bu gecikme baslama ve
galisma ¢ikis durumlari arasindaki zamanda olur.

+  SIFIRLAMA GECIKMESI ayari: Bu ayar birakmaya veya gecikme disina bir zaman gecikmesi koymak igin kullanilrr,
Calisma ¢ikis durumu ile belirlenen baglama araliginda girisin ¢ikisa dénlismesinden sonra mantik 0'a doniis arasindaki
zaman igin.

+  BLOK ayari: Tum kargilastiricilarin varsayilan ¢ikis islem durumu, mantik O veya "bayrak ayarlanmamis" olarak ayar-
lanmigtir. Karsilastirici, CALISTIR girisinde mantik 1 ayarlanana kadar bu varsayilan durumda kalir ve testlerin uygu-
lanmasina izin verir. Eger CALISTIR girisi herhangi bir zamanda mantik 0'a degisirse, karsilastirici varsayilan
durumuna geri doner. CALISTIR girisi karsilastiriciyl ydnetmek igin kullanilir. BLOK girisi CALISTIR kontroliindeki giris-
lerden biri olarak kullanilir.

+ HEDEF ayari: Bu ayar, bir eleman hedef mesajinin ¢alismasini tanimlamak icin kullanilir. Eger "Etkin Degil" olarak
ayarlanirsa, elemanin ¢alistigina dair bir hedef mesaji veya LED aydinlatmali bir uyari olmaz. "Kendi kendine sifir-
lama" olarak ayarlandiginda, elemanin ¢alisma durumunu hedef mesaji ve LED belirte¢ takip eder ve ¢alisma elemani
kosulu duzelince kendi kendine sifirlama yapar. "Muhurli" olarak ayarlandiginda, eleman ¢ikisi mantik 0'a déndlkten
sonra, role tarafindan bir SIFIRLA komutu alinincaya kadar, hedef mesaji ve LED belirte¢ goriiniir olarak kalir.

* OLAYLAR ayari: Bu ayar baglama, birakma veya galisma durumlarinin olay kaydedici tarafindan kaydedilip kaydedil-
medigini kontrol etmek icin kullanilir. "Etkin Degil" olarak ayarlandijinda, eleman baglama, birakma veya calismasi
olay olarak kaydedilmez. "Etkin" olarak ayarlandiginda, olaylar sunun i¢in yaratilir:

(Element) PKP (pickup)
(Element) DPO (dropout)
(Element) OP (operate)

DPO olayi, 6lgu ve karar karsilastiricisi baglama durumundan (mantik 1) birakma durumuna (mantik 0) gegtiginde
yaratilir. Bu durum, eleman calisma durumundayken eger sifirlama gecikme zamani 0 degilse de olabilir.
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5.2.1 B90 FONKSIYONU

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = B90 FONKSIYONU

B90 FONKSIYON: Aralik:  Koruma, Mantik
Koruma

B B90 FONKSIYON

. KD

Bu ayara belirli role elemanlarini etkinlegtiren bir B90 ana anahtar gérevi gorir. Ornegin, AC giriglerine (bara diferansiyel,
ani asin akim, zaman asiri akimi ve distk gerilim gibi) AV girislerine bagli tim 6zellikler B90 FONKSIYONU ayarinin
"Koruma" olarak ayarlanmasi halinde kullanilabilir olacaktir. AC sinyallerine bagiml olmayan 6zellikler (Kesici Ariza koru-
manin ya da izolatér izlemenin mantiksal pargasi gibi) B90 FONKSiYONU. Ornegin, AC girislerine (bara diferansiyel, ani asiri
akim, zaman asiri akimi ve dustik ayarinin "Mantik" olarak ayarlanmasi halinde kullanihr olur.

Genellikle sistemdeki B0 icerisinde (¢ LED AC girisleri (B90 FONKSIYONU "KORUMA" OLARAK AYARLI) desteklemyecek
sekilde yapilandurlirken, dérdiincu IED tum gerek giris kontaklarini deteklemek Uzere yapilandiriimis olup, izolatér izleme
diger mantik fonksiyonlari (B90 FONKSIYONU "Mantik" olarak ayarl) igin tasarlanmigtir.

B90 FONKSIYONU ayari kullanicinin tek bir ayar dosyasiyla galisabilmesini, tim gerekli fonksiyonlari programlayabilmesini
(koruma ve mantik olmak tzere her ikisi de), ayni dosyayi tim B90 IED'lere indirebilmesini ve ayarlari uygulamayi sonug-
landiracak sekilde degistirebilmesini sagdlar. Haberlesmeler ve B90 FONKSIYONU ayarlari genellikle ortak B90 ayar dosyasi
indirirken degistirilir.
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5.3.1 GUVENLIK

a) GUVENLIGE GENEL BAKIS
Asagidaki givenlik 6zellikleri mevcuttur:
»  Sifre glivenligi — Varsayilan Griin sunumunda mevcut temel givenlik 6zelligidir.

»  EnerVista glvenlik — Cesitli EnerVista yazilim ekranlarina ve yapilandirma elemanlarina rol tabanli erigsim. Bu 6zellik
varsaylilan Uriin sunumunda mevcut olup, sadece EnerVista yaziliminda bunlunmaktadir.

«  CyberSentry glvenligi — Yazilm segenegi olarak gelismis guvenlik segenekleri mevcuttur. Satin alindiginda, diger
secenekler otomatik olarak etkinlestirilir ve varsayilan Sifre glivenligi ve EnerVista glvenligi devre disi birakilir.

b) KAYIP SIFRE

Tuam sifreler kaybolduysa, geri kurtarim sadece Uniteyi varsayilan degerlere sifirlamakla mimkuindar.

Sifre kaybi sonrasinda Uniteyi sifirlama:

1.  GE miusteri hizmetlerinin multilin.tech@ge.com e-posta adresine seri numarasi ve sistemce taninan bir sirket e-posta
hesabindan e-posta gonderin. Misteri hizmetleri roleyi fabrika ayarlarina sifirlayacak bir kod saglar.

2. On panelde Komutlar > Komutlar Réle Bakimi > Servis Komutu konumunda sifilama kodunu girin.

3. ChangeMe1# sifresini ilk bolimuin CyberSentry Kurulumu ve Varsayilan Sifreyi Degistirme basliinda gosterildigi
sekilde degistirin.

c) SIFRE GEREKSINIMLERI

Bir kullanici hesabi asadidaki gereksinimleri yerine getirecek bir alfasayisal sifre gerektirir.

+  Sifre kiiglk-blyUlk harf duyarl.

+  Sifre kullanici hesabinin adini ya da kullanici hesabinin pes pese ikiden fazla karakterini iceremez.

+  Sifre, 6 ile 20 karakter arasi uzunlukta olmalidir.
+  Sifre, agagidaki dort kategorinden Uglinden karakterler igermelidir:
- ingilizce biyiik harfler (A'dan Z'ye).
- ingilizce kiigiik harfler (A'dan Z'ye).
- Temel 10 sayi (O'dan 9'a).
- Alfabetik olmayan karakterler (6rnegin, ~, !, @, #, $,%, &).

d) SIFRE GUVENLIGI
YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = GUVENLIK

B GUVENLIK ERISIM SEVIYE: Aralik:  Sinirlandirilmig, Komut, Ayar,
u @D Sinirlandirilmis Fabrika Hizmeti (yalnizca fabrika kullanimi igin)
@« H DEGISTIR YEREL
MESAJ Bkz. Sf. 5.7
®) |m SIFRELER z
N H ERISIM
MESAJ Bkz. Sf. 5.8
(¥ |® DENETLEME z
@ B CIFTLI IZIN
MESAJ Bkz. Sf. 5.
® |®m GUVENLIK ERISIM z. S£. 5.9
VESA 2 SIFRE ERISIM Aralik:  Etkin degil, Etkin
OLAYLARI: Etkin Degil

Bu B90 uzak veya yakin baglanti yoluyla sifre girisini destekler.
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Yakindan erigim, 6n panel araylizii Uzerinden ayar ve komutlara erisim olarak tanimlanir. Bu, hem tus takimindan hem de
on panel RS232 portu lizerinden girisi kapsar. Uzaktan erisim, herhangi bir arka haberlesme portu izerinden ayar ve
komutlara erisim olarak tanimlanir. Bu, hem Ethernet hem de RS485 baglantilarini kapsar. Yakin veya uzak sifrelerde yapi-
lacak herhangi bir degisiklik, bu islevselligi etkinlegtirir.

EnerVista veya herhangi bir seri arayiiz aracilidiyla bir ayar veya komut sifresi girerken, kullanici dnce ilgili baglanti sifresini
girmelidir. Eger baglanti B90'nin arkasindan yapilirsa, uzak sifre kullaniimalidir. Eger baglanti 6n panelin RS232 portu ile
yapilirsa, yerel sifre kullaniimahdir.

SIFRE ERISIM OLAYLARI ayari, olay kaydedicide sifre erigsim olaylarinin kaydini saglar.

Yakin ayar veya komut oturumlari, kullanici tarafindan 6n panel ekrandan baslatilir ve kullanici tarafindan veya zaman
asimi ile (ayar ve komut seviyesi erisim zaman agimi ayarlari ile) etkisiz kilinir. Uzak ayar veya komut oturumlari, kullanici
tarafindan EnerVista UR Setup yazilimi ile baslatilir ve kullanici tarafindan veya zaman asimi ile etkisiz kilinir.

Oturum durumu (yerel veya uzak, ayar veya komut), asagidaki FlexLogic islenenlerin durumunu belirler.
+  ERISIM YAKIN AYAR KAPALI: Yerel ayar erigimi devre digi oldugunda etkinlestirilir.
+  ERISIM YAKIN AYAR ACIK: Yerel ayar erisimi etkin durumdayken etkinlestirilir.
+  ERISIM YAKIN KOMUT KAPALI: Yerel komut erisimi devre disi durumdayken etkinlestirilir.
+  ERISIM YAKIN KOMUT ACIK: Yerel komut erigimi etkin durumdayken etkinlestirilir.
+  ERISIM UZAK AYAR KAPALI: Uzak ayar erigimi devre disi durumdayken etkinlestirilir.
+  ERISIM UZAK AYAR ACIK: Uzak ayar erisimi etkin durumdayken etkinlestirilir.
+  ERISIM UZAK KOMUT KAPALI: Uzak komut erigimi devre digi durumdayken etkinlestirilir.
+  ERISIM UZAK KOMUT ACIK: Uzak komut erisimi etkin durumdayken etkinlestirilir.
: Yukarida goériinen tim yakin ve uzak guivenlik islenenlerinin durum giincellemeleri icin, bir komut veya ayar yazma
t’ islemi gerekir.
NoT
YEREL SIFRELER
YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = GUVENLIK = { YEREL SIFRELERI DEGISTIR

B DEGISTIR YEREL @D KOMUT SIFRESINI Aralik:  Hayir, Evet
B SIFRELER DEGISTIR: Hayair
(4 |AYAR SIFRESINI Aralik:  Hayir, Evet
MESAJ
: Hayar
™ |DEGISTIR: Hay
@ KOMUT $iFRESi Aralik: 0 -9999999999
MESAJ @ KODU: ————————— Not: ---------- sifre olmadigini gésterir
AYAR $iFRESi Aralik: 0 -9999999999
MESAS (@& KODU: —-————————- Not: ---------- sifre olmadigini g6sterir

Erisim seviyelerini etkinlestirmek icin, uygun sifre kodlari gerekir. On panel arayiizii izerinden bir KOMUT SIFRESINI DEGISTIR
veya AYAR SIFRESINI DEGISTIR ayari "Evet" yapilirsa, ekranda asagidaki mesaj dizisi ¢ikar:

1. YENI SIFRE GIR:
2. SIFREYi KONTROL ET:
3. YENI SIFRE KAYDEDILDI.

"Sinirlandiriimig” bir ayara yazma erisimi kazanmak igin, ana giivenlik menusindeki ERISIM SEVIYESI ayarini "Ayar"a prog-
ramlayin ve daha sonra ayari degistirin veya ayari degistirmek igin girisimde bulunun ve programlanmis sifreyi girmek igin
istemi izleyin. Eger sifre dogru girilmisse, erisime izin verilecektir. Erisim, erisim seviyesi zaman asimi degerlerine gére
"Kisith" seviyesine geri dondurar.

t’ Eger ayar ve komut sifreleri ayni ise, 0 zaman bu tek sifre hem komutlara hem de ayarlara erigime izin verir.

NOT

f,, Uzak bir baglanti kurulursa, yerel sifre kodlari gérinmez.
1

NOT
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UZAK SIFRELER

Uzak sifre ayarlari, bir uzak baglantidan yalniz EnerVista UR Setup yazilimi yoluyla gorinr.
Komut ve ayar erisim seviyelerini etkinlestirmek igin, uygun sifreler gerekir.

Komutu ayarlama ya da sifreyi ayarlama:

1. Uzak sifre ayarlari penceresini agmak igin, EnerVista yaziliminda Ayarlar > Uriin Kurulumu > Giivenlik menii 6gesini
segin.

2. Komut ya da sifreyi ayarlama Degistir digmesini tiklayin.

3. Yeni Sifre alanina yeni sifreyi girin. Gereksinimler bélimiin basindaki Sifre Gereksinimleri segeneginde listelenir. Orijinal
bir sifre zaten kullaniimigsa, bunu Sifre Gir alanina girin ve Sifreyi Cihaza Yolla digmesini tiklayin.

4. Sifreyi Onayla alanina sifreyi yeniden girin.

TAMAM digmesini tiklayin. Gereksinimleri yerine getirdiginden emin olmak igin sifre kontrol edilir.

.
Command Password

Pazzward Status: Default

xxxxxxxxxx

MHew Paszward |

Confirm Pazswword | **********

™ Ok ¢ Cancel

L 4

t’ Roleyle yerel baglanti kurarsaniz (seri), uzak parolalari géremezsiniz.

NOT

ERISIM DENETLEME
YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = GUVENLIK = { ERisiM DENETLEME

H ERISIM KD B ERISIM SEVIYESI
H DENETIM B ZAMAN ASIMI
VESAS @ KILITLEME ONCESI Aralik: 2 ile 5 arasi, 1’er adimli
@) |GECERSIZ DENEME: 3

SIFRE KILITLEME Aralik: 5 ile 60 dakika arasi, 1’er birimli

MESAJ
@ SURESI: 5 dak

Asagidaki erisim seviyesi ayarlari mevcuttur.

+  KILITLEME ONCESI GEGERSIZ DENEME: Bu ayar, ii¢ dakikalik bir zaman araliginda bir yanlis sifrenin kilitenme
olmaksizin kag defa girilebilecegini belirtir. Kilittenme olursa, YEREL ERISIM ENGELLENDI veya UZAK ERISIM ENGELLENDI
FlexLogic islenenleri "Acik" olarak ayarlanir. Kilit stiresinin dolmasindan sonra, ilgili islenen tekrar "Kapal" yapilr.

«  SIFRE KILIT SURESI: Bu ayar, KILITLENME ONCESI GEGERSIZ DENEME ayari ile belirtilen sayida gegersiz sifre girisin-
den sonra B90'nin sifre erigimini kilitleyecegi slreyi belirtir.

B90, basarisiz sifre girisi Uzerine alarm verme imkani saglar. Sifre korumali bir réle seviyesine (ayarlar veya komutlar) eri-
sim sirasinda sifre dogrulamasi basarisiz olursa, iZINSiz ERISIM FlexLogic isleneni etkinlestirilir. Bu islenen, kontak gikiglari
veya haberlesme yoluyla bir alarm ihbari vermeye programlanabilir. Bu 6zellik, hem izinsiz hem de yanliglikla yapilan erigsim
girisimlerine karsi koruma saglamak igin kullanilabilir.

iZINSiZ ERISIM igleneni, KOMUTLAR = J KAYIT TEMiZLE = { iziNSiZ ALARMLARI SIFIRLA komutu ile sifirlanir. Dolayisiyla, bu
dzelligi giivenle uygulamak igin, komut seviyesi sifre korumali olmalidir. Islenen, olaylar veya hedefler tiretmez.

Eger olaylar veya hedefler istenirse, i1ZINSiz ERISIM igleneni olay kayitlari veya hedefleri etkin olarak programlanmis bir
saylsal elemana atanabilir.
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Erisim seviyesi zaman asimi ayarlari agagida gdsterilmigtir.

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = GUVENLIK = { ERIiSiM DENETLEME = ERISiM SEVIYESI ZAMAN ASIMLARI

B ERiSIM DUZEYI D KOMUT SEVIYESI ERISIM Aralik: 5 ile 480 dakika arasi, 1’er birimli
B TIMEOUTS ZAMAN ASIMI: 5 dak

AYAR SEVIYESI ERISIM Aralik: 5 ile 480 dakika arasi, 1’er birimli

MESAJ
g ZAMAN ASIMI: 30 dak

Bu ayarlar, kullanicinin sinirlandiriimig erisim seviyesine geri ddnmeden dnce beklenecek eylemsizlik sliresini belirtmesine izin
verir. Eger rélenin gu¢ beslemesi kesilip yeniden verilirse, erisim seviyesinin sinirlandiriimig olarak ayarlanacagini unutmayin.

+  KOMUT SEVIYESI ERISIM ZAMAN ASIMI: Bu ayar, komut sifre seviyesinden sinirlandiriimig erigsime geri dénmek
icin gerekli eylemsizlik stiresini (yerel veya uzak erigimin olmadidi sireyi) belirtir.

«  AYAR SEVIYESI ERISIM ZAMAN ASIMI: Bu ayar, komut sifre seviyesinden sinirlandiriimis erisime geri dénmek icin
gerekli eylemsizlik suresini (yerel veya uzak erisimin olmadidi sureyi) belirtir.

IKiLI iZINLi GUVENLIK ERiSiMi
YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = GUVENLIK =& GIFT izINLi GUVENLIK ERIgiMi

B CIFTLI iziN YAKIN AYAR IZNTI: Aralik:  segilen FlexLogic islenenleri bkz agsagida)
B GUVENLIK ERIgimi I Acik
N UZAK AYAR IZNI: Aralik:  FlexLogic igleneni
MESAJ @ Acik
ERISIM IZNI Aralik: 5 ile 480 dakika arasi, 1’er birimli
MESAJ
@ ZAMAN ASIMI: 30 dak.

Ciftli izin gUvenlik erisimi 6zelligi, misterilerin yakin veya uzak arayizler Uzerinden izinsiz veya kasitsiz olarak roleye ayar
yuklemelerini dnlemek igin bir imkan sunar.

Asagidaki ayarlara, yalniz yakin (6n panel) arayiiz Gzerinden erigilebilir.

+  YEREL AYAR iZNi: Bu ayar, yakin (6n panel veya RS232 arayiizii) ayar erisimi denetimi i¢in kullanilir. FlexLogic isle-
nenleri igin gegerli degerler, "Acik" (varsayilan) veya herhangi bir fiziksel "Kontak Girisi ~~ Acik" degeridir.

Eger bu ayar "Agik" ise, 0 zaman yakin ayar erisimi normal olarak galisir; yani, bir yerel ayar sifresi gerekir. Eger bu
ayar FlexLogic isleneninde herhangi bir kontak girisi ise, 0 zaman ayar erigsimini kazanmak icin yakin ayar sifresi sag-
lanmadan 6nce islenen etkin (kurulu) olmalidir.

Ayara erisimi yerel galisma igin (6n panel ya da RS232 arayuz) izin verilmez ve kullanici ayar erigimini almaya calisir,
0 zaman IZINSIZ ERISIM mesaji 6n panelde gorintilenir.

+  UZAK AYAR IZNi: Bu ayar, uzak (Ethernet veya RS485 arayiizii) ayar erisimi denetimi igin kullanilir.

Eger bu ayar "Acik" ise, 0 zaman uzak ayar erisimi normal olarak ¢alisir; yani, bir uzak ayar sifresi gerekir. Eger bu
ayar "Kapali" ise, o zaman dogru uzak ayar sifresi saglanmis olsa bile uzak ayar erisimi engellenir. E§er bu ayar baska
bir FlexLogic isleneni ise, o zaman ayar erisimini kazanmak icin uzak ayar sifresi saglanmadan 6nce iglenen etkin
(kurulu) olmalidir.

+  ERISIM iZNi ZAMAN ASIMI: Bu ayar, yerel ayar erigimi igin zaman asimi gecikmesini gésterir. Bu ayar, ancak YEREL
AYAR izNi ayari "Ac¢ik" harig herhangi bir islenene pogramlanmissa uygulanabilir. FlexLogic isleneninin durumu, kapali-
dan acida gegis surekli izlenir. Bu oldugunda, yerel erisime izin verilir ve ERISIM iZNi ZAMAN ASIMI ayar degeri ile prog-
ramlanmis zamanlayici baslatilir. Bu zamanlayicinin suresi doldugunda, yerel ayar erisimi hemen engellenir. EGer
erisime izin verilirse ve FlexLogic isleneninin kapalidan agiga gegisi tespit edilirse, zaman asimi yeniden baslatilir. Bu
zamanlayicinin durumu, her bes saniyede bir guincellenir.
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Asagidaki ayarlara, yalniz uzak (EnerVista UR Setup) arayuzi Gzerinden erigilebilir. Glvenlik ayarlari penceresini goérintu-
lemek igin, Ayarlar > Uriin Kurulumu > Giivenlik menii 6gesini secin.

: Security [/ 80: 79: Settings: Product Setup 10| x|

| --|Dafsuﬂli‘1| Reset | VIEW £ Lo
SETTING I PARAMETER

Command Password Change

Setting Password Chan

Command Password Access Timeout 5_ rrin

Setting Password Access Timeout 30 min

Invalid Password Attempts 3

Password Lockout Duration . S min

Password Access Events Disabled

Local Setting Authorized ON

Remote Setting Authorized ON

Access Authorized Timeout | 30 min

|79 | settings: Product Setup [Screen ID: 248 .

izin Verilen Uzak Ayarlar ayari, uzak (Ethernet veya RS485 arayiizii) ayar erisim denetimi igin kullanilir. Eger bu ayar
"AciK" ise, 0 zaman uzak ayar erisimi normal olarak g¢alisir; yani, bir uzak ayar sifresi gerekir. Eger bu ayar "Kapal" ise, o
zaman dogru uzak ayar sifresi saglanmis olsa bile uzak ayar erigimi engellenir. Eger bu ayar baska bir FlexLogic isleneni
ise, 0 zaman ayar erigimini kazanmak igin uzak ayar sifresi saglanmadan 6nce iglenen etkin (kurulu) olmalidir.

izin Verilen Erisim Zaman Asimi ayari, uzak ayar erisimi igin zaman asimi gecikmesini gdsterir. Bu ayar, ancak Izin Veri-
len Uzak Ayarlar ayari "A¢ik" veya "Kapall" hari¢ herhangi bir islenene pogramlanmissa uygulanabilir. FlexLogic isleneni-
nin durumu, kapalidan acgiga gecis siirekli izlenir. Bu oldugunda, uzak erisime izin verilir ve Erigim izni Zaman Asimi ayar
degeri ile programlanmig zamanlayici baslatilir. Bu zamanlayicinin siresi doldugunda, uzak ayar erisimi hemen engellenir.
Eger erisime izin verilirse ve FlexLogic isleneninin kapalidan agiga gegisi tespit edilirse, zaman agimi yeniden baglatilir. Bu
zamanlayicinin durumu, her bes saniyede bir gtincellenir.

e) ENERVISTA GUVENLIGi
GUVENLIK YONETIMI SISTEMINI ETKINLESTIRME

EnerVista glvenlik sistemi, yoneticinin EnerVista uygulamasina birden fazla kullanicinin ayricaliklarini/erigim haklarini
yonetmesine imkan saglar.

EnerVista giivenlik sistemi, kurulumdan hemen sonra EnerVista yazilimina yoneticinin dogrudan erisime izin verilmesini
varsayllan olarak devre digi birakir. Glvenlik etkisizken, tim kullanicilara yonetici erisim hakki verilmistir. GE, cihazi ser-
vise almadan 6nce EnerVista guvenliginin etkinlestiriimesi 6nerir.

5-10 B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi GE Multilin



5 AYARLAR 5.3 URUN KURULUMU

Guvenlik sistemini etkinlestirmek ve sifre kullanimini etkinlestirmek icin:

1. Kullanici yénetim yapilandirma penceresini agmak igin, Glivenlik > Kullanici Yonetimi meni 6desini segin.

Il User Management - Administrator x|

Actual - Event _ .
User Delete Entry| Values Settings | Commands Recorder FlexLogic | Update Info Admin
Administrator o ra ¥ ¥ 7 W v v
r r r r r r r r

4| | i
To delete a uzer zimply clear the name fram the list [if applicable] or check the delete entry box.
To add a user fill the empty row with user name and check applicable check boxes,
The default pazzward for new uzers iz 'passward'

¥ Enable Security

¥ Ok % Cancel
A

2. Giuvenlik yonetim sistemini etkinlestirmek igin, sol alt kdsedeki Giivenligi Etkinlestir kutusunu isaretleyin.

EnerVista UR Setup yazilimi igin, glivenlik simdi etkindir. Yazilim baglatildiktan sonra, kullanicilarin simdi kullanici adi ve
sifre girmesi gerekir.

YENi KULLANICI EKLEME

EnerVista guvenlik yonetim sistemine kullanici hesaplari eklemek icin, asagidaki 6nkosullar gereklidir:

*  Hesabi ekleyecek kullanici, yénetici haklarina sahip olmalidir.

«  EnerVista givenlik yonetim sistemi etkin olmaldir (6nceki bélim)

Kullanici hesaplarini eklemek igin:

1. Kullanici yénetim yapilandirma penceresini agmak icin, Guivenlik > Kullanic1 Yénetimi menu 6gesini segin.
2. Kullanici alanina bir kullanici adi girin. Kullanici adi 4 ile 20 karakter arasi uzunlukta olmaldir.

3. Alanlardan bir veya daha fazlasinin onay kutusu etkinlestirilerek kullanici erisim haklarini segin.

Il User Management - Administrator x|

User  |Delete Entry ﬂ::::'s Settings | Commands R:::::er FlexLogic |Update Info|  Admin
Administrator I v v v v v v v
Operatar 1 [ S [ [ [ [ [ [
[ (s [ [ [ [ [ [
Views Actual Values
4| | i
To delete a uzer gimply clear the name from the ligt [if applicable) or check the delete entiy bos,
To add a uzer fill the empty row with uzer name and check applicable check boxes.
The default pazsword for new uzers iz ‘pazsword’

¥ Enable Securty

™ Ok ¢ Cancel
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Tablo erisim haklarini 6zetlemektedir.
Tablo 5-1: ERISIM HAKLARI OZETi

ALAN TANIM

Girisi Sil Kullanici yonetim penceresinden gikarken kullanici hesabini siler

Gergek Degerler Kullanicinin gergek deg@erleri okumasina izin verir

Ayarlar Kullanicinin ayar deg@erlerini okumasina izin verir

Komutlar Kullanicinin komutlari yiritmesine izin verir

Olay Kaydedici Kullanicinin dijital ariza kaydediciyi kullanmasina izin verir

FlexLogic Kullanicinin FlexLogic degerlerini okumasina izin verir

Bilgileri Giincelle Kullanicinin ayricaliklari okumak igin herhangi bir fonksiyon yazmasina izin verir. Ayarlar, Olay Kaydedici
ve FlexLogic onay kutulari isaretlendiginde, kullanici okuma erisimine sahip olacaktir. Bunlardan herhangi
biri Bilgileri Guincelle kutusu ile birlikte isaretlenirse, kullanici hem okuma hem de yazma erisimine sahip
olacaktir. Bilgileri Glincelle alani isaretlenmis bile olsa, kullanici isaretlenmemis fonksiyonlara yazma
erisimine sahip olmaz.

Yonetici Kullanici bir UR EnerVista UR Kurulum yoéneticisidir; dolayisiyla yonetici haklarinin timund alacaktir.
Yonetici haklarini verirken dikkatli olun.

4. Kullanici hesabini glivenlik yonetim sistemine eklemek igin, Tamam 6gesini tiklayin.

KULLANICI ERISIM YETKILERINI DEGISTIRME

EnerVista guvenlik yonetim sisteminde kullanici erigsim yetkilerini degistirmek igin, agsagidaki dnkosullar gereklidir:
»  Kullanici erisim yetkilerini degistirecek kisi, yonetici haklarina sahip olmahdir

+  EnerVista guvenlik yonetim sistemi etkin olmalidir

Kullanici erisim yetkilerini degistirmek igin:

1. Kullanici yénetim yapilandirma penceresini agmak igin, Glivenlik > Kullanici Yonetimi meni 6desini segin.

2. Kullanici alaninda kullanici adini belirleyin.

3. Onay kutularindan bir veya daha fazlasi etkinlestirilerek veya devre disi birakilarak kullanici erisim haklarini degistirin.

Il User Management - Administrator x|

User  |Delete Entry| 3:};‘::3 Settings | Commands REE:::‘;H FlexLogic |Update Info|  Admin
Administrator r I~ rd vl v = " v
Operstar 1| [ ~ C C u C C C
r r r r (L r r r
4| | i
To delete a uzer zimply clear the name fram the list [if applicable] or check the delete entry box.
To add a user fill the empty row with user name and check applicable check boxes,
The default pazzward for new uzers iz 'passward'

¥ Enable Security

¥ Ok % Cancel

Tablo erigsim haklarini 6zetlemektedir.
Tablo 5-2: ERISIM HAKLARI OZETi

ALAN TANIM

Girisi Sil Kullanici yénetim penceresinden ¢ikarken kullanici hesabini siler
Gergek Degerler Kullanicinin gergek degerleri okumasina izin verir

Ayarlar Kullanicinin ayar deg@erlerini okumasina izin verir

Komutlar Kullanicinin komutlar yuritmesine izin verir
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Tablo 5-2: ERISIM HAKLARI OZETi

ALAN TANIM

Olay Kaydedici Kullanicinin dijital ariza kaydediciyi kullanmasina izin verir

FlexLogic Kullanicinin FlexLogic degerlerini okumasina izin verir

Bilgileri Glincelle Kullanicinin ayricaliklari okumak igin herhangi bir fonksiyon yazmasina izin verir. Ayarlar, Olay Kaydedici

ve FlexLogic onay kutulari isaretlendiginde, kullanici okuma erisimine sahip olacaktir. Bunlardan herhangi
biri Bilgileri Guncelle kutusu ile birlikte isaretlenirse, kullanici hem okuma hem de yazma erisimine sahip
olacaktir. Bilgileri Glincelle alani isaretlenmis bile olsa, kullanici isaretlenmemis fonksiyonlara yazma
erisimine sahip olmaz.

Yonetici Kullanici bir UR EnerVista UR Kurulum yoéneticisidir; dolayisiyla yonetici haklarinin timund alacaktir.
Yonetici haklarini verirken dikkatli olun.

4. Degisiklikleri kaydetmek icin Tamam 6gdesini tiklayin.

f) CYBERSENTRY GUVENLIK

EnerVista yazilimi, sunucu, cihaz ya da kimlik dogrulamasini kullanarak UR cihazini yapilandirmak ve kimlik dogrulamasi
yapmak i¢in araclar sunar. Cesitli fonksiyonelliklere erisim kullanici roliine baglhdir.

EnerVista yaziliminin oturum agma ekraninin UR cihaz, sunucu ve cihaz kimlik dogrulmasina erigim igin iki opsiyonu vardir.

Authentication Type  © Server [+ Device

User Mame | Admiristrator

Administrator
Enter Paszword Supervisor
Operatar
Observer
El;}b‘onnecq > Cancel |

Sekil 5-1: CYBERSENTRY OTURUM AGCMA EKRANI

"Sunucu" digmesi Kimlik Dogrulama Tipi opsiyonu segildiginde, kullanicinin kimlik dogrulamasini yapmak i¢in UR cihazi
yerel kimlik dogrulamasini degil, RADIUS sunucusunu kullanir.

"Cihaz" digmesi segildiginde, kullanicinin kimlik dogrulamasini yapmak i¢in UR cihazi RADIUS sunucusunu degil, kendi
yerel kimlik dogrulama veritabanini kullanir. Bu durumda yerlesik rolleri (Yonetici, Miihendis, Stipervizor, Gézlemci, Opera-
tor, Gozlemci) oturum agma hesaplari olarak, UR cihazinda sakli iligkili parolalari kullanir. Bu durumda erisim kullanici
tanimlamali degildir. Kullanici yiklemeli erisimin gerekli oldugu durumlarda, uyum nedenleriyle denetlenebilir sirecleri
kolaylastirmak igin sadece sunucu kimlik dogrulamasini (RADIUS) kullanin.

EnerVista yazihmi ya da UR cihazi tarafindan diiz metin olarak herhangi bir sifre ya da glivenlik bilgisi gériintilenmez ve
sifreleme korumasi olmadan asla génderilmezler.
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5.3 URUN KURULUMU 5 AYARLAR

ENERVISTA UZERINDEN CYBERSENTRY AYARLARI

CyberSentry giivenlik ayarlari, Cihaz > Ayarlar > Uriin Kurulumu > Giivenlik menii segeneklerinden yapilir.

B File Orline Offine Wiew Action Security  ‘Window Help =& ﬂ
EEs vE TRV D ADE hawDtaa
Online Window . x
. . . 4 . VIEW ALl
&Y Device Setup |EE§ﬂmck Co Y Save Restore | &S Default | 24 Reset | |13 ALL .
Device |UR?1 SETTING PARAMETER
— Primary RADIUS IP Address 0.0 0.0
| F = |
| | lfO‘ Primary Authertication Port 1812
Primary Accounting Part 1813
—|- Dievice Definition = Yendor D 2310
Order Code: MEQ-UDH- RADIUS &uthentication (Shared) Secret Change
Wergion: 7.0x
Dezcription: Release 7. Local Supervisor Password Change
Interface: IP:192.162.1 Local Administrator Password Change
=1 Settings — Local Engineer Password Change
=1 Product Setup Local Qperator Password Change
Security
Supervisary Session Lockout 3
Display Froperties Session Lockout Period 3 min
Clear Relay Recorc
+- Communicatians Syslog Server IP Address 0.0.0.0
Madbus User Map Syslog Server Port Mumber 514
+- Feal Time Clock.  «
‘| | 'n
Sfline Window = | JR71 | Settings: Product Setup Screen ID: 0
Files [ Secuity 2/ &...
For Help, press F1

Sekil 5-2: CYBERSENTRY GUVENLIK PANELI
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5 AYARLAR 5.3 URUN KURULUMU

Cihaz > Ayarlar > Uriin Kurulumu > Denetim segenegi i¢in panel asagidaki gibi gériin(r.

@8 File Online Cffline View Action Security  Window Hela

¥ b= [3F] E % 7 ¥ 3 [
FRS DE BE H (SR ex A
Crlime wlmd o - X
s " VIEVW AlLT
& Davice Setup |d3§‘ﬂmr:k Ca Save Restore Default | | Raset | VIEW. LL -
Device |UR?'1 SETTING PARAMETER
— Local Authertication ez
7 1|4 1/0 |
={2™ i Evpazs Access Dizadled
Encryption Enabled
= Device Definition = Lock Relay Dizasled
Order Code: MED-UDH- Factory Service Mode Disaaled
Wersion: 7.0¢ Supervizor Iole Enahled
Description: Release 7 Serial Inactivty Timeolt 1
Interface: IP:192.168.1
- Settingz o Zelf Testz
—| Product Setup Failed Authertication Function Enabled
Security Firmseare Lock Enahled
Sunerviznn Sattings Lack Erablad
Dizplay Propertiez
Clear Relay Recorc
+- Communications
b adbus Uzer Map
+H Peal Time Clack
4 4
i Windon T UR71 | Settings: Product Setup Screen ID: 0
Flles [ Secunty s .. [ Supervisory ...
Fo Help, pross FL
Sekil 5-3: DENETIM PANELI
Guvenlik paneli icin asagidaki ayarlar kullanilabilir.
RADIUS Sunucu Ayarlari
AYAR ADI TANIM MIN MAKS VARSAYILAN BIRIMLER MINIMUM
I1ZIN
Birincil RADIUS IP Adresi | Ana RADIUS sunucunun 0.0.0.0 223.255.255.254 0.0.0.0 - Yonetici
|P adresi Varsayilan deger herhangi
bir Birincil RADIUS sunucunun yapilandiriimadigini
ve dolayisiyla RADIUS &zelliginin devre disi
oldugunu belirtir.
Birincil Kimlik RADIUS kimlik dogrulama portu 1 65535 1812 - Yonetici
Dogrulama Portu
Birincil Hesap Portu RADIUS hesap portu 1 65535 1813 - Yonetici
Satici Kimligi Protokolle kullanilan RADIUS saticisina 6zel General Yénetici
nitelikleri belirleyen bir tanimlayici Electric sirketini
temsil eden bir deder
RADIUS Kimlik Kimlik dogrulamada kullanilan paylagimli kimlik Bkz. Sifre Gereksinimler igin Yok - Yonetici
Dogrulama (Paylagimii) dogrulama sorusu. Yildiz isaretiyle goriintulenir. Bu Gereksinimleri | asagidaki sifre
Gizli Sorusu ayar CyberSentry sifre gereksinimlerini yerine bolimu bolimine bakin.
getirmelidir.
RADIUS Kimlik RADIUS sunucusu tarafindan kullanilan kimlik EAP-TTLS EAP-TTLS EAP-TTLS - Yonetici
Dogrulama Yontemi dogrulama yontemi. Halen EAP-TTLS olarak sabit.
Zaman Asimi iletim istekleri arasindaki saniye cinsinden zaman 0 9999 10 san Yonetici
asimi.
Yeniden Deneme Sayisi Vazgegmeden dnceki yeniden deneme sayisi. 0 9999 3 - Yonetici
RADIUS Kimlik Dogrulama | Paylasiml gizli sorunun onaylanmasi Giris yildiz Bkz. Sifre 245 karakter Yok - Yonetici
(Paylasimh) Gizli Sorusunu | isaretiyle gortintilenir. Gereksinimleri
Onaylama bolimu
GE Multilin B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi 5-15



Genel Giivenlik Ayarlari

AYAR ADI

TANIM MIN MAKS VARSAYILAN BIRIMLER MINIMUM
I1ZIN
Oturum Kilitteme Kilitteme dénemi igin takip eden kimlik dogrulamalarina | O (kiliteme devre |99 3 - Yonetici
karsi cihaz bloke olmadan dnceki basarisiz kimlik disi)
dogrulama sayisi
Oturum Kilitteme Periyodu | Kilitlendikten sonra kullanicinin oturum agmasinin 0 (periyod yok) 9999 3 dak Yonetici
engellenecedi dakika cinsinde slire
Syslog Sunucu IP Adresi | Tiim glivenlik olaylarinin iletildigi hedef Syslog 0.0.0.0 223.255. 0.0.0.0 - Yonetici
sunucusunun IP adresi 255.254
Syslog Sunucu Port Tum glivenlik olaylarinin iletildigi hedef syslog 1 65535 514 - Yonetici
Numarasi sunucusunun UDP port numarasi
Cihaz Kimlik Etkinlestirildiginde, rollerle yerel cihaz kimlik Etkin Degil Etkin Etkin - Yonetici
Dogrulama dogrulamasina izin verilir. Devre digi birakildigindan
UR sadece AAA sunucusu (RADIUS) ile kimlik
dogrulamasi yapar.
NOT: Cihaz kimlik dogrulamasi devre disi birakildiktan
sonra bile Yonetici ve Stipervizor (hata etkinse) aktif
kalmaya devam eder. Yerel Yonetici'nin sahip oldugu
tek izin cihaz kimlik dogrulamasi devre disi oldugunda,
cihaz kimlik dogrulamasini yeniden etkinlestirir.
Cihaz kimlik dogrulamasini yeniden etkinlestirmek igin
Sipervizor, cihazin kilidini kaldirarak ayar
degisikliklerini yapar ve ardindan Yonetici, cihaz kimlik
dogrulamasini yeniden etkinlestirebilir.
Donanim Yazihmi Kilitli Cihazin donanim yiikseltmelerini alip almadigini belirtir. | Hayir Evet Evet - Yonetici
Evet ise ve donanim yiikseltme denemesi yapildiysa,
cihaz yukseltmeyi reddeder ve kilitli oldugunu belirten
bir hata mesaji gortintller. Her bir donanim yazilimi
yiikseltmesinde bu ayar varsayilana geri doner.
Fabrika Servis Modu Etkinlestirildiginde (onay kutusu segildiginde), cihaz Etkin Degil Etkin Etkin Degil - Siipervizér
fabrika servis moduna geri déner. Etkinlestirmek igin (Stper-vizor
Siipervizor kimlik dogrulamasi gereklidir. devre disi
durumdayken
Yonetici)
Varsayilanlari Geri Yiikle | Cihazi fabrika varsayilanlarina ayarlar Hayir Evet Hayir - Yonetici
Supervizor rolli Etkinlestirildiginde (onay kutusu segildiginde), Etkin Degil Etkin Etkin - Etkinlestirmek
Supervizor roll aktif duruma gelir. Etkinlestirmek igin icin Yoneticive
Yonetici kimlik dogrulamasi gereklidir. Devre disi devre disi
birakildiginda, Stpervizér rolli pasif duruma gelir. birakmak igin
Devre disI birakmak igin Stpervizér kimlik dogrulamasi Supervizér
gereklidir.
RADIUS kullanici adlari RADIUS kullanici adlarinin yerel/cihaz rol adlariyla ayni | Bkz. RADIUS Bkz. RADIUS sunucu - Yonetici
olmamasini saglar. sunucu belgeleri
belgeleri
Sifre Gozlemci disindaki yerel/cihaz rolleri sifre korumaldir. | Bkz. Sifre Gereksinimler igin Degistir Metin Supervizor
Tum RADIUS kullanicilari sifre korumalidir. Gereksinimleri asagidaki sifre Me1# disindan
bolimu bolimiine bakin. belirtilen rol ve
Yonetici
sadece
kendisidir
Giivenlik Alarmi Ayarlari
AYAR ADI ACIKLAMA /| DETAYLAR MIN MAKS VARSAYILAN | BiRIMLER MINIMUM iZINLER
Basarisiz Kimlik Cok sayida basarisiz kimlik dogrulama denemesi oldugunu 0 (etkin 99 3 - Yonetici
Dogrulamalari gostermek lizere ne zaman alarmin verilecegini belirten esik sayisi. | degil)
Donanim Yazilimi kilidi Bir cihazin donanim yiikseltmesi alip alamayacagini belirten bir Hayir Evet Evet - Yénetici
Boolean degeri. Evet ise ve donanim yiikseltmesi girisiminde
bulunulmussa cihaz alarmi aktiflesir. Hayir ise, cihaz alarmi
aktiflesmez. Her bir donanim yazilimi yiikseltmesinde bu ayar
varsayilana geri doner.
Ayarlar kilidi Bir cihazin herhangi bir ayar degisikligini kabul edip edemeyecegini | Hayir Evet Evet - Siipervizor
belirten bir Boolean degeri. Evet ise ve bir ayar degisikligi (Supervizor devre disi
yapildiysa, cihaz alarmi aktiflesir. Hayir ise, cihaz alarmi birakilmigsa Yonetici)
aktiflesmez.
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5 AYARLAR 5.3 URUN KURULUMU

ON PANEL UZERINDEN CYBERSENTRY AYARLARI
YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = GUVENLIK

B GUVENLIK OTURUM AC: Aralik: Yéngtici, Miihendis, SQpeNizén Op'e'ratér,' y
- @@ Hicbiri Fabrika (yalnizca fabrika kullanimi igin), Higbiri
2 Varsayilan: Higbiri
B YEREL SIFRELERI
MESAJ % - DEéiSTER Bkz. Sf. 5.7
H OTURUM
MESAJ % . I Bkz. Sf. 5.18
B VARSAYILANLARA DON
MESAJ % - S 0 Bkz. Sf. 5.18
B SUPERVIZOR
MESAJ % . SU © Bkz. S£. 5.19
@ SYSLOG IP ADREST: Aralik:  0.0.0.0, 255.255.255.255
MESAJ ™ 0.0.0.0 Varsayilan. 0.0.0.0
SYSLOG PORT NUMARASI: | Aralik: 1-65535
MESAJ @ 514 Varsayilan: 514

OTURUM AG: Bu ayar sadece Cihaz Kimlik Dogrulama igin gegerlidir. Bu ayar kullanicinin belirli bir rolle oturum agmasini
saglar, bkz. asagidaki agiklamalar. Stipervizor roli igin, "Stpervisor Roli" ayari etkinlegtiriimelidir.

Ne zaman yeni bir rolle oturum agilirsa, kullanicidan bir ekran igin bir parola girmesi istenir. Sifrelerin, bolimin bas tara-
finda Sifre Gereksinimleri kisminda belirtilen gereksinimlere uymasi gerekir. UR cihazi besg rol destekler. Tim rollerin kendi-
lerine karsilik gelen sifreleri vardir. Gdzlemci rolu sifre gerektirmeyen tek roldir.

Roller asagdida tanimlanmistir:

* Yonetici: Tum ayarlara ve komutlara tam okuma ve yazma erisimi. Bu rol es zamanli erisime izin vermez. Bu roliin otu-
rum actigini belirtecek bir isleneni vardir.

»  Mduhendis: Guvenlik ayarlari ve Donanim Yazilimi giincellemelerini yapilandirma disindaki tim ayar ve komutlara tam
okuma ve yazma erigimi. Bu rol es zamanli erisime izin vermez.

+  Operatodr: Operatérin komut menusu/bolimi altinda tim ayarlara okuma/yazma erigimi vardir. Bu rol gevrimdisiyken
kullanilamaz.

»  Supervizor: Bu sadece bir onaylama roliidir. Bu roliin kimlik dogrulamasi Yonetici ya da Engineer tarafindan teslim
edilen ayar degisikliklerini kaydeder. Siipervizor rolii UR rélesinin ayar degisiklikleri kilidi agmak igin kimlik dogrulamasi
gerceklestirir, fabrika sonrasi degisiklikleri onaylamak igin degil. Sadece Supervizor, Givenlik Ayarlar altindaki Ayarlar
ve Donanim Yazilimi Kilidi'ni ayarlayabilir. Bu roliin ayrica herhangi baska bir roliin oturumunu zorunlu olarak kapatma
ve glvenlik olay gunliginu temizleme 6zellikleri de vardir. Ayrica bu rol devre digi birakilabilir, ancak bu sadece
Supervizor kimlik dogrulamasiyla gergeklestirilebilir. Bu rol devre digi birakildiginda, kendine ait buluna izinler Yonetici
roline atanir.

*  Gozlemci: Bu roliin tim UR ayarlarina salt-okunur erigimi vardir. Bu rol sinirsiz sayida es zamanl erisime izin verir,
ancak cihaz Gzerindeki herhangi bir dosya icin indirme erisimi yoktur. Cihazda herhangi bir kimlik dogrulamasi gercek-
lestiriimemigse, Gézlemci varsayilan roldur. Bu rol 6n panelde "Higbiri" olarak goérinttlenir.

,D, Fabrika servisi roll kullanilamaz olup, sadece fabrika kullanimina tahsis edilmistir.
1

NOT

GE Multilin B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi 5-17



5.3 URUN KURULUMU 5 AYARLAR

Yerel Sifreleri

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = GUVENLIK = J YEREL SIFRELERI DEGISTIR

H YEREL $iFRELERi @D OTURUM AC: Aralik: 20 Alfasayisal Karakterler
B DEGISTiRrR Higbiri
@ YENT $iFRE: Aralik: 20 Alfasayisal Karakterler
MESAJ @
SiFREYi ONAYLA: Aralik: 20 Alfasayisal Karakterler
MESAJ (&)

Yerel Sifreleri Degistir menlsi 6n panelde ve Enervista'da Yonetici rolliyle basarili bir oturum agilisinda gorintilenir.

Bu meniideki "oturum agma ayar" su adreste anlatilan oturum agma ayarina benzerlik gdsterir YOL: AYARLAR > URUN
KURULUMU > GUVENLIK fabrika rolii haric.

Sifreler metin formatinda saklanir. Herhangi bir sifreleme uygulanmaz.

fv Notlar:

NOT

+  Cihaz Kimlik Dogrulama modunda, Yoénetici roluyle iligkilendirilmis bir sifre yoktur. Sunucu Kimlik Dogrulama modunda,
Gozlemci rolii sifre gerektirir.

»  Varsayilan sifre: "ChangeMe1#".

«  Sifreler ayarlandiktan sonra Supervizér onayl Yonetici rolle iligkili sifreyi degistirebilir.
*  CyberSentry igerisinde parola sifrelemesi desteklenmez.

Oturum Ayarlari

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = GUVENLIK = { OTURUM AYARLARI

® OTURUM ap [oToRo KILITLEME : Aralik: 0 - 99
H AYARLARI 3
vESA (@ OTURUM KILITLEME Aralik: 0 - 9999 saniye
PERIYODU: 3 dak

Asagidaki oturum ayarlari mevcuttur.

+  OTURUM KILITLEME: Bu ayar, kilitteme dénemi icin takip eden kimlik dogrulamalarina (varsayilan (i¢ olup, maksi-
mum deger 99) karsi cihaz bloke olmadan onceki basarisiz kimlik dogrulama sayisini belirler. Sifir degeri kilittemenin
devre digl oldugu anlamina gelir.

+  OTURUM KILITLEME PERIYODU: Bu ayar bir kilitleme periyodunu dakika cinsinden zaman periyodunu belirler
(varsayilan deger li¢ ve maksimum deger 9999). 0 degeri herhangi bir kilitteme periyodu olmadidi anlamina gelir.

Varsayilanlara D6n

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = GUVENLIK = { VARSAYILANLARA DON

B VARSAYILANLARA DON ap FABRIKA AYARLARINI Aralik:  Evet, Hayir
u YUKLE: Hayir

*  FABRIKA AYARLARINI YUKLE: Bu ayar tim ayarlari, haberlesme ve givenlik sifrelerini sifirlamak igin kullanilir.
Bu ayar yalnizca Yonetici roliiyle degistirilebilir ve (devre disi degdilse) Slpervizor rollyle onaylanir.
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Siipervizor

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = GUVENLIK = { DENETIMSEL

B DENETIMSEL: @b ciHaz Aralik:  Evet, Hayir
[ KIMLIK
@ BYPASS ERisiMi: Aralik:  Yerel, Uzak, Yerel ve Uzak, Etkin Degil
MESAJ
® |Etkin Degil
(@ |ROLEYI KILITLE: Aralik:  Etkin, Etkin Degil
MESAJ
™ |Etkin Degil
@ FABRIKA HIZMETI: Aralik:  Etkin, Etkin Degil
MESAJ
@ |MoD: Etkin Degil
B I¢ TESTLER
MESAJ % - ¢ S Asagiya bakin
@« SUPERVIZOR ROLU: Aralik:  Etkin, Etkin Degil
MESAJ
@ |Etkin Degil
SERI NO INAKTIVITE Aralik: 1 - 9999 saniye
MESAJ
@ ZAMAN ASIMI: 1 dak

Denetimsel meni ayarlari sadece Siipervizor rolu tarafindan ya da Sipervizor rolii devre disi birakilmissa bu durumda
sadece Yonetici rolu tarafindan kullanilabilir.

Cihaz Kimlik Dogrulama: Bu ayar varsayilan olarak etkinlestirilir, diger bir deyisle "Evet" segilir. Etkinlestirildiginde, rollerle
Cihaz Kimlik Dogrulamasi etkinlestirilir. Bu ayar devre disi birakildiginda, UR sadece AAA sunucusu (RADIUS) ile kimlik
dogrulamasi yapar. Ancak, cihaz kimlik dogrulamasi devre disi birakildiktan sonra ve verilen iznin sadece cihaz kimlik dog-
rulamasi etkinlestirme olsa bile, Yonetici ve Supervizor (etkinse) aktif durumda olmaya devam eder. Cihaz kimlik dogrula-
masini yeniden etkinlestirmek igin, Slipervizér ayar degisiklikleri igin cihazin kilidini kaldirir ve ardindan Yonetici cihaz
kimlik dogrulamasini yeniden etkinlestirir.

Bypass Erisimi: Bypass guvenlik 6zelligi, glivenli kabul edilen 6zel durumlarda herhangi bir kimlik dogrulamasi ve sifre-
leme olmadan daha kolay erisim saglar. Sadece Siipervizor ya da Siipervizor roli devre digi birakilmigsa Yoénetici bu 6zel-
ligi etkinlegtirebilir.

MOD ON PANEL VEYA SERI (RS232, RS485) ETHERNET
Normal mod Kimlik Dogrulama — Rol Tabanli Erigsim Denetimi Kimlik Dogrulamasi — RBAC ve sifreler sifrelenmistir
(RBAC) ve sifreler anlasilir SSH tinel olusturma
Bypass erisim modu izin verilen RBAC seviyeleri icin sifre yok izin verilen RBAC seviyeleri igin sifre yok SSH tiinel
olusturma yok

Bypass opsiyonlari asagidaki gibidir:

*  Yerel — Butonlari, tus takimini, RS232 ve RS485 6gelerinde kimlik dogrulamasi bypass eder.

*  Uzak — Ethernet igin kimlik dogrulamasini bypass gecer

*  Yerel ve Uzak — Butonlari, tug takimini, RS232, RS485 ve Ethernet 6gelerinde kimlik dogrulamasi bypass eder.

Roleyi Kilitle: Bu ayar, cihazin ayar degisikliklerini kabul edip etmedigini ve cihazin bir donanim yazihm yukseltmesi alip
alamayacagini belitmek amaciyla bir Boolean degeri (Etkin/Etkin Degil) kullanir. Bu ayar sadece, etkinlestiriimisse Stper-
vizOr rollyle veya Supervizor roll devre digi birakiimigsa Yonetici tarafindan degistirilebilir. Stipervizor rolt bu ayari rélenin
ayar ya da komut degisikliklerini veya donanim yazilimi yikseltmesini kabul etmeye baslamasini saglar. Ayar degisiklikleri-
nin timu uygulandiktan ya da komutlar yurutildikten sonra, Stpervizor ayar degisikliklerini kilittemeyi devre digi birakir.

Ornek: Bu ayar "Evet" ise ve ayarlari degistirme ya da donanim yazilimini yiikseltme girisiminde bulunulduysa, UR cihazi
ayar degisikliklerini ve donanim yaziliminin ylkseltiimesini reddeder. Bu ayar "Hayir" ise, UR cihazi ayar degisikliklerini ve
donanim yazilimi ylkseltmesini kabul eder.

Bu rol var sayilan olarak devre disi birakilmistir.

Fabrika Servis Modu: Etkinlestirildiginde ("Evet" opsiyonunun segcildigi anlamina gelir), cihaz fabrika servis moduna geri
doner. Bu ayarin etkin olabilmesi igin Stpervizor kimlik dogrulamasi gereklidir. Varsayilan deger Etkin Degil opsiyonudur.
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5.3 URUN KURULUMU 5 AYARLAR

Sitipervizor Rolii: Etkinlestirildiginde ("Evet" opsiyonu segildigi anlamina gelir), Stpervizdr rolt aktif duruma gelir. "Hayir"
opsiyonu segildiginde bu rol devre digi birakilir. Bu ayarin devre digi birakilabilmesi olabilmesi igin Stpervizor kimlik dogru-
lamasi gereklidir. Devre digl birakilirsa, Siipervizér rolliniin oturum agmasina izin verilmez. Bu durumda Yonetici, Stper-
vizOr mentisi altinda bulunan ayarlari degistirebilir.

Etkinlestirilirse, Denetimsel menusindeki ayarlari degistirmek icin Stpervizér kimlik dogrulamasi gereklidir. Kimlik dogrula-
masi sonrasinda Slpervizér kendi rolinl devre disi birakirsa Sipervizér oturumu, MMI kullanilarak bagka bir role gecis
yapllana kadar veya haberlesmeleri kullanarak gecerli Siipervizér oturumunu sonlandirana kadar Sipervizor oturumu
gecerli kalir.

Bu rol var sayilan olarak devre digi birakilmigtir.

Seri No inaktivite Zaman Asimi: Bir seri port (izerinde oturum agilan rol, Seri Inaktivite zamanlayicisi zaman agimina
ugradiktan sonra otomatik olarak oturumu kapatilir. RS232 ve RS485 baglantilari igin ari bir zamanlayici tutulur. Varsayilan
deger 1 dakikadir.

a) iG TESTLER
YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = GUVENLIK = 4 SUPERVIZOR = i¢ TESTLER

B i¢ TESTLER B BASARISIZ KIMLIK 5
- @ |g DOGRULAMASI Asagiya bakin
MESAJ (@) [|DONANIM YAZILIMI Aralik:  Etkin, Etkin Degil
@ |xirLipi:Etkin
vesa @ |AYARLAR KIiLipi: Aralik:  Etkin, Etkin Degil
® |Etkin

Basarisiz Kimlik Dogrulamalari: Bu ayar Etkin durumdaysa, bu durumda basarisizi kimlik dogrulamalarinin sayisi Otu-
rum kilittenme esigiyle karsilastirilir. Oturum kilitteme esidi asildiginda, bu kiiglk alarm géstergesi ¢ikar.

Donanim Yazilimi Kilidi: Bu ayar Etkin durumdaysa, "DONANIM YAZILIMI YUKSELTMESINI KILITLE" ayari "Evet" olarak
ayarl durumdayken yapilan herhangi bir donanim yazilimini yiikseltme igin bu ig test alarmini galigtirir.

Ayarlar Kilidi: Bu ayar Etkin durumdaysa, o zaman bu rolle bir ayara yetkisiz yazma girisiminde bulunulmasi bu i¢ testi
aktiflestirir.

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = GUVENLIK = { DENETIMSEL = i¢ TESTLER = BASARISIZ KIMLIK DOGRULAMASI

H BASARISIZ @b BASARISIZ KIMLIiK Aralik:  Etkin, Etkin Degil
B KiMLiK DOGRULAMASI DOGRULAMASI :

CYBERSENTRY KURULUMU
CyberSentry guvenligini ilk kullaniminda, kurulum i¢in asagidaki prosedura kullanin.

1. Varsayllan sifre "ChangeMe1#". degerini 6n panelde Deger tuslariyla girerek rélede Yoénetici olarak oturum agin.
"Roleyi kilitle" ayarinin Guvenlik > Siipervizér meniisiinde devre disi olmasi gerekir. Bu ayar devre disi kaldiginda,
yapilandirma ve dahili yazilim gtincellemesi mumkundur. Varsayilan olarak bu ayar devre digi birakilmigtir.

2. ihtiyacmlz varsa, Denetim roliinl etkinlestirin.
3. Ethernet lizerinden haberlesme igin gegerli bir IP adresi ayarlama gibi, yapilandirmada gerekli degisiklikleri yapin.
4. Higbiri secimini yaparak Yonetici hesabinda oturumu kapatin.

Ardindan, aygit veya sunucu kimlik dogrulama oturum agma ekraninda segilebilir, fakat secenek sadece EnerVista'da kulla-
nilabilir. Bes 6n tanimli roli (Yonetici, Stipervizér, Mihendis, Operator, Gdzlemci) kullanarak oturum agmak igin aygit kimlik
dogrulamasini kullanin. Seri baglanti kullanildijinda, sadece aygit kimlik dogrulama desteklenir. Sunucu kimlik dogrula-
masi gerektiginde, bir RADIUS sunucusuyla haberlesmeyi gerceklestirecek ozellikler yapilandiriimalidir. Bu ancak Ener-
Vista yaziliminda mimkindir. RAIUS sunucusu da yapilandiriimalidir. RADIUS Sunucusu basglikli ek basit bir RADIUS
sunucusunun nasil kurulacagina érnek vermektedir. RADIUS sunucusu ve UR'yi sunucuya baglamak icin gerekli paramet-
reler yapilandirildiginda, EnerVista oturum agma ekraninda kimlik dogrulamayi segebilirsiniz.

Ethernet lzerinden RS485 ag gecidiyle haberlesen cihazlarda CyberSentry giivenliginin kullanimi

desteklenmez. Bu ag gegitleri, bu tlr cihazlarla haberlesmek igin gerekli olan glivenli protokolleri
D I KKAT desteklemediginden baglanti kurulamaz. Cihazi CyberSentry olmayan bir cihaz olarak kullanin.
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On panelden giris yapan kullanicilar zaman agimina ugramaz ve sipervizor tarafindan zorla
= oturumlari kapatilamaz. On panelden goklu olusumlara izin vermeyen rollerle (Yénetici, Siipervizor,
DIKKAT Mihendis, Operatdr) agilan oturumlarin iglemleri tamamlandiginda oturumlarinin kapatilabilmeleri

icin Higbiri (oturum kapatmaya esdegerdir) olarak ayarlanmalidir.

= Gozlemci digindaki tim kullanici rollerinde, 6n panel ve yazilim araciligiyla her defasinda sadece bir
D I KKAT olusumda oturum agcilabilir.

Sunucu kimlik dogrulamasini yapilandirma:
1. EnerVista yaziliminda, cihaz kimlik dogrulamayi secin ve Yo6netici olarak oturum agin.
2. Asagidaki RADIUS parametrelerini yapilandirin: IP adresi, kimlik dogrulama portu, paylasimli gizli soru ve satici kimligi

3. RADIUS sunucusu Uzerinde kullanici hesaplarini yapilandirin. RADIUS sunucusunda bes 6n taniml rolleri (Y0netici,
Siipervizor, Mihendis, Operatér, Gdzlemci) kullanici adi olarak kullanmayin. Kullanirsaniz, UR rélesi otomatik olarak
cihazdan kimlik dogrulamasi saglar.

»>

EnerVista yaziliminda, sunucu kimlik dodrulamasini secgin ve sunucu kimlik dodrulamasiyla oturum agcmak Uzere
RADIUS (izerinde yapilandiriimis olan kullanici adi ve sifresini kullanarak oturum agin.

5. Gerekli degisiklikleri yaptiktan sonra oturumu kapatin.

= Ayarlari ¢cevrimdigl olarak degistirirken, sadece ayarlar indirmesini gerceklestiren rolln izin verdigi
D I KKAT ayarlari indirdiginizden emin olun, ¢lnkl sadece bu degisiklikler uygulanir.

On panelde bulunan butonlara (kullanici kontroliindeki butonlar ve kullanici tanimli butonlar) bir Yénetici ya da Miihendis
roliiyle basilabilir. Bu ayrica, 6n panelde ya da EnerVista yaziliminin Hedefler panelinde hatalarin gériintilendigi hedefleri
sifirlayan sifirlama butonuna da uygulanir. Sifilama digmesinin, 6n panel yerine RS232 portu Gzerinden bile oturum agtik-
larinda bu iki roliin bu digmeye basabilmesine izin veren 6zel bir davranisi vardir.

Guvenli olay giinligunu sifirlama ve ig test islenenleri:
1. Supervizér (rol etkinlestiriimisse) veya Yoénetici (Sutpervizor roli devre disi birakilmissa) rollyle oturum agin ve
Komutlar > Giivenlik > Giivenligi Temizle altinda temizleme glvenli konutunu yaratin.

5.3.2 EKRAN OZELLIKLERI

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { EKRAN OZELLIKLERI

B EKRAN DIL: Aralik: l:ng/:/l:zce,' l‘ngilizcg, F'r'anSIzca; Ingilizce, Rusga;
B SZELLIKLERL @ |}) ingi lizce Inglllzce,' Q/r'we; Ingilizce, Almanca
(aralik siparis koduna baglidir)
@ FLASH MESAJ SURESI: Aralik:  0,5-10,0s, 0,1°er adimlarla
MESAJ
® |TIME: 1,0 s
@ VARSAYILAN MESAJ Aralik: 10 - 900 s, 1’er adimlarla
MESAJ
@ |zamMaN ASIMI: 300 s
@ VARSAYILAN MESAJ Aralik: %25, %50, %75, %100
MESAJ & |vocunLucu: s25 Sadece bir VFD yiiklii olmasi halinde gériilebilir
@ EKRAN KORUYUCU Aralik:  Etkin Degil, Etkin
MESAJ © |0ZELLIK: Etkin Degil Sadece bir LCD yiiklii olmasi halinde gériilebilir
@ EKRAN KORUYUCU BEKLEME | Aralik: 1ile 65535 dak arasi, 1'er adimli
MESAJ ® ZAMANI: 30 dak Sadece bir LCD yiiklii olmasi halinde gériilebilir
@ AKIM KESME SEVIYESI: Aralik: 0,002 - 0,020 pu, 0,001’er adimlarla
MESAJ
= 0,020 pu
GERILIM KESME Aralik: 0,1 ile 1,0 V arasi sekonder 0,1’er metre
MESAJ
@ SEVIYESI: 1,0 V

Bazi role mesajlagsma 6zellikleri farkli durumlara uymak tzere ekran 6zellikleri ayarlarini kullanarak degistirilebilir.
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«  DIL: Bu ayar ayarlari, gergek degerleri ve hedefleri gdstermek igin kullanilan dili seger. Aralik rélenin siparis koduna
baghdir.

+  FLAS MESAJ SURESI: Flash mesajlari ayar programlama sirasinda belirli tus basimlarina yani olarak saniyelerce
gOruntilenen durum, uyar, hata ya da bilgi mesajlaridir. Bu mesaijlar tim normal mesajlari gegersiz kilar. Ekrandaki bir
flas mesajin suresi farkli okuma hizlarini icerecek sekilde degistirilebilir.

+  VARSAYILAN MESAJ ZAMAN ASIMI: Tus takimi bir siireligine aktif degilse, réle otomatik olarak varsayilan mesaja
doner. Aktif olmama stiresi gergek degerlerin programlama ya da okuma sirasinda ekranda yeteri kadar uzun kalma-
sini saglamak i¢in bu ayarla degistirilebilir.

+  VARSAYILAN MESAJ YOGUNLUGU: Vakumlu florasan ekranin fosfor émriinii uzatmak igin, varsayilan ekran mesaiji
sirasinda bir varsayilan mesaji azaltilabilir. Tus takimindan giris sirasinda ekran daima tam parlaklikta caligir.

+ EKRAN KORUYUCU OZELLIGi ve EKRAN KORUYUCU BEKLEME SURESI: Bu ayarlar sadece B90 likit kristal
ekran (LCD) olmasi ve arka aydinlatmasini kontrol etmesi halinde goriiniir. EKRAN KORUYUCU OZELLIGI "Etkin" durum-
dayken, LCD arka aydinlatma VARSAYILAN MESAJ ZAMAN ASIMI ve ardindan EKRAN KORUYUCU BEKLEME SURESI sonra-
sinda kapatilarak, herhangi bir tusa basilmamasini ve herhangi bir hedef mesajin aktif olmamasini saglar. Bir tus
basiminda ya da hedef aktif oldugunda, LCD arka aydinlatma agilir.

+  AKIM KESME SEVIYESI: Bu ayar, akim kesme esigini degistirir. Cok diisiik akimlar (anma degerinin %1 ila %2'si
arasl) parazite gok agiktir. Bazi musteri sifir olarak gdstermek igin ¢ok diiglik akimlari segerken, degere gergek sinyal-
den ¢ok guriltiyl yansittiginda bile akimin goérintilenmesini tercih eder. B90 6lgiilen akimlarin blyikliklerine ve agi-
larina bir kesme degeri uygular. Blyuklik kesme seviyesinin altindaysa, sifirla degistirilir. Bu faz ve toprak akim
fazérleri igin oldugu gibi gercek RMS degerleri ve simetrik bilesenler icin de gecerlidir. Kesme iglemi 6lgim, korum ve
kontrol igin kullanilan miktarlarda gegerli oldugu gibi haberlesmeler protokolleri tarafindan kullanilanlar icin de gecerli-
dir. Hassas topra girisinin kesme seviyesinin AKIM KESME SEVIYESI ayar dederinden 10 kada daha dusik olduguna dik-
kat edin. Osilografiden alinan ham akim ornekleri kesmeye tabi degildir.

+  GERILIM KESME SEVIYESi: Bu ayar, gerilim kesme esigini degistirir. Cok diisiik sekonder gerilim élglimleri (kesirli
gerilim seviyesinde) guriltiden etkilenebilir. Bazi musteri sifir olarak géstermek igin bu disik gerilimleri segerken,
degere gercek sinyalden ¢ok gurultiyl yansittiginda bile gerilimin gérintilenmesini tercih eder. B90 dlgulen gerilimle-
rin buylkliklerine ve agilarina bir kesme degeri uygular. Bliylklik kesme seviyesinin altindaysa, sifirla degistirilir. Bu
islem faz ve yardimci gerilimleri igin oldugu gibi gercek RMS degerleri ve simetrik bilesenler igin gecerlidir. Kesme
islemi dlgiim, korum ve kontrol icin kullanilan miktarlarda gecerli oldugu gibi haberlesmeler protokolleri tarafindan kul-
lanilanlar i¢in de gegerlidir. Osilografiden alinan ham 6rnekler kesmeye tabi degildir.

= ROle diisiik sinyalleri gegerli 6lglimler olarak kabul ettiginden, GERILIM KESME SEVIYESI'ni diigiiriin. Bir ugulama
i’ tarafindan aksi belirtiimedikge, GERILIM KESME SEVIYESI igin "0,02" pu ve GERILIM KESME SEVIYESI igin

NoT 1.0 V" varsayilan degerleri dnerilir.

5.3.3 ROLE KAYITLARINI TEMIZLE

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { ROLE KAYITLARINI TEMiZLE

B ROLE KAYITLARINI KD KULLANICI RAPORLARINI | Aralik: FlexLogic isleneni
B TEMIZLE TEMIZLE: Kapali
@ OLAY KAYITLARINI Aralik:  FlexLogic isleneni
MESAJ .
@ |TEMIZLE: Kapali
@ [|OSILOGRAFiYi TEMizLE? | Aralik: FlexLogic isleneni
MESAJ
™ [Hayir
@ IZzINSiZ ERisiMi Aralik:  FlexLogic isleneni
MESAJ
(@ [|SIFIRLA: Kapali
DIREKT G/C DURUMUNU Aralik:  FlexLogic igleneni.
MESAS (@ | i7IE: Kapals Sadece Direkt G/C modiilii olan birimler igin
. P gecerli.

Seg,len kayitlar FlexLogic islenenleriyle kullanici tanimli kosullarla temizlenebilir. Belirli kayitlar temizlemek igin kullanici
tanimli butonlarin atanmasi bu tir komutlarda goérilen tipik uygulamalardir. B90 yapilandirilmis FlexLogic iglenenlerin yik-
selen kenarlarina yanit verdiginden, bunlarin aktif olabilmeleri igin en az 50 ms boyunca etkinlestiriimelidir.
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Kullanici tanimli islenenlerle kayitlarin temizlenmesi komut sifresiyle korunmaz. Ancak, kullanici tanimli butonlar komut sif-
resiyle korunur. Bu ylzden, bunlar kayitlar temizlemek igin kullaniliyorsa, gerekirse kullanici tanimh butonlar daha fazla
glvenlik saglayabilir.

Ornegin, istem kayitlarini temizleme igin kullanici tanimli buton 1'i atamak istiyorsaniz, asagidaki ayarlar uygulanmahdir.

1. AYARLAR = URUN KURULUMU = { ROLE KAYITLARINI TEMiZLE menisiinde asagidaki degisiklikleri yaparak buton 1'e
istem temizleme fonksiyonu atayin:

TALEP TEMIZLEME: "BUTON 1 AGIK"

2. AYARLAR= URUN KURULUMU = { KULLANICI TANIMLI BUTONLAR = KULLANICI BUTTONU menustnde asagidaki degisik-
likleri yaparak kullanici tanimli buton 1'in 6zelliklerini ayarlayin:

BUTON 1 FONKSIYONU: "Kendiliginden Sifirlama”
BUTON 1 BIRAKMA SURESI: "0,20 s"

5.3.4 HABERLESME

a) ANA MENU
YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = & HABERLESME
] ] i
. HABERLESME aw [t SERI PORTLAR ks, SE. 5.24
—
MESAJ % . AG Bkz. SE. 5.26
— -
MESAJ % - YONLENDI Bkz. Sf. 5.28
= =
MESAJ % - MODBUS PROTOKOLU Bkz. Sf. 5.31
vesy, @ [ProTooL: Aralik: DNP 3.0, IEC 60870-5-104,
® |one 3.0 IEC 60870-5-103
n
MESAJ % - DNP PROTOKOL Bkz. Sf. 5.32
@ [w onp / 1EC104
MESAJ . . .
® |= NokTa LIsTEsI Bkz. S£. 5.35
n
ESA % . IEC 61850 PROTOKOL ks SE. 5.37
@ [w wes sunucusu
MESAJ . . .
® |m HTTP PROTOKOL Bkz. Sf. 5.48
n
MESAJ % - TFTP PROTOKOL Bkz. Sf. 5.48
@ [w 1EC 60870-5-104
MESAJ S B PROTOKOL Bkz. Sf. 5.49
B IEC103
MESAJ (& B PROTOKOL Bkz. Sf. 5.50
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b) SERI PORTLAR
YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = & iLETiSiMLER = SERi PORTLAR

B SERI PORTLAR RS485 COM2 BAUD HIZI: Aralik: 300, 1200, 2400, 4800, 9600, 14400, 19200,
«m® 28800, 33600, 38400, 57600, 115200 bit/s
] 19200
VESAS @ RS485 COM2 ESLiK: Aralik:  Higbiri, Tek, Cift
™ |Hicbiri
RS485 COM1 CEVAP Aralik: 0 ile 1000 ms arasi, 10’ar adimli
MESAJ
@ MIN ZAMAN: 0 ms

RS485 COM2 BAUD HIzl ve ESLIK: B0 en fazla iki bagimsiz seri iletisim portuyla donatilmistir. isim plakas RS232 portu yerel
kullanip igin olup, 192000 bit/s baud hizinda ve gift eslikte sabitlenmigtir. Arka COM2 portu RS485 olup, baud hizi ve esligi
ayarlari vardir. Bu parametrelerin bilgisayarda ya da bu portlara bagli baska bir ekipmanda kullanilan ayarlarla uyusmasi
6nemlidir. Bu portlardan herhangi biri EnerVista UR Setup ile ¢alisan bir bilgisayara baglanabilir. Bu yazilim ayar dosyalari
indirebilir ve karsiya yukleyebilir, élglilen parametreleri gériintiileyebilir ve réle donanim yazilimini yikseltebilir. Maksimum
32 role papatya dizimi seklinde baglanabilir ve RS485 portlarini kullanarak bir DCS, PLC ya da bilgisayara baglanabilir. IEC
60870-103 protokol olarak secilmis olup, gegerli baud hizlari 9600 ve 19200 bit/s ve gecerli eslik Cift'tir.

RS485 COM2 MINIMUM CEVAP SURESI: Bu ayar, arka RS485 portu bir ana bilgisayardan veri aldiktan sonra veriyi iletmeden
onceki minimum stureyi belirler. Bu 6zellik her iletim sonrasin RS485 vericiyi belirli bir stre aktif tutan ana bilgisayarlarla
calisabilmeyi sagdlar.

c) ETHERNET AG TOPOLOJiSi

Birden fazla Ethernet portu kullanirken IP adresleri ve maske kullanarak herbirini farkli bir aja ya da alt aga ait olacak
sekilde yapilandirin; aksi takdirde birden fazla port yapilandirildiginda haberlesme 6ngérilemez hale gelir.

Ornek 1

IP1/Maske1: 10.1.1.2/255.255.255.0 (LAN 1 10.1.1.x/255.255.255.0 degerlerine sahip)
IP2/Maske2: 10.2.1.2/255.255.255.0 (LAN2 10.2.1.x/255.255.255.0 deg@erlerine sahip)
IP3/Maske3: 10.3.1.2/255.255.255.0 (LAN3 10.3.1.x/255.255.255.0 deg@erlerine sahip)
Ornek 2

IP1/Maske1: 10.1.1.2/255.0.0.0 (LAN1 10.x.x.x/255.0.0.0 degerlerine sahip)
IP2/Maske2: 11.1.1.2/255.0.0.0 (LAN2 11.x.x.x/255.0.0.0 degerlerine sahip)
IP3/Maske3: 12.1.1.2/255.0.0.0 (LAN3 12.x.x.x/255.0.0.0 degerlerine sahip)

Ornek 3 — Yanhs

IP1/Maske1: 10.1.1.2/255.0.0.0

IP2/Maske2: 10.2.1.2/255.0.0.0

IP3/Maske3: 10.3.1.2/255.0.0.0

255.0.0.0 maskesinin tg IP adresi icin kullaniimasi bunlari ayni 10.x.x.x ada ait kildigindan bu érnek yanhstir.
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Tek LAN, Yedeklemesiz

Asagidaki sekilde gosterilen topoloji EnerVista Gzerinden SCADA, yerel yapilandirmal/izlemeye ve ayni LAN lzerinde pay-
lagilan ortak aga erisimi saglar. Yedekleme sunulmaz.

Genel Ag

SCADA

EnerVista Yazilimi

ML3000

859708A2.vsd

Sekil 5-4: TEK LAN iGIN AG YAPILANDIRMASI
Birden Fazla LAN, Yedeklemeli

Asagidaki sekilde gosterilen topoloji EnerVista yazilimi Gzerinden yerel yapilandirmalizlemeye ve port 1'in (P1) bagh
oldugu LAN1 (zerindeki paylasilan ortak aga erisimi saglar. LAN1 zerinde herhangi bir yedekleme sunulmaz. SCADA'yla
haberlesme P2 ve P3'lUn ayni sirayla bagli oldugu ve yedeklemeli modda calistiklari LAN2 ve LAN3 aglari tzerinde sagla-
nir. Bu yapilandirmada, P3 portu P2 portunun IP ve MAC adresini kullanir.

SCADA

EnerVista Yoz 22

Yedekleme modu

859709A2.vsd

Sekil 5-5: BIRDEN FAZLA LAN, YEDEKLEMELI
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Birden Fazla LAN, Yedeklemesiz

Asagidaki topoloji EnerVista yazilimi izerinden port 1'in (P1) bagh oldugu LAN1 (zerinden yerel yapilandirmalizleme,
port 2'nin (P2) bagh oldugu LAN2 (izerindeki ortak aga erisim ve port 3'in (P3) bagh oldugu LAN3 (izerideki SCADA'yla
haberlesme saglar. Yedekleme yoktur.

d) AG

Genel Ag

EnerVista Yazilimi

SCADA

859710A2.vsd

Sekil 5-6: BIRDEN FAZLA LAN, YEDEKLEMESiz

Onceki béliimde anahatlariyla anlatildigi {izere, birden fazla Ethernet portu kullanirken IP adresleri ve maske kullanarak
herbirini farkl bir aja ya da alt aga ait olacak sekilde yapilandirin. Yonlendirme ayarlarini yapilandirmadan énce ag IP ve
alt ag ayarlarini yapilandirin.

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = & iLETiSiMLER = & AG 1(3)

H AG PORTU 1

PRT1 IP ADRESI:

5-26

] @» 127.0.0.1
vesa, @ |PRT1 ALT AG MASKESI:
™ [255.0.0.0
PRT1 GOOSE ETKIN:
MESAS (@& Etkin
H AG PORTU 2 D PRT2 IP ADRESI
] 127.0.0.1
vesn, @ |PRT2 ALT AG MASKESI:
™ [255.0.0.0
MESAS (4 |PRT2 YEDEKLEME:
™ |Hicbiri
VESAS (@ |PRT2 PRP MCST ADDR:
& |o1i-15-4E-00-01-00
PRT2 GOOSE ETKIN:
MESAJ (&)

Etkin

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Standart IPV4 adresi formati

Standart IPV4 adresi formati

Etkin, Etkin Degil

Standart IPV4 adresi formati

Standart IPV4 adresi formati

Higbiri, Ustlenme, PRP

Higbiri, Ustlenme (PRP linsansi yoksa)

01-15-4E-00-01-00 to 01-15-4E-00-01-FF

Etkin, Etkin Degil
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H AG PORTU 3 D PRT3 IP ADRESIT Aralik: ~ Standart IPV4 adresi formati
u 127.0.0.1
@ PRT3 ALT AG IP MASKEST:| Aralik: Standart IPV4 adresi formati
MESAJ
™ [255.0.0.0
PRT3 GOOSE ETKIN: Aralik:  Etkin, Etkin Degil
MESAS (&) Etkin

IP adresleri DNP, Modbus/TCP, IEC 61580, IEC 60870-5-104, TFTP, HTTP ve PRP protokolleriyle kullanilir. Bir sonraki
bdélim PRP'yi aciklar.

Protokollerin glivensiz sekilde galismasina neden olacagindan ayni TCP/UDP port numarasina birden fazla proto-

kol ayarlamayin.
NOT

PRT1 (2 VEYA 3) IP ADRESI Bu ayar portlarin IPv4 adreslerini standart IPV4 formatinda ayarlar. Bu ayar, port 2 YEDEKLEME
Hicbiri olarak ayarlanmigsa, port 3 i¢in gecerlidir.

PRT1 (2 VEYA 3) ALTAG MASKESI: Bu ayar portlarin IPv4 altag maskesini standart IPV4 formatinda ayarlar. Bu ayar, port 2
YEDEKLEME Higbiri olarak ayarlanmigsa, port 3 i¢in gegerlidir.

PRT2 YEDEKLEME donanimin birden fazla portu (T, U ve V modilleri) oldugunda kullanilabilir. Bu, 2 ve 3 portunun yedek-
leme ya da badimsiz modda calisacadini belirler. PRP icin bir lisans satin alindiysa, segenekler Higbiri, Ustlenme ve
PRP'dir. PRP igin bir lisans satin alinmadiysa, mevcut secenekler Hicbiri ve Ustlenme'dir. Yedekleme disi modda
(YEDEKLEME Higbiri olarak ayarlanmig), 2 ve 3 portlari kendi MAC, IP ve maske adresleriyle bagimsiz olarak galisirlar.
YEDEKLEME Ustlenme olarak ayarlanirsa, 2 ve 3 portlarinin calismasi asagidaki gibi olur.

+ 2 ve 3 portlar port 2'nin MAC adresini, IP adresini ve maskesini kullanir.
»  Port 3 lzerindeki IP adresi ve maskesi yapilandirma alanlari gizlidir.

+  Port 3 bekleme modundadir ve Ethernet agi Gzerinden aktif sekilde iletisim kurmaz, ancak Multilink anahtariyla olan
baglantiyi izler. Port 2 baglantiyla ilgili bir sorun algilarsa, iletisimler Part 3'e gegis yapar. Port 3 aslinda port 2'nin artigi
ya da yedegi olarak iglev gorur. Port 2 baglantiyla port 2 arasindaki anahtarin iyi oldugunu algilarsa, iletisimler otomatik
olarak geri port 2'ye gegis yapar ve port 3 bekleme moduna geri doner.

YEDEKLEME PRP olarak ayarlanirsa, 2 ve 3 portlarinin ¢galismasi asagidaki gibi olur.
« 2 ve 3 portlar port 2'nin MAC adresini, IP adresini ve maskesini kullanir.

«  Port 3 Uzerindeki IP adresi ve maske yapilandirma alanlarinin Gzerine port 2'dekiler yazilir. Bu 6n panelden gérinebilir,
ancak EnerVista yaziliminda goriintilenmez.

+  Port 2 MCST ADRESI alani gorinir

«  Port 2 PTP fonksiyonu port 2'yi kulllanmaya devam eder ve port 3 PTP fonksiyonu sadece port 3'U kullanmaya devam
eder. Role en iyi hakim oldudu portla senkronizasyonuna devam eder. Genellikle PRP aglarinda gorilecegi tizere, port
2 ve 3 ayni ana cihazi gorliyorsa, daha iyi baglanilabilirligi olan porta baglanilir.

iki port, her iki LANS iizerindeki anahtarlari besleyen genel gii¢ kaynaklari gibi tek bir ariza noktas bile bulunma-

yan tamamen bagdimsiz LANS'a baglanmalidir.
NOT

Bu ayar degisikliginin etkin olmasi icin Uniteyi yeniden baglatin.

PRT2 PRP MCST ADDR: Bu ayar kullanicinin PRP denetleme cergeveleri tarafindan kullanilan ¢oklu yayin adresini degistir-
mesini saglar. Bu ayar birden fazla portu destekleyen UR iglemcileri igin gecerlidir. Bu ayar sadece donanimmin birden
fazla portu olmasi ve YEDEKLEME Ogesinin PRP olarak ayarlanmis olmasi halinde gecerlidir.
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e) PARALEL YEDEKLEME PROTOKOLU (PRP)

Paralel Yedekleme Protokoll (PRP) alt istasyon otomasyon aglarinda yiiksek seviyede kullanilabilirlik i¢in bir yedekleme
protokoll tanimlar. Bu, Ethernet teknolojisi (ISO/IEC 8802-3) lizerine kurulu aglar icin gegerli olup, IEC 62439-3 4. madde-
nin ikinci stirimine (Temmuz 2012) goredir.

PRP, agda tekli bir ariza durumunda LAN ¢ogaltma ve gerceve ¢ogaltma tekniklerini bir kombinasyonunu kullanarak sorun-
suz geri kurtarim sunmak (izere tasarlanmistir. Ozdes gerceveler kaynak ve hedefi baglayan, birbirinden tamamen bagim-
siz iki aga gonderilir. Normal sartlar altinda her iki gcergeve hedefe ulasir ve bunlardan biri hedef uygulamaya génderiimek
tizere OSI yiginina gonderilirken, ikincisi atilir. Aglardan birinde herhangi bir hata meydana gelir ve o yol lzerindeki trafik
akigl engellenirse, siirekli haberlesmeyi saglamak igin baglanilabilirlik diger ag izerinde saglanir. iki LAN tasarlarken, bu
tir durumlar her iki LAN'in de es zamanli olarak ¢okmesine neden olabileceginden, tek bir ariza noktasiyla (sik rastalanan
glc kaynagi gibi) bile karsilagiimamasina dikkat edin.

DANP DANP DANP DANP

A 4 LAN A Y h 4 Y

¥ LAN B h 4 ¥ 4

Sekil 5-7: PARALEL YEDEKLEME AGI ORNEGI

PRP, kopyalanmis cergeveleri islemek igin ciftli eklenmis digimler (DANP'ler) olarak adlandirilan 6zel digimler kullanir.
DANP'lerin cihazlarinin Baglanti Yedekleme Varli§i (LRE) olarak adlandirilan ilave bir modilleri vardir. LRE c¢erceveleri
kopyalamak ve gergeveleri LAN (izerinden gonderirkken 6zel PRP izleyicisi eklemekten sorumlu oldugu gibi, alinan gerge-
velerden hangisinin uygulamaya OSI yigina gonderilecegi, hangisinin atilacagina karar vermekle de sorumludur. LRE,
PRP'yi yiginin yuksek katmanlarinda seffaf yapmakla sorumludur. PRP aglarinda kullanilan, Tekli Eklemeli Dugumleri
(SAN'lar) yedek bir aga baglama roliine sahip RedBox adli, ikinci bir tip 6zel cihaz vardir.

UR roleleri sadece DANP fonksiyonelligini uygular. RedBox fonksiyonelligi uygulanmaz.

Orjinal standart IEC 62439-3 (2010) protokolli PRP ile Yuksek Kullanilirhkli Sorunsuz Yedekleme (HSR) protokoliyle
uyumlulastirmak Gzere degistirildi. Bunu basarmak icin orjinal PRP, PRP 2010 slriimiyle uyumlulugu kaybetmek pahasina
degistirildi. Revize edilmis IEC 62439-3 (2012) standardi genellik PRP-1 olarak isimlendirilirken, orjinal standart PRP-0 ola-
rak adlandirlir. UR-rdleleri sadece PRP-1'i destekler.

Role, 6zellikle CPU modilinidn Port 2 ve 3 Ethernet portlarinin ikisinde PRP uygular. PRP'yi yapilandirmak igin énceki
bolimi (ag port yapilandirmasi) kullanin.

PRP ayri bir opsiyon olarak satin alinabilir. Satin alinan (gegerli kodlu) PRP ag yapilandirmasinda zaten Ustlenme yedekle-
mesi kapasitesine sahip YEDEKLEME ayariyla yapilandirmada etkinlestirilebilir. Bu ayardaki opsiyonlar iki tir yedeklemesi
kapsayacak sekilde yapilandirilabilir. Gstlenme ve PRP. YEDEKLEME ayari ustlenme ya da PRP olarak ayarlanirsa PRP
icin ayrilmis portlar (Port 2 ve 3) yedekleme modunda ¢aligir. Bu modda, Port 3, Port 2'nin MAC adresi, IP adresi ve maske-
sini kullanir.

f) YONLENDIRME
YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { HABERLESMELER = { YONLENDIRME 1(6)

B IPV4 YONLENDIRME D) IPV4 VARSAYILAN YOL
N TABLOSU
vesa, @ |TPV4 STATIK
™ |aé vyoru 1
J
vESA @ IPV4 STATIK
AG YOLU 6
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Bir varsayilan yol ve en fazla alti statik yol yapilandirilabilir.

Varsayilan yol s6z konusu hedefe giden baska herhangi bir yol bulunmadiginda son segenek olarak kullanilir.

B IPV4 VARSAYILAN YOL AG GECIDI ADRESI Aralik:  Standart IPV4 tek noktaya yayin adresi formati
| I 127.0.0.1
B IPV4 STATIK RT1 VARIS YERI: Aralik:  Standart IPV4 adresi formati
H AG YOLU 1 @® |127.0.0.1
@ RT1 AG MASKEST: Aralik: ~ Standart IPV4 alt ag maskesi adres formati
MESAJ
™ [255.0.0.0
RT1 AG GECIDI: Aralik:  Standart IPV4 tek noktaya yayin adresi formati
MESAS (&) 127.0.0.1

Yénlendirme ayarlarini yapilandirmadan énce ag IP ve alt ag ayarlarini yapilandirin.
STATIK YOL EKLEME VE SILME
Halen ana bilgisayar yollari desteklenmemektedir.

Yénlendirme tablosu seri port ve 6n paneldedir. Bu UR'yi uzaktan yapilandirirken baglanilabilirligi kaybetmemek icin alin-
mis kasitl bir karardir.

Tiam statik yollar (1 ila 6) icin hedef alanin varsayilan degeri 127.0.0.1. Bu da statik yollarin yapilandiriimadiklari anlamina
gelir. Hedef adres 127.0.0.1 oldugunda, maske ve ag gegidi de varsayilan degerlerinde kalmalidir.

Varsayilan olarak yénlendirme ag gecidi adresi 127.0.0.1 degeridir. Bu da varsayilan yolun yapilandiriimadigi anlamina gelir.
Yol ekleme:

1. Bir statik ag yolunu yapilandirmak icin 1 ila 6 arasi numaralandiriimmis statik ag yolu girislerinden herhangi birini kulla-
nin. Yol hedefi 1 ila 6 arasi herhangi bir girise yapilandirildi mi, o giris statik yol olur ve bir sonraki Statik Yollarin
Uymasi Gereken Genel Kosullar béliminde listelenen kurallari yerine getirmelidir.

2. Varsayllan yolu yapilandirmak icin varsayilan bir ag gecidi adresi girin. Varsayilan ag gecidi adresi yapilandirildiktan
sonra Statik Yollarin Yerine Getirmesi Gereken Genel Kosullar boliimiindeki kosul 2 ile dogrulanmalidir.

Yol silme:

1. Yol hedefini varsayilari geridénis adresiyle (127.0.0.1) degistirin. Bir yolu silerken, maske ve ag gecidi de varsayilan
degerlerine geri dondurulmelidir.

2. Varsayllan ag gegcidini 127.0.0.1 varsayilan degeriyle degistirerek varsayilan yolu silin.

STATIK YOLLARLA iLGILI GENEL KOSULLAR YERINE GETIRILMELIDIR

Yénlendirmenin ¢alilsmasi i¢in asagdidaki kurallara uyulmalidir.

* Yol hedefi bir aga bagh olmamalidir.

* Yol a gecidi bagli bir ag uzerinde olmalidir. Bu kural varsayilan yolun ag gegidi adresi i¢in de gecerlidir.

+ Yol maskesinin IP maske formati vardr. ikili sistemde bu soldan sada dogru 1'lik bitisik bitlerle bunun ardindan gelen
bir ya da daha fazla 0 bitisik bitler kimesidir.

* Yol hedefi ve maskesi eslesmelidir. Bu da RtDestination ve RtMask arasindaki "ve" bitsel igsleminin sonucunun RtDese-
tination 6gesine esit olmaldir.
lyi bir yapilandirma 6érnegi: RtDestination = 10.1.1.0; Rt Mask = 255.255.255.0
Koétu yapilandirma 6rnegi: RtDestination = 10.1.1.1; Rt Mask = 255.255.255.0

YONLENDIRME DAVRANISI ONCEKI YAYINLARLA KARSILASTIRILIR

7.10 yayimi 6ncesinde UR'nin yollarin yapilandirmasinda agiktan bir ydntemi yoktu. Mevcut tek yol varsayilan yolu ag ayar-
larinin bir pargasi olarak yapilandiirimasidir (port ag gecidi IP adresi). Belili hedeflere yonlendirmede kisitli kabiliyet, 6zel-
likle bu hedeflere varsayilan ag gegidi Uzerinde oldugundan farkli ir arayiiz ile erisebiliyorlarsa.
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UE 7.10 yayimiyla birlikte, varsayilana ek olarak en fazla alti statik yol yapilandirilablir. Varsayilan yol yapilandirmasi da ag
ayarlarindan yoénlendirme bdlimune tasindi.

Sekil, statik yollarin eklenmesinden faydalanan bir topoloji érnegdi gdsteriyor.

Yonlendiricil

Genel ag

10.1.3.0/24 |,

10.1.1.0/24 |

EnerVista Yazihmi

859714A1.vsd

Sekil 5-8: STATIK YOLLARI KULLANMA
Sekilde, UR asagidaki iki Ethernet portunu takip ederek baglaniyor.

* Port1 (IP Adresi 10.1.12) UR'yi LAN 10.1.1.0/24 adresine baglar. Router 1'in 10.1.1.10 Gzerinde bir arayiiz ve bu ara-
yuzin IP adresi 10.1.1.1.

* Port 2 (IP adresi 10.1.2.2) UR'yi LAN 10.1.2.0/24 adresine ve EnerVista yazilimina Router 2 izerinden baglar. Router
2'nin 10.1.2.0/24 Gizerinde bir araylizi olup, bu araytzin IP adresi 10.1.2.1 degeridir.

7.10 yayimi 6ncesindeki yapilandirma asagidaki gibidir:

+ PRT1IP ADRESI = 10.1.1.2
PRT1 ALT AG IP MASKESI = 255.255.255.0
PRT1 AGGGD IP ADRESI = 10.1.1.1
PRT2 IP ADRESI = 10.1.2.2
PRT2 ALT AG IP MASKESI = 255.255.255.0

7.10 yayimi 6ncesindeki davranis asagidaki gibiydi. Paketleri EnerVista'ya gonderirken UR hedefin bagli bir agda olmadi-
gini farketti ve hedefe giden bir yonlendirme bulmayi denedi. Varsayilan yol bildidi tek yol oldugundan, onu kullandi. Ancak
EnerVista Router 1 ile erigilemeyen 6zel bir ag lizerindeydi. Bu ylizden router'dan hedefe erisilemiyor mesaji alindi.

7.10 ile baglayan yapilandirma asagidaki gibidir:

+ PRT1IP ADRESI = 10.1.1.2
PRT1 ALT AG IP MASKESI = 255.255.255.0
PRT1 AGGGD IP ADRESI = 10.1.1.1
PRT2 IP ADRESI = 10.1.2.2PRT2 ALT AG IP MASKESI = 255.255.255.0
IPV4 VARSAYILAN YOL: AG GECIDI ADRESI = 10.1.1.1
STATIK AG YOLU 1: RT1 VARIS YERI = 10.1.3.0/24; RT1 NET MASK = 255.255.255.0; ve RT1 AG GECIDI =
10.1.2.1

7.10 yayimindan beri davranis asagidaki gibidir. EnerVista'yi ¢alistiran diziistl bilgisayarin bulundugu 10.1.3.0/24 hedefine
giden bir ilave statik ag vardir. Bu statik yol varsayilan yoldan farkli bir ag gegidi (10.1.2.1) kullanir. Bu ag gegidi 10.1.3.0
adresi hakkinda bilgisi olan UR'den gelen ve EnerVista'ya giden paketleri yénlendirebilen Router 2'nin adresidir.

YOLLARI VE ARP TABLOLARINI GOSTERME

Bu 6zellik ana menlnin ilave Haberlesmeler menisinu ve iki alt menisuna icerdigi Web araylzinde vardir.
* Yonlendirme Tablosu

*  ARP Tablosu
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Tablolar iki alt meni segildiginde gériintilenen bilgileri siralar.
Tablo 5-3: YONLENDIRME TABLOSU BILGILERI

ALAN TANIM

Hedef Yolun igaret ettigi uzak agin IP adresi

Maske Hedef icin ag maskersi

AgJ Gegidi Uzak aga giden bir sonraki router'in IP adresi
Arayuz Belirtilen agin erisilebilecegi arayuz

Tablo 5-4: IP ARP BILGILERI

ALAN TANIM

IP Adresi Donanim Adresi'ne karsilik gelen ag adresi

Yas (min) Yas, dakika cinsinden, 6n bellek girisinin. Kisa ¢izgi (-) adresin yerel oldugu
anlamina gelir.

Donanim Adresi LAN donanim adresi, ag adresine karsilik gelen bir MAC adresi

Tip Dinamik ya da Statik

Arayuz Bu adres eslemesinin atandidi arayuz

g) MODBUS PROTOKOLU
YOL: AYARLAR= URUN KURULUMU = { iLETiSiMLER = { MODBUS PROTOKOLU

B MODBUS PROTOKOLU D MODBUS BAGLIMLI Aralik: 0 ile 254 arasi, 1'er adimli
[ ] ADRESI: 254
VESAY @ MODBUS TCP PORT Aralik: 0 ile 65535 arasi, 1’er adimli
NUMARASI: 502

DNP operasyonu i¢in ayarlanmadidi siirece seri iletisim portlari Modbus protokoltni kullanir (bkz. asagidaki aciklamalar).
Bu EnerVista UR Setup yaziliminin kullaniimasini saglar. UR sadece bir Modbus bagimh cihaz olarak galisir. RS232 por-
tunda Modbus protokolii kullanirken, B90 MODBUS BAGIMLI ADRESI ayarinin programlanmis olup olmamasina bakmaksizin
yanit verir. RS485 portu icin her bir B90 1 ile 254 arasinda benzersiz bir adrese sahip olmalidir. 0 adresi tim Modbus
bagimli cihazlarini dinledigi yayin adresidir. Adreslerini ardil olmalari gerekmez, ancak iki cihaz ayni adresi alamaz ya da
hatayla sonuglanan ¢akigsmalar olusur. Genellikle baglantiya eklenen her bir cihaz 1'den baslayarak daha blyilk olan bir
sonraki adresi kullanmali. Modbus protokolu hakkinda daha fazla bilgi icin bkz. Ek B.

0 degeri portu kapatir. Modbus portu 0 olarak ayarlandiginda, réleyle 6n panel ya da seri portu kullanarak haberlesir.

: 0 degeri bir degistirme isleminde kullaniliyorsa, B90 yeniden baslatildiginda, MODBUS TCP PORT NUMARASI
; ayarindaki degisiklikler etkinlesir.

NOT

h) PROTOKOL

DNP varsayilan olacak sekilde DNP3.0, IEC60870-104 ve IEC60870-103 protokollerinden segim yapin. Herhangi bir degi-
sikligin etkin olmasi igin Uniteyi yeniden baslatin.
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Tablo protokollerin tim olasi kominasyonlarini yakalar.
Tablo 5-5: PORT VE PROTOKOL KOMBINASYONLARI

PROTOKOL | PORT: KANAL RS232 RS485 ETHERNET
DNP Kanal 1: Eth TCP Modbus Modbus DNP, Modbus, IEC 61850
Kanal 2: Eth TCP
Kanal 1: Eth TCP Modbus Modbus DNP, Modbus, IEC 61850
Kanal 2: higbiri
Kanal 1: higbiri Modbus Modbus DNP, Modbus, IEC 61850
Kanal 2: Eth TCP
Kanal 1: Eth UDP Modbus Modbus DNP, Modbus, IEC 61850
Kanal 2: higbiri
Kanal 1: Eth TCP Modbus DNP DNP, Modbus, IEC 61850
Kanal 2: RS485
Kanal 1: Eth TCP DNP Modbus DNP, Modbus, IEC 61850
Kanal 2: RS232
Kanal 1: Eth UDP Modbus DNP DNP, Modbus, IEC 61850
Kanal 2: RS485
Kanal 1: Eth UDP DNP Modbus DNP, Modbus, IEC 61850
Kanal 2: RS232
Kanal 1: RS485 Modbus DNP DNP, Modbus, IEC 61850
Kanal 2: Eth TCP
Kanal 1: RS232 DNP Modbus DNP, Modbus, IEC 61850
Kanal 2: Eth TCP
Kanal 1: RS485 DNP DNP Modbus, IEC 61850
Kanal 2: RS232
Kanal 1: RS§232 DNP DNP Modbus, IEC 61850
Kanal 2: RS485
Kanal 1: RS485 Modbus DNP Modbus, IEC 61850
Kanal 2: higbiri
IEC 104 Modbus Modbus IEC 104, Modbus, IEC 61850
IEC 103 Modbus IEC 103 Modbus, IEC 61850

i) DNP PROTOKOLU
YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = & iLETiSiMLER = { DNP PROTOKOLU

H DNP PROTOKOLU D H DNP KANALLARI Aralik:  bkz. asagidaki alt men(i
| | | |
MESA @ DNP ADRESI: Aralik: 0 ile 65519 arasi, 1’er adimli
® 11
MESAS @ B NP AG Aralik:  bkz. asagidaki alt menti
® |m isTEMCI ADRESLERI
MESAJ @ DNP TCP/UDP PORT Aralik: 0 ile 65535 arasi, 1’er adiml
® [NUMARASI: 20000
VESAJ @ DNP iSTMDS YANIT Aralik:  Etkin, Etkin Degil
) |FONKSIYONU: Etkin
MESAJ @ DND iSTMDS YANIT ZAMAN Aralik:  0-60s, 1’er adimlarla
™ |asimi: 5 s
MESA @ DNP iSTMD$ YANIT MAKS Aralik: 1 ile 255 arasi, 1’er adimli
() [|YENIDEN DENEME: 10
MESAJ (@) |DNP ISTMDS YANIT HEDF Aralik: 0 ile 65519 arasi, 1’er adimli
& |abresi: 1
@ DNP AKIM OLCEK Aralik: 0,001, 0,01, 0,1, 1, 10, 100, 1000, 10000,
MESAJ o 100000
™ |FAKTORG: 1
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GE Multilin

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

DNP GERILiM OLCEK
FAKTORU: 1

DNP GUC OLCEK
FAKTORU: 1

DNP ENERJI OLGCEK
FAKTORU: 1

DNP PF OLGEK
FAKTORU: 1

DNP DIGER OLGCEK
FAKTORU: 1

DNP AKIM VARSAYILAN
OLUBANDI: 30000

DNP GERILIM VARSAYILAN
OLUBANDI: 30000

DNP GUC VARSAYILAN
OLUBANDI: 30000

DNP ENERJI VARSAYILAN
OLUBANDI: 30000

DNP PF VARSAYILAN
OLUBANDI: 30000

DNP DIGER VARSAYILAN
OLUBANDI: 30000

DNP ZAMAN SENK IIN
PERIYODU: 1440 dak

DNP MESAJ PARCA
BUYUKLUGU: 240

DNP NESNE 1 VARSAYILAN
VARYASON: 2

DNP NESNE 2 VARSAYILAN
VARYASON: 2

DNP NESNE 20 VARSAYILAN
VARYASON: 1

DNP NESNE 21 VARSAYILAN
VARYASON: 1

DNP NESNE 22 VARSAYILAN
VARYASON: 1

DNP NESNE 23 VARSAYILAN
VARYASON: 2

DNP NESNE 30 VARSAYILAN
VARYASON: 1

DNP NESNE 32 VARSAYILAN
VARYASON: 1

DNP ESLESTIRILMiS
KONTROL NOKTA SAYISI: 0

DNP TCP BAGLANTISI
ZAMAN ASIMI: 120 s

D @ @@ d@» d» d@» d» d» @@ @@ @ @» @ d» d@» @@ @@ @» d» d» d» @@ @

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

0,001, 0,01. 0,1, 1, 10, 100, 1000, 10000,
100000

0,001, 0,01, 0,1, 1, 10, 100, 1000, 10000,
100000

0,001, 0,01, 0,1, 1, 10, 100, 1000, 10000,
100000

0,001, 0,01, 0,1, 1, 10, 100, 1000, 10000,
100000

0,001, 0,01, 0,1, 1, 10, 100, 1000, 10000,

100000

0 ile 100000000 arasi, 1’er adimli

0 ile 100000000 arasi, 1’er adimli

0 ile 100000000 arasi, 1’er adimli

0 ile 100000000 arasi, 1’er adimli

0 ile 100000000 arasi, 1’er adimli

0 ile 100000000 arasi, 1’er adimli

1 ile 10080 dak arasi, 1’er adimli

30 ile 2048 arasi, 1’er adiml

1,2

1,23

1,256

1,2,9,10

1,256

1,256

1,2,345

1,2,34,57

0 ile 32 arasi, 1’er adimli

10 - 7200 s, 1’er adimlarla
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B90 Dagitimh Ag Protokoll (DNP) 3.0 sturuminl destekler. B90 birden fazla DNP ana cihaza (genellikle bir RTU ya da bir
SCADA ana istayonu) bagli bir DNP bagimli cihaz olarak kullanilabilir. B9O iki set DNP veri deg@isim arabelledi ve baglanti
bilgisi yonettiginden, iki DNP ana cihaz bir defada B9O ile aktif sekilde haberlegebilir.

~ IEC 60870-5-104 ve DNP protokolleri ayni anda kullanilamaz. IEC 60870-5-104 FONKSiYON ayari "Etkin" olarak
; ayarlanirsa, DNP protokoli ¢alismaz Bu ayar degistirildiginde, réleye giden gl kesilip yeniden verilene (kapalidan-

NTagiga) kadar aktif olmaz.

DNP Kanallar alt menlsi asagida gdsterilmektedir.

YOL: AYARLAR= URUN KURULUMU = { iLETiSiMLER = { DNP PROTOKOLU = DNP KANALLARI

N DNP KANALLARI DNP KANAL 1 PORTU: Aralik:  HICBIR], COM2 - RS485,
[ @» |z ON PANEL - RS232, AG -
TCP, AG - UDP
DNP KANAL 2 PORTU: Aralik:  HICBIRI, COM2 - RS485,
MESAS (@ |\ Mo _ Rs485 ON PANEL - RS232, AG -
TCPR, AG - UDP

DNP KANAL 1 PORTU ve DNP KANAL 2 PORTU ayarlari her bir kanal icin DNP protokolliine atanan iletisimleri secer. DNP bir
seri porta atandiginda, DNP bu portta ¢alisan tek protokoldir; Modbus ya da IEC 60870-5-103 devre digi birakilir. DNP
RS485'e atanirsa, protokollin seri port yapilandirmasinda DNP olarak ayarlanmasi gerektigi gibi, degisiklerin etkin olmayi
icin de ayarlanmasi gerekir. Bu ayar "Ag - TCP" olarak ayarlanirsa, DNP protokoll 1 ya da iki kanalinda TCP/IP Uzerinden
kullanilabilir. Bu deger "Ag - UDP" olarak ayarlanirsa, DNP protokolli sadece kanal 1'de UDP/IP (izerinden kullanilabilir.
DNP protokoli hakkinda bilgi igin bkz. DNP eki.

f’ Bu ayarlardaki degisiklikler réleye giden gug kesilip yeniden verildiginde aktif olur.

NOT

DNP AG ISTEMCI ADRESI ayarlari B90 maksimum bes belirli DNP ana cihaza yanit vermeye zorlayabilir. Alt menlideki ayarlar
asagida gosterilmigtir.

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = ¥ iLETiSiMLER = DNP PROTOKOLU = DNP AG iSTEMCi ADRESLERI

H DNP AG iSTEMCI ADREST 1: Aralik:  standart IP adresi
B ISTEMCI ADRESLERI «@m 0.0.0.0
@ iSTEMCI ADRESI 2: Aralik:  standart IP adresi
MESAJ
@ Jo.0.0.0
@ isTEMcI ADRESI 3: Aralik:  standart IP adresi
MESAJ
7 0.0.0.0
@ isSTEMCI ADREST 4: Aralik:  standart IP adresi
MESAJ
& Jo.0.0.0
iSTEMCI ADRESI 5: Aralik:  standart IP adresi
MESAJ (& 0.0.0.0

Cakisma onleyici herhangi bir mekanizma olmadigindan, RS485 uygulamalari igin DNP ISTMDS YANIT FONKSIYONU "Etkin
Degil" olmali. DND ISTMDS YANIT ZAMAN ASIMI B90'nin istemdigi bir yaniti onaylamak tzere DNP ana cihazi bekleyecegi
sureyi ayarlar. DNP ISTMD$S YANIT MAKS YENIDEN DENEME ayari B90'nin ana cihazdan herhangi bir onay almadan bir istem-
digl yaniti yeniden iletmeyi deneme sayisini belirler; "255" de@eri sonsuz sayida yeniden denemeye izin verir. DNP ISTMDS
YANIT HEDF ADRESI tiim istemdisi yanitiarin génderildigi DNP adresidir. istemdisi yanitlarin génderildigi IP adresi B90 tara-
findan gegerli TCP baglantisindan ya da en son UDP mesajindan hareketle belirlenir.

DNP élgek garpani ayari analog giris nokta deg@erlerini 6lgeklendirmek icin kullanilan sayilardir. Bu ayarlar B90 analog giris
verilerini asagidaki tirler altinda gruplar: akim, gerilim, glg, enerji, glic carpani ve digerleri. Her ayar o turin tim analog
giris noktlari 6lgek carpanini temsil eder. Ornegin, DNP GERILIM OLGEK GARPANI ayari "1000" olarak ayarlanirsa, gerilim olan
tim DNP analog giris noktalari 1000 defa daha kiiglik deg@erleri geri dondirecek (6rnegin, B90 lzerindeki 72000 V degeri
72 olarak geri dondurilecektir). Bu ayarlar, analog giris dederlerinin DNP ana cihazlarinda belirli araliklara sigacak sekilde
ayarlanmalari gerektigi durumlarda faydalidir. 0,1 degerindeki bir 6lgek faktoriiniin 10'un bir garpanina esdeger olduguna
dikkat edin (bu da degerin 10 kat daha biyuk olacag! anlamina gelir).
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DNP VARSAYILAN OLUBANDI ayarlari analog giris verileri iceren istemdisi yanitlarin ne zaman tetiklenecegini belirler. Bu
ayarlar B90 analog giris verilerini asagidaki tirler altinda gruplar: akim, gerilim, gug, enerji, gu¢ carpani ve digerleri. Her
ayar o tiriin tim analog giris noktalari varsayilan éliibandi degerini temsil eder. Ornegin, herhangi bir akim degeri 15 A
kadar degistiginde B90'den istemdigi yanitlar tetiklemek igin, DNP AKIM VARSAYILAN OLUBANDI ayari "15" olarak ayarlan-
mali. Bu ayarlarin 6libandi varsayilan degerleri olduguna dikkat edin. DNP nesnesinin 34 noktasi éluibandi degerlerini her
bir DNP analog giris noktasi i¢in varsayilandan farkh bir degere degistirmek icin kullanilabilir. Gii¢ B90'den kaldinldiginda

ve yeniden uygulandidinda, varsayilan éliibandi degerleri aktiflesecektir.

f' B90 rélesi gli¢ 6lgimini desteklemez. Ayni sekilde, DNP GUG OLGEK FAKTORU ve DNP GUG VARSAYILAN OLUBANDI

ayarlari gecerli degildir.
NOT

B90 rolesi enerji 6lgimunl desteklemez. Ayni sekilde, DNP ENERJI OLGEK FAKTORU ve DNP ENERJI VARSAYILAN

OLUBANDI ayarlari gecerli degildir.
NOT

DNP ZAMAN SENK IIN PERIYODU ayari Zaman ihtiyaci i¢ Géstergesi (IIN) bitinin B90 tarafindan hangi siklikta ayarlanacagini
belirler. Bu zamanin degistiriimesi DNP ana cihazinin zaman senkronizasyon komutlarini ihtiyaca gore daha fazla ya da
daha az géndermesini saglar.

DNP MESAJ PARGA BOYUT ayarli mesaj parcalanmasinin meydana gelecedi boyutu bayt cinsinden belirler. Blyuk parca
boyutlari daha verimli is/zaman orani saglar; daha kiiglik parga boyutlari daha fazla uygulama katman onaylarina gerek
duyulmasina neden olur, bu da gurultili iletisim kanallari izerinde daha saglam veri transferi saglayabilir.

X DNP veri noktalari (analog girigler ve/veya ikili girisler) Ethernet-etkin réleler igin yapilandirildiginda, noktalarin lis-
‘7 tesini goruntulemek igin "DNP Noktalari Listesi" B90 web sayfasini kontrol edin. Bu sayfa, B90 "Ana MenU" 6gesine
erismek igin B90 IP adresini bir internet tarayicisina girerek, ardindan da "Cihaz Bilgi Menisi" > "DNP Noktalari
Listesi" menl 6gesi gorintilenebilir.

NOT

DNP NESNE 1 VARSAYILAN VARYASON ile DNP NESNE 32 VARSAYILAN VARYASYON ayarlari kullanicinin 1, 2, 20, 21, 22, 23, 30
ve 32 tipi nesneler icin DNP varsayilan varyasyon numarasini sec¢ebilmesini saglar. Varsayilan varyasyon numarasi, var-
yasyon 0 istedi yapildiginda ve/veya 0, 1, 2 ya da 3 taramalarindaki varyasyon yanitina isaret eder. Bkz. DNP ekindeki
DNP Uygulamasi bélimd.

DNP ikili ¢cikislar genellikle IED veri noktalariyla bire-bir eslesir. Bu da, her bir DNP ikili ¢ikiginin bir IED'de tek bir fiziksel ya
da sanal kontrol noktasini kontrol ettigi anlamina gelir. B9O rélesinde DNP ikili ¢ikiglari sanal giriglerle eslestirilir. Ancak
bazi eski DNP uygulamalari tek bir kontrol noktasini kullanarak (devre kesiciler igin) ac/kapat veya (kademe degistiricileri
icin) yukselt/algalt kavramini desteklemek amaciyla bir DNP ikili ¢ikisinin iki fiziksel ya da sanal kontrol noktasiyla eslestiril-
mesi 6zelligini kullanir. Bu, DNP ana cihazinin agma ve kapama veya kaldirma ve indirmenin her ikisi icin tek bir noktadan
cahisabilir. B90 her eslestiriimis kontrol noktasi iki sanal giris ¢alistiran eslestiriimis kontrol noktalarini destekleyecek sekilde
yapilandirilabilir. DNP ESLESTIRILMIS KONTROL NOKTA SAYISI ayari O ile 32 arasi ikili ¢ikis ile eslestiriimis kontrollerin yapilan-
dinimasina izin verir. Eslestiriimis olarak yapilandiriimamis noktalar birebir bazda galisir.

DNP ADRESI ayarl DNP bagimli adresidir. Bu sayi bir DNP iletisim baglantisinda bulunan B90'i tanimlar. Her DNP bagimli
cihazina benzersiz bir adres atanmalidir.

DNP TCP BAGLANTISI ZAMAN ASIMI ayari 6l ag TCP baglantilari igin stre gecikmesini belirler. Eger bir DNP TCP baglanti-
sinda bu ayar tarafindan tanimlanmis sureden daha uzun bir sure bir veri trafigi yoksa, baglanti, baglanti B90O tarafindan
yarida kesilir. Bu, bir istemci tarafindan tekrar kullaniimak tzere baglantiyi bosgaltir.

f’ Role glicl degisikliklerin aktiflesmesi icin DNP TCP BAGLANTISI ZAMAN ASIMI ayarini degistirdikten sonra geri donis-

turdleblir.
NOT

j) DNP / IEC 60870-5-104 NOKTA LISTELERI
YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = & iLETiSiMLER => { DNP / IEC104 NOKTA LISTELERI

B DNP / IEC104 D B ikiri Giris / msp Aralik:  bkz. agagidaki alt menii
B NOKTA LISTELERI B NOKTALARI

B ANALOG GIRIS / MME Aralik:  bkz. agagidaki alt menti

MESAJ (@ |y NOKTALART
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DNP protokolline ya da IEC 60870-5-104 protokoll i¢cin MSP ve MME noktalarina giden dijital ve analog girisler en fazla
256 noktaya kadar yapilandirilabilir. Her bir noktanin degeri dijital girisler / MSP noktalari ya da analg girisller / MME nokta-
lari igin FlexAnalog parametreleri igin FlexLogic iglenenleri atanarak kullanici tarafindan tanimlanabilir ve yapilandirilabilir.

Dijital giris noktalari (DNP) ya da MSP noktalari (IEC 60870-5-104) meniist asagida gOsterilmektedir.
YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { HABERLESMELER = {4 DNP / IEC104 NOKTA LISTELERI = DIJITAL GIiRiS / MSP NOKTALARI

B ikiri Giris / msp D Nokta: 0 Aralik:  FlexLogic igleneni
H NOKTALARI Kapali
Nokta: 1 Aralik:  FlexLogic isleneni
MESAJ (&) Kapali
{
Nokta: 255 Aralik:  FlexLogic igleneni
MESAS a Kapali

DNP ya da IEC 60870-5-104 protokolleri i¢in en fazla 256 dijital giris noktasi yapilandirilabilir. Noktalar uygun bir FlexLogic
isleneni atayara yapilandirilir. Atanabilir iglenenlerin tam serisi i¢in bu bdlimdeki Flexilogic'e Girig bélimine bakin.

Analog giris noktalari (DNP) ya da MME noktalari (IEC 60870-5-104) menusi asadida gosterilmektedir.
YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU =>J HABERLESMELER = { DNP / IEC104 NOKTA LISTELERI = { ANALOG GIRiS / MME NOKTALARI

H ANALOG GiRiS / MME @D Nokta: 0 Arali:  herhangi bir FlexAnalog parametre
B NOKTALARI Kapali
Nokta: 1 Arali:  herhangi bir FlexAnalog parametre
MESAJ (& Kapali
{
Nokta: 255 Arali:  herhangi bir FlexAnalog parametre
MESAS @ Kapali

DNP ya da IEC 60870-5-104 protokolleri igin en fazla 256 analog giris noktasi yapilandirilabilir. Analog noktalar lliste her bir
noktaya uygun bir FlexLogic perametrei atayarak yapilandirilir. Bkz. Ek A: Atanabilir parametrelerin tam aralidi i¢in Flex-
Analog parametrelerii.

: DNP / IEC 60870-5-104 noktalari listesi her zaman 0 noktasiyla baslar ve ilk "Kapali" dederinde biter. DNP / IEC
t’ 60870-5-104 noktalari listesi tek bir surekli blok olmasi gerektiginden, ilk "Kapali" noktasindan sonra atanan tim

N9 noktalar goz ardi edilir.

,D, DNP / IEC 60870-5-104 noktalar listesindeki degisiklikler BOO yeniden baslatilana kadar etkin olmayacaktir.

NOT
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k) IEC 61850 PROTOKOLU
YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { HABERLESME = { IEC 61850 PROTOKOLU

B IEC 61850 PROTOKOLU D B GSSE / GOOSE
[ | H YAPILANDIRMASI
@ |m suNucu
MESAJ
¢ |m YAPILANDIRMASI
(4] |® IEC 61850 MANTIKSAL
MESAJ o . .
(v [m DUGUM ADI ONEKLERI
@ |® MMXU OLUBANTLARI
MESAJ
& Im
(4l |® GGIO1 DURUM
MESAJ
(v [|m YAPILANDIRMA
(@) |® GGIO2 KONTROL
MESAJ
) |m YAPILANDIRMA
(4] |® GGIO4 ANALOG
MESAJ
(v [|®m YAPILANDIRMA
(4 |® GGIO5 UINTEGER
MESAJ
(v [|m YAPILANDIRMA
(4] |® RAPOR KONTROL
MESAJ
) |m YAPILANDIRMA

B90 Dusiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi, istege baglh IEC 61850 haberlesme 6zelligine sahiptir.
’ Bu 6zellik, siparis sirasinda bir yazilim segenegi olarak belirtilir. Detaylar igin bkz. Bolim 2 Siparis Kodlari.

YAZILIM

SEGENEGi

= IEC 61850 haberlesmesi icin bagimsiz portlar kullanin ve ayarlari yapilandirirken dikkatli olun, aksi
DI KKAT takdirde bu korumanin kaybi ya da rélenin hatali ¢alistirimasina neden olur.
B90 IEC 61850 iginde belirtildigi sekliyle Uretim Mesaj Ozelligi (MMS) protokoliinii desteklemektedir. MMS iki protokol yigi-

niyla desteklenmektedir. Ethernet tizerinden TCP/IP B90, bir IEC 61850 sunucusu olarak galisir. Bu bélimde yer alan Uzak
Girigler ve Cikislar ugtan uca GSSE/GOOSE mesaiji diizenini anlatmaktadir.

GSSE/GOOSE yapilandirmasi ana menusu iki alana bolinmustir: gdnderim ve alim
YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = & HABERLESME = { IEC 61850 PROTOKOLU = GSSE/GOOSE YAPILANDIRMASI

B GSSE / GOOSE KD B ILETIM
B YAPILANDIRMASI ||
|
MESAJ (&) - ALIM

Ana iletim menisi asagida gosterilmektedir:

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { HABERLESME = { IEC 61850 PROTOKOLU = GSSE/GOOSE YAPILANDIRMASI = ILETIM

B ILETIM H GENEL
- D |g
]
MESAJ % - GSSE
(@) |® SABIT GOOSE
MESAJ @ -
B YAPILANDIRILABILIR
MESAJ N B GOOSE
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Genel iletim ayarlari agadida gosterilmektedir:

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { HABERLESME = { IEC 61850 PROTOKOLU = GSSE/GOOSE YAPILANDIRMASI = ILETIM =
GENEL

B GENEL ({”}) VARSAYILAN GOOSE/GSSE Aralik: 1-60s, 1'er adimlarla
[ GUNCELLEME SURESI: 60

VARSAYILAN GOOSE/GSSE GUNCELLEME SURESI gonderilecek herhangi bir uzak ¢ikis durum degisikligi oimadiginda GSSE
ya da GOOSE mesajlari arasindaki sireyi ayarlar. Uzak ¢ikis verileri degistiginde, GSSE veya GOOSE mesajlari hemen
go6nderilir. Bu ayar kararli durum sinyal sure araligini kontrol eder.

VARSAYILAN GOOSE/GSSE GUNCELLEME SURESI ayari GSSE, sabit B90 GOOSE ve yapilandirilabilir GOOSE igin gegerlidir.
GSSE ayarlari agsagida gosterilmektedir:

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { HABERLESME = { IEC 61850 PROTOKOLU => GSSE/GOOSE YAPILANDIRMASI = ILETIM
=4 GSEE

B GSSE D GSSE FONKSIYONU: Aralik:  Etkin, Etkin Degil
| Etkin
VESAS (@ |GSSE ID: Aralik; 65 karakterli ASCII dizesi
™ |essEout
VESAY @ VARIS NOKTASI MAC: Aralik:  standart MAC adresi
000000000000

Bu ayarlar sadece GSSE igin gegerlidir. Sabit GOOSE fonksiyonu etkinse, GSSE mesajlari iletiimez.

GSSE ID ayari her bir GSSE mesajinin pargasi olarak gonderilen IEC 61850 GSSE uygulama kimligi adi dizesini temsil eder.
Bu dize alici cihaza giden GSSE mesajini tanimlar. 5.0x ve alti B90 suriimlerinde, bu ad dizesi ROLE ADI ayariyla temsil edilir.

Sabit GOOSE ayarlari asagida gosterilmektedir:

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { HABERLESME = { IEC 61850 PROTOKOLU = GSSE/GOOSE YAPILANDIRMASI = ILETIM
= { SABIT GOOSE

B SABIT GOOSE D GOOSE FONKSIYONU: Aralik:  Etkin, Etkin Degil
n Etkin Degil
@ GOOSE ID: Aralik; 65 karakterli ASCII dizesi
MESAJ
™ |cooseout
(4 |VARIS NOKTASI MAC: Aralik:  standart MAC adresi
MESAJ
& 000000000000
(@ |GOOSE VLAN ONCELIGI: Aralik: 0 ile 7 arasi, 1'er adimli
MESAJ S p
@ GOOSE VLAN KIMLIGI: Aralik: 0 ile 4095 arasi, 1’er adimli
MESAJ S 0
GOOSE ETYPE APPID: Aralik: 0 ile 16383 arasi, 1’er adimli
MESAJ (& 0

Bu ayarlar sadece sabit (DNA/UserSt) GOOSE igin gecerlidir.

GOOSE KIMLIGI ayari her bir GOOSE mesajinin pargasi olarak génderilen IEC 61850 GOOSE uygulama kimligi adi dizesini
temsil eder. Bu dize alici cihaza giden GOOSE mesajini tanimlar. 5.0x 6ncesindeki siriimlerde, bu ad dizesi ROLE ADI aya-
riyla temsil edilir.

VARIS NOKTASI MAC ayari hedef Ethernet MAC adresinin ayarlanabilmesine izin verir. Bu adres bir ¢oklu yayin adresi olma-
lidir; birinci baytin en az énemli olan biti ayarlanmalidir. 5.0x éncesindeki B90 surimlerinde hedef Ethernet MAC adresi
génderim MAC adresini (B90'nin benzersiz yerel MAC adresi) alarak ve ¢oklu yayin bitini ayarlayarak otomatik olarak belir-
leniyordu.
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GOOSE VLAN ONCELIGI ayari GOOSE mesaijinin Ethernet dnceligini belirtir. Bu, GOOSE mesaijlarinin diger Erthernet verile-
rine gore daha ylksek oncelik alabilmelerine izin verir. GOOSE ETYPE APPID ayari her bir GOOSE gonderen cihaz igin belirli
bir uygulama kimligi segilmesine izin verir. Bu 6zellik gerekli degilse, bu deder varsayilan degerinde birakilabilir. GOOSE
VLAN ONCELIGI ve GOOSE ETYPE APPID ayarlarinin her ikisi de IEC 61850 protokoli igin gereklidir.

Yapilandirilabilir GOOSE ayarlari asagida gdsterilmektedir.

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { HABERLESME = { IEC 61850 PROTOKOLU => GSSE/GOOSE YAPILANDIRMASI = ILETIM
= YAPILANDIRILABILIR GOOSE = YAPILANDIRILABILIR GOOSE 1(8)

B YAPILANDIRILABILIR D YAPILANDIRILABILIR Aralik:  Etkin, Etkin Degil
N GOOSE 1 GSE 1 FONKSIYONU: Etkin

@ YAPILANDIRILABILIR Aralik; 65 karakterli ASCII dizesi
MESAJ

™ |GSE 1 ID:GOOSEOut 1

@ YAPTIANDIRILABILIR GSE 1 | Aralik: standart MAC adresi
MESAJ

@ |psST MAC:000000000000

@ YAPILANDIRILABILIR Aralik: O ile 7 arasi, 1°er adimli
MESAJ .. C o

® |GSE 1 VLAN ONCELIGI: 4

@ YAPILANDIRILABILIR Aralik: 0 ile 4095 arasi, 1’er adimli
MESAJ

& |GsE 1 vLaN ID: 0

@ YAPILANDIRILABILIR Aralik: 0 ile 16383 arasi, 1’er adimli
MESAJ

@ |GSE 1 ETYPE APPID: 0

@ YAPILANDIRILABILIR Aralik: 0 ile 4294967295 arasi, 1’er adimli
MESAJ

® |GSE 1 CONFREV: 1

(@) [YAPILANDIRILABILIR GSE 1 Aralik:  Agresif, Orta, Rahatlamis, Sinyal
MESAJ

(@) |RESTRANS CURVE: Rahatlamis

B YAPILANDIRILABILIR GSE 1 | Aralik: 64 veri 6gesi; her biri iletilen verilerin tim gegerli

MESAJ @ B KUMEST OGELERI MMS veri é6gesi referanslarina ayarlanabilir.

Yapilandirilabilir GOOSE ayarlari B90 6gesinin IEC 61850 GOOSE mesajlari igerisindeki ¢cok sayida farkli veri kiimelerini
iletecek sekilde yapilandirilabilir. En fazla sekiz farkli yapilandirilabilir veri kiimesi yapilandirilabilir ve iletilebilir. Bu B90
IED'leriyle IEC 61850 protokoliinii destekleyen diger Ureticilerin cihazlari arasindaki haberlesme igin faydalidir.

Yapilandirilabilir GOOSE 6zelligi, B90'dan gonderilecek ve alinacak veri kimelerinin yapilandiriimasini saglar. B9O, cihaz-
lar arasinda veri aktariminin eniyilenmesine imkan saglamak Uzere, sekiz (8) gdbnderme ve alma veri kimesinin yapilandi-
rilmasina izin verir.

Veri kimesi 1 ve 2 i¢in programlanan 6gelerin durumlari, herhangi bir degisiklik tespit edildiginde iletilecektir. Veri kimeleri
1 ve 2; transfer agma, kilitteme ve kesici ariza baglatma gibi uygulamalar igin gerekli olan yliksek hizda veri iletiminde kulla-
nilmahdir. Yapilandiriimig verilerin iletimini etkin kilmak igin, Veri kiimesi 1'de en az bir sayisal durum degerinin yapilandiril-
mis olmasi gerekir. Analog verilerin sadece 1 ya da 2 veri kiimesi i¢in yapilandiriimasi iletimi aktiflestirmeyecektir.

Veri kiimesi 3 ila 8 i¢in programlanan 6gdelerin her 100 ms'de maksimum hizda iletilen durumlarinda degisikligi olacaktir.
Veri kimesi 3 ila 8, herhangi bir degisikligi tanimlamak amaciyla her 100 ms'de kendi bunyesinde yapilandirilan her veri
kiimesini diizenli olarak analiz eder. Eger veri 6gelerinde bir degisiklik tespit edilirse, bu degisiklik bir GOOSE mesaji iginde
gonderilir. Eger bu 100 ms’lik stire iginde bir degisiklik tespit edilmezse, bir GOOSE mesaiji gdnderilmez.

1'den 8'e tum veri kimeleri igin, batunlik GOOSE mesaji veri kimesinde herhangi bir degisiklik tespit edilmese bile énce-
den yapilandirilan hizda génderilmeye devam eder.

GOOSE iglevselligi, bir mesaji tetikleyen bir salinim olugsmasi durumunda GOOSE mesajlari ile bir haberlesme agi tagsma-
sindan réleyi korumak igin gelistirilmigtir.

B90, bir veri 6desinin GOOSE veri kimelerinden birinde yanliglikla salinip salinmadigini tespit etme yetenegine sahiptir.
Buna mantik programlama hatalari, yanlis olarak etkin veya etkisiz kilinan girisler ve arizali istasyon elemanlari gibi olaylar
sebep olabilir. Eger yanhs salinim tespit edilirse, B90 en az 1 s siireyle veri kiimesinden GOOSE mesajlarini gdndermeyi
durdurur. Eger salinim bir saniyelik zaman asimi periyodundan sonra da slirerse, B90 veri kimesinin iletimini engellemeyi
surdirir. B90 su uyariyi verir: BAKIM UYARISI: GGIO Ind XXX oscill otosinama hata mesaiji ¢ikar, burada XXX salinim yapan
veri 6gesini gosterir.
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5.70 ve yukari surimlerde B90 dort adet yeniden iletim dlizenini destekler: aggressive, medium, relaxed ve heartbeat. Agg-
ressive dizeni sadece hizli tip 1A GOOSE mesajlarinda (GOOSEOut 1 ve GOOSEOQut 2) desteklenir. Yavas GOOSE
mesaijlari (GOOSEOut 3 ile GOOSEOut 8 arasi) igin aggressive diizen medium diizenle aynidir.

Her bir diizen hakkindaki detaylar asagdidaki tabloda gosteriimektedir.

Tablo 5-6: GOOSE YENIDEN iLETiM DUZENLERI

TERTIP SQNUM OLAYIN SURESI | MESALAR AGIKLAMA | MESAJDA iZIN VERILEN
ARASINDAKI YASAMA SURESI
SURE
Agresif 0 0Oms 0Oms Olay 2000 ms
1 4 ms 4 ms T1 2000 ms
2 8 ms 4 ms T1 2000 ms
3 16 ms 8 ms T2 Sinyal * 4,5
4 Sinyal Sinyal TO Sinyal * 4,5
5 Sinyal Sinyal TO Sinyal * 4,5
Orta 0 0ms 0ms Olay 2000 ms
1 16 ms 16 ms T1 2000 ms
2 32 ms 16 ms T1 2000 ms
3 64 ms 32 ms T2 Sinyal * 4,5
4 Sinyal Sinyal TO Sinyal * 4,5
5 Sinyal Sinyal TO Sinyal * 4,5
Rahatlamis 0 0Oms 0Oms Olay 2000 ms
1 100 ms 100 ms T1 2000 ms
2 200 ms 100 ms T1 2000 ms
3 700 ms 500 ms T2 Sinyal * 4,5
4 Sinyal Sinyal TO Sinyal * 4,5
5 Sinyal Sinyal TO Sinyal * 4,5
Sinyal 0 0Oms 0Oms Olay 2000 ms
1 Sinyal Sinyal T1 2000 ms
2 Sinyal Sinyal T1 2000 ms
3 Sinyal Sinyal T2 Sinyal * 4,5
4 Sinyal Sinyal TO Sinyal * 4,5
5 Sinyal Sinyal TO Sinyal * 4,5

Yapilandirilabilir GOOSE 6zelligi, UR-serisi IED’ler ile diger imalatgilara ait cihazlar arasinda GOOSE veri aktarimi gereken
uygulamalar icin 6nerilir. UR-serisi IED’ler arasinda GOOSE veri aktarimi gereken uygulamalar icin, sabit GOOSE Onerilir.

IEC 61850 GOOSE mesajlasmasi, birka¢ yapilandirilabilir parametre icerir ve basarili veri aktariminin gergeklestiriimesi
igin bunlarin timi dogru ayarlanmalidir. iletim ve alim cihazlarinda yapilandiriimis veri kiimelerinin veri yapilari agisindan
birbirine tam denk olmasi ve yine GOOSE adresleri ve ad dizgilerinin birbirine tam uygun olmasi énemlidir. Elle konfigiiras-
yon mumkindir, ancak iglemi otomatiklestirmek icin tGglincu taraf istasyon konfiglirasyon yazilimi kullanilabilir. EnerVista
UR Setup yazilimi, IEC 61850 ICD dosyalar tretebilir ve bir istasyon yapilandiricidan Uretilen IEC 61850 SCD dosyalarini
alabilir (IEC 61850 ekinde ana hatlariyla aciklandidi gibi).

Asagidaki drnekte, iki cihaz arasinda IEC 61850 veri dgelerini aktarmak icin gerekli konfigiirasyon agiklanmistir. iletim kon-
figlrasyonu igin asagidaki yordami izleyin:

1. iletim veri kiimesini yapilandirin.

2.  GOOSE hizmet ayarlarini yapilandirin.

3. \Verileri yapilandirin.

Alim konfiglirasyonu i¢in asagidaki yordami izleyin:
1. Alim veri kimesini yapilandirin.

2. GOOSE hizmet ayarlarini yapilandirin.
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3. Verileri yapilandirin.

Bu 6rnekte, G¢ IEC 61850 veri 6gesinin iletim ve alimini nasil yapilandirilacagi agiklanmistir: bir tek noktali durum degeri,
onunla iliskilendirilmis nitelik bayraklari ve bir kayan noktali analog deger.

Asagidaki yordam, iletim konfiglirasyonunu agiklar.

1. URUN KURULUMU =0 HABERLESME ={ IEC 61850 PROTOKOLU = GSSE/GOOSE YAPILANDIRMASI = iLETIM =3
YAPILANDIRILABILIR GOOSE = YAPILANDIRILABILIR GOOSE 1 = { YAPILANDIRILABILIR GSE 1 KUMESi OGELERI ayarlar
menUstinde asagidaki degisiklikleri yaparak iletim veri kiimesini yapilandirin:

—  GGIO1 durum gostergesi 1 nitelik bayraklarini géstermek igin, OGE 1 "GGIO1.ST.Ind1.9" ayarini yapin.
—  GGIO1 durum gostergesi 1 durum degerini belirtmek igin, 6GE 2 "GGIO1.ST.Ind1.stVal" ayarini yapin.

— MMXU1 igin analog frekans biyUkligini belirtmek icin OGE 3 6gesini "MMXU1.MX.Hz.mag.f" olarak ayarlayin
(SRC1 icin odlgilen frekans).

lletim veri kiimesi, simdi bir nitelik bayrag, bir tek noktali durum Boole degeri ve bir kayan noktali analog deger igerir.
Alm cihazindaki veri kimesi, bu yapiya tam denk olmalidir.

2. URUN KURULUMU =J HABERLESME =3 IEC 61850 PROTOKOLU = GSSE/GOOSE YAPILANDIRMASI = ILETIM =3
YAPILANDIRILABILIR GOOSE = YAPILANDIRILABILIR GOOSE 1 ayarlar menisiinde asagidaki degisiklikleri yaparak
GOOSE hizmet ayarlarini yapilandirin:

—  YAPILANDIRILABILIR GSE 1 FONKSIYONU "Etkin" olarak ayarlayin.

—  YAPILANDIRILABILIR GSE 1 KIMLIK icin uygun bir tanimlayici dizgi ayarlayin (varsayilan deger, "GOOSEOut_1" dir).
—  YAPILANDIRILABILIR GSE 1 DST MAC'I goda gonderim adresine ayarlayin (6rnegin, 01 00 00 12 34 56).

—  YAPILANDIRILABILIR GSE 1 VLAN ONCELIGI'ni ayarlayin, bu érnek icin varsayilan "4" degeri uygundur.

—  YAPILANDIRILABILIR GSE 1 VLAN KiMLIiGi de@erini ayarlayin; varsayilan deder "0"dir, ancak bazi anahtarlar bu dege-
rin "1" olmasini gerektirebilir.

—  YAPILANDIRILABILIR GSE 1 ETYPE APPID degerini ayarlayin. Bu ayar, ETHERTYPE uygulama ID’sini gdsterir ve ali-
cidaki yapilandirmaya uygun olmalidir (varsayilan deger = "0").

—  YAPILANDIRILABILIR GSE 1 CONFREV degerini ayarlayin. Bu deder, IEC 61850 bolim 7-2’de belirtildigi gibi otomatik
olarak degisir. Bu 6rnek icin, varsayilan degerinde birakilabilir.

3. URUN KURULUMU = ¥ HABERLESME = { IEC 61850 PROTOKOLU = GGIO1 DURUM YAPILANDIRMASI ayarlar menisunde
asagidaki degisiklikleri yaparak verileri yapilandirin:

—  GGIO1 GOSTERGESI 1'i GGIO1.ST.Ind1.stVal durumunu saglamak igin kullanilan bir FlexLogic islenenine (6rnegin,
bir kontak girisi, sanal girig, bir koruma elemani durumu vb.) ayarlayin.

4. Su ayar menisuden asa@idaki degisiklikleri yaparak MMXU1 Hz Olibant yapilandirin: URUN KURULUMU =&
HABERLESME = { IEC 61850 PROTOKOLU = { MMXU OLUBANTLARI =4 MMXU1 OLUBANTLARI

—  MMXU1 HZ OLUBANTI degerini "%0,050" olarak ayarlayin. Bu ayarlama MMXU1.MX.mag.f analog degerinde kay-
nak frekansinda bulunan énceki MMXU1.MX.mag.f degerinde 45 mHz kadar daha biyk bir degisiklikle giincelle-
meye neden olacak.

Bu ayarlarin gegerli olmasi icin, B90 yeniden baslatiimalidir (kontrol glict kesilip yeniden uygulanmalidir).
Asagidaki yordam, alim konfigiirasyonunu agiklar.

1. URUN KURULUMU =0 HABERLESME =0 IEC 61850 PROTOKOLU = GSSE/GOOSE YAPILANDIRMASI =3 ALIM =0
YAPILANDIRILABILIR GOOSE = YAPILANDIRILABILIR GOOSE 1 = { YAPILANDIRILABILIR GSE 1 KUMESI OGELERI ayarlar
menusunde asagidaki degisiklikleri yaparak alim veri kimesini yapilandirin:

— GGIO3 durum gostergesi 1 nitelik bayraklarini gostermek igin, 6GE 1 "GGIO3.ST.Ind1.9" ayarini yapin.
— GGIO3 durum gostergesi 1 durum degerini belirtmek igin, 6GE 2 "GGIO3.ST.Ind1.stVal" ayarini yapin.
— GGIO3 analog girisi 1'in analog blyukligini belirtmek igin OGE 3 6gesini "GGIO3.MX.AnIn1.mag.f" olarak ayarlayin.

Gonderim veri kiimesi, simdi bir nitelik bayragi, bir tek noktali durum Boole degeri ve bir kayan noktali analog deger
icerir. Bu, yukaridaki iletim veri kiimesi konfiglirasyonuna denktir.
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2. GIRISLER/GIKISLAR = ¥ UZAK CIHAZLAR = { UZAK CIHAZ 1 ayarlar menlsunde asagidaki degisiklikleri yaparak GOOSE
hizmet ayarlarini yapilandirin:

— Gonderen cihazin GOOSE ID dizgisine eslemek igin, UZAK CIHAZ 1 KiMLIGI'ni ayarlayin. "GOOSEOut_1" yazin.

— Gonderen cihazdan ETHERTYPE uygulama kimligiyle eslemek icin, UZAK CIHAZ 1 ETYPE APPID Ogesini ayarlayin.
Bu, yukaridaki 6érnekte "0"dir.

—  UZAK CIHAZ 1 VERI KUMESI de@erini ayarlayin. Bu deg@er, kullanilan veri kimesini gosterir. Bu érnekte yapilandirila-
bilir GOOSE 71'’i kullandigimiz igin, bu degeri "GOOSEIn 1" olarak girin.

3. Su ayarlar menusiinden asagidaki degisiklikleri yaparak Boolean verilerini yapilandirin: GIRISLER/GIKISLAR = { UZAK
GIRISLER = { UZAK GIiRiS 1

— UZAKIN 1 CIHAZ'| "GOOSEOut_1" olarak ayarlayin.
— UZAK IN 1 OGE'yi "Veri Kiimesi Ogesi 2" olarak ayarlayin. Bu, GGIO3.ST.Ind1.stVal tek noktali durum égdesinin
degerini uzak giris 1'e atar.
4. Su ayarlar menUsiinden asagidaki degisiklikleri yaparak analog verilerini yapilandirin: GIRISLER/GIKISLAR = { IEC 61850
GOOSE ANALOG GIRISLERI:
— IEC61850 GOOSE ANALOG GIRIS 1 VARSAYILAN DEGER degerini "60,000" olarak ayarlayin.
— IEC61850 GOOSE ANALOG GIRIi$ 1 BIRIMLERI ayar! igin "Hz" girin.

GOOSE analog girisi 1 artik bir FlexElement icindeki ya da baska ayarlarda bir FlexAnalog degeri olarak kullanilabilir. Bu
ayarlarin gegerli olmasi igin, B90 yeniden baslatilmalidir (kontrol glict kesilip yeniden uygulanmahdir).

GOOSE analog giris 1 degeri, gonderici cihazdaki MMXU1.MX.Hz.mag.f dederi tarafindan belirlenecektir. Bu MMXU
degeri, gonderici cihazin kaynak 1 frekans degeri ve MMXU Hz élibant ayari tarafindan belirlenir.

Uzak giris 1, simdi FlexLogic denklemlerinde veya diger ayarlarda kullanilabilir. Bu ayarlarin gegerli olmasi i¢in, B90 yeni-
den baslatilmalidir (kontrol glicti kesilip yeniden uygulanmalidir).

Alici cihazda uzak giris 1 degeri (Boole acik veya kapali), verici cihazda GGIO1.ST.Ind1.stVal degeri ile belirlenir. Yukari-
daki ayarlar, Gclncu taraf istasyon yapilandirici yazilimi ile bir tam SCD dosyasi olusturuldugunda, EnerVista UR Setup
yazilimi tarafindan otomatik olarak doldurulur.

B90 IED'leri arasindaki haberlesme icin sabit (DNA/UserSt) veri kiimeleri kullanilabili. DNA/UserSt veri kiimesi, GSSE
mesajlarinda bulunan ayni DNA ve UserSt bit eglerini igerir. BO0 (DNA/UserSt veri kimesi ve yapilandirilabilir veri kiimeleri)
tarafindan iletilen tim GOOSE mesajlari IEC 61850 GOOSE mesajlasma hizmetlerini kullanir (6rnegin, VLAN destegi).

) Yapilandirma degisiklikleri gerekli oldugunda YAPILANDIRILABILIR GSE 1 FONKSIYONU fonksiyonunu "Etkin Degil"
‘WC, olarak ayarlayin. Degisiklikler girildikten sonra, YAPILANDIRILABILIR GSE 1 FONKSIYONU ayarini tekrar "Etkin" olarak

NoTayarlayin ve degisikliklerin aktiflesebilmesi igin Uniteyi yeniden baslatin.

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { HABERLESME = { IEC 61850 PROTOKOLU = GSSE/GOOSE YAPILANDIRMASI = ILETIM
= YAPILANDIRILABILIR GOOSE = YAPILANDIRILABILIR GOOSE 1(8) = { YAPILANDIRILABILIR GSE 1(64) VERI OGELERI

B YAPILANDIRILABILIR GSE 1 OGE 1: Aralik: iletilmis veriler igin tim gecerli MMS veri égesi
W KUMESI OGELERI @D |cero1.sT. 1nd1. stval referansiart
N OGE 2: Aralik: iletilmis veriler igin tim gegerli MMS veri égesi
MESAJ referanslari
® |eGIol.ST.IndPosl.stv
@ OGE 3: Aralik: iletilmis veriler igin tim gecerli MMS veri dgesi
MESAJ . T
™ |Hicbiri referanslari
2
OGE 64: Aralik: iletilmis veriler igin tim gecgerli MMS veri égesi
MESAJ @ i 3 i referanslari
Higbiri
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IEC 61850 Tek Noktali Durum gdstergesi ve iligkili nitelik bayraklarini iceren yapilandirilabilir bir GOOSE veri kiimesi olus-
turmak igin, asagidaki veri kiimesi 6geleri segcilebilir: "GGIO1.ST.Ind1.stVal" ve "GGIO1.ST.Ind1.q". B90, sonrasinda bu iki
veri 6gesini igceren bir veri kimesi olusturacaktir. GGIO1.ST.Ind1.stVal durum degeri GGIO1 gbsterge 1'e atanan FlexLogic
isleneni tarafindan belirlenir. Bu islenendeki degisiklikler tanimli veri kiimesi igeren GOOSE mesajlarinin iletimine neden
olacaktir.

Ana alim menisu sadece yapilandirilabilir GOOSE icin gegerli olup, alim i¢in yapilandirilabilir GOOSE veri kiimesi 6geleri
icerir.

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = & HABERLESME = { IEC 61850 PROTOKOLU => GSSE/GOOSE YAPILANDIRMASI = ALIM = {
YAPILANDIRILABILIR GOOSE = YAPILANDIRILABILIR GOOSE 1(16) = { YAPILANDIRILABILIR GSE 1(32) VERI OGELERI

N YAPILANDIRILABILIR GSE 1 OGE 1: Aralik:  iletilmig veriler igin tim gegerli MMS veri égesi
m KOMEST GGELERT @D |ee103.5T. a1 . stval referansiari
MESAJ N OGE 2: Aralik: iletilmig veriler igin tim gegerli MMS veri 6gesi
@ [|GGI03.ST.IndPosl.stv referanslari
MESAJ N OGE 3: Aralik: iletilmig veriler icin tim gegerli MMS veri égesi
) Hicbiri referanslari
{
OGE 32: Aralik: iletilmis veriler igin tim gegerli MMS veri dgesi
MESAs (@ Higbiri referanslari

Yapilandirilabilir GOOSE ayarlari B90 6gesinin IEC 61850 GOOSE mesajlari igerisindeki ¢cok sayida farkli veri kiimelerini
alacak sekilde yapilandirilabilir. Aim igin en fazla on alti farkli yapilandirlabilir veri kimesi yapilandirilabilir. Bu B90
IED'leriyle IEC 61850 protokollini destekleyen diger Ureticilerin cihazlari arasindaki haberlesme igin faydalidir.

B90 IED'leri arasindaki haberlesme icin sabit (DNA/UserSt) veri kiimeleri kullanilabilir. DNA/UserSt veri kimesi, GSSE
mesajlarinda bulunan ayni DNA ve UserSt bit eslerini igerir.

iki adet IEC 61850 Tek Nokta Durum gdstergesi iceren yapilandirilabilir bir GOOSE veri kiimesi almak (izere bir B90 kur-
mak igin, asagidaki veri kiimesi 0geleri segilebilir (6rnek; yapilandirilabilir GOOSE veri kiimesi 1): "GGIO3.ST.Ind1.stVal"
ve "GGIO3.ST.Ind2.stVal". B90, sonrasinda bu iki veri 6desini igceren bir veri kiimesi olugturacaktir. Bu veri dgelerinden
gelen Boolean durum degerleri uzak giris FlexLogic islenenleri olarak kullanilabilir. ik olarak, UZAK CIHAZ 1(16) VERI KUMESI
ayarl, "GOOSEIn 1" (bu da ilk yapilandirilabilir veri kimesidir) veri kiimesini icerecek sekilde ayarlanmalidir. Ardindan UzZAK
GIRIS 1(16) OGESI ayarlari, "Veri Kiimesi Ogesi 1" ve "Veri Kiimesi Ogesi 2" olarak ayarlanmalidir. Bu uzak giris FlexLogic
islenenleri ardindan durumu yapilandiriimig veri kimesindeki veri 6gelerinin durum degerlerine gore degistirecektir.

Cift nokta durum degerleri GOOSE veri kiimesine dabhil edilebilir. Alinan degerler GGIO3.ST.IndPos1.stVal ve daha yliksek
6gelerde doldurulur.
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IEC 618501 sunucu yapilandirmasi ana menusu asagida gosteriimektedir:

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { HABERLESME = { IEC 61850 PROTOKOLU = { SUNUCU YAPILANDIRMASI

H SUNUCU D IED ADI: IECDevice Aralik:  en fazla 32 alfasayisal karakter
B YAPILANDIRMASI
(@ |LD INST: LDInst Aralik:  en fazla 32 alfasayisal karakter
MESAJ @
@ IEC/MMS TCP PORT Aralik: 0 ile 65535 arasi, 1’er adimli
MESAJ
) |NUMARASI: 102
WESAS @ [NON-IEC VERIYI DAHIL Aralik:  Etkin Degil, Etkin
& |ET: Etkin
SUNUCU TARAMA : Aralik:  Etkin Degil, Etkin
MESAJ
@ Etkin Degil
@ KONUM: LPHD DC PHVNam Aralik:  en fazla 80 alfasayisal karakter
VESAS & |Konum
@ ENLEM: Aralik:  -90,000 - 90,000 derece, 0,001’er derecelerle
MESAJ S
@ BOYLAM: Aralik:  -180,000 - 180,000 derece, 0,001’er derecelerle
MESAJ @
YUKSEKLIK: Aralik: 0 ile 10.0000 m arasi, 1’er metre
MESAJ (&)

IED ADI ve LD INST ayarlari tim IEC/MMS mantiksal diigtimlerinin bulundugu MMS etki alanini (IEC 61850 mantiksal cihaz)
temsil eder. Bu degerler icin gecerli karakterler buyuk ve kigik harfler, rakamlar ve alt gizgi (_) karakteri olup dizedeki ilk
karakter bir harf olmalidir. Bu IEC 61850 standardilyla uyumludur. KONUM bir degisken dize olup ASCII karakterlerden olu-
sabilir. Bu dize LPHD digimunidn PhyName iginde gorundr.

IEC/MMS TCP PORT NUMARASI ayari kullanicinin MMS baglantilarinin TCP port numarasini degistirmesini saglar. IEC OLMAYAN
VERIYi DE DAHIL ET ayari "UR" MMS etki alaninin kullanilip kullanilamayacagini belirler. Bu etki alani IEC 61850 mantiksal
dagumlerinde bulunmayan UR serisine 6zel ¢ok sayida veri 6gesi icerir. Bu veri IEC 61850 adlandirma kurallarina uygun
degildir. IEC 61850 standardina tam uyan haberlesme dizenleri igin bu ayar "Etkin Degil" olmalidir.

0 degeri bir degistirme isleminde kullanilirken, IEC/MMS TCP PORT NUMARASI ayarindaki degisiklikler, B0 yeniden
baglatildiginda etkinlesir.

NOT

IEC 61850 istemci/sunucu fonksiyonelligi gerekli olmadiginda SUNUCU TARAMA Ozelligi "Etkin Degil" olarak ayarlanmalidir.
IEC 61850 standardinin iki fonksiyonellik modu vardir: GOOSE/GSSE cihazlar arasi haberlesme ve istemci/sunucu haber-
lesmesi. IEC 61850 istemci/sunucu fonksiyonelligi olmaksizin GOOSE/GSSE fonksiyonelligi gerekiyorsa, bu durumda CPU
islemci kaynaklarini artirmak igin sunucu tarama 6zelligi devre digi birakilabilir. Sunucu tarama devre digi birakildiginda,
B90 icerisinde IEC 61850 mantiksal diigiim durum degerlerinde herhangi bir giincelleme olmaz. istemciler sunucuya (B90
rélesi) baglanabilmeye devam edecekler, ancak birgok veri degeri giincel olmayacak. Bu ayar GOOSE/GSSE c¢alismasini
etkilemez.

i‘fv IED ADI ayari, LD INST ayari ve GOOSE veri kiimesindeki degisiklikler B90 yeniden baslatildiginda etkin olur.

NOT
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IEC 61850 mantiksal digum adi 6nekleri ana menisu asagida gdsterilmektedir.

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU =3 HABERLESME = { IEC 61850 PROTOKOLU =>{ IEC 61850 MANTIKSAL DUGUM ADI
ONEKLERI

B IEC 61850 MANTIKSAL D H PIOC MANTIKSAL DUGUM

B DUGUM ADI ONEKLERI B ADI ONEKLERI
(@ |® PTOC MANTIKSAL DUGUM

MESAJ . .

) |m aDpI ONEKLERI

J

H PTRC MANTIKSAL DUGUM

MESAJ (&) . .

B ADI ONEKLERI

IEC 61850 mantiksal dugim adi 6n eki ayarlari her mantiksal diguimu benzersiz sekilde tanimlamak tzere énekler olustur-
mak icin kullanilir. Ornegin, "PTOC1" mantiksal diigiimiiniin "abc" ének adi olabilir. Tam mantiksal diigiim adi bu durumda
"abcMMXU1" olacaktir. Mantiksal digim adi 6nekleri igin gegerli karakterler blyulk ve kiiglik harfler, rakamlar ve alt gizgi
(L) karakteri olup 6nekteki ilk karakter bir harf olmalidir. Bu IEC 61850 standardiyla uyumludur.

Mantiksal dugum 6neklerindeki degisiklikler BOO yeniden baglatilana kadar etkin olmayacaktir.
IEC 61850 MMXU oliibantlari ana menisi asagida gosterilmektedir.
% IEC 61850 MMXU 6libant ayarlari B90 Diusik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi ile kullanilamaz.

NOT

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { HABERLESME = { IEC 61850 PROTOKOLU = MMXU OLUBANTLARI

B MMXU OLUBANTLARI B MMXUl OLUBANTLARI

n > |a

H MMXU2 OLUBANTLARI

MESAJ
|

H MMXU3 OLUBANTLARI

MESAJ
|

@» «@»

N MMXU4 OLUBANTLARI

MESAJ (&) -

MMXU élubant ayarlart MMXU "mag" ve "cVal" degerlerinin iligkili "instmag" ve "instcVal" degerlerinden ne zaman glincelle-
necegini belirlemek igin kullanilan 6libant degerlerini temsil eder. "mag ve "cVal" de@erleri IEC 61850 ara bellege alinmig
ve ara bellege alinmamis raporlar icin kullanilir. Bu ayarlar IEC 61850 standardi uyarinca MMXU mantiksal digimuniin CF
fonksiyonel kisitindaki iligkili "db" veri 6gelerine karsilik gelir. IEC 61850-7-3 standardina goére, db degeri "maksimum ve
minimum arasindaki yiizde farki %0,001 birimleriyle temsil etmelidir". Bu ylzden, bu 6libandin %100,00 degerini temsil
ettiginden, her bir MMXU 6l¢iimus miktarin maksimum degerinin bilinmesi énemlidir.

Tdm miktarlar icin minimum deger 0; maksimum degerler asagidaki gibidir:

+ faz akim: 46 x faz AT primer ayari

+  notr akim: 46 x toprak AT primer ayari

» gerilim: 275 x GT orani ayari

* glgc (gergek, reaktif ve gorinir): 46 x faz AT primer ayari x 275 x GT oran ayari
+ frekans: 90 Hz

»  glc faktori: 2
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5 AYARLAR

GGIO1 durum yapilandirma noktalari agsagida gosterilmektedir:

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { HABERLESME = { IEC 61850 PROTOKOLU =¥ GGIO1 DURUM YAPILANDIRMASI

B GGIO1l DURUM
B YAPILANDIRMASI

«p

GGIOl'de DURUM
NOKTASI SAYISI: 8

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

@» @d» «@d»

@

GGIO1l GOSTERGESI 1
Kapali

GGIOl GOSTERGESI 2
Kapali

GGIO1l GOSTERGESI 3
Kapali

\

GGIO1l GOSTERGESI 128
Kapali

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

8ile 128 arasi, 8'er adimli

FlexLogic isleneni

FlexLogic isleneni

FlexLogic igleneni

FlexLogic igleneni

GGIO1'de DURUM NOKTASI SAYISI ayari GGIO1 mantiksal digiminde nesnellegtirilen "Ind" (tek nokta durum goéstergeleri)
sayisini belirler. GGIO1'de DURUM NOKTASI SAYISI ayarindaki degisiklikler B90 yeniden baslatilana kadar etkin olmayacaktir.

GGIO2 kontrol yapilandirma noktalari agagida gosterilmektedir:

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { HABERLESME = { IEC 61850 PROTOKOLU = { GGIO2 KONTROL YAPILANDIRMASI

= GGIO2 CF SPSCO 1(64)

B GGIO2 CF SPCSO 1
u

«m

GGIO2 CF SPCSO 1
CTLMODEL: 1

Aralik:

0, 1veya 2

GGIO2 kontrol yapilandirma ayarlari her giris icin kontrol modeli ayarlamada kullanilir. Mevcut segenekler "0" (sadece
durum), "1" (direkt kontrol) ve "2" (normal guvenlikli SBO). GGIO2 kontrol noktalari B90 sanal girislerini kontrol etmek igin

kullanilir.

GGIO4 analog yapilandirma noktalari asagida gosterilmektedir:

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { HABERLESME = { IEC 61850 PROTOKOLU =¥ GGIO4 ANALOG YAPILANDIRMASI

B GGIO4 ANALOG D GGIO4'de ANALOG
B YAPILANDIRMASI NOKTASI SAYISI 8
vesa, @ |™ GGIO4 ANALOG 1

@ |m OLCULEN DEGERI
@ |® GGIO4 ANALOG 2

MESAJ . .. o .

) |m OLCULEN DEGERI
@ |® GGIO4 ANALOG 3

MESAJ . .. o .

@ |m OLCULEN DEGERIi

y
H GGIO4 ANALOG 32
MESAJ (&

B OLCULEN DEGERI

Aralik:

4 jle 32 arasi, 4’er adimli

ANALOG NOKTASI SAYISI ayarl GGIO4 icerisinde kag tane analog veri noktasi olabilecegini belirler. Bu deger degistirildi-
ginde, GGIO4 digimsel modunun yeniden nesnellestiriimesini ve yeni yapilandiriimis analog noktalarin sayisini igermesini
saglamak igin B90 yeniden baglatiimalidir.
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32 analog degerin her biri icin dlcllen de@er ayarlar asagida gosterilmektedir.

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU... =4 HABERLESME = { IEC 61850 PROTOKOLU = { GGIO4 ANALOG YAPILANDIRMASI =
GGIO4 ANALOG 1(32) OLGULEN DEGERI

B GGIO4 ANALOG 1 ap ANALOG GIRIS 1 DEGERI: | Arali:  herhangi bir FlexAnalog deger
B OLCULEN DEGERI Kapali
@ |anaLoG GIRIS 1 DB: Aralik: 0,000 ile 100,000 arasi, 0,001’er adimli
MESAJ
™ Jo,o000
@ [anaLOG GIRig 1 MiN: Aralik:  —=1000000000,000 ile 1000000000,000 arasi,
MESAJ & lo,o000 0,001’er adimii
4
ANALOG GIRIS 1 MAKS.: Aralik:  —=1000000000,000 ile 1000000000,000 arasi,
MESAJ @ 0,000 0,001’er adimli
r

Bu ayarlar agagidaki gibi yapilandirilabilir.

«  ANALOG GIRIS 1 DEGERI: Bu ayar her bir GGIO4 analog durum degerinin anlik degerini siirmek icin FlexAnalog
degerini seger (GGIO4.MX.AnIn1.instMag.f).

+  ANALOG GIRIS 1 DB: Bu ayar her bir analog deger icin éliibandi belirler. Detaylar igin bkz. IEC 61850-7-1 ve 61850-
7-3. Oliibant, élibanth blyikligin anhik biyiikliikten ne zaman giincellenecegini belirlemek igin kullanilir. Oliibant,
maksimum ve minimum degerler arasindaki fark ylizdesidir.

+  ANALOG GIRI$ 1 MiN: Bu ayar her bir analog deger icin minimum degeri belirler. Detaylar igin bkz. IEC 61850-7-1 ve
61850-7-3. Bu minimum deger 6liibandi belirlemek igin kullanilir. Oliibant, élibantli blyikligian anlik biylklikten ne
zaman guncellenecegini belirlenmesinde kullanilr.

+  ANALOG GIRIiS 1 MAKS.: Bu ayar her bir analog deger igin maksimum degeri tanimlar. Detaylar igin bkz. IEC 61850-
7-1 ve 61850-7-3. Bu maksimum deger 6liibandi belirleme icin kullanilir. Oliibant, éliibanth biydkltgiin anlik biyiiklik-
ten ne zaman guncellenecegini belirlenmesinde kullanihr.

ANALOG GIRI$ 1 MiN ve ANALOG GIRi$ 1 MAKS. ayarlari IEEE 754 / IEC 60559 kayan nokta numaralari icin kullanilir.
Bu ayarlarin buyuk araliklarindan dolayi, tim olasi degerler saklanamayabilir. Bazi de@erler, en yakin kayan noktali
saylya yuvarlanir.

v

NOT

GGIOS5 tamsay! yapilandirma noktalari agagida gosterilmektedir:

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { HABERLESME = ¥ IEC 61850 PROTOKOLU => { GGIO5 ANALOG YAPILANDIRMASI

B GGIOS5 UINTEGER D GGIO5 UINT Girisi 1: Aralik:  Kapali, herhangi bir Flexinteger™ parametre
B YAPILANDIRMASI Kapali
VESAY @ GGIO5 UINT Girisi 2: Aralik:  Kapall, herhangi bir Flexinteger parametre
™ |xapali
irisi . Aralik:  Kapali, herhangi bir Flexinteger parametre
MESA (4 |GGIO5 UINT Girisi 3:
™ |xapali
{
GGIOS5 UINT Girisi 16: Aralik:  Kapall, herhangi bir Flexinteger parametre
MESAJ (& Kapali

GGIO5 mantiksal mod IEC 61850 istemcisinin tam sayi veri dederlerine erigsebilmesine izin verir. Bu, 16 kadar isaretsiz
tamsayi deger noktalari, iligkili zaman damgalari ve nitelik bayraklarini erigime izin verir. Yapilandirma yontemi GGIO1'e
benzer (ikili durum degerleri). Ayarlar her bir GGIO5 tamsayi deder noktasi igin FlexInteger degerleri secimine izin verir.

istemcilerin B90’den genel tamsayi degerlere erismek icin GGIO5'i kullanmalari amagclanmistir. GGIO5'te (1 - 16) mevcut
tamsayi degerlerinin sayisinin segimine izin vermek ve GGIO5 tamsay giriglerine FlexInteger degerleri atamak igin ilave
ayarlar saglanmistir. Tum GOOSE yapilandirma noktalari igin asagidaki ayar mevcuttur.

+  GGIO5 UINT GIRIS 1 DEGERI: Bu ayar her bir GGIO5 tamsayi durum degerini siirmek igin FlexInteger degerini secer
(GGIO5.ST.UIntIin1). Bu ayar 32 bit isaretsiz tamsay! degeri olarak saklanir.
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Rapor kontrol yapilandirma ayarlari agsagida gosterilmektedir:

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { HABERLESME = { IEC 61850 PROTOKOLU = {J RAPOR KONTROL YAPILANDIRMASI
= YAPILANDIRILABILIR RAPOR 1 = RAPOR 1 KUMESi OGELERI

H RAPOR 1 D OGE 1: Aralik:  tim gecerli MMS veri 6gesi referanslari
® KUMESI OGELERI
@ OGE 2: Aralik:  yukarida gésterildigi gibi
MESAJ @
@ OGE 3: Aralik:  yukarida gosterildigi gibi
MESAJ S
{
OGE 64: Aralik:  yukarida gésterildigi gibi
MESAJ (&)

Mantiksal dugim LN'ye veri kiimesi olusturmak igin OGE 1 ile OGE 64 ayarlarini B90 tarafindan desteklenen IEC 61850 veri
oznitelikleri listesinden bir degere programlayin. Veri kimesindeki degisiklikler B90 yeniden baglatildijinda etkin olacaktir.
Bir kullanicinin GGIO1, GGIO4 ve MMXU4 noktalarindan bazi (timi degil) verilere ihtiyaci var ve bunlarin miktari 64 ile bu
veri kiimesindeki sayi 6gelerinin farkindan daha biyuk degilse, LLNO'dan raporlama hizmeti kullanmaniz &nerilir.

X GSSE/GOOSE mesajlar 6zellikleri itibariyla goklu yayin Etherneti olduklarindan, genellikler ag routerleri tarafinda
f’ iletiimezler. Ancak, router VLAN fonksiyonelligine gére yapilandiriimis olmasi halinde GOOSE mesajlari routerler

NOT - tarafindan iletilebilir.

I) WEB SUNUCUSU HTTP PROTOKOLU
YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { HABERLESMELER = JWEB SUNUCUSU HTTP PROTOKOLU

B WEB SUNUCU HTTP TCP PORT Aralik: 0 ile 65535 arasi, 1’er adimli

H HTTP PROTOKOL a» NO: 80

B90 yerlesik bir sunucusuna sahip olup, web sayfalarini internet Explorer ya da Firefox gibi bir web tarayicisina aktara-
bilme kabiliyeti vardir. Web sayfalari B90 "Main Menu" konumundan baslayarak erisilebilen bir dizi meni olarak organize
edilmistir. Web sayfalari DNP ve IEC 60870-5-104 noktlar listesi, Modbus kayitlari, olay kayitlari, ariza kayitlari vb 6geleri
gésterir. Oncelikle UR'yi ve bir bilgisayara bir Ethernet agina baglayin, ardindan web tarayicisinin "Adres" kutusuna
B90'nin IP adresini girin.

f’ Port 0 olarak ayarlandiginda, degisiklik B90 yeniden baslatildidinda etkin olur.
NOT

m) TFTP PROTOKOLU

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { HABERLESMELER = { TFTP PROTOKOLU

B TFTP PROTOKOL D TFTP ANA UDP PORT Aralik: 0 ile 65535 arasi, 1’er adimli
| NUMARASTI: 69
@ TFTP VERI UDP PORT 1 Aralik: 0 ile 65535 arasi, 1’er adimli
MESAJ
™ |wUMARASI: 0
TFTP VERI UDP PORT 2 Aralik: 0 ile 65535 arasi, 1’er adimli
MESAJ (&) N ST 0

Onemsiz Dosya Aktarim Protokolii (TFTP) B9O0 ile bir ag tizerinden dosyalari aktarmak igin kullanilabilir. B9O bir TFTP sunu-
cusu olarak ¢aligir. TFTP istemci yazihmi Microsoft Windows NT de dahil olmak lzere ¢esitli kaynaklardan edinilebilir. B90O
kaynagindan alinan dir . txt dosyasi tim mevcut dosyalarin bir listesini ve agiklamalarini igerir (olay kayitlari, osilografi vb.).

i‘fv TFTP ANA UDP PORT NUMARASI 0 olarak ayarlandiginda, degisiklik B90 yeniden baglatildiginda etkin olur.

NOT
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n) IEC 60870-5-104 PROTOKOLU
YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { HABERLESMELER = { IEC 60870-5-104 PROTOKOLU

B IEC 60870-5-104 IEC TCP PORT Aralik: 0 ile 65535 arasi, 1’er adimli
B PROTOKOLY «m NO: 2404

@ B TEC AG ISTEMCI Aralik:  bkz. agagidaki alt menii
MESAJ .

) |m ADRESLERI

@ IEC ASDU GENEL Aralik: 0 ile 65535 arasi, 1’er adimli
MESAJ .

™ |apreEsi: 0

@ IEC CEVRIMSEL VERI Aralik:  1-65535s, 1’er adimlarla
MESAJ .

™ |pERivODU: 60 s

@ IEC AKIM VARSAYILAN Aralik: 0 ile 65535 arasi, 1’er adimli
MESAJ

& |EsicI: 30000

@ IEC GERILIM VARSAYILAN | Aralik: 0ile 65535 arasi, 1’er adimli
MESAJ

™ |EsIGI: 30000

@ IEC GUC VARSAYILAN Aralik: 0 ile 65535 arasi, 1’er adimli
MESAJ

™ |EsiGI: 30000

@ IEC ENERJI VARSAYILAN Aralik: 0 ile 65535 arasi, 1’er adimli
MESAJ

& |EsicI: 30000

@ IEC PF VARSAYILAN Aralik: 0,00 - 1,00
MESAJ

& |EsicI: 1,00

@ IEC DIGER VARSAYILAN Aralik: 0 ile 65535 arasi, 1’er adimli
MESAJ

™ |EsiGI: 30000

IEC YEDEKLEME ETKIN: Aralik:  Hayr, Evet
MESAJ (&
Hayir

B90 IEC 60870-5-104 protokolinu destekler. B90 en fazla iki ana cihaza (genellikle ya bir RTU ya da bir SCADA ana ista-
yonu) bagl bir IEC 60870-5-104 badimli cihaz olarak kullanilabilir. B90 iki set IEC 60870-5-104 veri degisim arabellegi
yonettiginden, bir defada B9O ile ikiden fazla ana cihaz aktif sekilde haberlesmemeli.

IEC ------- VARSAYILAN ESIK ayarlarit M_ME_NC_1 analog verileri iceren anlik giriglerin ne zaman tetiklenecegini belirlemek
icin kullanilir. Bu ayarlar B90 analog verileri asagidaki turler altinda gruplar: akim, gerilim, gug¢, enerji ve digerleri. Her ayar
o tiiriin tim M_ME_NC_1 analog noktalari igin varsayilan esik degerini temsil eder. Ornegin, herhangi bir akim degeri 15 A
kadar degistiginde B90'den anlik yanitlari tetiklemek icin, IEC AKIM VARSAYILAN ESiGi ayari "15" olarak ayarlanmali. Bu ayar-
larin 6lubantlarin varsayilan degerleri olduguna dikkat edin. P_ME_NC ! (6l¢llen degerin parametres, kisa kayan nokta
degderi) noktalari esik degerlerini her bir ayrnn M_ME_NC_1 analog notkasi igin varsayilandan degistirilir. Gli¢ B90'den kaldi-

rildiginda ve yeniden uygulandiginda, varsayilan esikler aktiflesecektir.

IEC YEDEKLEME ayari ¢oklu istemci baglantilarinin kabul edilip edilmeyecegdine karar verir. Yedekleme Evet olarak ayarla-
nirsa, herhangi bir anda iki es zamanl baglanti aktif olabilir.

EV IEC port numarasi 0 olarak ayarlandiginda, degisiklik B9O yeniden baslatildiginda etkin olur.

NOT
17 B90 rolesi gii¢ 6lgimiinl desteklemez. Ayni sekilde, IEC GUG VARSAYILANI ESiGi ayari gegerli degildir.

NOT

,D' B90 rolesi enerji 6lgimiint desteklemez. Ayni sekilde, IEC ENERJI VARSAYILANI ESIGI ayari gegerli degildir.

NOT

X IEC 60870-5-104 ve DNP protokolleri es zamanli olarak kullanilamaz. IEC 60870-5-104 FONKSiYON ayari "Etkin"
; olarak ayarlanirsa, DNP protokoll ¢alismaz Bu ayar degistirildiginde, roleye giden gug¢ kesilip yeniden verilene

NoT (kapalidan-aciga) kadar etkin olmaz.
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YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = 0 HABERLESMELER = { IEC 60870-5-104 PROTOKOLU = { IEC AG ISTEMCIi ADRESLERI

H IEC AG isTEMCI ADREST 1: Aralik:  Standart IPV4 adresi formati
B ISTEMCI ADRESLERI @m» 0.0.0.0
@ isSTEMCI ADRESI 2: Aralik:  Standart IPV4 adresi formati
MESAJ
™ Jo.0.0.0
@ iSTEMCI ADRESI 3: Aralik:  Standart IPV4 adresi formati
MESAJ
& |Jo0.0.0.0
@ [isTEMCI ADRESI 4: Aralik:  Standart IPV4 adresi formati
MESAJ
& |Jo.0.0.0
isTEMCI ADREST 5: Aralik:  Standart IPV4 adresi formati
MESAJ (& 0.0.0.0

UR kendi IEC 104 baglantilan igin en fazla bes istemi belirleyebilir. Bunlar UR'nin baglanabilece@i denetleyicler igin IP
adresleridir.

En fazla iki es zamanli baglanti herhangi bir anda desteklenir.

o) IEC 60870-5-103 PROTOKOLU
YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { HABERLESMELER = { IEC 60870-5-103

H IEC103 @D TIEC103 ASDU ORTAK Aralik: 0 ile 254 arasi, 1’er adimli
B PROTOKOLU ADRESI: 0
VESAJ N IEC103 ESZAMANLAMA Aralik: 1 ile 1440 dak arasi, 1’er adimli
@ |zaman asiMI: 1
VESAS @ B IEC103 GIRISLERI Aralik:  bkz. asagidaki alt menti
™ |m ikiri
@ B IEC103 GIRISLERI Aralik:  bkz. agagidaki alt menti
MESAJ o RS
7 B OLCULEN BUYUKLUKLER
H TEC103 KOMUTLARI Aralik:  bkz. asagidaki alt meni
MESAJ (& -

B90 Duslk Empedans Bara Diferansiyel Sistemi opsiyonel IEC 60870-5-103 haberlesme yetenegdine
’ sahiptir. Bu 6zellik, siparis sirasinda bir yazilim segenegi olarak belirtilir. Detaylar i¢in bkz. Bélim 2 Siparis

YAZILIM

Kodlari.

SEGENEGI

IEC103 ASDU ORTAK ADRESI: Bu ayar, seri hattaki bu B90'I benzersiz sekilde tanimlar. 0 ile 254 arasinda bir Kimlik No segin.
Bu Kimlik No'sunun bir denetleyiciyle haberlesen tim istasyonlara sirali sekilde veriimezi gerekmez, ancak Onerilir.
RS485'in bir haberlesme hatiinda sadece en fazla 32 bagli istastyona izin verdigine, dolayisiyla 254 adreleri araliginin hi¢
tikenmeyecegine dikkat edin.

IEC103 ESZAMANLAMA ZAMAN ASIMI: Bu ayar B90'in senkronizasyon mesajini bekleyecegi streyi tanimlar. B90 tim mevcut kay-
naklari kullanarak, diger kaynaklarin saatlerinin izerine yazarak daha siklikla senkronizasyon yapan kaynakla saatini senkro-
nize eder. IEC 60870-5-103 ana cihazindan alinin senkronizasyon mesaji IRIG-B PTP ya da SNTP'den daha az siklikta
oldugunda, bu ¢ kaynaktan aktif olan tarafindan zamaninin tizerine yazilir. Senkronizasyon zaman asimi meydana gelirse ve
IRIG-B, PTP ya da SNTP'nin higbiri aktif degilse, B90 zaman etiketli bir mesajin zaman damgasinda gegersiz bir biti ayarlar.
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Kalan mendiler igin ayarlar asagida siralanmistir.

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { HABERLESMELER = { IEC60870-5-103 = IEC103 GIRISLERI IKiLI

B IEC103 GIRISLERI

B IKILI

MESAJ
MESAJ
B 0 NOKTASI
]
MESAJ
MESAJ
B 95 NOKTASI
u
MESAJ
MESAJ

«@®

@
N/
@

KiD)

@»

B 0 NOKTASI
|
B 1 NOKTASI
|

{
B 95 NOKTASI
|

NOKTASI FUN

0
0
0 NOKTASI INF
0
0

NOKTASTI Girisi Kapali
Kapali

{

95 NOKTASI FUN
0

95 NOKTASI INF
0

95 NOKTASI Girisi Kapali

Kapali

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

bkz. agagidaki alt menti

bkz. agagidaki alt menti

bkz. agagidaki alt mendi

0 ile 255 arasi, 1’er adimli

0 ile 255 arasi, 1’er adimli

FlexLogic isleneni

0 ile 255 arasi, 1’er adimli

0 ile 255 arasi, 1’er adimli

FlexLogic igleneni

ikili giris noktalari olasi FlexLogic islenenleri listesindeki elemanlari kullanara eslenir. Bu sekilde en fazla 96 ikili giris (nokta)

eslenebilir.

IEC60870-5-103 noktasi listesi her zaman 0 noktasiyla baslar ve ilk "Kapal" degerinde biter. DNP / IEC 60870-5-103 nok-
talari listesi tek bir strekli blok olmasi gerektiginden, ilk "Kapal" noktasindan sonra atanan tim noktalar g6z ardi edilir.

Her bir tanimli noktada, IEC60870-5-103 igerisinde tanimladigi sekliyle ASDU'nun Bilgi Nesne Tanimlayicisi alanini olustu-

ran Fonksiyon Tipi (FUN) ve Bilgi Numarasi (INF) igin uygun degerler ayarlayin.

ikili giris noktalar 1. Sinir veri olarak gdnderilir. Denetleyiciden alinan genel bir sorgulamaya yanit olarak ya da aninda
raporlanir. Aninda iletim ¢evrimsel 2. Sinif isteklerine bir yanit olarak meydana gelir. BO0 o an 1. Sinif veri iletmek istiyorsa,

1. Sinif veri iletimine erisim talep eder (yanitin denetim alaninda ACD=1).

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { HABERLESMELER = { IEC60870-5-103 = IEC103 GIRISLERI OLGULEN BUYUKLUKLER

B IEC103 GIRISLERI
B OLCULEN BUYUKLUKLER

MESAJ

MESAJ

MESAJ
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B ASDU 1
|

B ASDU 2

B ASDU 3

B ASDU 4

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

bkz. asagidaki alt meni

bkz. asagidaki alt menii

bkz. asagidaki alt menii

bkz. asagidaki alt menii
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5 AYARLAR

H ASDU 1 ASDU 1 TYP:
[ | I 9
vesa, @& |ASDU 1 FUN:
& o
VESAS % zgsnu 1 INF:
(@ |asbu 1 SCAN TOUT:
MESAJ @ 0
vesn, @ |AsDU 1 ANALOG 1
™ |xapal:
vesa, @ |aspu 1 aNALoG 1
™ |FAKTORG: 1,000
vesa, @ [|ASDU 1 ANALOG 1
™ |AacIKLIGI: O
\’
vesn, @ |ASDU 1 ANALOG 9
™ |xapal:
vesa, @ |ASDU 1 ANALOG 9
™ |FAKTORG: 1,000
vesa, @ [|ASDU 1 ANALOG 9
™ |acIKLIGI: O
\’
H ASDU 4 ASDU 4 TYP:
[ | I 9
vesa, @& |ASDU 4 FUN:
& o
VESAS % zgsnu 4 INF:
(@ |asDU 4 SCAN TOUT:
MESAJ @ 0
vesn, @ |AsDU 4 ANALOG 1
™ [kapali
vesa, @ [|ASDU 4 ANALOG 1
™ [|FaKTORG: 1,000
vesa, @ |ASDU 4 ANALOG 1
™ |AcIKLIGI: O
\’
(@ |asSDU 4 ANALOG 9
MESAJ
™ [kapali
vesa, @ |ASDU 4 ANALOG 9
™ [|FaKTORG: 1,000
vEsA) @ ASDU 4 ANALOG 9
ACIKLIGI: 0
5-52
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Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Arali:

Aralik:

Aralik:

Arali:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Arali:

Aralik:

Aralik:

Arali:

Aralik:

Aralik:

3veya 9

0 ile 255 arasi, 1’er adimli

0 ile 255 arasi, 1’er adimli

0- 1000 s, 1’er adimlarla

FlexAnalog parametresi

0,000 ile 65,535 arasi, 0,001°er adimli

32768 ile 32767 arasi, 1’er adimli

FlexAnalog parametresi

0,000 ile 65,535 arasi, 0,001°er adimli

32768 ile 32767 arasi, 1’er adimli

3veya 9

0 ile 255 arasi, 1’er adimli

0 ile 255 arasi, 1’er adimli

0 - 1000 s, 1’er adimlarla

FlexAnalog parametresi

0,000 ile 65,535 arasi, 0,001°er adimli

32768 ile 32767 arasi, 1’er adimli

FlexAnalog parametresi

0,000 ile 65,535 arasi, 0,001°er adimli

32768 ile 32767 arasi, 1’er adimli

GE Multilin



5 AYARLAR 5.3 URUN KURULUMU

Yapilandirma menusui 6lgim buyUklikleri icerenn en fazl dért adet ASDU'ya izin verir.
Olclim biiyiikliikleri ana cihazdan gelen gevrimsel istekler olan Sinif 2 isteklerine yanit olarak génderilir.

TiP TANIMLAMA (TYP): TYP yapilandirma alani karsilik gelen ASDU igerisinde kag tane 6lglim bliylkligli mevcut oldugunu
belirtir. Tip tanimlamasina (3 sirasiyla 9) bagli olarak, her ASDU en fazla 4 ya da 9 élcim buyuklugu alabilir.

FONKSIYON TIPI (FUN) VE BILGI NUMARASI (INF): Bu iki alan IEC60870-103 iginde tanimlandidi sekliyle ASDU Bilgi Nesne
Tanimlayicisini olusturur.

TARAMA ZAMAN ASIMI (SCAN TOUT): Bu, B90 tarafindan bir élgim buytkligi ASDU'su bir yanita dahil edildiginde kullanilan
cevrimsel peryottur. Olglim biiyiikligi, karsilik gelen zaman asimi siiresi doldugunda Sinif 2 istegine yanit olarak génderi-
lir. 0 varsayilan de@eri 500 ms anlamina gelir.

ANALOG #: Bu alan ana cihaza yanitta génderilecek gercek dlgiim biyikliiklerini igerir. Olgiim biiyiikliikleri FlexAnalog isle-
nenleri listesindeki elemanlari kullanarak egslenebilir. Gonderilen 6lgiimm buyklikleri akim, gerilim, gli¢, enerji faktori ve
frekansidir. Baska herhangi bir FlexAnalog segcilirse, B90 kendi degeri yerine 0 degerini génderir. Glicin W degil KW cin-
sinde iletildigine dikkat edin. Olglim biiyikliikleri ASDU 3 ya da ASDU 9 olarak iletilir (tip tanimlama degeri élgiim bilyik-
1Gga | ve ayni sirayla Il igin ayarlanir).

Her IEC60870-5-103 &lciim biiyiikliikleri listesi ilk yapilandirimamis ("Kapal") degerde biter. ilk "Kapali" degerinden sonra
atanan herhangi bir 6lgiim biyukigi géz ardi edilir.

Asagidaki ASDU'yu yapilandirmak igin ASDU bagina en az bir 6lglim biiyikliga yapilandiriimalidir. Ornegin, kullanici her
bir ASDU icin sadece bir 6lgim buyukigunt yapilandirabilir, ancak kullanicin ASDU2'yi atlamasina ve ASDU3'teki 6lgim
blyukluklerini yapilandirmasina izin verilmez.

ANALOG # FAKTOR VE AGIKLIK: ASDU'ya dahil edilen her bir élgiim buyukligu igin bir faktor ve agiklik da yapilandirilabilir.
Faktor ve agikhk olgiim bulyuklikleri (izerinde gergeklestirecek dlgeklendirmeye izin verecektir. IEC60870-103 ana cihaz
gOnderilen son 6lgim bu durumda, x 6lgiim bliylkligl, a ¢arpan faktoriive b agiklik olacak sekilde "a*x+b olacaktir. Boyle
bir élceklendirmenin yapilmis olmasi duurmunda, gergek degeri almak i¢in ana cihaz tersine ¢evrilmis islem gerceklestir-
mesi gerekir. Varsayilan olarak a = 1 ve b = 0, dolayisiyla bu degerler varsayilanlarinda biakilirsa herhangi bir dlceklen-
dirme yapilmaz. Olgeklendirmenin ne zaman uygun olacagyla ilgili rnekler asagdadir:

«  Olgiilen deger ondalik deger iceriyorsa ve ¢dziimiin korunmasi dnemliyse. Olgiim biiyiikligiini iletmenin formati onda-
liklara izin vemediginden, iletim>1 faktérl uygulanabilir. Ornegin, F=59,9 Hz bir frekans Ft = q0 * F= 10 * 59,9 = 599.
Bu durumda a=10, b =0. Ana cihaz 599 degerini alir ve bunun gergekk degeri olan 59,9'u almak i¢in 10'a bdler.

+  Olgiilen deger IEC103'te tanimlanmis olan format uyandan daha biiyiikse. Standartta tanimli ofor 4095'e kadar isaretli
tam sayiya izin verir. Agiklik vererek, isaretsiz tamsayilar 4096 + 4095 = 8191 degerine kadar desteklenir. <1 faktorle-
rini kullanan élgeklendirme béyle durumlarda gerekli olabilir: Hesaplama IEC60870-5- 1003 ekinde siralanmugtir. iki
ornek a ve ba faktorlerine a ve degerlerini igerir.

Ornek 1: Nominal giig Pn = 100MW = 100000KW (gii¢ KW cinsinde iletilir)
P pozitif ve negatif olabileceginden:

iletilen glig Pt = (4095/(Pn*2,4)) * P = (4095/(100000 * 2,4) ) * P
=0,017*P

a=0,017

b=0

Pt=0,017 *P

100000KW * 2,4 = 240000KW maksimum gui¢ icin iletecedimiz

Pt=0,17 * 240000 = 4080

240 MW Uzerindeki bir deger tasmayla belirltilir.

Ornek 2: Nominal gerilim Vn = 500000V

RMS gerilimi V sadece pozitif olabilir:

iletile gerilim Vt = (8191/(Vn*2,4)) * V - 4096 =
=(8191/(500000 * 2,4) ) * V - 4096 = 0,0068 * V - 4096
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a =0,0068

Kademe 0,001 oldugundan bunu su sekilde yuvarlariz:
a=0,006

b = -4096

Vt=10,006 *V - 4096

500000V * 2,4 = 1200000V maksimum gerilim i¢in iletecegimiz
Vt = 0,006 * 1200000 - 4096 = 7200 - 4096 = 3104

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { HABERLESMELER = { IEC60870-5-103 = IEC103 KOMUTLARI

H IEC103 KOMUTLAR H KOMUT O Aralik:  bkz. asagdidaki alt menii
n > |a
N H KOMUT 1 Aralik:  bkz. asagidaki alt menti
MESAJ @ -
2
H KOMUT 31 Aralik:  bkz. asagdidaki alt menii
MESAJ (&) -
H KOMUT 0 KOMUT 0 FUN: Aralik: 0 ile 255 arasi, 1’er adimli
- @ |o
@ KOMUT 0 INF: Aralik: 0 ile 255 arasi, 1’er adimli
MESAJ S 0
VESAJ (4 |KOMUT 0 ACIK: Aralik:  Sanal giris
™ |kapali
KOMUT 0 KAPALI: Aralik:  Sanal girig
MESAJ @ Kapali
2
B KOMUT 31 KOMUT 31 FUN: Aralik: 0 ile 255 arasi, 1’er adimli
- @ |o
@ KOMUT 31 INF: Aralik: 0 ile 255 arasi, 1’er adimli
MESAJ S 0
(@ |KOMUT 31 ACIK: Aralik:  Sanal giris
MESAJ S Kapali
KOMUT 31 KAPALI: Aralik:  Sanal girig
MESAJ @ Kapali

Komutlar Genel Komut olarak alinir (Tip Tanimlamasi 20). Kullanici bir ASDU komutu geldiginde hangi eylemin gerceklesti-
rilecegini yapilandirabilir.

Kullanilabilir eslemelerin bir listesi B90 igerisinde sunulmustur. Buna 64 sanal giris dahildir (bkz. asagidaki tablo). Ayni
ASDU komutu igin ACIK ve KAPALI farkli sanal girislere eslenebilir.

Her bir komut fonksiyon tipi (FUN) ve bilgi numarasi (INF) tarafinda dretilen benzersiz bir kombinasyonla tanimlanir. Ana
cihaz FUN ve INF tarafindan yapilandiriimasi olmayan bir ASDU komutu gonderirse réle bunu reddeder.
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Tablo 5-7: KOMUT ESLEME TABLOSU

TANIM DEGER
Kapali 0

Sanal Girig 1 1

Sanal Girig 2 2

Sanal Giris 64 64

5.3.5 MODBUS KULLANICI HARITASI

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = {/ MODBUS KULLANICI HARITASI

B MODBUS KULLANICI ({”}) ADRES 1- 0 Aralik: 0 ile 65535 arasi, 1’er adimli
B HARITASI DEGER: 0
VESAJ (@ |aDRES 2 0 Aralik: 0 ile 65535 arasi, 1’er adimli
™ [DEGER 0
@ |ADRES 3 0 Aralik: 0 ile 65535 arasi, 1’er adimli
MESAJ o
™ |pEGER 0
{
ADRES 256: 0 Aralik: 0 ile 65535 arasi, 1’er adimli
MESA) (@) DEGER: 0

Modbus kullanici haritasi 256 kayda kadar salt-okunu erisim saglar. Bir bellek harita degeri elde etmek igin ADRES satirina
istenilen adresi girin (onaltilidan ondalik formata donustiriimis). Karsilik gelen deger DEGER satirinda goriindr. Takip eden
ADRES satirlarindaki "0" de@eri otomatik olarak dnceki ADRES satirlarinin "1" fazlasi deg@erini verir. Baslangi¢ kaydindaki "0"
adres degeri "hicbiri" anlamina gelir ve "0" degeri tim kayitlar icin gértntulenir. Farkli ADRES degerleri kayit pozisyonlarinin
herhangi birine gerektikce girilebilir.

5.3.6 GERCEK ZAMANLI SAAT

a) ANA MENU
YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU => 3 GERGEK ZAMAN SAATI
B GERCEK ZAMAN SENKRONLANMA KAYNAGT: Aralik:  Higbiri, PP/IRIG-B/PTP/SNTP, IRIG-B/PP/PTP/
B sAATi «@m® Hicbiri SNTP, PP/PTP/IRIG-B/SNTP
(@ [|GERCEK ZAMAN SAATI . . ..
MESAJ Aralik: Etkin, Etkin Degil
® [|oLAYLARI: Etkin Degil | 0y 1n begi
VESAS (@ |IRIG-B SINYAL TURU: Aralik:  Higbiri, DC Kaydirmali,
™ |Hicbiri Genlik Kiplenimli
@ |® HASSAS SAAT .
MESAJ .. Asadgiya bakin
& |m proTOROLU (1588) sagly
= =
MESAJ @ SNTP PROTOKOLU Asagiya bakin
& Im
H YEREL ZAMAN
MESAJ (&) - Asadiya bakin

Role haberlegsme protokolleri igin oldugu kadar olay kayitlari ve osilografi gibi gegmis veriler igin de zaman damgasi olustur-
mak amaciyla bir gergek zamanli saat (RTC) igerir. Réle yeniden basladiginda, RTC, ayda +1 dakikayla (~23 ppm) elektro-
nik bir saatle ayni dogruluga sahip yerlesik pil destekli bir saatten baslar. RTC Hassas Saat Protokoll (PTP), IRIG-B ya da
SNTP ile senkronize olduktan sonra dogruluk seviyesi réleye ulastirilan senkron saatine yaklagsir.
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SENKRONLAMA KAYNAGI ayari, zaman senkronizasyonu igin mevcut harici kaynaklardan hangisinin kullanilacagina karar ver-
mek igin zaman senkronizasyon kaynaginin éncelik sirasini yapilandirir. Hicbiri ayari RTC ve senkrofazor saatinin serbest
galismasina neden olur. PP/IRIG-B/PTP/SNTP, IRIG-B/PP/PTP/SNTP ya da PP/PTP/IRIG-B/SNTP ayari rélenin etkin ve ¢ali-
sir durumda olan ilk adlandiriimis kayani izlemesine veya bunlarin higbiri yoksa serbest ¢calismasina neden olur. Burada PP,
PP ile tam uyumlu bir zaman kaynagi ve PTP de PP ile tam uyummlu olmayan bir zaman kaynagdi anlamina gelir. Bir zaman
kaynag ariza yaptiginda ya da kurtarildiginda, bu ayar uyarinca réle senkronizasyonu otomatik olarak aktarir.

IEC 60870-5-103, IEC 60870-5-104, Modbus ve DNP gibi SCADA protokolleri diisiik dogrulukta zaman senkronizasyon
yontemlerine sahiptir. Yiiksek seviyeli dogruluga sahip yontemlerden (IRIG-B, PTP, SNTP) hicbiri aktif degilse, B90 saatini
SCADA zaman senkronizasyonlarindan biri gerceklestirildiginde glnceller.

IEC 60870-5-103 de dahil olmak lizere, UR saati cihazdaki tim aktif kaynaklar tarafindan gtincellenir. Bu da, herhangi bir
aktif protokol araciligiyla bir zaman senkronizasyonu mesaji alindiginda, UR saatinin giincellendidi anlamina gelir. Ancak,
IEC 60870-5-103, IEC 60870-5-104, Modbus ve DNP protokollerinin diisiik seviye dogrulukta zaman senkronizasyonuna
sahip olduklar dusunilirse, IRIG-B, PTP ve SNTP gibi daha iyi dogruluga sahip zaman protokollerinin sistemde aktif
oldugu durumlarda, bunlarin etkisi dnemsizdir.

RTC'yi manuel olarak ayarlamak icin bu kullanim kilavuzunun KOMUTLAR = TARIH VE SAAT AYARLA menU bolimine bakin.

GERGEK ZAMAN SAATI OLAYLARI ayari olay kaydinda yakalan tarih ve/veya saat 6gelerinde degisikliklere izin verir. Olay
ayarlama oncesi RTC zamanini kaydeder.

IRIG-B senkronizasyonunu etkinlestirmek igin, IRIG-B SINYAL TiPi DC Kaydirmali ya da Genlik Kiplenimli olarak ayarlanmali-
dir. IRIG-B senkronizasyonu bu ayari Higbiri olarak ayarlayarak devre digi birakilabilir.

PTP ve/veya SNTP protokoliini yapilandir ve etkinlestirmek ya da yerel saat parametrelerini (6rnegin zaman dilimi, yaz
saati uygulamasi) ayarlamak igin asagidaki bolimleri kullanin.

b) HASSAS SAAT PROTOKOLU (1588)

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { GERGEK ZAMAN SAATI = J HASSAS SAAT PROTOKOLU (1588)

B HASSAS SAAT D KATI GUC PROFIiLi: Aralik:  Etkin, Etkin Degil
B PROTOKOLU (1588) Etkin Degil

PTP ALAN NUMARASI Aralik: 0 -255

MESAJ
0

PTP VLAN ONCELIGI Aralik:  0-7

MESAJ
4

PTP VLAN KIMLIGI Aralik: 0 -4095
0

B PTP PORT 1

MESAJ -

@a» b d» @»

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { GERGEK ZAMAN SAATi = { HASSAS SAAT PROTOKOLU (1588) = { PTP PORT 1(3)

VESAS @ PORT 1 PTP FONKSIYONU: | Aralik: Etkin, Etkin Degil
™ |Etkin Degil
g
VESAJ @ PORT 1 YOIL GECIKMESI Aralik: 0 - 60 000 ns arasi, 1’er kademeyle
™ |EkLEYicI: 00000
VESAS @ PORT 1 YOIL GECIKMESI Aralik: -1 000 ile +1 000 ns arasi, 1’er kademeyle
& |asiMETRESI: 0000 ns

UR, IEEE C37.238 2011 standardinda belirtilen Gii¢ Profili'ni (PP) kullanarak IEEE 1588 2008 standardinda belirtilen
Hassas Saat Protokoli'ni (PTP) destekler. Bu destek, rélenin PP uygulayan bir Ethernet agi Gzerinden uluslararasi zaman
standardiyla senkronize olabilmesini saglar.
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Roéle, kati sekilde PP uygulamayan bazi PTP aglari Uzerinde ¢alismak tzere yapilandirilabilir. Zaman dogrulugu bir PP agi
icin belirtilenden daha az olabilir. Kati PP 6zelliginden tolerans gosterilen sapmalar arasinda 1) mesajlardaki eksik PP
uyumluluk bildirimleri, 2) PTP esdiizey gecikme mekanizmasini desteklemeyen bir ag cihazina baglanti, 3) alinan mesajlar-
daki titremenin 1 us degerinden énemli 6igiide blylk olmasi ve 4) belirli uyumsuz mesaj duyurma ve senkronizasyon giin-
celleme hizlar yer alir.

Role, IEEE 1588 2008 ve bazen PTP surim 2 olarak da adlandirilan esdeger IEC 61588 2009(E) standardina

gore PTP uygular. Standardin 6nceki strimiini (sirim 1) desteklemez.
NOT

PTP, bir agda birden fazla saatin digeriyle senkronize olabilmesini saglayan bir protokoldir. Bu, senkron dogruluklarinin 1
ns degerinden daha iyi olmasini saglar, ancak bu, agdaki her bir bilesenin ylksek seviyelerde dogruluga ve normalde réle
haberlesmeleri icin kullanilandan ¢ok daha hizli yiiksek haberlesme hizlarina erismesini gerektirir. Genel bir Ethernet agi
Uzerinden caligirken, zaman hatasi 1 ms ya da daha yuksek bir degere ulagabilir. PP, gug¢ sistemi korumasi, kontrolu ve
otomasyonu ve veri haberlesme uygulamalarinda kullanim igin uygun sinirli PTP alt kiimeyi belirleyen ve bdylece farkli
saticilarin saatlerini ve anahtarlarini birbirleriyle ¢alisabilirligini kolaylastiran bir PTP protokoludur. PP, 16 atlamali bir ag
Uizerinde 1 ps degerinden daha dislik en kétli durum zaman hatasi belirler.

Bir PTP ve PP sisteminde, saatler otomatik olarak kendilerini mevcut "en iyi" saatle bir ana-bagimli senkronizasyon hiyerar-
sisi icerisinde organize ederek kendisini hiyerarsinin en Ustinde "grup ana cihazi" yapar; tum digerleri kendilerini bagimli
yapar ve grup ana cihazini izler. Grup ana cihaz saati zamani GPS uydularindan ya da uluslararasi zaman standardiyla
baglantili baska bazi baglantilardan alir. Grup ana cihazi basarisiz olursa, etki alanindaki mevcut bir sonraki "en iyi" saat
grup ana cihazi roliini Ustlenir. Bir saat mevcut grup ana cihazinin "daha iyi" oldugunu kesfetmeye baslarsa, o saat grup
ana cihazi roliini Ustlenir ve bir dnceki grup ana cihazi bagimli roliine geri déner.

Grup ana cihazi tarafindan gikartilan zaman mesaijlari aradaki baglantiyr saglayan fiber ya da tel baglantisindaki sinyalin
sinirll hizi yiiziinden her iki agdan da gegerken gecikmeye ugrar. PP uygulayan her bir saat ve anahtar sahip oldugu PP'nin
komsularinin her birine olan yayihm gecikmesini dlger ve bu gecikmeleri alinan zamanda telafi eder. PP uygulayan her bir ag
cihazi her bir zaman mesajinda neden oldugu isleme gecikmesini diger ve ilettigi zamanda bu gecikmeyi telafi eder. Sonug
olarak, UR gibi son kullanim cihazlarina ulagtirilan zaman grup ana cihazinin zamaniyla neredeyse 6zdestir. Hiyerarsideki ad
cihazlarindan birinin PP'yi tam olarak uygulamamasi halinde, iligkili olan yayihm gecikmesi ve/veya gecikme siiresi telafi edile-
meyebilir ve son kullanim cihazinda alinan zaman 100 ps degerinden daha yiksek bir degerde hatali olabilir.

PTP Gzerinden alinan zaman degerlerinin ne zaman rélenin gercek zaman saatini glincellemek i¢in kullanildiginin agikla-
masi i¢in bu kullanim kilavuzunun Ayarlar > Uriin Kurulumu > Gergek Zaman Saati bolimiine bakin.

Roéleyi PTP i¢in yapilandirmak Gzere asagidaki ayarlar kullanilabilir.
KATI GUG PROFILI

+  Gug profili (IEEE C37.238 2011 Standardi) rélenin sadece grup ana cihaz gig profili uyumlu saatleri se¢mesini,
bunular ulastirilan zamanin en kot durumda 1 ps degerinde bir hata olmasini ve esdlizey gecikme mekanizmasinin
uygulanmasini gerektirir. Kati gi¢ profil ayari etkin durumdayken, role sadece IEEE_C37_328 tanimlama kodlarini
goruntlleyen ana cihaz saatlerini sececektir. Ancak bir esdizey gecikme mekanizmasi kullanildiginda bir port kullana-
caktir. Kati gli¢ profil ayari devre digi durumdayken, réle herhangi bir gli¢ profili saati olmadiginda gti¢ profili tanimla-
masi olmayan saatleri kullanacak ve esdiizey gecikme mekanizmasi galismasa bile portlari kullanacaktir.

*  Bu ayar sadece rélenin tium PTP 6zellikli portlari icin gecerlidir.
PTP ALAN NUMARASI

+  Buayar kendisiyle senkronize edilecek grup ana cihaz 6zellikli alan numarasina ayarlanmaldir. Bir ag, her biri benzer-
siz alan numarasina sahip ayrilmig birden fazla zaman dagitim alanlarini destekleyebilir. Daha genel olarak, varsayi-
lan alan numarasi sifiri kullanan tek bir alan vardir.

*  Bu ayar sadece rélenin tum PTP 6zellikli portlari icin gecerlidir.
PTP VLAN ONCELIGI

*  Bu ayar, rélenin esdiizey gecikme mekanizmasi tarafindan gikarilan istek mesajlarinda bulunan 802.1Q VLAN etiketin-
deki 6ncelik alaninin degerini secer. PP ile uyumlu olara varsayilan VLAN 6énceligi 4 olup, bunun PTP'ye uyumla 7 ola-
rak ayarlanmasi onerilir.

+  Rélenin dogrudan bagh oldugu rélenin 6zelliklerine bagh olarak VLAN Onceliginin herhangi bir etkisi olmayabilir.

*  Bu ayar sadece rélenin tim PTP 6zellikli portlari icin gecerlidir.
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PTP VLAN KiMLIiGi

+  Bu ayar, rolenin esdiizey gecikme mekanizmasi tarafindan cikarilan istek mesajlarinda bulunan 802.1Q VLAN etiketin-
deki Kimlik Numarasi alaninin degerini seger. PP ile uyumlu olarak sunulur. Bu mesajlarin kdprilenmemesi gerektigini
belirten bir hedef adresleri oldugundan, bunlarin VLAN Kimlik Numarasinin herhangi bir fonksiyonu yoktur ve dolayi-
siyla varsayilan degerinde birakilabilir.

* Rodlenin dogrudan bagh oldugu rélenin 6zelliklerine bagl olarak VLAN ID'nin herhangi bir etkisi olmayabilir.
*  Bu ayar sadece rélenin tim PTP 6zellikli portlari igin gegerlidir.
PORT 1 ... 3 FONKSIYONU

«  Bu port ayari etkin degil olarak seciliyken, bu portta PTP devre digi birakilir. Réle bu portta PTP mesajlar olugturmaz
ya da bunlari dinlemez.

PORT 1 ... 3 YOL GECIKMESI EKLEYICi

« PTP tarafindan ulastirilan zaman, rélenin gercek zaman saatini senkronize etmek Uzere kullaniimasi éncesinde bu
ayardaki zaman degeri kadar ileri alinir. Bu, zaman ulastirma gecikmelerinin agda telafi edilmedigi durumlari telafi
etmek icindir. Tamamen PP uyumlu bir agda, esduzey gecikmesi ve isleme gecikmesi mekanizmalar grup ana ciha-
ziyla réle arasindaki tim gecikmeleri telafi eder. Bu tlr aglarda, bu ayar sifir degerinde olmalidir.

*  Bu mekanizmalarin her ikisini de uygulamayan bir ya da daha fazla anahtar ve/veya saat iceren aglarda, rolelerin
tamami telafi edilmez; dolayisiyla mesajin réleye ulasma zamani mesajda belirtilen zamanda daha sonra olacaktir. Bu
ayar, bu gecikmeyi yaklasik olarak telafi etmek igin kullanilir. Ancak, role telafi edilmemis gecikme miktarlarini dinamik
olarak degistiren ag anahtarlamasinin farkinda olmadigindan, telafi edilmemis gecikmeyi her zaman tamamen duzel-
tece herhangi bir ayar yoktur. Degerlerin bilinmesi halinde en kot durum hatasini minimum ve maksimum telafi edil-
memis gecikme araliinin yarisina indirecek bir ayar segilebilir.

PORT 1 ... 3 YOL GECIKMESI ASIMETRESI

*  Bu ayar, bir baglantinin iki yoni arasinda bulunan yayilim gecikmesindeki herhangi bir farki telafi edecek esdiizey
gecikme mekanizmasi tarafindan kullanilan PTP igerisindeki "delayAssymmetry" ayarinda karsilik gelir. Siradisi
durumlar haricinde, iki fiber temelde 6zdes uzunluk ve bilesimdedir; dolayisiyla bu ayar sifir olarak ayarlanmalidir.

« Bagdlantinin uzunlugunun farkli yoénlerde farkli degerde oldudu siradisi durumlarda, roleye giden Ethernet yayilim
gecikmesinin réleye giden ve réleden gelen yol yayillim gecikmeleri ortalamasindan daha uzun oldugu nanosaniye
sayisina ayarlanmalidir. Ornegin, fiberin fiziksel uzunlugundan ve fiberlerdeki yayihm hizinin réleden bagh oldugu
Ethernet anahtarina olan gecikmenin 9 000 ns ve anahtardan roleye olan gecikmenin 11 000 ns oldugu durumda, orta-
lama gecikme 10 000 ns ve yol gecikme asimetrisi 11000 - 10000 = +1000 ns olacaktir.

c) SNTP PROTOKOLU
YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = GERGEK ZAMANLI SAAT = { SNTP PROTOKOLU

B SNTP PROTOKOLU D) SNTP FONKSIYONU: Aralik:  Etkin, Etkin Degil
| Etkin Degil
@ SNTP SUNUCU IP ADRESTI: | Aralik: Standart IP adresi formati
MESAJ S 0.0.0.0
SNTP UDP PORT Aralik: 0 ile 65535 arasi, 1’er adimii
MESAJ (&

NUMARASI: 123

B90RFC-2030 igerisinde belirtilen Basit A Zaman Protokoll desteker SNTP ile B90 bir Ethernew agi lizerinde saat zama-
nini alabilir. B90, genellikle dogru zamani géstermek igin bir GPS alicisi kullanan 6zel bir Griin olan bir SNTP/NTP sunucu-
sunda zaman degerlerini almak i¢in bir SNTP istemci gorevi gorebilir. Tekli Yayin SNTP desteklenmektedir. UR serisi réleler
yayin, ¢oklu yayin ya da her noktay yayin SNTP fonsiyonelligin desteklemez.

SNTP FONKSIYONU ayari B90 uzeridneki SNTP 6zelligini etkinlestirir ya da devre digi birakir.

SNTP kullanmak igin SNTP SUNUCU IP ADRESI SNTP/NTP sunucu IP adresine baglanmalidir. Bu adres ayarlandiktan sonra
ve SNTP FONKSIYONU "Etkin" olarak ayarlandiktan sonra B90 SNTP/NTP sunucusundan zaman degerlerini alma girisimde
bulunur. Bazi zaman degerleri sunucudan alindiktan sonra ortalamalari alindigindan, B90 saatinin SNTP/NTP sunucusuyla
yakin olarak senkronize olana kadar genellikle Ug ila dort dakika gegebilir. Sunucunun kapali olmasi halide B90'un bir
SNTP i¢ test hatasi sinyali vermesi en fazla iki dakika surer.
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Normal SNTP calismasi icin SNTP/UDP PORT NUMARASI 123'tlr. SNTP gerekli degilse portu 0 olarak ayarlayarak portu kapatin.
i‘fv SNTP UDP PORT NUMARASI 0 olarak ayarlandiginda, degisiklik B90O yeniden baglatildiginda etkin olur.

NOT

d) YEREL SAAT
YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = I GERGEK ZAMAN SAATi = { YEREL SAAT
B YEREL SAAT UTC'den YEREL SAAT Aralik:  —24,0 ile 24,0 sa arasi, 0,5'li kademelerle
u @® |orseri: o ,0 hrs
@ GUN ISIGINDAN FAYDA- Aralik:  Etkin Dedil, Etkin
MESAJ :
) LANMA ZAMANI: Etkin
N BASLANGIC AYI: Aralik:  Ocak ile Aralik arasi (tim aylar)
MESAJ
™ |January
@ DST BASLANGIC GUNU : Aralik:  Pazar ile Cumartesi arasi (haftanin tiim gliinleri)
MESAJ
™ |sunday
(@) [DST BASLANGIG GUNU Aralik:  Birinci, Ikinci, Ugiinci, Dérdtinct, Sonuncu
MESAJ .
® |ani: iix
(@) |DST BASLANGIC SAATI: Aralik:  0-23
MESAJ
@ |2
@ DST BiTis AYT: Aralik:  Ocak ile Aralik arasi (tim aylar)
MESAJ
™ |January
(@ |DST BiTis GUNGU: Aralik:  Pazar ile Cumartesi arasi (haftanin tim gtinleri)
MESAJ
™ |sunday
@ DST BITiS GUNU ANI: Aralik:  Birinci, Ikinci, Ugiincti, Dérdtinct, Sonuncu
MESAJ .
™ ik
(@ |DST BiTis SAATI: Aralik: 0 -23
MESAJ S 5

UR cihazi iki zaman dilimi saklar: yerel saat ve Evrensel Koordineli Zaman (UTC). Yerel saat IRIG-B sinyalleri tarafindan
saglanabilir. UTC saati SNTP sunuculari tarafindan saglanir.

Yerel Saat gegerli konuma goére yapilandiriimadig! sirece gergek zaman saati (RTC) ve haberlesme protokoli saatleri
dogru degildir. RTC ile IRIG-B senkronize edildiginde, Yerel Saat gegerli konuma goére yapilandiriimalidir, aksi takdirde
zaman damgalari dogru olmayabilir. Bunlara ek olarak, Yerel Saat ayarinin diizgiin sekilde yapilmamis olmasi halinde, geg-
mis kayitlarinda ve haberlesme protokollerinde raporlanan saatler yanls olabilir.

UTC'den YEREL SAAT OFSETI ayari saat cinsinden UTC (Greenwich Ortalama Saati) ile yerel zaman dilimi farkini belirleme
icin kullanilir. Dogu yarim kiredeki zaman dilimlerinin arti degerleri, bati yarim kuredeki zaman dilimlerinin eksi degerleri
vardir. Sifir degeri rélenin yerel saat olarak UTC'yi kullanmasina neden olur. Bu ayarin iki kullanimi vardir. Sistem RTC'si
sadece yerel saat bilgisi saglayan ya da bagimsiz galisan bir haberlesme protokoliiyle senkronize edildiinde, saat farki
ayari bunlarin sagladidi yerel saatle UTC'nin farkini hesaplamak igin kullanir. RTC, sadece UTC (PTP ya da SNTP gibi) bil-
gisi saglayan bir haberlesme protokoliiyle senkronize edildiginde, saat farki ayari verilen UTC bilgisiyle yerel saati belirle-
mek i¢in kullanilir. PTP ALTERNATE_TIME_OFFSET_INDICATOR TLV'leri yerel saati hesaplamak i¢in kullaniimaz. PTP
disindaki baska bir haberlesme protokolli UTC ile yerel saat farki bilgisi saglarsa (IRIG-B gibi), bu saat farki bilgisi yerel
saat ve yaz saati ayarlar yerine kullanilir.

GUN ISIGINDAN FAYDALANMA ZAMANI ayarlari rélenin yerel zaman diliminin DST kurallarina uymasini saglamak icin kullani-
labilir. IRIG-B saat senkronizasyonu aktif durumdayken, IRIG-B sinyalindeki yerel saatin herhangi bir yaz saati uygulamasi
saat farki icerdigine ve dolayisiyla DST ayarlarinin goz ardi edildigine dikkat edin.
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5.3.7 KULLANICITANIMLI ARIZA RAPORU

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { KULLANICI TANIMLI ARIZA RAPORU = KULLANICI TANIMLI ARIZA RAPORU 1(2)

B KULLANICI TANIMLI ARIZA RAPORU 1 Aralik:  Etkin Degil, Etkin
B ARIZA RAPORU 1 @m» FONKSiYONU: Etkin
VESAJ @ ARIZA ONCESi 1 Aralik:  FlexLogic isleneni
i iCi: Kapali
® |TETiKLEYiCi: Kapal
MESAS @ ARIZA 1 TETiKLEME: Aralik:  FlexLogic igleneni
™ [kapali
@ ARIZA RAPORU 1 #1: Aralik:  Kapali, herhangi bir gergek dederdeki analog
MESAJ parametre
™ |kapali
VESA @ ARIZA RAPORU 1 #2: Aralik:  Kapali, herhangi bir gercek dederdeki analog
SAJS @ Kapali parametre
@ ARIZA RAPORU 1 #3: Aralik:  Kapali, herhangi bir gergek degerdeki analog
MESAJ ™ [Kapali parametre
2
ARIZA RAPORU 1 #32: Aralik:  Kapali, herhangi bir gergek dederdeki analog
MESAJ (& Kapali parametre

Etkinlestirildiginde, bu fonksiyon ariza dncesi tetikleyiciyi izler. Ariza 6ncesi veriler ariza dncesi tetiklemenin ylikselen kena-
rinda gelecekte ariza kaydinin olusturulmasi igin bellekte saklanir. Ariza dncesi tetikleyici etkinlestirildigi ancak 1 saniyeden
kisa olmadigi slrece eleman ariza tetikleyicisini bekler. Ariza tetikleyicisi meydana gelirse, ariz verisi saklanir ve tam kayit
olusturulur. Ariza 6ncesi tetikleyici birakildiktan sonra 1 saniye igerisinde ariza tetikleyicisi olusmazsa, eleman sifirlar ve
herhangi bir kayit olugturulmaz.

Kullanici tanimh kayit asagidaki bilgileri igerir: kullanici tanimli réle adi, detayli dahili yazilim revizyonu (7.2x, 6rnegin) ve
réle modeli (B90), tetikleyici tarih ve saati, ariza dncesi tetiklemesinin adi (belirli bir FlexLogic isleneni), ariza tetikleyicisinin
adi (belirli bir FlexLogic isleneni), ariza 6ncesi tetiklemedeki etkin ayar grubu, ariza tetiklemesindeki etkin ayar grubu, tim
programlanmis analog kanallarin ariza éncesi degerleri (ariza éncesi tetikleyici dncesinde bir déngii) ve tim programlan-
mis analog kanallarin ariza degerleri (ariza tetiklemedeki).

Her ariza raporu en fazla on dosya olacak sekilde bir dosya icinde saklanir. Meydana gelecek on birinci tetikleme en eski
dosyanin lzerine yazacaktir. Tim yakalanan verileri goriintilemek igin EnerVista UR Setup yazilimi gerekmektedir. Rapor
tetiklendiginde, bir FAULT RPT TRIG olayi otomatik olarak olugturulur.

iki tiir agmay (6rnegin, sicakliklari igermek (izere yapilandiriimis raporlu termal korumayla agma ve gerilimleri ve akimlar
icermek Uzere yapilandiriimis raporlu kisa devre agmasi) etkinlestirmek igin rélede iki kullanici tanimli hata raporu bulun-
maktadir. Her iki rapor ayni rapor dosyas! kuyrugunu besler.

Son kayit iletisim protokolleri Gizerinden erisilen bireysel veri 6geleri olarak kullanilabilir durumdadir.

+  ARIZA ONCESI 1 TETIKLEME: Ariza dncesi verileri yakalayacak FlexLogic islenenini belirtir. Bu islenenin yiikselen
kenari sonraki raporlama igin bir déngiiliik veri saklar. Islenen ARIZA ONCESI 1 TETIKLEME "Acik" olarak secildigi siirece
eleman gergekte bir kayit olusturmak igin ariza tetiklemesini bekler. islenen 1 saniye boyunca "Kapali" konumda
kalirsa, eleman sifirlanir ve herhangi bir kayit olusturulmaz.

+  ARIZA 1 TETIKLEME: Ariza verilerini yakalayacak FlexLogic islenenini belirtir. Bu islenenin yiikselen kenari verileri
ariza verileri olarak saklar ve yeni bir rapor olusturur. Bu tetikleme (ariza dncesi tetikleme degil) raporun tarih ve saatini
kontrol eder.

« ARIZA RAPORU 1 #1 ila ARIZA RAPORU 1 #32 arasi: Bu degerler, gerilim ya da akim bulyukligua, gercek RMS, faz
acisl, frekans, sicaklik vb gibi saklanacak gergek bir degeri belirtir. En fazla 32 kanal kadar yapilandirilabilir. iki rapor
cesitli agma kosullari ve ilgili 6gelerle basa ¢cikmak Uzere yapilandirilabilir.
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5.3.8 OSILOGRAFI

a) ANA MENU
YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { OSILOGRAFi
B OSILOGRAFI KAYIT SAYISI: Aralik: 1 ile 64 arasi, 1’er adimli
- «@® |5
@ TETIKLEME MODU: Aralik:  Otomatik Uzerine Yazma, Korumali
MESAJ o )
@ |otomatik Uzerine Yazma
N TETIKLEME KONUMU : Aralik: 0 ile %100 arasi, 1’er adimli
MESAJ
™ |%50
MESAS @ TETIKLEME KAYNAGT: Aralik:  FlexLogic isleneni
™ |kapali
PR Fot i. | Aralik:  Kapalli; 8, 16, 32, 64 drnek/déngli
MESAJ @ [ac ?IRIS DZ-'\'LGZTX. BICIMLERI:
® |16 6rnek/déngii
@ |[® DIJITAL KANALLAR
MESAJ
& |Im
H ANALOG KANALLAR
MESAJ (&) -

Osilografi kayitlari érnekleme hizinda oldudu kadar tetikleme noktasinda dider réle verilerinde yakalanan dalgaformlarini
icerir. Osilografi kayitlari programlanabilir FlexLogic isleneni tarafindan tetiklenir. Coklu osilografi kayitlari es zamanh olarak
yakalanabilir.

KAYIT SAYISI segilebilir olup, ancak tek bir kayitta yakalanan déngu sayisi érnekleme hizi ve galisan moddiller gibi diger fak-
torlere gore onemli olglide degisiklikk gosterebilir. Osilografi igin sabit miktarda veri depolanmasi vardir; daha fazla veri
yakalandikga, kayit basina yakalanan déngi sayis daha az olur. Kayit bagina yakalanan déngi sayisini gorintilemek igin
GERGEK DEGERLER = { KAYITLAR = {} OSILOGRAFI menisiline bakin. Asagidaki tablo karsilik gelen dongii/kayit degerlerine
sahip 6rnek yapilandirmalar sunar. Osilografi kaydi minimum sayisi tgtir.

Tablo 5-8: OSILOGRAFi DONGU/KAYIT ORNEGI

KAYITLAR CTIVTS ORNEKLEME HIZI | SAYISALLAR | ANALOGLAR | DONGU/KAYIT
3 1 8 0 0 14663

3 1 16 16 0 6945

8 1 16 16 0 3472

8 1 16 16 4 2868

8 2 16 16 4 1691

8 2 16 63 16 1221

8 2 32 63 16 749

8 2 64 63 16 422

32 2 64 63 16 124

TETIKLEME MODU ayarinin "Otomatik Uzerine Yazma" olarak ayarlanmasi durumunda yeni bir kayit otomatik olarak eski bir
kaydin Gzerine yazabilir.

TETIKLEME KONUMU ayarini toplam arabellek boyutunun bir ylizdesine ayarlayin (6rnegin, %10 %50, %75 vb). %25'lik bir
tetikleme konumu tetikleme Oncesinin %25'inden ve tetikleme sonrasinin %75'inden olusur. TETIKLEME KAYNAGI. her
zaman osilografide yakalanir ve herhangi bir FlexLogic parametresi (eleman durumu, sézlesme girisi, sanal ¢ikis, vb) olabi-
lir. Réle érnekleme hizi ddngu bagina 64 drnektir.

AC GIRIS DALGALARI ayari AC giris sinyallerinin (bunlar akim ve gerilim) saklandig§i 6rnekleme hizini belirler. Ornekleme hizi-
nin azaltilmasi daha uzun kayitlarin saklanmasini saglar. Bu ayarin, her zaman dongi bagi 64 6rnek olan rélenin i¢ érnekleme
hizi lizerinde higbir etkisi yoktur; bu da, cihazla ilgili temel dneme sahip hesaplamalar tGizerinde higbir etkisi yoktur.

,D’ Osilografi ayarlarinda degisiklikler yapildiginda, tim osilography kayitlari TEMiZLENECEK'tir.
1

NOT
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b) DIJITAL KANALLAR
YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { OSILOGRAFi = { DIJITAL KANALLAR

B DIJITAL KANALLAR D DIJITAL KANAL 1: Aralik:  FlexLogic igleneni

u Kapali
MESAS @ DIJITAIL KANAL 2: Aralik:  FlexLogic isleneni

7 Kapali
@ DIJITAL KANAL 3: Aralik:  FlexLogic igleneni

MESAJ
™ [Kapali
3

DIiJITAIL KANAL 63: Aralik:  FlexLogic igleneni

MESAJ (&) Kapali

Bir SAYISAL 1(63) KANAL ayari bir osilografi izi kaydededilen FlexLogic islenen durumunu seger. Her bir osilografi izinin
uzunlugu kismen burada secilen parametrelerin sayisina baglidir. "Kapali" olarak ayarlanan parametreler gézardi edilir.
Baslatilmasinin ardindan réle parametre listesini otomatik olarak hazirlayacaktir.

c) ANALOG KANALLAR

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { OSILOGRAFi = { ANALOG KANALLAR

B ANALOG KANALLAR ANALOG KANAL 1: Aralik:  Kapali, herhangi bir FlexAnalog parametresi
- D) Kapali Tam liste igin bkz Ek A.
@ ANALOG KANAL 2: Aralik:  Kapali, herhangi bir FlexAnalog parametresi
MESAJ ™ Kapali Tam liste icin bkz Ek A.
@ ANALOG KANAL 3: Aralik:  Kapali, herhangi bir FlexAnalog parametresi
MESAJ ™ Kapali Tam liste igin bkz Ek A.
\)
ANALOG KANAL 16: Aralik:  Kapall, herhangi bir FlexAnalog parametresi
MESAJ (& Kapali Tam liste igin bkz Ek A.

Bu ayarlar bir osilografi iziyle kaydededilen gergek degder 6lcimiini seger. Her bir osilografi izinin uzunlugu kismen burada
segilen parametrelerin sayisina baghdir. "Kapali" olarak ayarlanan parametreler goézardi edilir. S6z konusu rélede mevcut
parametreler asagidakilere baghidir:

* Role tipi

*  Yiklenmis olan CT/VT donanim modiillerinin tipi ve sayisi

*  Yiklenmig olan analog giris donanim moddillerinin tipi ve sayisi

Baslatilmasinin ardindan réle parametre listesini otomatik olarak hazirlayacaktir. Mimkin olan tim analog gercek deger
6lciim parametrelerinin bir listesi Ek A'da sunulmustur. FlexAnalog Parametre Listesi. Tablolarin herhangi birinde gdsterilen
parametre dizin numarasi réle ekraninda parametrenin secimini hizlandirmak icin kullanilir. Réle tus takimi ve ekraniyla
parametre listesini taramak olduk¢a zaman alici olabilir; réle tus takiminin kullanilarak bu sayinin giriimesi karsilik gelen
degderin goriintilenmesine neden olacaktir.

Herhangi bir AT/GT moduli ve analog giris modulleri yoksa, dosyada herhangi bir analog iz gériinmeyecek, sadece sayisal
izler gériinecektir.
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5.3.9 KULLANICITANIMLI LED'LER

a) ANA MENU
YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = 4 KULLANICI TANIMLI LED'LER
B KULLANICI TANIMLI B LED TESTI .
B LED'LER «» Asagiya bakain.
H ACMA ALARM LEDLERI
MESAJ % - ve Bkz. Sf. 5.65
| LAN
MESAJ % - igg 1 ICI TANIMLI Bkz. Sf. 5.65
@ B KULLANICI TANIMLI
MESAJ
™ |m LED 2
y
B KULLANICI TANIMLI
MESAJ (&
B LED 48

2 ve 3 role panellerindeki 48 amber sarisi LED segili bir FlexLogic isleneni mantik 1 bir durumundayken yanacak sekilde
Ozellestirilebilir. Panel 1 Uzerindeki agma ve alarm LED'leri de ayni sekilde 6zellestirilebilir. Tim LED'leri dogru calistigin-
dan emin olmak igin bir LED testi 6zelligi de sunulmustur.

b) LED TESTI
YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { KULLANICI TANIMLI LED'LER = LED TESTi
B LED TESTIi D) LED TESTI FONKSIYONU: Aralik:  Etkin Dedgil, Etkin.
| Etkin Degil
LED TESTI KONTROLU: Aralik:  FlexLogic igleneni
MESAJ (&)
Kapali

Etkinlestirildiginde, LED testi kullanici tanimlii butonlar gibi herhangi bir dijital giristen ya da kullanici tanimli bir koguldan
baslatilabilir. Kontrol islenen LED TESTi KONTROLU ayari altinda yapilandirilabilir. Bu test opsiyonel kullanici tanimli butonlar
da dahil olmak tzere tim LED'leri kapsar.

Test lic asamadan olusur.

1. Réledeki tim 62 LED aydinlanir. Bu LED'lerden herhangi birinin "yanik" olup olmadigini dogrulamak icin gerceklestiri-
len hizli bir testtir. Bu asama kontrol girisi agik oldugu siirece en fazla 1 dakikaya kadar sirer. 1 dakika sonra test sona
erecektir.

2. Tum LED'ler kapatilir ve ardindan her defasinda bir LED 1 saniye boyunca agilir ve sonra kapatilir. Test rutini panelin
sol Ust kdsesinden baslayarak her bir LED sitununda yukaridan asagi olarak devam eder. Bu test tek bir mantik nok-
tas! tarafindan birden fazla LED'in agilmasina neden olabilecek donanim arizalarini kontrol eder. Bu agama istenilen
herhangi bir anda durdurulabilir.

3. Tum LED'ler yanar. Her defasinda bir LED 1 saniye boyunca séner ve ardindan tekrar yanar. Test rutini panel sol st
kosesinden baslayarak her bir LED siitununda Ustten alta dogru hareket eder. Bu test tek bir mantik noktasindan bir-
den fazla LED'in sénmesine neden olabilecek donanim arizalarini kontrol eder. Bu agsama istenilen herhangi bir anda
durdurulabilir.

Test devam ettiginde LED'ler korum, kontrol ve izleme 6zelliklerinden ¢ok test siralamasi tarafindan kontrol edilir. Ancak,
IED kontrol mekanizmasi réle tarafindan olusturulan LED durumlarindaki tim degisiklikleri kabu | eder ve asil LED durum-
larini (agik ya da kapali) bellekte saklar. Test tamamlandiginda, LED'ler test sirasinda réle yanitindan kalan asil durumu
yansitir. LED Testi devam ederken sifirlama butonu herhangi bir hedefi temizlemeyecektir.

Test boyunca 6zel bir FlexLogic isleneni olan LED TESTi DEVAM EDIYOR ayarlanir. Test siralamasi baglatildiginda LED TESTIi
BASLATILDI olay! olay kaydedicisinde saklanir.
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Test prosediiriiniin tamami kullanici kontrolliidiir. Ozellikle 1. asama gerektigi kadar uzayabilir ve 2. ve 3. agamalar durdurula-
bilir. Test LED TESTI KONTROLU ayari tarafindan tanimlanmis olan kontrol girisinin konumu ve yiikselen kenarlarina yanit verir.
Etkin olabilmeleri igin sinyal darbeleri en az 250 ms stirmelidir. Asagidaki sema testin nasil ylritildigini gostermektedir.

TESTE HAZIR

LED TEST SURUYOR
kontrol girisinin ylikselen kenari islenenini sifirla
LED yazilim gorintisuniu LED durumlarini yazilim
baslat gorintlsinden geri ylkle

‘ A
LED TEST SURUYOR
islenenini ayarla

kontrol girisi agi kﬂ
KADEME 1 zaman asimi+
(tdm LED'ler agik) (1 dakika)

kontrol girisinin disen kenari

N kontrol girisinin
1 saniye bekle yiikselen kenari >
KADEME 2 kontrol girisinin»
(her defasinda bir LED agik) yiikselen kenari

N kontrol girisinin
1 saniye bekle yikselen kenari ™

KADEME 3 Kontrol girisini
N N ontrol girisinin
(her defasmdg bir LED yiikselen kenari ]
kapali)

842011A1.COR

Sekil 5-9: LED TEST SIRASI
UYGULAMA ORNEGI 1:

Birinin kullanici tanimh buton 1 ile LED'lerden herhangi birinin "yanik" olup olmadigini kontrol etmek istedigini varsayalim.
Asagidaki ayarlarin uygulanmasi gerekir. AYARLAR = URUN KURULUMU = & KULLANICI TANIMLI BUTONLAR => KULLANICI BUTTONU
menusitinde asagidaki girigleri yaparak kullanici tanimli buton 1'in 6zelliklerini yapilandirin:

BUTON 1 FONKSIYONU: "Kendiliginden Sifirlama"
BUTON 1 BIRAKMA SURESI: "0,10 s"

AYARLAR = URUN KURULUMU = & KULLANICI TANIMLI LEDLER = LED TESTi menlslnde asagidaki girisleri yaparak kullanici
tanimli buton 1'i tanimasi igin LED testini yapilandirin:

LED TEST FONKSiYONU: "Etkin"
LED TEST KONTROLU: "BUTON 1 ACIK"

Kullanici tanimli buton 1'e basildiginda test baslatilacak. LED'ler g6zle incelendidi sturece butonlar basili kalmali. Bittiginde,
buton serbest birakilmali. Ardindan réle otomatik olarak 2. asamayi baglatacak. Bu noktadan sonrasinda butona basilarak
testten cikilabilir.

UYGULAMA ORNEGI 2:

Birisinin LED'lerin "yanik" olup olmadiklarini kontrol etmek kadar baska hatalari kontrol etmek icin her defasinda bir LED'i
yakmak istedigini varsayalim. Bu iglem kullanici tanimli buton 1 ile gergeklestirilir.

Uygulama 6rnegi 1'deki ayarlari uyguladiktan sonra, tim LED'leri test etmek igin butonu gerektigi kadar uzun stre basili
tutun. Sonra, otomatik olarak 2. asamaya gecmek i¢in butonu serbest birakin. 2. asama basladiginda buton serbest biraki-
labilir. 2. asama tamamlandiginda, 3. asama otomatik olarak baslayacaktir. Testten istenildigi an butona basilarak gikilabilir.

5-64 B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi GE Multilin



5 AYARLAR 5.3 URUN KURULUMU

c) AGMAVE ALARM LED'LERI
YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { KULLANICI TANIMLI LED'LER = { AGMA VE ALARM LEDLERI

H ACMA ve ALARM LEDLERI D) ACMA LED GIRISI: Aralik:  FlexLogic isleneni
| Kapali
ALARM LED GIRISI: Aralik:  FlexLogic igleneni
MESAJ (&) Kapali

Alma ve alarm LED'leri ilkLED sttununda (gelismis 6n yiiz) ve LED paneli 1'dedir (standart 6n y(iz). Her bir gdsterge mantik
1 durumunda FlexLogic isleneni segildigin yanacak sekilde programlanabilir.

d) KULLANICITANIMLI LED'LER 1(48)
YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { KULLANICI TANIMLI LED'LER = { KULLANICI TANIMLI LED 1(48)

B KULLANICI TANIMLI ap |2 ISLENENI: Aralik:  FlexLogic isleneni
W LED 1 Kapali
vesas @ |FEP 1 THRY : Aralik:  Kendiliginden Sifirlama, Miihiirlii
Kendiliginden Sifirlama

Role 6n yuz LED anelleri genelinde 48 amber sarisi LED bulunmaktadir. Bu gostergelerin her biri segilen FlexLogic isleneni
mantik bir durumundayken yanmak Uizere programlanabilir.

Standart 6n yiz igin LED asagidaki konumlarda yer alir.
. LED Panel 2: 1 ila 24 arasi kullanici tanimli LED'ler
. LED Panel 3: 25 ila 48 arasi kullanici tanimli LED'ler

Gelismis 6n yiz icin LED asagdidaki konumlarda yer alir.

* LED situnu 2: 1 ila 12 arasi kullanici tanimli LED'ler

*  LED situnu 3: 13 ila 24 arasi kullanici tanimli LED'ler

* LED situnu 4: 25 ila 36 arasi kullanici tanimh LED'ler

*  LED situnu 5: 37 ila 48 arasi kullanici tanimli LED'ler

Bu siralanmis LED'lerin konumu hakkinda bilgi i¢in bkz. 4. Bélimde LED Géstergeleri bashgi.

Kullanici tanimli LED ayarlari LED'leri kontrol eden FlexLogic isleneneni secger. LED 1 TiPi ayari "Kendiliginden Sifilama”
(varsayilan ayar) LED aydinlatmasi segili LED isleneni durumunu izleyecektir. LED 1 TiPi ayari "MUhUrli" ise, LED yandiktan
sonra haberlesmeler kanali Gzerinden bir uzak cihazla ya da herhangi bir promlanmis islenenle LED isleneni durumu yeni-
den etkinlesse de, 6n yuz SIFIRLA dugmesiyle sifirlanana kadar yanik durumda kalir.

Tablo 5-9: KULLANICI TANIMLI LED'LER IGIN ONERILEN AYARLAR

AYAR PARAMETRESI AYAR PARAMETRESI
LED 1 isleneni AYAR GRUBU 1 AKTIF LED 13 isleneni Kapali
LED 2 isleneni AYAR GRUBU 2 AKTIF LED 14 isleneni Kapali
LED 3 isleneni AYAR GRUBU 3 AKTIF LED 15 isleneni Kapali
LED 4 isleneni AYAR GRUBU 4 AKTIF LED 16 igleneni Kapal
LED 5 isleneni AYAR GRUBU 5 AKTIF LED 17 igleneni Kapal
LED 6 isleneni AYAR GRUBU 5 AKTIF LED 18 igleneni Kapal
LED 7 isleneni Kapali LED 19 isleneni Kapali
LED 8 isleneni Kapali LED 20 isleneni Kapali
LED 9 isleneni Kapali LED 21 isleneni Kapali
LED 10 isleneni Kapali LED 22 igleneni Kapal
LED 11 isleneni Kapali LED 23 igleneni Kapal
LED 12 isleneni Kapali LED 24 igleneni Kapal
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5.3.10 KULLANICITANIMLI iG TESTLER

CyberSentry’ye yonelik kullanici tanimli i¢ testler igin bunun yerine Kurulum > Giivenlik > Denetimsel mendyi kullanin.

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { KULLANICI TANIMLI iG¢ TESTLER

B KULLANICI TANIMLI KD HALKA KOPUKLUGU TESPiTi Aralik:  Etkin Degi/,. ‘Etkin.' .Direkt Qiri§/§)/k/§ modiille
™ iC TESTLER FONKSIYONU: Etkin donatilmig birimler igin gecerli.
@ DIREKT CIHAZ KAPATMA Aralik:  Etkin Degil, Etkin. Direkt Giris/Cikis modiille
MESAJ & |FonNksivOoNU: Etkin donatilmig birimler igin gegerli.
@ UZAK CIHAZ KAPATMA Aralik:  Etkin Degil, Etkin.
MESAJ .
@ |FONKSIYONU: Etkin
@ 1K ETHERNET HATA Aralik:  Etkin Degl/, Etkin.
MESAJ .
(¢ [|FONKSIYONU: Etkin Degil
@ iKINCI ETHERNET HATA Aralik:  Etkin Degll, Etkin.
MESAJ .
@ FONKSIYONU: Etkin Degil
MESA .
saJ @ FONKSIYONU: Etkin Degil
@ PiI, ARIZASI Aralik:  Etkin Degil, Etkin.
MESAJ .
@ |FONKSIYONU: Etkin
@ SNTP ARIZASI Aralik:  Etkin Degil, Etkin.
MESAJ .
@ |FONKSIYONU: Etkin
@ IRIG-B ARIZASI Aralik:  Etkin Dedgil, Etkin.
MESAJ -
@ |FONKSiYONU: Etkin
@ PTP ARIZASI Aralik:  Etkin Degil, Etkin.
MESAJ .
@ |FONKSIYONU: Etkin
@ MODULU ARIZAST Aralik:  Etkin Degl/, Etkin.
MESAJ .
(¢ [|FONKSIYONU: Etkin Degil

Tdm ana i¢ test alarmlari karsilik gelen FlexLogic islenenleri, olaylari ve hedefleriyle birlikte otomatik olarak raporlanir.
Onemsiz alarmlarin istenirse devre disi birakilabilir.

Etkin Degil modda 6nemsiz alarmlar bir FlexLogic isleneni etkinlestirmez, olay kaydediciye yazmaz ya da hedef mesajlari
gorintilemezler. Bunlara ek olarak, HIGBIR KUGUK ALARM veya HICBIR KENDILIGINDEN TEST tetiklemezler. Etkin modda,
dnemsiz alarmlar diger 6nemli ve 6nemsiz alarmlarla birlikte calismaya devam eder. Onemli ve énemsiz i¢ test alarmlari
hakkinda daha fazla bilgi icin bkz Bélim 7 Réle i¢ Testleri.

5.3.11 KONTROL BUTONLARI

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { KONTROL BUTONLARI = KONTROL BUTONU 1(7)

B KONTROL D KONTROL DUGMESI 1 Aralik:  Etkin Degil, Etkin
H BUTONU 1 FONKSIYONU: Etkin
MESAS @ KONTROIL DUGMEST 1 Aralik:  Etkin Degil, Etkin
OLAYLARI: Etkin Degil

Standart ve gelismis 6n planellerde KULLANICI 1, KULLANICI 2 ve KULLANICI 3 olarak etiketlenmis ¢ standart kontrol
butonu bulunmaktadir. Bunlar kullanici tanimh olup, LED testi gerceklestirme, ayar gruplarini anahtarlama ve kullanici
tanimli ekranlari cagirma ve ekranlari kaydirma gibi gesitli uygulamalar igin kullanilabilir.
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Kontrol butonlarinin konumu asagidaki sekillerde gosteriimektedir.

mig olarak gelir.

Kontrol butonlari
842813A1.CDR

Sekil 5-10: KONTROL BUTONLARI (GELiSMiS ONYUZ)

B90 urdnu 12 kullanici tanimli butonlu opsiyonuyla siparis edildiginde, ilave dort kontrol butonu standart 6n yuze dahil edil-

W HIZMETTE

W SORUN

W TEST MODU
ACMA

W ALARM

W CALISMA

=

SIFIRLA

W oGer KULLANICI 1
W FAZ A

W FAZB

W Fazc

M NOTRITOPRAK

BUTONU

UG STANDART
KONTROL

DORT EK
OPTIK
KONTROL
BUTONU

842733A2.COR

Sekil 5-11: KONTROL BUTONLARI (STANDART ON YU2)

Kontrol butonlari genellikle kritik 6neme sahip islemler i¢in kullaniimaz ve kontrol sifresiyle korunmazlar. Ancak, bunlarin
cikis islenenlerini denetleyerek kullanici dinamik olarak guvenlik sebebiyle kontrol butonlarini dinamik olarak etkinlestirebilir
ya da devre disi birakabilir.

Her bir kontrol butonu kendi FlexLogic iglenenini etkinlestirir. Bu islenenler istenilen fonksiyonu gercgeklestirmek uzere
uygun sekilde yapilandiriimahdir. Buton basili oldugu siirece islenen etkinlestirilmis olmaya devam eder ve buton serbest
birakildnginda sifirlanir. Kontrol butonlarini giris olarak kabul edebilecek cesitli 6zellikler tarafindan taninabilmesini hizli
buton ydnetiminin taninabilmesini saglamak icin 100 ms'lik bir birakma gecikme dahil edilmigtir.

Bir kontrol butonu basildiginda (kullanici ayarina goére) olay kaydina bir olay giinlik kaydi yapilir. Buton serbest birakildi-
ginda herhangi bir olay giinliik kaydi yapilmaz. On yiiz tuglar (kontrol tuglari da dahil olmak iizere) es zamanli olarak ¢alis-
tirlamazlar; bir sonraki tusu basilabilmesi icin s6z konusu tusun serbest birakiimasi gerekir.

AYAR

KONTROL BUTON 1
FNKSYONU:

Etkin=1 —

AYARLAR

SISTEM KURULUMU
> KESICILER
>KEsici-1

> KESICI1 DUGME

s
B KONTROL: VE  —EALISTI
g Enabled = 1 —d
s ! e ZMNLYC
2 SISTEM KURULUMU FLEXLOGIC OPERANT
g > KESICILER AC |_° 0 KONTROL BUTON 1 AC
& > KEsici-2 100 msn
> KESICI2 DUGME
KONTROL: 842010A2.COR
Etkin =1 —C|

Sekil 5-12: KONTROL BUTON MANTIGI
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5.3.12 KULLANICITANIMLI BUTONLAR

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { KULLANICI TANIMLI BUTONLAR = KULLANICI BUTONU 1(16)

B KULLANICI BUTONU 1 BUTON 1 FONKSIYONU: Aralik:  Kendiliginden Sifirlama, Miihdirlii, Etkin Degil
- @® |gexin pegil
N BUTON 1 KIMLIK METNI: Aralik:  en fazla 20 alfasayisal karakter
MESAJ @
(4 |BUTON 1 ACIK METNTI: Aralik:  en fazla 20 alfasayisal karakter
MESAJ @
(4 [|BUTON 1 KAPALI METNI: Aralik:  en fazla 20 alfasayisal karakter
MESAJ S
@ [suToN 1 TUTMA: Aralik:  0,0-10,0's, 0,1’er adimlarla
MESAJ S 0.0 s
4
@ BUTON 1 AYARLA: Aralik:  FlexLogic igleneni
MESAJ
™ Kapali
@ BUTON 1 SIFIRLA: Aralik:  FlexLogic isleneni
MESAJ
™ Kapali
@ BUTON 1 OTMTKSFRL: Aralik:  Etkin Dedil, Etkin
MESAJ
™ |Etkin Degil
ralik: 0,2 - 600,0 s, 0,1’er adimlarla
vesay @ |BUTON 1 OTMTKSFRL Aralik: 0,2 - 600,0 s, 0,1er adimlarl.
™ |GECirME: 1,0 s
@ BUTON 1 UZAK: Aralik:  FlexLogic isleneni
MESAJ
« Kapali
(4 [|BUTON 1 YEREL: Aralik:  FlexLogic igleneni
MESAJ
™ Kapali
MESAY (4 |BUTON 1 BIRAKMA Aralik:  0-60,00 s, 0,05%er adimlarla
™ |stUrEsi: 0,00 s
MESAJ (4 |BUTON 1 LED ATL: Aralik:  FlexLogic igleneni
« Kapali
MESAJ N BUTON 1 MESAJI: Aralik:  Etkin Degil, Normal, Yiiksek Oncelikli
™ |Etkin Degil
MESAJ @ BUTON 1 OLAYLARI: Aralik:  Etkin Degil, Etkin
Etkin Degil

Opsiyonel kullanici tanimli digmeler (siparis kodunda belirtilenler) sayisal durum (agik, kapali) bilgisi girmenin kolay ve
hatasiz yontemini sunar. Mevcut butonlarin sayisi réleyle birlikte siparis edilmis olan 6n yiiz moduliine baglidir

+ P Tipi 6n panel: 12 adet kullanici tanimli button ile standart yatay 6n panel.
*  QTipi 6n panel: 16 adet kullanici tanimli button ile gelismis yatay 6n panel.

Sayisal durum yerel olarak (dogrudan 6n panel butonlarina basarak) veya uzaktan (FlexLogicc islenenleriyle) FlexLogic
denklemlerine, koruma elemanlarina ve kontrol elemanlarina girilebilir. Tipik uygulamalar arasinda kesici kontroll, otomatik
tekrar kapayi kilitteme ve ayar gruplari degisiklikleri yer alir. Kullanici tanimli butonlar sifre korumali kontrol seviyesindedir.

Gelistiriimis 6n yUz kullanici tanimh butonla asagida gosterilmektedir.
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KULLANICI KULLANICI KULLANICI KULLANICI KULLANICI KULLANICI KULLANICI KULLANICI KULLANIC KULLANICI KULLANICI KULLANIC KULLANICI KULLANIC KULLANICI KULLANICI
ETIKETI 1 ETIKETI 2 ETIKETI 3 ETIKETI 4 ETIKETI 5 ETIKETI 6 ETIKETI 7 ETIKETIL 8 ETIKETI 9 ETIKETI 10 ETIKETI 11 ETIKETI 12 ETIKETI 13 ETIKETI 14 ETIKETI 15 ETIKETI 16

)| =l kel =il kel i kel il | kel e | k| e | el | | )

o o o o o o o [a] [a] [a] [a] [a] [a] [a] [a] [a]
842814A1COR

Sekil 5-13: KULLANICI TANIMLI BUTONLAR (GELISMIS ON Y0z)

Standart 6n yiz kullanici tanimli butonla asagdida gosterilmektedir.

., Il A S IE e

KULLANICI ETIKETI KULLANICI ETIKETI KULLANICI ETIKETI KULLANICI ETIKETI KULLANICI ETIKETI KULLANICI ETIKETI
O 2 ) - O - O 8 O _ O _
KULLANICI ETIKETI KULLANICI ETIKETI KULLANICI ETIKETI KULLANICI ETIKETI KULLANICI ETIKETI KULLANICI ETIKETI

Sekil 5-14: KULLANICI TANIMLI BUTONLAR (STANDART ON YU2)

Standart ve gelismis 6n yiiz butonlarinin her ikisi de fabrika tarafindan verilen http://www.gedgigitalenergy.com/multlin adre-
sinde gevrimici olarak mevcut sablonla 6zel olarak etiketlenebilir. EnerVista UR Setup yazilimi gelismis 6n ylize etiket olus-
turmak icin de kullanilabilir.

Her bir buton kendi "Acgik" ve "Kapal" FlexLogic islenenini etkinlestirir (6rnegin, BUTON 1 ACIKK ve BUTON 1 KAPALI). Bu
islenenler her bir buton icin mevcut olup, belirli eylemleri programlamak igin kullanilir. Herhangi bir buton aktifse, BIR PB AC
isleneni etkinlestirilir.

Her butonun iligkilendirildigi bir LED gdstergesi vardir. Varsayilan olarak bu gdsterge, karsilik gelen buttonun mevcut duru-
munu (agik ya da kapal) goruntiler. Ancak, her bir LED gostergesi BUTON 1 LED ATL ayariyla herhangi bir FlexLogic islene-
nine atanabiir.

Butonlar BUTON 1 AYARLA (mihurli ve kendini sifirlama modu igin) ve BUTON 1 SIFIRLA (sadece mandalli mod igin) ayarina
atanan islenenleri aktiflestirerek otomatik olarak kontrol edilebilir. BUTTON 1 KAPALI isleneni etkinlestirildiginde, buton sifir-
lama durumu bildirilir. Kullanici tanimli butonlarin aktiflestiriimesi ve devre disi birakilmasi mihirli ya da kendini sifirlama
modunun programlanip programlanmadigina baglhdir.

*  Mdhdrlii modu: Mahurli modda, bir buton BUTON 1 AYARLA ayarina atanmis olan isleneni etkinlestirerek veya dogrudan
iliskili 6n panel butonuna basarak ayarlanabilir (aktiflestirilebilir). Sififama komutu tarafindan devre disi birakilana
veya kullanici taniml slire gecikmesi sonrasina kadar ayarlanmis olan durumu korur. Her butonun durum bilgisi gegici
olmayan bellekte saklanir ve kontrol glicli kaybiyla korunur.

Buton mihirli modda BUTON 1 SIFIRLA ayarina atanmis olan igleneni etkinlestirerek veya dogrudan iligkili 6n panel
butonuna basarak sifirlanabilir (devre disi birakilabilir).

BUTON 1 OTMTKSFRL ve BUTON 1 OTMTKSFRL GECIKME ayarlyla otomatik olarak sifiranmak lGzere de programlanabilir.
Bu ayarlar otomatik sifilama zamanlayicisini etkinlegtirir ve iliskili siire gecikmesini belirtir. Otomatik sifiilama zaman-
layicisi komut tipinin (kapali/agik) ya da kesici konumunun (besleyici numarasi)komut yuriitme éncesinde segilmesinin
gerekli oldugu galistirmadan-6nce-se¢ (SBO) kesici kontrol uygulamalarinda kullanilabilir. Kontrol belirli bir zaman
dilimi igerisinde yurutilmezse secim otomatik olarak sifilanmalidir.

*  Kendiliginden Sifirama modu: Kendiliginden sifirlama modunda, bir buton basili oldugu (sinyal atim siiresi) ve BUTON
1 BIRAKMA ZAMANI ayarinda belirtilmis olan birakma zamani siiresince aktif kalmaya devam edecektir. Buton FlexLogic
ile aktiflestirilirse, sinyal darbesi siiresi sadece BUTON 1 BIRAKMA SURESI tarafindan belirtilir. islenenin BUTON 1 AYARLA
ayarina atanmis olarak kalmasinin sinyal darbesi siresi lizerinde herhangi bir etkisi yoktur.

Buton, BUTON 1 BIRAKMA SURESI ayarinda belirtilen birakma gecikmesinin siiresi doldugunda kendiliginden sifirlama
modunda sifirlanir (devre disi birakilir).

: Uzaktan ayarla, uzaktan sifirla ya da yerel butonun sinyal darbesi sliresi butonu galistirmak igin en az 50 ms olma-
; lidir. Bu, kullanici tanimli butonlarin galistirma sinyallerinin gegici etkinlestiriimelerine neden olabilecek gi¢ ¢evrimi

NoT olaylari ve gesitli sistem rahatsizliklari sirasinda diizgiin galisabilmelerine izin verir.
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Her bir kullanici tanimli butonun yerle ve uzaktan c¢alistirlmasi BUTON 1 YEREL ve BUTON 1 UZAK ayarlariyla engellenebilir.
Yerel kilitteme uygulanirsa, buton 6n panel butonlariyla yiritilen ayarlama ve sifilama komutlarini géz ardi edecektir.
Uzak kilitteme uygulanirsa, buton, FlexLogic islenenleriyle yiritiilen ayarlama ve sifilama komutlarini géz ardi edecektir.

Kilitteme fonksiyonlari otomatik yeniden baslatma 6zelligine uygulanmaz. Bu durumda, engelleme fonksiyonu buton fonksiyo-
nunun etkinlestirilmesini dnlemek ve "birer birer" segme islemini saglamak amaciyla SBO kontrol islemlerinde kullanilabilir.

Kilitteme fonksiyonlari ayni zamanda 6n panel butonlarina kazara basilmasini énlemek igin de kullanilabilir. Yerel ve uzak-
tan calistirma isleminin ayri ayri engellenmesi yerel/uzaktan kontrol denetlemesinin uygulamasini basitlestirir.

Buton durumlari giinlige kayitlar olay kaydedici tarafindan gergeklestirilebilir ve hedef mesajlar olarak gorintilenebilir.
Muhurld modda, kullanici tanimli mesajlar ayrica her bir butonla da iligkilendirilebilir ve buton yandiginda veya séndugin-
den goériintilenebiir.

+  BUTON 1 FONKSIYONU: Bu ayar butonun karakteristik 6zelliklerini seger. "Etkin Degil" olarak ayarlanirsa, buton aktif
olmaz ve karsilik gelen FlexLogic islenenin ("Agik" ve "Kapali") etkinligi kaldirilir. "Kendiliginden Sifilama" olarak ayarla-
nirsa, kontrol mantigi butona fiziksel olarak basildiginda ya da BUTON 1 AYARLA ayarina atanmis olan bir FlexLogic isle-
neni ile sanal olarak basildiginda ¢ikarilan sinyal darbesiyle (100 ms'den daha uzun) kontrol mantigi aktiflestirilir.

"Kendiliginden Sififama" modundayken ve yerel olarak aktiflestiriimis durumdayken, butona fiziksel olarak basildidi
surece buton kontrol manti§i FlexLogic islenenine karsilik gelen "Agik" ayarini etkinlestirir ve buton serbest birakildik-
tan sonra islenen birakma zamanlayicisi tarafindan devre disi birakilir. Buton elemanin devre disi birakildiginda
"Kapall" isleneni etkinlestirilir. Buton uzaktan aktiflestirilirse, butonun kontrol mantigi karsilik gelen "Agik" FlexLogic
islenenini sadece BUTON BIRAKMA ZAMANI ayar tarafindan belirlenen zaman dilimi kadar etkinlegtirir.

"Muhurld" olarak ayarlanirsa, kontrol mantigi karsilik gelen FlexLogic isleneninin durumunu butona her basildiginda
veya sanal olarak aktiflestirildiginde (ayarlama ve sifirlama iglenenlerini atayarak) "Acik" ve "Kapal" arasinda degistirir.
"MuhUrld" moddaydaken, FlexLogic islenenlerinin durumlari gegici olmayan bir bellekte saklanir. Glig kaynaginin kesil-
mesi halinde, butonun dogru durumu réleye tekrar gli¢ gelene kadar korunur.

+  BUTON 1 KIMLIK METNI: Bu ayar kullanici tanimli mesajin iist 20 karakterlik satirini belirtir ve butonun kimlik bilgisini
sunmak Uzere tasarlanmigtir. Tus takimindan alfasayisal karakterlerin nasil girilecegiyle ilgili talimatlar icin Kullanici
Tanimli Ekranlar bélimuane bakin.

+  BUTON 1 AGIK METNI: Bu ayar kullanici tanimli mesajin alt 20 karakterlik satirini belirtir ve butonun "acik" konu-
munda oldugunda gdruntulenir. Tug takimindan alfasayisal karakterlerin girisiyle ilgili talimatlar icin Kullanici Tanimli
Ekranlar bélumine bakin.

+  BUTON 1 KAPALI METNI: Bu ayar kullanici tanimli mesajin alt 20 karakterlik satirini belirtir ve butonun "kapali" konu-
munda ve BUTON 1 FONKSIYONU ayarinin "MuhUrli" olmasiyla aktiflestirildiginde gorintilenir. Serbest birakilmasi son-
rasinda buton isleneni durumunun "Kapall" olacadl varsayilacagindan dolayi BUTON 1 FONKSIYONU ayari
"Kendiliginden Sifirlama" oldugunda, bu mesaj goriintilenmez. "Kapali" mesajinin uzunlugu URUN KURULUMU =
EKRAN OZELLIKLERi =FLAS MESAJ SURESI ayariyla yapilandirilir.

+  BUTON 1 TUTMA: Bu ayar, bir butonun aktif kabul ediimeden 6nce basilmasi icin gerek sireyi belirtir. Bu zamanlayici
buton serbest birakildiginda sifirlanir. Herhangi bir buton galistirmanin butonun minimum 50 ms basiimasini gerektire-
cegine dikkat edin. Bu minimum sure buton tutma zamanlayicisinin aktiflestiriimesi 6ncesinde gereklidir.

«  BUTON 1 AYARLA: Bu ayar buton elemanini ¢alistirma ve BUTON 1 ACIK islenenini etkinlestirme hizmeti veren Flex-
Logic islenenini atar. Gelen ayarlama sinyalin stresi en az 10 ms olmalidir.

«  BUTON 1 SIFIRLA Bu ayar buton elemanini sifilama ve BUTON 1 KAPALI islenenini etkinlestirme hizmeti veren Flex-
Logic iglenenini atar. Bu ayar sadece butonun muhirli modda olmasi halinde gecerlidir. Gelen sifirlama sinyalin suresi
en az 50 ms olmalidir.

+  BUTON 1 OTMTKSFRL: Bu ayar kullanici tanimh butonun otomatik sifirama 6zelligini etkinlestirir. Bu ayar sadece
butonun "Mhurli" modda olmasi halinde gegerlidir.

+  BUTON 1 OTMTKSFRL GECIKME: Bu ayar, miihiirlii moddayken butonun otomatik sifilama siire gecikmesini belirler.

« BUTON 1 UZAK: Bu ayar BUTON 1 AYARLA ya da BUTON 1 SIFIRLA ayarlarina atanmis olan islenenden butonun calisti-
rilmasini engelleme hizmeti veren FlexLogic islenenini atar.

+  BUTON 1 YEREL: Bu ayar butonun 6n panel butonlarindan galistiriimasini énleme hizmeti veren FlexLogic iglenenini
atar. Bu kilitteme fonksiyonelligi buton otomatik sifirlamasi igin gegerli degildir.

+  BUTON 1 BIRAKMA SURESI: Bu ayar sadece "Kendiliginden Sifilama" modu igin gegerli olup, butonun serbest bira-
kilmasi sonrasinda buton aktif durumunun siresini belirler. Uzaktan etkinlestirildiginde, bu ayar buton durumunun akti-
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vasyon suresinin tamamini belirler; islenenin agik kaldigi stirenin uzunlugunun sinyal darbesi Gizerinde herhangi bir
etkisi yoktur. Bu ayar buton ¢alisma sinyal darbesinin suresinin ayarini ayarlamak icin gereklidir.

»  BUTON 1 LED ATL: Bu ayar butonun buton LED'ini sirme hizmeti veren FlexLogic islenenini atar. Bu ayar "Kapali"
konumdaysa, LED'in ¢galismadi dogrudan BUTON 1 AGIK islenenine baglandir.

+  BUTON 1 MESAJI: Buton mesaji "Yiiksek Oncelik" olarak ayarlanirsa, BUTON 1 KiMLIK NO ve BUTON 1 AGIK METNi
ayarlarinda programlanan mesaj BUTON 1 ACIK igsleneni etkinlegtirildigi sirece kesintisiz sekilde gérintilenecektir.
Yiksek 6ncelik opsiyonu BUTON 1 KAPALI METNI ayari igin gecerli degildi.

Herhangi bir 6n panel tus takimi butonuna basilmamasi halinde bu mesaj gegici olarak kaldirilabilir. Ancak, tus takimi-
nin on saniye surecek eylemsizligi BUTON 1 ACIK isleneninin hala aktif olmasi halinde mesaji geri yukleyecektir.

BUTON 1 MESAJI ayari "Normal" olarak ayarlanirsa, BUTON 1 KIMLIK NO ve BUTON 1 AGIK METNI ayarlarinda programla-
nan mesaj BUTON 1 AGIK isleneni etkinlestirildidi stirece gorintilenecek, ancak bu siire FLAS MESAJ SURESI ayarinda
belirtilen zaman diliminden daha uzun olmayacaktir. Flas siiresi sona erdikten sonra varsayilan mesaj ya da diger aktif
hedef mesaj goruntulenir. Flas mesajin anlik sifirlanmasi, herhangi bir réle 6n panel butonunun basiimasi ya da her-
hangi yeni bir hedefin ya da mesajin aktif olmasi halinde yuritilecektir.

BUTON 1 KAPALI METNI ayari dogrudan BUTON 1 KAPALI islenenine baglanir ve sadece buton elemaninin "Muharli"
modda olmasi halinde BUTON 1 KiMLIK NO ile birlikte gértintiilenecektir. BUTON 1 MESAJI ayarinin "Ylksek Oncelikli" ya
da "Normal olmasi halinde BUTON 1 KAPALI METNI mesaji "Normal" olarak goriintllenecektir.

* BUTON 1 OLAYLARI: Bu ayar etkinlestirilirse, her buton durum degisimi olay kaydedicisine bir olay olarak kaydedilecektir.

Kullanici tanimli buton mantig1 asagida gosterilmistir.

ZMNLYC
FLEXLOGIC ISLENENLERI 200 ms
BUTON 1 KAPALI
0
AYAR
Mi‘h" m — buton mantgi
= MGharlu e = fa 2, 842024A2
VE Muharli/Kendiliginden Sifirlama> sayta <,
= Kendiliginden Sifirlama !—' e — -
AYAR
Yerel Kilit
Kapali =0 Gegici olmayan mihir
S
T ZMNLYC Mahar
50 ms
Uzak Kilit R
Kapali = 0 VE 0
AYAR ZMNLYC
Tut 50 ms

)

1 Tekp
0
0
AYAR
Ayar VE
Kapali =0

AYAR

Sifirla 1 VE
Kapali=0

Kullanicr tanimh

VEYA| BUTON 1 ACIK } buton mantigi

sayfa 2, 842024A2

AYAR

Otomatik Sifirlama Fonksiyonu

AYAR
Autoreset Fonksiyon

= Etkin Teke
VE
= Etkin Degil 0

ZMNLYC

FLEXLOGIC OPERANT 200 ms

BUTON 1 ACIK

AYAR
Birakma Zamanlayicisi
0

TrsT

842021A3.CDR

Sekil 5-15: KULLANICI TANIMLI BUTON MANTIGI (Sayfa 1/2)
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LCD MESAJI
MESAJ KULLAN
AYAR
MUHURLU Yanip Sénen Mesaj Suresi AVAR
0 —
Ust Metin
eI
VEVA Test [ = XXXXXXXXXX
7'y Acik Metin
= XXXXXXXXXX
Anlik sifirlama *
Kaynak: Kullanici
tanimli buton mantig
sayfa 1, 842021A3
FLEXLOGIC iSLENENLERI
immusTEE —
VE BUTON 1 KAPALI
FLEXLOGIC ISLENENLERI
BUTON ACIK BUTON 1 ACIK
Herhangi bir tus takimi butonuna basiimamasi
halinde bu mesaj gecici olarak kaldirilir. Tus
takimina on (10) saniye basimamasi mesaji LCD MESAJI
eri ylkler.
GYAR, gery MESAJ KULLAN
Mesaj Onceligi
VE
= Etkin Degil
= Yuksek Oncelik ’}VAR
= NVEYAmal Ust Metin
= XXXXXXXXXX
A - Acik Metin
= XXXXXXXXXX
Yanip Sénen Mesgj Siiresi
0
v
TrsT

*Anlik sifirlama, herhangi bir 6n panel butonuna Anlik sifirlama *
basilmasi ya da herhangi yeni bir hedefin ya

da mesajin aktif olmasi halinde yaratalar.

BUTON 1 LED LOJIGI
1. Buton 1 LED kontrolti kapali olarak ayarlandiginda.

Buton 1LED
FLEXLOGIC ISLENENLERI =§
BUTON 1 ACIK
BUTON 2 ACIK 3_‘ FLERLOGIC ISLENENLER] 2. Buton 1 LED kontrolu kapali olarak ayarlanmadiginda.
EUTON 3 ACK £ BIR BUT BAS AYAR Buton 1LED

BUTON 1 LED ATL

= herhangi FLEXLOGIC ISLENENLERI —@

BUTON 16 ACIK

Gelistirilmis 6n panelde 16 islenen bulunur;
bu say standart 6n panelde 12'dir

842024A2.COR

Sekil 5-16: KULLANICI TANIMLI BUTON MANTIGI (Sayfa 2/2)

X Kullanici tanimli butonlar HP ya da HQ tipi 6n ylzi gerektirir. HP ya da HQ tipi 6n yiz ayri olarak siparis edildiyse,
; réle siparis kodu dogru 6n yiiz opsiyonunu belirtecek sekilde degistiriimelidir. Bu, EnerVista UR Setup Gzerinden

"I Bakim > Butonu Etkinlestir komutuyla yapilir.

5.3.13 FLEX DURUM PARAMETRELERI

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { FLEX DURUM PARAMETRELERI

H FLEX DURUM PARAMETRE 1: Aralik:  FlexLogic igleneni
H PARAMETRELERI I Kapali
@ PARAMETRE 2 Aralik:  FlexLogic igleneni
MESAJ
« Kapali
@ PARAMETRE 3: Aralik:  FlexLogic isleneni
MESAJ
™ [Kapali
{
PARAMETRE 256: Aralik:  FlexLogic igleneni
MESAJ (&
Kapali
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Bu 6zellik secilen 256 FlexLogic islenen durumlarinin herhangi birinin etkin izleme igin kullanilabilircegi bir mekanizma
sunar. Bu 6zellik réledeki FlexLogic islenen durumlarina kullanici tanimli erisime izin verir. Durum bitleri 16 durumun tek bir
Modbus kaydinda okunabilmesi igin paketlenir. Durum bitleri kullanicinin ilgilendigi tim durumlarin en az sayida Modbus
kaydinda mevcut olabilecek sekilde yapilandirilabilir.

Durum bitleri, 0900h Modbus adresinde "Flex Durumlan® kayit dizilim baglangicinda okunabilir. On alti durum bir kayit
altinda en dusUk siparis bitinde en dislk sayida durumla paketlenmistir. 256 durum bitini igerecek onalti kayit vardir.

5.3.14 KULLANICITANIMLI EKRANLAR

a) ANA MENU
YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = & KULLANICI TANIMLI EKRANLAR
B KULLANICI TANIMLI @ap CAGIR VE KAYDIR: Aralik:  FlexLogic isleneni
B EKRANLAR Kapali
@ B KULLANICI EKRANT 1 Aralik:  en fazla 20 alfasayisal karakter
MESAJ
& =
@ B KULLANICI EKRANI 3 Aralik:  en fazla 20 alfasayisal karakter
MESAJ
& =
@ H KULLANICI EKRANI 2 Aralik:  en fazla 20 alfasayisal karakter
MESAJ
& |m
{
B KULLANICI EKRANI 16 Aralik:  en fazla 20 alfasayisal karakter
MESAJ (&) -

Bu menii en fazla 16 adet kullanici tanimli bilgi ekranini kullanish bir gérintiileme sirasiyla KULLANICI EKRANLARI menu-
slinde (HEDEFLER ve AKTUEL DEGERLER Ust seviye menlileri arasinda) maniel olarak olusturacak bir mekanizma sunar. Alt
menduler metin girigini kolaylastirir ve Modbus kullanici ekrani igerigini tanimlama igin veri isaretgisi segeneklerini kaydeder.

Programlanma tamamlandiginda, kullanici taniml ekranlar iki sekilde gériintilenebilr.

+  TUS TAKIMI: ik kullanici tanimh ekrana erismek (izere KULLANICI EKRANLARI menii ddesini secmek igin MENU
tusunu kullanin (sadece programlanmis olan ekranlarin gériintiilendigini unutmayin). Ekranlar YUKARI ve ASAGI ok
tuslari kullanilarak kaydirilabilir. Ekran, URUN KURULUMU = { EKRAN OZELLIiKLERi POVARSAYILAN MESAJ ZAMAN ASIMI
ayari altinda belirtilmis olan varsayilan mesaj zaman asimi siiresi sonrasinda kaybolur.

+  KULLANICI TANIMLI KONTROL GIRISi: Kullanici tanimli ekranlar ayni zamanda GAGIR VE KAYDIR ayarina da yanit
verir. Herhangi bir FlexLogic isleneni (6zellikle kullanici tanimh buton islenenleri) programlanmis olan ekranlar ara-
sinda gezinmek igin kullanilabilir.

Yapilandiriimis islenenin ylkselen kenarinda (butona basilmasi gibi), ekranlar bir dnceki faaliyeti sirasinda gosterilen
en son kullanici tanimli ekrani géstererek ¢agrilir. Bu andan sonra iglenen tamamen asagi ok tusu olarak islev goérir ve
yapilandiriimis ekranlar arasinda kaydirma yapilabilmesini saglar. En son ekrandan sonra ilk ekran gelir. GAGIR VE
KAYDIR girisi ve ASAGI ok tusu ayni anda es zamanli olarak galisir.

Varsayilan zamanlayicinin siiresi doldugunda (VARSAYILAN MESAJ ZAMAN ASIMI ayariya ayarlanir), réle kullanici ekran-
lari arasinda gegis yapmaya baslayacaktir. Bir sonraki GAGIR VE KAYDIR girisi faaliyeti ekranlar arasindaki gegisi ilk kul-
lanici tanimli ekranda degil, goriintlilenmekte olan kullanici ekraninda durdurur. GAGIR VE KAYDIR sinyal darbelerinin
etkin olmasi igin, sinyal darbesi en az 250 ms surmelidir.
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b) KULLANICI GORUNUMU 1(16)
YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { KULLANICi TANIMLI EKRANLAR = KULLANICi EKRAN 1 (16)

H KULLANiCi EKRAN1 1 @D EKR 1 UST SATiR: Aralik:  en fazla 20 alfasayisal karakter
||
(4 |EKR 1 ALT SATiR: Aralik:  en fazla 20 alfasayisal karakter
MESAJ @
@ EKR 1 OGE 1 Aralik: 0 ile 65535 arasi, 1’er adiml
MESAJ S 0
O ralik: ile arasi, 1’er adimli
@ EKR 1 OGE 2 Aralik: 0 ile 65535 1’er adiml
MESAJ @ 0
O ralik: ile arasi, 1’er adimli
@ EKR 1 OGE 3 Aralik: 0 ile 65535 1’er adiml
MESAJ @ 0
@ EKR 1 OGE 4 Aralik: 0 ile 65535 arasi, 1’er adiml
MESAJ @ 0
EKR 1 OGE 5: Aralik: 0 ile 65535 arasi, 1’er adimli
MESAJ (&) o

Mevcut herhangi bir sistem ekrani mevcut bir kullanici ekranina mevcut ekrani secip ENTER tusuna basarak otomatik ola-
rak kopyalanabilir. Bunun Uzerine ekran KULLANICiI EKRANI LiISTESINE EKLENSIN Mi? isteminde bulunacaktir. "Evet" 63e-
sini segtikten sonra bir mesaj segilen ekranin kullanici ekrani listesine eklendigini belirtecektir. Bu tir bir giris
gercgeklestiginde, alt mendler uygun igerikle otomatik olarak yapilandirilir; bu igerik daha sonra degistirilebilir.

Bu mend kullanici taniml metin ve kullanici segimli Modbus kayith veri alanlarini belirli bir kullanici ekranin girmek igin kul-
lanilir. Her bir kullanici ekrani iki adet 20 karakterlik satirdan olusur (Ust ve alt). Yaklasik isaret karakteri (~) bir veri alaninin
baslangicini isaretlemek igin kullanilir; veri alani uzunlugunun bilinmesi gerekir. Bir kullanici ekranina en fazla bes adet ayri
veri alani girilebilir; n'nci yaklasik isaret karakteri n'ninci 6geyi gosterir.

Kullanici ekrani 6n yltzdeki tus takimindan veya EnerVista UR Setup araylzinden (sagladidi kolaylik agisindan tercih edilir)
girilebilir Asagidaki prosedir 6n yiiz tustakimiyla Ust ve alt satilara metin karakterlerinin nasil girilecegini géstermektedir.

Duzenlenecek satiri segin.

Metin dizenleme moduna girmek i¢in ondalik nokta tusuna basin.

Karakterler arasinda kaydirmak igin DEGER tuslarindan birini kullanin. Bosluk bir karakter olarak kabul edilir.
imleci bir sonraki konuma ilerletmek icin ondalik noktasi tusuna basin.

Adim 3'U tekrarlayin ve istenilen metin gortintilenene kadar karakterleri girmeye devam edin.

Baglama duyarli yardim bilgileri igin, her an YARDIM tusuna basilabilir.

R L R

Yeni ayarlari saklamak igin ENTER tusuna basin.

On yiiz tus takimindaki bes 6geden (secili Modbus adresinin ondalik sekli) herhangi biriyle ilgili bir sayisal deger girmek igin
sayisal tus takimini kullanin. Kullaniimayan herhangi bir 6ge i¢in "0" degerini kullanin. Modbus adresinin onaltili seklini gor-
mek icin Modbus adresi olan herhangi bir segili sistem ekranindaki (ayarlama, gercek deger ya da komut) YARDIM tusunu
kullanin, ardindan bunun girisini yapmadan 6nce mantel olarak ondalik sekle donistirin (EnerVista UR Setup kullanimi
bu dénistirmeyi kolaylastirir).

Kullanici tanimli igerigi gérmek amaciyla kullanici ekranlari menisine gitmek igin MENU tusunu kullanin. Gegerli kullanici
ekranlari her dort saniyede bir degiserek sirayla goriinecektir. Ekrani kullanici ekrani listesinde kaldirmak igin, bir kullanici
ekranini géruntilerken, ENTER tusuna ve ardindan "Evet" tusuna secenegine basin. Kullanici ekranlari menisinden ¢ik-
mak icin tekrar MENU tusunu kullanin.
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Bir 6rnek kullanici ekran kurulumu ve sonucu asagida gdsterilmektedir:

5 AYARLAR

KULLAN1C1i EKRAN1 1

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

KULLANi1Ci EKRANLAR1

Ust satir ve alt satir 6geleri parametreleri ayni birimlere sahipse, bu durumda birim sadece alt satirda gériintiilenir

Sadece Ust satir ve alt satir 6gelerinde belirtilen birimlerin farkli olmasi halinde birimler her iki satirda da gériintdlenir.
NOT

@
)

» @» @» d@» d» «@»

EKR 1 UST SATiR:
Akim X ~ A

EKR 1 ALT SATiR:
Akim Y ~ A

EKR 1 OGE 1:
6016

1 OGE 2:
6357

EKR

EKR

EKR

EKR

Akim X 0,850
Akim Y 0,327 A

ik yaklasik karakteri isaretcisi bulunan kullanici
tanimli metni gosterir.

ikinci yaklasik karakteri isaretgisi bulunan kullanici
tanimli metni gosterir.

ik yaklagik karakteri isaretgisine karsilik gelen kullanici
tanimli Modbus kayit adresinin ondalik seklini gsterir.

ikinci yaklagik karakteri isaretgisine karsilik gelen
kullanici tanimli Modbus kayit adresinin ondalik
seklini gosterir.

Bu 6ge kullaniimiyor. Ust ve alt satirlarda kargilik
gelen herhangi bir yaklasik karakteri isaretgisi yok.

Bu 6ge kullaniimiyor. Ust ve alt satirlarda karsilik
gelen herhangi bir yaklasik karakteri isaretgisi yok.

Bu 6ge kullanilmiyor. Ust ve alt satirlarda karsilik
gelen herhangi bir yaklasik karakteri isaretgisi yok.

Sonug ekran igerigini gosterir.

5.3.15 DIREKT GIRISLER VE GIKISLAR

KD

D @d@» d@» d@» d» d@» d» d»

DIREKT CIKIS
CiHAZ ID: 1

DIREKT G/C KNL1 RING
YAPILANDIRMA: Evet

DIREKT G/¢ KNL2 RiING
YAPILANDIRMA: Evet

DIREKT G/C VERI

HIZI: 64 kb/s

DIREKT G/C KANAL
GECISI: Etkin Degil

CRC ALARM KNL1

CRC ALARM KNL2

GERI DONMEYEN
MESAJLAR ALARM KNL1

GERI DONMEYEN

]
]
|
]
|
|
]
B MESAJLAR ALARM KNL2

a) ANA MENOU

PATH: AYARLAR = URUN KURULUMU = { DIREKT G/G

B DIREKT G/C

[
MESAJ
MESAJ
MESAJ
MESAJ
MESAJ
MESAJ
MESAJ
MESAJ

GE Multilin

B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi

Aralik: 1-16

Aralik:  Evet, Hayir

Aralik:  Evet, Hayir

Aralik: 64 kb/sn, 128 kb/sn

Aralik:  Etkin Degil, Etkin
Bkz. Sf. 5.81
Bkz. Sf. 5.81
Bkz. Sf. 5.82
Bkz. Sf. 5.82
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Direkt giris ve cikiglar, dogrudan 7 tipi dijital iletisim kartlariyla bagl UR réleleri arasinda durum bilgileriinin (girigler ve ¢ikis-
lar) degistokus edilmesine yoneliktir. Bu mekanizma, iletisimlerin anahtarlanamayan izole bir ag tzerinden gerceklesmesi
ve hizlarinin optimize edilmesi disinda, IEC 61850 GSSE standardina cok benzer. iki kanali destekleyen 7 tipi kartlarda
dogrudan ¢ikis mesajlari her iki kanaldan ayni anda génderilir. Bu etkin olarak dogrudan ¢ikis mesajlarini bir ring yapilan-
dirmasi etrafinda iki yonli olarak génderir. Tek kanal destekleyen 7 tipi kartlarda dogrudan ¢ikis mesajlari sadece tek bir
yoénde gonderilir. Mesajin alicidan ¢ikmadigina karar verildiginde mesajlar yeniden génderilecektir (iletilecektir).

Dogrudan ¢ikisi mesaji zamanlamasi GSSE mesaj zamanlamasina benzer. Butlinlik mesajlari (durum degisikligi olmayan-
lar) en az her 1000 ms'de bir génderilir. Durum degisikligi olan mesajlar, iletisim kanali bant genisligi asilmadigi slrece ana
gegis giriglerin taranmasi ve ¢ikislarin etkinlestiriimesi icerisinde gonderilir. Asagidaki FlexLogic iglenenleri tarafindan iki i¢
test gercgeklestirilir ve sinyali gonderilir:

1. DIREKT GEVRIM KIRMA (direkt giris/gikis ¢evrim kirma). Bu FlexLogic isleneni, role tarafindan geri alinmayan bir UR
serisi roleden gdnderilen direkt ¢ikis mesajlarini belirtir.

2. DIREKT CiHAZ 1 KAPALI ile DIREKT CiHAZ 16 KAPALi (direkt cihaz gevirim digl). Bu FlexLogic islenenler, geri alinmayan
en az bir direkt cihazdan gonderilen direkt ¢ikis mesajlarini belirtir.

Direkt giris ve ¢ikis ayarlari uzak giris ve ¢ikis ayarlariyla benzerlik gésterir. Direkt giris ve gikiglarin uzak cihaz adi yazilari-
nin esdegeri DIREKT GIKIS CIHAZ KIMLIGI ayaridir. DIREKT GIKIS CIHAZ KIMLIGI ayari tim direkt ¢ikis mesajlarindaki roley
tanimlar. Bir gevrimdeki tim UR serisi IED'lerinin atanmis benzersiz numaralari olmalidir. IED Kimligi direkt giris ve ¢ikis
mesajinin gondericisini belirlemek igin kullanihr.

Direk giris ve ¢ikis dizeni bir gevrimde calismak (zere yapilandirilirsa (DIREKT G/G KNL 1 GEVRIM YAPILANDIRMASI veya
DIREKT G/G KNL 2 GEVRIM YAPILANDIRMASI "Evet" ise), tim direkt ¢ikis mesajlarinin geri alinmasi gerekir. Alinmazsa, direkt
giris/cikis gevrim kesmesi ig testi tetiklenir. ig test hatasinin sinyali DIREKT CEVRIM KESME FlexLogic isleneni tarafindan verilir.

iletisim kanallarinin veri kapasitelerini eslestirmek icin DIREKT G/G VERI HIZI ayarini segcin. Direkt giris ve cikislar tizerinden
iletisim kuran tum IED'ler ayni veri hizina ayarlanmalidir. Cift kanalli iletisim kartlariyla donatilmis UR serisi IED'ler her iki
kanala da ayni veri hizini uygular. Direkt giris ve ¢ikis mesajlarinin her bir "képri" igin ulastirma siresi 128 kb/s hizindaki
gulc sistem déngusunin 0,2 ve 64 kb/s hizindaki bir gli¢ sistem déngusunin 0,4 oranindadir.

B90 uygulamalari igin, DIREKT G/G VERI HIZI 128 kb/s hizina ayarlanmalidir.

Tablo 5-10: DIREKT GIRIi$ VE GIKIS VERI HIZLARI

MoDUL KANAL DESTEKLENEN VERI HIZLARI
74 Kanal 1 64 kb/s
Kanal 2 64 kb/s
7L Kanal 1 64 kb/s, 128 kb/s
Kanal 2 64 kb/s, 128 kb/s
™ Kanal 1 64 kb/s, 128 kb/s
Kanal 2 64 kb/s, 128 kb/s
7P Kanal 1 64 kb/s, 128 kb/s
Kanal 2 64 kb/s, 128 kb/s
T Kanal 1 64 kb/s, 128 kb/s
W Kanal 1 64 kb/s, 128 kb/s
Kanal 2 64 kb/s, 128 kb/s
A% Kanal 1 64 kb/s, 128 kb/s
Kanal 2 64 kb/s, 128 kb/s
2A Kanal 1 64 kb/s
2B Kanal 1 64 kb/s
Kanal 2 64 kb/s
2G Kanal 1 128 kb/s
2H Kanal 1 128 kb/s
2| Kanal 1 64 kb/s, 128 kb/s
Kanal 2 64 kb/s, 128 kb/s
2J Kanal 1 64 kb/s, 128 kb/s
Kanal 2 64 kb/s, 128 kb/s
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Tablo 5-10: DIREKT GIRIS VE CIKIS VERI HIZLARI

MoDUL KANAL DESTEKLENEN VERI HIZLARI
76 Kanal 1 64 kb/s
77 Kanal 1 64 kb/s
Kanal 2 64 kb/s
75 Kanal 1 64 kb/s
Kanal 2 64 kb/s
TE Kanal 1 64 kb/s
Kanal 2 64 kb/s
7F Kanal 1 64 kb/s
Kanal 2 64 kb/s
7G Kanal 1 64 kb/s
Kanal 2 64 kb/s
7Q Kanal 1 64 kb/s
Kanal 2 64 kb/s
7R Kanal 1 64 kb/s
7S Kanal 1 64 kb/s
Kanal 2 64 kb/s

% G.703 modiilleri 64 kb/s hizina sabitlenmistir. DIREKT G/G VERI Hizl ayari bu modiiller igin gegerli degildi.

NOT

DIREKT G/G KANAL GEGISI ayari ¢ift kanal iletisim karth B9Q'ler icindir ve mesajlarin kanal 1'den kanal 2'ye gegislerine izin verir.
Bu durum, iki iletisim kanalinin fiziksel ortamina bakmaksizin tim URL serisi IED'leri bir direk giris ve ¢ikis agina yerlestirir.

Asagidaki uygulama ornekleri direkt giris ve ¢ikis yapilandirmasiyla ilgili temel kavramlar agiklar. Degis tokus yapilacak Flex-
Logic islenenlerinin (bayraklar, bitler) yapilandiriimasiyla ilgili bilgi icin bu bélumun Girigler ve Cikiglar bélimune bakiniz.

ORNEK 1: BIR UR SERISI ROLESININ GIRIS/CIKIS KAPASITELERINI ARTIRMAK IGIN

UR-serisi bir rélenin fiziksel kapasitesini asan ek sayisal giris ve gikis kontaklari veya kullanici tanimh mantik gizgileri
gerektiren bir uygulamayi ele alahim. Sorun, ek girig/cikis ve kullanici tanimli mantik gereksinimlerini karsilamak tizere C30
gibi ek bir UR-serisi IED eklenerek ¢ozilebilir. Bu iki IED, agagidaki sekilde gosterildigi gibi tek kanalli sayisal haberlesme
kartlar1 Gizerinden birbirine baglanir.

™1
RX1 }
™1

RX1

URIED 1

URIED 2

842711A1.CDR

Sekil 5-17: DIREKT GIRIS VE GIKISLAR UZERINDE GIRIS VE GIKIS ARTIRMA
Yukaridaki uygulamada asagidaki ayarlarin uygulanmasi gerekir. UR-serisi IED 1 igin:

DIREKT GIKIS CIHAZ KIMLIGI: "1"
DIREKT G/G KANAL 1 GEVRIM YAPILANDIRMASI: "Evet"
DIREKT G/ ¢ VERI HizI: "128 kb/s"

UR-serisi IED 2 igin:

DIREKT GIKIS CIHAZ KIMLIGI: "2"
DIREKT G/G KANAL 2 GEVRIM YAPILANDIRMASI: "Evet"
DIREKT G/ ¢ VERI HizI: "128 kb/s"

GE Multilin B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi 5-77



5.3 URUN KURULUMU 5 AYARLAR

Mesaj ulastirma suresi her iki yénde de gu¢ déngusinun yaklagik 0,2 oranindadir; bu da cihaz 1'den cihaz 2'ye ve cihaz
2'den cihaz 1'e yonlerindedi. Bu sirt sirta baglanti icin kullanici tarafindan farkli iletisim kartlar segilebilir (6rnegin: fiber,
G.703 veya RS422).

ORNEK 2: KILITLEMELI BARA KORUMA

Basit bir kilittemeli bara koruma tertibi, asagidaki sekilde gosterildigi gibi asag! yondeki cihazlardan, érnegin 2, 3 ve 4'den
tek bir bara girisi gdzleyen yukari yondeki cihaza bir kilitteme sinyali génderilerek gerceklestirilir.

URIED 1 BLOK
URIED 2 | [URIED 3 | URIED 4

842712A1.CDR

Sekil 5-18: ORNEK KILITLEMELEi BARA KORUMA DUZENI

Daha fazla givenilirlik icin gift cevrim yapilandirmasi (asagida gosterilmektedir) bu uygulama igin énerilir.

™1 RX1 [«
URIED 1
RX2 X2
Y l
RX1 X2 RX2 ™1
URIED 2 URIED 4
1 RX2 X2 RX1
A A
™>2 RX2 [«
URIED 3
> RX1 X1
842716AL.CDR

Sekil 5-19: DIREKT GIRISLER/GIKISLAR UZERINDEN KILITLEMELEI BARA KORUMA DUZENI
Yukaridaki uygulamada asagidaki ayarlarin uygulanmasi gerekir. UR-serisi IED 1 icin:

DIREKT GIKIS CIHAZ KIMLIGI: "1"
DIREKT G/G KANAL 1 GEVRIM YAPILANDIRMASI: "Evet"
DIREKT G/G KANAL 2 GEVRIM YAPILANDIRMASI: "Evet"

UR-serisi IED 2 igin:

DIREKT GIKIS CIHAZ KIMLIGI: "2"
DIREKT G/G KANAL 2 GEVRIM YAPILANDIRMASI: "Evet"
DIREKT G/G KANAL 2 GEVRIM YAPILANDIRMASI: "Evet"

UR-serisi IED 3 igin:

DIREKT GIKIS CIHAZ KIMLIGI: "3"
DIREKT G/G KANAL 1 GEVRIM YAPILANDIRMASI: "Evet"
DIREKT G/G KANAL 2 GEVRIM YAPILANDIRMASI: "Evet"

UR-serisi IED 4 igin:

DIREKT GIKIS CIHAZ KIMLIGI: "4"
DIREKT G/G KANAL 1 GEVRIM YAPILANDIRMASI: "Evet"
DIREKT G/G KANAL 2 GEVRIM YAPILANDIRMASI: "Evet"

Mesaj ulastirma siiresi gii¢ sistem dongusu (128 kb/s hizinda) ile kaynak ve hedef arasindaki 'kbpri' sayisi garpiminin yak-
lasik 0,2 oranindadir. Cift gevrim yapilandirmasi maksimum 'iletisim mesafesini' iki faktér oraninda etkin sekilde azaltir.

Bu yapilandirmada, her iki gevrimin de saghkli olmasi halinde asagdidaki ulastirma sureleri beklenir (128 kb/s hizinda):
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IED 1 ila IED 2 arasi: gl¢ sistemi dongustnun 0,2 oraninda;
IED 1 ila IED 3 arasi: gl¢ sistemi dongusunun 0,4 oraninda;
IED 1 ila IED 4 arasi: glg sistemi dongusiinin 0,2 oraninda;
IED 2 ila IED 3 arasi: glg sistemi dongusiinin 0,2 oraninda;
IED 2 ila IED 4 arasi: gug¢ sistemi doéngustniin 0,4 oraninda;
IED 3 ila IED 4 arasi: gug¢ sistemi dongusunin 0,2 oraninda.

Bir gevrimin kesilmesi halinde, (6rnegdin TX2-RX2), ulastirma sureleri asagidaki gibi olacaktir:

IED 1 ila IED 2 arasi: gl¢ sistemi dongusiinin 0,2 oraninda;
IED 1 ila IED 3 arasi: gug¢ sistemi déngustniin 0,4 oraninda;
IED 1 ila IED 4 arasi: gug¢ sistemi déngustnin 0,6 oraninda;
IED 2 ila IED 3 arasi: gl¢ sistemi dongustnun 0,2 oraninda;
IED 2 ila IED 4 arasi: glg sistemi dongusunun 0,4 oraninda;
IED 3 ila IED 4 arasi: gl¢ sistemi déngusinun 0,2 oraninda.

Bu bara koruma diizeni igin koordine edici zamanlayici en kotl senaryoya gore segilebilir (bir gli¢ sistem dongusuinin 0,4
orani). Cevrim kesilmesinin algilanmasi Uzerine, koordinasyon suresi uygumlu olarak bir gli¢ sistemi déngustnin 0,6 ora-
nina yukseltiimesi gerekir. Tam uygulama, her iki iletisim ¢evriminin arizalanmasi, rélelerden birinin arizalanmasi ya da ser-
vis disi konumuna gelmesi vb gibi ¢cok sayida sorunlarla bas etmesi gerekir. Direk giris ve ¢ikis 6zelliginin ic izleme
bayraklari bu sorunlarla bas etmek tzere 6ncelikli olarak kullanilacaktir.

ORNEK 3: PILOT DESTEKLI DUZENLER

Asagidaki sekilde gorilen g uglu bir hat uygulamasini ele alalim.

[T ]|

| oz

A NN

842713A1.CDR

Sekil 5-20: UG UGLU HAT UYGULAMASI

Misaadeli pilot destekli dlizen asagdida gosterildigi sekilde (IED 1 ve 2 ilk gevrim olustururken, 2 IED 2 ve 3 ikinci gevrimi
olusturur) iki gevrim yapilandirmasinda kullanilabilir:

™1 RX1 RX2 |<a—
URIED 1 URIED 2
RX1 ™1 X2

\

A

RX1

A

URIED 3

™>1

842714A1.COR
Sekil 5-21: TEK KANALLI AGIK DONGULU YAPILANDIRMA
Yukaridaki uygulamada agagidaki ayarlarin uygulanmasi gerekir. UR-serisi IED 1 igin:

DIREKT GIKIS CIHAZ KIMLIGI: "1"
DIREKT G/G KANAL 1 GEVRIM YAPILANDIRMASI: "Evet"
DIREKT G/G KANAL 2 GEVRIM YAPILANDIRMASI: "Evet"

UR-serisi IED 2 igin:
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DIREKT GIKIS CIHAZ KIMLIGI: "2"
DIREKT G/G KANAL 2 GEVRIM YAPILANDIRMASI: "Evet"
DIREKT G/G KANAL 2 GEVRIM YAPILANDIRMASI: "Evet"

UR-serisi IED 3 igin:

DIREKT GIKIS CIHAZ KIMLIGI: "3"
DIREKT G/G KANAL 1 GEVRIM YAPILANDIRMASI: "Evet"
DIREKT G/G KANAL 2 GEVRIM YAPILANDIRMASI: "Evet"

Bu yapilandirmada, asagidaki ulastirma sureleri beklenir (128 kb/s hizinda):

IED 1 ila IED 2 arasi: gl¢ sistemi dongustintn 0,2 oraninda;
IED 1 ila IED 3 arasi: gl¢ sistemi dongusunun 0,5 oraninda;
IED 2 ila IED 3 arasi: gl¢ sistemi déngusinun 0,2 oraninda.

Yukaridaki dizende, IED 1 ve 3 birbirleriyle dogrudan haberlesmez. IED 2 mesajlan Girigler ve Cikiglar bélimiinde agiklan-
digi sekilde iletecek sekilde yapilandiriimalidir. Engelleyici pilot destekli dizen daha glivenli sekilde and ideal olarak daha
hizli mesaj ulastirma siresiyle uygulanmalidir. Bu asama burada gésterildigi sekilde cift cevrim yapilandirmasi kullanilarak
gerceklestirilebilir.

—| T2 1 »| RX1 RX2 [<—
URIED 1 URIED 2
RX1 RX2 <& X2 ™1
1 RX1 |
URIED 3
> RX2 X2

842715A1.CDR

Sekil 5-22: GIFT KANALLI KAPALI DONGULU (GIFT GEVRIM) YAPILANDIRMA
Yukaridaki uygulamada asagidaki ayarlarin uygulanmasi gerekir. UR-serisi IED 1 icin:

DIREKT GIKIS CIHAZ KIMLIGI: "1"
DIREKT G/G KANAL 1 GEVRIM YAPILANDIRMASI: "Evet"
DIREKT G/G KANAL 2 GEVRIM YAPILANDIRMASI: "Evet"

UR-serisi IED 2 igin:
DIREKT GIKIS CIHAZ KIMLIGI: "2"

DIREKT G/G KANAL 2 GEVRIM YAPILANDIRMASI: "Evet"
DIREKT G/G KANAL 2 GEVRIM YAPILANDIRMASI: "Evet"

UR-serisi IED 3 igin:

DIREKT GIKIS CIHAZ KIMLIGI: "3"
DIREKT G/G KANAL 1 GEVRIM YAPILANDIRMASI: "Evet"
DIREKT G/G KANAL 2 GEVRIM YAPILANDIRMASI: "Evet"

Bu yapilandirmada, her iki gcevrimin de saghkli olmasi halinde asagdidaki ulastirma sureleri beklenir (128 kb/s hizinda):

IED 1 ila IED 2 arasi: gl sistemi dongusiinin 0,2 oraninda;
IED 1 ila IED 3 arasi: gug¢ sistemi déngusuniin 0,2 oraninda;
IED 2 ila IED 3 arasi: gu¢ sistemi dongusunin 0,2 oraninda.

Bu iki iletisim yapilandirma misaadeli ve engellemeli diizenlerin her ikisine de uygulanabilir. Gereken mimari segilirken,
hiz, guvenilirlik ve maliyet dikkate alinmalidir.
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b) CRC ALARM KNL1(2)
YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { DIREKT GIC = { CRC ALARMI KNL1(2)

H CRC ALARM KNL1 @b CRC ALARMI KNL1I Aralik:  Etkin, Etkin Degil
[ | FONSKIYONU: Etkin
@ CRC ALARMI KNL1 MESAJ Aralik: 100 ile 10000 arasi, 1’er adimli
MESAJ
@ |sAayiMI: 600
@ CRC ALARMI KNL1 Aralik: 1 ile 1000 arasi, 1’er adimli
MESAJ o
™ |Esiéi: 10
CRC ALARMI KNL1 Aralik:  Etkin, Etkin Degil
MESAJ
g OLAYLARI: Etkin Degil

B90 32 bit CRC kullanarak gelen direkt giris ve ¢ikis mesajlarinin bitiinligini kontrol eder. CRC alarm fonksiyonu CRC
kontroliinden gegemeyen mesajlarin hizini izleyerek iletisim araci giriiltiisiinii izlemek igin kullanilir. izleme fonksiyonu,
CRC kontroliinde gegemeyen mesajlar da dahil olmak lizere tim gelen mesajlari sayar. Ayri bir sayag CRC kontroliinden
gegemeyen mesajlari toplar. Kontrolden gegcemeyenlerin CRC sayaci kullanici tanimli mesaj sayimi CRC ALARMI 1 KNLA1
SAYIMI altinda CRC ALARMM KNL1 ESIGI ayarinda belirtilmis olan kullanici tanimli seviyeye ulastiginda, DRKT GG KNL1 CRC
ALARM: FlexLogic igleneni ayarlanir.

Toplam mesaj sayaci CRC ALARMI KNL1 MESAJ SAYIMI ayarinda belirtiimis olan kullanici tanimli maksimum deger ulasti-
ginda, her iki sayag sifirlani ve izleme islemi yeniden baglatilir.

islenen bir gikis kontagi, kullanici tanimli LED ya da segili iletisim tabanh bir gikis siirecek sekilde yapilandiriimalidir.
Muhirleme ve alindilama kosullari, gerekirse, buna gére programlanmalidir.

CRC alarm fonksiyonu beher kanal bazli olarak kullanilir. CRC kontrolinden gegcemeyen direkt girs ve ¢ikis mesajlari top-
lam sayis| GERCEK DEGERLER => DURUM = { DIREKT GIRISLER => { CRC HATA SAYIMI KNL1 gercek deger.

+  Izleme penceresinin mesaj sayimi ve uzunlugu: lletigim bitinlGgiini izlemek igin direkt gikislarda herhangi bir degisik-
lik olmasa bile, réle (64 kb/s hizinda) saniyede 1 mesaj veya (128 kb/s hizinda) saniyede 2 mesaj génderir. Ornegin,
CRC ALARMI KNL1 MESAJ SAYIMI ayarinin "10000" olarak ayarlanmasi 64 kb/s hizinda yaklasik 160 dakikalik ve 128 kb/s
hizinda yaklagik 80 dakikali bir zaman penceresine karsilik gelir. Direkt ¢ikis faaliyetinin bir sonucu olarak mesajlar
daha hizli génderilirse, zaman araliginin izlenmesi kisalacaktir. Bu durum CRC ALARMI KNL1 MESAJ SAYIMI ayarini belir-
lerken dikkate alinmalidir. Ornegin, gereksinim 64 kb/s hizda 10 dakikallk maksimum izleme zaman arali§i ise, o
zaman CRC ALARMI KNL1 MESAJ SAYIMI 10 x 60 x 1 = 600 olarak ayarlanmalidir.

» Basarisiz CRC ve bit hata orani (BER) korelasyonu: Bir pakette bulunan bir veya daha fazla bitin bozuk olmasi halinde,
CRC kontrolli basarisiz olabilir. Bu yiizden, CRC hata orani ve BER arasinda net bir korelasyon mimkiin olmaz. Belirli
varsayimlar altinda yaklasik bir yaklagsim asagidaki sekilde yapilabilir. 20 ayt iceren bir direk giris ve ¢ikis paketi 160 bit
verinin gonderilmesine neden olur, bu da 63 paketlik bir iletimin 10.000 bite esdeger olmasidir. 10~* BER, gonderilen ya
da alinan her 10000 bit icin 1 bitlik hata anlamina gelir. Basarisiz bir pakette sadece 1 bitlik hata oldugu en iyi durumun
gerceklestigi varsayilirsa, alinan her 63 paket igin 1 basarisiz paket yaklagik 10 BER degerine es degerdir.
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c) GERIDONMEYEN MESAJLAR ALARM KNL1(2)
YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = & DIREKT G/G= { GERi DONMEYEN MESAJLAR ALARMI KNL1(2)

B GERi DONMEYEN DONMYN ALARMI KNL1 Aralik:  Etkin, Etkin Degil
B MESAJLAR ALARM1 KNL1 |am FONKSIYONU: Etkin
@ DONMYN ALARMI KNL1 Aralik: 100 ile 10000 arasi, 1’er adimli
MESAJ
) |MEsaJ sAYIMI: 600
@ DONMYN ALARMI KNL1 Aralik: 1 ile 1000 arasi, 1’er adimli
MESAJ A
™ |Esiéi: 10
DONMYN ALARMI KNL1 Aralik:  Etkin, Etkin Degil
MESAJ (&)

OLAYLARI: Etkin Degil

B90 geri ddbnmeyen mesajlari sayarak direkt giris ve ¢ikis mesajlarinin bitinligini kontrol eder. Cevrim yapilandirma-
sinda belirli bir cihazdan ¢ikan tim mesajlarin 6n tanimli bir zaman dilimi icerisinde geri dénmeleri gerekir. Geri dénmeyen
mesaijlar alarmi fonksiyonu geri ddnmeyen mesajlarin hizini takip ederek iletisim ¢evrfiminin bitlinligini izlemek igin igin
kullanilir. Bu fonksiyon tiim giden mesajlari sayar ve ayri bir sayag geri ddnmemis mesajlari ekler. Geri dénmeyen mesajlar
sayaci kullanici tanimli mesaj sayimi DONMYN MSJLR ALARMI KNL1 SAYIMI altinda DONMYN MSJLR ALARMI KNL1 ESIGI aya-
rinda belirtilmis olan kullanici tanimli seviyeye ulastiginda, DRKT GG KNL1 DONMYN ALARM: FlexLogic isleneni ayarlanir.

Toplam mesaj sayaci DONMYN ALARMI KNL1 MESAJ SAYIMI ayarinda belirtilmis olan kullanici tanimli maksimum deger ulasti-
ginda, her iki sayag sifirlani ve izleme islemi yeniden baglatilir.

islenen bir gikis kontagi, kullanici tanimli LED ya da segili iletisim tabanh bir gikis siirecek sekilde yapilandiriimalidir.
Muhirleme ve alindilama kosullari, gerekirse, buna gére programlanmalidir.

Geri donmeyen mesajlar alarmi fonksiyonu beher kanal bazli kullanilabilir ve sadece gevrim yapilandirmasinda etkindir.
Geri donmeyen direkt girs ve ¢ikis mesajlari toplam sayisi GERGEK DEGERLER=DURUM= { DIREKT GiRiSLER= JDONMYN
MSJ SAYiIMi KNL1 gercek deger olarak mevcuttur.

5.3.16 KURULUM

YOL: AYARLAR = URUN KURULUMU = { KURULUM

B KURULUM @D ROLE AYARLARI: Aralik:  Programlanmamig, Programlanmig
| | Programlanmamis
ROLE ADI: Aralik:  en fazla 20 alfasayisal karakter
MESAJ (&) R5Lle-1

Bir rélenin herhangi girilmis bir ayari olmadan kurulmaya kargi korumak amaciyla Gnite ROLE AYARLARI "Programlanmis"
olarak ayaralanana kadar rélenin herhangi bir ¢ikis sinyali géndermesine izin vermeyecek. Bu ayar fabrika ¢ikisinda varsa-
yllan "Programlanmamig" varsayilan degeriyle ayarlanir. Role "Programlanmig" durumuna getiriline kadar, UNITE
PROGRAMLANMAMIS i¢ test hata mesaji géruntilenir.

ROLE ADI ayari kullanicinin bir réleyi benzersiz sekilde tanimlamasini saglar. Bu ad olusturulan raporlarda goriinecektir.
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5.4.1 AC GIRISLERI

a) AKIM TERMINALLERI
YOL: AYARLAR = { SISTEM KURULUMU = AC GIRISLERI & AKIM TERMINALIi F1(S8)

H AKIM @D CT F1 PRIMERI: Aralik: 1-65000 s, 1’er adimlarla
B TERMINALI F1 65000 A
CT F1 SEKONDERI: Aralik: 1A, 5A
MESAJ N 1a

Bu menl AC akim girislerini yapilandirir. Baglatiimasinin ardindan B90 saseye yiklenen tim AC modullerini tanir ve buna
g0re yukaridaki menude listeler.

Akim terminalleri asagidaki formatta gosterilmistir: Xa, X = {F, L, S} ve a = (1, 2,..., 8}. X AC girigi modilinin bulundugu
slotu temsil ederken, a her bir modiilin AC kanalini temsil eder. Ornegin, F8H ve L8K modiillerinin bulundugu bir B0 dini-
tesi yapilacak olan asagidaki akim giriglerini géruntuler: F1, F2, F3, F4, F5, F6, F7, F8, L1, L2, L3, L4, L5, L6 ve L7.

b) GERILIM TERMINALLERI

YOL: AYARLAR = J SISTEM KURULUMU = AC GIRISLERI = { GERILIM TERMINALI TERMINAL F1(S8)

B GERILIM D VT F1 SEKONDERT : Aralik: 50,0 - 240,0 V, 0,1'li kademelerle
B TERMINALI F1 66,4 V
VT F1 ORANT: Aralik: 1,00 ile 24000,00 arasi :1 1,00 kademeleriyle
MESAJ (&) 1.00 :1
, :

Bu meni AC gerilim giriglerini yapilandirir. Baslatilmasinin ardindan B90 saseye yiklenen tim AC modillerini tanir ve
buna gore yukaridaki meniide listeler.

Gerilim terminaller asagidaki formatta gosterilmistir: Xa, X = {F, L, S} ve a = (5, 6, 7, 8}. X AC girisi modulinin bulundugu
slotu temsil ederken, a her bir modulin AC kanalini temsil eder. Ornegin, F8F ve L8K modiillerinin bulundugu bir B90 tni-
tesi asagidaki gerilim girislerini gorintiler: F5, F6, F7, F8 ve L8.

Nominal VT F1 SEKONDER ayari, VT primerine nominal gerilim uygulandiginda réle giris terminallerinin genelindeki
gerilimdir.
NOT

5.4.2 GUC SISTEMI

YOL: AYARLAR = { SISTEM KURULUMU = { GUG SISTEMI

m GU¢ SisTEMI D NOMINAL FREKANS: Aralik: 25 - 60 Hz, 1'er adimla
u 60 Hz
MESAS (4 |FREKANS VE FAZ Aralik:  mevcut AT ve GT kanallari
® [|REFERANSI: F1
FREKANS IZLEME: Aralik:  Etkin Degil, Etkin
MESAJ @ Etkin

Gli¢ sistemi NOMINAL FREKANS degeri, sistem frekansinin mevcut sinyallerden élglilememesi durumunda 6rnekleme hizini
ayarlamak i¢in varsayilan olarak kullanilir. Bu sinyalleri olmamasi ya da yogun sekilde bozuldugu durumlarda meydana
gelebilir. Nominal frekansa geri ddnmeden 6nce frekans izleme algoritmasi sinyallerin yeniden gériinmesini ya da bozu-
numlari gitmesini beklerken giivenli bir siire boyunca en son gegerli frekans 6lgiimina tutar.

FREKANS VE FAZ REFERANSI ayari faz agi referansi i¢in hangi AC sinyalinin kullanildigini belirler.

Faz referansi ve frekans izleyen AC sinyalleri, belirli bir sinyalin gergekten réle icin gecerli olup olmadigina bakmaksizini
yapilandirmaya gore segilir.

Referans sinyali faz agisi daima sifir derece gosterecek ve tim diger faz agilar bu goére goreceli olacaktir. Eger énceden
segin referans sinyali herhangi bir anda 6lglilemezse, faz agilari igin bir referans olmaz.
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Faz acisi referanslama, ayni AC sinyal referansina sahip olmalari halinde bagimsiz UR serisi rdleleri senkronize edebilece
bir faz kilitli dongu lzerinden gerceklestirilir. Bu, rdleleri IRIG-B baglantilari olmalar sartiyla farkli UR serisi réleler arasinda
olay kaydedicideki zaman etiketlemesinde ¢ok net bir korelasyon ortaya koyar.

FREKANS iZLEME sadece ¢ok nadir durumlarda "Etkin Degil" olarak ayarlanmalidiri.; 6zel degisken frekans uygula-
malari igin fabrikaya danisin.

A

5.4.3 FLEXEGRILER

a) AYARLAR

YOL: AYARLAR = SISTEM KURULUMU = { FLEX EGRILER = FLEX EGRi A(D)

B FLEXEGRI A FLEKSEGRI A ZAMAN Aralik: 0 ile 65535 ms arasi, 1’ar adimli
u @ 0,00 xPKP: 0 ms

A ile D arasi Flex Egrilerin sifirlanacak ve asagidaki baglatma seviyerlerinde galistirmak amaciyla stireleri girmek icin ayar-
lari vardir. 0,00 ile 0,98 ve 1,03 ile 20,00. Bu veri, veri noktalari arasindaki dogrusal interpolasyon tarafindan iki surekli
egriye dénustirilir Ozel bir Flex Egrisi girmek icin, istenilen koruma egrisi ((A, B, C ya da D) (MESAJ YUKARI/ASAGI
tuslarini kullanarak) secilen her baslatma noktas icin (DEGER tuslarini kullanarak) sifirlama ve calistirma siirelerini girin.

Tablo 5-11: FLEXCURVE TABLOSU

SIFIRLA | ZAMAN || SIFIRLA | ZAMAN | | CALISMA | ZAMAN || CALISMA | ZAMAN (| CALISMA | ZAMAN || CALISMA | ZAMAN
Ms MS MS MS Ms Ms
0,00 0,68 1,03 2,9 4,9 10,5
0,05 0,70 1,05 3,0 5,0 11,0
0,10 0,72 1,1 3,1 5,1 1,5
0,15 0,74 1,2 3,2 5,2 12,0
0,20 0,76 1,3 3,3 5,3 12,5
0,25 0,78 1,4 3,4 5,4 13,0
0,30 0,80 1,5 3,5 5,5 13,5
0,35 0,82 1,6 3,6 5,6 14,0
0,40 0,84 1,7 3,7 5,7 14,5
0,45 0,86 1,8 3,8 5,8 15,0
0,48 0,88 1,9 3,9 5,9 15,5
0,50 0,90 2,0 4,0 6,0 16,0
0,52 0,91 2,1 4,1 6,5 16,5
0,54 0,92 2,2 4,2 7,0 17,0
0,56 0,93 2,3 4,3 7,5 17,5
0,58 0,94 2,4 4,4 8,0 18,0
0,60 0,95 2,5 4,5 8,5 18,5
0,62 0,96 2,6 4,6 9,0 19,0
0,64 0,97 2,7 4,7 9,5 19,5
0,66 0,98 2,8 4,8 10,0 20,0
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X Verilen Flex Egrisini kullanan réle, kullanici tanimli noktalara arasinda dogrusal yaklasim uygular. 1'in ¢oklu bas-

; latma noktasina yakin iki noktayi ayarlarken 6zel 6zen gdsterilmelidir. iki siireye birbirine yakin degerler atanmasi
onerili; aksi takdirde dogrusal yakinlasma 1,00 pu'ya yakin bir miktar olusturmak igin instenilmeyen davranis ortaya
cikarir.

NOT

b) ENERVISTA UR SETUP iLE FLEXCURVE YAPILANDIRMASI

EnerVista UR Setup yazilimi Flex Egrilerin ve bunlarin iligskli veri noktalarinin kolay yapilandiriimasi ve yénetimine imkan
tanir. Gelecekteki Flex Egriler en iyi yaklasik uyumu sunmak igin standart egrilerden olusan bir segimle yapilanrilabilir, ardin
dzel veri noktari daha sonra diizenlenebilir. Alternatif olarak, egrinin verileri Veri ige Aktar EnerVista UR Setup ayarini
segerek belirli bir dosyadan (.csv formatinda) ice aktrailaibilir.

Egriler ve veriler uygun digmeleri kullanarak diga aktarilabilir, goruintilenebilir ve temizlenebilir. Flex Egrileri her Unite icin
on tanimli akim goklularindaki galistirma silresi (ms) deg@erleri diizenlenerek 6zellestirilebilir. Baslatma ¢oklularinin sifrdan
basladigini ("sifilama suresini" isaret eder), baslatma altinda galisma siresi ve baglatmanin tizerinde galisma suresi oldu-
guna dikkat edin.

c) TEKRAR KAPAMA EGRIiSi DUZENLEME

Tekrar kapama egrisi secimi tekrar kapama egrilerinin belirtiimis olan baglatma c¢oklulara olan minimum yanit surresi ve bun-
larin Uzerinde sabit slre ile kompozit bir egri olarak sekil alabilir. Desteklenmekte olan 41 tekrar kapama egrisi bulunmakta-
dir. Bunlar belirli calisma stireleri genellikle yiiksek akimlarda ve farkli galisma 6zelliklerine sahip yukari akis ve asagi akis
koruyucu cihazlarin olan ¢alisma surelerini koordine etmek igin faydalidir. Asagida goésterilen yeniden kapama egrisini yapi-
landirma penceresi Baslatma Yeri EnerVista UR Setup ayari "Yeniden Kapama Egrisi" olarak ayarlanip Flex Egriyi Baslat
digmesi tiklatildiginda gérindr.

Recloser Curve Initialization E3

Standard Recloser Curve

hultiplier |1

Carpan: Egri isletim zamanlarini 6lgeklendirir (garpar)

Ekleyici: Bu alanda belirtilen zamani (ms olarak) her
bir egri isletim zamani degerine ekler.

Adder { seconds ) ID /

Minimum Yanit Siiresi (MRT): Etkinlestirildiginde, egim

—Minimum Besponse Time —t " > o
P daha yuksek akim ¢ogaltmalarinda daha kisa bir stre
™ Use MRT gosterse de, MRT ayari en kisa igletim zamanini tanimlar.
MRT (seconds) IW Bir kompozit calisma karakteristigi etkin bicimde tanimlanir.
Kesisme noktasindan daha dustk akim ¢ogaltmalari igin

egim calisma slresini dizenler; dizenlemezse bunu MRT

- High Current Time yapar. Minimum egri zamanindan daha kisa bir MRT
I~ Use HCT uygulanmaya g¢alisilirsa, bir bilgi mesaji gériintilenir.
HCT Ratio ( Multiple of Pickup ) |2D |
|7 Yiiksek Akim Zaman: Kullanicinin, galigma siresinin
HCT (seconds) ID-D‘B sabit kalmaya bagladigi bir coklu baglatma esik degeri

ayarlamasina olanak tanir. Bu normal olarak yalnizca
daha yuksek akim duizeylerinde gerekir. HCT Orani

Diefaults | OK I Apply | Cancel | yliksek akim ¢oklu galigmasini; HCT de ¢alisma
suresini tanimlar. 842721A1.COR

Sekil 5-23: TEKRAR KAPAMA EGRISi BASLATMA
w Carpan ve toplayan ayarlar karakteriginin sadece egri kismini etkiler, MRT ve HCT ayarlarini etkilemez. HCT ayar-

lari, HCT oranindan daha blyiik baslatma katlari MRT ayarlarinin izerine yazar.
NOT
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d) ORNEK

Bir kompozit edri GE 111 standart Gzerinden MRT = 200 MS ve HCT baslangigta devre disi ve ardindan 30 ms galisma
suresiyle sekiz (8) defa baslatilarak olugturulabilir. Yaklagik dort (4) defa baslatmada, egri calisma stiresi MRT degerine esit
hale gelir ve 0 andan sonra galisma siiresi 200 ms degerinde kalir (bkz. asagida).

-

NOT

Recloser Curve Initialization 70000
Standard Recloser Curve hd m
[
» 10000
Multiplier |1 Adder (seconds) [0 é
c M.,
i~ Minimum Fespaonse Tim © \
£ 1000
7 Lse MAT s =
N =
MRT (seconds 0.2 c —
K
—High Current Tim g 100
I~ Use HCT 4
HET Ratio | Multiple of Pickup ) 20 g
© 10
HCT (seconds) 0.016 =
=
(7]
Defaults | oK | Apply | Cancel | 1
01 1 10 20

Coklu Baglatma

842719ALCOR

Sekil 5-24: HCT DEVRE DISI DURUMDA KOMPOZIT YENIDEN KAPAMA EGRISi

HCT 0zelligi etkin durumdayken, 8 defa baslatmayi asan baslatma katlari igin galisma stiresi 30 ms degerine dusuralir.

Recloser Curve Initialization [x] 70000
Standard Recloser Curve GE_111 T o
@ 10000
Multiplier |1 Adder (seconds) |0 é
il Fis Ti g ™
[ Minimum Hesponse [im
€ 1000 N
M Use MRT ©
N —
MRT (secancls) 0.2 £ ~—
2 |
—High Current Tirm %: 100 ¥
........... - 1
W Use HCT, >
©
HCT Ratio (Multiple of Pickup ) a £
K] 10
HCT (seconds) 0.03 =
=
(2]
Defaults | O I Apply | Cancel | 1
0.1 1 10 20

Goklu Baglatma

Sekil 5-25: HCT ETKIN DURUMDA KOMPOZIT YENIDEN KAPAMA EGRISi

Artan baglatma katlarinda calisma suresinde artis durumunda bir kompozit egrinin yapilandiriimasina izin verilmez.
Bu tir bir girisimde bulunulursa, EnerVista UR Setup yazilimi bir hata mesaiji tretir ve teklif olunan degisiklikleri atar.

e) STANDART YENIDEN KAPAMA EGRILERI

B90 i¢in kullanilir durumda olan standart tekrar kapama egrileri asagidaki grafiklerde gorintilenmektedir.
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GE Multilin

ZAMAN (sn)

ZAMAN (sn)

0.5

0.2

0.1

0.05

0.02

001 : o » 1
I I I I I
1 12 15 2 25 3 4 5 6 7 8910 12 15 20
)

842723A1CDR

Sekil 5-26: TEKRAR KAPAMA EGRILERI GE101 TO GE106

50

20 GE142 A

GE138

0.5

005 I I I I I I I I I I I I I I
1 12 15 2 25 3 4 5 6 7 8 910 12 15 20

AKIM (¢oklu baslatma)

842725A1.CDR

Sekil 5-27: TEKRAR KAPAMA EGRILERI GE113, GE120, GE138 VE GE142
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I I I I I I I I I I I I I I
1 12 15 2 25 3 4 5 6 7 8 910 12 15 20
AKIM (¢oklu baslatma)

842730A1.CDR

Sekil 5-28: TEKRAR KAPAMA EGRILERI GE134, GE137, GE140, GE151 VE GE201
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50

n
(@)

ZAMAN (sn)
=
o

2 | | | | | | | | | | | | | |
1 12 15 2 25 3 4 5 6 7 8 910 12 15 20

AKIM (coklu baslatma)

842728A1.CDR

Sekil 5-29: TEKRAR KAPAMA EGRILERIGE131, GE141, GE152 VE GE200

50

20
10

0.1

0.05

0.02

1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
1 12 15 2 25 3 4 5 6 7 8 910 12 15 20
AKIM (coklu baslatma)

0.01

842729A1.CDR

Sekil 5-30: TEKRAR KAPAMA EGRILERI GE133, GE161, GE162, GE163, GE164 VE GE165
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20 \ T

0.5

ZAMAN (sn)

0.1

0.05

GE118 nz

0.02

1 1 1 1
1 12 15 2 25 3 4 5 6 7 8 910 12 15 20
AKIM (coklu baslatma)

0.01

842726A1.COR

Sekil 5-31: TEKRAR KAPAMA EGRILERI GE116, GE117, GE118, GE132, GE136 VE GE139

20

10

ZAMAN (sn)
o
(Oa]

o
()

01p

0.05

0.02

001 1 1 1 1 T T T T T T ¥ ¥
1 12 15 2 25 3 4 5 6 7 8 910 12 15 20
AKIM (coklu baslatma)

842724A1.COR

Sekil 5-32: TEKRAR KAPAMA EGRILERI GE107, GE111, GE112, GE114, GE115, GE121 VE GE122
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1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
1 12 15 2 25 3 4 5 6 7 8 910 12 15 20
AKIM (coklu baglatma)

0.2

842727A1.COR

Sekil 5-33: TEKRAR KAPAMA EGRILERI GE119, GE135 VE GE202

5.4.4 BARA
YOL: AYARLAR = { SISTEM KURULUMU = {| BARA = BARA BOLGE 1(4) @ BARA BOLGE 1(4) GIRIS A(X)
B BARA BOLGE 1 Giris a BARA 1A CT: Aralik:  meveut AT kanallari
| | D) F1l
@ |Bara 1a YON: Aralik:  GIRIS, CIKIS
MESAJ g
™ |ciris
BARA 1A DURUM: Aralik:  FlexLogic igleneni
MESAJ (&
Kapali
__—7 Mevcut boélge sayisi ve blyulklikleri (maksimum giris sayisi) se¢melidir ve siparis kodunun yazilim secenegi

icin, Bolim 2 icindeki Siparisbasligina bakin.

|]’ bdlimu ile kontrol edilir. Belirli bir BO0 modelinin maksimum bolge sayisi ve girigleri hakkinda ayrintili bilgi
SEGENEGi §

Dért bara diferansiyel bolgesi mevcuttur. Her bolge, kendi bara diferansiyel koruma ve AT sorun izleme elemanlarina sahip-
tir. Bir diferansiyel bélge, 24’e kadar akim girisi (giris A - X)—bara baglanti durumu deger cifti ile tanimlanur.

BARA 1A AT: Bu ayar, ilgili bélgeye akim girisini tanimlar. Segimler, yapilandilmis donanima gére rélede mevcut tim
AT kanallarini kapsar. Korunan bara bdlgesi segilen akim kaynaklari (AT’ler) arasindaki ayri bir bara bdlimi olarak
tanimlanir.

BARA 1A YON: Bu ayar, korunan bélgeye gére ilgili girisin AT yon ayari icindir. Bara diferansiyel ve AT sorunu kararlari,
akim toplamina dayalidir ve dolayisiyla yon secimi dnemlidir. Asagidaki sekilde, tek bir barayl Bara 1 ve Bara 2 olarak
tanimlanan iki bara bolgesine bdlen bir bolimleme kesicisi gosterilmistir.Bolimleme kesicisi AT’si (F5) her iki bolge igin
ortaktir ve dolayisiyla ilgili yon ayarlari birbirinin tersidir. AT polarite noktalari korunan bélge ile iligkilidir ve anma girislerin
(1 A/5A) "ortak" dénusi ile sonlandirilir. Bélge 2 AT leri icin polarite noktalari baraya gore disa dogrudur ve dolayisiyla
F5 - F8 yon ayarlari "GIRIS" olarak secilir. Benzer sekilde; Bélge 1 icin F1 - F4 AT’leri "GIRIS" olarak segilir. Ancak, F5 AT
icin polarite noktasi yonu boélge 1’e gore ice dogrudur ve dolayisiyla BARA 1E YON ayari "CKS" olarak segilir.
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« BARA 1A DURUM: Bu ayar, belirli bir fiderin diferansiyel bolgeye gore dinamik baglanti durumunu tanimlar (dinamik
bara benzetimi). EGer bir fider baraya bagh ve akimi da diferansiyel hesaplamalarina dahil edilecekse, bu ayar igin kulla-
nilan FlexLogic iglenen "Acik"dir; eger akim diferansiyel hesaplamalarina dahil edilmeyecekse, FlexLogic islenen
"Kapali"dir. Tipik olarak; bu ayar, bir ayiricinin, bir kesicinin veya bir kublaj kesicinin uygun sekilde siizgeglenmis bir
konumudur.

Bir fiderin bir ayirici Gizerinden belirli bir bara bélimiine baglanmasi durumunda, ayirici izleme 6zelligi glvenilir bir ayi-
rict konum igleneni (AYIRICI 1 POZISYON) Uretir. Tipik olarak; ayirici izleme 6zelligi dérdiincii B90 IED’sinde etkinlestirilir
ve bir BARA BOLGE 1A(X) DURUM ayari olarak yapilandirilabilmeden énce AYIRICI 1 POZISYON durum isleneni direkt
giris/cikis haberlesmesi lizerinden diger IED’lere génderilmelidir.

[ ZON 1 F5 ZON 2 ]
7 7 T T T
% F1 E F2 {F3 {Fa F6 F7 F8
ZON 1: ZON 2:
BARA 1A CT =F1 BARA 2A CT =F5
BARA 1A YON = GR BARA 2A YON = GR
BARA 1B CT =F2 BARA 2B CT = F6
BARA 1B YON = GR BARA 2B YON = GR
BARA 1C CT = F3 BARA 2C CT =F7
BARA 1C YON = GR BARA 2C YON = GR
BARA 1D CT = F4 BARA 2D CT = F8
BARA 1D YON = GR BARA 2D YON = GR

BARA 1E CT =F5
BARA 1E YON = OUT

836757A2.COR

Sekil 5-34: BARA BOLGESI YON AYARI

Ornegin, B0 IED 4 ayirici izlemek icin kullanilirken, 1,2 ve 3 IED'lerin koruma igin kullanildigini varsayalim. Bunun neticesi
olarak, IED 4'lin B90 FONKSIYONU ayari "Mantik" olarak ayarlanirken, 1, 2 ve 3 IED'leri (izerindeki B90 FONKSIYONU koruma
olarak ayarlanmalidir. S6z konusu ayiricinin normalde agik ve kapali anahtarlari IED 4'e baglanmali ve Ayirici 6zellidi etkin-
lestiriimeli ve uygun sekilde yapilandiriimalidir.

Asagida gosterilen ayiricinin Ayirici 1 6zelligi tarafinda izlendigini varsayalim. AYIRICI 1 POZISYONU ayirici 1 izleme ele-
mani tarafindan etkinlestirilen FlexLogic™ islenenidir. Bu islenen, baglanti durumunu bara replikanin diferansiyle koruma
tarafindan kullanildidi IED 1, 2 ve 3’e géndermek Uzere bir direkt ¢ikisi surecek sekilde yapilandiriimalidir. 12.inci bitinin bu
amag icin kullanilacagini varsayalim. Bu, asadidaki ayarlar uygulanarak gerceklestirilir:

4 |ED igin:  DIREKT GIKIS CIHAZ KIMLIGI: "4" (bu mesajin ¢iktigi cihazdir)
DIREKT GIKIS 1 ISLENENI: "AYIRICI 1 DURUMU" (bu islenen, ¢ikis numarasi 12’yi surer)

Yukaridaki bilgiler, IED 1, 2 ve 3 tarafindan alinacaktir. Ayirici konumunu, direkt giris 68’in yansitacagini varsayalim.

1,2 ve 3 IED'leri igin: DIREKT GIRIS 68 CiHAZI: "4" (IED 4’ten alinan mesaj)
DIREKT GIRI$ 68 BIT NUMARASI: "12" (kullanilan bit numarasi 12)

Ayirict 1 durumu (IED 1, 2 ve 3'te DIREKT GIRIS 68 Agikolarak bilinir) alindiginda, bu bilgi bara konfiglirasyonu icin kullanilir:

IED 1, 2 ve 3 igin: BRA 1E AT: "F7" (akim F7 terminaline bagl)
BRA 1E DURUM: "DIiREK GIRIS 68 Agik"
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5 AYARLAR 5.4 SISTEM KURULUMU

[ ZON2 j
[ ZON 1 j

T
[
|SO 1 AYIRICI 1 KONUMU
N/A ve N/K yardimci

IED 4 -
anahtarlar 2
5
s
e
S
23
L
9
faz A akimi, F7 terminaline bagh IED 1 7 2
®
©
°
3
[~ fazB akimi, F7 terminaline bagh IED 2 &
<
- 2
2

faz C akimi, F7 terminaline bagh IED 3 '
DIREK GIRIS 68 ACK

v olarak alinan

BRA1EAT=F7
BRA 1E DURUM = DIREK GIRIS 68 ACK

836758A2.CDR

Sekil 5-35: DINAMIK BAS REPLIKASI iCIN DIREKT GIiRI$S VE CIKIS ORNEK YAPILANDIRMASI

Bir kesici (ya da bir esitlik bozucu kesici), 40 ila 60 ms'lik birakma sdreli bir kesici kapall konumu, kesicinin ve AT'nin gore-
celi konumuna bagli olarak, genellikle asir agma ya da 6lu bdlgelerden kaginmak i¢in bir baglanti durumu olarak kullanilir.
Bara diferansiyel bolgelerini yapilanidrmayla daha fazla detay igin, Bélim 9'a basvurun.
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5.5 FLEXLOGIC 5 AYARLAR

5.5.1 FLEXLOJIK'E GIiRIS

Kullaniclya maksimum esnekligi saglamak igin, i¢ dijital mantik dizenlenmesi, sabit ve kullanici tarafindan programlanmig
parametreleri birlestirir. Birbirinden ayri 6zelliklerin tasarlandi§i mantik sabittir, Dijital giris sinyallerinden elemanlara veya
dijital ¢cikis elemanlarinin birlesimlerine kadar diger tim mantik degiskendir. Kullanici, FlexLogic tGizerinden tim degisken
mantik Uzerinde tam bir denetime sahiptir. Sistem, genellikle dijital ¢cikiglari retmek igin dijital girislerden ve analog cikiglari
Uretmek icin analog giriglerden aldigi bilgileri kullanir. Bu islemlere dahil olan genel UR-serisi bir rélenin ana alt sistemleri
asagida gosterilmigtir.

r-———— """ — B
| |
ATler— 3] DSp |
: > ic™
GTlel—|  (A/D) FlexLogic | Sanal
! l ™ denklemleri T cikiglar l
; Parametreleri o
dcmA veya -!—b hesapla ”| Olgmeve |
RTD | Aﬂiorliog N i k|>elirler|ne i
girigleri giris L] €lemaniar L Dijital | | Bayraklar
(A/D) elemanlar |
i |
i > Kontak _ Yalnizca |
T irisleri ) FlexLogic™ | | Form Ave SCR |
° Blok islem ad zamanlayicilar H
| (her Kontok | [ 1>
eleman) ™ cikislar :
| > —r—'—>
Tus Takimi ;
| : N |
Sanal Uzak
| girigler — | (FlexLogic islenenleri cikislar |
EY
I | I
| Uzak Ly Ekran |
—>|  girigler N Kontrol ve ve LED'ler
! (GOOSE) izleme | | > Ekran |
i ol Ozellikleri |
Fiber | ) Analog cikis H
6703 1 > 'i:“fer H! (D/A) (dcmA) |
RS422 | g |
! f l Fiber
| (Durum) Direk cikislar e 6703
> G.
RS422
| y (Gercek degerler) (Durum) y |
nerVista urulumu ve aberlesmesi
| EnerVista UR Kurul LAN haberl i |
I_.._.._.._.._.._.._.._.._.._.._.._.._.._.._.$ .......................................... _
827022A7.DWG

Sekil 5-36: UR MIMARISiI GENEL BAKIS

B90 cihazinda kullanilan tim dijital sinyallerin durumlari, bayraklar (veya bu bélimde ileride agiklanacak olan FlexLogic
islenenleri) ile gdsterilir. Bir dijital "1", bir 'kurulu' bayrakla gosterilir. Herhangi bir dis kontak durum degisikligi, bir elemanin
galismasini engellemek i¢in bir FlexLogic denkleminde bir kontrol 6zelligine bir giris olarak veya bir kontak cikisini calistir-
mak uUzere kullanilabilir. Kontak girislerinin durumlari, yakindan veya saglanan haberlesme olanaklari Gizerinden uzaktan
goruntilenebilir. Eger bir elemanin engellenmesi icin bir kontak girisinin kullanildidi basit bir tertip isteniyorsa, bu segim,
eleman programlanirken yapilir. Bu 6zellik bayrak ayarlayan diger 6zellikler icin de gecerlidir: elemanlar, sanal girisler, uzak
girigler, tertipler ve insan operatorler.

Eger yukarida gésterilenden daha karmasik bir mantik gerekiyorsa, bu, FlexLogic lizerinden gerceklestirilir. Ornegin; H7a
kontak girisinin kapali durumda olmasi ve faz duslk gerilim elemaninin ¢alismasi durumunda faz zamanh yiksek akim
elemaninin galismasinin engellenmesi isteniyorsa, bir FlexLogic denkleminde iki kontrol girisi durumu programlanir. Bu
denklem, bir sanal ¢ikis tretmek igin iki kontrol girisini bir VE gecidinden gegirir ve sonugta Uretilen sanal ¢ikis faz zamanli
yuksek akim elemani programlanirken bu elemana bir kilit girisi olarak kullaniimak Uzere segilir. Sanal gikiglar, yalniz
FlexLogic denklemleri ile olugturulabilir.
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5 AYARLAR 5.5 FLEXLOGIC

Geleneksel olarak; simdiye kadar koruma rélesi mantigi nispeten sinirli esneklige sahipti. Kilitteme, engelleme/bloke etme
veya denetim islevi iceren herhangi bir 6zel uygulamanin kontak giris ve cikislari kullanilarak kablo baglantilari ile olusturul-
masi gerekiyordu. FlexLogic, daha karmasik tertiplerin yardimci eleman ve kablo baglantilarina olan gereksinimi en aza
diglirerek yapilmasini mamkun kilmistir.

Girigler, elemanlar, tertipler ve ¢ikislarin etkilesimini belirleyen mantik, sahada sirali olarak islenen mantik denklemleri
kullanilarak programlanabilir. Donanima ek olarak, sanal giris ve ¢ikiglar rdle iginde kullanilabilir veya diger rélelerin kullani-
mina sunulmasi igin haberlesme portlarinda saglanabilir (dagitik FlexLogic).

FlexLogic, kullanicilarin operatérler ve islenenlerden olugan bir dizi denklem araciligiyla roleyi istege uyarlamalarina imkan
saglar. iglenenler, girig, eleman, tertip ve ¢ikis durumlaridir. iglegler, mantik gegitleri, zamanlayicilar ve (ayar ve sifirla girig-
leri ile) kilitymandal devreleridir. Sirali igslemlerden olusan bir sistem, bir ¢ikis olusturmak (izere belirlenen islenenlerin her-
hangi bir birlesiminin belirlenen isleclere girisler olarak atanmasina imkan saglar. Bir denklemin son c¢ikisi, bir sanal ¢ikis
olarak adlandirilan numarali bir yazmagtir. Sanal ¢ikislar, bir mihar veya diger tip bir geri besleme olarak ¢ikisi Ureten
denklem dahil herhangi bir denklemde bir giris isleneni olarak kullanilabilir.

Bir FlexLogic denklemi, islenen veya islec olarak kullanilan parametrelerden olusur. iglenenler, 1 veya 0 mantik durumuna
sahiptir. islegler, bir VE gecidi veya bir zamanlayici gibi tanimlanmig bir iglev saglar. Her denklem, bir Sanal Cikis bayragini
kurmak igin kullanilan parametre birlesimlerini tanimlar. Bir denklemin degerlendirilmesi, bir 1 (=ACIK, bayrak kurulu) veya
0 (=KAPALI, bayrak kurulu degil) olarak sonuglanir. Her denklem, her gii¢ sistemi ¢cevriminde en az 4 defa degerlendirilir.

Baz tip iglenenler, rolede birden fazla nesne olarak; érn. hem kontak hem de uzak girigler olarak bulunur. Bu tir islenenler
on ylz ekranda birlikte gruplanir (sunum amagli olarak). Bu tip islenenler, asagidaki tabloda liste olarak verilmistir.

Tablo 5-12: B90 FLEXLOGIC iSLENEN TURKLERI

iSLENEN TURU DURUM ORNEK FORMAT KARAKTERISTIKLER
[EGER... ISE, GIRIS 1’ (= AGIK)]
Kontak Girisi Agik Kont Ip 4 Agik Girise su an gerilim uygulaniyor (dis kontak kapal).

Kapali Kont Ip 4 Kapali Girige su an gerilim uygulanmiyor (dis kontak agik).

Kontak Cikigl Akim Acik Kont Op 1 lon Kontak Uzerinden akim akisi var.

(yalniz Bigim- — —

A tipi kontak) Gerilim Agik Kont Op 1 VAgik Kontak gerilimli.

Gerilim Kapali Kont Op 1 VKapall Kontakta gerilim yok.

Dogrudan Girig Acik DIREK GIRIS 1 Agik Direkt giris su anda ACIK durumda.

Eleman Baslatma FAZ TOC1 PKP Sinanan parametre, su an yikselen degerlere tepki

(Analog) veren bir elemanin baglatma ayarinin izerinde veya
dlsen degerlere tepki veren bir elemanin baslatma
ayarinin altinda.

Birakma FAZ TOC1 DPO Bu islenen, yukaridaki baslatma isleneninin mantiksal
tersidir.

Calisma FAZ TOC1 OP Sinanan parametre, programlanmis gecikme zamani
suresi kadar elemanin baslatma ayarinin Uzerinde/
altinda veya mantik 1’de iken simdi mantik 0'da ancak
sifirlama zamanlayici siiresi heniiz dolmamis.

Engelleme FAZ TOC1 BLK Kargilastiric ¢ikigi, kilit islevine ayarli.

Eleman Baslatma Dijital Element 1 PKP Girig isleneni mantik 1°de.
(Sayrsal) Birakma Dijital Element 1 DPO Bu islenen, yukaridaki baslatma isleneninin mantiksal
tersidir.

Calisma Dijital Element 1 OP Giris isleneni programlanmis gecikme zamani siresi
kadar mantik 1’de veya bu siire kadar mantik 1’de iken
simdi mantik 0’da, ancak sifirama zamanlayici siresi
hentiz dolmamis.

Sabit Acik Acik Mantik 1

Kapali Kapali Mantik O

Uzak Girig Agik UZAK GIRIS 1 Acik Uzak giris su anda ACIK durumda.

Sanal Girig Agik Virt Ip 1 Agik Sanal giris su anda ACIK durumda.

Sanal Cikis Acik Virt Op 1 Agik Sanal ¢ikig, su an kurulu durumda (yani bu sanal
cikigl Ureten denklemin degerlendirmesi bir "1"
ile sonuglanmis).
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Bu rélede mevcut islenenler, tiplerine gére alfabetik olarak asagidaki tabloda listelenmisgtir.
Tablo 5-13: B90 FLEXLOGIC ISLENENLERI (Sheet 1 of 4)

ISLENEN TURU

ISLENEN SOzDizimi

ISLENEN ACIKLAMASI

KONTROL
BUTONLARI

CONTROL PUSHBTN 1 ON
CONTROL PUSHBTN 2 ON
CONTROL PUSHBTN 3 ON
CONTROL PUSHBTN 4 ON
CONTROL PUSHBTN 5 ON
CONTROL PUSHBTN 6 ON
CONTROL PUSHBTN 7 ON

Kontrol butonu 1'e basiliyor
Kontrol butonu 2'ye basiliyor
Kontrol butonu 3'e basiliyor
Kontrol butonu 4'e basiliyor
Kontrol butonu 5'e basiliyor
Kontrol butonu 6'ya basiliyor
Kontrol butonu 7'ye basiliyor

DIREKT CIHAZLAR

DIREC¢T DEVICE 10n

DIRECT DEVICE 160n
DIRECJ DEVICE 10ff

DIRECT DEVICE 160ff

Bayralikurulu, mantik=1

Bayrak kurulu, mantik=1
Bayralikurulu, mantik=1

Bayrak kurulu, mantik=1

Bara diferansiyeli

DIREKT GIRIS/ DIR 10 CH1 CRC ALARM Kanal 1’de alinan direkt giris mesaj ve CRC basarisizligi orani kullanici
CIKIS KANAL tarafindan belirtilen diizeyin lizerinde
IZLEME DIR IO CH2 CRC ALARM Kanal 2'de alinan direkt giris mesaj ve CRC basarisizligi orani kullanici
tarafindan belirtilen diizeyin Gizerinde
DIR 10 CH1 UNRET ALM Kanal 1’de geri donen direkt giris/gikis mesaj orani kullanici tarafindan
belirtilen diizeyin izerinde (yalniz halkal yapilandirma igin)
DIR IO CH2 UNRET ALM Kanal 2'de geri donen direkt giris/cikis mesaj orani kullanici tarafindan
belirtilen diizeyin lizerinde (yalniz halkali yapilandirma igin)
ELEMAN BKRFAIL 1 RETRIP Kesici ariza 1 korumasi tarafindan verilen tekrar agma komutu
Kesici arizasi BKRFAIL 1 T1 OP Kesici ariza 1 zamanlayici 1 suresi doldu
BKRFAIL 1 T2 OP Kesici ariza 2 zamanlayici 1 slresi doldu
BKRFAIL 1 T3 OP Kesici ariza 1 korumasi zamanlayici 3 suresi doldu
BKRFAIL 1 TRIP OP Kesici ariza 1 galisti
BKRSUPV 1 SUPV OP Kesici ariza 1 yiksek akim denetimi calisti
BKRSUPV 1 HISET OP Kesici ariza 1 yuksek ayar ylksek akim denetimi ¢calisti
BKRSUPV 1 LOSET OP Kesici ariza 1 diislik ayar yuksek akim denetimi ¢alisti
BKRFAIL 2 - BKRFAIL 24 BKRFAIL1 igin gdsterilen islenen setinin aynisi
BKRSUPV 2 - BKRSUPV 24 BKRSUPV 1 igin gosterilen islenen setinin aynisi
ELEMAN: BUS 1 BIASED PKP Bolge 1 tutuculu bara diferansiyel elemani alindi

BUS 1 BIASED DPO
BUS 1 BIASED OP
BUS 1 UNBIASED OP

Bolge 1 tutuculu bara diferansiyel elemani birakildi
Bolge 1 tutuculu bara diferansiyel elemani calisti
Bolge 1 tutucusuz bara diferansiyel elemani c¢alisti

Dijital elemanlar

BUS 1 OP Bolge 1 tutuculu bara diferansiyel elemani calisti
BUS 1 DIR Bolge 1 bara diferansiyel elemani yon birimi ¢calisma miisaadesi
BUS 1 SAT Bolge 1 bara diferansiyel elemani doyma sezicisi dis ariza kosullar tespit etti
BUS 2-BUS 4 BUS 1 igin gosterilen islenen setinin aynisi
ELEMAN: CT TROUBLE 1 OP Bara diferansiyel bolge 1 igin CT sorunu algilandi
CT sorunu CT TROUBLE 2 OP Bara diferansiyel bolge 2 icin CT sorunu algilandi
CT TROUBLE 3 OP Bara diferansiyel bolge 3 igin CT sorunu algilandi
CT TROUBLE 4 OP Bara diferansiyel bolge 4 igin CT sorunu algilandi
ELEMAN: Dijital Element 1 PKP Sayisal Eleman 1 alindi

Dijital Element 1 OP
Dijital Element 1 DPO

Sayisal Eleman 1 galistirild
Sayisal Eleman 1 birakildi

Dijital Element 2 - Dijital
Element 48

Dijital Element 1 icin g0sterilen islenen setinin aynisi

ELEMAN: EFP 1 PKP ik ug ariza koruma elemani alind
Ug arizasi koruma EFP 1 DPO Ik uc ariza koruma elemani birakildi
EFP 1 OP Ilk ug ariza koruma elemani galisti
EPF 2 - EPF 24 EFP 1 icin gosterilen islenen setinin aynisi
ELEMAN: 10C 1 PKP Ani yliksek akim 1 elemani alindi
Ani yuksek akim 10C 1 DPO Ani yuksek akim 1 elemani birakildi
10C 1 OP Ani ylksek akim 1 elemani calistiriidi
I0C 2-10C 24 IOC 1 icin gosterilen islenen setinin aynisi

ELEMAN
Ayirici izleme

ISOLATOR 1 POSITION
ISOLATOR 1 ALARM
ISOLATOR 1 BLOCK

Ayirici 1'in konumu (ACIK = kapali; KAPALI = agik)

Ayirici 1'de kontak uyusmazlidi algilandi

Ayirict 1 kontak uyusmazhgi yizinden istasyon anahtarlama
islemleri icin kilit sinyali kurulu (alindilanabilir)

ISOLATOR 2 - ISOLATOR 48

AYIRICI 1 igin gbsterilen islenen setinin aynisi

ELEMAN LATCH 1 ON Gegici olmayan miihiir 1 ACIK (Mantik = 1)
Gegici olmayan LATCH 1 OFF Gegici olmayan muhir 1 KAPALI (Mantik = 0)
miihdrier LATCH 2 - LATCH 16 MUHUR 1 igin gésterilen iglenen setinin aynisi
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Tablo 5-13: B90 FLEXLOGIC iSLENENLERI (Sheet 2 of 4)

Alt harmonik stator
toprak ariza

iSLENEN TURU ISLENEN SOZzDizimi ISLENEN AGIKLAMASI
ELEMAN: SETTING GROUP ACT 1 Ayar grubu 1 aktif
Ayar grubu SETTING GROUP ACT 2 Ayar grubu 2 aktif
SETTING GROUP ACT 3 Ayar grubu 3 aktif
SETTING GROUP ACT 4 Ayar grubu 4 aktif
SETTING GROUP ACT 5 Ayar grubu 5 aktif
SETTING GROUP ACT 6 Ayar grubu 6 aktif
ELEMAN: SH STAT GND STG1 PKP Alt harmonik stator toprak korumanin 1. asamasi baslatildi

SH STAT GND STG1 DPO
SH STAT GND STG1 OP

Alt harmonik stator toprak korumanin 1. agsamasi birakildi
Alt harmonik stator toprak korumanin 1. asamasi galistirildi

durum girigleri

algilayici SH STAT GND STG2 PKP Alt harmonik stator toprak korumanin 2. asamasi baslatildi
SH STAT GND STG2 DPO Alt harmonik stator toprak korumanin 2. agsamasi birakildi
SH STAT GND STG2 OP Alt harmonik stator toprak korumanin 2. asamasi galistirildi
SH STAT GND OC PKP Alt harmonik stator toprak korumanin akim elemani tizerinden topraklanmasi
baslatildi
SH STAT GND OC DPO Alt harmonik stator toprak korumanin akim elemani lizerinden topraklanmasi
birakildi
SH STAT GND OC OP Alt harmonik stator toprak korumanin akim elemani tzerinden topraklanmasi
calistinldi
SH STAT GND TRB PKP Alt harmonik stator toprak modil sorunu baslatildi
SH STAT GND TRB DPO Alt harmonik statér toprak modul sorunu birakildi
SH STAT GND TRB OP Alt harmonik stator toprak modul sorunu gahistirildi
ELEMAN: TOC 1 PKP Zaman yiksek akim 1 elemani baslatildi
Zaman yuksek TOC 1 DPO Zaman yuksek akim 1 elemani birakild
akimi TOC 1 0P Zaman yiksek akim 1 elemani galistirildi
TOC2-TOC 24 TOC 1 igin gosterilen islenen setinin aynisi
ELEMAN TRIP BUS 1 PKP Agma barasi 1 elemani baglatma aldiginda etkin.
Agma barasi TRIP BUS 1 OP Agma barasi 1 elemani ¢alistiginda etkin.
ACMA BARASI 2... ACMA BARASI 1 igin g0sterilen iglenen setinin aynisi
ELEMAN: UNDERVOLTAGE 1 PKP Dusukgerilim 1 elemani baslatildi
Distikgerilim UNDERVOLTAGE 1 DPO Disukgerilim 1 elemani birakildi
UNDERVOLTAGE 1 OP Dusukgerilim 1 elemani ¢alistirildi
DUSUKGERILIM 2 - 12 DUSUKGERILIM 1 igin gdsterilen islenen setinin aynisi
SABIT Kapali Mantik = 0. iglevsiz, bir denklem listesinde ayrag olarak ve diger dzelliklerde
ISLENENLER 'Devre Digl Birak' olarak kullanilir.
Acik Mantik = 1. Bir test ayari olarak kullanilabilir.
GIRISLER/ Contlp1 On (siraya dizilmedigi siirece gériinmeyecek)
CIKISLAR: Contlp2 On (siraya dizilmedigi stirece gérinmeyecek)
Kontak girisleri 3 3
Contlp1 Off (siraya dizilmedigi slirece goriinmeyecek)
Cont I;i2 Off (swayaidizilmedigi slirece goériinmeyecek)
GIRISLER/ ContOp1 10n (siraya dizilmedigi sirece goriinmeyecek)
CIKISLAR: ContOp2 10n (siraya dizilmedigi strece goriinmeyecek)
Kontak cikislar, ¥ 3
akim (sadece A-
formu cikisindaki
dedektorden)
GIRISLER/ ContOp1 VOn (straya dizilmedigi stirece gériinmeyecek)
CIKISLAR: ContOp2 VOn (siraya dizilmedigi slrrece goriinmeyecek)
Kontak gikislar, ¥ {
?oiml_T\ gi%‘?ﬁgaki ContOp1 VOff (straya dizilmedigi strece gérinmeyecek)
dedektsrden) Cont O¢p 2  VOff (swayaidizilmedigi surece goriinmeyecek)
GIRISLER/ DIREKT GIRIS 1 Acik Bayrak kurulu, mantik=1
CIKISLAR oy 3
Direkt girisler DIREKT GIRIS 96A¢ik Bayrak kurulu, mantik=1
GIRISLER/ RemDPS Ip 1 BAD Uzak ¢ift noktali durum girisi bozuk durumda iken etkin.
CIKISLAR: RemDPS Ip 1 INTERM Uzak cift noktali durum girisi ara durumda iken etkin.
Uzak ¢ift nokta Uzak ¢ift noktali durum girisi kapal iken etkin.

RemDPS Ip 1 OFF
RemDPS Ip 1 ON

Uzak gift noktali durum girisi acik iken etkin.

REMDPS Ip 2...

REMDPS 1 igin g0sterilen islenen setinin aynisi
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Tablo 5-13: B90 FLEXLOGIC iSLENENLERI (Sheet 3 of 4)

iISLENEN TURU

iISLENEN SOZDizimi

ISLENEN AGIKLAMASI

Vit Op 96  Agik

GIRISLER/ UZAK GIRIS 1 Agik Bayrak kurulu, mantik=1
CIKISLAR: UZAK GIRIS 2 Aglk Bayrak kurulu, mantik=1
Uzak girigler UZAKEIRI$ 2 Acik Bayralikurulu, mantik=1
UZAK GIRIS 32 Acik Bayrak kurulu, mantik=1
GIRISLER/ Virtlp 1 Acik Bayrak kurulu, mantik=1
CIKISLAR: Virtlp2 Agik Bayrak kurulu, mantik=1
Sanal girigler Virt Ipi& Acik Bayralikurulu, mantik=1
Virt Ip 64 Acik Bayrak kurulu, mantik=1
. VitOp1  Aglk Bayrak kurulu, mantik=1
GIRISLER/ Vit Op2 Aclk Bayrak kurulu, mantik=1
CIKISLAR:Sanal Vit Op3 Acik Bayrak kurulu, mantik=1
cikiglar J {

Bayrak kurulu, mantik=1

Kullanici tanimli
LED'ler

LED USER 2 - 48

LEG . LED IN SERVICE On panel IN SERVICE LED yanikken etkin.
GOSTERGELERI: LED TROUBLE On panel TROUBLE LED'i yanlkken etkin.
Sabit 6n panel LED TEST MODE On panel TEST MODE LED'i yanikken etkin.
LED’leri LED TRIP On panel TRIP LED'i yanikken etkin.

LED ALARM On panel ALARM LED'i yanikken etkin.

LED PICKUP On panel PICKUP LED'i yanikken etkin.

LED VOLTAGE On panel VOLTAGE LED’i yanikken etkin.

LED CURRENT On panel CURRENT LED’i yanlkken etkin.

LED FREQUENCY On panel FREQUENCY LED'i yanikken etkin.

LED OTHER On panel OTHER LED'i yanikken etkin.

LED FAZ A On panel FAZ A LED'i yanikken etkin.

LED FAZB On panel FAZ B LED’i yanikken etkin.

LED FAZC On panel FAZ C LED'i yanikken etkin.

LED NEUTRAL/GROUND On panel NEUTRAL/GROUND LED'i yanikken etkin.
LED . LED TEST IN PROGRESS Bir LED testi baslatildi ve heniiz tamamlanmadi.
GOSTERGELERI:
LED testi
LED . LED USER 1 Kullanici tanimli LED 1 agik iken etkin.
GOSTERGELERI:

Kullanici tanimh LED 2 - 48 icin, yukaridaki islenenin aynisi.

SIFRE GUVENLIGI

ACCESS LOC SETG OFF
ACCESS LOC SETG ON
ACCESS LOC CMND OFF
ACCESS LOC CMND ON
ACCESS REM SETG OFF
ACCESS REM SETG ON
ACCESS REM CMND OFF
ACCESS REM CMND ON
UNAUTHORIZED ACCESS

Yerel ayar erigsimi devre disgi oldugunda etkinlegtirilir.

Yerel ayar erigimi etkin durumdayken etkinlestirilir.

Yerel komut erisimi devre disi durumdayken etkinlestirilir.

Yerel komut erigimi etkin durumdayken etkinlestirilir.

Uzak ayar erisimi devre digi durumdayken etkinlestirilir.

Uzak ayar erisimi etkin durumdayken etkinlestirilir.

Uzak komut erigsimi devre digi durumdayken etkinlestirilir.

Uzak komut erisimi etkin durumdayken etkinlestirilir.

B90’nin sifre korumali bir diizeyine erisirken bir sifre girisi denemesi
basarisiz oldugunda etkin.

UZAK CIHAZLAR

REMOTE DEVICE 1 Acik
REMOTE DEVICE 2 Agik
REMOJE DEVICE 2 Agik

REMOTE DEVICE 16 Agik

Bayrak kurulu, mantik=1
Bayrak kurulu, mantik=1
Bayralikurulu, mantik=1

Bayrak kurulu, mantik=1

REMOTE DEVICE 1 Off
REMOTE DEVICE 2 Off
REMOJE DEVICE 3 Off

REMOTE DEVICE 16 Off

Bayrak kurulu, mantik=1
Bayrak kurulu, mantik=1
Bayralikurulu, mantik=1

Bayrak kurulu, mantik=1

SIFIRLAMA RESET OP Sifirla komutu galisti (asagidaki Ug islenenden herhangi birinden).
RESET OP (COMMS) Sifirla komutunun haberlesme kaynagi.
RESET OP (OPERAND) Sifirla komutunun islenen kaynagi (GIRISLER/GIKISLAR = { SIFIRLAMA
menusinden atanir)
RESET OP (PUSHBUTTON) Sifirla komutunun sifirlama tusu (buton) kaynagi.
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Tablo 5-13: B90 FLEXLOGIC iSLENENLERI (Sheet 4 of 4)

iISLENEN TURU

iISLENEN SOZDizimi

ISLENEN AGIKLAMASI

IC TESHISLER
(Bkz Bélim 7
Role Ig Testleri

ANY MAJOR ERROR
ANY MINOR ERROR
ANY SELF-TESTS

Olusturulmus herhangi bir 6nemli i¢ test hatasi (6nemli hata).
Olusturulmus herhangi bir 6nemsiz i¢ test hatasi (6nemsiz hata).
Olusturulmus herhangi bir i¢ test hatasi (genel, herhangi bir hata).

aciklamalari: BATTERY FAIL Pil gérev yapmiyor. Glg¢ kaynagdi modulund Ureticiye geri verin.
Komutlar ve CLOCK UNSYNCHRONIZED Réle uluslararasi zaman standardiyla senkronize degil.
Hedefler DIRECT DEVICE OFF Bir direkt cihaz yapilandiriimis, ancak bagl degil.
DIRECT RING BREAK Direkt G/C ayarlar, bir halka igin yapilandiriimig, ancak baglanti halkal
EQUIPMENT MISMATCH yapida degil.
FLEXLOGIC ERR TOKEN Modiil konfiglirasyonu 'da saklanan siparis kodu ile uyumlu degil.
LATCHING OUT ERROR Bir FlexLogic denklemi yanlis.
MAINTENANCE ALERT Istenilen ve gergek muihir kontak durumu arasinda bir fark algilandi.
FIRST ETHERNET FAIL Olusturulmus herhangi bir 6nemsiz i¢ test hatasi alt seti, bkz. Bolim 7.
PTP FAILURE Baglanti arizasi algilandi. Bkz. Béliim 7'deki agiklama: Komutlar ve Hedefler.
REMOTE DEVICE OFF Boluim 7'de anlatildigi sekliyle "Koétu PTP Sinyali” i¢ testi.
RRTD COMM FAIL Bir veya daha fazla GOOSE cihazi tepki vermiyor.
SECOND ETHERNET FAIL Bkz. Béliim 7'deki agiklama: Komutlar ve Hedefler.
THIRD ETHERNET FAIL Bkz. Boliim 7'deki agiklama: Komutlar ve Hedefler.
SNTP FAILURE Bkz. Béliim 7'deki agiklama: Komutlar ve Hedefler.
SYSTEM EXCEPTION SNTP sunucusu tepki vermiyor.
TEMP MONITOR Bkz. Béliim 7'deki agiklama: Komutlar ve Hedefler.
UNIT NOT PROGRAMMED Monitérlerin ortam sicakligi ve maksimum galisma sicakligindan (+80°C)
buyuk.
Urln kurulumu> > role ayarlari ayari programlanmamis.
SICAKLIK . TEMP MONITOR Ortam sicakligi maksimum ¢alisma sicakhiginin (80°C) uizerinde iken etkin
MONITORU
KULLANICI BUTON 1 ACIK 1 numarali buton "Agik" konumda
TANIMLI BUTON 1 KAPALI 1 numaralai buton "Kapali" konumda
BUTONLAR ANY PB ON On iki butondan herhangi biri "Agik" konumunda

PUSHBUTTON 2 - 12

PUSHBUTTON 1 igin gosterilen islenen setinin aynisi

Bazi islenenler, kullanici tarafindan yeniden adlandirilabilir. Bunlar, kesici kumanda 6zelligindeki kesici adlari ile kontrol
girisi, sanal giris ve sanal ¢ikis adlaridir. Eger bu islenenlerden herhangi birinin varsayilan adi degistirilirse, atanmis ad
rélenin islenenler listesinde goriinir. Varsayilan adlar, yukaridaki FlexLogic iglenenler tablosunda gosterilmigtir.

Mantik gecidi karakteristikleri, asagidaki tabloda verilmistir. FlexLogic'de kullanilan islegler, FlexLogic islegleri tablosunda

gOsterilmigtir.

Tablo 5-14: FLEXLOGIC GEGIT KARAKTERISTIKLERI

GEGITLER GIRIS SAYISI CIKIS'IN ‘1’ (= ACIK)
OLDUGU DURUMLAR
NOT 1 giris= ‘0’
OR 2-16 herhangi bir giris = ‘1’
AND 2-16 tum girigler = ‘1’
NOR 2-16 tum girigler = ‘0’
NAND 2-16 herhangi bir giris = ‘0’
XOR 2 yalniz bir girig = ‘1’
GE Multilin B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi
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Tablo 5-15: FLEXLOGIC iSLEGLERI

TiP sOzpizimi ACIKLAMA NOTLAR
Diizenleyici | INSERT Bir denklem listesine bir parametre ekler.
DELETE Bir denklem listesinden bir parametreyi siler.
Son END Kargilagilan ilk END, islenen FlexLogic parametre
listesindeki en son girisi gosterir.
Tek atim POSITIVE ONE SHOT | Bir yiikselen kenara tepki veren tek olgim. Bir ‘tek 6lgim’, giriste bir kenara tepki
- - — olarak bir darbe Ureten tek giris gecidi ile
glEgATIVE ONE Bir azalan kenara tepki veren tek olgim. ilgilidir. Bir ‘tek dlctim’ gikist, FlexLogic
HOT denkleminden bir tek gegis icin Gergek
DUAL ONE SHOT Bir yiikselen ve algalan her iki kenara tepki (pozitif) tir. En fazla 64 ‘tek 6leiim
veren tek élglim. mevcuttur.
Mantik NOT Mantiksal DEGIL Onceki parametrede galigir.
gecidi OR(Z)i 2 giriinOR gecidi. OncekiZ parametrede galisir.

OR(16) 16 girisli OR gecidi. Onceki 16 parametrede galigir.

AND(2£ 2 giri@liAND gegidi. OncekiZ parametrede galigir.

AND(16) 16 girisli AND gegidi. Onceki 16 parametrede galigir.

NOR(2¢) 2 giri§IiNOR gegidi. C)ncekiZ parametrede galigir.

NOR(16) 16 girisli NOR gegidi. Onceki 16 parametrede calisir.

NANDiZ) 2 girisliNAND gegidi. OncekiZ parametrede galisir.

NAND(16) 16 girisli NAND gegidi. Onceki 16 parametrede calisir.

XOR(2) 2 girigli diglayici OR gegidi. Onceki 2 parametrede calisir.

LATCH (S,R) Latch (ayar, sifirlama): sifilama baskin. LATCH(S,R)'den 6nceki parametre
sifirlama girisidir. Sifirla girisinden 6nceki
parametre set girisidir.

Zamanlayici | TIMER 1 FlexLogic zamanlayici 1 ayarlariyla yapilan Zamanlayici, 6nceki parametre ile
N zamanlayici ayaridir. baslatilir. Zamanlayici ¢ikisi, TIMER
TIMER 32 3 numarasidir.
FlexLogic zamanlayici 32 ayarlariyla yapilan
zamanlayici ayaridir.
Sanal gikis | = Virt Op 1 Onceki FlexLogic iglenini sanal ¢ikis 1’e atar. Sanal ¢ikig, 6nceki parametre tarafindan
atama { R etkinlegtirilir.
= Virt Op 96 Onceki FlexLogic islenini sanal ¢ikis 96’ya atar.

5.5.2 FLEXLOJIK KURALLARI

Bir FlexLogic denklemi olusturulurken, parametrelerin dogrusal dizilim sirasi, su genel kurallara uygun olmahdir:
1. Islenenler, bunlar giris olarak kullanan isleglerden énce gelmelidir.

2. lslecler, yalniz bir gikisa sahiptir. Bir islecin ¢ikisi iki veya daha fazla islecin girisi olarak kullanilacaksa, gikis sayisini
artirmak icin dnce bu igleg ¢ikigi kullanilarak bir sanal ¢ikis olusturulmalidir.

Bir islecin ¢ikisinin bir sanal ¢ikisa atanmasi, denklemi sonlandirir.
4. Bir zamanlayici isleci (6rnegin, "TIMER 1") veya sanal ¢ikis atamasi (6rnegin, "= Virt Op 1") yalniz bir kez kullanilabilir.
Bu kural ihlal edilirse, bir sozdizim hatasi bildirilir.

5.5.3 FLEXLOJIK DEGERLENDIRMESI

Her denklem, ilgili parametrelerin girildigi siraya gére degerlendirilir.

,“? FlexLogic, tanim olarak bir bellek islemine sahip olan ve ancak set (kurma) girisi etkinlestirildiginde aktif kalan muhur-

ler saglar. Ancak; bunlar ugucu bellektir, yani réle enerjisi kesilip yeniden uygulandiginda bellek igerigi kaybolur.
NOT

Bu ayarlarda bir degisiklik yapilirken, yeni bir ayar degeri girildiginde tim FlexLogic denklemleri yeniden derlenir ve
dolayisiyla, tim mahurler otomatik olarak sifirlanir. EGer test sirasinda FlexLogic'in yeniden baslatiimasi gerekiyorsa,
ornegin role enerjisinin kesilip yeniden uygulanmasi 6nerilir.
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5.5.4 FLEXLOJIK ORNEGI

Bu bdlimde tipik bir uygulama i¢in uygulama mantigi 6rnegi verilmistir. Adim sirasi, role ayarlarinin gelistiriimesi igin yapi-
lacak galismanin en aza indirilmesi gerektigi icin oldukga 6nemlidir. Asagida gdsterilen 6rnek, 6zel bir uygulama durumunu
¢ozmek icin degil, sadece programlama ydnteminin agiklanmasina yénelik oldugunu unutmayin.

Asagidaki 6rnekte, mantigin sanal ¢ikis 1 ve 2’yi Uretmek izere 6nceden programlandigini ve kullanilan tim denklem seti-
nin yalniz bir bolimini olusturdugunu varsayalim. FlexLogic'i kullanirken, kullanilan her bir sanal ¢ikisi mutlaka bir yere
not edin — bir sanal ¢ikis adi (1 - 96), kurallara uygun olarak yalniz bir defa atanabilir.

Sanal cikis - 1
durum = Acik L
durum = Acik

MUHUR
Sanal giris 1 @l— Sifirla
durum = Agik

XOR

Dijital eleman 1 Zamanlayici 2
durum = Calisma Birakmada Calisma ¢ikis
VEYA #2 zaman gecikmesi rélesi H1
Dijital eleman 2 Zamanlayici 1 (200 ms)

durum = Calistinildi Calismada
zaman gec\kmes\

(800 ms)
Kontak girisi H1c

durum = Kapatildi 827025A2.CDR

Sekil 5-37: ORNEK MANTIK TERTIBI

1. Gerekli mantigin FlexLogic islegleri ile gergeklestirilip gergeklestiriliemeyecegini belirlemek igin, drnek mantik semasini
inceleyin. Eger bu mumkuin olmuyorsa, kosul saglanincaya kadar mantikta gerekli degisiklikleri yapin. Gerekli degisiklik-
ler tamamlandiginda, her bir gegide baglanan girisleri sayarak, giris sayilarinin FlexLogic sinirlarini asmadigini dogrula-
yin. Bu olmasi ¢ok zor olmasina karsin ihtimal dahilindedir. Eger giris sayisi ¢ok yiksekse, bir esdegerini Uretmek icin
girigleri goklu gegitlere béliin. Ornegin, bir VE gegidine 25 girisin baglanmasi gerekiyorsa, 1 - 16 giriglerini VE(16) ve 17 - 25
girislerini VE(9) gecidine, ve bu iki gegitten ¢ikislan da VE(2) gegidine baglayin.
ilk islenenler ile son sanal ¢ikiglar arasinda bir igleg cikiginin sonraki iglegte birden fazla girig olarak kullanilmadigindan
emin olmak igin, her bir isleci kontrol edin. Eger bdyle bir durum varsa, isle¢ ¢ikisi bir sanal ¢ikis olarak atanmalidir.

Yukarida gosterilen 6rnek igin, VE gegidi ¢ikisi, hem VEYA#1 hem de Zamanlayici 1’e giris olarak kullaniimistir ve bu
sebeple bir sanal ¢ikis olusturulmali ve sonraki uygun numara (yani sanal ¢ikis 3) atanmalidir. Son ¢ikis da kontak
cikisi boéliminde H1 rélesini (yani, H1 kontak gikisini) enerjilemek (izere programlanan bir sanal ¢ikisa sanal ¢ikis
4 olarak atanmalidir.

Boylece; gerekli mantik, asagida gdsterildigi gibi ¢ikislari sanal ¢ikis 3 ve sanal ¢ikis 4 olan iki FlexLogic denklemi ile
gerceklestirilebilir

Sanal ¢ikis 1
durum = Acik

Sanal ¢ikis 2 I_
durum = Acik M’
Muhur
Sanal giris 1 VEYA #1'— Sifirla
durum = Agik Zamanlayici 2
XOR VEVA #2 Birakmada s | ok
Dijital eleman 1 lzaman gecikmesi anal cikis 4

durum = Calisma (200 ms)

Dijital eleman 1
durum = Calistinildi

Zamanlayici 1

Calismada
zaman gecikmes|

VE

Kontak girisi H1c
durum = Kapatildi

Sanal ¢ikis 3

1
1
I
:
1 (800 ms)
1
I
1
1
1

827026A2.CDR

Sekil 5-38: SANAL GIKISLARIN KULLANILDIGI BiR MANTIK ORNEGI
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2. Sanal ¢ikis 3 denklemi igin bir mantik semasi hazirlayin. Bu ¢ikis, sanal ¢ikis 4 denkleminde bir islenen olarak kullani-
lacaktir (6nce bir islenen olarak kullanilacak her bir gikis icin denklemi olusturun, béylece bu islenenlere gerek duydu-
gunuzda bunlar énceden degerlendirilecek ve 6zel bir sanal gikisa atanacaktir). Sanal ¢ikis 3 icin mantik, asagida,
atanan son gikis olarak gosterilmistir.

CTTTTTTTTTTTTT T T T T,
1

1 | Dijital eleman 2

1 | burum=Calistirildi )

1 1

: VE(2) : Sanal gikis 3

1 1

: Kontak girisi H1c o :

| |_Durum=Kapatild 1

1 1

Sekil 5-39: SANAL GIKIS 3 IGIN MANTIK

3. Sanal ¢ikis 4 icin, asagida goésterildigi gibi sanal ¢ikis 3’Un ilerisindeki mantidi sanal ¢ikis 3 olarak tanimlayan bir simge
ile degistirecek sekilde bir mantik semasi hazirlayin.

Sanal Cikis 1
Durum=Acik
Sanal Gikis 2 I_
Durum=Agik Ayi,
MUHUR
Sanal Giris 1 VEYA #1 Sifirla
Durum=Agik Zamanlayici 2
XOR Birakmada
Dijital Eleman 1 VEYA #2 |— Zaman Gecikmesi Sanal Cikis 4
Durum=Calisma (200 ms)

Zamanlayici 1
Sanal Gikis 3 Galismada

Durum=Acik v Zaman Gecikmesi

(800 ms)

Kontak Girisi Hlc
Durum=Kapatildi

827028A2.CDR

Sekil 5-40: SANAL GIKIS 4 iGIN MANTIK

4. Sanal ¢ikis 3 icin FlexLogic denklemini, mantigi mevcut FlexLogic parametrelerine gevirerek programlayin. Gerekli
mantigi tamamlayincaya kadar, bir defada bir parametre girerek denklemi olusturun. Asagidaki islem adimlarinda gos-
terildigi gibi, denklemi ¢ikis ucundan baslayarak girise dodru programlamaniz size bir kolaylik saglar. Ayrica; isle¢
giriglerini alttan Uste dogru listelemeniz 6nerilir. Gosterim igin, son gikis gelisiglizel parametre 99 olarak tanimlanmigtir
ve 6nceki her bir parametre numarasi da sirayla birer azaltilmistir. Asagida gdsterildigi gibi, FlexLogic kullanmaya ali-
sincaya kadar gelisiglizel parametrelerle isaretli bir dizi hiicreden olusan bir islem tablosu hazirlamaniz onerilir.

01
02
03
04
05

97
98
99

Sekil 5-41: FLEXLOGIC CALISMA SAYFASI
5. Yukarida ana hatlari verilen aciklamalari takiben, asagidaki gibi parametre 99 ile baslayin

99: Denklemin son c¢ikisi "= Virt Op n" isleci ile olusturulan sanal ¢ikig 3'tir. Bu parametre, bu nedenle "= Virt Op 3"
islenenidir.

98: Cikistan 6nceki gecit, bu durumda iki giris gerektiren bir VE gecididir. Bu gegit igin isleg, 2 girisli bir VE'dir; dolayi-
siyla, parametre "VE(2)" dir. FlexLogic kurallarina gore, gogu isleg tipleri icin giris sayisi, gegit icin islenenleri
tanimlayacak sekilde belirtiimelidir. 2 girigli VE ondan 6nceki iki isleneni isleyecedi icin, bu girisler distiik numaral
olandan baslayarak belirtiimelidir.
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97: VE gecidine baglanacak bu alt giris bir eviriciden (DEGIL islecinden) gegcirimelidir; bdylece sonraki parametre
"DEGIL" olur. DEGIL isleci, ondan dnceki isleneni hemen isler. Dolayisiyla, énce evirici girisini belirtin.

96: NOT girigine giris, H1c kontak girigi olacaktir. Bir kontak girisi, kontak kapali veya agik oldugunda ACIK olacak
sekilde programlanabilir. Bu 6rnekte, ACIK durumunun bir kapali kontak igin olacagini disunelim. Dolayisiyla isle-
nen, "Cont Ip H1c On"dur.

95: Programlama yordamindaki son islem adimi, VE gegidinin Ust girisinin belirtiimesidir. Bu, islenen "DIG ELEM 2
OP"dir.

Simdi, parametreleri numara sirasina gore yazarak sanal ¢ikis 3 igin denklemi olusturalim:

[95] DIG ELEM 2 OP
[96] Cont Ip Hlc On
[97] NOT

[98] AND(2)

[99] = Virt Op 3

Parametre seti, simdi bir mantik semasina dénusturilerek bu parametre segiminin gerekli mantigi olusturup olusturmadigi
kontrol edilebilir. Bu islemlerin sonucu, -kontrol olarak sanal ¢ikis 3 mantigi ile kargilastirilmis olarak asadida gdsterilmigtir.

95 FlexLogic girisi:
Dig Element 2 (DE2) OP

96 FlexLogic girisi:: VE Sanal ¢ikig 3
Kont Ip 2 Acik (H1c) y 1

FlexLogic girisi:
7 loaL
FlexLogic girisi:
VE (2)
FlexLogic girisi:

9 |ovitop3wo3 00 [TTTTTTTTTTTTTTTTTmTTT

98

827030A2.COR

Sekil 5-42: VIRTUAL OUTPUT 3 iGIN FLEXLOGIC DENKLEMI
6. Virtual Output 4 icin tanimlanan islemleri yineleyerek, sanal ¢ikis 4 icin FlexLogic parametrelerini segin.
99: Denklemin son ¢ikisi, parametresi "= Virt Op 4" olan sanal ¢ikis 4'tir.

98: Cikistan onceki isleg, "TIMER 2" isleneni olarak zamanlayici 2'dir. Zamanlayici igin gerekli ayarlar, zamanlayici
programlama boélimuinde agiklanmigtir.

97: Zamanlayici 2’den onceki isleg, VEYA #2'dir. Bu igleg, parametresi "VEYA(3)" olan 3 girisli bir VEYA gegididir.
96: VEYA #2'nin en alt girisi, "Cont Ip H1c On" islenenidir.

95: VEYA #2'nin ortadaki girisi, "ZAMANLAYICI 1" islenenidir.

94: Zamanlayici 1 girisi, "Virt Op 3 On" islenenidir.

93: VEYA #2'nin en (st girigi, "MUHUR (S,R)" iglenenidir.

92: Kilit devresi igin iki giris vardir. Giris devresinden hemen 6nceki giris, VEYA #1'dir. Bu, parametresi "VEYA(4)"
olan 4 girigli bir VEYA gecididir.

91: VEYA #1’in en alt girisi, "Virt Op 3 On" islenenidir.

90: VEYA #1’in alttan ikinci girigi, "XOR(2)" islenenidir.

89: XOR gegidinin alt girisi, "DIG ELEM 1 PKP" islenenidir.

88: XOR gegidinin Ust girisi, "Virt Ip 1 On" islenenidir.

87: VEYA #7’in Ust girisinin hemen altindaki girig, "Virt Op 2 On" islenenidir.
86: VEYA #7’in Ust girisi, "Virt Op 1 On" islenenidir.

85: En son parametre, kilidi kurmak icin kullanilan "Virt Op 4 On" islenenidir.

Sanal ¢ikis 4 icin denklem:

[85] Virt Op 4 On
[86] Virt Op 1 On
[87] Virt Op 2 On
[88] Virt Ip 1 On
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[89] DIG ELEM 1 PKP
[90] XOR(2)
[91] Virt Op 3 On
[92] OR(4)
[93] LATCH (S,R)
[94] Virt Op 3 On
[95] TIMER 1
[96] Cont Ip Hlc On
[97] OR(3)
[98] TIMER 2

1

[99] = Virt Op 4

Parametre seti, simdi bir mantik semasina donusturilerek parametre segiminin gerekli mantigi olusturup olusturmadigi
kontrol edilebilir. Bu islemlerin sonucu, -kontrol olarak sanal ¢ikis 4 mantigi ile kargilastirilmis olarak asagida gdsterilmigtir.

FlexLogic girisi:
Virt Op 4 On (VO4)
FlexLogic girisi:
Virt Op 1 On (VO1)
FlexLogic girisi:
Virt Op 2 On (VO2)

FlexLogic girisi: [Ayar ]

1 MUHUR

VirtIp 1 0n (VI1)
FlexLogic girisi: | i VEIYA |—{Sifrio]
89 | Dig Element 1 [DE1) PKP '
FlexLogic girisi: I
XOR (2 Giris)
FlexLogic girisi:
Virt Op 3 On (VO3)
FlexLogic girigi: | ___________ J
92 | oR (4 Input)
FlexLogic girisi: | ______ __ ______________ )
93| Latch (Ayar, Sifirlamal)
FlexLogic girisi: —
941 Virt Op 3 On (VO3) LT
o5 FlexLogic girisi:
ZMNLYC 1
FlexLogic girisi:
Kont Ip 2 Agik (H1c)
FlexLogic girisi:
OR (3 Girig)
o8 FlexLogic girisi:
ZMNLYC 2
FlexLogic girisi:

99 A e J
=Virt Op 4 (VO4) 827031A2.CDR

Sekil 5-43: SANAL GIKIS 4 iGIN FLEXLOGIC DENKLEMI

7. Simdi, isleg girigleri olarak kullanilacak olan Sanal Cikislar kendilerine gerek duyulmadan énce olusturulacak bir sirada
denklemi bir araya getirmek Uzere gerekli cabayi gdstererek mantig yiritmek icin gerekli FlexLogic ifadesini yazin.
Mantigi gergeklestirmek igin birgok islemin gerekli oldugu durumlarda, bunu basarmak glg olabilir; ancak cogu durumda
tim mantik gli¢ cevrimi basina en az 4 kez uygulanacagi igin bu bir sorun olusturmaz. Ardigik/sirali islemlerin bir soruna
yol agma ihtimali, FlexLogic'in isletmede kullaniimadan 6nce performansinin sinanmasini gerekli kilmaktadir.

85

86

87

88

90

91

OR SANAL CIKIS 4

96

97

Asagidaki denklemde, sanal ¢ikis 3, asagida gorilen sirada diizenlenmis olarak hem muhir 1 hem de zamanlayici 1
girisi olarak kullaniimaktadir

DIG ELEM 2 OP
Cont Ip Hlc On
NOT

AND (2)

= Virt Op 3
Virt Op 4 On
Virt Op 1 On
Virt Op 2 On
Virt Ip 1 On
DIG ELEM 1 PKP
XOR (2)

Virt Op 3 On
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OR (4)

LATCH (S,R)
Virt Op 3 On
TIMER 1

Cont Ip Hlc On
OR (3)

TIMER 2

= Virt Op 4
END

Yukaridaki ifadede, dort girisli OR'un sanal gikis 4 girisi, olusturulmadan 6nce listelenmistir. Bu, mihr ile kilitteme/
tutma etkisi olugturmak igin kullanilan tipik ve gecerli bir geri besleme seklidir.

8. Mantik, réleye yiklendikten sonra daima gecmiste kullanildigi sekilde test edilmelidir. Test, tim FlexLogic denklem
setinin icine bir "END" isleci konularak sadelestirilebilir. Denklemler, o zaman ilk "END" iglecine kadar degerlendirilir.

Test amaglari icin, bilinen bir kosullar seti olusturmak Uzere bir denkleme "Acik" ve "Kapall" islenenleri yerlestirilebilir
ve denklemleri degistirmek igin "INSERT" ve "DELETE" komutlari kullanilabilir.

5.5.5 FLEXLOJIK DENKLEM EDITORU

YOL: AYARLAR = { FLEXLOGIC = FLEXLOGIC DENKLEM EDITORU

B FLEXLOGIC D FLEXLOGIC GIRIgI 1: | Arallk FlexLogic islenenleri

B DENKLEM EDITORU SON
@ FLEXLOGIC GiRi$i 2- Aralik:  FlexLogic islenenleri

MESAJ
™ |son
|

FLEXLOGIC GIRISI 512: Aralik:  FlexLogic iglenenleri

MESAJ (&) SON

Varsayilan SON girig ayarlari ile, 1°den 512’ye kadar numaralanmis 512 FlexLogic girisi vardir. Eger "Etkin Degill ayarli bir
eleman bir FlexLogic girisi olarak secilirse, ilgili durum bayragdi hicbir zaman ‘1 olmaz’. Ana parametre tipleri igcinde hizli
tarama yapmak lizere tus takimindan FlexLogic denklemler diizenlenirken, ‘+/— tugu kullanilabilir.

5.5.6 FLEXLOJIK ZAMANLAYICILARI

YOL: AYARLAR = { FLEXLOGIC = ¥ FLEXLOGIC ZAMANLAYICILARI= FLEXLOGIC ZAMANLAYICISI 1(32)

B FLEXLOGIC ZAMANLAYICI 1 Aralik:  milisaniye, saniye, dakika
H ZAMANLAYICI 1 D) TURU: milisaniye
@ ZAMANLAYICI 1 Aralik: 0 ile 60000 arasi, 1’er adiml
MESAJ . .
7 BASLATMA GECIKMESI: O
ZAMANLAYICI 1 BIRAKMA | Aralik: 0ile 60000 arasi, 1’er adimli
MESAJ (&) . .
GECIKMESI: 0

32 6zdes FlexLogic zamanlayicisi vardir. Bu zamanlayicilar, FlexLogic denklemleri igin islegler olarak kullanilabilir.
+  ZAMANLAYICI 1 TURU: Bu ayar, zaman dlgme birimini segmek igin kullanilir.

+  ZAMANLAYICI 1 BASLATMA GECIKMESI: Calisma gecikmesini ayarlar. Eger calisma gecikmesi gerekli degilse, bu
fonksiyon "0" a ayarlanir.

«  ZAMANLAYICI 1 BIRAKMA GECIKMESI: Birakma zaman gecikmesini ayarlar. Eger birakma gecikmesi gerekli
degilse, bu fonksiyon "0" a ayarlanir.
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5.5.7 GEGICIOLMAYAN MUHURLER

YOL: AYARLAR = { FLEXLOGIC = ¥ GEGiCi OLMAYAN MUHURLER = MUHUR 1(16)

B MUHUR 1 @b MUHUR 1 FONKSIYONU: Aralik:  Etkin Degil, Etkin
u Etkin Degil
UHU URY - Aralik: ~ Sifilama Baskin, Ayarlama Baskin
(4 [MUHUR 1 TURU: y
MESAJ
@ Sifirlama Baskin
(@ [MUHUR 1 AYAR: Aralik:  FlexLogic igleneni
MESAJ
@ Kapali
N MUHUR 1 SIFIRLA: Aralik:  FlexLogic isleneni
MESAJ
™ [Kapali
@ MUHUR 1 HEDEF: Aralik:  Kendiliginden Sifilama, Mdhdrli, Etkin Degil
MESAJ
® |[|Kendiliginden Sifirlama
MUHUR 1 Aralik:  Etkin Degil, Etkin
MESAJ
@ OLAYLARI: Etkin Degil

Kalici mihdrler, gtivenli bir sekilde saklanan ve rélenin guict kesilip yeniden uygulandiginda Sifirla olmayan kalici bir man-
tiksal bayrak saglar. Tipik uygulamalari, surdurilen operatér komutlari veya otomatik tekrar kapama gibi bilerek
sifirlanincaya kadar kalici olarak muhurlenen réle fonksiyonlarini kapsar. Eleman ayar islemleri asagida aciklanmigtir:

+  MUHUR 1 TURU: Bu ayar, Miihiir 1in Ayarlama veya Sifirlama baskin ¢alisma modunu agiklar.
+  MUHUR 1 AYAR: Eger etkinlestirimisse, belirtilen FlexLogic Miihir 1'i 'ayarlar'.
+  MUHUR 1 SIFIRLA: Eger etkinlestirilmisse, belirtilen FlexLogic isleneni Miihiir 1’i 'sifirlar'.

AYAR
MUHUR MUHURN | MUHURN | MUHURN | MUHURN ) AYAR
N TIPI AYARLA | SIFIRLA ACIK KAPALI MUHUR 1 FNKSIYON:
—— MUHUR 1TIP
Baskin AC KAPALI AC KAPALI Etkin Degil=0
Sifirla = =
KAPALI KAPALI Onceki Onceki Etkin=1 ] CASTIR |
Durum Durum
AC AC KAPALI AC AVAR
KAPAL e KAPAL e HUHUR LSET FLEXLOGIC OPERANTLARI
Baskin AC KAPALI AC KAPALI
Ayarla Kapali=0 — AYAR MUHUR 1 AC
AC AC AC KAPALI O VUHOR LKL
KAPALI KAPALI Onceki Onceki AVAR
Durum Durum
KAPALI AC KAPALI AC MUHUR 1 SET
Kapali=0 — siFRLA | S12005ALCOR

Sekil 5-44: GEGiCi OLMAYAN MUHUR iSLEM TABLOSU (N = 1 ile 16) VE MANTIK
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5.6.1 GENEL BAKIS

Her koruma elemani, ayar grubu 1 - 6 arasinda alti adede kadar farkli ayar setine atanabilir. Bu elemanlarin performansi,
belirli bir zamanda aktif olan ayar grubu ile tanimlanir. Coklu ayar gruplari, kullaniciya farkli ¢alisma durumlari (6rnegin,
degistiriimis gui¢ sistemi diizenlemeleri, yilin mevsimleri vb.) i¢in koruma ayarlarini uygun sekilde degistirme olanagi saglar.
Aktif ayar grubu, AYAR GRUPLARI menisinden 6nceden ayarlanabilir veya segilebilir (bu bolimin Kontrol Elemanlari
kismina bakin). Ayrica, bu bolimin basindaki Elemanlara Giris kismina bakin.

5.6.2 AYAR GRUBU

YOL: AYARLAR = { GRUPLANMIS ELEMANLAR = AYAR GRUBU 1(6)

: AYAR GRUBU 1 I : BARA DIFERANSIYELI Asagiya bakin.
MESAJ % : KESICI ARIZASI Bkz. Sf. 5.112
MESAJ % : GERILIM ELEMANLARI Bkz. Sf. 5.120
MESAJ % : AKIM ELEMANLARI Bkz. Sf. 5.121
MESAJ (&) : UG ARIZASI KORUMA Bkz. Sf. 5.128

Alti ayar grubu menusinden her biri 6zdestir. Ayar grubu 1 (varsayilan aktif grup), baska bir grup aktif degilse otomatik
olarak aktif olur (daha fazla bilgi i¢in, bkz. Bolim 5.7.3: Ayar Gruplari sayfa 5-133).
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5.6.3 BARA DIFERANSIYELI

YOL: AYARLAR = { GRUPLANMIS ELEMANLAR ={ AYAR GRUBU 1(6) = BARA DIFERANSIYELI = BARA BOLGESi 1(4)

DIFERANSIYELI

H BARA BOLGESI 1
B DIFERANSIYELI

BARA BOLGESI 1 DIFERANSIYEL
FONKSIYONU: Etkin Degil

@
©

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

BARA BOLGESI 1 DIFERANSIYEL
GALISMASI: 0,100 pu

BARA BOLGESI 1 DIFERANSIYEL
DSK EGIM: %25

BARA BOLGESI 1 DIFERANSIYEL
DSK NOKTA: 2,00 pu

BARA BOLGESI 1 DIFERANSIYEL
YUKSEK EGIM: %60

BARA BOLGESI 1 DIFERANSIYEL
YUKSEK NOKTA: 8,00 pu

BARA BOLGESI 1 DIFERANSIYEL
YUKSEK AYAR 15,00 pu

BARA BOLGESI 1 DIFERANSIYEL
KILITLEME: 0,400 s

BARA BOLGESI 1 DIFERANSIYEL
DNTL: Acik

BARA BOLGESI 1 DIFERANSIYEL
ACMA: Kapali

BARA BOLGESI 1 DIFERANSIYEL
BLK: Kapali

BARA BOLGESI 1 DIFERANSIYEL
HEDEF: Miihiirli

@ @» @» d@» d» @» @» @@ d» @@ ad»

BARA BOLGESI 1 DIFERANSIYEL
OLAYLARI: Etkin Dedil

»

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Etkin Dedil, Etkin

0,050 - 6,000 pu, 0,001’er adimlarla

15 ile %100 arasi, 1’er adimli

1,00 - 30,00 pu, 0,01’er adimlarla

50 ile %100 arasi, 1’er adimli

1,00 - 30,00 pu, 0,01’er adimlarla

0,10 - 99,99 pu, 0,01’er adimlarla

0,000 - 65,535 s, 0,001°er adimlarla

FlexLogic igleneni

FlexLogic isleneni

FlexLogic igleneni

Kendiliginden Sifirlama, Mdihdirlii, Etkin Degil

Etkin Dedil, Etkin

Yazilim segeneklerine bagli olarak dérde kadar bara diferansiyel bolgesi saglanmistir. Bu elemanlarin galismasi, tamamen
ilk olarak tanimlanacak olan dinamik bara benzetimine baglidir. Her bara diferansiyel koruma bdélgesi igin, hem tutuculu
(ylzdeli, egimli) hem de tutucusuz (yizdesiz, ani) bara diferansiyel koruma fonksiyonlari saglanmistir.

Tutuculu bara diferansiyel fonksiyonu, doyma tespiti ve bir yon karsilastirma ilkesi ile birlikte galisan ¢ift egimli bir karakte-
ristige sahiptir (bu bolimde verilen Bara bélgesi 1 diferansiyel tertip mantigi sekline bakin).
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A

d
K
=
v
c
g CALISTIR
g YKSK

EGIM
BLOK
i L DSK EGIM Ir
CALISMA =444 >
Sinirlayici 836720ALCOR

DSK NOKTA{++
YKSK NOKTA

Sekil 5-45: TUTUCULU DIFERANSIYEL GALISMA KARAKTERISTIGI

Tutucu sinyal olarak, en yiksek biiyiklige sahip korunan bolge giris akimi kullanilir. Yiiksek dis arizalarda tutuculuk, i¢ ari-
zalar igin rélenin duyarliidi ve ¢alisma hizina bir etkisi olmaksizin dinamik AT doymasi tespiti ve akim akisi yon denetimi ile
saglanir.

Diferansiyel calisma karakteristigi, iki bolgeye bolinmistir. Disuk fark akimi ve dusiik egim bolgesinde, eleman, hem dife-
ransiyel hem de akim yon testleri uygulayarak 2'den 2 esasina gore calisir. Yiksek fark akimi bolgesinde, eleman, dinamik
2'den 1/ 2'den 2 esasina dayali olarak galisir. Eger fark akimi bu bdlgede ise ve bir CT doymasi da tespit edilirse, hem
diferansiyel hem de akim yon testleri uygulanir. Eger doyma sezicisi tarafindan CT doymasi diglanirsa, diferansiyel koruma
ilkesi tek basina elemani calistirabilir.

Doyma algilayici, bara diferansiyel elemaninin tamamlayici bir pargasidir. Higbir ayara sahip degildir, ancak diferansiyel
karakteristik parametrelerinin bazisini kullanir. AT doymasini gdsteren bayraklar, FlexLogic olarak faz basina esasina gore
mevcuttur.

Yon ilkesi, tutuculu bara diferansiyel elemaninin tamamlayici bir pargasidir ve onunla iligkilendirilen higbir ayara sahip
degildir. Y6n elemani, arizali devrenin nasil gériinecegini dinamik olarak belirler ve akim agisini korunan bdlgenin geri
kalan akimlarinin toplaminin agisi ile karsilastirir. Eleman, eger a¢i 90°’den kigtiikse, bir bara arizasini bildirir. Yon goste-
ren bayraklar, faz basina esasina gore, galismayi bildirir ve FlexLogic islenenler olarak mevcuttur.

Tutucusuz bara diferansiyel fonksiyonu, diferansiyel akim blyUkligina ayarlanir bir esikle karsilastirir. Ne tutuculuk ne de
yon ilkesi uygulanir. Tutucusuz diferansiyel fonksiyonunun c¢alismasi, ayri ¢ikis islenenleri ile iligkilendiriimistir. Daha fazla
bilgi igin, Calisma ilkesi boliimiine bakin.

Bara diferansiyel koruma 6zelligi, ancak URUN KURULUMU = B90 FONKSIYONU = B90 FONKSIYONU, "Koruma" olarak ayarli
oldugunda kullanilabilir.

Bu elemanin ¢alismasi, tamamen, bara bdlgesi 1 altinda ilk tanimlanacak olan dinamik bara benzetimine baglidir. Bara
diferansiyel elemani 1 bara bélge 1 olarak tanimli diferansiyel bdlgesini korur.

+  BARA BOLGESI 1 DIFERANSIYEL GALISMASI: Bu ayar, tutuculu bara diferansiyel koruma elemaninin galismasi
icin gerekli minimum fark akimini tanimlar. Bu ayar, yiikslz kosullarda gorilebilecek maksimum fark akimi blyukli-
glne dayali segilir. Bu ayar, baradan disik akimlarin aktigi ve tutucu sinyalin diferansiyel karakteristigin ilk bélgesinde
yeterli tutuculuk saglayamayacak kadar kiiglk oldugu durumlarda rélenin yanlis galismasini onler.

Bu ayar, CT sorunu kosullarinda glvenligi saglamak i¢gin maksimum ylk seviyesinin Uzerinde ayarlanabilir. Ancak,
bunun igin, gerilim denetimi veya bir bdlge i¢i denetim daha iyi segeneklerdir.

- BARA BOLGESI 1 DIFERANSIYEL DSK EGIM: Bu ayar, sifirdan diisiik kesme noktasina (DUSUK NOKTA) kadar
olan tutucu akimlar i¢in ytzde tutuculugunu tanimlar. Bu ayar, distk akimli i¢ arizalarda rélenin duyarlihgini belirler.
Bu deger, dogrusal modda, yani yuk kosullarinda ve uzak dis arizalarda galigan CT’lerin hatalarindan kaynaklanan
yapay fark akimi bagdastiracak kadar yeterince yiiksek secilmelidir. Bu ayari ayarlarken, tutuculu bara diferansiyel
koruma elemani tarafindan kullanilan tutucu sinyal olarak tiim giris akimlarinin en biiyiginin alinacadini unutmayin.
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BARA BOLGESI 1 DIFERANSIYEL DSK NOKTA: Bu ayar, ¢ift egimli galisma karakteristiginin alt kesme noktasini
tanimlar. DSK NOKTA olarak belirtilen degere kadar tutucu akim igin uygulanan ylzdeli tutuculuk, DUSUK EGIM ayari ile
tanimlanir. Bu ayar, maksimum yik akiminin Gzerinde ayarlanmalidir. DSK NOKTA, tim CT’lerin doyma olmaksizin
dondstirme yapacaklari garanti edilen CT akim seviyesine kadar artinlabilir. Bu, artik miknatisligin etkisini icerir. Bu
ayari ayarlarken, tutucu sinyal olarak tiim giris akimlarinin en biyagunin alinacagini unutmayin.

BARA BOLGESI 1 DIFERANSIYEL YUKSEK EGIM: Bu ayar, (ist kesme noktasinin (YUKSEK NOKTA) (izerindeki
tutucu akimlar igin ylzde tutuculugu tanimlar. Bu ayar, yiksek dis arizalarda rélenin kararlihgini etkiler. Geleneksel
olarak; bu ayar igin secilen deger, yiiksek dis arizalarda CT’lerin doymasindan kaynaklanacak yapay fark akimi bag-
dastiracak kadar yeterince yiiksek segilmelidir. Bu gereksinim, réle CT doymasini tespit edip, bu tespit lizerine yanlis
galismayi 6nlemek Uzere yon ilkesini uygulayacag igin duyarlilik ve ¢alisma hizi lehine oldukga esnektir. Bu ayari
ayarlarken, tutucu sinyal olarak tim giris akimlarinin en buyuginin alinacagini unutmayin.

BARA BOLGESI 1 DIFERANSIYEL YUKSEK NOKTA: Bu ayar, cift edimli calisma karakteristiginin {ist kesme nokta-
sini tanimlar. YUKSEK NOKTA olarak belirtilen dedere kadar tutucu akim igin uygulanan yiizdeli tutuculuk, YUKSEK EGIM
ayari ile tanimlanir. YUKSEK NOKTA ayarl, roleyi besleyen en zayif CT’'nin doymasina yol agabilecek minimum AC aki-
min altinda ayarlanmalidir. Bu ayari ayarlarken, tutucu sinyal olarak tim giris akimlarinin en biyligunin alinacagini
unutmayin.

Tutuculu bara diferansiyel koruma elemaninin ¢ift egimli calisma karakteristigi, yiksek tutucu akimlar igin dogru yiz-
deli tutuculugu garanti edecek sekilde bicimlenmelidir (asagidaki sekle bakin). Bu, st egimi tanimlayan diiz dogrunun
diferansiyel-tutuculuk diizleminin orijininden gegmesi ve ayrica diisik ve yiksek edim bolgeleri arasinda (DSK NOKTA
ve YUKSEK NOKTA ayarlari arasinda) bir kesiklik olmamasi anlamina gelir. Bu sureksizlik/kesiklik, belirli bir "yapistirma"
fonksiyonu kullanilip karakteristigin galisma/galismama siniri yaklasiklasarak giderilir. Bu, egimin DUSUK EGiM'den (alt
deger) YUKSEK EGiM'a (ylksek deger) diizglin bir sekilde gegcmesini saglar.

Tutuculu galisma karakteristiginin su parametreleri, doyma sezici tarafindan kullanilir: DSK NOKTA, YUKSEK EGIM ve YUK-
SEK NOKTA. Doyma algilayici, bu ayarlan diferansiyel ve tutucu akimlar arasindaki 6zel iligkileri saptamak Gzere kullanir.
Bu ayarlarin deg@erleri, bara diferansiyel koruma teknigine iliskin yukarida bahsedilen éigitlere gore segilmelidir.

BARA BOLGESI 1 DIFERANSIYEL YKSK AYAR: Bu ayar, tutucusuz bara diferansiyel koruma fonksiyonunun calig-
masi i¢in gerekli minimum fark akimi tanimlar. Bu ayar, asirt CT doymasina sebep olan ylksek dis arizalar sirasinda
gorilebilecek maksimum fark akimi blyikligine dayalidir. Bu ayari segerken, tutucusuz bara diferansiyel korumanin
tam gevrimlik Fourier dlgme algoritmasini kullandigi ve bunu giris akimlarinin énslizgeglenmis 6rneklerine uyguladigini
unutmayin. Sonug olarak; DC bilesen etkisi dahil gegici rejim Olgme hatalari, %2’'nin altindadir. Akimlarin oldukc¢a
bozuldugu asir CT doymalari sirasinda, réle tarafindan oélgiilen ve tutucusuz bara diferansiyel fonksiyonu tarafindan
kullanilan fark akimi blyikligl, hem dalga bigiminin tepe degerlerinin hem de RMS degerin oldukga altinda kalir.
Olgiilen bliyiikliik, pratik olarak hemen hemen tek basina giig sistemi frekans bilesenini yansitir. Bu, YKSK AYAR ayarl
icin daha dusuk degerlerinin ayarlanmasina imkan saglar.

Tutucusuz (yuksek ayar) diferansiyel fonksiyonu, calisma esigi, YKSK AYAR ¢ok yuksek ayarlanarak fiili olarak etkisiz
kilinabilir.

BARA BOLGESI 1 DIFERANSIYEL KILITLEME: Bu ayar, BUS 1 OP FlexLogic islenene uygulanan miihiirleme
zamanlayicisinin birakma suresini tanimlar.

BARA BOLGESI 1 DIFERANSIYEL DNTL: Bu ayar, elemanin galismasini denetleyen FlexLogic isleneni belirtir. Tipik
uygulamalari, distk gerilim durumunu ve tim bara (denetim) boélgesini igerir. Ayar, bir anlamda kilit girisine benzer;
ancak, elemanin ¢alismasini durdurmaz. Bu, bazi gegmis verilere gerek duyan doyma sezici igin 6nemlidir. Bara Dife-
ransiyel elemani, kilitteme girisinden denetlenmemelidir. Kilitteme girisi (BARA BOLGESI 1 DIFERANSIYEL BLK ayari), ele-
manin dusuk gerilim gibi bir arizaya bagh durumdan dinamik olarak degil, kalici olarak kilittenmesi demektir.

BARA BOLGESI 1 DIFERANSIYEL AGMA: Bu ayar, bélgeyi agtiracak FlexLogic isleneni belirtir. Tipik uygulamalar,
arizall fazdan saglam fazlarin agtiriimasi veya baranin timini sistemden ayirmak tzere Kesici Ariza fonksiyonundan
bir agma komutunu igerir.

Bara bolgesi diferansiyel ayarlari hakkinda daha fazla bilgi igin, Ayarlarin Uygulanmasi boélimiine bakin.
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5.6.4 KESICi ARIZASI

YOL: AYARLAR = { GRUPLU ELEMANLAR = AYAR GRUBU 1(6) = { KESICi ARIZASI 1(24)

B KESICI ARIZASI

«@m

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ
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B KESICI ARIZASI
B AKIM DENETIMI 1

@ @ @

»

KAl AKIM IzL
FONKSIYONU: Etkin

KA 1 CT:
Fl

KAl AKIM IZIM CALISMA:

1,050 pu

KAl AKIM HI AYAR
CALISMA: 1,050 pu

KAl AKIM LO AYAR
CALISMA: 1,050 pu

B KESICi ARIZASI 1

@
&

@» @ @ d» @» @ da» @ @ d» @a»

KAl FONKSIYONU:
Etkin Degil

KAl BASLAT:
Kapali

KAl KULLAN AKIM IZL:
Evet

KAl KULLAN KILITLEME:
Evet

KAl AKIM IZL OP A:
Kapali

KAl AKIM IZL OP B:
Kapali

KAl AKIM IZL OP C:
Kapali

KA 1 KLNZMNLYCI 1:
Evet

KAl ZAMANL 3 CALISMA
GECIKMESI: 0,000 s

KA 1 KLNZMNLYCI 2:
Evet

KAl ZAMANL 2 CALISMA
GECIKMESI: 0,000 s

KA 1 KLNZMNLYCI 3:
Evet

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Etkin Degil, Etkin

Mevcut akim kanallari

0,001 - 30,000 pu, 0,001’er adimlarla

0,001 - 30,000 pu, 0,001’er adimlarla

0,001 - 30,000 pu, 0,001’er adimlarla

Etkin Dedil, Etkin

FlexLogic igleneni

Evet, Hayir

Evet, Hayir

FlexLogic igleneni

FlexLogic igleneni

FlexLogic isleneni

Evet, Hayir

0,000 - 65,535 s, 0,001°er adimlarla

Evet, Hayir

0,000 - 65,535 s, 0,001°er adimlarla

Evet, Hayir
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@» @» @» @ d» @ @ da» @ @ @ da@» @@ @d» @d»

»

KAl ZAMANL 3 CALISMA
GECIKMESI: 0,000 s

KAl KES POS1:
Kapali

KAl KES POS2:
Kapali

KAl KES TESTI ACIK:
Kapali

KAl AKIM HI AYAR OP A:

Kapali

KAl AKIM HI AYAR OP B:

Kapali

KAl AKIM HI AYAR OP C:

Kapali

KAl AKIM HI AYAR OP A:

Kapali

KAl AKIM HI AYAR OP B:

Kapali

KAl AKIM HI AYAR OP C:

Kapali

KAl DUSUK AYAR ZAMANI
GECIKRMESI: 0,000 s

KAl ACMA DUSME
GECIKMESi: 0,000 s

KAl TEKRAR ACMA ZAMAN
GECIKMESI 0,000 s

KAl BLOK:
Kapali

KAl HEDEF:
Kendiliginden

KAl OLAYLAR:
Etkin Degil

KESICI ARIZASI
AKIM DENETIMi 2

KESICI ARIZASI 2

{

KESICI ARIZASI
AKIM DENETIMi 24

KESICI ARIZASI 24

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

0,000 - 65,535 s, 0,001°er adimlarla

FlexLogic igleneni

FlexLogic igleneni

FlexLogic igsleneni

FlexLogic isleneni

FlexLogic igleneni

FlexLogic igleneni

FlexLogic isleneni

FlexLogic isleneni

FlexLogic igleneni

0,000 - 65,535 s, 1’er adimlarla

0,000 - 65,535 s, 1’er adimlarla

0,000 - 65,535 s, 1’er adimlarla

FlexLogic igleneni

Kendiliginden Sifirlama, Miihdirld, Etkin Degil

Etkin, Etkin Degil
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Kesici ariza 6zelligi, iki kisimdan olusur: kesici ariza akim denetimi ve kesici ariza mantigi. Kesici ariza akim denetimi, akim
seviyelerine tepki verir ve ancak URUN KURULUMU = B90 FONKSIYONU =>B90 FONKSIYONU "Koruma" secilmigse mevcuttur.
Kesici ariza mantigi, durum bilgilerine dayalidir ve ancak URUN KURULUMU = B90 FONKSIYONU = B90 FONKSIYONU ayari
"Mantik" olarak segilmisse mevcuttur. Kesici ariza elemani, B90 fiber optik arabaglantilarinin ve kesici ariza ve direkt girig/
¢ikig ayarlarinin uygun bicimde konfiglirasyonunu gerektirir. Ek ayrintilar i¢in, Ayarlarin uygulanmasi bélimine bakin.

KESICi ARIZA KORUMA:

Genellikle; kesici ariza tertipleri, agma komutunu alan kesicinin belirli bir ayar suresi icinde agmasini bekler. Eger bu ger-
ceklesmezse, etkin bicimde arizayi temizlemek igin yukari yonde veya bitisik kesiciler agtirilir. Bu yaygin agma, genellikle
ilk agmaya gore gug¢ sisteminin daha buylk boliminun enerjisiz kalmasina sebep olur. Gig sisteminin guvenlik ve karar-
liigina etkisi ydnunden, daha yuksek bir glivenlik seviyesi gerekir.

Kesici ariza tertibi, esas olarak Ug¢ faz calisma igin tasarlanmistir. Ancak; eger bazi kosullar saglanirsa, tek fazli agma ile de
kullanilabilir (asagidaki nota bakin). Kesici arizasi elemaninin galismasi i¢ asamadan olusur: baslatma, bir kesici ariza
durumunun tespiti ve ¢ikis (veya tepki).

X Kesici Ariza, YKSK AYAR ve DSK AYAR akim eleman ayarlari sirasiyla beklenen en diigiik ariza akiminin altinda
; ve beklenen en yiiksek yiik akiminin Ustiinde ayarlanirsa, ancak o zaman tek faz agma tertipleri

NTjlekullanilabilir.

ASAMA 1: BASLATMA

Kesici ariza tertibi, baglangicta kesiciye génderilen koruma agma sinyalini simgeleyen bir FlexLogic islenen ile baglatilir. Bu
sinyal, korunan bdlgede bir arizayi bildirmeyen diger kesici komutlarini icermez. EJer birincil ariza tespitinin arizanin temiz-
lenmesinden 6nce sifilanma ihtimali mevcutsa, baslatma sinyali kilittenmelidir/bir siire uzatilmaldir. Kilitteme, akim sevi-
yesi ile denetlenir; bu sayede ancak ariza temizlenmisse baslatma sinyali sifirlanir. Eger istenirse, baslatma isleneni
kullanilarak tamamlanmamis bir galisma dizisi muhur sifirlamasi da gergeklestirilebilir. Baslatma isleneni, ¢ikis isleneni
kesici ariza tertibini kilittemek Gizere herhangi bir kesici ariza zamanlayicisindan daha uzun bir siireye ayarl bir FlexLogic 5
zamanlayiclyl baslatmak i¢in de kullanilabilir.

Kesici ariza tertibi, direkt veya akim seviyesi denetimli olarak baglatilabilir. Herhangi bir uygulamada akim denetimli bir bas-
latmanin kullanilip kullaniimayacagina karar verilmesi 6nemlidir. Akim denetimli bir baslatmanin kullaniimasi, tzerinden
¢ok az akim akan veya hig akim akmayan kesiciler icin kesici ariza elemaninin baglatma almamasina sebep olabilir. Bu
durum, trafo arizalari veya kesiciler Uzerinde esit olmayan akim bdélinmesinin saglam bara kesicisi ¢alisincaya kadar ari-
zali bara kesicisinin ariza baslatma siresini geciktirecedi kare bara kesicileri igin s6z konusu olabilir. KA1 AKIM izLM
CALISMA ayarinin altindaki ariza dizeylerinde kesici ariza kaplaminin sirdirtlmesi gereken durumlar i¢in, akim denetimli
bir baglatmanin kullaniimamasi gerekir. Bu 6zellik, yuksek hizli tekrar kapama kullanildiginda koordinasyon zaman aralikla-
rinin disebilecedi durumlarda kullaniimamalidir. Eger bu segim yapilirsa, akim denetimli baglatma seviyesi kesiciden akan
minimum ariza akimindan daha dusuk tutulmalidir.

Tertibin baslatmasindan hemen sonra, kesiciye ikinci bir agma sinyali génderilir (yeniden agma). Bu, hatali bir kesici bildiri-
minden kaynaklanacak yaygin agma olasiliini azaltmak icin digtunulmastar.

ASAMA 2: BIiR KESICi ARIZA DURUMUNUN TESPITI

Kesici Ariza Mantigi semasinda gosterildigi gibi, G¢ zamanlayici veya yol (Zamanlayici 1, 2 ve 3) saglanarak iyilestirilmis
esneklik saglanmistir. Her yol, ayri ayri etkinlestirilir ve kendi islenenini bagimsiz olarak etkinlestirir.

Zamanlayici 1'i (erken yol), yalniz bir kesici yardimci kontagdi (hizh ¢calisma) veya akim denetimi (etkinse) resetleyebilir.
Eger Zamanlayici 1 slresi dolarsa, bu, akimin hala aktigini veya kesici konumunun hala kapali oldugunu, kisaca kesicinin
acgmada basarisiz oldugunu goésterir. Zamanlayici 2 (ana yol) mantigi, kesici durumu ile degil, yalniz akimla denetlenir.
Eger Zamanlayici 2 suresi doldugunda akim akisi tespit edilirse, bir agma sinyali verilir. Bu yol, bir kesicinin mekanik olarak
actigl, ancak ariza akimini kesmede basarisiz oldugu durumu tespit eder.

YKSK AYAR ve DSK AYARayarlari, agma direncleri kullanan kesiciler icin agma 6ncesi ve sonrasi akim degisiminin ayrimini
yapar. Eger akim seviyesi HI AYARile LO AYAR arasinda ise, bir zaman gecikmesi (KA X LO AYAR ZAMAN GECIKMESI) eklenir. HI
AYAR degerinin Gzerindeki akimlar igin, KAXXLO AYAR ZAMAN GECIKMESI zamanlayicisi kdprdlenir.

KA X LO AYAR ZAMAN GECIKMESI, kesici akim kesme slresinden sonra devreden kesici direnci ile sinirlandiriimis akimin
akabilece@i zamana dayalidir. Her iki akim algilayicisi da kiiglk baslatma ayari katlarinda hizli galisma zamani saglar.
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Zamanlayici 3 (yavas yol), kesici konumu (yardimci kontagi) ve kontrol anahtari durumu ile denetlenir — sonuncusu kesici-
nin serviste veya servis disi oldugunu gdsterir. Bu mod, tipik olarak bakim sirasinda kullanilir. Bu yol, distuk akimla iligkilen-
dirildigi icin, bu yol igin bir akim seviyesi kontroll yapilmaz. Zamanlayici 3, tipik olarak daha uzun bir siireye ayarlanir.

ASAMA 3: CIKIS

Tertip cikiglari:

»  Tertip bolimlerinin galigmasini bildiren FlexLogic iglenenler

*  Korunan kesicinin yeniden agmasi icin kullanilan FlexLogic islenen

« Arizali bélgeyi izole etmek icin kullanilan FlexLogic islenen. Agma cikisi, ayarh bir stre kadar kilitlenebilir/uzatilabilir.
»  Arnizali bir kesiciyi bildiren hedef mesaiji

+  On panel ACMA LED’inin aydinlatiimasi

KESICi ARIZA AYARLARI:

+ KA1 BASLAT: Bu ayar, kesici l¢ faz agmayi baslatan FlexLogic isleneni secger. Bu tertip i¢ faz agma icin tasarlanmis
olmasina karsin, eger yliksek ayar ve disiik ayar akim elemanlari en dislk beklenen ariza degerine duyarli, ancak
korunan hattan gecen en yiksek beklenen yiik akimina duyarsiz olarak ayarlanabilirse, tek faz agma tertipleri ile de
kullanilabilir.

. KA1 KULLAN AKIM izZL: Eger "Evet" ayarlanirsa, eleman, ancak kesiciden akan akim akim denetimi baslatma sevi-
yesinin Uzerinde ise baslatma alir.

+ KA1 KULLAN KILITLEME: Eger "Evet" ayarlanirsa, eleman, ancak kesiciden akan akim akim denetimi baslatma
seviyesinin Uizerinde ise mihdarlenir.

+ KA1 AKIM iZL OP A - C: Bu ayar, A, B veya C fazi akim denetim elemanlarinin galismasini gésteren B90 Uzak Giris-
lerini seger.

KA1 KULLAN ZAMANLAYICI 1: Eger "Evet" ayarlanirsa, erken yol kullanilir.

+ KA1 ZAMANLAYICISI 1 GALISMA GECIKMESI: Zamanlayici 1, kesici agma devresine ilk agma sinyalinin uygulan-
digi andan itibaren kesici yardimci kontaginin (KES POS1) agmasi icin gerekli en kisa sire, arti bir glivenlik payina
ayarlanir.

KA1 KULLAN ZAMANLAYICI 2: Eger "Evet" ayarlanirsa, ana yol kullanilir.

+ KA1 ZAMANLAYICISI 2 GALISMA GECIKMESI: Zamanlayici 2, kesicinin beklenen agma zamani, arti bir giivenlik
payina ayarlanir. Bu guvenlik payl, gegmiste kesici ariza tertibi donatisinin élgme ve zamanlama hatalarinin dikkate
alinmasi igin distnilmustu. Mikroislemci rélelerde, bu sure dnemsizdir. Bir Fourier donisim kullanan B90 rdlelerinde,
hesaplanan akim blykligl, akim kesildikten sonraki bir gii¢ frekansli ¢gevrim iginde sifira diiser ve bu gecikme akim
kesilmesinden sonra oldugu icin, genel marj siiresine katilmalidir. Kesici Ariza Ana Yol islem Sirasi diyagraminda iki
cevrimlik bir glivenlik payi gésterilmistir. Bu aralik, gogu uygulamalar igin kabul edilebilir minimum suredir.

w Yagl kesicilerde, kesme anma degerinin %25’inden daha kigik akimlar icin kesme siresi, normal kesme

suresinden ¢ok daha uzun olabilir.
NOT

KA1 KULLAN ZAMANLAYICI 3: Eger "Evet" ayarlanirsa, yavas yol kullanilr.

+ KA1 ZAMANLAYICISI 3 CALISMA GECIKMESI: Zamanlayici 3, Zamanlayici 2 ile ayni aralik, arti artirilmis bir giiven-
lik payina ayarlanir. Bu yol yalniz dusuk dizeyli arizalarda ¢alismaya ydnelik oldugu igin, gecikme 300 - 500 ms merte-
belerinde olabilir.

KA1 KES POS1: Bu ayar, korunan kesicinin erken tip yardimci kontagini (52/a) gosteren FlexLogic isleneni seger. Bu
kontak, normalde ¢ogaltmasiz tip Bicim-A kontagidir. Kontak, mimkin olan en kisa galisma slresine sahip olacak
sekilde ayarlanmalidir.

KA1 KES POS2: Bu ayar, korunan kesicinin normal tip yardimci kontagini (52/a) gosteren FlexLogic isleneni seger.
Bu, ¢cogaltmali tip bir kontak olabilir.

KA1 KES TEST ACIK: Bu ayar, acik konuma ayarl kesici kumanda anahtarini gdsteren FlexLogic isleneni seger.

+  KA1LO AYAR ZAMAN GECIKMESI: Bu ayar, kesici agma direnci devreye sokulduktan sonra akim tespiti igin baslatma
gecikmesini belirtir. Genellik bu kesici direng akiminin kesici kesinti stiresi sonrasinda devre izerinden gegebilecegi siireye
gOredir.
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+ KA1 AGMA DUSME ZAMAN GECIKMESI: Bu ayar, agma cikiginin uzatilacag: siireyi ayarlamak igin kullanilir. Bu
zamanlayicl, arizal kesicinin otomatik tekrar kapama tertibi ile esgidimli olmalidir. Bu sdre icinde kesici ariza kesi-
ciye bir tekrar kapama iptal sinyali gdnderir. "Toparlanma" siiresinden daha uzun bir siire bir Transfer Agma sinyali
gonderilerek uzak ug kesicisinin tekrar kapamasi da onlenebilir.

+ KA1 TEKRAR AGMA ZAMAN GECIKMESI: Bu ayar, yeniden agma isleneninin etkinlestiriimesi éncesi bir gecikme ayar-
lamak igin kullanilir.

+ KA1 AT: Bu ayar, akim denetimi (AKIM IZL, HI AYAR ve LO AYAR elemanlar) icin KA1 Kesici Ariza tertibinde kullani-
lacak akimlari secer.

+ KA1 AKIM iZLM GALISMA: ayar, faz akim baslatma ve miihiirleme denetim seviyesini ayarlamak igin kullanilir. Bu ayar,
genellikle korunan kesicide en dlsuk beklenen ariza akimini algilamaldir. Gerekli oldugu kadar dusik ((kesici direng veya
yik akimindan ku¢ik) ayarlanabilir. Yiksek ve diisiuk ayar akim denetimleri, dogru galismayi glivenceye alacaktir.

KA1 AKIM HI AYAR CALISMA: Bu ayar, faz akimi ariza algilama seviyesini ayarlamak igin kullanilir. Bu ayar, genellikle
korunan kesiciden kesici agma direnci devreye sokulmadan 6nce akmasi beklenen en dusiik ariza akimini tespit etmelidir.

+ KA1 AKIM LO AYAR CALISMA: Bu ayar, faz akimi ariza algilama seviyesini ayarlamak icin kullanilir. Bu ayar, genel-
likle korunan kesiciden kesici agma direnci devreye sokulduktan sonra akmasi beklenen en disuk ariza akimini
(direng akiminin yaklasik %90’in1) algilamalidir.

SETTING
B9O FUNCTION:
Protection=1
Logic=0 SETTING
BF 1 AMP SUPV
SETTING PICKUP: FLEXLOGIC OPERAND
AND RUN
BF 1 CURRENT SUPV
FUNCTION: |2 PKP L IBkRsUPV 1 SUP oP
Disabled=0
Enabled=1 SETTING
BF 1 AMP HISET
PICKUP: FLEXLOGIC OPERAND
s RUN
|2 PKP L IBKRSUPV 1 HISET OP
SETTING
SETTING
BF 1 AMP LOSET
PICKUP:
B 1 T FLEXLOGIC OPERAND
L—IRun
= I>pPKp L IBkRSUPV 2 LOSET oP

836740A4.0WG

Sekil 5-47: KESICi ARIZA AKIM DENETIM MANTIGI
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SETTING

BY0 FUNCTON:

Protection=1

Logic=0 —c

SETTING

BF 1
FUNCTION:

Disabled=0
Enobled=1

SETTING

BF 1 BLOCK:

off=0 —a

SETTING

SETTING
BF 1 INITIATE:

BF 1 RETRIP
0ff=0 — TIME DELAY:

FLEXLOGIC OPERAND

{ o BKRFAIL 1 RETRIP

SETTING

OR
BF 1 USE SEAL—IN:

YES=1 / NO=0
T
SETTING Seal In_Path

BF 1 USE AMP SUPV:

YES=1 / ND=0 —

SETTINGS
BF 1 AMP SUPV OP A: oR — |
off=0 —
BF 1 AMP SUPV OP B
0ff=0 — R L
BF 1 AMP SUPV OP Ci|
off=0 —

SETTING

BF 1 USE TIMER 1:

SETTING
FLEXLOGIC OPERAND
YES=1 / No=0 . BF 1 TIMER1 PICKUP
DELAY: BKRFAL 1 T1 QP
SETTING AND i 0
BF 1 BKR POS1:
off=0 i

SETTING

SETTING

BF 1 TIMER2 PICKUP
BF 1 USE TIMER 2: DELAY:

i 5 FLEXLOGIC OPERAND

YES=1 / NO=0 BKRFAIL 1 T2 QP

SETTINGS

BF 1 AMP HISET OP A

off=0 —

BF 1 AMP HISET OP B:|
0ff=0 — orR

BF 1 AMP HISET OP C;|

0ff=0 —

SETTING

BF 1 LOSET TME
SETTINGS DELAY:

BF 1 AMP LOSET OP A

L} )

off=0 —

BF 1 AMP LOSET OP B
0ff=0 — orR
BF 1 AMP LOSET OP C:

SETTING

BF 1 TRIP DROPOUT
DELAY:

off=0 — TME FLEXLOGIC OPERAND

OR— O | F—{BKRFAIL 1 TRIP OP

SETTING

BF 1 USE TIMER 3:

YES=1 / NDO=0

SETTING
SETTING

BF 1 TIMER 3 PICKUP
BF 1 BKR POS2: DELAY:

FLEXLOGIC OPERAND

off=0

aNo— | 0 T

BKRFAIL 1 T3 OP

SETTING

B836739A4.DWG
BF 1 BKR TEST ON:

0ff=0 I— a

Sekil 5-48: KESICi ARIZA MANTIGI
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UYGULAMA ORNEGI:
Aciklama icin, asagida gosterildigi gibi belirli bir kesicinin Kesici Ariza korumasi igin F7 akiminin izlenecegini varsayalim.

DIREK GIRIS 1 - 9 olarak

allndl
kesici yard\mclanahtar\ar\ KE igin ‘
kullanilirsa) IED 4

IED 1

faz A akimi, F7 terminaline bagh

E— faz B akimi, F7 terminaline bagl\ -&»
IED 3 T
faz C akimi, F7 terminaline bagl\
>
KE ARIZA DNTL CL
KE ARIZA HI AYR CL

v KA AT =F7 KE ARIZA LO AYR CL

bits no.13, 14 ve 15 olarak gonderildi

836759A3.COR

Sekil 5-49: KESICi ARIZA KORUMA iGiN DIREKT G/G ORNEK KONFIGURASYONU

Koruma IED’leri 1, 2 ve 3 (B90 FONKSIYONU "Koruma" ya ayarli), Direkt G/C haberlesmesi Uzerinden Kesici Ariza akim
denetimi bayraklarini génderir. Bit 13, 14 ve 15’in bu amag icin asagdidaki gibi kullanildigini varsayalhm:

IED 1igin:  DIREKT GIKI$ CIHAZ KIMLIGI: "1" (bu, mesajin ¢iktigi cihazdir)
DIREKT GIKIS 13 ISLENENI: "KSCIZLEME 3 iZL OP" (bu islenen,13 no.lu cikis! siirer)
DIREKT GIKIS 14 ISLENENI: "KSCIZLEME 3 HI AYAR OP" (bu iglenen,14 no.lu ¢ikigi siirer)
DIREKT GIKIS 15 ISLENENI: "KEIZLEME 3 LO AYAR OP" (bu iglenen,15 no.lu gikigi slrer)

IED 2 igin:  DIREKT GIKI$ CIHAZ KIMLIGI: "2" (bu, mesajin ¢iktigi cihazdir)
DIREKT GIKIS 13 ISLENENI: "KSCIZLEME 3 IZL OP" (bu islenen,13 no.lu gikisi siirer)
DIREKT GIKIS 14 ISLENENI: "KSCIZLEME 3 HI AYAR OP" (bu islenen,14 no.lu cikisi siirer)
DIREKT GIKIS 15 ISLENENI: "KEIZLEME 3 LO AYAR OP" (bu iglenen,15 no.lu gikigi slrer)

IED 3igin:  DIREKT GIKI$ CIHAZ KIiMLIGi: "3" (bu, mesajin ¢iktigi cihazdir)
DIREKT GIKIS 13 ISLENENI: "KSCIZLEME 3 IZL OP" (bu islenen,13 no.lu gikisi siirer)
DIREKT GIKIS 14 ISLENENI: "KSCIZLEME 3 HI AYAR OP" (bu islenen,14 no.lu ¢ikisi siirer)
DIREKT GIKIS 15 ISLENENI: "KEIZLEME 3 LO AYAR OP" (bu islenen,15 no.lu gikisi sirer)
Yukaridaki 9 bayrak, IED 4’te alinmalidir. 1’den 9’a kadar dogrudan giriglerin bu amagla kullanildigini varsayalim. Bu,
asagidaki ayarlarla gerceklestirilir:
IED 4 icin:  DIREKT GIRI$ 1 CiHAzI: "1" (IED 1’ten alinan mesaj)
DIREKT GIRI$ 1 BiT NUMARASI: "13" (bu, faz A i¢cin KEIZLEME 3 IZL OP islenenidir)

DIREK GIRIS$ 2 CiHAzI: "1" (IED 1’ten alinan mesaj)
DIREKT GIRI$ 2 BiT NUMARASI: "14" (bu, faz A i¢cin KEIZLEME 3 HI AYAR OP islenenidir)

DIREKT GIRI$ 3 CiHAzI: "1" (IED 1’ten alinan mesaj)
DIREKT GIRIi$ 3 BIT NUMARASI: "15" (bu, faz A icin KEIZLEME 3 LO AYAR OP islenenidir)

DIREKT GIRIS 4 CiHAZI: "2" (IED 2’ten alinan mesaj)
DIREKT GIRIS$ 4 BiT NUMARASI: "13" (bu, faz B igin KEIZLEME 3 IZL OP iglenenidir)

DIREKT GIRIS 5 CiHAzI: "2" (IED 2’ten alinan mesaj)
DIREKT GIRI$ 5 BIT NUMARASI: "14" (bu, faz B i¢in KEIZLEME 3 HI AYAR OP islenenidir)

DIREKT GIRIS 6 CiHAZI: "2" (IED 2’ten alinan mesaj)
DIREKT GIRI$ 6 BIT NUMARASI: "15" (bu, faz B igin KEIZLEME 3 LO AYAR OP islenenidir)

DIREKT GIRIig 7 CiHAzI: "3" (IED 3’ten alinan mesaj)
DIREKT GIRI$ 7 BIT NUMARASI: "13" (bu, faz C icin KEIZLEME 3 IZL OPislenenidir)
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DIREKT GiRI$ 8 CiHAZI: "3" (IED 3’ten alinan mesaj)
DIREKT GIRIS 8 BiT NUMARASI: "14" (bu, faz C icin KEIZLEME 3 HI AYAR OP islenenidir)

DIREKT GiRI$ 9 CiHAZI: "3" (IED 3’ten alinan mesaj)
DIREKT GIRI$ 9 BiT NUMARASI: "15" (bu, faz C icin KEIZLEME 3 LO AYAR OP islenenidir)
Alinan bayraklar, simdi Kesici Ariza 3 mantiginda asagidaki gibi yapilandirilacaktir:

KA 3 AKIM iZL OP A: "Direk Girig 1 Agik" KA 3 AKIM HI AYAR OP A: "Direk Giris 2 Agik" KA 3 AKIM LO AYAR OP A: "Direk Girig 3 Agik"
KA 3 AKIM iZL OP B: "Direk Girig 4 Agik" KA 3 AKIM HI AYAR OP B: "Direk Girig 5 A¢ik" KA 3 AKIM LO AYAR OP B: "Direk Girig 6 Acik"
KA 3 AKIM iZL OP C: "Direk Girig 7 Agik" KA 3 AKIM HI AYAR OP C: "Direk Giris 8 A¢ik" KA 3 AKIM LO AYAR OP C: "Direk Giris 9 Agik"

B90 akim denetim elemanlari, asagida gosterildigi gibi baslatmanin 100 katina kadar (esik ayari gergek ariza akiminin
0,071’inde) bir gli¢ ¢gevriminin 0,7’sinden daha kisa sirede sifirlanir.

0.8
Marj

Maksimum
e Ortalama
0.61

-~

Kesici ariza sifirlama zamani (déngu olarak)
.

0.4 4
0.21
0 \ \ \ \ \ \ L
0 20 40 60 80 100 120 140
Coklu baslatma [L‘]k'm']
esik ayari 836769A4.COR

Sekil 5-50: KESICi ARIZA ASIRI AKIM DENETIMi SIFIRLAMA SURESI

Asiri akim denetim bayraklarinin Direkt G/C’lar Gizerinden Kesici Ariza (KA) islevselligini uygulayan B90 IED’lerine gonderil-
mesi gerektigi icin, ek bir gecikme saglanir. Sonug olarak; KA zaman koordinasyonu igin asagidaki ayar onerilir:
Toplam KA Reset Suresi = 0,7 x bir gti¢ gevrimi + 0,2 x bir glic cevrimi Dogrudan G/C kopri sayisi (EQ 5.3)
Burada: 0,7 x bir gli¢ gevrimi = KA asirn akim elemanlarinin sifiranmasi
Direkt G/C kopru sayisi = Direkt G/C mesajlarinin kaynak ve hedefi arasindaki "kopri" sayisi (Direkt G/C gecikmesi).

Ornegin; daha énce gosterilen dért IED’li bir uygulama érneginde, IED 2, IED 4'ten iki "képri" uzaktadir; dolayisiyla,
Toplam KA Sifirlama Suresi = 0,7 + 2 x 0,2 = 1,1 x bir gi¢ sistemi ¢evrimi’dir.

Toplam KA Reset Siiresi = 0,7 x bir gli¢ gevrimi + 0,2 x bir gii¢ ¢evrimi Dogrudan G/C kopri sayisi
=0,7+2xe0,2=1,1x bir glic gevrimidir. (EQ 5.4)
DIREKT G/G VERI Hizl 128 kb/s’ye ayarl iken, "k6pri" basina bir glic gevriminin 0,2’si kadar bir mesaj slresinin uygulandi-
gina dikkat edin.

~ Role, kesici ariza asiri akim denetiminin sifirla stresini diigirmek igin gelismis bir algoritma kullanir. KA sifirla siire-
‘C' leri igin B90'"l test ederken buna dikkat edilmelidir. Ozellikle, akim, gergek kesici islemini (sifir gegis) benzer bir

NoT - sekilde kesilmelidir.
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5.6.5 GERILIM ELEMANLARI

a) ANA MENU
YOL: AYARLAR = { GRUPLANMIS ELEMANLAR = AYAR GRUBU 1(6) = GERILIM ELEMANLARI
B GERILIM ELEMANLARI B DUSUK GERILIM 1
- ¢ «» - USUK G Asagiya bakain.
B DUSUK GERILIM 2
MESAJ @ USUK G Asadiya bakin.
N, [ ]
\’
B DUSUK GERILIM 12
MESAJ (&) - 3 Asagdiya bakin.

b) DUSUK GERILIM (ANSI 27)
YOL: AYARLAR= { GRUPLU ELEMANLAR = AYAR GRUBU 1(6) = { GERILIM ELEMANLARI = DUSUK GERILIM 1(12)

B DUSUK GERILiM 1 D DUSUK GERILIM 1 Aralik:  Etkin Dedgil, Etkin
[ ] FONKSIYONU: Etkin
@ DUSUK GERILIM 1 GT: Aralik:  Mevcut gerilim kanallari
MESAJ ® F5
@ DUSUK GERIiLiM 1 Aralik: 0,000 - 3,000 pu, 0,001°er adimlarla
MESAJ
™ |carLisma: 0,800 pu
@ DUSUK GERILIM 1 MIN Aralik: 0,000 - 1,000 pu, 0,001’er adimlarla
MESAJ s
& |GErRILiM: 0,000 pu
@ DUSUK GERILIM 1 CALISMA Aralik: 0,000 - 65,535 s, 0,001’er adimlarla
MESAJ () |GECikMESiI: 0,000 s
VESAS @ DUSUK GERILiM 1 SIFIRLAMA [ Aralik: 0,000 - 65,535 s, 0,001%er adimlarla
™ |cECcikMESi: 0,000 s
@ DUSUK GERILiM 1 BLK: Aralik:  FlexLogic igleneni
MESAJ
™ |xapali
VESAJ @ DUSUK GERILIM 1 HEDEF: Aralik:  Kendiliginden Sifirlama, Miihirlii, Etkin Degil
@ |kendiliginden Sifirlama
MESAJ @ DUSUK GERILIM 1 OLAYLARI: Aralik:  Etkin, Etkin Degil
Etkin Degil

Diistik gerilim elemani (dislk gerilim kontrolii), akima dayali ana korumay! (yani, diferansiyel, kesici ariza, ug ariza ve
zamanh agsiri akim artgi korumayi) denetler. B90, faz-toprak veya faz-faz gerilim girigi diizenlemelerini kabul eder. Eger
amag herhangi bir faz gerilim ¢dkmesinde her Ug fazin da calismasi ise, B0 fiber optik haberlesmeyi (direkt girisler ve
cikiglar) kullanilarak IED’ler arasinda uygun FlexLogic™ islenen degistokuslari yapiimalidir.

Diistk gerilim elemani, acgik Giggen bagl bir GT setinden nétr gerilimini de (3V0) kabul eder. Bu durumda, 3VO0 islevselligini
saglamak igin, FlexLogic™ cikis tersine cevrilir.

Dustk gerilim eleman uygulamasi, AT sorunu kosullarinda yararlidir. Bir dustik gerilim kontroll, AT sorunu elemani (dife-
ransiyel akim alarmi) galisincaya kadar ana korumanin yanlis ¢alismasini 6nler. AT sorunu elemani, segili koruma islevle-
rini slresiz olarak kilittemek Uzere yapilandirlabilir. Bir AT sorununu distk gerilim durumuna yol agacak bir dis ariza
izleyebilecedi igin, gerilim denetimi tek basina givenlidi garanti etmez.

Gerilim baglatma, pu (birim basina) degerler olarak ayarlanir. SISTEM KURULUMU = AC GIRISLERI= { GERILIM BANKI ## = {
GT ## SEKONDERI ayarinda girilen anma gerilim 1 pu degere karsilik gelir. Minimum gerilim ayari (DUSUKGERILIM 1MIN
GERILIM), elemanin ¢alismasi igin gerekli minimum gerilimi belirtir. Bu ayar, enerji altinda olan ve olmayan devreler igin
distk gerilim kosullarini ayirt eder. Eger eleman dustuk gerilim denetimi igin kullaniliyorsa, bu deger sifira ayarlanir.
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Dusuk gerilim elemani, ancak URUN KURULUMU = B90 FONKSIYONU => B90 FONKSIYONU "Koruma" ya ayarli ise kullanilabilir.
Roélenin her gerilim girigi icin bir eleman mevcuttur.

AYAR

B90 FONKSIYONU:

Lojik = 0

Koruma =1

AYAR

DUSUK GERILIM 1
FONKSIYON:

Etkin Degil = 0

Etkin = 1

AYAR

DUSUK GERILIM 1 BLK:

Kapali =0

AYAR

DUSUK GERILIM 1 GT:

Gerilim Buyuklaga, |V|

AYARLAR AYAR
DUSUKGERILIM 1 MIN DUSUKGERILIM 1 PKP
GERILIM: GCKME:

DUSUKGERILIM 1
CLISMA:

DUSUKGERILIM 1 RST

GCKME:

CALISTIR

| V| > MIN GERILIM

&
|V| < BASLATMA

tPKP

RST

FLEXLOGIC
OPERANTLARI

DUSUKGERILIM 1 OP

Sekil 5-51: DUSUK GERILIM TERTIP MANTIGI

l—O DUSUKGERILIM 1 DPO
DUSUKGERILIM 1 PKP

836007A1.vsd

5.6.6 AKIM ELEMANLARI

5.126

a) ANA MENU
YOL: AYARLAR = { GRUPLANMIS ELEMANLAR = AYAR GRUBU 1(6) = { AKIM ELEMANLARI
H AKIM ELEMANLARI B ANI
Bkz. Sf.
n @D |g agtrr akIM 1 z
@ [m ani
MESAJ Bkz. Sf.
@ [®m ASIRI AKIM 2 z. S
\’
B ANI
MESAJ Bkz. Sf.
@ |a ASIRI AKIM 24 z
@ [m zaMaN
MESAJ Bkz. Sf.
© |m asIrI aKIM 1 z
@ |[® zaMaN
MESAJ Bkz. Sf.
@ [®m ASIRI AKIM 2 z. S
\’
MESAJ (&) W ZRAMA Bkz. Sf
B ASIRI AKIM 24 ) ’

5.126

5.126

5.127

5.127

5.127
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b) TERS TAA EGRi KARAKTERISTIKLERI

Zamanli asiri akim elemanlari tarafindan kullanilan ters zamanli asiri akim egrileri, IEEE, IEC, GE Tip IAC ve 1t standart
egri sekilleridir. Bu, asagi yondeki cihazlarla basitlestirilmis koordinasyona imkan saglar.

Tablo 5-16: ASIRI AKIM EGRI TiPLERI

IEEE IEC GE TIPI IAC DIGER
IEEE Asin Ters IEC Egri A (BS142) IAC Asiri Ters 12t
IEEE Cok Ters IEC Egrisi B (BS142) IAC Cok Ters Belirlenmis Zaman
IEEE Orta Ters IEC Egrisi C (BS142) IAC Ters
IEC Kisa Ters IAC Kisa Ters

Zaman kadrani garpani ayari, egri bicimi (EGRI) ayari ile belirlenen temel egrinin (zaman kadrani ¢arpani = 1 oldugunda) bir
katinin segimine izin verir. Elektromekanik zaman kadrani esdegerinin aksine, g¢alisma zamanlari, zaman carpani
(TD GARPAN) ayar degeri ile dogru orantilidir. Ornegin; 10 garpani igin tiim zamanlar, carpan 1'in veya temel egri degerleri-
nin on katidir. Carpanin sifira ayarlanmasi, ¢alisma akiminin tzerindeki tim akim seviyelerine rélenin ani tepki vermesine
yol agar.

Zamanli asiri akim zaman hesaplamalari, bir i¢ enerji kapasitesi bellek dediskeni ile yapilir. Bu degisken, enerji kapasitesinin
%100’e ulastigini gosterirse, bir zamanli asir akim elemani calisir. Eger bu degiskende enerji kapasitesinin %100’inden
daha azi birikirse ve akim baglatma degerinin %97 - 98 araligindaki birakma esiginin altina diserse, degisken disurtimelidir.
iki sifirla galisma ydntemi mevcuttur: "Instantaneous" (Anlik) ve "Timed" (Zamanlanmis). "Instantaneous" ydntem, godu statik
olan diger rolelerle uygulamalar icindir ve akim sifirla esiginin altina distigiinde enerji kapasitesi dogrudan sifira ayarlanir.
"Zamanl" yontem, rélenin elektromekanik réleler ile koordinasyonunun yapilmasi gereken yerlerde kullanilabilir.

IEEE EGRILERI:
IEEE zamanh asirn akim egri sekilleri, endUstri standartlarina ve asiri, gok ve orta ters icin IEEE C37.112-1996 egri siniflan-
dirmasina uyar. IEEE egrileri, asagidaki ¢calisma ve sifirla zamani denklemlerinden elde edilir:
A  .B t
T = TDMx ( ! ,)P_1
Ipicku

burada: T = galisma zamani (saniye cinsinden), TDM = Carpan ayarl, / = giris akimi, lpaglatma = Baslatma Akimi ayari
A, B, p = sabitler, TrgseT = sifirlama zamani, saniye cinsinden (enerji kapasitesinin %100 ve SIFIRLA "Zamanl"
oldugu kabul edilir), t, = karakteristik sabit

r

,Treser = TDMx m

Ipickup

(EQ 5.5)

Tablo 5-17: IEEE TERS ZAMAN EGRI SABITELERI

IEEE EGRI SEKLI A B P TR
IEEE Asin Ters 28,2 0,1217 2,0000 29,1
IEEE Cok Ters 19,61 0,491 2,0000 21,6
IEEE Orta Ters 0,0515 0,1140 0,02000 4,85
Tablo 5-18: IEEE EGRi AGMA ZAMANLARI (SANIYE)
GARPAN AKIM (11 Ipasjatma)
(TDM) 15 | 20 | 30 | 40 | 50 | 60 | 70 8,0 9,0 10,0
IEEE ASIRI TERS
0,5 11,341 4,761 1,823 1,001 0,648 0,464 0,355 0,285 0,237 0,203
1,0 22,682 9,622 3,647 2,002 1,297 0,927 0,709 0,569 0,474 0,407
2,0 45,363 19,043 7,293 4,003 2,593 1,855 1,418 1,139 0,948 0,813
4,0 90,727 38,087 14,587 8,007 5,187 3,710 2,837 2,277 1,897 1,626
6,0 136,090 57,130 21,880 12,010 7,780 5,564 4,255 3,416 2,845 2,439
8,0 181,454 76,174 29,174 16,014 10,374 7,419 5,674 4,555 3,794 3,252
10,0 226,817 95,217 36,467 20,017 12,967 9,274 7,092 5,693 4,742 4,065
IEEE COK TERS
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Tablo 5-18: IEEE EGRi AGMA ZAMANLARI (SANIYE)

CARPAN AKIM (17 Tpagratma)
(TDM) 15 2,0 3,0 4,0 5,0 6,0 7,0 8,0 9,0 10,0
05 8,000 3,514 T.471 0,899 0,654 0526 0,450 0,401 0,368 0,345
1.0 16179 | 7,028 2.942 1,798 7,308 1,051 0,900 0,802 0,736 0,689
2,0 32,358 | 14,055 | 5885 3,597 2,616 2,103 1,799 1,605 1472 1,378
40 64,716 | 28411 | 11,769 | 7.193 5,232 4,205 3,598 3,209 2,945 2,756
6,0 97,074 | 42,166 | 17,654 | 10,790 | 7,849 6.308 5,397 4814 4417 4134
8.0 129432 | 56,221 | 23,538 | 14,387 | 10,4656 | 8410 7,196 6,418 5,889 5513
10,0 161,790 | 70,277 | 29,423 | 17,083 | 13,081 | 10513 | 8,995 8,023 7,361 6,891
IEEE ORTA TERS
05 3,220 1,902 1,216 0,973 0,844 0,763 0,706 0,663 0,630 0,603
10 6,439 3,803 2,432 1,046 1,688 1526 1412 1327 1,260 1,207
2,0 12,878 | 7,606 4,864 3,892 3377 3,051 2.823 2.653 2.521 2.414
40 25,756 | 15213 | 9,729 7,783 6,753 6,102 5,647 5,307 5,041 4.827
6,0 38,634 | 22,819 | 14593 | 11,6756 | 10,130 | 9,153 8,470 7.960 7,562 7,241
8,0 51512 | 30,426 | 19458 | 15567 | 13,507 | 12,204 | 11,294 | 10,614 | 10,083 | 9,654
10,0 64390 | 38,032 | 24322 | 19,458 | 16,883 | 15255 | 14,117 | 13267 | 12,604 | 12,068
IEC EGRILERI

Avrupa kitasi uygulamalari icin, role, IEC 255-4 ve Iingiliz standardi BS142’de tanimlanan ii¢ standart egri sunar. Bunlar,
IEC Curve A, IEC Curve B ve IEC Curve C olarak tanimlanir. Bu egriler igin formil séyledir:

K t,
- b
T = TDMx {(///p,ckup) - 1} » Treser = TDMx {1 _(///p,-ckup)z} (EQ 5.6)

burada: T = g¢alisma zamani (saniye cinsinden), TDM = Carpan ayari | = giris akimi, lpagiatma = Baslatma Akim ayari, K,
E = sabitler, t, = karakteristik sabit ve TregeT = sififama zamani, saniye cinsinden (enerji kapasitesinin %100 ve
SIFIRLAMA "Zamanli" oldugu kabul edilir)

Tablo 5-19: IEC (BS) TERS ZAMAN EGRI SABITELERI

IEC (BS) EGRI SEKLI K E TR
TEC EGr A (BS142) 0,140 0,020 9,7
IEC Curve B (BS142) 13,500 1,000 432
IEC Curve C (BS142) 80,000 2,000 58,2
IEC Kisa Ters 0,050 0,040 0,500

Tablo 5-20: IEC EGRi AGMA ZAMANLARI (SANIYE)

GARPAN AKIM (17 Tpagratma)
(TDM) 15 | 20 | 30 | 40 | 50 | 60 | 70 | 80 | 90 | 100
IEC EGRISI A
0,05 0860 | 0501 | 0315 | 0249 | 0214 | 0192 | 0176 | 0165 | 0156 | 0,149
0,10 1719 | 1003 | 0630 | 0498 | 0428 | 0384 | 0353 | 0330 | 0312 | 0297
0,20 3439 | 2006 | 1260 | 099 | 0856 | 0767 | 0706 | 0659 | 0623 | 059
0,40 6878 | 4012 | 2521 1992 | 1712 | 1535 | 1411 1319 | 1247 | 1.188
0,60 10317 | 6017 | 3781 | 2988 | 2,568 | 2302 | 2117 | 1978 | 1870 | 1,782
0,80 13,755 | 8023 | 5042 | 3984 | 3424 | 3070 | 2822 | 2637 | 2493 | 2,376
1,00 17194 | 10029 | 6302 | 4980 | 4280 | 3837 | 3528 | 3297 | 3116 | 2,971
IEC EGRISI B
0,05 1350 | 0675 | 0338 | 0225 | 0169 | 0135 | 0113 | 009 | 0084 | 0075
0,10 2700 | 135 | 0675 | 0450 | 0338 | 0270 | 0225 | 0193 | 0169 | 0,150
0,20 5400 | 2700 | 1350 | 0800 | 0675 | 0540 | 0450 | 0386 | 0338 | 0300
0,40 10,800 | 5400 | 2700 | 1,800 | 1,350 | 1080 | 0900 | 0771 | 0675 | 0,600
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Tablo 5-20: IEC EGRi AGMA ZAMANLARI (SANIYE)

CARPAN AKIM (17 Tpagrama)
(TDM) 1,5 2,0 3,0 40 5,0 6,0 7,0 8,0 9,0 10,0
0,60 6,200 | 8,100 7,050 2,700 2,025 7,620 7,350 7157 7,013 0,000
0,80 21,600 | 10,800 | 5,400 3,600 2,700 2,160 7,800 1,543 1,350 1,200
1,00 27,000 | 13,500 | 6,750 4,500 3,375 2,700 2,250 1,929 1,688 1,500
IEC EGRISI C
0,05 3,200 1,333 0,500 0,267 0,167 0,114 0,083 0,063 0,050 0,040
0,10 6,400 2,667 7,000 0,533 0,333 0,229 0,167 0,127 0,100 0,081
0,20 12,800 | 5333 2,000 1,067 0,667 0,457 0333 0,254 0,200 0,162
0,40 25,600 | 10,667 | 4,000 2,133 1,333 0,914 0,667 0,508 0,400 0323
0,60 38400 | 16,000 | 6,000 3,200 2,000 1,371 7,000 0,762 0,600 0,485
0,80 51,200 | 21,333 | 8,000 4,267 2,667 1,829 1,333 7,016 0,800 0,646
1,00 64,000 | 26,667 | 10,000 | 5333 3333 2,286 1,667 1,270 1,000 0,808
IEC KISA ZAMAN
0,05 0,153 0,089 0,056 0,044 0,038 0,034 0,031 0,029 0,027 0,026
0,10 0,306 0,178 0,111 0,088 0,075 0,067 0,062 0,058 0,054 0,052
0,20 0,612 0,356 0223 0,175 0,150 0,135 0,124 0,115 0,109 0,104
0,40 1223 0,711 0,445 0,351 0,301 0,269 0,247 0,231 0,218 0,207
0,60 1,835 1,067 0,668 0,526 0,451 0,404 0,371 0,346 0,327 0,311
0,80 2,446 1423 0,890 0,702 0,602 0,538 0,494 0,461 0,435 0,415
1,00 3,058 1,778 1113 0,877 0,752 0,673 0,618 0,576 0,544 0518
IAC EGRILERI:

General Electric tipi IAC role ailesi egrileri, asagidaki denklemlerden elde edilir:

B D E
+

t
+
U/ lpp)=C (I 1) = ©)> ((1/ Iy~ ©)

_r (EQ5.7)

2
1= (I/ Lyp)

T = TDM X[A+ 3] . TreseT = TDM x

burada: T = calisma zamani (saniye cinsinden), TDM = Carpan ayari | = Girig akimi, I, = Baglatma Akim ayari, A,
E = sabitler, t. = karakteristik sabit ve Trgset = sifilama zamani, saniye cinsinden (enerji kapasitesinin %100
ve SIFIRLAMA "Zamanl" oldugu kabul edilir)

Tablo 5-21: GE TiP IAC TERS ZAMAN EGRIi SABITELERI

IAC EGRI SEKLI A B C D E Tr

IAC Asiri Ters 0,0040 0,6379 0,6200 1,7872 0,2461 6,008
IAC Cok Ters 0,0900 0,7955 0,1000 -1,2885 7,9586 4,678
IAC Ters 0,2078 0,8630 0,8000 -0,4180 0,1947 0,990
IAC Kisa Ters 0,0428 0,0609 0,6200 -0,0010 0,0221 0,222

Tablo 5-22: IAC EGRI AGCMA ZAMANLARI

GARPAN AKIM (11 Ipagiatma)
(TDM)
15 | 20 [ 30 | 40 | 50 | 60 | 70 | 80 | 90 [ 100
IAC ASIRTTERS
0,5 1,699 0,749 0,303 0,178 0,123 0,093 0,074 0,062 0,053 0,046
1,0 3,398 1,498 0,606 0,356 0,246 0,186 0,149 0,124 0,106 0,093
2,0 6,796 2,997 1,212 0,711 0,491 0,372 0,298 0,248 0,212 0,185
4,0 13,591 5,993 2,423 1,422 0,983 0,744 0,595 0,495 0,424 0,370
6,0 20,387 | 8,990 3,635 2,133 1,474 1,115 0,893 0,743 0,636 0,556
8,0 27,183 | 11,987 | 4,846 2,844 1,966 1,487 1,191 0,991 0,848 0,741
10,0 33979 | 14,983 | 6,058 3,555 2,457 1,859 1,488 1,239 1,060 0,926
IAC GOK TERS
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Tablo 5-22: IAC EGRi AGMA ZAMANLARI

CARPAN AKIV (17 Toagiatma)
(TDM) 15 2,0 3,0 40 50 6,0 7,0 8,0 9,0 10,0
05 7457 | 0656 | 0260 | 0172 | 0433 | 0413 | 0101 | 0093 | 0087 | 0083
10 2001 | 1312 | 0537 | 0343 | 0266 | 0227 | 0202 | 0186 | 0,174 | 0,165
2.0 5802 | 2624 | 1075 | 0687 | 0533 | 0453 | 0405 | 0372 | 0349 | 0,331
4.0 11,606 | 5248 | 2450 | 1374 | 1,065 | 0906 | 0810 | 0745 | 0698 | 0,662
6.0 17407 | 7872 | 3225 | 2061 | 1598 | 1359 | 1215 | 1,117 | 1,046 | 0,992
8.0 23200 | 10497 | 4209 | 2747 | 2131 | 1813 | 1620 | 1490 | 1395 | 1323
10,0 20012 | 13121 | 5374 | 3434 | 2663 | 2266 | 2025 | 1862 | 1744 | 1654
IAC TERS
05 0578 | 0375 | 0266 | 0221 | 019 | 0180 | 0168 | 0,160 | 0,154 | 0,148
10 1155 | 0749 | 0532 | 0443 | 0392 | 0360 | 0337 | 0320 | 0307 | 0297
2.0 2310 | 1499 | 1064 | 0885 | 0784 | 0719 | 0674 | 0640 | 0614 | 0594
4.0 4621 | 2097 | 2128 | 1770 | 1569 | 1439 | 1348 | 1280 | 1229 | 1.188
6.0 6031 | 4496 | 3192 | 2656 | 2353 | 2158 | 2022 | 19021 | 1843 | 1,781
8.0 9242 | 5095 | 4256 | 3541 | 3138 | 2878 | 2695 | 2561 | 2457 | 2375
10,0 11552 | 7494 | 5320 | 4426 | 3922 | 3507 | 3369 | 3201 | 3072 | 2969
IAC KISA TERS
05 0072 | 0047 | 0035 | 0031 | 0028 | 0027 | 0026 | 0026 | 0025 | 0025
10 0,143 | 0095 | 0070 | 0061 | 0057 | 0054 | 0052 | 0051 | 0050 | 0,049
2.0 0286 | 0490 | 0440 | 04123 | 0414 | 0108 | 0105 | 0,102 | 0,100 | 0,099
4.0 0573 | 0379 | 0279 | 0245 | 0228 | 0217 | 0210 | 0204 | 0200 | 0,97
6.0 0859 | 0569 | 0419 | 0368 | 0341 | 0325 | 0314 | 0307 | 0301 | 029
8.0 1145 | 0759 | 0559 | 0490 | 0455 | 0434 | 0419 | 0409 | 0401 | 0394
10,0 1431 | 0948 | 0699 | 0613 | 0569 | 0542 | 0524 | 0511 | 0501 | 0493
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12t EGRILERI:

12t egrileri, asagidaki denklemlerden elde edilir:

100 100
T = TDM x ( / )2 , Treser = TDM x ( / )72 (EQ5.8)
Ipickup Ipickup

burada: T = Calisma Zamani (sn.); TDM = Carpan Ayari; | = Girig AKIMI; lyagiatma = Baslatma Akim Ayart;
TreseT = Sifirlama Zamani, sn. (enerji kapasitesinin %100 ve SIFIRLA: Zamanli)

Tablo 5-23: I’T EGRi AGMA ZAMANLARI

CARPAN AKIM (17 Ipasiatma)
(TDM) 1,5 2,0 3,0 40 5,0 6,0 7,0 8,0 9,0 10,0
0,01 044 0.25 0,11 0,06 0,04 0,03 0,02 0,02 0,01 0,01
0,10 444 2,50 111 0,63 0,40 0,28 0,20 0,16 0,12 0,10
1,00 4444 | 2500 | 1111 6,25 4,00 2.78 2,04 1,56 1,23 1,00
10,00 44444 | 250,00 | 111,11 | 62,50 | 40,00 | 27,78 | 2041 | 1563 | 1235 | 10,00
100,00 44444 | 25000 | 11111 | 62500 | 400,00 | 277,78 | 204,08 | 156,25 | 123,46 | 100,00
600,00 26666,7 | 15000,0 | 6666,7 | 3750,0 | 2400,0 | 1666,7 | 1224,5 | 937,50 | 740,74 | 600,00

SABIT ZAMAN EGRISiI:

Sabit Zaman egri sekli, baglama seviyesi belirli bir stre gegcildiginde ¢alisir. Temel sabit zaman egri gecikmesi saniye cin-
sindendir. 0,00 - 600,00 araliginda ayarlanabilen egri ¢carpani ile, bu gecikme sifirdan 600,00 s’ye kadar 10 ms’lik adimlarla

ayarlanabilir.
T = TDM (sn), kosul I> 1,045 (EQ5.9)

Treser = TDM (sn) (EQ 5.10)

burada: T = Calisma Zamani (sn.); TDM = Carpan ayari
I'= Girig AKIMIlp451atma = Baslatma Akim ayari
Treser= Sifilama Zamani, sn. (enerji kapasitesinin %100 ve SIFIRLA: Zamanli)

c) ANi ASIRI AKIM
YOL: AYARLAR = { GRUPLU ELEMANLAR = AYAR GRUBU 1(6) = { AKIM ELEMANLARI = ANi ASIRI AKIM

m ANI @b IOC1 FONKSIYONU: Aralik:  Etkin Degil, Etkin
B ASIRI AKIM 1 Etkin Degil

@ IOC1l CT: Aralik:  Mevcut akim kanallari
MESAJ

™ |Fr1

@ IOCl1 GALISMASI: Aralik: 0,001 - 30,000 pu, 0,001’er adimlarla
MESAJ

® |1,200 pu

@ IOC1 GALISMA Aralik: 0,000 - 65,535 s, 0,001’er adimlarla
MESAJ . .

™ |GECIKMESI: 0,000 s

@ IOC1l SIFIRLAMA Aralik: 0,000 - 65,535 s, 0,001’er adimlarla
MESAJ . .

@ |GECIKMESI: ,000 s

@« IOCl BLOK: Aralik:  FlexLogic igleneni
MESAJ

) Kapali
MESAJ (4 [|IOC1 HEDEF: Aralik:  Kendiliginden Sifirlama, Muihiirld, Etkin Degil

7 Kendiliginden Sifirlama

IOCl1l OLAYLAR: Aralik:  Etkin, Etkin Degil
MESAJ (&) . .
Etkin Degil
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5.6 GRUPLU ELEMANLAR

Ani asiri akim elemani, esas olarak kesici basina esasina goére ana koruma (yani, diferansiyel, kesici ariza ve u¢ ariza
koruma) agma komutlarini denetlemek igin kullanilir. Tek fazli akima tepki verir. Eger amag faz akimlarindan herhangi biri
esigin Uzerinde oldugunda her (i¢ fazin da galismasi ise, B9O0 fiber optik haberlesmeyi (direkt girisler ve gikislar) kullanilarak

IED’ler arasinda uygun FlexLogic islenen degistokuslari yapilmaldir.

Ani asiri akim denetimi, distik akimli fiderlerin agmasini énlemek igin veya sabit zamanl art¢i koruma olarak da kullanilabilir.

Calisma ayari, pu (birim basina) degerler olarak ayarlanir. SISTEM KURULUMU = AC GIRISLERI= GERILIM BANKI XY = AT XY
SEKONDERI ayarinda girilen nominal gerilim 1 pu degerindedir. Eleman, ancak B90 FONKSIYON "Koruma" olarak ayarli
olmasi halinde etkili bir sekilde etkinlestirilebilir. Rolenin her akim girisi igin bir ani asiri akim elemani mevcuttur.

AYAR

B90 FONKSIYONU:

Lojik = 0

Koruma = 1

AYAR

AAA 1 FNKSIYON:

Etkin Degil = 0

Etkin = 1

AYAR

AAA 1 BLOGU:

Kapall = 0

AYAR

AAA 1 AT:

Akimi Genligi, |11

d) ZAMANASIRI AKIM

AYARLAR
AR AAA 1 CLISMA GCKM:
AAA 1 CLISMA: AAA 1 SFIRLA GCKM:
CALISTIR tPKP
|1]>CLSMA

FLEXLOGIC OPERANTLARI
10C 1 CL

Sekil 5-52: ANi ASIRI AKIM MANTIGI

RST I_O 10C 1 BRK
10C 1 TPL

836005A1.vsd

YOL: AYARLAR = { GRUPLU ELEMANLAR = AYAR GRUBU 1(6) = { AKIM ELEMANLARI = { ZAMAN ASIRI AKIMI

B ZAMAN
B ASIRI AKIMI 1

GE Multilin

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

KD

» @» @ @ d» @» @ d»

B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi

TOC1 FONKSIYONU: Aralik:
Etkin Degil

TOC1l CT: Aralik:
Fl

TOC1 GCALISMASI: Aralik:
1,200 pu

TOC1l EGRISI: Aralik:
IEEE Orta Ters

TOC1l TD CARPANTI: Aralik:
1,00

TOC1l SIFIRLAMA: Aralik:
Ani

TOC1l BLOK: Aralik:
Kapali

TOC1l HEDEF: Aralik:
Kendiliginden Sifirlama

TOC1l OLAYLARI: Aralik:
Etkin Degil

Etkin Degil, Etkin

Mevcut akim kanallari

0,000 - 30,000 pu, 0,001’er adimlarla

ASIRIAKIM EGRI TIPLERI tablosuna bakin.

0,000 ile 600,00 arasi, 1’er adimli

Ani, Zamanl

FlexLogic igleneni

Kendiliginden Sifirlama, Mdihdirlii, Etkin Degil

Etkin, Etkin Degil
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Zamanli asiri akim (ZAA) elemani, ters zaman egri secenekleri ile art¢i koruma olarak saglanmistir. Eleman, ancak URUN
KURULUMU => B90 FONKSIYONU = B90 FONKSIYONU "Koruma" olarak ayarli ise kullanilabilir. Rélenin her akim girisi igin bir
ZAA elemani mevculttur.

AYAR
B90 FONKSIYONU:
Lojik = 0
Koruma =1

AYAR
TAA 1 FNKSIYON:

AYARLAR

Etkin Degil = 0
Etkin = 1 w TAA 1 CLISMA:

AVAR —O TAA 1 EGRI:
TAA 1 BLOGU: TAA 1 TD CARPAN:
Kapali =0

TAA 1 SFRLA: FLEXLOGIC OPERANTLARI

AYAR GALISTIR [I| > CLSMA L 4 TAA 1 TPL
TAA 1 AT: LO TAA 1 BRK
Akimi Genligi, Il 0 F———————-— -» k TAA 1 CL

836006A1.vsd

Sekil 5-53: ZAMANLI ASIRI AKIM TERTIP MANTIGI

5.6.7 UC ARIZA KORUMASI

YOL: AYARLAR = { GRUPLANMIS ELEMANLAR = AYAR GRUBU 1(6) = UG ARIZASI KORUMA1(24)

B UC ARIZASI KD EFP1 FONKSIYONU: Aralik:  Etkin Degil, Etkin
H KORUMA 1 Etkin Degil
@ EFP1 CT: Aralik:  Mevcut akim kanallari
MESAJ S Fl
(4 |EFP1 GALISMASI: Aralik: 0,000 - 30,000 pu, 0,001°er adimlarla
MESAJ
& 1,200 pu
a EFP1 KESici ACIK: Aralik:  FlexLogic igleneni
MESAJ
@ Kapali
@ EFP1 KE GCKMS: Aralik: 0,000 - 65,535 s, 0,001°er adimlarla
MESAJ
™ |]o,400 s
VESAJ @ EFP1 MANUEL KAPAT: Aralik:  FlexLogic isleneni
@ Kapali
MESAJ (@ |EFP1 CALISMA GECIKMESI: Aralik: 0,000 - 65,535 s, 0,001’er adimlarla
@ Jo,040 s
[N EFP1 BLOK: Aralik:  FlexLogic isleneni
MESAJ
« Kapali
@ EFP1 HEDEF: Aralik:  Kendiliginden Sifirlama, Miihdirl, Etkin Dedil
MESAJ
@ |Kendiliginden Sifirlama
iy @ EFP1 OLAYILAR: Aralik:  Etkin Degil, Etkin
Etkin Degil
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Uc Arizasi Koruma (EFP) elemani, 6l0 bdlge arizalarinda, érnedin CT ile bir agik kesici arasindaki arizalarda ¢aligir.
Bir bara koruma bdlgesi, CT’lerde sonlandirildigindan, CT ile kesici arasindaki arizalara 6zel 6nem gosterilmelidir.

Bara tarafina bagh bir CT ile (asagida soldaki sekil), agik kesici ile CT arasindaki bir ariza, bara bélgesinin diginda olma-
sina kargin ancak bara bélgesi actirilarak temizlenebilir. Bu durumda, akim kullanici tanimli bir esidi astiginda, EFP etkin
bicimde arizayi temizlemek igin bara bdlgesi korumayi agtirir.

Hat tarafina bagl bir CT ile (asadida sagdaki sekil), kesici actiginda bara bolgesi kigultilmelidir. Aksi takdirde bara
koruma, acik kesici ile CT arasindaki bir arizada gereksiz yere bir bara agmasi verebilir. Bolge, ilgili akim igin bir baglanti
durumu olarak kisa bir birakma gecikmesine sahip bir kesici konum bilgisi kullanilarak kigulttltr. Bara bolgesi ilerleyip kesi-
cide sonlaninca, kesici ile CT arasinda bir 61l bélge olugur. Bu durumda, EFP kullanilir ve galismasi durumunda uzak kesi-
ciyi actirir.

Fider kesicisi agtiginda EFP elemani korumasi aktif/calismaya hazir duruma gelir ve elle kesici CLOSE komutu verildiginde
koruma sifirlanir. Yaris kosullarini énlemek igin, kesici OPEN sinyali igin kullanici tanimli bir zaman gecikmesi saglanir.
Koruma aktifken, akim programlanir bir esigi astiginda, eleman galisir. Cikis, kesiciye iliskin CT oryantasyonuna gore bara
bdlge korumasina inter-trip veya trip géndermek lzere yapilandiriimalidir.

TT— o —

(@) (b)

BARA BLG I s BARA BLG

| "elu bolge”
>~ (araaéma
‘ _gefektirir)

"olu bolge"

> (baranmin agilmasini AN T
[ gerektirir) ~

Sekil 5-54: UC ARIZASI KORUMA ELEMANININ UYGULANMASI

*  EFP1 GCALISMASI: Hazir bir EFP semasi tarafindan, korunan 6l bdlgede ariza akimi olarak taninacak akim duizeyini
belirtir. Cok dustk (gurdlti dizeyinin Ustl) ayarlanabilir; ancak ek glivenlik igcin maksimum yik akiminin izerinde bir
degere ayarlanmasi onerilir.

«  EFP1 KESICI AGIK: Bu ayar, bir agik kesiciyi gdsteren bir FlexLogic islenenidir. Kesici agikken, islenen "Agik" olacak-
tir. Genellikle bu ayar, uygun sekilde baglanmis bir B90 giris kontagdi konumudur.

+ EFP1 KE GCKMS: Bu ayar, EFP1 KESICI AGIK ayar! ile agik olarak bildirilen kesici konumu ile EFP tertibinin aktif oldugu
an arasindaki zamanlanmis gecikmeyi belirtir. Kesici konumu ile kesici akiminin sénmesi arasindaki bir gecikme
yuzinden yanlis calismayi énlemek igin, bu gecikme yeterince uzun secilmelidir. FP tertibini ayarlamak amaciyla,
B90'In akim diigsme periyodu, bir gli¢ sistemi ¢evriminin 1.3'Gdur.

+  EFP1 MANUEL KAPA: Bu ayar, kesici kapama komutunu gosteren bir FlexLogic islenendir. Kesiciye kapama komutu
verildiginde, bu islenen "Agik" olur. Genellikle bu ayar, uygun sekilde baglanmig bir B90 giris kontagi konumudur.

+  EFP1 GALISMA GECIKMESI: Bu ayar, bara EFP elemani ile actirildiginda, ek bir giivenlik saglar. Bu zamanlayicl,
kesici kapanip Uzerinden biraz akim gegcmeye baslamasi ile EFP MANUEL KAPA sinyali arasindaki maksimum gecik-
meden daha uzun bir sireye ayarlanmaldir. Eger elle kapama sinyali, EFP MANUEL KAPA, zamanlayici suresinin
dolmasindan 6nce ulasirsa, eleman sifirlanir ve bdylece sinyal gegis sureleri yliziinden yanlis galisma onlenir.
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«  EFP1 BLOK: Bu ayar, dinamik olarak elemani kilitler veya elemanin kilidini ¢ézer. Tipik bir uygulamasi, asagida goste-
rildigi gibi bir baypas ayiricidir. Ayirici kapali iken, akimin kesici ile AT arasindaki bir arizayi géstermesi kesin degildir
ve dolayisiyla eleman kilitlenecektir. Bu sebeple; kilit ayari igin ayiricinin durumu kullanilacaktir.

BARA BOLUMU

AKTARIM BARASI T

CB ISO
‘
segilebilir
"5l bolge", yalnizca )

ayirici agiksa |

836746A1.vsd

Sekil 5-55: KESICI UG ARIZA KORUMASI VE BAYPAS AYIRICILARI

AYAR
B90 FONKSIYONU:
Lojik =0

Koruma =1 —

AYAR

KUA 1 FNKSIYON:

Etkin Degil = 0
Etkin = 1 S
AYAR O

KUA 1 BLOGU:
AYAR
Kapali = 0 —
KUA 1 CLISMA:
AYAR CALISTIR
KUA 1 AT: —
Akimi Genligi, [l F———————— g | 11> CLSMA
AYAR
AYAR KUA 1 CLISMA
GCKMS:
KUA 1 MANUEL KAPA: PKP FLEXLOGIC OPERANTLARI
Kapali = 0 QY

KUA 1 CL
AYARLAR 0 I—O KUA 1 BRK
AYAR KUA 1 KE GCKMS: KUA TPL

KUA 1 KESICI ACIK:

tPKP
Kapali = 0 —

836004A1.vsd

Sekil 5-56: UG ARIZAS| KORUMA MANTIGI
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5 AYARLAR 5.7 KONTROL ELEMANLARI

5.7.1 GENEL BAKIS

Kontrol elemanlari, genellikle korumadan ¢ok kontrol amagli kullanir. Daha fazla bilgi icin bu bolimin basindaki Elemanlara
Girig kismina bakin.

5.7.2 ACMABARASI

YOL: AYARLAR = { KONTROL ELEMANLARI = { AGMA BARASI = { ACMA BARASI 1(6)

B ACMA BARASI 1 ACMA BARASI 1 Aralik:  Etkin, Etkin Degil
[ ] @D |ronksivonu: Etkin
@ ACMA BARASI 1 BLOK: Aralik:  FlexLogic isleneni
MESAJ
7 Kapali
@ |acMA BARASI 1 GALISMASI Aralik: 0,00 - 600,00 s, 0,01’er adimlaria
MESAJ . .
@ |GECIKMESI: 0,00 s
(4] |ACMA BARASI 1 SIFIRLAMA Aralik: 0,00 - 600,00 s, 0,01’er adimlaria
MESAJ . .
@ |GECikMESi: 0,00 s
@ ACMA BARASI 1 GIRiIS 1: Aralik:  FlexLogic igleneni
MESAJ
] Kapali
@ ACMA BARASI 1 GiRis 2. | Aralik:  FlexLogic isleneni
MESAJ
7 Kapali
{
@ ACMA BARAST 1 GiRi$ 16: | Aralik:  FlexLogic isleneni
MESAJ
) Kapali
MESA @ ACMA BARASI 1 Aralik:  Etkin, Etkin Degil
) MANDALLAMASI: Etkin
VESAJ @ ACMA BARASI 1 Aralik:  FlexLogic isleneni
® |SIFIRLAMA: Kapali
MESAJ @ ACMA BARASI 1 HEDEF: Aralik:  Kendiliginden Sifirlama, Miihdirl, Etkin Dedil
@ |Kendiliginden Sifirlama
VESAJ @ ACMA BARASI 1 Aralik:  Etkin, Etkin Degil
OLAYLARI: Etkin Degil

Agma barasi elemani, FlexLogic kullaniimaksizin koruma ve kontrol elemanlarinin toplanmasina ve bunlarin basit ve etkin
bicimde atanmasina imkan saglar. Her agma barasi, agma veya alarm eylemleri icin atanabilir. Kilitteme, geciktirme ve
muhur geciktirme gibi basit agma kosullamalari yapilabilir.

Eleman cikislarini bir agma barasina atamanin en kolay yolu, EnerVista UR Setup yaziliminin kullaniimasidir. Ozel bir
koruma veya denetim elemanina gidilip istenen bara kutusu tiklanarak bir koruma 6zeti goriintilenir. Belirli bir bara igin
gerekli eleman segildiginde, eleman galigsma tipi islenenlerinin bir listesi gérintilenir ve bunlar bir agma barasina atanabilir.
Eger birden fazla calisma tipi isleneni gerekiyorsa, bunlar, dogrudan agma barasi menlsiinden atanabilir.
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* Protection Summar uick Connect: Quick Connect Device: Settings - |EI |i|
Save - _f?a:-s'w:r.'l Default | Rese
GROUPED ELEMENTS | TB1TB2 TB3 TB4 TB5| GROUP 1 GROUP 2 GROUP 3 GROUP 4 GROUP 5 GROUP6 |«
Current Differential ololololold| Disabled Disabled Disabled Disabled Disahled Disahled
Stub Bus olololololo| Disabled Disabled Disabled Disabled Disahled Disahled -
Line Pickup olololololo| Disabled Disabled Disabled Disabled Disahled Disahled
Phase Distance Z 1 olololololo| Disabled Disabled Disabled Disabled Disahled Disahled
Phase Distance Z 2 olololololo| Disabled Disabled Disabled Disabled Disahled Disahled
Phase Distance Z 3 olololololo| Disabled Disabled Disabled Disabled Disahled Disahled
Ground Distance Z 1 olololololo| Disabled Disabled Disabled Disabled Disahled Disahled
Ground Distance Z 2 olololololo| Disabled Disabled Disabled Disabled Disahled Disahled
Ground Distance Z 3 olololololo| Disabled Disabled Disabled Disabled Disahled Disahled
Power Swing olololololo| Disabled Disabled Disabled Disabled Disahled Disahled
Load Encroachment olololololo| Disabled Disabled Disabled Disabled Disahled Disahled
Phase TOC 1 olololololo| Disabled Disabled Disabled Disabled Disahled Disahled
Phase TOC 2 olololololo| Disabled Disabled Disabled Disabled Disahled Disahled
Phase TOC 3 olololololo| Disabled Disabled Disabled Disabled Disahled Disahled
Phase TOC 4 olololololo| Disabled Disabled Disabled Disabled Disahled Disahled - |
[Qick Connect Device | [ 4

Sekil 5-57: KORUMA OZETINDEKi AGMA BARASI ALANLARI
Asagidaki ayarlar mevcuttur.
« ACMA BARASI 1 BLOK: Bu ayara atanan islenen etkin oldugunda, agma barasi ¢ikigi engellenir.

+  AGMA BARASI 1 CALISMA GECIKMESI Bu ayar, ¢ikisin nasil kullanildigina bagli olarak bir gikis lretmek igin bir
zaman gecikmesi belirtir.

+  AGMA BARASI 1 SIFIRLAMA GECIKMESI: Bu ayar, bir gikis komutunu sifilamak icin bir zaman gecikmesi belirtir.
Zaman gecikmesi, kesici veya kontaktoriin istenen eylemi giivenle gerceklestirmesine izin verecek kadar yeterince uzun
tutulmalidir.

- ACMA BARASI 1 GIRIS 1 - ACMA BARASI 1 GIRIS 16: Bu ayarlar agma barasina bir giris olarak atanacak bir Flex-
Logic islenenini seger.

« ACMA BARASI 1 MANDALLAMASI: Bu ayar, agma barasi ¢ikis mihrind etkin veya etkisiz kilar. Bu, tipik olarak,
muhurleme gerektiginde veya role tepkisinin kullanici tarafindan alindilanmasi igin kullanilir.

« ACMA BARASI 1 SIFIRLAMA: A¢cma barasi ¢ikisl, bu ayara atanmis olan iglenen etkin oldugunda sifirlanir. SIFIR-
LAMA OP isleneninin muhrin sifilama gegcidini 6nceden bagl olduguna dikkat edin; ayni sekilde bir sifirlama komutu
On panel araylzi ya da haberlesmeler tUzerinden agma bara ¢ikisini sifirlayacaktir.

AYARLAR
ACMABUS 1GIRIS 1

AYARLAR

=Kpl —
ACMA BUS 1 CLISMA

ACMA BUS 1 GIRIS 2 Geciciolmayan, | GCKME

=Kpl F—— baskin olarak ACMA BUS 1 RESET

B VEYA ayarlanan GCKMS
* VE S Tokp FLEXLOGIC OPERANT
ACMA BUS 1GIRIS 16 Latch ACMA BUS 1 CL
L Test
—r
AYARLAR
/:‘CKPS/I‘CgﬁS 1F FLEXLOGIC OPERANT
— ACMA BUS 1 TPL
= Etkin  |——

ACMA BUS 1 BLOK VE

=Kpl —(Q
AYARLAR
ACMABUS 1
LATCHING

= Etkin

ACMA BUS 1 RESET

=Kpl
FLEXLOGIC OPERAND

Sekil 5-58: AGMA BARASI MANTIGI
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5.7.3 AYAR GRUPLARI

YOL: AYARLAR = { KONTROL ELEMANLARI = AYAR GRUPLARI

B AYAR GRUPLARI ap AYAR GRUPLARI Aralik:  Etkin Degil, Etkin
L] FONKSIYONU: Etkin
VESAJ @ AYAR GRUPLARI BLK: Aralik:  FlexLogic igleneni
™ |xapali
MESAJ (@ |GRUP 2 AKTIVE ET ACIK: Aralik:  FlexLogic isleneni
7 Kapali
VESAJ @ GRUP 3 AKTIVE ET ACIK: Aralik:  FlexLogic isleneni
7 Kapali
A
VESA @ GRUP 6 AKTIVE ET ACIK: Aralik:  FlexLogic igleneni
& |xapali
. Aralik:  en fazla 16 alfasayisal karakter
@« GRUP 1 ADI:
MESAJ S
@ GRUP 2 ADI: Aralik:  en fazla 16 alfasayisal karakter
MESAJ S
A
@« GRUP 6 ADI: Aralik:  en fazla 16 alfasayisal karakter
MESAJ @
AYAR GRUP Aralik:  Etkin Degil, Etkin
MESAJ
@ OLAYLARI: Etkin Degil

61850 standardi Setting Group Control Block degerlerinde ¢alisan bir dizi hizmet ile bir réledeki ayar gruplarini izleme,
diizenleme ve degistirme 6zelligi sunar. Diger LD'ler goklu ayar gruplarini desteklemediginden, halen UR'deki LD igindeki
LLNO'da bir SGCB bulunmaktadir. AYAR GRUPLARI varsayilan degeri Etkin Degil'dir. 61850 ve/veya UR ayar grup kontroli-
niin galismasi igin AYAR GRUP FONKSIYONU, Etkin olarak ayarlanmalidir.

UR'deki aktif ayarlama gurubu UR (mevcut uygulama) igindeki FlexLogic igleneniyle ayarlana degerden ya da 61850 istem-
cisinden bir SelectActiveSG komutu degeriyle ayarlanabilir. UR ve IEC 61850 her ikisinin varsayilan aktif ayarlama grubu
"1" degeridir.

Bir 61850 SelectActiveSG komutu, istek yapilan Aktif Ayarlama Grubunu gdsteren i¢ gegici olmayan bayraklardan (61850
SG Seviye x) birini ayarlar ve agagida gosterilmektedir:

Tablo 5-24: AKTIF AYARLAMA GRUBU

SELECTACTIVESG DEGERI | AYARLI BAYRAK
1 (varsayilan) SG Diizey 1
2 SG Diizey 2
3 SG Diizey 3
4 SG Diizey 4
5 SG Diizey 4
6 SG Duizey 6

Calistirma ya da yeniden baslatmada, daha énce secilmis olan 61850 SG Seviye x yeniden goérevi Ustlenir. Ayni sekilde,
UR'deki ayar grubu kontrolline giris, ayni etkiyi elde etmek amaciyla Gegici Olmayan muhdirlerle tasarlanabilir.

Ayar gruplari menlsl, GRUPLANMIS ELEMANLAR ayarlar menusuinde bulunan altiya kadar olasi ayarlar grubunun etkin veya
etkisiz kilinmasini denetler. On panelin Kullanimdaki Ayarlar LED’lerinden flag yapmayip siirekli yanan LED, aktif ayar gru-
bunu gdsterir.
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AYAR GRUPLARI BLK ayarl, atanan islenen etkinken aktif ayar grubunun degismesini énler. Bu, belirli kosullarda, érnegin
kesici aclyorken ayarlarin degistirilmesinin istenmedigi uygulamalarda yararlidir.

GRUP 2 AKTIVE ET ACIK ile GRUP 6 AKTIVE ET AGIK ayarlari, etkinken, herhangi bir gruplandiriimis eleman tarafindan kullanil-
masi i¢in belirli ayar grubunu aktif yapacak FlexLogic isleneni secger. Bir dncelik duizeni, herhangi bir anda yalniz bir grubun
aktif olmasini sadlar; kendine ait AKTIVE ET AGIK parametresiyle aktiflestirilien en yliksek numarali grup, alt numarali gruplar
Uzerinde bir 6ncelik kazanir. Bagka bir grup aktif degilse, grup 1 otomatik olarak aktif olacagi igin, grup 1 (varsayilan aktif
grup) icin bir etkinlestirme parametresi yoktur.

AYAR GRUP 1 ADI ile AYAR GRUP 6 ADI arasi ayarlar, kullanicinin alti ayar grubundan her birine bir isim atamasina izin verir.
Programlandiktan sonra bu isim GRUPLANMIS ELEMANLAR = AYAR GRUBU 1(6) menu ekraninin ikinci satirinda gérinr.

5.7.4 DIJITAL ELEMANLAR

YOL: AYARLAR = { KONTROL ELEMANLARI = { DIJITAL ELEMANLAR = DIJITAL ELEMANLAR 1(48)

B DIJITAL ELEMANLAR 1 D DIJITAL ELEMANLAR 1 Aralik: - Etkin Degil, Etkin
[ ] FONKSIYONU: Etkin Degil
@ DIJITAL ELEMAN 1 ADTI: | Aralik: 16 alfasayisal karakter
MESAJ o
7 Dijital Element 1
@ DiJiTAL ELEMAN 1 Aralik:  FlexLogic igleneni
MESAJ e
: Kapali
™ |cirisi: Kapal
R ralik: , - , S, 0, eraaimiaria
@ [oiotrar eLean 1 carzsmasz | Avalik 0,000 -999999,999 s, 0,001 er adimlarl
MESAJ @ |JcEcikMESi: 0,000 s
C ralik: 0,000 - ,999 s, 0,001’er adimlarla
@ [ototrar srewan 1 strrmzama | Avalik: 0,000 -999999,999 s, 0,001 er adimiarl
MESAJ () |GECIKRMESI: 0,000 s
@ DIG ELEMENT 1 Aralik:  Etkin Degil, Etkin
MESAJ . .
& |caLismasI LEDi: Etkin
@ DiJiTAL ELEMAN 1 Aralik:  FlexLogic igleneni
MESAJ
™ |BLOK: Kapali
i I . ralik:  Kendiliginden Sifirlama, Mihdirli, Etkin Degi
@ [pisiTaL ELEMANLAR 1 HEDEF: | Aralik:  Kendiliginden Sifirlama, Mihiirld, Etkin Degil
MESAJ @ Kendiliginden Sifirlama
DIJITAL ELEMANLAR 1 Aralik:  Etkin Degil, Etkin
MESAJ (& . <
OLAYLARI: Etkin Degil

1’den 48’e kadar numarali 48 6zdes dijital eleman vardir. Bir dijital eleman, herhangi bir FlexLogic islenenini izleyebilir ve
bir hedef mesaji verebilir ve/veya ¢ikis isleneninin durumuna bagli olarak olay kaydini tetikleyebilir. Dijital eleman ayarlari,
bir hedef mesajinda referans alinacak bir ad, segilen bir FlexLogic islenen ve ¢ikis islenenin galisma ve birakma gecikme-
leri i¢in bir zamanlayici igerir.

+  DIJITAL ELEMAN 1 GIRISI: Dijital eleman tarafindan izlenecek FlexLogic isleneni seger.

+ DIJITAL ELEMANLAR 1 GALISMA GECIKMESI: Calisma gecikmesini ayarlar. Eger galisma gecikmesi gerekli
degilse, "0"a ayarlanir.

- DIJITAL ELEMAN 1 SIFIRLAMA GECIKMESI: Sifilama gecikmesini ayarlar. Eger sifilama gecikmesi gerekli
degilse, "0"a ayarlanir.

+  DIJITAL ELEMAN 1 GALISMA LEDI: Bu ayar, dijital eleman calisma LED’ini etkin veya etkisiz kilar. "Etkin Degil" ola-
rak ayarlandiginda, galisma LED'inin ¢alismasi engellenir.
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AYAR
DIJITAL ELEMAN 01
FONKSIYON: AYARLAR
Etkin = 1 DIJITAL ELEMAN 01
AYAR CALISMA GECIKMESI:
AYAR DIJITAL ELEMAN 01 ADI: gg'LT@SL_ELEMAN O1RESET FLEXLOGIC OPERANTLARI
DIJITAL ELEMAN 01 Ve HeamsTr : >—{>o— DIJ ELEM 01 DPO
GIRIS: [ CALISTIR | tPKP DIJ ELEM 01 TPL
Kapali = 0 GIRIS=1 — DIJ ELEM 01 CL
AYAR
DIJITAL ELEMAN 01
BLOK:
Kapal = 0 — 827042A2.VSD

Sekil 5-59: DIJITAL ELEMAN TERTIBI MANTIGI
DEVRE IZLEME UYGULAMALARI:

Dijital giris moddillerinin bazi stirimleri, Form-A kontaklari arasina bagli aktif bir gerilim izlieme devresi igerir. Gerilim izleme
devresi, ¢ikis devresinden gegen dengeleme akimini sinirlar (bigim-A igin teknik belirtimlere bakin).

Gerilim izleme devresinden gegen akim bir esigin Gizerinde oldugu silirece (bigim-A teknik belirtimlerine bakin), "Cont Op 1
VOnN" FlexLogic isleneni kurulur (kontak girisi 1 icin — ilgili islenenler, her kontak ¢ikisi icin mevcuttur). Eger ¢ikis devresi
yuksek bir dirence sahipse veya DC akim kesilirse, dengeleme akimi esigin altina duser ve "Cont Op 1 VOff" FlexLogic
isleneni kurulur. Sonug olarak; bu iglenenlerin durumlari, bi¢cim-A kontaklarinin kullanildigi devrelerin bozulmamislik goster-
gesi olarak kullanilabilir.

ORNEK 1: KESICi AGMA DEVRESI DENETIMI

Bircok uygulamada, kesici agma devresinin tamliginin izlenmesi istenir ve bu sayede bir agma c¢alismasi olmadan dnce
devrenin saglam oldugu kontrol edilmig olur. Acma cikisi, kontak uglarina bagh gerilim izleme devresi kesici agma bobininin
¢alisma akiminin ¢ok altinda dusuk mertebede bir akim tespit ederse, devrenin sadlam oldugu distndldr. Eger devre yuk-
sek bir dirence sahipse, dengeleme akimi izleme esiginin altina diser ve bir alarm ihbari verilir.

Kesici kumanda devrelerinin cogunda, agma bobini kesicinin normalde agik bir kesici yardimci kontagina seri baghdir (asagi-
daki semaya bakin). Bu durumda istenmeyen alarmlar énlemek icin, agma devresi izleme mantigi kesici konumunu igermelidir.

Form A kontakli
UR serisi cihaz

Hla

H1b o DC-
: 5 I (M)
: : i | u o DC+
; Hlc | 520 Acma bobini

I = akim denetleyici
V = voltaj denetleyici 827073A2.CDR

Sekil 5-60: ACMA DEVRES|I ORNEGI 1

GE Multilin B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi 5-135




5.7 KONTROL ELEMANLARI 5 AYARLAR

H1 ¢ikis kontadinin bir agma kontadi oldugunu varsayalim. Kontak ¢ikigi ayarlarini kullanarak, bu cikisa, érnegin, "Cont Op
1" adini verin. Kesici durumunu izlemek igin, bir 52a kesici yardimci kontaginin H7a kontak girisine bagli oldugunu varsaya-
Iim. Kontak girisi ayarlarini kullanarak, bu girise érnegin, "Cont In 1" adini verin ve kesici kapal iken girisi "Agik" olarak
ayarlayin. Kesici agma devresini izlemek amaciyla dijital eleman 1’i kullanmak i¢in yapilacak ayarlar, asagida gosterilmistir
(EnerVista UR Setup 6rnegi gosterilmistir):

NOT

- Digital Elements // D60_S500.urs § Ci - |EI |i|
5 Save | = Restore | &5 Default | 9 Reset |
PARAMETER DIGITAL ELEMENT 1
Function Enabled
Digital Element 1 Mame Bkr Trip Cct Out
Input Cont Op 1 %Off (H1)
Pickup Delay 0.200 5
Reset Delay 0.100
Pickup Led Enabled
Block Cont Ip 1 OffiH5a)
Target Self-reset
Events Enabled
<] | i
[De0_s00.urs [Control Elements 4

ORNEK 2: KESiCi AGMA DEVRESI DENETIMi

Eger kesici konumundan (agik veya kapali) bagimsiz olarak agma devresinin siirekli izlenmesi isteniyorsa, kesici agikken
acma devresinden akim akigini izlemeyi strdiirmek igin bir ydntem saglanmalidir (asadidaki sekilde gosterildigi gibi). Bu,
acma devresindeki yardimci kontagin uglarina uygun bir direng baglanarak gerceklestirilebilir. Bu durumda, izleme devre-
sini kesici konumu ile denetlemek gerekli degildir — BLOK ayari, "Kapall" olarak segilir. Bu durumda, ayarlar asagidaki gibi
yapilir (EnerVista UR Setup 6rnegi gosterilmistir).

5-136

- Digital Elements // D60_S500.urs § Ci - |EI |i|
Y Save | 'Y Restore | 29 Default | 9 Reset |
PARAMETER DIGITAL ELEMENT 1
Function Enabled
Digital Element 1 Mame Bkr Trip Cct Out
Input Cont Op 1 %Off (H1)
Pickup Delay 0.200 5
Reset Delay 0.100
Pickup Led Enabled
Block OFF
Target Self-reset
Events Enabled
KN

[De0_s00.urs [Control Elements

NE

B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi

CALISMA GECIKMESI ayari, yanlis alarmlarin gikmasini énlemek igin kesicinin calisma zamanindan biiyiik segil-
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Form A kontakl
UR serisi cihaz

Hlg R" direng degerleri
n Glic kaynagi | Direng Giig
: 24V DC 1000 0 2w
H1b . o DC- 30V DC 5000 0 2w
: 48V DC 10000 O 2W
e () —o et
: / 110V DC 250000 [ 5w
Hlc | 52a Acma bobini
: 125V DC 25000 O 5W
. . 250V DC 50000 O 5W
Bypass
| = akim denetleyici direnci
V = voltaj denetleyici 827074A3.COR

Sekil 5-61: ACMA DEVRESI ORNEGI 2

Yukaridaki her iki drnekte verilen kablo baglantilari, hem gerilim izlemeli bigcim-A kontaklar hem de gerilim izlemeli

yariiletken kontak i¢in uygundur.
NOT

5.7.5 GORUNTULEME ELEMANLARI

a) ANA MENU
YOL: AYARLAR = { KONTROL ELEMANLARI = 4 GORUNTULEME ELEMANLARI
B GORUNTULEME B AT SORUNLU BOLGE 1
o — I D) Bkz. Sf. 5.137
= -
MESAJ @ AT SORUNLU BOLGE 2 Bkz. Sf. 5.137
~ |m
= -
MESAJ @ AT SORUNLU BOLGE 3 Bkz. Sf. 5.137
N, [ |
= -
vesay A& AT SORUNLU BOLGE 4 Bkz. S£. 5.137
& [Im
= -
MESAJ (&) - E REPLIKASI Bkz. Sf. 5.138

b) AT SORUNU BOLGE
YOL: AYARLAR = { KONTROL ELEMANLARI = J GORUNTULEME ELEMANLARI => AT SORUNLU BOLGE 1(4)

H AT SORUNLU BOLGE 1 D AT SORUNLU BOLGE 1 Aralik:  Etkin Degil, Etkin
[ ] FONKSIYONU: Etkin Degil
MESAS @ AT SORUNLU BOLGE 1 Aralik: 0,020 - 2,000 pu, 0,001’er adimlarla
™ |caLismasi: 0,100 pu
@ AT SORUNLU BOLGE 1 Aralik: 1,0 - 60,0 s, 0,1’°er adimlarla
MESAJ . .
@ |GECIKMESI: 1,0 s
MESAY @ AT SORUNLU BOLGE 1 HEDEF: | Aralik:  Kendiliginden Sifirlama, Muhdirld, Etkin Degil
@ Kendiliginden Sifirlama
MESAS @ AT SORUNLU BOLGE 1 Aralik:  Etkin Degil, Etkin
OLAYLARI: Etkin Degil

CT Trouble 6zelligi, ancak URUN KURULUMU = B90 FONKSIYONU => B90 FONKSIYONU ayari "Koruma" olarak ayarli ise kullanilabilir.
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Bu eleman, Bara Boélgesi 1 altinda programlanmis bara yapilanisina gére hesaplanan diferansiyel akimi kullanir. Bu ytz-
den bu elemanin ¢alismasi tamamen ilk agamada tanimlanmis olmasi gereken dinamik bara benzetimine baglhdir. Bara
diferansiyel bolgeleri, AYARLAR = { SISTEM KURULUMU = { BARA yolu kullanilarak tanimlanir. CT Trouble elemani 1, Bara
Bolgesi 1 olarak tanimlanmis diferansiyel bolgesine fiilen bagdl devrelerden herhangi birindeki AT problemlerini algilar.

AT SORUNLU BOLGE 1 GALISMASI ayarl, normal olmayan bir bara durumunu tanimlayan diferansiyel akim seviyesini belirtir.
Eger belirli bir fazdaki diferansiyel akim, AT SORUNLU BOLGE 1 GECIKMESI ayari ile tanimlanan siire kadar bu seviyenin lize-
rinde kalirsa, uygun FlexLogic ¢ikis isleneni ayarlanarak o faz igin bir AT Sorunu bildirilir. Islenen, bir inbar vermek ve ilgili
koruma boélgesi igin bara diferansiyel fonksiyonunu kilitlemek lzere yapilandirilabilir.

AYAR

B90 FNKSIYON

Lojik=0
Koruma=1

AYAR

AT SORUNLU VE
BLGE 1 FNKSYONU
Etkin Degil=0
Etkin=1

AYAR

BRA 1A AT

Akim Fazéri F——»

AYAR

BARA 1A DURUM

Kapali=0 T
BARA 1A YON = N SR
g AT SRUNLU AT SRUNLU
< BOLGE 1 GLISMA BOLGE 1 GCKMS
o L FLEXLOGIC OPERANT
% Gl jorce] [1d1]> caugma | b o AT SORUNU1 CL
e
AYAR &
a
BRA 1X AT -
0
3
Akim Fazéri il

AYAR

BARA 1X DURUM

Kapali=0 —

BARA 1X YON —

836759A3.CDR

Sekil 5-62: AT SORUNU TERTIP MANTIGI

c) AYIRICI GORUNTULEME
YOL: AYARLAR = { KONTROL ELEMANLARI = { GORUNTULEME ELEMANLARI = { BARA REPLIKASI = AYIRICI 1(48)

B AYIRICI 1 KD AYIRICI 1 Aralik:  Etkin Dedil, Etkin
[ ] FONKSIYONU: Etkin
(@) [|AYIRICI 1 ACIK: Aralik:  FlexLogic igleneni
MESAJ
7 Kapali
@ AYIRICI 1 KAPALI: Aralik:  FlexLogic isleneni
MESAJ
@ Kapali
VESAJ @ AYIRICI 1 ALARM Aralik: 0,00 - 120,00 s, 0,05’er adimlarla
@ |GECIKMESI: 0,05 s
VESAJ @ AYIRICI 1 SIFIRLAMA: Aralik:  FlexLogic isleneni
@ Kapali

5-138 B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi GE Multilin



5 AYARLAR 5.7 KONTROL ELEMANLARI

@ AYIRICI 1 HEDEF: Aralik:  Kendiliginden Sifirlama, Mdhdrld, Etkin Degil
MESAJ
7 Kendiliginden Sifirlama
AYIRICI 1 Aralik:  Etkin Degil, Etkin
MESAJ (&) . .
OLAYLARI: Etkin Degil

Bara koruma bolgesi ayrimi, tamamen ayirici konum bilgilerinin dogru sekilde alinmasina baglidir. Dolayisiyla; normalde agik
ve normalde kapali iki ayirici yardimci kontaginin, B90 kontak girigleri izerinden ayirici konumunu dogrulamasi gerekir.

Bu eleman, dinamik bara géruntisinu saglamak Uzere bir ayiricinin gergek konumunun onayi igin bir ayirici veya kublaj
kesicinin normalde acik ve normalde kapali yardimci kontaklarinin her ikisine de tepki verir. Eleman, "ayirici alarm" (yar-
dimci kontak uyusmazligi) ve "istasyonda anahtarlama islemlerini engelleme" ihbarini verecek iki ¢ikis islenenini etkinlesti-
rir. Eleman calismasi, asagdidaki tabloda 6zetlenmisgtir.

Tablo 5-25: AYIRICI iZLEME MANTIGI

AYIRICI ACIK AYIRICI KAPALI AYIRICI KONUMU ALARM BLOK
YARDIMCI KONTAGI YARDIMCI KONTAGI ANAHTARLAMA
Kapali Agik KAPALI Hayir Hayir
Kapali Kapali SON GEGERLI Onaylanana kadar Ayirici
Acik Acik KAPALI zaman gecikmesi K%T:rzr;uk%gg?rli
Agik Kapali ACIK Hayir Hayir

Bir ayiricinin konumu, AYIRICI N POZISYON FlexLogic isleneni (Acik = Kapali, Kapall = Agik) ile gdsterilir. Bu islenen,
bara yapilanisi igin bir devre baglanti durumu igin kullanilir. "Acik" iken, ilgili akim belirli bir diferansiyel bélgesi ile iligkilendi-
rilir; "Kapal" iken, akim, diferansiyel hesaplamalardan dislanir.

Eger ayirici yardimci kontaklari birbiriyle uyumlu degilse (yani, agik-kapali veya kapali-agik yerine agik-agik, kapali-kapali
ise), ayarlanir bir zaman gecikmesi sonrasi bir ayirici alarm FlexLogic isleneni, AYIRICI 1 ALARMI etkinlestirilir ve bu da
tanimsiz ayirici konumu sonucunu verir. islenen, kullanici tarafindan segilen koruma islevlerini kilitleyebilir ve elle veya sifir-
lama girisi isleneni araciligiyla uzaktan sifirlanabilir.

Ayirict konumu gegersiz oldugu siirece, AYIRICI 1 BLOK isleneni etkinlestirilir. Bu islenen, istasyondaki anahtarlama iglem-
lerini kilitlemek igin kullanilabilir. Tipik olarak; ayirici konumu belirlenmedigi stirece, bu ayirici Gzerinden akan akimlari kon-
trol eden kesici ve ayiricilarin galismasi engellenir.

Eleman, ancak URUN KURULUMU = B90 FONKSIYONU => B90 FONKSIYONU, "Manitk" olarak ayarli ise kullanilabilir. Bkz. Bolim
9. Bara Benzetimi elemaninin kullanimi hakkinda daha ayrintili bilgi icin, Ayarlarin Uygulanmasi bashgi.

* AYIRICI 1 ACIK: Bu ayar, izlenen ayiricinin bir yardimci kontagini gdsteren bir FlexLogic isleneni belirtir. Bu ayar,
genellikle uygun sekilde ("Acik" = ayirici agik) baglanmis bir giris kontagi durumudur.

+ AYIRICI 1 KAPALLI: Bu ayar, izlenen ayiricinin bir yardimei kontagini gdsteren bir FlexLogic isleneni belirtir. Bu ayar,
genellikle uygun sekilde ("Agik" = ayirici kapal) baglanmis bir giris kontagr durumudur.

AYIRICI 1 ACIK ayari =
Kontak Girisi 7a Agik

B9Q
FLEXLOGIC
OPERANTLARI

Kontak Girisi F7a Agik
Kontak Girisi F7c Agik q

F7a  —
F7c
F7b

AYIRICI 1 KAPALI ayari =
Kontak Girisi 7c Agik

836743A1.vsd

Sekil 5-63: TIPiK AYIRICI AGIK / KAPALI AYARLARI
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+  AYIRICI 1 ALARM GECIKMESI: Bu ayar, siiresi doldugunda AYIRICI 1 ALARMI igin atanmis isleneni etkinlestirerek bir
ayirici alarmi verecek olan bir zaman gecikmesini belirtir. Gecikme, ayiricinin en yavas galisma (gegis) stresinden
daha uzun olmalidir.

* AYIRICI 1 SIFIRLAMA: Bu ayar, ayirici alarmini alindilayacak FlexLogic isleneni belirtir. Alarm alindilaninca, AYIRICI 1
ALARMI sifirlanir. Eger sonuncu islenen korumayi kilittemek igin yapilandiriimigsa, alarm alindilaninca kilitteme kaldiri-
lir. Alindilama isleminin etkin olmasi igin, sinyal darbesi en az 50 ms siirmelidir.

AYAR
B90 FONKSIYONU:
Lojik = 0
Koruma = 1
AYAR
AYIRICI 1
FONKSIYON:
Etkin Degil = 0 g
Etkin=1
AYARLAR CALI
AYIRICI 1 ACIK:
Kapali = 0 ¢ FLEXLOGIC OPERANT
Ayirici
AYIRICI 1 KAPALI: Konuym Lojigi AYIRICI 1 KONUMU
Kapali =0 —
AYAR
AYIRICI 1 ALARM
GCKM:
XOR FLEXLOGIC OPERANT
w tPKP .
u o AYIRICI 1 BLOGU
Arti Kenar s
Dedektori
FLEXLOGIC OPERANT
AYIRICI 1 ALARM
AYAR <
AYIRICI 1 RESET: o —IRr
>
Kapali = 0
p:
836002A1.vsd
Sekil 5-64: AYIRICI IZLEME TERTIP MANTIGI
Ayirict konumu gegerli Ayirict konumu gegersiz Ayirict konumu gegerli
-~
(ayirici agik) (ayirici agik)
AYIRICI 1 ACIK

AYIRICI 1 KAPALI

AYIRICI 1 KONUMU
N alarm zamani |, ayirici konumu gegerliyken
AYIRICI 1 BLOGU gecikmesi [ engelleme sinyali sifirlanir
L alarm
AYIRICI 1 ALARM — onaylandi
AYIRICI 1 RESET —lrmonaylamassinyati—>

836744A1.vsd

Sekil 5-65: AYIRICI iZLEME ORNEK ZAMANLAMA SEMASI
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5 AYARLAR 5.8 GIRISLER/CIKISLAR

5.8.1 KONTAK GIRISLERI

YOL: AYARLAR = { GIRISLER/GCIKISLAR = KONTAK GIRISLERI

B KONTAK GIRISLERI

|
B KONTAK GIRISI H5a
@D |q
KONTAK GIRIS H5a Aralik:  en fazla 12 alfasayisal karakter
MESAJ e
({”}) KIMLIGI:Kontak Girisi 1
(@« KONTAK GIRIS H5a Aralik: 0,0 ile 16,0 ms arasi, 0,5ar adimli
MESAJ = GERISEKME ZAMANI : 2,0 ms
KONTAK GiRiSi H5a Aralik:  Etkin Degil, Etkin
MESAJ
@ OLAYLARI: Etkin Degil
{
IRISI XXX
H KONTAK GIRISI
& |m
& B KONTAK GIRisi
B ESIKLERI
Ips H5a,H5c,H6a,Héc Aralik: 17, 33, 84, 166 Vdc
MESAJ . :
@D ESIKLERI: 33 Vdc
VESAJ @ Ips H7a,H7c,H8a,H8c Aralik: 17, 33, 84, 166 Vdc
- ESIKLERI: 33 vdc
1
VESAJ @ IpS XXX, XXX, XXX, XXX Aralik: 17, 33, 84, 166 Vdc
ESIKLERI: 33 vdc

Kontak girigleri menust, her kontak girisi ve ayrica dort kontak girisinden olugsan her grubun gerilim esikleri i¢in konfigliras-
yon ayarlarini igerir. Réleye gii¢ uygulandiginda, role islemcisi (devredeki modiillerin bir degerlendirmesinden) hangi kon-
tak giriglerinin mevcut oldugunu belirler ve yalniz bu girigler igin ayarlari géruntiler.

Hata tanilama, ayar ve olay kaydi amaglari igin, bir kontak girisine bir alfasayisal ad atanabilir. KONTAK GR X "Agik" (Mantik 1)
FlexLogic islenen, kapali olan "X" kontak girisine ve KONTAK GR X "Kapali" agik olan "X" kontak girisine karsilik gelir. KONTAK
GIRIS GERISEKME ZAMANI, geri sekme kosullarinin ortadan kalkmasi igin gerekli sireyi belirler. Bu siire degisik kontak tipleri
ve imalatgilar igin farkl olacagindan, maksimum geri sekme gegis slresi (imalatgi belirtimlerine gore) arti dogru ¢calisma-
nin saglanacagi bir givenlik payina ayarlanmalidir. E§er KONTAK GIiRiS OLAYLARI, "Etkin" olarak ayarlanirsa, her kontak
girisi durum degisikligi olay kaydedici ginligiine kaydedilir.

Asagidaki sekilde gosterildigi gibi, 0,5 ms’lik sabit bir hizda eszamanl olarak tim kontak giriglerinin islenmemis durum bilgileri
taranir. DC girig gerilimi ayarlanir bir esikle karsilastirihir. Yeni bir kontak girisi durumu, B90’in yeni kontak durumunu dogrula-
masi i¢in ayarlanir bir geri sekme gegis suresi kadar surdurtulmelidir. Asagidaki sekilde, geri sekme gecis suresi 2,5 ms'ye
ayarlanmistir; boylece bir siradaki alti 6rnek (asagidaki sekilde isaret 1), durum degisikligini dogrular. Bir kez dogrulandiginda
(geri sekme gegtiginde), kontak girisi ilgili FlexLogic isleneni etkinlestirir ve kullanici ayarina gore bir olay kaydi tutulur.

Yeni durumu dogrulayan siradaki ilk 6rnegin zaman etiketi, kontak girisi degisikliginin olay kaydedici gunligine kaydinda
kullanilir (agagidaki sekilde isaret 2).

Koruma ve kontrol elemanlari ve bunlarin yani sira FlexLogic denklemler ve zamanlayicilar, bir gu¢ sistemi ¢evriminde
sekiz defa yuritilir. Koruma gegis sUresi, frekans tarama yontemi ile denetlenir. Kontagin geri sekmesiz durumunu yansi-
tan FlexLogic islenen, dogrulama sonrasi koruma gegisinde glncellenir (asagidaki semada isaret 3 ve 4). Glncelleme,
koruma gecisinde gerceklestirilir ve bdylece tim koruma ve kontrol fonksiyonlari ve ayrica FlexLogic denklemler kontak
girislerinin glincellenmis durumlari ile iglenir.
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FlexLogic islenenin kontak girisi degisikligine tepki siiresi, geri sekme gegis suresi ayari arti en fazla bir koruma gegisi kadar
slreye esittir (bu siire degisken olup eger frekans tarama etkinse sistem frekansina baghdir). Eger bir koruma gegisinin
hemen sonrasi bir durum degisikligi olursa, sonraki koruma gegisine kadar, yani koruma gegis siresinin tamami kadar tanima
geciktirilir. Eger degisiklik koruma gegisinin hemen dncesinde olursa, durum derhal taninir. istatistiksel olarak; koruma gegisi-
nin yarisi kadar bir gecikme beklenir. 0,5 ms’lik tarama hizi ile, giris kontaginin zaman ¢6zunurlagd 1 ms’nin altindadir.

Ornegin; 60 Hz'lik bir sistemde ¢evrim bagina 8 koruma gegisi, her 2,1 ms’de bir koruma gegisine karsilik gelir. 3,0 ms’lik
geri sekme gecis suresi ayari ile, FlexLogic iglenenin etkinlesme suresi sinirlari: 3,0 + 0,0 = 3,0ms ve 3,0 + 2,1 =
5,1 ms’dir. Bu zaman sinirlari, geri sekme gegis suresi sonrasi koruma gegisinin ne kadar erken ¢alistigina baglidir.

Kontak geri sekme gegcis siresi ayarina bakilmaksizin, kontak girisi olayi, yeni duruma karsilik gelen ilk tarama zamani kul-
lanilarak 1 pus dogrulukla zaman etiketlidir (asagidaki sekilde isaret 2). Dolayisiyla, zaman etiketi, kontak girisi uglarindaki
DC gerilimdeki geri sekme gecis zamanlayicisi kullanilarak daha sonra dogrulandigi icin rastlantisal olmayan bir degigimi
yansitir. ilgili FlexLogic islenenin, ancak degisikligin dogrulanmasi sonrasi etkin veya etkisiz kilindigini unutmayin.

Geri sekme gegis algoritmasi simetriktir: KAPALI-ACIK (asagidaki sekilde isaret 1, 2, 3 ve 4 ve ACIK-KAPALI (asagidaki
sekilde isaret 5, 6, 7 ve 8) gecislerini sizgeclemek icin ayni islemler yapilir ve ayni geri sekme gegis suresi kullanilir.

v

v
,-W\/ , \/\"/\/\/\/\/W >

GIRIS GERILIMI
>-

Yeni dogrulanan duruma Su anda yenl gore yapilan ilk taramanin [
,. h . ) A
gore yapllan ilk (YKSK) kontak FlexLogic™ isleneni 2aman damgasi SOE Su anda yeni (DSK)

® _/
] @ Yeni dogrulanan duruma
taramanin zaman ‘durumu bu koruma Kaydi ildi - kontak durumu
damgasi SOE kaydina gegisinde eklenecek aydina girildi |- ;| dogrulaniyor
girildi dogrulanlyor B :

O

¢ e60cdoo0ocecccnoced o o i FlexLogic™ isleneni b

X
<
E2 i
z=2 H : ..~ | koruma gegisinde
22 ;V—) B B kaldirilacak
<§( 2 DEBOUNGE ZAMANI L B —
(kullanici ayari) W e
* —@ @ o0 00000000 0>
) L / FlexLogic™ isleneni
FlexLogic™ isleneni DEBOUNCE ZAMAN! dogrulanan kontak
dogrulanan kontak (kullanici ayari) -'| durumunu yansitmayi

% | ZAMANI (0,5 ms) durumund yansitmayi | ... " | degistiriyor
5 z degistiriyor —
o8
Suw
X
wo
w |-

] >

A A A A A A A A
S

KORUMA GECISI (dongd, frekans
izleme yontemi ile 8 kez

denetlenir)
842709A1.cdr

Sekil 5-66: GIRIS KONTAGI GERI SEKME GEGIS YONTEMi VE ZAMAN ETIKETLEME

Kontak girisleri, dérder gruplar halinde birbirinden yalitiimistir ve bu sayede her grup igin farkli gerilim kaynaklarindan yas
baglantilar yapilabilir. KONTAK GIiRIS ESIKLERI, bir kapall kontak girisini algilamak igin gerekli minimum gerilimi belirler. Bu
deger, su degerlere gore secilmelidir: 24 V kaynaklar icin 17 V, 48 V kaynaklar i¢in 33 V, 110 - 125 V kaynaklar igin 84 V ve
250 V kaynaklar igin 166 V.

Ornegin; H5a kontak girisini, kesici 52b kontagindan bir durum girisi olarak kullanip agma rélesini miihiirlemek ve olay kay-
dedici glinligiine kaydetmek igin asagidaki ayar degisikliklerini yapin:

KONTAK GIRI$ H5A KIMLIGI: "Kesici Kapali (52b)"
KONTAK GIiRiS H5A OLAYLARI: "Etkin"

52b tip bir kesici kontaginin, kesici agikken kapali ve kesici kapali iken agik (N/K kontak) olduguna dikkat edin.
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5.8.2 SANAL GIRISLER

YOL: AYARLAR = { GIRISLER/GIKISLAR = { SANAL GIRISLER = SANAL GIRIS 1(64)

B SANAL Giris 1 ap SANAL Giris 1 Aralik:  Etkin Degil, Etkin
[ ] FONKSIYONU: Etkin Degil
MESA @ SANAL GiRis 1 Aralik:  en fazla 12 alfasayisal karakter
® |xiMLiGi: sanal Giris 1
@ SANAL G;‘[R;‘[S 1 Aralik:  Kendiliginden Sifilama, Mihdirlii
MESAJ ..
™ |ripi: Mihiirla
SANAL GIRiIS§ 1 Aralik:  Etkin Degil, Etkin
MESAJ
@ OLAYLARI: Etkin Degil

Girig sinyallerine tepki vermek lizere 6n panel arayliziinden (KOMUTLAR menUsi yoluyla) ve haberlesme protokolleri tize-
rinden ayri ayri programlanabilen 64 sanal giris vardir. Tim sanal girig islenenleri, uygun girig sinyali alinmadikg¢a varsayi-
lan olarak "Kapali" (mantik 0) olarak ayarlanir.

Eger SANAL GIRIS X FONKSIYONU "Etkin Degil" olarak ayarlanirsa, girisi degistirmek icin yapilacak higbir girisime bakilmaksi-
zin sanal giris kapali (mantik 0) durumuna sokulur. Eger "Etkin" olarak ayarlanirsa, giris, mantik semasinda gosterildigi
sekilde caligir ve alinan giris sinyallerine ve uygulanan ayarlara tepki olarak ¢ikis FlexLogic islenenlerini Uretir.

iki tip calisma vardir: kendinden sifirli ve mihirld. Girig sinyali kapall durumundan agik durumuna gegtiginde SANAL GIRIS X
TIPI "Kendiliginden Sifirlama" olarak ayarlanmigsa, ¢ikis isleneni FlexLogic denklemlerinin yalniz bir degerlendirmesi igin
acik (acik) olur ve daha sonra yeniden kapaliya déner. Eger "Muhurli" olarak ayarlanmigsa, sanal giris, ¢ikis isleneninin
durumunu en son alinan girisin durumuna ayarlar.

2 Kendinden sifirla galisma modu, ¢ikis islenenini FlexLogic denklemlerinin tek bir degerlendirmesi igin Uretir. Eger
"D' islenen bir FlexLogic denkleminde i¢sel olarak degil de baska bir yerde kullanilacaksa, buyuk olasilikla zamani uza-

T tilacaktir. Bu fonksiyon, gecikmeli bir sifirlama siiresine sahip bir FlexLogic zamanlayici ile gergeklestirilebilir.

AYAR

SANAL GIRIS 1
FONKSIYON:

Etkin=1 [s]

“Sanal Giris 1 >AC=1"
“Sanal Giris 1 > KPL=0"

Muhar

®

AYAR

SANAL GIRIS 1 1D:

AYAR (Flexlogic Igleneni)
— — VBRI Virt Ip 1

SANAL GIRIS 1

TUR: 1 n=>I1

Miihrli e

®
|
B

Kendiliginden Sifirlama L 827080A3.CDR

Sekil 5-67: SANAL GIRISLER TERTIP MANTIGI
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5.8.3 KONTAK CIKISLARI

a) DIJITAL GIKISLAR
YOL: AYARLAR = { GIRISLER/GIKISLAR = { KONTAK GIKISLARI = KONTAK CIKISI H1

B KONTAK CIKISI H1 D KONTAK CIKISI H1 Aralik:  en fazla 12 alfasayisal karakter
[ KIMLIGi: Kont Cik 1
MESAS @ CIKIS H1 CALISMASI: Aralik:  FlexLogic igleneni
7 Kapali
@ CIKIS H1 KILITLEME: Aralik:  FlexLogic igleneni
MESAJ
™ |xapali
VESAJ @ KONTAK CIKISI H1 Aralik:  Etkin Degil, Etkin
OLAYLARI: Etkin

Roleye gli¢ uygulandiginda, ana islemci kasaya takili modiillerin bir degerlendirmesinden hangi kontak ¢ikiglarinin mevcut
oldugunu belirler ve yalniz bu ¢ikiglar igin ayarlari gérintiler.

Her kontak c¢ikisina bir ad atanabilir. Kontak ¢ikisini ¢alistiran sinyal (GALISMA) herhangi bir FlexLogic isleneni (sanal ¢ikis,
eleman durumu, kontak girisi veya sanal girig) olabilir. Réleyi kilittemek (KILITLEME) igin ek bir FlexLogic islenen kullanilabi-
lir. Kontak ¢ikisinin durumundaki bir degisiklik eger programlanmigsa Olay olarak kaydedilebilir.

Ornegin, agma devresi akimi bazi Form-A kontaklarina seri bagl bir akim esigi algilayicisi ile izlenir (Dijital Elemaniar béli-
miinde agma devresi denetimi 6rnegine bakin). izleyici bir bayragi kurar (Form-A belirtimlerine bakin). izleyici ile ayarlanan
FlexLogic isleneninin adi, bayrak adindan sonra gelen ¢ikis rélesi atamasindan olusur. Ornegdin: KONT GIK 1 I1ON.

Kesici kontrol devrelerinin gogunda, agma bobini, kesici actiktan sonra akim akisini kesmek ve bu sayede daha az gig¢li
olan baslatma kontaginin hasarlanmasini énlemek igin kullanilan normalde agik bir kesici yardimci kontagina seri baghdir.
Bu, kesici actiginda agan bir kesici yardimci kontagi izlenerek yapilabilir, ancak kesici yardimei kontagi durum degisikligi ile
acma devresindeki akimin kesilmesi arasindaki zamanlama farkliliklari yizinden tertip yanlis ¢calismalara acgiktir. Calisma
kontaginin korunmasi igin en givenilir ydontem, agma devresindeki akimin dogrudan dlgulerek bu parametrenin baslatma
rélesinin sififanmasini denetlemek igin kullaniimasidir. Bu tertip genelde agma mdihrii tertibi olarak bilinir.

Bu, B90 rélesinde, asagidaki gibi kontak ¢ikigini miihirlemek icin KONT CIK 1 ION FlexLogic igleneni kullanilarak gergekles-
tirilebilir:

KONTAK CIKISI H1 KiMLIGI: "Kont Cik 1"

CIKIS H1 CALISMASI: herhangi bir uygun FlexLogic isleneni

GIKIS H1 KILITLEME: "Kont Gk 1 10n"
KONTAKT GIKISI H1 OLYALARI: "Etkin"

b) MUHURLEME GIKISLARI
YOL: AYARLAR = GIRISLER/CIKISLAR = & KONTAK GIKISLARI = KONTAK CIKISI H1a

B KONTAK CIKISI Hla D CIKIS Hla KIMLIGI: Aralik:  en fazla 12 alfasayisal karakter
u L-Kont Cik 1
MESAS @ CIKIS Hla CALISMA: Aralik:  FlexLogic igleneni
7 Kapali
WESAS @ CIKIS Hla SIFIRLAMA: Aralik:  FlexLogic igleneni
7 Kapali
@ CIKIS Hla TiPi: Aralik:  Baskin Caligtir, Sifirla Calistir
MESAJ
@ Baskin Galistar
VESAY @ CIKIS Hla OLAYLARI: Aralik:  Etkin Degil, Etkin
Etkin Degil
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B90 muhurleme ¢ikis kontaklari, mekanik olarak iki durumlu/iki kararlidir ve iki ayri (agma ve kapama) bobinleri ile kontrol
edilir. Bunun gibi, rélenin gucu kesilip yeniden uygulandiginda konumlarini korurlar. Réle tim muhurlemeli ¢ikis kontagi
kartlarini tanir ve ayar mendsuini buna gore doldurur. Glg beslemesinde, réle, diger fonksiyonlari (koruma ve kontrol 6zel-
likleri veya FlexLogic gibi) yiritmeden once dncelikle donanimdan muhirleme kontaklarinin konumlarini okur.

Muhuirleme ¢ikis modilleri, ya rélenin bir pargasi olarak ya da ayri moduller olarak tim mihurleme kontaklari agik durumda
fabrikadan gonderilir. Bir rOleyi yerine yerlestirmeden énce, mihirleme kontaklarinin programlama ve konumlarinin iki defa
kontrol edilmesi kuvvetle dnerilir.

Role gikis kontagini etkinlestirdigi ve konumunu geri okudugu igin, miihdrleme gikiglari igin kendi kendini izleme yetenekle-
rini dahil etmek mumkinddr. Eger herhangi bir mihirleme ¢ikisi bir tutarsizlik sergilerse, MUHURLU CIKIS HATASI otosinama
hatas! bildirilir. Hata, MUHURLU GIKIS HATASI FlexLogic isleneni, olay ve hedef iletisi ile ihbar edilir.

*  CIKIS H1a CALISMA: Bu ayar, kontagin ‘kapama bobini’ ni enerjileyen FlexLogic isleneni belirtir. Réle, kontagi gtivenli
bir sekilde kapamak igin bu girisi mihurler. Kontak kapanip SIFIRLA girisi mantik O (kapali) oldugunda, art arda kontak
sigramasinin olmasi gibi bir yapay GALISTIR girisi etkinliginin bir etkisi olmaz. Hem GALISTIR hem de SIFIRLA girigleri
aktif (mantik 1) iken, mihirleme kontaginin tepkisi, GIKIS H1a TiPi ayari ile belirlenir.

*  CIKIS H1a SIFIRLAMA: Bu ayar, kontagin ‘agma bobini’ ni enerjileyen FlexLogic isleneni belirtir. Role, kontagi guvenli
bir sekilde agmak igin bu girisi mihurler. Kontak acilip GALISTIR girisi mantik O (kapali) oldugunda, art arda kontak sig-
ramasinin olmasi gibi bir yapay SIFIRLA girisi etkinliginin bir etkisi olmaz. Hem GALISTIR hem de SIFIRLA girigleri aktif
(mantik 1) iken, mihirleme kontaginin tepkisi, GIKIS H1a TiPi ayari ile belirlenir.

+  GIKIS H1a TiPIi: Bu ayar, kontrol giriglerinin geligkili durumunda, yani hem GALISTIR hem de SIFIRLA sinyalleri uygulan-
diginda kontak tepkisini belirtir. Her iki kontrol girisi de ayni anda uygulandiginda, "Baskin Calistir" ayarinda, kontak
kapanir veya "Sifirla Calistir" ayarinda kontak acar.

Uygulama Ornegi 1:

Bir muhdrleme ¢ikisi kontagi H1a, iki kullanici tanimli butondan (buton numarasi 1 ve 2) denetlenecektir. Asagidaki ayarlari
uygulayin.

AYARLAR = { GIRISLER/GIKISLAR = { KONTAK CIKISLARI = KONTAK GIKISI H1a meniUsiinde asagidaki degisiklikleri yaparak
muhirleme gikislarini programlayin (bir H4L modilinG varsayarak):

GIKIS H1A GALISMA: "BUTON 1 ACIK"
GIKIS H1A SIFIRLAMA: "BUTON 2 AGIK"

URUN KURULUMU = & KULLANICI TANIMLI BUTONLAR = { KULLANICI BUTONU 1 ve KULLANICI BUTONU 2 menllerinde asagi-
daki degisiklikleri yaparak butonlari programlayin:

BUTON 1 FONKSIYONU: "Kendiliginden Sifirlama" BUTON 2 FONKSIYONU: "Kendiliginden Sifirlama"
BUTON 1 BIRAKMA SURESI: "0,00 s" BUTON 2 BIRAKMA SURESI: "0,00 s"

Uygulama Ornegi 2:

iki mihiirleme kontagi, H1a ve H1c'ye sahip bir réle programlanacaktir. H1a kontag: a tipi ve H1c kontagi da b tipi bir kon-
tak olacaktir (a tipi kontak, ¢alistirma girisi uygulandiginda, b tipi kontak ise sifirlama girisi uygulandiginda kapalidir). Réle,
sanal ¢ikislardan denetlenecektir: ¢alistirma igin VO1 ve sifirlamak igin VO2.

AYARLAR = GIRISLER/GIKISLAR => & KONTAK GIKISLARI = KONTAK GIKISI H1a ve KONTAK GIKISI H1c meniilerinde asagidaki
degisiklikleri yaparak miihirleme gikiglarini programlayin (bir H4L moduilini varsayarak):

GIKIS H1A GALISMA: "VO1" GIKIS H1C GALISMA: "VO2"
GIKIS H1A SIFIRLAMA: "VO2" GIKIS H1C SIFIRLAMA: "VO1"

Bu 6rnekteki iki fiziksel kontak mekanik olarak birbirinden ayri olduklari ve kendi kontrol girislerine sahip olduklar igin, bun-
lar tam olarak ayni anda galismazlar. Maksimum calisma zamani bolim araliginda bir tutarsizlik olabilir. Dolayisiyla; bir
¢oklu kontak olarak programlanan bir kontak ¢ifti herhangi bir belirli galisma sirasini (kesmeden 6nce kapama gibi) garanti
etmeyecektir. Gerekirse, sonraki uygulama érneginde gosterildigi gibi kontrol giriglerine biraz gecikme uygulayarak galisma
sirasi aclk bir sekilde programlanmalidir.
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Uygulama Ornegi 3:

Bir dnceki 6rnege, kesmeden once kapama islevselligi eklenmelidir. Bu iglevselligi gergeklestirmek icin, asagida agiklandigi
gibi 20 ms’lik bir agma gerekir:

Asagidaki FlexLogic denklemini yazin (EnerVista UR Setup 6rnegi gosterilmistir):

* FlexLogic Equation Editor // D60_490.urs @ C:4Program Files

1ol

. Save | : _;;‘.\-__gwml 29 Defaul | |FIe><Logic Ecl|ua1jon Editor /f De0_430.urs : C\Program F
FLEXLOGIC ENTRY TYPE SYNTAX Al
Wiew Graphic iew iew
FlexLogic Entry 1 Yirtual Outputs On Wit Op 1 On (v01)
FlexLogic Entry 2 TIMER Timer 1
FlexLogic Entry 3 Assign Wirtual Output =%irt Op 3 (V03)
FlexLogic Entry 4 Yirtual Outputs On Wit Op 2 On (W02
FlexLogic Entry 5 TIMER Timer 2
FlexLogic Entry B Assign Wirtual Output =%irt Op 4 (V04
FlexLogic Entry 7 End of List v|
[De0_490.urs FlexLogic 4

Her iki zamanlayici igin (Timer 1 ve Timer 2) 20 ms baslatma ve 0 ms birakma zamani ayarlanmalidir.

AYARLAR = { GIRISLER/GIKISLAR = { KONTAK GIKISLARI = KONTAK GIKISI H1a ve KONTAK GIKISI H1c menllerinde asagidaki
degisiklikleri yaparak mihirleme ¢ikiglarini programlayin (bir H4L modulinu varsayarak):

GIKIS H1A GALISMA: "VO1"
GIKIS H1A SIFIRLAMA: "VO4"

GIKIS H1C GALISMA: "VO2"
GIKIS H1C SIFIRLAMA: "VO3"
Uygulama Ornegi 4:

Bir muhurleme kontagi, H1a, tek bir sanal c¢ikistan, VO1'den denetlenecektir. Kontak, VO1 yiiksek oldudu stirece kapali
kalmali ve VO1 diisuk oldugunda agmaldir. Roleyi, asadidaki gibi programlayin.

Asagidaki FlexLogic denklemini yazin (EnerVista UR Setup 6rnegi gosterilmistir):

* FlexLogic Equation Editor // D60_490.urs : C:4Program Files - |EI |i|
3 Save | SR | 5 Def: | ﬂﬂasﬂl
FLEXLOGIC ENTRY TYPE SYNTAX A|

Wiew Graphic iew iew —
FlexLogic Entry 1 Yirtual Outputs On Wit Op 1 On (v01)
FlexLogic Entry 2 NOT 1 Input
FlexLogic Entry 3 Assign Wirtual Output =%irt Op 2 (V02)
FlexLogic Entry 4 End of List LI
[De0_490.urs FlexLogic 4

AYARLAR = ¥ GIRISLER/GIKISLAR = { KONTAK GIKISLARI = KONTAK CIKISI H1a menisiinde asagidaki degisiklikleri yaparak
muhurleme ¢ikislarini programlayin (bir H4L modilind varsayarak):

GIKIS H1A GALISMA: "VO1"
GIKIS H1A SIFIRLAMA: "VO2"

5.8.4 SANAL CIKISLAR

YOL: AYARLAR = { GIRISLER/GIKISLAR = {} SANAL GIKISLAR = SANAL GIKIS 1(96)

B SANAL CIKIS 1 @”D SANAL CIKIS 1 KIMLIGT | Aralik: en fazla 12 alfasayisal karakter
u Sanal Cikis 1
SANAL CIKIS 1 Aralik:  Etkin Degil, Etkin
MESAJ
@ OLAYLARI: Etkin Degil

FlexLogic lizerinden atanabilen 96 sanal ¢ikis vardir. Atamasi yapilmayan sanal gikis 'KAPALI' (Mantik 0) yapilir. Her sanal
¢ikiga bir ad atanabilir. Sanal ¢ikislar, her geciste FlexLogic denklemleri degerlendirilecek ¢ozilir. Herhangi bir sanal ¢ikis
durum degisikligi, eger programlanmigsa bir olay olarak giinlige kaydedilir.
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Ornegin; eger sanal gikis 1 FlexLogic denkleminden bir agma sinyali ise ve agma rélesi olaylari ihbar etmek igin kullanila-
caksa, ayarlar agagidaki gibi programlanir:

SANAL GIKIS 1 KiMLiGi: "Trip"
SANAL GIKIS 1 OLAYLARI: "Etkin Degil"

5.8.5 UZAK CIHAZLAR

a) UZAK GIRISLER/CIKISLAR GENEL BAKIS

Uzak girigler ve gikislar, Ethernet agina bagh cihazlar arasinda dijital durum bilgilerinin degis tokusu igin bir arag saglar. IEC
61850 GSSE (Genel istasyon Durum Olayi) ve GOOSE (Genel Nesneye Yonelik istasyon Olayi) standartlari kullanilir.

GSSE/GOOSE donanimli roleler arasinda dijital nokta durum bilgilerinin paylasimi, gergekte ortak bir ag tizerindeki cihaz-
lardan/cihazlara islenenler kullanilarak dagitik FlexLogic'e izin veren bir FlexLogic eklentisidir. Dijital nokta durumlarina ek
olarak, GSSE/GOOSE mesajlari, mesaji gdndereni tanir ve haberlesme belirtimleri icin gerekli diger bilgileri saglar. Tim
cihazlar, ag mesajlarina kulak verir ve yalniz segcilen cihazlarin mesajlarindan verileri yakalar.

IEC 61850 GSSE mesajlari, UCA GOOSE mesajlari ile uyumludur ve sabit bir dijital nokta kiimesi igerir. IEC 61850
GOOSE mesajlari, genellikle yapilandirilabilir veri 6geleri igerir. Uzak giris/cikis 6zelligi ile kullanildiginda, IEC 61850
GOOSE mesajlari GSSE mesajlari ile ayni verileri igerir.

Hem GSSE hem de GOOSE mesajlari, kisa, guvenilir ve yiksek 6nceliklidir. GOOSE mesajlari, VLAN (sanal LAN) destegi
ve Ethernet dncelikli etiketleme iglevselligi yizinden GSSE mesaijlari Uzerinde ek avantaja sahiptir. GSSE mesaj yapisi,
dijital nokta durum bilgilerini simgeleyen 128 bit ¢ifti icin bosluklar igerir. IEC 61850 belirtimi, iki dntanimli olay ve 30 kulla-
nici tanimh olay durumunu simgeleyen 32 "DNA" bit ¢ifti saglar. Geri kalan tim bit giftleri, kullanici tanimli olaylar simgele-
yen "UserSt" bit ¢ifti durum bitleridir. BOO uygulamasi, mevcut 96 UserSt bit giftinden 32’sini saglar.

IEC 61850 belirtimi, gdbnderen ve alan cihaz arasindaki haberlesme kaybinin lstesinden gelecek 6zellikler igerir. Her gon-
deren cihaz, basarili bir glic beslemesi Uzerine, kapsamdaki herhangi bir noktanin durum degisikliginde veya bir durum
degisikligi olmamissa 6ngorilen bir slre (varsayilan glincelleme siresi) sonrasi bir GSSE/GOOSE mesaji gdnderir. Gon-
deren cihaz, ayrica alici cihazin gerektirdigi programlanmis varsayilan sirenin dort katindan daha fazla olarak ayarlanmis
"bekletme sliresi" de gonderir.

Alan cihazlar, sirekli haberlesme agini izleyerek gerek duyduklari mesaji baglatan cihazin adinin bulundugu mesajlari alir.
Uzak cihazlardan alinan mesajlar, canli kalmasina izin verilen siire mesajini da igerir. Alan rdle, bu zaman araligi icin
mesajl baglatan cihaza atanan bir zamanlayiciyi kurar ve bu cihazdan zaman agsimina kadar bagka bir mesaj almamigsa,
uzak cihazin haberlesme disi oldugunu bildirir ve bu cihazdan tim noktalar icin programlanan varsayilan durumu kullanir.
Eger canli kalmasina izin verilen siirenin dolmasindan 6nce uzak cihazdan bir mesaj alinirsa, o cihaz igin tim noktalar
mesajda bulunan duruma giincellenir ve tutma zamanlayicisi yeniden baslatilir. "Cevrimdigi”, haberlesme digi olmayi ifade
ettiginde uzak bir cihazin durumu géruntilenebilir.

Uzak giris/cikis 6zelligi, 32 uzak giris ve 64 uzak ¢ikis saglar.

b) YEREL CIHAZLAR: GSSE/GOOSE MESAJLARINI GONDERME CIiHAZININ KiMLIiGi

Bir B9O rélesinde, her bir GOOSE mesajinin bir pargasi olarak génderilen IEC 61850 GOOSE uygulama KIMLIGI (GolD)
ad dizgisini simgeleyen cihaz adi, AYARLAR = URUN KURULUMU = { HABERLESME = { |IEC 61850 PROTOKOLU = GSSE/GOOSE
YAPILANDIRMASI = ILETIM =>J SABIT GOOSE = { GOOSE KiMLIGI ayarinda programlanir.

Benzer sekilde; her bir GSSE mesajinin bir pargasi olarak génderilen IEC 61850 GSSE uygulama Kimlik ad dizgisini sim-
geleyen cihaz adi, AYARLAR = URUN KURULUMU =>{ HABERLESME = { IEC 61850 PROTOKOLU => GSSE/GOOSE YAPILANDIR-
MASI = ILETIM = § GSSE = { GSSE KIMLIGI ayarinda programlanir.

5.0x ve alti B90 suriimlerinde bu ad dizgileri, ROLE ADI ayari ile gosterilir.
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c) UZAK CIHAZLAR: GSSE/GOOSE MESAJLARINI ALMA CIHAZININ KIMLIiGI
YOL: AYARLAR = & GIRISLER/GIKISLAR = & UZAK CIHAZLAR = UZAK CIHAZ 1(16)

N UZAK CIHAZ 1 D UZAK CIHAZ 1 KIMLI&I: | Aralik: enfazla 20 alfasayisal karakter
u Uzak Cihaz 1
VESAJ N UZAK CiHAZz 1 Aralik: 0 ile 16383 arasi, 1’er adimli
™ |ETiPI UYGKIML: 0

UZAK CIHAZ 1 Aralik:  Sabit, GOOSE 1 - GOOSE 16

MESAJ . .. .
o VERI KUMESI: Sabit

Uzak cihazlar, ayar amaclari icin kullanilir. Alan réle, yalniz mesaji baslatan uzak cihazdan ¢ikan mesajlari almaya programlan-
malidir. Bu ayar, bu cihazlara atanmis olan tam ad (KIMLIGI) girilerek (alt satir) belirli bir uzak cihazi segmek icin kullanilir.

UZAK CIHAZ 1 ETIPI UYGKIML ayari, yalniz GOOSE mesajlari ile kullanilir; GSSE mesaijlar igin uygulanmaz. Bu ayar,
GOOSE mesaijindaki Ethernet uygulama adini belirtir. Génderen cihazdaki ilgili ayara denk olmalidir.

UZAK CIHAZ 1 VERI KUMESI ayari, B90 sabit (DNA/UserSt) (yani, DNA ve UserSt bit ciftlerini iceren) veri kiimesinin veya
yapilandirilabilir veri kiimelerinden birinin segimini saglar.

Alinan veri 6geleri veri kiimesi, var olan bir mantiksal digimiin var olan 6gelerinden olusmalidir. Bu sebeple, GGIO3 man-
tiksal dugidma, gelen veri 6delerini tutmak igin nesnellestirilir. GGIO3'ln alinan verileri kullanmasi gerekli degildir. Uzak giris
veri 6gesi eslemi, girislerin uzak giris FlexLogic islenenlerine eslenmesine dikkat eder. Ancak; GGIO3 verileri, IEC 61850
istemciler tarafindan okunabilir.

5.8.6 UZAK GIRISLER

YOL: AYARLAR = { GIRISLER/CIKISLAR = {} UZAK GIRISLER = UZAK GIRIS 1(32)

B UZAK GiRi$ 1 @D UZAK GiIRI s 1 KIMLIGT: | Aralik: en fazla 12 alfasayisal karakter
| | Uzak Ip 1
@ UZAK GIRI s 1 CIHAZT: Aralik:  Uzak Cihaz 1 - Uzak Cihaz 16
MESAJ
@ Uzak Cihaz 1
@ UZAK GIRIS 1 OGE: Aralik:  Hicbiri, DNA-1 - DNA-32, UserSt-1 - UserSt-32,
MESAJ & |micbirs Config Ogesi 1 - Config Ogesi 32
@ UZAK GIRIS 1 VARSAYILAN Aralik:  Agik, Kapall, En son/Agik, En son/Kapali
MESAJ
@ DURUM: Kapali
UZAK GiRi$ 1 OLAYLAR: Aralik:  Etkin Degil, Etkin
MESAJ
o Etkin Degil

Uzak Girigler, alan rolede FlexLogic islenenleri olusturur ve uzak cihazlardan gikan GSSE/GOOSE mesajlarindan segilip
cikarilir. Her bir uzak girisi asagidakileri igeren bir listeden segilebilir: DNA-1’den DNA-32’ye, UserSt-1'den UserSt-32'ye ve
Veri Kiimesi Ogesi 1’den Veri Kiimesi Ogesi 32'ye. DNA giriglerinin islevi, IEC 61850 standardinda tanimlanmig olup, Uzak
Cikiglar boéliminde bulunan IEC 61850 DNA Atamalari tablosunda sunulmustur. UserSt giriglerinin islevi, durumu GSSE/
GOOSE mesajinda gosterilen ve kullanici tarafindan segilen FlexLogic isleneni ile tanimlanir. Bir kullanici, uygun FlexLogic
islenenden bir DNA noktasi programlamalidir.

Uzak giris 1, yerel kullanim igin belirli bir cihazdan belirli bir sinyalin mantik durumunu yinelemeye programlanmalidir. Bu
programlama, yukarida géruldugi gibi Gg¢ ayar ile yapilir.

UZAK GIRI$ 1 KIMLIGI ayari, kullanicinin uzak girise bir agiklayici ad atamasina izin verir. UZAK GIRIiS 1 CIHAZI ayari, UZAK
CIHAZ (16) KIMLIGI ayari yoluyla 6nceden uzak cihaza atandigi gibi gerekli sinyalin ¢iktigi uzak cihazi seger (Uzak Cihazlar
bolimiine bakin). UZAK GIRIiS 1 OGESI ayari, GSSE/GOOSE mesajindan istenilen 6zel bitleri secer.

UZAK GIRIS 1 VARSAYILAN DURUM ayari, eder yerel role enerjilenmesi az dnce tamamlanmis ise veya noktayi génderen uzak
cihazin gevrim disi oldugu bildirilirse, bu nokta icin mantik durumunu secer. Asagidaki se¢cenekler mevcuttur:

*  UZAK GIRIS 1 VARSAYILAN DURUM ayarinin "Agik" degeri varsayilan olarak mantik 1 olur.

*  UZAK GIRIS 1 VARSAYILAN DURUM ayari "Kapall" olarak belirlendiginde deger varsayilan olarak mantik O olur.
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*  UZAK GIRIS 1 VARSAYILAN DURUM ayari = "En son/Agik" olarak belirlendiginde, haberlesme kaybi halinde girisi dondurur.
Eger role gu¢ beslemesi sonrasi ilk haberlesme veri degisimi henliz yapilmadidi durumda oldugu gibi en son durum bilin-
miyorsa, girisi varsayilan olarak mantik 1 yapar. iletisim yeniden basladiginda, giris tam galisma durumuna geger.

*  UZAK GIRIS 1 VARSAYILAN DURUM ayari = "En son/Kapali" olarak belirlendiginde, haberlesme kaybi halinde girisi dondurur.
Eger role gii¢ beslemesi sonrasi ilk haberlesme veri degisimi henliz yapilmadigi durumda oldugu gibi en son durum bilin-
miyorsa, girisi varsayilan olarak mantik 0 yapar. Iletisim yeniden basladiginda, giris tam calisma durumuna geger.

f' GSSE/GOOOSE mesajlasmasi hakkinda ayrintili bilgi icin, bu bélimdeki Uzak Cihazlar baglidina bakin.

NOT

5.8.7 UZAK CIFT NOKTALI DURUM GIRISLERI

YOL: AYARLAR = { GIRISLER/GIKISLAR = { UZAK DPS GIRISLERI = UZAK DPS GIRISi 1(5)

B UZAK DPS GIRISI 1 @p |UZax pes GIRISI 1 Aralik:  en fazla 12 alfasayisal karakter
. KIMLiGI: RemDPS Ip 1
N UZAK DPS Girisi 1 Aralik:  Uzak Cihaz 1 - Uzak Cihaz 16
MESAJ .
® |ciHazI: Uzak Cihaz 1
vesay @ [UZ2K DPs GIriIsI 1 Aralik: - Hicbir, Veri Kiimesi Ogesi 1 - Veri Kimesi
@ |OGESI: Higbiri Ogesi 32
vESA) (@ UZAK DPS GIRist 1 Aralik:  Etkin, Etkin Degil
OLAYLARI: Etkin Degil

Uzak ¢ift noktali durum girisleri, uzak cihazdan ¢ikan GOOSE mesaijlarindan segip alinir. Her uzak cift noktali durum girisi,
yerel kullanim igin belirli bir uzak cihazdan belirli bir sinyalin mantik durumunu yinelemeye programlanmalidir. Bu program-
lama, bes uzak cift noktali durum girisi ayari ile yapilir.

+  UZAK DPS GIRISi 1 KIMLIGI: Bu ayar, kullanicinin uzak gift noktali durum girigine bir agiklayici ad atamasina izin verir.

« UZAK DPS GIRISI 1 CIHAZI: Bu ayar, bir GOOSE mesajinin kaynagini bildirecek olan bir uzak cihaz adini seger.
Aralik, Uzak Cihazlar béliminde belirtilen uzak cihaz adlarindan segilir.

+  UZAK DPS GIRISi 1 OGESI: Bu ayar, GOOSE mesajindan gerekli bitleri belirler.

Yapilandirilabilir GOOSE veri kimesi 6geleri, bir GOOSE veri kimesinden ¢ift noktali durum 6gdesini almak tzere yapilandiril-
malidir (degisiklikler, AYARLAR = { HABERLESME = { IEC 61850 PROTOKOLU = { GSSE/GOOSE YAPILANDIRMASI = { ALIM = &
YAPILANDIRILABILIR GOOSE = YAPILANDIRILABILIR GOOSE 1(16) = YAPILANDIRILABILIR GSE 1 KUMESi OGELERI mendllerinden
yapihr). "GGIO3.ST.IndPos1.stV" - "GGIO3.ST.IndPos5.stV"den herhangi birini almak igin yapilandirilan veri kiimesi 6geleri,
bu veri kiimesi 6gesi i¢in yapilandirilan uzak gift noktali durum girisleri tarafindan kodu ¢éziilecek olan ift noktali durum bilgi-
lerini alir.

Uzak cift noktali durum, alinan IEC 61850 veri kiimesinden geri alinir ve RemDPS Ip 1 BAD, RemDPS Ip 1 INTERM, RemDPS Ip 1
KAPALI ve RemDPS Ip 1 ON FlexLogic islenenleri olarak mevcuttur. Bu iglenenler, kesici ve ayirici kontrol tertiplerinde kullanihr.

5.8.8 UZAK GIKISLAR

a) DNA BIT GIFTLERI
YOL: AYARLAR = { GiRisLERIQIKI$LAR = UZAK CIKISLAR DNA BIT QiFTLERi = UZAK CIKISLAR DNA -1(32) BIT CiFTi

N UZAK GIKISLAR KD DNA- 1 ISLENEN: Aralik: FlexLogic igleneni
H DNA - 1 BIT CIFTI Kapali
DNA- 1 OLAYLART: Aralik: Etkin Degil, Etkin
MESAJ
@ Etkin Degil

Uzak gikislar (1 - 32), bir yerel alan agina (LAN) bagli uzak cihazdan génderilen GSSE/GOOSE mesajlar arasina sokustu-
rulan FlexLogic islenenlerdir. Mesajdaki her bir dijital nokta, belirli bir FlexLogic islenenin durumunu tagimaya programlan-
malidir. Yukaridaki islenen ayari, (asagidaki tabloda gdsterildigi gibi) 6zel bir DNA islevinin iletilecegini gOsterir.
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Tablo 5-26: IEC 61850 DNA ATAMALARI

DNA IEC 61850 TANIMI FLEXLOGIC iSLENENI
1 Test IEC 61850 TEST MODU
2 ConfRev IEC 61850 CONF REV

b) USERST BIT GIFTLERI
YOL: AYARLAR = { GIRISLER/GIKISLAR = { UZAK GIKISLAR UserSt BiT GIFTLERI = UZAK GIKISLAR UserSt-1(32) BiT GIFTI

B UZAK CIKISLAR KD UserSt- 1 ISLENEN: Aralik:  FlexLogic isleneni
B UserSt-1 BIT GIFTI Kapali
UserSt- 1 OLAYLART: Aralik:  Etkin Degil, Etkin
MESAJ
@ Etkin Degil

Uzak cikislar (1 - 32), uzak cihazlara gonderilecek GSSE/GOOSE mesaijlari olarak baslatilir. Mesajdaki her bir dijital nokta,
belirli bir FlexLogic islenenin durumunu tasimaya programlanmalidir. Yukaridaki ayar, (kullanici tarafindan segilen) 6zel bir
UserSt islevinin iletilecegini gosterir.

GSSE/GOOSE mesajlagsmasi hakkinda daha fazla bilgi igin, Uzak Cihazlar bélimiinde Uzak Girigler/Cikislar Genel
Bakis bashgina bakin.

NOT

5.8.9 SIFIRLAMA

YOL: AYARLAR = { GIRISLER/GIKISLAR = { SIFIRLAMA

ISLENEN SIFIRLAMA: Aralik:  FlexLogic igleneni
Kapali

B SIFIRLAMA

. @D

Bazi olaylar, 6n panel LED olay gostergeleri ve ekrandaki hedef mesajlarini miihirlemeye programlanabilir. Bunlar kurul-
duklarinda, galisma kosulunun ortadan kalkmasi sonrasi bu mihirlerin eski sifirlama durumlarina déndirilmesi igin bir
SIFIRLA komutu alinincaya kadar mihur diizenedi mahurli gostergeleri veya mesajlari kurulu durumda tutar (bu, FlexLo-
gic muhrlerini kapsamaz). SIFIRLA komutu, 6n panel Sifirla digmesine basilarak, bir haberlesme kanali Uzerinden bir
uzak cihazdan veya herhangi bir programlanmis islenen yoluyla génderilebilir.

SIFIRLA komutu réle tarafindan alindiginda, iki FlexLogic islenen olusturulur. Olay giinligine de kaydedilen bu islenenler,
eger baslatma kosulu ortadan kalkmussa kilitleri sifirlar. Ug SIFIRLA komutu kaynaginin her biri, ortak iISLENEN SIFIRLAMA
FlexLogic islenenini olusturur. Komut kaynagini belirtmek igin, ayrica her bir SIFIRLA komutu kaynagi kendi iISLENEN SIFIR-
LAMA (BUTON), ISLENEN SIFIRLAMA (COMMS) veya ISLENEN SIFIRLAMA (ISLENEN) islenenini olusturur. Yukarida gosterilen
ayar, ISLENEN SIFIRLAMA (ISLENEN) islenenini olusturacak isleneni secer.

5.8.10 DIREKT GIRISLER VE GIKISLAR

a) DIREKT GIRISLER
YOL: AYARLAR = & GIRISLER/CIKISLAR = { DIREKT GIRISLER = DIREKT GIRIS 1(96)

B DIREKT GirRis 1 @D DIREKT Giris 1 Aralik:  en fazla 12 alfasayisal karakter
] ADI: Direk Giris 1
vesay A& DIREKT GIRiS 1 Aralik:  1-16
™ |cimaz kIMLiGI: 1
(@ |piIREKT Giri§ 1 Aralik:  1-96
MESAJ
@ |BIT NUMARASI: 1
MESAJ (@) [pIREKT GIiris 1 Aralik:  Agik, Kapali, En son/Agik, En son/Kapali
@ |vaRSAYILAN DURUM: Kapali
DIREKT Giris 1 Aralik:  Etkin, Etkin Degil
MESAJ
@ OLAYLARI: Etkin Degil
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Bu ayarlar, direkt giris bilgilerinin nasil islenecegini belirler. DIREKT GIRIS 1 ADI ayari, kullanicinin direkt girise agiklayici bir
isim atamasini sagdlar. DIREKT GIRI$ 1 CIHAZ KiMLIGI, direkt giris 1 kaynagini temsil eder. Belirtilen direkt giris, burada tanim-
lanan cihaz tarafindan tetiklenir.

DIREKT GIRI$S 1 BIT NUMARASI, direkt giris 1'den segilip alinan bit numarasidir. Direkt Giris 1, DIREKT GIRIi$ 1 BIT NUMARASI
olarak tanimlanan bit tarafindan tetiklenir. Bu, génderen cihazin direkt ¢ikis numarasina karsilik gelir.

DIREKT GIRI$S 1 VARSAYILAN DURUM ilgili direkt cihaz ¢evrimdisi oldugunda direkt girisin durumunu gésterir. Asagidaki sece-
nekler mevcuttur:

*  DIREKT GIRIiS 1 VARSAYILAN DURUM ayari = "Aclk" olarak belirlendiginde, girisi varsayilan olarak Mantik 1 yapar.
*  DIREKT GIRI$ 1 VARSAYILAN DURUM ayari = "Kapal" olarak belirlendiginde, girisi varsayilan olarak Mantik O yapar.

»  DIREKT GIRIS 1 VARSAYILAN DURUM ayari = "En son/Agik" olarak belirlendiginde, haberlesme kaybi halinde girisi dondurur.
Eger role gii¢ beslemesi sonrasi ilk haberlesme veri degisimi henliz yapiimadidi durumda oldugu gibi en son durum bilin-
miyorsa, girigi varsayilan olarak Mantik 1 yapar. iletisim yeniden bagladiginda, giris tam galisma durumuna geger.

*  DIREKT GIRi$ 1 VARSAYILAN DURUM ayari = "En son/Kapall" olarak belirlendiginde, haberlesme kaybi halinde girisi dondu-
rur. Eger réle gu¢ beslemesi sonrasi ilk haberlesme veri degisimi heniiz yapilmadidi durumda oldugu gibi en son durum
bilinmiyorsa, girisi varsayilan olarak Mantik 0 yapar. iletisim yeniden basladiginda, giris tam ¢alisma durumuna geger.

b) DIREKT GIKISLAR

YOL: AYARLAR = { GIRISLER/GIKISLAR = { DIREK GIKISLAR = DIREK GIKIS 1(96)

B DIREK CIKIS 1 D DIREK CIKIS 1 ADI: Aralik:  en fazla 12 alfasayisal karakter
u Direk Cikis 1
VESAY @ DIREK CIKIS 1 Aralik:  FlexLogic igleneni
@ |iSLENENI: Kapali
VESAJ @ DIREK CIKIS 1 Aralik:  Etkin, Etkin Degil
OLAYLARI: Etkin Degil

DIREK GIKIS 1 ADI ayari, kullanicinin direkt gikisa bir agiklayici ad atamasina izin verir. DIREK GIKI$ 1 ISLENENI, direkt ¢ikisin
durumunu belirleyen FlexLogic islenenidir.

c) UYGULAMA ORNEKLERI

Asagida, direkt girisler ve gikislarin nasil kullanildigini aciklamak tizere, dnceki Uriin Kurulumu’nun Direkt Girigler ve Cikis-
lar bagh@indan (Uriin Kurulumu bdliminin bir pargasi) verilen érneklere devam edilecektir.

ORNEK 1: BIR B90 ROLESININ GIRIS/GIKIS OZELLIKLERINI GENISLETME

UR-serisi bir rélenin fiziksel kapasitesini asan ek sayisal giris ve g¢ikis kontaklari veya kullanici tanimh mantik gizgileri
gerektiren bir uygulamayi ele alahm. Sorun, ek girig/cikis ve kullanici tanimli mantik gereksinimlerini karsilamak tizere C30
gibi ek bir UR-serisi IED eklenerek ¢6zilebilir. Bu iki IED, asagidaki sekilde gosterildigi gibi tek kanalli sayisal haberlesme
kartlar1 Gizerinden birbirine baglanir.

X1
RX1 }
™1

RX1

URIED 1

URIED 2

842711A1.CDR
Sekil 5-68: DIREKT GIRIS VE GIKISLAR UZERINDE GIRIS VE GIKIS ARTIRMA

UR IED 2’den kontak girisi 1'in UR IED 1 tarafindan kullanilacagini varsayalim. Asagidaki ayarlar uygulanmalidir (6rnek
olarak, Direk Girig 5 ve bit numarasi 12 kullaniimigtir):

URIED 1: DIREK GIRI$ 5 CIHAZ KIMLIGI = "2" URIED 2: DIREK GIKIS 12 ISLENENI = "Kontak In 1 Agik"
DIREK GIRIS 5 BIT NUMARASI = "12"

UR IED 2'nin Kontak Girisi 1 Agik isleneni, simdi UR IED 2'de DIREK GIRIS 5 ACIK olarak mevcuttur.

GE Multilin B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi 5-151




5.8 GIRISLER/CIKISLAR 5 AYARLAR

ORNEK 2: KILITLEMELI BARA KORUMA

Basit bir kilittemeli bara koruma tertibi, agagidaki sekilde gosterildidi gibi asagi yondeki cihazlardan, érnegin 2, 3 ve 4'ten
tek bir bara girisi gdzleyen yukari yondeki cihaza bir kilitteme sinyali génderilerek gergeklestirilir.

URIED 2 | [URIED3 |

842712A1.CDR

Sekil 5-69: ORNEK KILITLEMELEi BARA KORUMA DUZENI

Phase Instantaneous Yiksek Akim 1’in, Cihaz 2, 3 ve 4 tarafindan Cihaz 1’i kilittemek Uzere kullanildigini varsayalim. Eger
kilitteme yoksa, Cihaz 1, bir ariza tespitinde kisa bir koordinasyon gecikmesi ile barayi agtiracaktir.

Su ayarlar uygulanmalidir (Bit 3'iin tiim 3 cihaz tarafindan bloklama sinyali géndermek icin kullandigini ve alici cihaz tara-
findan kullanilan tg bloklama sinyalini izlemek icgin kullanildigini varsayalhm):

URIED 2: DIREKT GIKIS 3 ISLENENI: "PHASE 10C1 OP"
URIED 3:  DIREKT GIKIS 3 iSLENENI: "PHASE I0C1 OP"
URIED 4: DIREKT GIKIS 3 ISLENENI: "PHASE 10C1 OP"

URIED 1: DIREKT GIRIS 7 CIHAZ KIMLIGI: "2"
DIREKT GIRi$ 7 BIT NUMARASI: "3"
DIREKT GIRI$ 7 VARSAYILAN DURUM: glivenlik igin "Acik" veya glvenirlik icin "Kapal" segin

DIREKT GIRI$ 8 CIHAZ KiMLIiGi: "3"
DIREKT GIRIS 8 BIT NUMARASI: "3"
DIREKT GIRIS 8 VARSAYILAN DURUM: glivenlik igin "Agik" veya glvenirlik icin "Kapal" segin

DIREKT GIRI$ 9 CIHAZ KiMLIGi: "4"
DIREKT GIRI$ 9 BIT NUMARASI: "3"
DIREKT GIRIS 9 VARSAYILAN DURUM: glivenlik igin "Agik" veya guvenirlik igin "Kapal" segin

Simdi DIREKT GIRIS 7 ACIK, DIREKT GIRIS 8 ACIK ve DIREKT GIRIS 9 ACIK olarak UR IED 1 {izerinde ¢ engelleme sinyali
kullanilabilir durumdadir. iletisim veya bir cihaz kaybinda, tertip kilittemeye (eger herhangi bir varsayilan durum "Agik" ayarli
ise) veya bir asir akim durumunda tertip baray agtirmaya egilimlidir (tim varsayilan durumlar "Kapali" ayarlidir).

ORNEK 2: PILOT DESTEKLI DUZENLER

Asagida gérilen g uglu bir hat uygulamasini ele alalim.

R ] | , | [oREne]
| a

842713A1.CDR

Sekil 5-70: UG UCLU HAT UYGULAMASI
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Asagida gorilen semayi kullanarak Hibrit Misaadeli Asiri Menzil Transfer Agma (Hibrit POTT) tertibini uygulayacagimizi
varsayalim. izin sinyalini anahtarlamak igin, HIB POTT TX1 tertip gikis isleneni kullanilir.

X1 - RX1 RX2 [-—

URIED 1 URIED 2
RX1 [« 1 ™>2

RX1

A

URIED 3

X1

842714A1.COR

Sekil 5-71: TEK KANALLI AGIK DONGULU YAPILANDIRMA

Yukaridaki mimaride, Cihaz 1 ve 3 birbirleriyle direkt haberlesmez. Dolayisiyla; Cihaz 2, bir ‘kdpri’ olarak gérev yapar. Asa-
gidaki ayarlari uygulayin:

URIED 1:  DIREKT GIKIS 2 iSLENENI: "HYB POTT TX1"
DIREKT GiRI$ 5 CIHAZ KiMLIGi: "2"
DIREKT GIRI$ 5 BIT NUMARASI: "2" (bu IED 2'den gelen bir mesajdir)
DIREKT GIRI$ 6 CIHAZ KiMLIiGi: "2"
DIREKT GIRIS 6 BIT NUMARASI: "4" (etkin olarak, bu IED 3'den bir mesajdir)

URIED 3:  DIREKT GIKIS 2 iSLENENI: "HYB POTT TX1"
DIREKT GiRI$ 5 CIHAZ KiMLIGi: "2"
DIREKT GIRI$ 5 BIT NUMARASI: "2" (bu IED 2'den gelen bir mesajdir)
DIREKT GIRI$ 6 CIHAZ KiMLIiGi "2"
DIREKT GIRIS 6 BIT NUMARASI "3" (etkin olarak, bu IED 1’den bir mesajdir)

URIED 2:  DIREKT GIRIS 5 CIHAZ KiMLIGi: "1"
DIREKT GIRI$ 5 BIT NUMARASI: "2"
DIREKT GIiRIiS 6 CIHAZ KiMLIiGi: "3"
DIREKT GIRIS 6 BIT NUMARASI: "2"
DIREKT GIKIS 2 ISLENENI: "HYB POTT TX1"
DIREKT GIKIS 3 ISLENENI: "DIREK GIRIS 5" (bir mesaiji 3'ten 1'e yonlendirme)
DIREKT GiRI$ 4 ISLENENI: "DIREK GIRIS 6" (bir mesaji 3'ten 1’e yonlendirme)

Uc IED arasindaki sinyal akisi, asagidaki sekilde gosterilmistir:

URIED 1 URIED 2
| DIRECT OUT 2 = HYB POTT TX1 »| DIRECT INPUT 5 } ------------------ :

DIRECT OUT 2 = HYB POTT TX1 —'i‘
DIRECT OUT 4 = DIRECT INPUT 6 4?,
— DIRECT OUT 3 = DIRECT INPUT 5 4--: H

I DIRECT INPUT 6 }

DIRECT INPUT 5
DIRECT INPUT 6

A A

URIED 3 DIRECT INPUT 5 [

»(  DIRECT INPUT 6
—I DIRECT OUT 2 =HYB POTT TX1

Sekil 5-72: DIREKT GIRIS VE CIKIS iCiN SINYAL AKISI - ORNEK 3

Ug uglu bir uygulamada, her iki uzak ug da agma miisaadesi sinyalini génderebilir. Dolayisiyla; her bir ugta, direkt giris 5 ve 6,
FlexLogic VE kapisindan gegirilmeli ve sonug isleneni agma miisaadesi sinyali olarak yapilandiriimalidir (HIB POTT RX1 ayart).
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5.8.11 IEC 61850 GOOSE ANALOGLAR

YOL: AYARLAR = U GIRISLER/GIKISLAR = U |IEC 61850 GOOSE ANALOG = { GOOSE ANALOG GIRIiSi 1(32)

B GOOSE ANALOG D ANALOG 1 VARSAYILAN: | Aralik: -1000000,000 ile 1000000,000 arasi 0,001
B GIRIsI 1 1000,000 kademeli
MESAJ (@) |ANALOG 1 VARSAYILAN Aralik:  Varsayilan Deger, En Son Deger
7 MODU: Varsayilan Deger
MESAJ @« GOOSE ANALOG 1 Aralik:  en fazla 4 alfasayisal karakter
® |BiRIMLERI:
GOOSE ANALOG 1 pu: Aralik: 0,000 ile 1000000000,000 arast, 0,001’er adimii
MESAJ ([« 1 000
14

IEC 61850 GOOSE analog girigler 6zelligini herhangi iki UR serisi cihaz arasindaki analog degerlerin iletimine izin verir.
Asagidaki ayarlar her bir GOOSE analog girisi i¢in kullanilabilir.

+  ANALOG 1 VARSAYILAN: Bu ayar, génderen cihaz kapali olunca ve ANALOG 1 VARSAYILAN MODU "Varsayilan Deger"
olarak ayarlandiginda, GOOSE analog giriginin deg@erini belirler. Bu ayar bir IEEE 754 / IEC 60559 kayan noktali sayi
olarak saklanir. Bu ayarin buyuk araligi dolayisiyla, tim olasi dederler saklanamayabilir. Bazi degerler, en yakin kayan
noktall saylya yuvarlanir.

+ ANALOG 1 VARSAYILAN MODU: Gonderen cihaz ¢evrimdisi ve bu ayar "En Son Deger" olarak ayarli oldugunda
GOOSE analog girigin degeri son alinan degerde kalir. Génderen cihaz ¢evrimdigi ve bu ayar "Varsayilan Deger" ise,
o zaman GOOSE analog giris degeri ANALOG 1 VARSAYILAN ayari ile tanimlanir.

+  GOOSE ANALOG 1 BIRIMLERI: Bu ayar, ilgili GOOSE analog giris degerinin aktiiel degerler ekraninda kullanilan
dort karakterlik alfasayisal bir dizgiyi belirtir.

+ GOOSE ANALOG 1 PU: Bu ayar, GOOSE analog giris FlexAnalog degerlerini FlexElements gibi diger B90 6zellikle-
rinde kullanirken pu baz carpanini belirtir. Baz ¢arpani, pu buyukligine normalize etmek tzere GOOSE analog giris
FlexAnalog buyukligine uygulanir. Baz birimler, asagidaki tabloda agiklanmistir.

Tablo 5-27: GOOSE ANALOG GiRi$ TEMEL BIiRIMLERI

ELEMAN TEMEL BIRIMLER

dcmA BAZ = +IN ve —IN girigleri altinda yapilandiriimis iki donlsturicu icin DCMA GIRIS MAKS.
maksimum deger ayari.

FREKANS faase = 1 Hz

FAZ ACISI ¢pase = 360 degrees (UR agi referanslama kuralina bakin)

GUG FAKTORU PFgase = 1.00

RTD'ler BAZ =100°C

KAYNAK AKIM Igase = +IN ve —IN giriglerinin maksimum nominal primer RMS degeri

KAYNAK GUCU Pgase = maksimum Vgasg x Igase degeri (+IN ve —IN girigleri igin)

KAYNAK GERILIMI Vgaz = +IN ve —IN giriglerinin maksimum nominal primer RMS degeri

GOOSE analog giris FlexAnalog degerleri, FlexAnalog degerlerini kullanan diger B90 iglevlerinde de kullanilabilir.
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5.8.12 IEC 64850 GOOSE TAMSAYILAR

YOL: AYARLAR = U GIRISLER/GIKISLAR = U |IEC 61850 GOOSE TAMSAYILAR => { GOOSE TAMSAYI GIRISI 1(16)

B GOOSE TAMSAYI
B Girisi 1

MESAJ

TAMSAYI 1 VARSAYILAN: Aralik: 0 ile 429496295 arasi, 1’er adimli

Il 1000

TAMSAYI 1 VARSAYILAN Aralik:  Varsayilan Deger, En Son Deger
MODU: Varsayilan Deger

@

IEC 61850 GOOSE uinteger girisler 6zelligi, iki UR serisi cihaz arasinda FlexInteger degerlerinin iletimine imkan saglar.
Her bir GOOSE uinteger girisi i¢in, asagidaki ayarlar mevcuttur.

+  TAMSAYI 1 VARSAYILAN: Bu ayar, gonderen cihaz ¢evrimdigl ve UINTEGER 1 VARSAYILAN MODU "Varsayilan Deger"
olarak ayarli oldugunda GOOSE uinteger girisin degerini belirtir. Bu ayar, 32 bitlik isaretsiz tamsay! olarak saklanir.

« TAMSAYI 1 VARSAYILAN MODU: Génderen cihaz ¢evrimdigi ve bu ayar "En Son Deger" olarak ayarl oldugunda,
GOOSE uinteger giris degeri son alinan degerde kalir. Gonderen cihaz ¢evrimdigi ve bu ayar "Varsayilan Deger" ise,
o zaman GOOSE uinteger giris dederi TAMSAYI 1 VARSAYILAN ayart ile tanimlanir.

GOOSE tamsay! giris FlexInteger degerleri, FlexInteger degerlerini kullanan diger B90 fonksiyonlarinda da kullanilabilir.
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5.9.1 TEST MODU

YOL: AYARLAR = { TEST = TEST MODU

HEE AYARLAR D TEST MODU Aralik:  Etkin Dedil, izole veya Zorlanabilir
NN TEST FONKSIYONU: Etkin
TEST MODU ZORLAMAST: Aralik:  FlexLogic isleneni
MESAJ (&) Acik

B90, benzetimli kosullar kullanarak kontak giris ve ¢ikiglarinin, bazi haberlesme kanallarinin ve fazér 6lgiim biriminin (mev-
cutsa) islevselligini dogrulayacak bir test 6zelligi saglar. Test modu, 6n panelde Test Modu LED gdstergesi ile gosterilir.

Test modu, Ui¢ durumdan birinde olabilir: etkin degil, izole veya zorlanabilir.
"Etkin Degil" modda, B90 normal ¢alisma modundadir ve tim test 6zellikleri etkisizdir.

"izole" modda, B90'in kontak cikiglari (izerinden agma dahil belirli kontrol islemlerini yapmasi engellenir. Miihiirleme gikis-
lari dahil tim réle kontak ¢ikislar etkisizdir. Kanal testleri ve fazor 6lgim birimi testleri, uygulanabilir UR serisi modellerde
normal ¢aligmalarini strdrdr.

"Zorlanabilir" modda, TEST MODU ZORLAMASI ayari ile segilen iglenen, role giris ve gikislarini denetler. Eger test modu
etkinse ve TEST MODU ZORLAMASI ayarina atanan islenen "Kapal" ise, B90 giris ve ¢ikislari normal ¢alismalarini strddrdr.
Eger test modu etkin ve TEST MODU ZORLAMASI ayarina atanan iglenen "Acik" ise, B0 kontak giris ve ¢ikiglar muteakip
bdélimlerde belirtilen dederlere zorlanir. Uyarma, TEST MODU ZORLAMASI ayari ile segilen islenen elle agik ve kapali durumu
arasinda degistirilerek veya kullanici tanimli buton, kontak girisi veya haberlesmeye dayali giris isleneni segilerek denetle-
nebilir. Kanal testleri ve fazor 6lgiim birimi testleri, uygulanabilir UR serisi modellerde normal ¢alismalarini stirdiirdr.

¥

NOT

Haberlesmeye dayali girisler ve ¢ikislar, test modunda normal galismalarini strdurtr. Direkt girigler ve ¢ikiglar veya
uzak girigler ve ¢ikiglar kullanilarak bir denetim islemi programlanmigsa, o zaman test isleminin bunu dikkate

"Forcible" modda iken, TEST MODU ZORLAMASI ayari ile segilen islenen, B90'in test kosullarina karsi diger tepkilerini belirler.
Kontak giris ve ¢ikislarini role ayarlari ile zorlamak igin, TEST MODU ZORLAMASI "AgIk" olarak ayarlanir. Kontak giris ve ¢ikis-
larini FlexLogic islenen (buton, dijital giris, haberlesmeye dayali giris veya bunlarin bir birlesimi) gibi bir programlanir kosul
ile enerjilemek icin, TEST MODU ZORLAMASI istenen igslenene ayarlanir. Segilen islenen 1 mantik durumunu varsaydiginda,
kontak giris veya c¢ikisi istenilen duruma zorlanir.

Test modunda B90 tamamen calisir durumdadir ve degisik test islemlerini yapmay: siirdiiriir. Ozellikle, koruma ve kontrol
elemanlari, FlexLogic ve haberlesmeye dayal giris ve ¢ikislar normal ¢alismalarini stirdurar.

Normal galisma ile test modu arasindaki tek fark, giris ve ¢ikis kontaklarinin davranigidir. Kontak girigleri agik veya kapali ola-
rak bildirilmeye zorlanabilir veya tam calismasini surdurir; kontak ¢ikiglari ise agma, kapama, dondurmaya zorlanabilir veya
tam galismasini surddrdr. Dijital giris ve ¢ikis kontaklarinin test moduna tepkisi, miiteakip boliimlerde agiklandigi gibi kontak
girislerini uyarma ve kontak ¢ikiglarini uyarma test islevleri kullanilarak her bir giris ve gikis ayri ayri programlanabilir.

Test modu durumu réle 6n yuzinde Test Modu LED gdstergesi, In-Service LED'i ve kritik ariza rélesinin bir kombinasyo-
nuyla asagidaki tabloda gosterildigi sekilde belirtilir.

Tablo 5-28: TEST MODU CALISMASI

TEST MODU TEST MODU IN-SERVICE | TEST KRITIK GIRIS VE CIKIS DAVRANISI
FONKSIYONU ZORLAMA LED'I MODU ARIZA
ISLENENI LED'I ROLESI
Etkin Degil Bir etkisi yok Etkilenmez Kapali Etkilenmez Kontak giris ve ¢ikiglari normal ¢alisma
modunda. Kanal testleri ve PMU testleri
(varsa) kullaniimaz.
izole Bir etkisi yok Kapali Acik Elektrigi Kontak ¢ikislar etkisiz ve kontak girigleri normal
kesilmis galisma modunda. Kanal testleri ve PMU testleri
ayrica (varsa) uygulanir.
Zorlanabilir Acik (mantik 1) Kapali Yanip Elektrigi Kontak giris ve cikislari, kontak girisini zorla
Sonlyor kesilmis ve kontak ¢ikisini zorla iglevleri ile kontrol edilir.
Kanal testleri ve PMU testleri (varsa) uygulanir.
Kapal (mantik 0) | Kapali Yanip Elektrigi Kontak giris ve gikislari normal galisma
Soénuyor kesilmis modunda. Kanal testleri ve PMU testleri
ayrica (varsa) uygulanir.
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TEST MODU FONKSIYONU ayari, sadece bir direkt kullanici komutu ile degistirilebilir. Bir yeniden baslatma, glic agma, ayar
yukleme ve bellenim ylkseltmeyi takiben, test modu en son programlanan degerinde kalir. Bu, izole modda bulunan bir
B90'In test ve bakim iglevleri sirasinda yine izole modda kalmasini saglar. Yeniden baglatmada, TEST MODU ZORLAMASI ve
kontak giris ve ¢ikiglarini uyarma ayarlarinin timi varsayilan durumlarina geri déndarGlir.

5.9.2 KONTAK GIRISLERINi ZORLA

YOL: AYARLAR = { TEST = { KONTAK GIRISLERINi ZORLA

B KONTAK GIRISLERINI ap Kontak Giriglerini Aralik:  Etkin Degil, A¢ik, Kapali
B ZORLA ZORLA 1: Etkin Degil
@ Kontak Girislerini Aralik:  Etkin Degil, Agik, Kapali
MESAJ . o
® |zORLA 2: Etkin Degil
{
Kontak Girislerini Aralik:  Etkin Degil, Agik, Kapali
MESAJ N ) .
ZORLA xx: Etkin Degil

Role dijital girisleri (kontak girislerini), test moduna tepki vermek Gizere 6nceden asagidaki gibi programlanabilir:

»  Eger "Etkin Degil" olarak ayarlanirsa, giris tam ¢alismasini strdlrir. Giris, ilgili terminaller arasindaki gerilim ile denet-
lenir ve dis devre elemanlari ile etkin veya etkisiz kilinabilir. Belirli bir giris, test sirasinda fonksiyonunu surdirecekse,
bu deger secilmelidir. Bu, 6rnegin testi baglatan veya bir 6n programlanir test dizisinin bir parcasi olan bir girisi kapsar.

« Eger "Acik" olarak ayarlanirsa, giris terminalleri arasindaki gerilime bakilmaksizin giris tum test boyunca acik
(Mantik 0) olarak bildirilmeye zorlanir.

+ Eger "Kapal" olarak ayarlanirsa, giris terminalleri arasindaki gerilime bakilmaksizin giris tim test boyunca kapali
(Mantik 1) olarak bildirilmeye zorlanir.

Kontak giriglerini zorlama 6zellidi, tim kontak girislerinin fonksiyonlarin ile ilgili kontroller yapma imkani saglar. Etkinlestiril-
diginde, role test moduna sokularak bu 6zellik ile kontagin normal islevi gegersiz kilinir. Test Modu LED’i yanarak rélenin
test modunda oldugu bildirilir. Her kontak girisi durumu, "Etkin Degil", "Agik" veya "Kapall" olarak programlanabilir. Bu 6zel-
lik icin tum ayarlar etkisiz kilindiginda, tim kontak girisi calismalari normal durumlarina geri déner.

5.9.3 KONTAK CIKISLARINI ZORLA

YOL: AYARLAR = { TEST = { KONTAK GIKISLARINI ZORLA

B KONTAK CIKISLARINI @D Kontak Cikisarini Aralik:  Etkin Dedgil, Enerjili, Enerjisiz, Donuk
B ZORLA ZORLA 1: Etkin Degil
MESAS @ Kontak Cikisaraini Aralik:  Etkin Degil, Enerjili, Enerjisiz, Donuk
™ |zORLA 2: Etkin Degil
{
VESAS @ Kontak Cikisarini Aralik:  Etkin Degil, Enerjili, Enerjisiz, Donuk
ZORLA xx: Etkin Degil

Role kontak cikiglari, test moduna tepki vermek lizere dnceden programlanabilir.

Eger "Etkin Degil" olarak ayarlanirsa, kontak ¢ikisi tam ¢alismasini strduirir. Kontrol isleneni mantik 1 iken calisir ve isle-
nen 0 iken sifirlanir. Eger "Enerijili" olarak ayarlanirsa, ¢ikis kontagini kontrol etmek igin yapilandiriimis islenenin durumuna
bakilmaksizin ¢ikis kapanir ve test modu suresince kapali kalir. Eger "Enerjisiz" olarak ayarlanirsa, ¢ikis kontagini kontrol
etmek icin yapilandiriimis islenenin durumuna bakilmaksizin ¢ikis agar ve test modu suresince agik kalir. E§er "Donuk" ola-
rak ayarlanirsa, ¢ikis kontagini kontrol etmek igin yapilandiriimig iglenenin durumuna bakilmaksizin kontak test durumuna
girmeden 6nceki durumunu sirdirdr.

Bu ayarlar, iki sekilde uygulanabilir. Oncelikle, kontaklara giic verilerek veya giicii kesilerek dis devreler test edilebilir. ikin-
cisi, ¢ikis kontagi durumu denetlenerek role mantigi test edilebilir ve dis devrelere olabilecek istenmeyen etkiler nlenebilir.

GE Multilin B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi 5-157




5.9 TEST ETME 5 AYARLAR

Ornek 1: Kullanici tanimh buton 1 ile test modunu baglatma

Ornegin, test modu kullanici tanimli buton 1°’den baslatilabilir. Basma diigmesi, "Miihiirlii" olarak programlanacaktir (testi bas-
latmak igin butona basilir, testi sonlandirmak igin yeniden butona basilir). Test sirasinda, dijital giris 1 normal galigmasini sur-
durmeli, dijital giris 2 ve 3 agmali ve dijital giris 4 kapanmalidir. Ayrica; kontak ¢ikisi 1 dondurulmali, kontak ¢ikisi 2 agmall,
kontak ¢ikisi 3 kapanmali ve kontak ¢ikisi 4 normal calismasini siirdirmelidir. Gerekli ayarlar, agsagida gosterilmistir.

Test modunu bagslatmak tzere kullanici tanimh buton 1’i etkinlestirmek igin AYARLAR = & TEST = TEST MODU menuslnde
asagidaki degisiklikleri yapin: TEST MODU FONKSIYONU: "Etkin" ve TEST MODE INITIATE: "BUTON 1 ACIK".

Kontak giriglerini ve ¢ikiglarini yapilandirmak igin asagidaki degisiklikleri yapin. AYARLAR = ¥ TEST = { KONTAK GIRISLERINI
ZORLA ve KONTAK GIKISLARINI ZORLA mendlerinde, asagidakileri ayarlayin:

KONTAK GIRIiSIiNi ZORLA 1: "Etkin Degil", KONTAK GIRISINi ZORLA 2: "AcIk", KONTAK GIRiSINi ZORLA 3: "AcIk"
ve KONTAK GIRISINi ZORLA 4: "Kapall", KONTAK GIKISINI ZORLA 1: "Donuk”, KONTAK GIKISINI ZORLA 2: "Enerjisiz",
KONTAK CIKISINI ZORLA 3: "Enerjili", ve KONTAK GIKISINI ZORLA 4: "Etkin Degil"

Ornek 2: Kullanici tanimh buton 1 veya uzak girig 1 iizerinden bir test baglatma

Bu drnekte, test, yakindan kullanici tanimli buton 1’e basilarak veya uzaktan uzak giris 1 Gzerinden baslatilabilir. Hem
buton hem de uzak giris "MUhurlu" olarak programlanacaktir. Asagidaki FlexLogic denklemini yazin:

* FlexLogic Equation Editor // D60_490.urs i CiiProgram File — |0 il
Save | i'.»‘a'-sm:ﬂl 2 Default | 29 Reset |
FLEXLOGIC ENTRY TYPE SYNTAX A|
Wiew Graphic e “iew —
FlexLogic Entry 1 Remote Inputs On Remote /P 1 ON
FlexLogic Entry 2 Pratection Elerent PUSHBUTTOM 1 OM
FlexLogic Entry 3 OR 2 Input
FlexLogic Entry 4 Assign Virtual Output =%irt Op 1 (vO1)
FlexLogic Entry 5 End of List LI
[De0_490.urs [FlexLogic 4

AYARLAR = URUN KURULUMU = { KULLANICI TANIMLI BUTONLAR = KULLANICI BUTONU 1 = BUTON 1 FONKSIYONU menisiinde
"Muhdrlt" olarak degistirerek kullanici tanimli butonu mihurld olarak ayarlayin. Test modunu baglatmak tzere buton 1 veya
uzak giris 1'i etkinlestirmek igin, AYARLAR = I TEST = TEST MODU menliisiinde asagidaki degisiklikleri yapin:

TEST MODU FONKSIYONU: "Etkin" ve TEST MODU BASLAT: "VO1"

5-158 B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi GE Multilin



6 GERGEK DEGERLER 6.1 GENEL BAKIS

6.1.1 GERGCEK DEGERLER MENUSU
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&
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6.1 GENEL BAKIS 6 GERGEK DEGERLER
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6 GERGEK DEGERLER 6.2 DURUM

f' Durum raporlama igin ‘Agik’, Mantik 1’i ve ‘Kapalr’, Mantik 0’1 simgeler.

NOT

6.2.1 KONTAK GIRISLERI

YOL: GERGEK DEGERLER = DURUM = KONTAK GIRISLERI

B KONTAK GIRISLERI ap Kontak Girisi 1
u Kapali
MESA (4 [|Kontak Girigi 2
™ |xapali
\
Kontak Girisi xx
MESAJ (&) Kapali

Aralik:  Acik, Kapali

Aralik:  Acik, Kapali

Aralik:  Acik, Kapali

Kontak giriglerinin mevcut durumlari burada gésterilir. Ekranin ilk satiri, kontak girisinin ID numarasini gésterir. Ornegin,
‘Kontak Girisi 1’ varsayilan ad dizilim dizini olarak kontak girisini gésterir. Ekranin ikinci satiri, kontak giriginin mantik duru-

munu gosterir.

6.2.2 SANAL GIRISLER

YOL: GERGEK DEGERLER = DURUM = {} SANAL GIRISLER

B SANAL GIRISLER @ap Sanal Giris 1
| Kapali
MESA N Sanal Giris 2
™ |xapali
\
Sanal Giris 64
MESAJ (&) Kapali

Aralik:  Acik, Kapali

Aralik:  Acik, Kapali

Aralik:  Acik, Kapali

64 sanal girisin mevcut durumlar burada gosterilir. Ekranin ilk satiri, sanal girisin adini gdsterir. Varsayilan sanal girig
adlari, ad-dizilim dizinine goredir. Ekranin ikinci satiri, sanal girisin mantik durumunu gosterir.

6.2.3 UZAK GIRISLER

YOL: GERGEK DEGERLER = DURUM = {} UZAK GIRISLER

B UZAK GIRISLER «ap UzAK Giris 1
| DURUM: Kapali
vesa, @ |UZAK GIRIS 2

® [DURUM: Kapali

{

UZAK GIRIiS

MESAJ
@ DURUM: Kapali

Uzak girislerinin mevcut durumlari burada gdsterilir.

Aralik:  Acik, Kapali

Aralik:  Acik, Kapali

Aralik:  Acik, Kapali

Gosterilen durum, uzak cihaz "Cevrimdisi" olarak tespit edilmedidi stirece uzak cihazin durumu olacaktir. Eger ¢evrimdigi
tespit edilmisse, bu durumda uzak girisin programlanmig varsayilan durumu gésterilir.
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6.2 DURUM 6 GERGEK DEGERLER

6.2.4 UZAK GIFT NOKTALI DURUM GIRISLERI

YOL: GERGEK DEGERLER = DURUM => { UZAK DPS GIRISLERI

B UZAK DPS GIRISLERI @ap UZAK DPS GIRiS 1 Aralik:  Agik, Kapali, Ara, Kotii

u DURUM: Kétii
VESAJ @ |vuzak DPs GIRIS 2 Aralik:  Acik, Kapali, Ara, Kotii

® |DURUM: K&ti

J
UZAK DPS GiRis 5 Aralik:  Acik, Kapali, Ara, Kotii

MESAJ
@ DURUM: Kétil

Uzak cift noktali durum giriglerinin mevcut durumlar burada goésterilir. Aktliel dederler, uzak ¢ift noktali giriglerin agik,
kapali, ara veya koti durumunu bildirir.

6.2.5 KONTAK CIKISLARI

YOL: GERGEK DEGERLER = DURUM = {/ KONTAK GIKISLARI

B KONTAK GIKISLARI KD Kontak Gikislari 1 Aralik:  Agik, Kapali, VOff, VOn, IOn, IOff
| Kapali
@ [Kontak Cikislari 2 Aralik:  Agik, Kapali, VOff, VOn, IOn, IOff
MESAJ $
™ |xapali
{
Kontak Cikislari xx Aralik:  Acik, Kapali, VOff, VOn, I0n, IOff
MESAJ (&) Kapali

Kontak gikislarinin mevcut durumlari burada gésterilir. Mesaj ekraninin ilk satiri, kontak gikisinin kimligini gésterir. Ornegin
‘Kontak Cikislari 1, varsayilan ad dizilim dizini olarak kontak gikisini gosterir. Mesaj ekraninin ikinci satiri, kontak ¢ikisinin
mantik durumunu gosterir.

{7 Form-A kontak ¢ikiglari i¢in, gerilim ve akim algilayicilarin durumu, Kapali, VOff, IOff, Agik, IOn ve VOn olarak gés-

terilir. Form-C kontak ¢ikislari igin durum, Kapali veya Agik olarak goésterilir.
NOT

6.2.6 SANAL CIKISLAR

YOL: GERGEK DEGERLER = DURUM = SANAL GIKISLAR

B SANAL CIKISLAR D) Sanal Gikis 1 Aralik:  Agik, Kapali
u Kapali
VESAY @ Sanal Cikis 2 Aralik:  Acik, Kapall
™ [kapali
{
Sanal Cikis 96 Aralik:  Aglk, Kapali
MESAJ (& Kapali

96 sanal gikisin mevcut durumlari burada gésterilir. Ekranin ilk satiri, sanal ¢ikisin adini gésterir. Ornegin ‘Sanal Cikis 1°,
varsayilan ad dizilim dizini olarak sanal ¢ikisi ifade eder. Ekranin ikinci satiri, sanal ¢ikisin, ilgili FlexLogic denkleminde
degerlendirilen mantik durumunu gdésterir.

6-4 B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi GE Multilin



6 GERGEK DEGERLER 6.2 DURUM

6.2.7 UZAK CIHAZLAR

a) DURUM
YOL: GERGEK DEGERLER = DURUM = { UZAK CiHAZLAR DURUMU

B UZAK CIHAZ D TUM UZAK CIHAZLAR Aralik:  Evet, Hayir
H DURUM DEVREDE: Hayir

UZAK CIHAZ 1 Aralik:  Cevrimigi, Cevrimdisi

MESAJ . ..
DURUM: Cevrimdisi

UZAK CIHAZ 2 Aralik:  Cevrimigi, Cevrimdigi
DURUM: Cevrimdisi

{

UZAK CIHAZ 16 Aralik:  Cevrimigi, Cevrimdigi
DURUM: Cevrimdisi

MESAJ

@» @»

MESAJ (&)

Programlanmis uzak cihazlarin mevcut durumlari burada gésterilir. TUM UZAK CIHAZLAR DEVREDE mesajl, tim programlan-
mis uzak cihazlarin gevrimigi olup olmadigini gosterir. Eger ilgili durum "Hayir" ise, o zaman en az bir uzak cihaz ¢evrimigi
degil demektir.

b) ISTATISTIKLER

YOL: GERGEK DEGERLER = DURUM = { UZAK CIHAZ iSTATISTIKLERI = UZAK CIHAZ 1(16)

B UZAK CIHAZ 1 KD UZAK CIHAZ 1
| StNum: 0
UZAK CIHAZ 1
MESA (@) SgNum: 0

16 'ye kadar olan programlanmis uzak cihazin istatistik verileri (iki tip) burada goésterilir.

STNUM sayisi, gosterilen uzak cihazdan elde edilir ve GSSE/GOOSE mesajinda en az bir 6gede durum degisikligi oldugu
her zaman say! bir artirilir. SQNUM sayisi, gosterilen uzak cihazdan elde edilir ve GSSE/GOOSE mesajinda en az bir 6gede
durum degisikligi oldugu her zaman bir durum degistiriimeden goénderili. GSSE/GOOSE mesaiji bir durum degisikligi gén-
derdiginde, SQNUM 0 degerine sifirlanir. Bu sayi, 4 294 967 295 sayisina eristiginde sifirlanir.

6.2.8 FLEX DURUMLARI

YOL: GERGEK DEGERLER = DURUM = J FLEX DURUMLARI

H FLEX DURUMLAR @D PARAM 1: Kapali Aralik:  Kapali, Agik
| Kapali
MESAJ @ |pArRaM 2: Kapali Aralik:  Kapali, Agik
@ Kapali
|
PARAM 256: Kapali Aralik:  Kapali, Actk
MESAJ (&) Kapali

Kullanilabilir 256 FlexState™ biti bulunuyor. Ikinci satirda, ilgili FlexState bitinin durumu gésterilir.
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6.2 DURUM 6 GERGEK DEGERLER

6.2.9 ETHERNET

YOL: GERGEK DEGERLER = DURUM = { ETHERNET

B ETHERNET ETHERNET PRI LINK Aralik:  Bagarisiz, Tamam
| Il DURUMU: Hata
ETHERNET SEC LINK Aralik:  Basarisiz, Tamam
MESAJ a DURUMU: Hata
ETHERNET TRD LINK Aralik:  Basarisiz, Tamam
MESAJ @ DURUMU: Hata

Bu degerler, birinci, ikinci ve tglincli Ethernet baglantilarinin durumlarini belirtir.

6.2.10 GERGCEK ZAMAN SAATI SENKRONIZASYONU

YOL: GERGEK DEGERLER = { DURUM = { GERGEK ZAMAN SAATi SENKRONIZASYONU

B GERCEK ZAMAN SAATI D) RTC Senkronlama Kaynadi: Aralik:  Bkz. asagidaki metin
B SENKRONIZASYONU Hicbiri Kapali
@ Ana Kimlik: Aralik:  Herhangi 8 sekizli deger
MESAJ
7 0X0000000000000000
@ Dogruluk: Aralik: 0 ile 999,999,999 ns arasi
MESAJ
7 999,999,999 ns
@ Port 1 PTP Durumu: Aralik:  Etkin Degil, Sinyal Yok, Kalibre Ediliyor,
MESAJ ® SINYAL YOK Senkronize Edilmis (Gecikme yok), Senkronize
Edilmig
@ Port 2 PTP Durumu: Aralik:  Etkin Degil, Sinyal Yok, Kalibre Ediliyor,
MESAJ ® SINYAL YOK Senkronize Edilmis (Gecikme yok), Senkronize
Edilmig
. Aralik:  Etkin Degil, Sinyal Yok, Kalibre Ediliyor,
@ Port 3 PTP Durumu:
MESAJ ® SINYAL YOK Senkronize Edilmis (Gecikme yok), Senkronize
Edilmig
PTP - IRIG-B Delta: Aralik:  -500,000,000 ile +500,000,000 ns arasi
MESAJ
@ 500,000,000 ns

RTC Senkronlama Kaynagi gercek degeri, rolenin halen kullanmakta oldugu saat senkronlama kaynagidir. Olasi kaynak-
lar: Port 1 PTP Saati, Port 2 PTP Saati, Port 3 PTP Saati, IRIG-B, SNTP, ve HICBIRI.

Grandmaster ID, varsa, mevcut PTP grup ana cihazindan alinan grandmasterldentity kodudur. Réle herhangi bir PTP grup
ana cihazi kullanmadiginda, bu gergek deger sifirdir. grandmasterldentity kodu global olarak benzersiz olacak sekilde PTP
tarafindan belirlenir; béylece birden fazla grup ana cihaz saati 6zelligine sahip bir sistemde hangi saatin grup ana saati
oldugu her zaman bilinebilir.

Dogruluk, alinan zaman sinyaline gémdli kalite bilgisi dikkate alindiginda, RTC'de mevcut tahmin edilen maksimum zaman
hatasidir. 999,999,999 degeri tahmin edilen hatanin blykliginin bir saniye ya da daha fazla oldugunu veya hatanin tah-
min edilemeyecegini belirtir.

PORT 1...3 PTP DURUMU portlarin PTP saatinin mevcut durumudur. PTP saatinin durumu:

*  ETKIN DEGIL portun fonksiyon ayari Etkin Degil.

»  SINYAL YOK etkinlestirilirse ancak aktif bir ana cihazdan alinan herhangi bir sinyal yok ya da secilmemistir.

*  KALIBRE EDILIYOR aktif ana cihaz segilir, ancak kilitteme halen olusturulmamissa.

*  SENKRONIZE EDILMi$ (GECIKME YOK) port senkronize edilmis, ancak esdiizey gecikme mekanizmasi galismiyor.
*  SENKRONIZE EDILMi$ senkronize edilmisse.

PTP — IRIG-B DELTA PTP (zerinden alinan ile IRIG-B Uzerinden alinan arasindaki saatin kesirli saniye kisimlari arasinda
nanosaniye cinsinden Olglilen saat farkidir. Olumlu bir deger PTP saatinin IRIG-B saatiyle hizli olarak karsilastiriidigini belirtir.
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6 GERGEK DEGERLER 6.2 DURUM

6.2.11 IEC 61850 GOOSE TAMSAYILAR

YOL: GERGEK DEGERLER = { DURUM = { IEC 61850 GOOSE UTAMSAYILAR

B IEC 61850 ap UTAMSAYI GIRis 1
B GOOSE UTAMSAYILAR 0
vesa, @ |UTAMSAYI GIRis 2
@ 0
\’
vEsas @ UTAMSAYI g.IRIs 16

B90 Disiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi, istege baglh IEC 61850 haberlesme 6zelligine sahiptir.
’ Bu 6zellik, siparig sirasinda bir yazilim segenegi olarak belirtilir. Detaylar i¢in bkz. Bolim 2 Siparis Kodlari.

YAZILIM

SEGENEGi

IEC 61850 GGIO5 tam sayi giris veri noktalari, bu mentide gosterilir. GGIOS5 tam sayi deger verileri, diger cihazlardan gén-
derilen IEC 61850 GOOSE mesajlari yoluyla alinir.

6.2.12 DIREKT GIRISLER

YOL: GERGEK DEGERLER = DURUM = { DIREKT GIRISLER

B DIREKT GIRISLER ap ORTALAMA DONEN MSJ
[ ZAMANI KNL1l: O ms

GERI DONMEMIS MSJ

MESAJ
SAYISI KNL1: O

CRC HATA SAYISI

MESAJ
KNL1: O

ORTALAMA DONEN MSJ

MESAJ
ZAMANI KNL2: 0 ms

GERI DONMEMIS MSJ

MESAJ
SAYISI KNL2: O

CRC HATA SAYISI

MESAJ
KNL2: O

DIREKT GiRis 1:

MESAJ
Acik

DIREKT GIRIS 2:

MESAJ
Acik

@ @» @» d» d» d» «d@»

{

DIREKT GIRiS 96:
Acik

MESAJ (&)

ORTALAMA DONEN MSJ ZAMANI, direkt giris/cikisli bir halka yapilanmasinda ¢ikis mesajlarinin géndericiye geri gdnderilmesi
icin gegen suredir (bu deger, halka yapilanmasiz sistemlere uygulanmaz). Bu, son on mesajin ortalama degeridir. Cift
kanalli haberlesme moddulleri igin iki geri donUs slresi vardir.
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6.2 DURUM 6 GERGEK DEGERLER

DONMEYEN MSJ SAYIMI de@erleri (her haberlesme kanali i¢in bir adet), haberlesme halkasi Gzerinde gidis-dénls turunu
tamamlamayan direkt ¢ikis mesajlarini sayar. CRC HATA SAYIMI dederleri (her haberlesme kanali igin ayri), alinan ancak
CRC denetimi basarisiz olan direkt ¢ikis mesajlarini sayar. Bu sayilardan biri igin ylksek degerler, haberlesme kanali bag-
lantilarinda veya bir veya daha fazla rolede sorun oldugunu gésterir. DONMEYEN MSJ SAYIMI ve CRC HATA SAYIMI degerleri,
DIREKT G/G SAYAGLARI SILME komutu kullanilarak sifirlanabilir.

DIREKT GIRIS 1 - DIREKT GIRI$ (96) deg@erleri her bir direkt girisin durumunu temsil eder.

6.2.13 DIREKT CIHAZLAR DURUM

YOL: GERGEK DEGERLER = DURUM = { DIREKT CIHAZ DURUMLARI

B DIREKT CIHAZ KD DIREKT CIHAZ 1 Aralik: - Cevrimdisi, Gevrimigi
B DURUMLARI DURUMU: Cevrimdisi
MESAS @ DIREKT CIHAZ 2 Aralik:  Cevrimdisi, Cevrimigi
®) [DURUMU: Cevrimdisi
2
vesal @ DIREKT CIHAZ 16 Aralik:  Cevrimdisi, Cevrimigi
DURUMU: Cevrimdisi

Bu aktliel degerler, 1’den 16’ya kadar direkt cihazin durumunu gésterir.

6.2.14 KALAN BAGLANTI DURUMU

YOL: GERGEK DEGERLER = DURUM =>{/ HABRL DURUMU KALAN BAGLANTILAR

H HABRL DURUMU ap MMS (maks 5) Aralik: 0-5
B KALAN BAGLANTILAR 5
(4| [MODBUS TCP (maks 4) Aralik:  0-4
MESAJ
™ |4
Aralik: 0-2
MESAJ (4] |DNP (maks 2)
R V
@A |IEC-104 (maks 2) Aralik:  0-2
MESAJ
™ |2
MESAJ (&) EMU

Bu degerler her bir protokol igin hala kullanilabilir durumda olan kalan TCP baglantilarinin sayisini belirtir. Her bir baglanti
kullanildiginda, kalan baglantilarin sayisi azalir. Serbest birakildiginda, kalan baglantilarin sayisi artar. Belirli protokol (ize-
rinden herhangi bir baglanti yapilmamigsa, sayi, belirli protokol igin kullanilabilir durumda olan maksimum sayiya esittir.

Ornegin, Modbus TCP baglantilarinin maksimum sayisi 4. Ethernet (izerinden UR'ye bagl bir bilgisayarda bir EnerVista
oturumu agildiginda, Modbus TCP durumu 3 dederini gosterir. EnerVista uygulamasi kapatilirsa, Modbus TCP durumu 4
degderini gosterir.

PMU TCP baglantilarinin maksimum sayisinin toplayicilarin sayisiyla es olduguna dikkat edin.
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6 GERGEK DEGERLER 6.3 OLCME

6.3.1 PARALEL YEDEKLEME PROTOKOLU (PRP)

Paralel Yedekleme Protokoll (PRP) alt istasyon otomasyon aglarinda yiiksek seviyede kullanilabilirlik igin bir yedekleme
protokolu tanimlar.

YOL: GERGEK DEGERLER = DURUM = { PRP

H PRP Toplam Rx A Portu Aralik: 0 ile 4G PRP devre digiysa bos
u @®
@ Toplam Rx B Portu: Aralik: 0 ile 4G PRP devre digiysa bos
MESAJ S
@ Toplam Hatalar: Aralik: 0 ile 4G PRP devre digiysa bog
MESAJ S
@ Uyusmazlik A Portu: Aralik: 0 ile 4G PRP devre disiysa bos
MESAJ &
Uyusmazlik B Portu: Aralik: 0 ile 4G PRP devre disiysa bos
MESAJ (&

B90 Duslik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi, istege bagli PRP kapasitesiyle sunulur. Bu 6zellik, sipa-
’ rig sirasinda bir yazilim segenegi olarak belirtilir. Detaylar igin bkz. Bélim 2 Siparis Kodlari.

YAZILIM

SEGENEGI

TOPLAM ALINAN A PORTU A Portunda alinan (DANP'lerden veya SAN'lar) toplam mesaijlar igin bir sayagtir.
TOPLAM ALINAN B PORTU B Portunda alinan (DANP'lerden veya SAN'lar) toplam mesajlar igin bir sayactir.

TOPLAM HATALAR Hata (hatali port kodu, gergeve uzunlugu ¢ok kisa) DANP'lerden veya SAN'lar) igerikli olan alinan toplam
mesajlar igin bir sayagtir.

A PORTUNDAKI UYUSMAZLIKLAR A Portunda (PRP cergevesi, ancak cercevedeki Gizerinden alinan port ile cercevedeki LAN
Kimligi bir hata iceren alinan toplam mesajlar icin bir sayactir.

B PORTUNDAKI UYUSMAZLIKLAR B Portunda (PRP cercevesi, ancak cercevedeki tizerinden alinan port ile gercevedeki LAN
Kimligi bir hata iceren alinan toplam mesajlar icin bir sayagtir.

6.3.2 OLCME KURALLARI

a) UR FAZ AGILARI OLGUM KURALLARI

UR-serisi roleler tarafindan hesaplanan ve koruma, kontrol ve 6lgme fonksiyonlarinda kullanilan tim fazérler, her zaman
birbirleriyle dogru faz agisi iligkisini stirdiiren doner fazorlerdir.

Gorintlileme ve osilografi amaglari igin, belirli bir réledeki tim fazér agilari, AYARLAR = { SISTEM KURULUMU = { GUG
SISTEMI = { FREKANS VE FAZ REFERANSI ayari ile dnceden segcilen bir AC giris kanalina gore verilir. Bu ayar, referans olarak
kullanilacak belirli bir AC sinyal kaynagini tanimlar.

Eger role tarafindan konfiglirasyon gore secilen AC sinyali dlglilemezse, faz agilari igin bir referans olmaz. Faz acilari, giig
sistemi 6lglim kabulleri ile tam uyumlu olacak sekilde ileri yénde pozitif ve geri ydnde negatif olarak gosterilir. Bu, asagidaki
sekilde gosterilmistir.
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6.3 OLGME 6 GERGEK DEGERLER

-270°
A
-225° -315°
* art1 aci
\ yona
-180° < > 0°
UR faz acisi
referansi
-135° -45°
v
'900 827845A1.CDR

Sekil 6-1: UR FAZ ACISI OLGUM KURALLARI

6.3.3 BARA BOLGESI

YOL: GERGEK DEGERLER = { OLGUM => BARA = BARA BOLGESI 1(4)

H BARA BOLGE 1 KD BARA BOLGE 1 FARK:
| | 0,000 A 0,0°
iy @ BARA BOLGE 1 TUTUCU:

0,000 A 0,0°

Bu degerler, her bir bara bolgesi igin fark ve tutucu akim fazoérlerini gosterir. BuyUlklikler, primer amper olarak verilir
(ek ayrintilar icin, Bélum 8: Ek detaylar icin Calisma ilkesi’ne bakin).

" B90 tarafindan hesaplanan fark ve tutucu akimlara uygulanan bir kesme seviyesi yoktur. Dolayisiyla; ekranda, dengeli
FV sistem kosullarinda AT donustirme hatalari ve bara kagak akimini yansitan kiigik bir fark akimi gorilebilir. Bu, daha
dogru bir diferansiyel dengesi elde etmek ve kiiglik akimlari diglayarak ve énemsiz fark akimina sebep olacak AT
hatalarini dikkate almayarak kullaniciya gercek fark akiminin dogru degerini géstermek igin yapilir. Bara korumanin
minimum ¢alisma degerinin, normal yuk kosullarindaki maksimum fark akimindan daha yiiksek ayarlanmasi énerilir.

NOT

6.3.4 AKIMLAR

{f? Durum raporlama igin ‘Agik’, Mantik 1’i ve ‘Kapalr’, Mantik 0’1 simgeler.

NOT

6.3.5 GERILIMLER

YOL: GERGEK DEGERLER = { OLGUM = { AKIMLAR

B AKIMLAR F5 AKIM:
n @® | 5,000 v o,0°
vesy @ [Fe axa:
® |o,000v o0,0°
N
S8 AKIM:
vesAs @ 15 000 v 0,0°

Her bir terminal igin dlgllen gerilim degerleri, bu mentde gosterilir.
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6 GERGEK DEGERLER 6.3 OLCME

6.3.6 FREKANS

YOL: GERGEK DEGERLER = J OLGUM = J FREKANS

H FREKANS FREKANS :

[ | @D 0,00 Hz
IZLEME FREKANSI:

mEsA) @ 1760 00 Hz

Olgiilen frekans degeri bu meniide gosterilir. Tarama frekansi da gdsterilir. Frekans, AYARLAR setting in the SISTEM
KURULUMU = { GUG SISTEMI = Umendisiinden segilen FREKANS VE FAZ REFERANSI'na (referans kaynagina) gore izlenir.
Diger ayrintilar igin, B6lim 5 Gii¢ Sistemine bakin.

6.3.7 IEC 61580 GOOSE ANALOG DEGERLERI

YOL: GERGEK DEGERLER = { OLGUM = { |EC 61850 GOOSE ANALOGLAR

B IEC 61850 D) ANALOG GIRis 1
B GOOSE ANALOGLAR 0,000
(@ |ANALOG GIRIS 2
MESAJ
& Jo,o000
@ |aNALOG GIRiS 3
MESAJ
™ |o,000
|
ANALOG GIRIg 32
MESAJ
@ 0,000

B90 Disuk Empedans Bara Diferansiyel Sistemi, istege bagl IEC 61850 haberlesme Ozelligine sahiptir

Bu 6zellik, siparis sirasinda bir yazilim secenegdi olarak belirtilir. Detaylar igin bkz. Bolim 2 Siparis Kodlari.
YAZILIM

SEGENEGi |

IEC 61850 GGIO3 analog giris veri noktalari, bu menide goésterilir. GGIO3 analog veri degerleri, diger cihazlardan génderi-
len IEC 61850 GOOSE iletileri yoluyla alinir.
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6.4 KAYITLAR 6 GERGEK DEGERLER

6.4.1 KULLANICI PROGRAMLI ARIZA RAPORLARI

YOL: GERGEK DEGERLER = { KAYITLAR => KULLANICI TANIMLI ARIZA RAPORU

B KULLLANICI TANIMLI D YENI KAYIT
H ARIZA RAPORU SAYISI: 0
(@) [SON TEMIZLEME TARIHI:
MESAJ
& |2002/8/11 14:23:57
SON RAPOR TARIHI:
MESAJ (&)

2002/10/09 08:25:27

Bu meniide, kullanici tanimli ariza raporu aktlel degerleri gosterilir. Bu 6zellik hakkinda ayrintili bilgi igin Bolim 5'te bulu-
nan Kullanici Tanimli Ariza Raporu bagligina bakin.

6.4.2 OLAY KAYITLARI

YOL: AKTUEL DEGERLER = J KAYITLAR = OLAY KAYITLARI

B OLAY KAYITLARI RID OLAY: XXXX
[ OP SIFIRLA (BUTON)
J
@ Joray: 3 OLAY 3
MESAJ .
™ |euc acik @m © TARIH: 2000/07/14
@ [oray: 2 OLAY 3
MESAJ
@ |euc KAPALI @ ZAMAN: 14:53:00.03405
OLAY: 1 i . i
MESAJ
N OLAY TEMIZLENDI Tarih ve Zaman Etiketleri

Olay kayitlari menisU, son 1024’e kadar olaya iliskin baglamsal verileri gosterir ve en yeniden en eskiye dogru kronolojik
sirayla listelenir. Eger 1024 olay kaydinin timi de dolmugsa, yeni bir kayit eklendiginde en eski kayit bellekten silinir. Her
olay kaydinda, olay taniticisi/sira numarasi, olay sebebi ve olay tetiklemesine iligkin tarih ve zaman etiketi gosterilir. Olay
kayitlari, KOMUTLAR J KAYITLARI SIL menUstinden silinir.

6.4.3 OSILOGRAFI

YOL: GERGEK DEGERLER = { KAYITLAR = J OSILOGRAFI

B OSILOGRAFI D TETIKLEMEYI ZORLA? Aralik:  Hayir, Evet
| Hayir
(@ |TETIKLEME SAYISI:
MESAJ @ 0
@ |MEVCUT KAYITLAR:
MESAJ @ 0
WESAS % KAY(I)TOBAsI CEVRIM:
vEsa) @ SON TEMIZLEME TARIHI:
2008/7/14 15:40:16

Bu mend, kullanicinin mevcut tetikleme ve osilografi izi sayilarini gérmesine imkan saglar. KAYIT BASI GEVRIMdederi, osilog-
rafi icin sabit veri bellegi dikkate alinarak hesaplanir. Ek ayrintilar igin, Bélim 5'iteki Osilografi basligina bakin.

Bu meniide TETIKLEMEYi ZORLA? komut istemi "Evet" ayarlanarak her zaman tetikleme baglatilabilir. Osilografi kayitlarini
silmek hakkinda bilgi igcin KOMUTLAR = { KAYITLARI SiL meniistine bakin.
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6 GERGEK DEGERLER 6.5 URUN BILGILERI

6.5.1 MODEL BILGILERI

YOL: GERGEK DEGERLER = { URUN BILGILERI = MODEL BILGiSi

B MODEL BILGISI
]

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

KiD)

@» @» @@ d» d»

»

SIPARIS KODU HATTI 1:

B90-EO00-HCL-F8H-H6A

SERI NUMARA:

ETHERNET MAC ADRESI
000000000000

IMALAT TARIHI:
0

CT/ VT GELISMIS DIAG
AKTIF: Hayir

CALISMA SURESI:
0:00:00

SON AYAR DEGISIMI:
1970/01/01 23:11:19

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

standart GE Multilin siparis kodu formati;

drnek siparis kodu gésteriimektedir

standart GE Multilin seri numarasi formati

standart Ethernet MAC adresi formati

YYYY/AA/GG SS:DD:SS

Evet, Hayir

SS:DD:SS olarak ¢aligma sdiresi

YYYY/AA/GG SS:DD:SS

Siparis kodu, seri numara, Ethernet MAC adresi, Urretim tarih ve saati ve galisma siresi, burada gosterilir.

6.5.2 DAHILI FIRMWARE SURUMLERI

YOL: GERGEK DEGERLER = { URUN BILGILERI = ¥ iC YAZILIM REVIZYONLARI

M ic YAZILIM REVIZYONLARI
[ ]

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

MESAJ

«m

@» @ d» «@»

»

B90 Bus Relay
REVIZYON: 7.2x

MODIFIKASYON DOSYA
NUMARAST : 0

BOOT PROGRAM

REVIZYONU: 3,01

ON PANEL PROGRAM
REVIZYONU: 2,01

DERLEME TARIHI:
15/09/2012 04:55:16

BOOT TARIHI:
15/09/2012 16:41:32

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

Aralik:

0,00 - 655,35
Uygulama donanim yaziliminin revizyon numarasl.

0 - 65535 (MOD DOSYASI KIMLIGI)
Value, her bir standart donanim yazilimi igin 0'dir.

0,00 - 655,35
Boot programi
numarasl.

0,00 - 655,35
On yiiz programi donanim yaziliminin revizyon
numarasl.

Herhangi bir gegerli tarih ve saat.

Uriin donanim yaziliminin olugturuldugu tarih ve
saat.

Gecgerli herhangi bir tarih ve saat.

Boot programinin olusturuldugu tarih ve saat.

donanim yaziliminin revizyon

Gosterilen veriler, agiklama amaglidir. Bir 0 degisiklik dosya numarasi, halen hig bir degisikligin yiklenmedigini gésterir.
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6.5 URUN BILGILERI 6 GERGEK DEGERLER
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7 KOMUTLAR VE HEDEFLER 7.1 KOMUTLAR

7.1.1 KOMUTLAR MENUSU

KOMUTLAR
0
EE KOMUTLAR
MESAJ (@) A
EE SANAL GIRISLER
()| |WE KOMUTLAR
MESAJ .
(v |mE KAYITLARI TEMIiZLE
(@) |[wm ROMUTLAR
MESAJ .
(v |mm TARIH VE SAAT AYARLAR
vesas @ EE KOMUTLAR
EE ROLE BAKIMI
HE KOMUT
MESAJ .. Lo
@ HE GUVENLiGI

Komutlar mensd, isletme personeli igin diistinilmus réle yonergelerini igerir. Tim komutlar, komut sifresi Gizerinden izinsiz
erigsime karsi korunmustur.Ayrintilar igin, Bolim 5'in Giivenlikbashdina bakin. Basaril bir komut girisi sonrasi, ekranda asa-
gidaki flag yapan mesaj gikar:

KOMUT
CALISTIRILDI
7.1.2 SANAL GIRISLER
YOL: KOMUTLAR = SANAL GIRISLER
EE KOMUTLAR ap Sanal Girig 1 Aralik:  Kapali, Agik
EE SANAL GIRISLER Kapali
@ Sanal Giris 2 Aralik:  Kapali, Acik
7 Kapali
{
Sanal Giris 64 Aralik:  Kapall, Agik
MESAJ (&)
Kapali

64 sanal girisin durumlari burada degistirilir. Ekranin ilk satiri, sanal girisin adini gosterir. ikinci satir, sanal girisin o anki
veya segcilen durumunu gésterir. Bu durum, kapali (mantik 0) veya agik (mantik 1) olur.
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7.1 KOMUTLAR 7 KOMUTLAR VE HEDEFLER

7.1.3 KAYITLARI TEMIZLE

YOL: KOMUTLAR = { KAYITLARI TEMIZLE

EE KOMUTLAR ap KULLANICI ARIZA RAPORU | Aralik: Hayir, Evet
NN KAYITLARI TEMIiZLE SILME? Hayir
@ |oLAY KAYITLARINI Aralik:  Hayir, Evet
® |TEMIZLE? Hayir
(@) |OSILOGRAFI SILME? Aralik:  Hayr, Evet
™ [Hayir
@ [|IZINSIZ ERISIM SILME? | Aralk: Hayr, Evet
™ [Hayir
@ DIREKT G/C SAYACLARI Aralik:  Hayir, Evet. Yalniz Direkt Girig/Cikis mod(ilii olan
N, SILME? Hayir birimler igin gecgerli.
TUM ROLE KAYITLARI Aralik:  Hayir, Evet
@ SILME? Hayir

Bu menu, olay kayitlari gibi gegmis verileri silmek igin komutlar igerir. Veriler, bir komut ayari "Evet" olarak degistirilip
ENTER tusuna basilarak silinir. Veriler silindikten sonra, komut ayari, otomatik olarak tekrar "Hayir"a déner.

7.1.4 TARIH VE SAATI AYARLA

YOL: KOMUTLAR = { TARIH VE SAAT AYARI

EE KOMUTLAR D) TARIH VE SAAT AYAR: (YYYY/MM/DD HH:MM:SS)
HE TARIH VE SAAT AYARLAR 2000/01/14 13:47:03

Tarih ve saat 6n yuzdeki tug takimindan girilebilir. Zaman ayari, 24 saatlik zaman esasina dayalidir. Bu komutun yuritilme-
sini saglamak i¢in, en azindan tam tarih girilmelidir. Yeni tarih ve saat ENTER tusuna basildigi an gegerli olacaktir.

Role, PTP, IRIG-B ya da SNTP gibi harici bir zaman kaynagiyla senkronize edildiginde, manuel olarak girilen zamanin lize-
rine yazilr.

Girilen zamanin zaman 6lgegi, kullanildidi yerlerde yaz saati uygulamasi da dahil olmak tizere yerel saat degeridir.
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7 KOMUTLAR VE HEDEFLER 7.1 KOMUTLAR

7.1.5 ROLE BAKIMI

YOL: KOMUTLAR = { ROLE BAKIMI

HE KOMUTLAR KD LAMBA TEST Aralik:  Hayir, Evet
HE ROLE BAKIMI GERCEKLESTIR? Hayir
() |GUNCELLE SIP KOD? Aralik:  Hayr, Evet
7 Hayir
@ |ROLE YENIiDEN Aralik:  Hayir, Evet
BASLATILSIN MI? Hayir
7] $ S ? Hay
SERVIS KOMUTU: Aralik: 0, 101
@ 0

Bu menl, réle bakim amaglari igin komutlari igerir. Lamba testi ve siparis kodu igin komutlar, ilgili komut ayari "Evet"e
degistirilip ENTER tusuna basildiginda etkinlestirilir. islem sonrasi, komut ayari otomatik olarak tekrar "Hayir"a déner.
Servis komutu, bir sayisal kod girilip ENTER tusuna basilarak etkinlestirilir.

LAMBA TEST GERGEKLESTIR komutu verildiginde, kisa bir sireligine tiim 6n panel LED’leri ve ekran imgecikleri yanar.
SIPARIS KODUNU GUNCELLE komutu, donanim modiilleri i¢in arka ylizlin taranmasina ve mevcut duruma eslenmek lzere
siparis kodunun glincellenmesine sebep olur. Eger bir glincelleme olursa, ekranda asagidaki mesaj ¢ikar.

GUNCELLENIYOR. . .
LUTFEN BEKLEYINIZ

Eger donanim modiillerinde higbir degisiklik yoksa, bir etkisi olmaz. Bir glincelleme olmazsa, ekranda SIPARIS KODUNU
GUNCELLENMEDI mesaiji gikar.

SERVIS KOMUTU, 6zel bir B90 servis igslemi uygulamak igin kullanilir. Su anda, mevcut hicbir servis iglemi yoktur. Kod "101",
kalici bellekte saklanan fabrika tanisal bilgilerini silmek igin kullanilir. Eger "101" den baska bir kod girilirse, komut yok sayi-
lir ve higbir islem yapilmaz. B90 calisirken, arka planda degisik kendi kendini denetleme tanilamalari yiratilir ve bunun
sonucuna dayali tanisal bilgiler zaman zaman kalici bellekte saklanir. B90 fabrika ¢ikigi tanisal bilgiler temizlenmis olma-
sina karsin, kullanici belirli kogullarda, érnegin donanim degisikligi sonrasi tanisal bilgileri kendisi temizlemek isteyebilir.
Ornegin, donanim degistiriimesi sonrasinda tanisal bilgilerin temizlenmesi istenebilir. Hata tanilama bilgileri temizlendi-
ginde, tim kendi kendini denetleme degiskenleri ilk durumlarina sifirlanir ve hata tanilama yeniden sifirdan baslar.

ROLEYi YENIDEN BASLAT KOMUTU yapilandirma ayarlarinin gegerli olabilmesi igin roleyi yeniden baslatir. Cogunlukla, yapi-
landirma ayarlarinda degisiklik yapildiginda, bu degisiklikler role yeniden baslatiimadik¢a gegerli olmaz.

f? CyberSentry segenegiyle, Yonetici ya da Operator roli Réleyi Yeniden Baslat komutunu baglatabilir.
1

NOT
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7.1 KOMUTLAR 7 KOMUTLAR VE HEDEFLER

7.1.6 GUVENLIK

YOL: KOMUTLAR = GUVENLIK

NN GUVENLIK YONETICT Aralik:  Evet, Hayir
un I CIKiS: Hayar Varsayilan: Hayir
@ |MUHENDis Aralik:  Evet, Hayir
@ (;iKis: Hayir Varsayilan: Hayir
(@ [|OPERATOR Aralik:  Evet, Hayir
™ |¢ikis: Hayir Varsayilan: Hayir
GUVENLIK Aralik: ~ Evet, Hayir
@ VERILERINI TEMIZLE: Varsayilan: Hayir

CyberSentry segenegiyle, bu ayar asagidaki komutlari etkinlestirme ya da devre disi birakmak igin kullanilir:

+ Yonetici Cikig: 'Evet' degerinin secilmesi Stipervizdriin bir yénetici oturumunu zorla kapatmasini saglar.

»  Miihendis Cikis: 'Evet' dederinin secilmesi Stipervizoriin bir miihendis oturumunu zorla kapatmasini saglar.
»  Operator Cikis: 'Evet' degerinin segilmesi Slpervizérin bir operatdr oturumunu zorla kapatmasini saglar.

+  Givenlik Verilerini Temizle: 'Evet' degerinin secilmesi Stpervizorin tim guvenlik kayitlarini zorla temizlemesini ve i¢
testlerle iligkilendirilmis tim islenenlerin temizlenmesini saglar.

Hedefler

7.1.7 HEDEFLER MENUSU

HEDEFLER

v

DIJITAL ELEMAN 1 Ancak bu eleman igin hedef aktifse gériintiilenir. Ornek

MESAJ (@) MUHORLE gésterilmigtir.

@ DIJITAL ELEMAN 48: Ancak bu eleman icin hedef aktifse goriintilenir. Ornek
MESAJ & |MomorLe gésterilmistir.
MESAJ (&) H

Herhangi bir aktif hedef durumu, hedef menisiinde gérintilenir. Eger higbir hedef aktif dedilse, ekranda AKTIF HEDEF YOK
iletisi ¢ikar:

7.1.8 HEDEF MESAJLAR

Hicbir aktif hedef yokken, aktif olacak ilk hedef, varsayilan olarak ekranin derhal o hedefe iligkin mesaji gostermesine
sebep olur. Eger aktif hedefler var ve kullanici da diger mesaijlar icinde geziniyorsa ve o an varsayilan mesaj zamanlayici
suresi de dolarsa (yani belirlenen bir stire higbir tusa basilmazsa), varsayilan olarak, ekran, tekrar hedef mesaji goster-
meye doner.

Hedef mesajlan icin dedisken aralidi, asadida agiklanmistir. E§er mevcutsa, faz bilgileri de dahil edilir. Eger bir hedef
mesajinin durumu degisirse, en ylksek oncelige sahip durum gorintilenir.

Tablo 7-1: HEDEF MESAJLARI ONCELIK DURUMU

ONCELIK | AKTIF DURUM ACIKLAMA
1 OoP eleman galisti ve hala galisma durumunda
2 PKP eleman baslatma aldi ve stiresini doldurdu
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Tablo 7-1: HEDEF MESAJLARI ONCELIK DURUMU

ONCELIK | AKTIF DURUM ACIKLAMA
3 MUHURLU eleman 6nceden galisti, ancak simdi birakmis durumda

Eger bir oto-test hatas! tespit edilirse, hata sebebini gésteren bir mesaj gikar. Ornegin, BiRiM PROGRAMLANMAMIS mini-
mum dizeydeki réle ayarlarinin programlanmadigini belirtir.

7.1.9 ROLE i¢ TESTLERI

a) TANIM

Role, cihazin saglam oldugunu dogrulamak icin birgok otosinama kontrolii gergeklestirir. Asagidaki tablolarda iki tip (6nemli
ve Onemsiz) otosinama hatalari listelenmistir. Herhangi bir otosinama hatasi tespit edildiginde, Sorun LED’i yanar ve
ekranda bir hedef mesaji ¢ikar. Tim otosinama hatalari igin, olay kaydedicide bir olay kaydi tutulur. Mihrli hatalar, hataya
yol agan durumun ortadan kalkmasi kosuluyla ancak SIFIRLA tusuna basilarak temizlenebilir.

Onemli otosinama hatalarinda, ayrica:

*  Glig besleme modiiltinde bulunan kritik ariza rolesinin enerijisi kesilir.
+ Diger tum cikislarin enerjisi kesilir ve calismalari dnlenir.

+  On panel Serviste LED’i séner.

*  ROLE SERVIS DISI olayi glinlige kaydedilir.

b) MAJOR iC TEST HATASI MESAJLARI

Onemli oto-test hatalari bu béliimde listelenmistir.

MODUL ARIZASI :
Fab. temas kurun (xxx)

*  Mihdirlii hedef mesaiji: Evet.
*  Sorunun tanimi: Modul donanim arizasi tespit edildi.
*  Test uygulama sikligi: Module bagli.

. Yapilacak islem: Fabrika ile temas kurun ve ekranda gikan ariza kodunu fabrikaya bildirin. "xxx" metni, arizali moduilu
belirtir (6rnegin, F8L).

UYUMSUZ DONANIM:
Fab. temas kurun (xxx)

*  Mihdirlii hedef mesaji: Evet.

»  Sorunun tanimi: Bir veya daha fazla kurulu donanim modiilii, B9O siparis kodu ile uyumlu degil.
«  Test uygulama sikhigi: Module bagl.

. Yapilacak islem: Fabrika ile temas kurun ve ekranda ¢ikan ariza kodunu fabrikaya bildirin. "xxx" metni, arizali moduli
belirtir (6rnegin, F8L).

EKIPMAN UYUSMAZLIGI:
2. satir ayrintisi ile

*  Muhdrlii hedef mesaji: Hayir.
»  Sorunun tarumi: Modlil konfiglirasyonu B90’da saklanan siparis kodu ile uyumlu degil.

. Test uygulama sikligi: Gug beslemesinde. Daha sonra, arka planda her bes saniyede bir eksik kartlarin olup olmadigi
kontrol edilir.

*  Yapilacak islem: Tim modiilleri siparis kodu ile karsilastirin. Bu modiillerin yerlerine tam takili oldugundan emin olun.
Cihaza bir gu¢ ¢evrimi uygulayin. Eger sorun giderilemezse, fabrika ile temas kurun.
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FLEXLOJIK HATASI:

2.

satir ayrintisi ile

Miihiirlii hedef mesaji: Hayir.
Sorunun tanimi: Bir FlexLogic denklemi yanls.
Test uygulama sikligr: Test olay gidumlidir ve FlexLogic denklemi degistirildigi her zaman test yapilir.

Yapilacak islem: Tum denklem dizenlemelerini tamamlayin ve daha sonra hatayi ayiklamak igin oto-test 6zelligini
kullanin.

BIRIM PROGRAMLANMAMIS :
Ayarlari kontrol edin

Miihdirlti hedef mesaji: Hayir.
Sorunun tanimi: URUN KURULUMU = & KURULUM = ROLE AYARLARI ayari, B90'In programlanmamis oldugunu gosterir.

Test uygulama sikhigi: Gug beslemesinde ve ne zaman URUN KURULUMU = { KURULUM = ROLE AYARLARI ayari degis-
tirilirse.

Yapilacak islem: Tuim ayarlari programlayin ve daha sonra URUN KURULUMU = { KURULUM = ROLE AYARLARI menl
6gdesini "Programlanmis” olarak ayarlayin.

c) MiINOR iC TEST HATASI MESAJLARI

Onemsiz self test hatalarinin gogu etkisiz kilinabilir. Bélim 5 Kullanici Tanimli ig Testler bagligindaki ayarlara bakin.

IEC 61850 VERI KUMESI:
LLNO GOOSE# Hata

Miihiirlii hedef mesaji: Hayir.
Sorunun tanimi: Yapilandirilabilir GOOSE veri kiimesinde bir veri 6gesi B90 siparis kodu tarafindan desteklenmiyor.
Test uygulama sikligr: Gug beslemesinde.

Yapilacak islem: Yapilandirilabilir GOOSE veri kiimesindeki tiim veri kiimelerinin B90 tarafindan desteklendigini dogru-
layin. EnerVista UR Setup yazilimi, gegerli 6geleri listeleyecektir. Bir IEC61850 istemci de B90’da hangi digimlerin
mevcut oldugunu gésterir.

IEC 61850 VERI KUMESI:
LLNO BR# Hata

Miihiirlii hedef mesaji: Hayir.
Sorunun tanimi: Yapilandirilabilir bir rapor veri kiimesinde bir veri 6gesi B0 siparis kodu tarafindan desteklenmiyor.
Test uygulama sikhigr: Gig beslemesinde.

Yapilacak islem: Yapilandirilabilir rapor veri kiimesindeki tim veri kiimelerinin B90 tarafindan desteklendigini dogrula-
yin. EnerVista UR Setup yazihimi, gecerli 6geleri listeleyecektir. Bir IEC61850 istemci de B90’da hangi dugimlerin
mevcut oldugunu gosterir.

BAKIM ALARMI:
Pili degistirin

Miihdirlti hedef mesaji: Evet.
Sorunun tanimi: Pil galismiyor.
Test uygulama sikhigi: Pil, bes saniyede bir izlenir. Eger sorun sirerse, 60 s sonra bir hata mesaji gortntulenir.

Yapilacak islem: Bakim bélimunde anlatildigi sekilde pili degistirin.
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BAKIM ALARMI:
Direkt G/C Halka Kopuk

*  Mihdrlii hedef mesaji: Hayir.
»  Sorunun tanimi: Direkt giris ve ¢ikis ayarlari, bir halka igin yapilandiriimig, ancak baglanti halkal yapida degil.
»  Test uygulama sikligr: Her saniye.

. Yapilacak islem: Direkt giris ve ¢ikis yapilanmasini ve kablo bagdlantilarini kontrol edin.

BAKIM ALARMI:
**Bozuk IRIG-B Sinyal**

*  Mdhdrlii hedef mesaji: Hayir.
*  Sorunun tanimi: Bozuk bir IRIG-B girig sinyali tespit edildi.
»  Test uygulama sikligr: Bir IRIG-B sinyalinin alindigi her zaman izlenir.
*  Yapilacak islem: Asagidakileri dogrulayin:
— IRIG-B kablosu dogru sekilde bagh.
— Dogru kablo iglevselligi (yani, fiziksel hasar olmadigini kontrol edin veya bir sireklilik test uygulayin).
— IRIG-B alici gérev yapmiyor.
—  Girig sinyal duzeyini kontrol edin (belirtimden dustk olabilir).

Bunlarin tim{ normalse, o zaman fabrika ile temas kurun.

BAKIM ALARMI:
**Kotldi PTP Sinyali**

*  Mdhdirlii hedef mesaji: Hayir.
»  Sorunun tanimi: Etkin PTP portlarinin higbirinde iyi PTP sinyal girisi yok.
. Test uygulama sikhigi: Kabul edilebilir diizeyde bir sinyal alinmadiginda aktiflesir.
*  Yapilacak islem: Asagidakileri dogrulayin:
—  Ethernet kablosu/kablolari dogru sekilde bagh.
— En az bir adet PTP ana cihaz 6zellikli saat galisiyor.

— Kati PP etkinse, o agin tamami PP uyumludur.

— Ag réleye PTP mesajlari ulastiriyor.

BAKIM ALARMI:
Port ## Arizasi

*  Muhdrlii hedef mesaji: Hayir.
*  Sorunun tanimi: Bir Ethernet baglantisi arizali.
+  Test uygulama sikligr: Her begs saniyede bir izlenir.

. Yapilacak iglem: Ethernet baglantilarini kontrol edin. Port 1 birincil ve port 2 ikincil porttur.

BAKIM ALARMI:
SNTP Arizasi

*  Mdhdrlii hedef mesaji: Hayir.
»  Sorunun tanimi: SNTP sunucusu tepki vermiyor.

»  Test uygulama sikligi: Her 10 - 60 saniyede bir.
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*  Yapilacak iglem: Ethernet kablosunun/kablolarinin dogru sekilde bagl olup olmadigini kontrol edin. SNTP sunucusu
yapilandirmasinin gergek sunucu ayarlarina karsilik gelip gelmedigini kontrol edin. Sunucuyla baglanilabilirligi kontrol
edin (sunucu IP adresine ping atin.

BAKIM ALARMI:
4L Tutarsizligi

*  Muhdrlii hedef mesaji: Hayir.

»  Sorunun tanimi: "4L" tipi kurulu bir modilin bir muharli kontak gikisinin gergek ve istenen durumu arasinda bir tutar-
sizlik tespit edildi.

«  Test uygulama sikligr: Bir kontak ¢ikisi durum degisikligi sirasinda

*  Yapilacak islem: Cikis kontagi durumunu dogrulayin ve sorun giderilemezse fabrika ile temas kurun.

BAKIM ALARMI:
GGIO Ind xxx salinim

*  Mihdirlii hedef mesaji: Hayir.
»  Sorunun tanimi: Yapilandirilabilir bir GOOSE veri kimesinde bir veri kiimesi salinimda.
»  Test uygulama sikligr: Yapilandirilabilir GOOSE veri kiimelerinin taranmasi aninda.

. Yapilacak iglem: "xxx" metni, salinim yaptigi tespit edilen veri 6gesini gosterir. Bu 6geye ait tim mantigi degerlendirin.

DOGRUDAN G/C ARIZASI:
HABERLESME Yolu Eksik

*  Mdhirlii hedef mesaji: Hayir.
»  Sorunun tanumi: Bir direkt cihaz yapilandiriimig, ancak bagh degil.
«  Test uygulama sikligr: Her saniye.

*  Yapilacak islem: Direkt giris ve ¢ikis yapilanmasini ve kablo baglantilarini kontrol edin.

UZAK CIHAZ ARIZASI:
HABERLESME Yolu Eksik

*  Mihdirlii hedef mesaji: Hayir.

*  Sorunun tanimi: Bir veya daha fazla GOOSE cihazi tepki vermiyor.

o Test uygulama sikhgi: Olay gudimli. Test, GOOSE mesajlarini almaya programli bir cihaz mesaj almayi durdugunda
yapilir. Bu, GOOSE paketine bagli olarak 1 - 60 s arasi olabilir.

. Yapilacak igslem: GOOSE kurulumunu kontrol edin.

SICAKLIK GOSTERGESI:
ASIRI SICAKLIK

*  Mihdirlii hedef mesaji: Evet.
»  Sorunun tanimi: Ortam sicakligi, maksimum ¢alisma sicakhigindan (+80°C) bulyuk.
»  Test uygulama sikligi: Her saat.

*  Yapilacak islem: BOO0 cihazi hizmetten ¢ikartin ve ¢alisma sicakligi standartlarini yerine getiren bir konuma kurun.

BEKLENMEYEN YEN. BASLA:
"SIFIRLAMA" tusuna

*  Mihdrlii hedef mesaji: Evet.
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«  Sorunun tanimi: Cihaza gug¢ uygularken modul ¢ikarildiginda veya takildiginda, anormal B90 besleme varken veya bir
i¢ réle arizasi sonucu anormal yeniden baslatma.

»  Test uygulama sikhgr: Olay gidiml.

*  Yapilacak islem: Fabrika ile temas kurun.

ILK ETHERNET HATASI

IKINCI ETHERNET HATASI

UCUNCU ETHERNET HATASI

*  Mihdrlii hedef mesaji: Evet.

*  Sorunun tanimi: Bir Ethernet portunda baglanti kayip sinyali. Baglanti kaybi kablonun prizden ¢ekilmesinden ya da
anahtar portunun arizali olmasindan kaynaklanir.

. Test uygulama sikhigr:

*  Yapilacak islem: Baglantiyi kontrol edin.

d) YANLIS ALICI-VERICi MESAJLARI

Aciklama: SFP tirt CPU tiriyle eslesmiyor.

T turd CPU = Tim portlar sadece fiber SFP'leri destekler

Tar: kiguk

Hedef: mihirli

Mesaj: "YANLIS ALICI-VERICI"

Bir "SFP Alici-Verici Bilgileri" web sitesi sunulmustur. Bu sayfa, iginde bulunan SFP'nin tiriini goérintller. Bu veri, sorunun
nedenini 6grenmek igin CPU tlrlyle birlikte kullaniimalidir.

e) SFP X MODUL ARIZASI MESAJLARI

Aciklama: Arizal bir SFP ya da SFP'nin fisten ¢ikartilmasi bu i¢ testi olusturacaktir.
Tar: kiguk

Hedef: kendiliginden sifirlama

Mesaj: SFP MODULU x ARIZA

Onceki béliimde agiklanmis olan "SFP Alici-Verici Bilgileri bu i test igin de gegerlidir. "SFP Modiil Arizas!" fonksiyonunun
daha yilksek o©nceligi vardir ve "Ethernet Arizasi" hedef mesajini bastinr ve gostermez. "SFP MODUL HATA
FONKSIYONU" ayari bu i testi etkinlestirir ya da devre disi birakir. Bu ig testin hedefi tigiinciisii en yiiksek dncelik olmak
tizere 6ncelik tabanhidir. Ornegin, tim SFP modiilleri arizalanirsa, o zaman Ugciincii SFP hedefi aktiflestirilir. Ugiincii SFP
modull arizasi ¢ozilirse o zaman ikinci SFP hedefi aktiflestirilir.
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8 CALISMA ILKESI 8.1 GIRIS

8.1.1 BARA DIFERANSIYEL KORUMASI

Asagidaki sekille ilgili olarak, bara diferansiyel bélgesini tanimlayan (dinamik bara replikasiyla) giris akimlari B90 tarafindan
akim transformatorleriyle (AT'ler) iligkili gli¢ sisteminden alinir.
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Sekil 8-1: BARA DIFERANSIYEL KORUMA BLOK SEMASI
Akimlar, sénen DC bilegenler ve diger sinyal bozulumlarini ortadan kaldirmak igin dijital bir 6n stizgegten gegirilir (Blok 1).

Suizgeclenen giris sinyalleri, bagli AT lerin donustiirme oranlari dikkate alinarak ortak bir dlgegde getirilir (Blok 2). Bkz. bolim
8.2: Detaylar i¢in Dinamik Bara Benzetimine bakin.

Diferansiyel bolge akim fazorleri, dijital olarak kestirilir (Blok 3) ve fark (Blok 4) ve tutucu (Blok 5) sinyaller hesaplanir. Bkz.
béliim 8.3: Detaylar igin Diferansiyel ilkesine bakin.

Fark sinyal buyukligu, bir esikle karsilastirilir ve tutucusuz bara diferansiyel korumanin galistigini gésteren uygun bir bay-
rak Uretilir (Blok 6).

Fark ve tutucu akim buyUklikleri karsilastirilir ve diferansiyel galisma karakteristiginin iki 6zel bigimlenmis bolimine (DIF1
ve DIF2) karsilik gelen iki yardimci bayrak uretilir (blok 7 ve 8). Rélenin performansini artirmak igin, her iki bolge icin degisik
giivenlik dnlemleri uygulanir. Bkz. boliim 8.3: Detaylar icin Diferansiyel llkesine bakin.

Yoén elemani (Blok 10) gerektiginde tutuculu diferansiyel karakteristigi denetler. Tum giris akimlarinin ve ek olarak fark
akimlarinin ve tutucu akimlarin fazérlerini isleyen akim yon karsilastirmasi ilkesi kullanilir. Bkz. bélim 8.4: Detaylar igin Yén
llkesi'ne bakin.

Doyma sezicisi (Blok 9), giris akim 6rneklerin yani sira fark akimlarini ve tutucu akimlari analiz eder. Bu blok, AT doymasi
tespiti durumunda ¢ikis bayragini kurar. Bkz. bélim 8.5: Detaylar igin Doygunluk Algilayicisrna bakin.

Cikis mantigi (Blok 11), diferansiyel, yon ve doyma bayraklarini tutuculu diferansiyel ¢alisma bayragi ile birlestirir. Uygula-
nan mantik, glvenilirlik/hiz ve guvenlik arasinda mikemmel bir dengeyi korurken rélenin performansini da artirir. Bkz.
béliim 8.6: Detaylar icin Cikis Mantigi ve Orneklerine bakin.

GE Multilin B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi 8-1




8.2 DINAMIK BARA BENZETIMI 8 CALISMA ILKESI

8.2.1 DINAMIK BARA BENZETIMi TEKNIGI

B90’In bara diferansiyel bolgeleri, farkli bélimler arasinda anahtarlanabilir devreler iceren bara boélimlerini korumaya
imkan saglar. Her bir giris akimi ile bir durum sinyali iligkilendirilerek uygun rdle ¢alismasi saglanir. Bu teknik, dinamik bara
benzetimi olarak adlandirilir.

Dinamik bara bolgesi, bir dizi AT giris—durum—yén giris bilgisi olarak programlanir.

Dinamik bara benzetimin belirli bir AT giris—durum c¢iftinin durum sinyali, ilgili devrenin (akimin) korunan bara bdlgesine
bagl olup olmadigini géstermek tzere olusturulmus bir FlexLogic islenendir. Normalde, durum sinyalleri, ayiricilarin veya
kesicilerin uygun yardimci kontaklarina bagl giris kontaklarindan alinir.

8.2.2 AT ORANI UYUMLAMASI

B90, AT’lerin degisik sekonder akimlar ve dénustirme oranlari ile kullaniimasina izin verir. Ortak bir referansa dlgekleme,
icten role tarafindan yapilir. Maksimum izin verilen oran uyusmazhgi 32:1. Diferansiyel karakteristigin dogru ayari igin, role
tarafindan kullanilan ortak referansin kestirilmesi zorunludur.

B90, sekonder akimlari belirli bir bara diferansiyel bolgesini tanimlayan AT ler arasindaki en yiksek primer akima élcekler:
1 pu en yuksek anma primer akima karsilik gelir.

Olgekleme referansi, konfiglirasyon agsamasinda réle tarafindan otomatik olarak segilir ve bara diferansiyel bélgesinin dina-
mik durumundan etkilenmez. Bu, belirli bir zamanda en yuksek primer akiml AT’yi iceren devre belirli bir bara bélgesine
bagli olmasa bile dlgek referansinin degismeyecegdi anlamina gelir.

ORNEK 2:

BARA BOLGESI 1'i tanimlayan devrede bulunan AT’lerin asagidaki anma degerlere sahip oldugunu varsayalim:
« 1ACT: 600:5

+  1BCT: 500:1

+  1CCT: 600:5

+ 1D CT: 1000:5

« 1ECT: 500:1

+ 1F CT: 600:5

600, 500, 600, 1000, 500, ve 600’(in en biiyligii 1000 A'dir ve dolayisiyla BARA BOLGESI 1’in yapilandiriimasinda referans
olarak 1000 A alinir.
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8 CALISMA ILKESI 8.3 DIFERANSIYEL ILKESI

8.3.1 YONELIMLI DIFERANSIYEL KARAKTERISTIGI

B90, asagidaki sekilde gosterildigi gibi ¢ift egimli-¢ift kesme noktali bir galisma karakteristigini kullanir.

CALISMA ayari, baradan dusuk bir akim akarken ve etkin bir tutucu sinyal yokken olasi yapay fark sinyallerinden rélenin
etkilenmemesi igin saglanir.

ilk kesme noktas! (DUSUK NOKTA), manyetik devrede kalan yiiksek miknatislik veya birden fazla otomatik tekrar kapama
vurumlari gibi en olumsuz kosullarda AT’lerin garantili dogrusal calisma sinirini belirtmek igin saglanmistir. ilk kesme nok-
tasi, ilk egimin (DUSUK EGIM) (st sinirini tanimlar.

ikinci kesme noktasi (YOKSEK NOKTA), AT lerin dnemli miktarda bir doyma olmaksizin galisacagi sinirlari belirtmek igin sag-
lanmistir. Bu nokta, ikinci egimin (YOKSEK EGIM) alt sinirini tanimlar.

A
\1d|

K
=
a
c
g CALISTIR
E YKSK

EGIM

BLOK
L L DSK EGIM Ir
CALISMA 444 >
Sinirlayici 836720ALCDR

DSK NOKTA{ -+
YKSK NOKTA

Sekil 8-2: TUTUCULU GALISMA KARAKTERISTIGI

B90 tarafindan kullanilan yiksek egim, tutucu sinyal blylkligine bakilmaksizin gergek bir ylizdeli tutuculuk olarak gérev
yapar. Bu, Ust egim bdlgesindeki galisma karakteristiginin siniri ‘diferansiyel - tutucu’ diizlemin orijinini kesen diiz bir gizgi
oldugu igindir. YOKSEK EGIM ayari ile belirtilen sabit bir tutuculuga sahip olmak, birinci ve ikinci egimler arasindaki bir surek-
sizlik engelinin olusmasina yol agar. Bu sorun, alt ve st kesme noktalari arasindaki karakteristigin diizglin bir yaklasikla-
masi yapilarak (kiibik kopra egrisi uygulanarak) ¢ézulir. Sonug olarak, karakteristik sunlari saglar:

*  DUSUK NOKTA, alt kesme noktasinin altindaki tutucu akimlar igin, DUSUK EGIM'li sabit bir ylizdeli tutuculuk
*  YUKSEK NOKTA, (ist kesme noktasinin (izerindeki tutucu akimlar igin, YOKSEK EGIM'li sabit bir ylizdeli tutuculuk ve

*  Kesme noktalari arasinda DUSUK EGIM tutuculugundan YUKSEK EGIM tutuculuguna diizgiin bir gegis.
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8.3 DIFERANSIYEL ILKESI 8 CALISMA ILKESI

8.3.2 DIFERANSIYEL VE SINIRLAYICI AKIMLAR

Tutucu akim, belirli bir bélgenin giris akimlarinin durum sinyalleri islenerek, yani korunan boélgenin dinamik bara benzetimi
uygulanarak akimlarin fazér buyUkliklerinin en blyigu alinarak uretilir. Tutucu akim, Bélum 8.1 Girig'te agiklandigi gibi
maksimum anma primer akima &lgeklenir. Olgekleme, tutuculu diferansiyel karakteristigin GALISMA degeri ve tutucusuz
diferansiyel fonksiyonunun YUKSEK AYAR calisma noktasi ayarlanirken dikkate alinmalidir.

Tutucu akim, belirli bir bolgenin giris akimlarinin durum sinyalleri islenerek, yani korunan boélgenin dinamik bara benzetimi
uygulanarak akimlarin fazor buyuklUklerinin en buyigi alinarak uretilir. Tutucu akim, Bolim 8.1 Giris'te agiklandigi gibi
maksimum anma primer akima 6lgeklenir. Olgekleme, tutuculu diferansiyel karakteristigin kesme noktalari ayarlanirken dik-
kate alinmalidir.

Tutucu sinyalin "en buayugu" tanimi, réle dis arizalarda AT doymasinin tstesinden gelmek icin ek araglar kullandidi igin réle-
nin glvenligi tehlikeye atmadan gtivenilirlige dogru egilimli olmasini saglar. Bu yaklagimin ek bir yarari, tutucu sinyalin her
zaman belirli dis arizalarda doymasi ¢ok olasi olan AT’den akan bir fiziksel akimi, yani akimin bir "ortalama" si veya "top-
lami" ni degil gergek bir akimi gostermesidir. Bu, ¢alisma karakteristiginin kesme noktalarini daha anlamli kilar.

Asagidaki 6rnek, kesme noktasi ayarlari ile ilgili olarak verilmistir.
ORNEK 3:

Onceki érnege devam edelim (sf. 8—2’ye bakin) ve AT lerin kendi 6zellikleri, kablo direnci, AT lerin yiikleri gibi ilgili etkenleri
hesaba katarak asagidaki primer akimlarin énemli miktarda bir doyma olmaksizin sekondere donulstirileceginin garanti
edildigini varsayalim:

+ 1ACT:6,0kA
« 1BCT:7,5kA
+ 1CCT:50kA
+ 1DCT:13,0kA
+ 1ECT:8,0kA
+ 1FCT:9,0kA

1C girigine ait AT, doyma olmaksizin garanti edilen en disik primer akima sahip oldugu icin doymaya daha ¢ok maruz
kalacaktir. 1C devresindeki bir dis ariza sirasinda, 1C AT’si potansiyel olarak geri kalan tim devrelerin istirak edecegi bir
ariza akimini tagiyacaktir. Ariza akimi istirak eden akimlardan daha yuksektir ve dolayisiyla 1C AT akimi 1C devresindeki
dis arizalarda tutuculu diferansiyel karakteristik icin tutucu sinyal olacaktir. Sonug olarak; diferansiyel karakteristigin st
kesme noktasi (YUKSEK KESME NOKTASI), 5000AV :1000A = 5 pu (1000A baz birim; 6rnek igin bkz. sayfa 8-2).

Ayni yaklasim, alt kesme noktasi, DUSUK KESME NOKTASI icin de gegerlidir.
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8 CALISMA ILKESI 8.3 DIFERANSIYEL ILKESI

8.3.3 GELISMIiS GUVENLIK

B90’'In performansini artirmak igin, asagidaki semada gorildiga gibi, diferansiyel karakteristik farkli galisma modlarina
sahip iki bélgeye boélinmustar.

ilk bélge nispeten diisiik diferansiyel akimlara uygulanir ve diisiik akimli dis arizalarda AT doymasinin {istesinden gelecek
onlemler sunulur. Belirli mesafedeki dis arizalar, gok uzun DC bilesen zaman sabiteleri veya birden fazla otomatik tekrar
kapama vurumlarn yizinden AT doymasina sebep olabilir. Ancak; bdyle durumlarda doymanin tespit edilmesi gigtiir.
Doyma sezicisine bakilmaksizin, bu bélgeye "yon kontroli" yoluyla strekli ek givenlik uygulanir.

Bolge 2
— (ylksek diferansiyel
] .
> akimlar)
2]
c
o
Qo
a
Bolge 1
(disik diferansiyel
akimlar)

v

sinirlayici

836725A1.COR

Sekil 8-3: DIFERANSIYEL KARAKTERISTIGIN iKi BOLGESI

ikinci bolge, diferansiyel karakteristigin geri kalan bolimiinii kapsar ve nispeten yiiksek fark akimlarina uygulanir. Eger bir
dis ariza sirasinda olusan yapay fark akim diferansiyel-tutucu akim gezingesi ikinci bolgeye girecek kadar oldukga yuk-
sekse, 0 zaman doyma sezicisi tarafindan AT doymasi givenli olarak tespit edilir.

B90, diferansiyel karakteristigin ilk bélgesinde 2’den 2 modunda ¢aligir. Tutuculu diferansiyel elemanin galismasi i¢cin hem
diferansiyel hem de yén ilkesi (bkz. béliim 8.3 Diferansiyel ilkesl ve 8.4 Yénli Kutuplanma) bir i¢ arizay! teyit etmelidir.

Role, diferansiyel karakteristigin ikinci boélgesinde dinamik 2'den 1 / 2’den 2 modunda caligir. E§er doyma sezicisi (bkz.
béliim 8.5 Doyma Sezici) tarafindan AT doymas: algilanmazsa, diferansiyel koruma ilkesi tek bagina tutuculu diferansiyel
elemani ¢alistirabilir. E§er AT doymasi tespit edilirse, tutuculu diferansiyel elemanin galismasi icin hem diferansiyel hem de
yon ilkesi bir i¢ arizayi teyit etmelidir.

Diferansiyel karakteristigin birinci ve ikinci bolgelerinde farkli galisma modlari yiziinden, kullanici, glivenilirlik ve glivenlik
hususlarinda cifte denetime sahiptir. ilk seviye, doyma miktarina goére karakteristik egimlerini ve doyma noktalarini kapsar.
ikinci seviye, karakteristigin birinci ve ikinci bolgeleri arasindaki bélinmenin tizerindeki denetimi kapsar.
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8.4 YONLU KUTUPLANMA 8 CALISMA ILKESI

8.4.1 AKIM YON KORUMASI

Daha iyi bir glivenlik icin, B90, ana akim diferansiyel islevinin dinamik denetimi icin akim yon korumasi ilkesini kullanir. Yén
ilkesi, diisiik fark akimlarinda siirekli etkindir (Sekil 0—1: Diferansiyel Karakteristigin iki Bolgesi icinde bélge 1) ve CT doy-
gunlugunu algilamasi {izerine doygunluk algilayicisi (bkz. bélim 8.5: Doyma Sezicl) tarafindan biiyiik fark akimlari igin
dinamik olarak acilir (ayni sekilde Bolge 2).

Yon ilkesi, ariza akimlarinin goreli yonlne tepki verir. Bu da bara gerilimi bir referans sinyaline gerek olmadigi anlamina
geliyor. Yon ilkesi, sunlari bildirir:

«  Eger ariza akimlarin timu bir yéne akiyorsa, bu bir i¢ arizadir veya

« Eger en az bir ariza akimi geri kalan akimlarin toplami ile karsilastirildiginda ters yone akiyorsa, o zaman bu bir dig
arizadir.

Yon ilkesi, iki asamali yUrGtalur.

ilkin, belirli bir akimin biyiikliigiine dayali olarak, akimin bir ariza akimi olup olmadig belirlenir. Eger dyleyse, géreli faz ilis-
kisi g6z éntnde bulundurulur. YUk akimlari icin, i¢ arizalarda bile yén baradan diga dogru olabilecegi icin agi kontroll yapil-
maz. Bu asamanin yardimci karsilastiricisi, uyarlanir bir esik uygular. Esik, tutucu akimin bir bélimuddr. Belirli bir fider
akimi, eger K x Iy, 'dan veya AT anma degerinin iki katindan biylikse, ancak o zaman bara y6n karsilastirmasi igin kul-
lanilir. iki besleyicili bara bélgeleri icin, K = 0,2'dir. Burada, iki fiderli bara bélgeleri igin K = 0,2, alti fiderli bara bélgeleri igin,
K=0,8/(N-1) ve altidan fazla fider Altidan fazla fideri olan bara bélgeleri icin, K= 0,16'dir.

ikinci olarak, yalnizca secilen ariza akimlari igin, ilgili akim ile geri kalan tiim akimlarin toplaminin arasindaki faz agisi kon-
trol edilir. Geri kalan akimlarin toplami, fark akimi eksi degerlendirilen akimdir. Dolayisiyla; her biri igin, 6rn. degerlendirilen
p. akimigin, /5 ve I5—1Ip fazdrleri arasindaki agi kontrol edilmelidir.

ideal olarak; s6z konusu ag, dis arizalarda 180°’ye ve i¢ arizalarda 0°’ye yakindir (agsagidaki sekillere bakin).

Harici Ariza Kosullari

CALISTIR

BLOK
CALISTIR

836726A2.C0R

Sekil 8—4: DIS ARIZALARDA YON iLKESi GALISMASI

Dahili Ariza Kosullari

CALISTIR

BLOK

CALISTIR

SHTZA2COR

Sekil 8-5: iIG ARIZALARDA YON iLKESi CALISMASI

B90 uygulama dikkate alinan akimlar igin maksimum agiyi hesaplar ve bunu 90° derecelik sabit esikle kargilastirir. Yon
koruma prensibinin yerine getirilip getiriimedigini belirten bayrak BARA 1(4) DIR FlexLogic isleneni olarak kullanilabilir.
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8 CALISMA ILKESI 8.5 DOYMA SEZICI

8.5.1 AT DOYGUNLUK ALGILAMA

B90 drindnin doyma algilayicisi, sonrasinda ¢ok derin seviyede doyuma neden olacak ¢ok buytk primer akimlar altinda
bile tim AT'lerin kisa sureligine dogru olacak calisacagi bilgisinden faydalanir. Bunun sonucu olarak, bir dis arizada,
ATlerin ilk dogrusal calisma periyodu sirasinda tutucu sinyal hizla gelisirken fark akimi ¢gok disik kalir. Bir veya daha fazla
AT doydugunda, fark akimi artar. Ancak; tutucu sinyal en az birkag milisaniye kadar siirer. i¢ arizalarda, hem fark akimi
hem de tutucu akim esanh gelisir. Bu, asagidaki semada g0sterildigi gibi bir diferansiyel - tutucu gezingesi karakteristik
bigimi olusturur.

Diferansiyel

CALISTIR

BLOK

HARICI ARIZA YAPISI R
V Sinirlayici

B3728A1.C0R

Sekil 8-6: AT DOYGUNLUK ALGILAMA: iC VE DIS ARIZA BIGIMLERI

Tutucu sinyalin biiy(ikligi yiiksek bir kesinti noktasindan (YUKSEK NOKTA) daha biiyiik olmasi ve ayni zamanda diferan-
siyel akimin ilk egrinin (DUSUK EGIM) altinda olmasi durumunda, doygunluk algilayici tarafindan AT doygunluk kosulu bil-
dirilir. Belirtilen kosul gegici olup, muhirleme gerektirir. "durum makinesi" seklinde 6zel bir mantik bu amag igin asagidaki
sekilde resmedilen doygunluk algilayici durum makinesi kullanihr.

Fazor kestirici 6lcme surecine bir gecikme sokusturdugu igin, s6z konusu doyma testi ¢cok hizli olan AT doymasini tespit
edemez. Cok hizli AT doymasinin tespiti icin, dalga bigimi diizeyindeki sinyaller arasindaki iliskileri kullanan bagka bir kosul
kontrol edilir. Temel ilke, yukarida agiklananin benzeridir. Ayrica, doyma algilayicisinin érnege dayali asamasi, yukaridaki
semada gorulen doyma bigiminin daha iyi izlenmesi igin tutucu sinyalinin (di/dt) zaman tiirevini kullanir.

Doyma algilayicisi, bir ariza durumunda yaklasik 2 ms sonra olacak bir doyma durumunu tespit edebilir. Doyma algilayi-
cisl, higbir 6zel ayara sahip degildir ve dogru calisma icin ana diferansiyel karakteristigi kullanir. Parametrelerin kendi oriji-
nal anlamlarini sirdirmesi gerektigi icin, karakteristigi ayarlarken bu durum akilda tutulmalidir.

Doyma algilayicisinin galismasi, BARA 1(4) SAT FlexLogic isleneni olarak mevcuttur.

NORMAL

DYG :=0

Diferansiyel akim
belirli bir zaman
periyodu i¢in ilk
egimin altinda

Doygunluk kosulu

HARICI ARIZA

DYG :=1

Diferansiyel tutucu gezinge
Girilen diferansiyel belirli bir zaman periyodu
Kkarakteristik igin diferansiyel

karakteristik disinda

HARICI ARIZA
VE AT DOYMASI

DYG :=1

83672941 CDR

Sekil 8-7: DOYMA ALGILAYICISI DURUM MEKANIZMASI
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8.6 CIKIS MANTIGI VE ORNEKLER 8 CALISMA ILKESI

8.6.1 GIKIS MANTIGI

Tutuculu diferansiyel karakteristik, agsagida gosterilen ¢ikis mantigini kullanir.

Dusuk fark sinyalleri icin, tutuculu diferansiyel eleman, hem diferansiyel hem de yon ilkesini kullanarak 2’den 2 esasina
gore calisir.

Yiksek fark sinyalleri igin, yon ilkesi, ancak doyma sezici tarafindan istenirse 6lgime dahil edilir (dinamik 2’den 1 / 2'den 2
mod). Tipik olarak; yon ilkesi daha yavastir ve miimkin oldugunca kullaniimasindan kaginilarak B90’in daha hizli galigsmasi
saglanmalidir.

Dinamik yon ilkesini igerme/dislama, diistik fark akimlari igin uygulanmaz; yalniz akimlar kiigiikken meydana gelen AT doy-
malarinin, yani ¢ok uzun DC bilesen zaman sabiteleri veya birden fazla otomatik tekrar kapama vurumlari ylziinden doy-
manin guvenilir bigimde tespiti nispeten glig oldugu igin, ancak bu durumda stirekli 6lgime dahil edilir.

DIF, VE LI
DIR VEY y6nelimli bara
VEY A diferansiyel
A DIFyoNELMLD
SAT ——(C
VE —
DIFy

836730A1.COR

Sekil 8-8: TUTUCULU DIFERANSIYEL KORUMANIN GIKIS MANTIGI

8.6.2 IC VE DIS ARIZA ORNEGI

iki réle galisma érnegi sunulmustur: yiiksek AT doymali bir dis ariza ve bir i¢ ariza.

Korunan bara, sirasiyla F1, F5, M1, M5, U1 ve U5 AT terminallerine bagli alti devreyi kapsar. F1, F5, M1, M5 ve U5 devre-
leri bazi ariza akimlarini besleyebilir; U1 devresi bir yiki besler. F1, M5 ve U5 devreleri, F5 ve M1 baglantilarindan ¢ok
daha gugludur.

M5 devresi, baradaki en zayif (doymaya en egilimli) AT'yi icerir.

Sekil 8-10 bara akimlarini ve harici bir arizayla ilgili en dnemli mantik sinyallerini sunar. Cok hizli ve siddetli AT doymasina
ragmen, B90 kararl kalir.

Sekil 8-11 ayni sinyalleri ancak bu sefer dahili ariza durumu igin sunar. B90, (hizli bigim-C ¢ikis kontagi Gzerinden) 10 ms
icinde agma verir.
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8.6 CIKIS MANTIGI VE ORNEKLER

8 CALISMA ILKESI
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8 CALISMA ILKESI

8.6 CIKIS MANTIGI VE ORNEKLER
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9 AYARLARIN UYGULANMASI 9.1 GENEL BAKIS

9.1.1 GIRIS

Bu bélimde, 6rnek bir bara igin bir ayar hesaplamalari 6rneg@i saglanmistir. Segilen érnek, bir dizi tipik durumu agiklamak
Uzere degisik bara yapilandirmalarini igerir. Kullanilan bara diizenlemesi ve sayisal veriler igin, herhangi bir sirket uygula-
masinin veya tasarim standartlarinin yansitiimasi amaci gididlmemistir.

Ayrica; AT'lerin bir B90 uygulamasi dikkate alinmaksizin segilmis oldugu varsayilmistir; ancak, dogru rdle uygulamasi igin
B90 ayarlari hesaplanacaktir. Bu érnekte kullanilan AT verileri minimumda tutulmus ve genel veriler kullaniimigtir. AT veri-
leri, herhangi bir 6zel veya ulusal standardi yansitmamaktadir.

Bu bélimde saglanan analizler, asagidaki amaglar icin yapilmigtir:

*  Tutuculu diferansiyel karakteristigin ylksek kesme noktasi ayarlarini segmek igin, sifir artik aki dikkate alinarak
AT ’lerin dogrusal galisma sinirlari belirlenmistir.

»  Tutuculu diferansiyel karakteristigin diisiik kesme noktasi ayarlarini segmek igin, %80 kadar bir artik aki dikkate alina-
rak AT’lerin dogrusal ¢alisma sinirlari belirlenmistir.

»  Tutuculu diferansiyel karakteristigin egimini ve yiksek ayar diferansiyel asiri akim ayarini segmek igin, AT lerin doy-
masi analiz edilmistir.

Analiz araglari ve uygulanan guivenlik paylari, yalniz érnek igindir ve herhangi bir 6zel koruma felsefesini yansitmamaktadir.

Genellikle, AT doyumla alakali hesaplamalar igin baraya bagh olan en zayif (doyuma en meyilli) AT ile baraya bagh tim
devreler arasinda en uzun zaman sabitiyle birlestiriimis toplam bara ariza akimini degerlendirmek yeterlidir. Bu bélim, bara

diizenlemesi degistiginde B90'in performansini artirmak igin (Réle Performansini Artirma bolimiine bakin) ayar gruplarinin
kullaniimasi dugtincesini agiklamak Uzere ayrintili analizler saglar (Egimler ve Yiiksek Ayar Esigi bolimlerine bakin).

9.1.2 ORNEK BARA VE VERILERI

Asagidaki sekilde, Kuzey ve Giiney baralari ile gift barali bir dlizenleme goésterilmistir. Bu istasyon, bes devreye (C-1 - C-5)
ve bir kublaj kesiciye (B-7) sahiptir. C-1 devresi, Kuzey barasina baglidir; C-2, C-3 ve C-4 devreleri, S-1 - S-6 ayiricilar Gze-
rinden baralardan birine yénlendirilebilir; C-5 devresi, B-5 ve B-6 kesiciler Gizerinden baralardan birine baglanabilir.

c-3 c5
) ) ) ) ) KUZEY BARA
B.1 S-1 s3 S5
B-5
AT-1 E__ AT-7
AT-2 B2 AT-3 B-3 AT-4 B-4 AT-5
B-7
AT-6
AT-8
B-6
s-2 r sS4 r s6 r
GUNEY BARA
c-1 c2 c4

836731A2.CDR

Sekil 9-1: ORNEK BARA YAPILANDIRMASI
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9.1 GENEL BAKIS 9 AYARLARIN UYGULANMASI

Asagidaki tablo, bagli devrelerin ve bunlarin DC sure sabitlerinin etkinlestiriimis kisa devre katkilarini géstermektedir.

Tablo 9-1: BAGLI DEVRENIN TEMEL ARIZA VERILERI

DEVRE lariza (KA) Tpc (MS)
C-1 0,00 Yok
C-2 0,00 Yok
C-3 6,00 5
C-4 5,00 30
C-5 3,00 40

Temel AT verileri, asagidaki tabloda sunulmustur. Bu 6érnekte kullanilan Gg farkli tipte AT’nin miknatislanma karakteristikleri
asagidaki sekilde gdsterilmigtir.

Tablo 9-2: TEMEL AT VERILERI

AT ORAN Vooye (V) Ratsn (Q) KABLOLAR (M)
AT-1 600:5 144 0,34 210
AT-2 600:5 144 0,34 205
AT-3 1200:5 288 0,64 200
AT-4 1000:5 240 0,54 200
AT-5, AT-6 1000:5 240 0,54 180
AT-7, AT-8 1200:5 288 0,64 200
10°

1200:5 1

I e ——— 1000:5 |

—
-
//::: // 600:5

N

~

Miknatislanma gerilimi, V
B

10° 10" 10° 10°

Miknatislanma Akimi, A

836732A4.CDR

Sekil 9-2: YAKLASIK AT MIKNATISLAMA KARAKTERISTIKLERI
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9 AYARLARIN UYGULANMASI

9.2 BOLGELERE AYIRMA VE DiNAMiIK BARA REPLIKASI

9.2.1 KUZEY BARA BOLGESI

Asagidaki semaya gore, Kuzey bara diferansiyel bolgesi, su AT ler ile simirlanmigtir: CT-1, CT-2 (S-1 kapali ise), CT-3 (S-3

kapali ise), CT-4 (S-5 kapali ise), CT-5 ve CT-8. Kuzey bara korumasi asagidaki kesicileri ¢aligtirmalidir: B-1, B-2 (S-1
kapali ise), B-3 (S-3 kapali ise), B-4 (S-5 kapali ise), B-5 ve B-7.

AC-3 A C-5

GUNEY BARA

c4

3 836733A1.CDR
vy \/

Sekil 9-3: KUZEY BARA BOLGESI

9.2.2 GUNEY BARA BOLGESI

Gliney bara diferansiyel bolgesi, su AT ler ile sinirflanmistir: AT-2 (S-2 kapaliysa), AT-3 (S-4 kapaliysa), AT-4 (S-6 kapaliysa),

AT-6 ve AT-7. Glney bara korumasi asagidaki kesicileri calistirmali: B-2 (S-2 kapali ise), B-3 (S-4 kapali ise), B-4 (S-6 kapali
ise), B-6 ve B-7.

c-3 c-5
KUZEY BARA
B-1 S-1 s-3 s-5
B-5
AT E' AT2 B-2 AT-3 B3 AT-4 B4 ,_g L. AT7
[~ e - “ s AT-5 B
{ HP | :
ﬁ-ll |-m'0 i -m-ll |-m'0 i -m-ll |—m—0 i B-7
------------- - P | ] S| G AT6
! } ! | ! ) | i
Pl P o : AT
il ] 1 oo
S-2§ ! S-41 ! $6 | ! :
K J N J K J H
i i i i
GUNEY BARA
1 v v c-2 v c-4 836734A1.CDR

Sekil 9-4: GUNEY BARA BOLGESI
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9.3 YONELIMLI KARAKTERISTIK KESME NOKTALARI 9 AYARLARIN UYGULANMASI

9.3.1 TANIM

Tutuculu diferansiyel karakteristiginin kesme noktalarini ayarlamak igin, énce AT lerin dogrusal ¢alisma sinirlarinin bulun-
masi gerekir. Kuzey ve Glney barasi role ayarlar, iki diferansiyel bolgesi bazi AT leri paylastigi ve hesap sonuglari her iki
réleye de uygulanacagi icin bu noktadan itibaren birlikte analiz edilecektir.

Mikroislemci tabanli réleler igin, AT yikleri omik olarak alinabilir. Bir AT’nin dogrusal ¢alisma sinirlarini, DC bilesen ve kalan
miknatislik ihmal edilerek, asagidaki gibi yaklasik hesaplanabilir:

iz

t
Imax = ’;z (EQ9.1)
yer: Ihax doyum olmadan dénstirilen maksimum sekonder akim (Sadece AC bilesenli olup,

kalici manyetiklik yoktur),
R, toplam yuk direnci,
Vsat AT'nin doygunluk gerilimi.

Toplam yuk direnci, ariza tipine ve AT’lerin baglantisina baglidir. Tek faz-toprak arizalari ve yildiz bagl AT’ler igin, ylik
direnci, asagidaki gibi hesaplanir:

Rs = 2R;g0+ Retsec + R (EQ9.2)

relay

yere:  Rjaq kablo direnci (tek yon, bu ylizden 2 faktériinde)
Rc1sec Sekonder AT direnci
Rieiay role giris direnci.

0,003 Q/m’lik kablo direnci varsayilarak ve 5A girigli AT’ler i¢in giris direnci yaklasik 0,2 VA / (5 A)2 veya 0,008 Q olarak ali-
narak, AT’lerin dogrusal ¢alisma sinirlari hesaplanmis ve sonuglar asagida AT’lerin Dogrusal Calisma Sinirlari tablosunda
verilmistir.

9.3.2 YUKSEK KESME NOKTASI

Bagl devrelerin herhangi birinde bir AT doymasina yol agabilecek bir dis ariza olasiligi yizinden, minimum dogrusal
galisma sinir degeri, YUKSEK NOKTA ayari olarak alinmalidir. Hem kalan miknatishgi hem de DC bilesen etkisini ihmal ede-
cek bir dogrusal galisma siniri, tutuculu diferansiyel karakteristigin tst kesme noktasi ayari igin temel olmalidir.

B90 kesme noktalari ‘pu’ degerler olarak girilir. ROle, pu ayar igin baz olarak bara diferansiyel bdlgesini sinirlayan AT’lerin
en buyugunud kullanir. Hem Kuzey hem de Guiney barasi igin en ylksek AT primer akimi 1200 A'dir (AT-7 ve AT-8), dolayi-
styla, rélenin yapilandirilmasinda, 1200 A otomatik olarak pu buyklikler icin baz deger olarak segilir. Belirli bir /,5geakimi
ile, dogrusal galisma sinirlari, pu olarak asagidaki gibi yeniden hesaplanir:

/
[max(secondary) . CT ratio (EQ9.3)

Ibase

!

max(pu) —

Tablo 9-3: AT’LERIN DOGRUSAL GALISMA SINIRLARI

AT Rs (Q) Iuax (A SEC) Imax (PU) Iwax (PU)
(KALICILIK YOK) (%80 KALICILIK)
AT-1 1,61 89,55 8,96 1,79
AT-2 1,58 91,25 9,13 1,83
AT-3 1,85 155,84 31,17 6,23
AT-4 1,75 137,30 22,88 4,58
AT-5, AT-6 1,63 147,42 24,57 4,91
AT-7, AT-8 1,85 155,84 31,17 6,23

Yukaridaki tablonun Gglinct ve dordincu sutunlari, su sekilde yorumlanmalidir

AT-1 devresinde harici bir ariza meydana gelirse, AT-1 sadece ariza akimini tasiyacaktir. Ariza akimi diger tim akimlardan
daha yuksek oldugunda, AT-1 tarafindan beslenen akim tutucu sinyal olarak kullanilacaktir. Eger akim 89,55 A sekonderi
veya anma akimin 17,9 katini veya bara diferansiyel bdlgesinin 8,96 pu degerini asarsa, AT-1'nin doymasi kesindir. Sonug
olarak; AT-1'i esas alarak, 8,96 pu’luk bir deger, karakteristigin Ust kesme noktasi olarak kullaniimalidir.
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9 AYARLARIN UYGULANMASI 9.3 YONELIMLI KARAKTERISTIK KESME NOKTALARI

(Ayirict konumlarina bagli olarak) Kuzey barasina baglanabilecek AT’leri gz 6nline alirsak, Kuzey barasi bélgesi igin
YUKSEK NOKTA, (8,96, 9,13, 31,17, 22,88, 24,57, 31,17) nin dusigi olarak 8,96 pu segilmelidir.

(Ayirict konumlarina bagh olarak) Gliney barasina baglanabilecek AT’leri gbz 6nlne alirsak, Gliney barasi bolgesi igin
YUKSEK NOKTA, (9,13, 31,17, 22,88, 24,57, 31,17) nin en disugu olarak 9,13 pu segilmelidir.

9.3.3 DUSUK KESME NOKTASI

Primer akimdaki DC bilesen, st kesme noktasinin altindaki AC akimda bile belirli bir AT doymasina sebep olabilir. Role,
doyma tespiti Uzerine Doyma Seziciyi kullanarak ve bir 2'den 2 ¢alisma ilkesini uygulayarak bunun Ustesinden gelebilir.

Bir AT’nin gekirdeginde kalmis olan artik miknatislik (manyetik kalicilik), AT’nin dogrusal ¢alismasini énemli élglide sinirla-
yabilir. Artik miknatislik, doyma seviyesinin %80’ine kadar ylksek olabilir ve dolayisiyla primer akim tarafindan olusturula-
cak aki bilesenini kargilamak i¢in yalniz %20’lik bir kesim kalir. Bu olgu, hesaplamalarda doyma gerilimi %100 / %20
oraninda veya 5 ¢arpani kadar dusurilerek yansitilabilir. Bu, sirasiyla dogrusal ¢alisma sinirinin ve dolayisiyla AT lerin
Dogrusal Calisma Sinirlari tablosundaki son sutun degerlerinin 5 ¢arpani kadar azaltiimasi ile esdegerdir.

Ornegin, eger AT-1 cekirdeginde kalan artik aki doyma seviyesinin %80’i kadar yiiksek ise, AT, 17,92 A sekonder veya
anma akimin 3,58 kati veya bara diferansiyel bolgesinin 1,79 pu degerinde doyacaktir.

Disurdlmus dogrusal ¢alisma siniri, tutuculu diferansiyel karakteristigin alt kesme noktasi (DUSUK NOKTA ayari) olarak
secilmelidir. Bu yolla, alt kesme noktasindan ust kesme noktasina kadar uzanan aralik, artik miknatishgin rastgele garpani
yuzinden olasi belirsiz doyma alaninin timinu kapsar.

DUSUK NOKTA ayari, Kuzey barasi bolgesi icin 1,79 pu ve Gliney barasi bolgesi icin 1,83 pu degere ayarlanmalidir.

Cok yuksek artik miknatislik ile uzun zaman sabitli bir DC bilesenin bir birlesimi, AC akim alt kesme noktasinin altinda bile
olsa AT’nin doymasina sebep olabilir. Réle, duslk fark akimlari icin bir 2’den 2 ¢alisma modunu kullanarak bunun Ustesin-
den gelebilir.
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9.4 EGIMLER VE YUKSEK AYAR ESIGI 9 AYARLARIN UYGULANMASI

9.4.1 TANIM

Yiksek ayar (tutucusuz) diferansiyel galismasinin yiksek egim ve esigini ayarlamak igin, dis arizalar analiz edilmelidir.
Kuzey bara rélesi icin bir dig arizayi ele alalm. En ylksek AT sayisina sahip bara yapilandirmasini ele alalim. Bu amag
icin, B-7 kublaj kesicisinin kapali oldugunu, ariza akimini besleyebilen diger tim devre elemanlarinin da isletmede oldu-
gunu ve ayrica ariza akimini tasiyan AT-7 ve AT-8'in analizi i¢in bunlarin Gliney barasina bagl olduklarini varsayalim.

9.4.2 C-1'DE HARICi ARIZALAR

Asagidaki tabloda, C-1 devresindeki bir dis arizanin analiz sonuglari sunulmustur (C-1 Kuzey barasina; C-3, C-4 ve C-5
Glney barasina baghdir).

Guvenlik sebepleri igin, arizaya katkida bulunan birkag devrenin (bu durumda C-3, C-4, ve C-5’in) akimlarinin toplami olan
ariza akiminin, katkida bulunanlarin zaman sabitelerinden en yiiksegine sahip oldugu varsayilimistir. Ariza akimi, Giiney
barasina bagl C-3, C-4 ve C-5 devrelerinden ve dolayisiyla AT-3, AT-4, ve AT-6 Uzerinden beslenir. Akim kublaj kesici Uze-
rinden gecer ve dolayisiyla AT-7 ve AT-8 icin doyma tehlikesi s6z konusudur.

Sekonder akimlari (agagidaki tabloda sttun 3) AT lerin dogrusal ¢alisma sinirlari (6nceki AT lerin Dogrusal Calisma Sinir-
lan tablosundaki sttun 4) ile karsilastirirsak, bu ariza sirasinda AT-1’in doyacagi ve Kuzey bara bolgesi diferansiyel koru-
masi igin yapay bir fark sinyali Uretecedi sonucuna ulasilir. Sadece AC bilesenler dikkate alindiginda, diger AT’lerde bir
doyma olmayacaktir. Yapay diferansiyel akimin (AT-1’in miknatislanma akiminin) biyakligu, yik, miknatislanma karakte-
ristigi ve s6z konusu AT’nin primer akimindan asagidaki denklem ¢ézulerek hesaplanabilir:

Ly = 2=
relay — s~ 'magnetizing (EQ9.4)
Irelayx Rs = Vmagnetizing

I = 116,67 A, Rs = 1,61 Q ve onceki Yaklasik AT Miknatislanma Karakteristikleri seklindeki karakteristikten, ¢ézim,
Imiknatisianma = 29,73 A, Irsje = 112,8 Adir.

Doyan AT-1’in miknatislanma akimi, Kuzey barasini koruyan diferansiyel elemanda 29,73 A'lik bir fark sinyali olarak gori-
necek, tutucu sinyal de bara akimlarinin en buyigi (bu durumda 112,8 A) olacaktir. Sonug olarak, karakteristigin tUst egimi
29,73 A/ 112,8 A veya %26'dan ve yiksek ayar diferansiyel eleman baslatmalarinin da 29,73 A veya 2,97 pu dan kilgcik
olmamasi gerekir.

Sadece AC bilesenler dikkate alindiginda dogrusal modda galisacak olan AT’lere gelince, bunlar DC bilesen ylziinden
doyabilir. Eger, V ;> Isx Rgx (1+ o x Ty,), where o radyan sistem frekansiysa (2xf) doyma olmayacaktir.

sat /IsRs) — 1)

V,
Egder yukaridaki kosul ihlal edilirse, doyma ancak sundan sonra olur: T, = =Ty, % In('] _¢ T
® Fge

S

(EQ 9.5)

Asagidaki tablodaki sttun 6 ve 7, C-1'deki arizada DC doyma tehlikesini 6zetlemektedir. AT-4, AT-6, AT-7 ve AT-8, DC bile-
senler ylziinden doyabilir ve bara konfiglirasyonuna bagh olarak Kuzey ve Gliney barasi réleleri igin fark sinyali Grete- bilir.
Doyma, 4,7 ms’den 6nce olmaz ve Doyma Sezici tarafindan tespit edilir.

AT’lerin DC bilesen yuziinden gecici doymalari, doyma tespit edilecegi ve rdle akim yén ilkesini kullanacagi igin karakteris-
tigin egimlerini hesaplarken ihmal edilebilir Ancak; yiksek ayar (tutucusuz) diferansiyel eleman ayarlanirken, doyma
durumu dikkate alinmaldir.

Tablo 9—4: C-1’DE DIS ARIZA HESAPLAMALARI

AT lariza (KA) lariza (A SEK) Tpc (MS) AC DOYMA DC DOYMA Tsat (MS)
AT-1 14,0 116,67 40 Evet Evet Yok
AT-2 0 0,00 Yok Hayir Hayir Yok
AT-3 6,0 25,00 5 Hayir Hayir Yok
AT-4 5,0 25,00 30 Hayir Evet 15,19
AT-6 3,0 15,00 40 Hayir Evet 35,25
AT-7, AT-8 14,0 58,33 40 Hayir Evet 4,70
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9 AYARLARIN UYGULANMASI

9.4 EGIMLER VE YUKSEK AYAR ESIGi

9.4.3 C-2'DE HARICI ARIZALAR

Asagidaki tabloda, C-2 devresindeki bir disg arizanin analiz sonuglari sunulmustur (C-2 Kuzey barasina bagli; C-3, C-4 ve
C-5 ise Glney barasina baghdir).

Sekonder akimlari (asagidaki tabloda sutun 3) AT lerin dogrusal ¢alisma sinirlar (6nceki AT’lerin Dogrusal Calisma Sinir-
lari tablosundaki suitun 4) ile karsilastirirsak, bu ariza sirasinda AT-2'nin doyacagi ve yapay bir fark sinyali Giretecegi sonu-
cuna ulasihr. Sadece AC bilesenler dikkate alindiginda, diger AT’lerde bir doyma olmayacaktir. Yapay fark akiminin (AT-
2’nin miknatislanma akiminin) blyuklagu, yik, miknatislanma karakteristigi ve s6z konusu AT nin primer akimindan asagi-
daki denklem ¢ozilerek hesaplanabilir.

I = 116,67 A, Ry = 1,23 Q ve onceki Yaklagik AT Miknatislanma Karakteristikleri seklindeki karakteristikten, ¢ézim,
Imiknatisianma = 27,69 A, Irge = 113,3 Adir.

Doyan AT-2’nin miknatislanma akimi, Kuzey barasini koruyan diferansiyel elemanda 27,69 A'lik bir fark sinyali olarak goru-
necek, tutucu sinyal de bara akimlarinin en biyugu (bu durumda 113,3 A) olacaktir. Sonug olarak, karakteristigin tst egimi
27,69 A/ 113,3 A veya %24’dan ve yiksek ayar diferansiyel eleman baslatmalarinin da 27,69A veya 2,77 pu'dan kiguk
olmamasi gerekir.

Asagidaki tablodaki siitun 6 ve 7, C-2'deki arizada DC doyma tehlikesini 6zetlemektedir. AT-4, AT-6, AT-7 ve AT-8, DC bile-
senler ylziinden doyabilir ve bara konfiglirasyonuna bagh olarak Kuzey ve Giiney barasi réleleri icin fark sinyali trete- bilir.
Doyma, 4,7 ms’den 6nce olmaz ve Doyma Sezici tarafindan tespit edilir.

Tablo 9-5: C-2'DE DIS ARIZA HESAPLAMALARI

AT lariza (KA) lariza (A SEK) Tpc (MS) AC DOYMA DC DOYMA Tsat (MS)
AT-1 0 0,00 Yok Hayir Hayir Yok
AT-2 14,0 116,67 40 Evet Evet Yok
AT-3 6,0 25,00 5 Hayir Hayir Yok
AT-4 5,0 25,00 30 Hayir Evet 15,19
AT-6 3,0 15,00 40 Hayir Evet 35,25
AT-7, AT-8 14,0 58,33 40 Hayir Evet 4,70

9.4.4 C-3'TE HARICI ARIZALAR

Asagidaki tabloda, C-3 devresindeki bir dis arizanin analiz sonuglar sunulmustur (C-3 Kuzey barasina ve C-4 ve C-5 de
Guney barasina bagldir).

Sekonder akimlari (asagidaki tabloda sutun 3) AT’lerin dogrusal ¢alisma sinirlar (6nceki AT’lerin Dogrusal Calisma Sinir-
lari tablosundaki suitun 4) ile karsilastirirsak, sadece AC bilesenler dikkate alindiginda bu ariza sirasinda hicbir AT doyma-
yacaktir.

Asagidaki tablodaki stitun 6 ve 7, C-3'deki arizada DC doyma tehlikesini 6zetlemektedir. AT-4, AT-3, AT-4, AT-6, AT-7 ve
AT- 8, DC bilegenler yuzinden doyabilir ve bara konfiglirasyonuna bagl olarak Kuzey ve Guney barasi réleleri i¢in fark sin-
yali Uretebilir. Doyma, 11,18 ms’den 6nce olmaz ve Doyma Algilayici tarafindan tespit edilir.

Tablo 9-6: C-3'DE DIS ARIZA HESAPLAMALARI

AT lariza (KA) lariza (A SEK) Tpc (MS) AC DOYMA DC DOYMA Tsat (MS)
AT-1 0 0,00 Yok Hayir Hayir Yok

AT-2 0 0,00 Yok Hayir Hayir Yok

AT-3 8,0 33,33 40 Hayir Evet 11,18

AT-4 5,0 25,00 30 Hayir Evet 15,19

AT-6 3,0 15,00 40 Hayir Evet 35,25

AT-7, AT-8 8,0 33,33 40 Hayir Evet 11,18
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9.4 EGIMLER VE YUKSEK AYAR ESIGI

9 AYARLARIN UYGULANMASI

9.4.5 C-4'TE HARICI ARIZALAR

Asagidaki tabloda, C-4 devresindeki bir dis arizanin analiz sonuglari sunulmustur (C-4 Kuzey barasina ve C-3 ve C-5 de
Guney barasina baglhdir).

Sekonder akimlari (asagidaki tabloda sutun 3) AT’lerin dogrusal ¢alisma sinirlari (6nceki AT’lerin Dogrusal Calisma Sinir-
lan tablosundaki stitun 4) ile karsilastirirsak, sadece AC bilesenler dikkate alindiginda bu ariza sirasinda higbir AT doyma-
yacaktir.

Asagidaki tablodaki sttun 6 ve 7, C-4'deki arizada DC doyma tehlikesini 6zetlemektedir. AT-4, AT-6, AT-7 ve AT-8, DC bile-
senler yUzinden doyabilir ve bara konfigirasyonuna bagh olarak Kuzey ve Giiney barasi rleleri igin fark sinyali Grete- bilir.
Doyma, 5,85 ms’den 6nce olmaz ve Doyma Sezici tarafindan tespit edilir.

Tablo 9-7: C-4'DE DIS ARIZA HESAPLAMALARI

AT lariza (KA) lariza (A SEK) Tpc (MS) AC DOYMA DC DOYMA Tsat (MS)
AT-1 0 0,00 Yok Hayir Hayir Yok
AT-2 0 0,00 Yok Hayir Hayir Yok
AT-3 6,0 25,00 5 Hayir Hayir Yok
AT-4 9,0 45,00 40 Hayir Evet 5,85
AT-6 3,0 15,00 40 Hayir Evet 35,25
AT-7, AT-8 9,0 37,50 40 Hayir Evet 9,40

9.4.6 C-5'TE HARICi ARIZALAR

Asagidaki tabloda, C-5 devresindeki bir dis arizanin analiz sonuglari sunulmustur (C-5 Kuzey barasina ve C-3 ve C-4
de Guiney barasina baglidir).

Sekonder akimlari (agagidaki tabloda sttun 3) AT lerin dogrusal ¢alisma sinirlari (6nceki AT lerin Dogrusal Calisma Sinir-
lan tablosundaki stitun 4) ile karsilastirirsak, sadece AC bilesenler dikkate alindiginda bu ariza sirasinda higbir AT doyma-
yacaktir.

Asagidaki tablodaki sttun 6 ve 7, C-5'deki arizada DC doyma tehlikesini 6zetlemektedir. AT-4, AT-5, AT-7 ve AT-8, DC bile-
senleri yliziinden doyabilir ve bara konfiglirasyonuna bagl olarak Kuzey ve Gliney barasi réleleri igin fark sinyal Uretebilir.
Doyma, 4,83 ms’den 6nce olmaz ve Doyma Algilayici tarafindan tespit edilir.

Tablo 9-8: C-5'DE DIS ARIZA HESAPLAMALARI

AT Iariza (KA) Iariza (A SEK) Tpc (MS) AC DOYMA DC DOYMA Tsat (MS)

AT-1 0 0,00 Yok Hayir Hayir Yok

AT-2 0 0,00 Yok Hayir Hayir Yok

AT-3 6,0 25,00 5 Hayir Hayir Yok

AT-4 5,0 25,00 30 Hayir Evet 15,19

AT-5 11,0 55,00 30 Hayir Evet 4,83

AT-7, AT-8 11,0 45,83 30 Hayir Evet 7,16
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9 AYARLARIN UYGULANMASI 9.5 BARA DIFERANSIYEL AYARLARI

9.5.1 TANIM
Bu boélimde 6nceki analizler g6z 6nline alinarak, ayarlar, asagidaki gibi hesaplanmistir.
Tablo 9-9: KUZEY BARASI DIFERANSIYEL KORUMA AYARLARI
AYAR DEGER AGIKLAMALAR
CALISMA 0,1 pu Varsayilan Deger Guvenlik/glvenilirlik gereksinimlerine bagli olarak daha kigik veya

yuksek degerler girilebilir. pu deger, 1200 A baz akimi i¢indir. Bu, ¢alisma akiminin
120 A primer olacagi anlamina gelir.

DUSUK EGIM %25 Varsayilan Deger Guvenlik/glvenilirlik gereksinimlerine bagl olarak daha kigik veya
yuksek degerler girilebilir.
DUSUK NOKTA 1,79 pu %80 kalici miknatislikta bile ac akimlar igin AT’lerin higbiri 1,79 pu nun altinda doymaz.

Ancak, kalicilikla birlegsmis dc bileseni, akimlar 1,79 pu altinda olsa bile bazi AT'leri
doyurabilir. B90, akim yon ilkesini kullanarak bu doymanin ustesinden gelebilir.

YUKSEK EGIM %60 Varsayilan Deger Guvenlik/glvenilirlik gereksinimlerine bagh olarak daha kigik veya
yuksek degerler girilebilir. %60’lik bir deger, AT lerin ac doyma kosullarinda (C-1’deki

arizada AT-1'in doymasi sonucu %26 yapay fark akiminda) diferansiyel karakteristigin
(yon ilkesi olmaksizin) yalniz basina dogru ¢alismasini saglar.

YUKSEK NOKTA 8,96 AT’lerin higbiri 8,96 pu nun altinda doymaz. Ancak; dc bilesen, 8,96 pu nun altindaki
akimlarda bile bazi AT leri doyuma sokabilir. B90, akim yon ilkesini kullanarak bu
doymanin Ustesinden gelebilir.

YUKSEK AYAR 5,94 En yliksek yapay diferansiyel akim 2,97 pu dur. Analizin sinirli dogrulugu ve dc
doymanin etkisi yuziinden, 2 givenlik carpani benimsenebilir. En ylksek i¢ ariza
akimi 14 kA veya 11,67 pu dur ve bu tutucusuz diferansiyel ¢calisma ile birgok
arizanin temizlenmesine imkan saglar.

Tablo 9-10: GUNEY BARASI DIFERANSIYEL KORUMA AYARLARI

AYAR DEGER ACIKLAMALAR

CALISMA 0,1 pu Varsayilan Deger Guvenlik/glvenilirlik gereksinimlerine bagli olarak daha kigik veya
yuksek degerler girilebilir. pu deger, 1200 A baz akimi igindir. Bu, gcalisma akiminin
120 A primer olacagi anlamina gelir.

DUSUK EGIM %25 Varsayilan Deger Guvenlik/glvenilirlik gereksinimlerine bagli olarak daha kigik veya
yuksek degerler girilebilir.
DUSUK NOKTA 1,83 pu %80 kalici miknatislikta bile ac akimlar icin AT lerin higbiri 1,83 pu'nun altinda doymaz.

Ancak, kalicilikla birlegsmis dc bileseni, akimlar 1,83 pu altinda olsa bile bazi AT'leri
doyurabilir. B90, akim yon ilkesini kullanarak bu doymanin ustesinden gelebilir.

YUKSEK EGIM %60 Varsayilan Deger Guvenlik/glvenilirlik gereksinimlerine bagh olarak daha kigik veya
yuksek degerler girilebilir. %60’lik bir deger, AT lerin ac doyma kosullarinda (C-2’deki

arizada AT-2'in doymasi sonucu %24 yapay fark akiminda) diferansiyel karakteristigin
(yon ilkesi olmaksizin) yalniz basina dogru ¢alismasini saglar.

YUKSEK NOKTA 9,13 pu AT’lerin higbiri 9,13 pu degerinin altinda doymaz. Ancak; dc bilesen, 9,13 pu degerinin
altindaki akimlarda bile bazi AT leri doyuma sokabilir. B90, akim yon ilkesini kullanarak
bu doymanin Ustesinden gelebilir.

YUKSEK AYAR 5,54 En yliksek yapay diferansiyel akim 2,77 pu'dur. Analizin sinirli dogrulugu ve dc
doymanin etkisi yuziinden, 2 givenlik garpani benimsenebilir. En ylksek i¢ ariza
akimi 14 kA veya 11,67 pu dur ve bu tutucusuz diferansiyel calisma ile birgok
arizanin temizlenmesine imkan saglar.

GE Multilin B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi 9-9



9.6 ROLE PERFORMANSINI ARTIRMA 9 AYARLARIN UYGULANMASI

9.6.1 AYAR GRUPLARI KULLANMA

Gliney barasi 6rneginde, AT-2, bazi ayar degerlerini belirleyen en zayif (doymaya en egilimli) AT’dir. Ancak; eder S-2 ayirici
aclksa, AT-2 Glney barasi koruma bolgesinin bir pargasi olmayabilir. Dinamik bara benzetimi i¢in ayirici konumunun sag-
lanmasi gerektiginden, ayirici durumu ayar gruplarini kontrol etmek icin de kullanilabilir ve eger en zayif AT belirli bir
zamanda bara bélgesinin bir pargasi degilse daha hassas ayarlar uygulanabilir. Ornegin, eger S-2 ayiricisi agik ve S-6 ayi-
ricisi kapal ise, AT-4, Giiney barasina bagl en zayif AT olur. Yiksek kesme noktasi (YUKSEK NOKTA), 22,88 pu degerine
yukseltilebilir (AT'lerin Dogrusal Operasyonlar Sinirlari tablosunun dérdinci sttunu). Diglik kesme noktasi (DUSUK NOKTA)
4,58 pu degerine yukseltilebilir (AT'lerin Dogrusal Operasyonlar Sinirilari tablosunun besinci siitunu). Gliney barasi AT leri
icin bir AC doyma s6z konusu olmayacagi i¢in (her devre igin dis ariza hesaplamalari tablolarina bakin), st egim (YOKSEK
EGIM) disurdlebilir.

Kavram, asagidakiler kullanilarak uygulanabilir:

*  En zayif AT'yi belirlemek i¢in durum sinyallerini igslemek igin, FlexLogic.

«  Birayar grubundan digerine dinamik olarak anahtarlamak icin, Ayar Gruplari (uyarlanir ayar).

Bu yaklagim, dinamik bara benzetimi teknidi gerektirmeyen baralara da uygulanabilir. Bu, tim ayirici ve kesiciler kullanila-
rak toplam bara ariza akiminin yaklasik dederini ve herhangi bir bara konfiglirasyonunda AT’ler izerine uygulanan stres
miktarina bagh olarak ayarlarin eniyilenmesini de kapsayabilir.
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10 BAKIM 10.1 MODULLER

10.1.1 MODUL DEGISTIRME

Bir modiilii sadece kontrol giicii liniteden c¢ikartildiktan sonra gekin veya takin ve slota
& UYAR' sadece dogru modiilii taktiginizdan emin olun; aksi takdirde bu kisisel yaralanmalara, iinitede
ya da bagh ekipmanda hasara veya istenmeyen sekilde ¢calismaya neden olabilir.

= Ekipmanin hasar gérmemesi igin, role enerjili iken modiillerde bir islem yapilacaksa, elektrostatik
DI KKAT bosalmaya karsi uygun bir koruma aparati (6rnegin statik kayis) kullanin.

Rélenin moddler tasarimi, moddullerin kasaya ¢ikarilip takilmasina imkan saglar. Moddller, ancak fabrikada yapilandiriimis
aynl tipte orijinal modullerle degistirilmelidir.

Gelistiriimis 6n panel, parmakla dondurilen vida yerinden cikarilarak asagida gosterildigi gibi sola dogru agilabilir. Bu,
¢ikarma islemi icin modiillere kolay erisilebilirlik saglar. Gelistiriimis 6n paneldeki yeni genis acili menteseli kapak tamamen
acilir ve B90 igerisindeki tim modullere kolay erigsim sagdlar.

842812A1.CDR

Sekil 10-1: UR MODULUNU GCIKARMA VE TAKMA (GELISTIRILMIS ON PANEL)

Standart 6n panel, sag taraftaki siirglili mandal yukari itilerek asagida gosterildigi gibi saga dogru acilabilir. Bu, ¢gikarma
islemi icin modiillere kolay erisilebilirlik saglar.

842760A1.CDR
Sekil 10-2: UR MODULUNU GIKARMA VE TAKMA (STANDART ON PANEL)

Bir moduli dogru sekilde yerinden ¢ikarmak igin, modiliin alt ve Ustiinde bulunan ¢ikarma/takma mandallari ayni anda
cekilmelidir. Bu islemi yapmadan énce, kontrol glicuiniin réleden ¢ikartiimasi gerekir. Ayni veya yedek modulin yuvaya
yerlestirildiginden emin olmak i¢in, modulin orijinal yerini bir yere kaydedin. Akim girigli moduller, yerlerinden cikarildikla-
rinda dis AT devrelerini otomatik olarak kisa devre eden bir duzenege sahiptir.
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10.1 MODULLER 10 BAKIM

Bir modiili dogru sekilde yerine takmak igin, dogru moddl tipinin dogru yuva konumuna takilacagindan emin olun. Her
modulln alt ve Ustlinde bulunan ¢ikarma/takma mandallari modil diizglin sekilde yuvasina yerlestirilirken ayrik konumda
olmalidir. Mandallar sasinin kalkik kenarini gegtiginde, mandallari ayni anda itin. Mandallar yerlerine tam gegtiginde, modiil
de yerine tam oturmus olacaktir.

427 Modil, modul kasasindan ¢ikariimadan énce, CPU baglantilarinin kasadan tek tek ¢ikariimalidir.

NOT

Yeni CT/GT moddlleri, yalniz yeni CPU’lar ile kullanilabilir; ayni sekilde; eski CT/GT modiiller yalniz eski CPU’lar ile
f’ kullanilabilir. CPU ile CT/VT moduli arasinda bir uyumsuzluk oldugu takdirde, réle gérev yapmaz ve ekranda DSP
N°T HATASI veya DONANIM UYUSMAZLIGI hata mesaiji goriintilenir.
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10 BAKIM 10.2 PILLER

10.2.1 PiL DEGISTIR

Gerekli oldugunda pil degistirilebilir. Giig besleme modiliinde pil bulundugundan ve iki olasi gii¢ kaynagi oldugunda olasi
iki prosedur vardir. Glg¢ kaynadi modulind kontrol edin ve hangi prosedirtin kullanilacagina karar vermek igin buradaki
fotograflari kullanin.

a) RH GUG KAYNAGI PILiNi DEGISTIRME
Gerekli oldugunda pil degistirilebilir. Gli¢ kaynagi moddlinde pil bulunmaktadir.

Yaralanmalar1 6nlemek amaciyla, pili degistirmeden 6nce unitenin en az ii¢ dakika boyunca

-&DIKKAT guciniin kapal olmasini saglayin.

Yanhs pil ya da kutuplu olarak degistirilmesi halinde yangin riski vardir.

Pil degistirme:

1. Unitenin giictini kapatin.

2. Pile gli¢ gelmediginden emin olmak i¢in en az ¢ dakika boyunca bekleyin.

3. Onceki béliimde agiklandigi sekilde, 6n panelin sa§ tarafindaki miihrii yukari dogru kaydirarak ve paneli sola dogru
acarak uniteyi agin.

4. Genellikle sol taraftaki ilk slotta bulunan giic kaynadi modiiliine erismek amaciyla 6n paneli tamamen agabilmek igin
Unitenin 6n sol tarafindaki dirseg@in vidalarini sékan.

5. Gug kaynagi modulunin altinda ve stlinde bulunan ¢ikarma mandallarini ayni anda gekin ve modulu ¢ikartin.

6. Metal kapadi module tutturan vidayi sékun.

7. Metal kapagi mandaldan 1 cm (1/4 in¢) kadar uzaga dogru kaydirin ve kapagi sokun.

8. Pili yerinde tutan siyah plastik tutucunun mandalini agin. Plastik mandallar her iki tarafta altta bulunan yuvaya
tutturulur. Plastigin mandalini parmaklarinizla agamazsaniz, diiz uglu bir tornavida kullanin.

9. Pilin + ve - kutuplarina dikkat edin ve pil yuvasinda isaretli kutupla ayni yénde olacak sekilde yerine takin. Pili ayni trln

ve modelle degistirin. Ornegin, sarj edilebilir pil kullanmayin.

Metal Kapak Batarya

859718Al.cdr

Sekil 10-3: RH GUG KAYNAGI MODULUNDE PIiLIN KONUMU

10. Pil mandalini ve metal kapagi yerine takin ve gii¢ kaynadi modulinu Gnitenin i¢in geri takin.

11. Unitede giicii agin.

12. Pili bir sonraki boliimde anlatildigi sekilde ¢ope atin.
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10.2 PILLER 10 BAKIM

b) RH REV B GUG KAYNAGI PILiNi DEGISTIRME
Gerekli oldugunda pil degistirilebilir. Gl¢ kaynagi moduliinde pil bulunmaktadir.

Yaralanmalari 6nlemek amaciyla, pili degistirmeden 6nce unitenin en az ii¢ dakika boyunca

&Dl KKAT glciiniin kapali olmasini saglayin.

Yanlis pil ya da kutuplu olarak degistirilmesi halinde yangin riski vardir.

Pil degistirme:
1. Unitenin glictini kapatin.
2. Pile gu¢ gelmediginden emin olmak i¢in en az u¢ dakika boyunca bekleyin.

3.  Onceki bélimde agiklandigi sekilde, 6n panelin sag tarafindaki miihrii yukari dogru kaydirarak ve paneli sola dogru
acarak Uniteyi acin.

4. Genellikle sol taraftaki ilk slotta bulunan gui¢ kaynadi modiliine erismek amaciyla 6n paneli tamamen acabilmek igin
Unitenin 6n sol tarafindaki dirsegin vidalarini sokdin.

Gli¢ kaynagdi moduliniin altinda ve Ustlinde bulunan ¢ikarma mandallarini ayni anda gekin ve moduli ¢ikartin.
Metal kapagi modiile tutturan dort vidanin (¢ degil) hepsini sékun.

Metal kapag! mandaldan 1 cm (1/4 ing) kadar uzaga dogru kaydirin ve kapagi sokdn.

© N o o

Pili yerinde tutan siyah plastik tutucunun mandalini agin. Plastik mandallar her iki tarafta altta bulunan yuvaya
tutturulur. Plastigin mandalini parmaklarinizla agamazsaniz, diiz uglu bir tornavida kullanin.

9. Pilin + ve - kutuplarina dikkat edin ve pil yuvasinda isaretli kutupla ayni yonde olacak sekilde yerine takin. Pili ayni Griin
ve modelle degistirin. Ornegin, sarj edilebilir pil kullanmayin.

Batarya

Metal Kapak

Vidalar

859717Al.cdr
Sekil 10-4: RH REV B GUG KAYNAGI MODULUNDE PILIN KONUMU
10. Pil mandalini ve metal kapagdi yerine takin ve gii¢ kaynadi modulinu Gnitenin i¢in geri takin.
11. Unitede glicii agin.

12. Pili bir sonraki bélimde anlatildi§i sekilde ¢ope atin.
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10 BAKIM 10.2 PIiLLER

10.2.2 PILIN GOPE ATILMASI

EN Bataryanin Bertaraf Edilmesi

Bu Urin, Avrupa Birliginde ayristinlmamis kentsel atik olarak bertaraf edilemeyen bir batarya igerir. Bataryaya 6zel bilgiler icin
Urtn dokdmanlarina bakin. Batarya, kadmiyum (Cd), kursun (Pb) veya civa (Hg) gosterimi igin harflerin bulunabilecedi bu sembol ile
isaretlenmistir. Uygun geri dontstm islemi icin, bataryay tedarikginize veya 6zel toplama noktasina iade edin. Daha fazla bilgi icin
bkz.: www.recyclethis.info.

CS Nakladani s bateriemi

Tento produkt obsahuje baterie, které nemohou byt zneskodnény v Evropské unii jako netfidéng komundlini odpadu. Viz dokumentace k
produktu pro informace pro konkrétni baterie. Baterie je oznacena timto symbolem, kterg mdze zahrnovat i uvedena pismena, kadmium
(Cd), olovo (Pb), nebo rtut (Hg). Pro spravnou recyklaci baterii vratte svémudodavateli nebo na uréeném sbérném misté. Pro vice informaci
viz. www.recyclethis.info.

DA Batteri affald

Dette produkt indeholder et batteri som ikke kan bortskaffes sammen med almindeligt husholdningsaffald i Europa.

Se produktinformation for specifikke informationer om batteriet. Batteriet er forsynet med indgraveret symboler for hvad batteriet
indeholder: kadmium (Cd), bly (Pb) og kviksglv (Hg). Europaeiske brugere af elektrisk udstyr skal aflevere kasserede produkter til
genbrug eller til leverandgren. Yderligere oplysninger findes pa webstedet www.recyclethis.info.

DE Entsorgung von Batterien

Dieses Produkt beinhaltet eine Batterie, die nicht als unsortierter stéddtischer Abfall in der europdischen Union entsorgt werden darf.
Beachten Sie die spezifischen Batterie-informationen in der Produktdokumentation. Die Batterie ist mit diesem Symbol gekennzeichnet,
welches auch Hinweise auf méglicherweise enthaltene Stoffe wie Kadmium (Cd), Blei (Pb) oder Quecksilber (Hektogramm) darstellt.

Far die korrekte Wiederverwertung bringen Sie diese Batterie zu Ihrem lokalen Lieferanten zurtick oder entsorgen Sie das Produkt

an den gekennzeichneten Sammelstellen. Weitere Informationen hierzu finden Sie auf der folgenden Website: www.recyclethis.info.

EL ATtoppdn pmatapLwv

AUTO TO TIPOLOV TIEPLEXEL PLA UTIATAP(A TIOL Oev TIPETIEL VA ATTOPPITITETAL 08 SNUOCLA CLOTIHATA aTtopPLdNg oTny EvpwTtaikr Kowdtnta.
Agite TNV TeKUNPIWON TOL TIPOIOVTOS YLA CLYKEKPLUEVES TIANPOdOPLESG TIOL adopoly TN UTaTapia. H umatapia eival dépet orpavan Pe
QUTO TO OLPROAO, TO OTIOl0 PTToPEL Vo TIEPAaUBAVEL Ypdppata Yo va SnAwaoouv To k&duto (Cd), Tov poauRdo (Pb), i Tov udpdpyupo (Hg).
Mo TNV KATAAANAN avaKOKAWOTN ETLOTPEPTE TNV UTIATOPIO OTOV TIPONOELTr] 0aG 1] 0€ KABOPLOUEVO OnUElo CUANOYNAG. Ma TIEPLOCOTEPES
mAnpodopieg deite: www.recyclethis.info.

ES Eliminacion de baterias

Este producto contiene una bateria que no se pueda eliminar como basura normal sin clasificar en la Unién Europea. Examine la
documentacién del producto para la informacién especifica de la bateria. La bateria se marca con este simbolo, que puede incluir
siglas para indicar el cadmio (Cd), el plomo (Pb), o el mercurio (Hg ). Para el reciclaje apropiado, devuelva este producto a su distribuidor
6 deshdgase de él en los puntos de reciclaje designados. Para mas informacion : wwwrecyclethis.info.

ET Patareide kérvaldamine

K&esolev toode sisaldab patareisid, mida Euroopa Liidus ei tohi kérvaldada sorteerimata olmejédtmetena. Andmeid patareide

kohta vaadake toote dokumentatsioonist. Patareid on mérgistatud kdesoleva simboliga, millel vaib olla kaadmiumi (Cd), pliid (Pb)

voi elavhdbedat (Hg) tdhistavad téhed. Nduetekohaseks ringlusse votmiseks tagastage patarei tarnijale vai kindlaksmdadratud
vastuvdtupunkti. Lisainformatsiooni saab Internetist aadressil: www.recyclethis.info.

Fl Paristoje ja akkujen hdvittdminen

Tuote sisdltdd pariston, jota ei saa hévittdd Euroopan Unionin alueella talousjétteen mukana. Tarkista tuoteselosteesta tuotteen
tiedot. Paristo on merkitty talld symbolilla ja saattaa sisdltéd cadmiumia (Cd), lyijyd (Pb) tai elohopeaa (Hg). Oikean kierrdtystavan
varmistamiseksi palauta tuote paikalliselle jalleenmyuyjéille tai palauta se paristojen kerdyspisteeseen. Lisdtietoja sivuilla
www.recyclethis.info.

FR Elimination des piles

Ce produit contient une batterie qui ne peuvent étre éliminés comme déchets municipaux non triés dans I'Union européenne. Voir
la documentation du produit au niveau des renseignements sur la pile. La batterie est marqué de ce symbole, qui comprennent les
indications cadmium (Cd), plomb (Pb), ou mercure (Hg). Pour le recyclage, retourner la batterie & votre fournisseur ou a un point de
collecte. Pour plus d'informations, voir: www.recyclethis.info.
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HU Akkumuldator hulladék kezelése

Ezen termék akkumuldtort tartalmaz, amely az Eurépai Unién belll csak a kijeldlt médon és helyen dobhato ki. A terméken illetve

a mellékelt ismertetén olvashaté a kadmium (Cd), élom (Pb) vagy higany (Hg) tartalomra utald betdjelzés. A hulladék akkumulétor
leadhato a termék forgalmazéjanadl Gj akkumuldtor vasarldsakor, vagy a kijelolt elektronikai hulladékudvarokban. Tovabbi informdcié
a www.recyclethis.info oldalon.

IT Smaltimento batterie

Questo prodotto contiene una batteria che non pud essere smaltita nei comuni contenitori per lo smaltimento rifiuti, nell' Unione
Europea. Controllate la documentazione del prodotto per le informazioni specifiche sulla batteria. La batteria & contrassegnata con
guesto simbolo e puo includere alcuni caratteri ad indicare la presenza di cadmio (Cd), piombo (Pb) oppure mercurio (Hg). Per il corretto
smaltimento, potete restituirli al vostro fornitore locale, oppure rivolgervi e consegnarli presso i centri di raccolta preposti. Per maggiori
informazioni vedere: ww.recyclethis.info.

LT Baterijy Salinimas

Sios jrangos sudétyje yra baterijy, kurias draudziama 3alinti Europos Sqjungos viedose nertsiuoty atlieky 3alinimo sistemose.
Informacijq apie baterijas galite rasti jrangos techninéje dokumentacijoje. Baterijos Zymimos Siuo simboliu, papildomai gali bati
nurodoma kad baterijy sudétyje yra kadmio (Cd), Svino (Pb) ar gyvsidabrio (Hg). Eksploatavimui nebetinkamas baterijas pristatykite | tam
skirtas surinkimo vietas arba grgzinkite jas tiesioginiam tiekéjui, kad jos baty tinkamai utilizuotos. Daugiau informacijos rasite Sioje
interneto svetainéje: www.recyclethis.info.

LV Bateriju likvidésana

Sis produkts satur bateriju vai akumulatoru, kuru nedrikst izmest Eiropas Savieniba eso3ajas sadzives atkritumu sistémas. Sk. produkta
dokumentacija, kur ir noradita konkréta informdcija par bateriju vai akumulatoru. Baterijas vai akumulatora mark&juma ir Sis simbols, kas
var ietvert burtus, kuri norada kadmiju (Cd), svinu (Pb) vai dZivsudrabu (Hg). Péc ekspluatdcijas laika beigdm baterijas vai akumulatori
j@nodod piegadatdjam vai specializéta bateriju savaksanas vietd. Sikaku informaciju var iegat vietné: www.recyclethis.info.

NL Verwijderen van baterijen

Dit product bevat een batterij welke niet kan verwijdert worden via de gemeentelijke huisvuilscheiding in de Europese Gemeenschap.
Gelieve de product documentatie te controleren voor specifieke batterij informatie. De batterijen met deze label kunnen volgende
indictaies bevatten cadium (Cd), lood (Pb) of kwik (Hg). Voor correcte vorm van kringloop, geef je de producten terug aan jou locale
leverancier of geef het af aan een gespecialiseerde verzamelpunt. Meer informatie vindt u op de volgende website: www.recyclethis.info.

NO Retur av batteri

Dette produkt inneholder et batteri som ikke kan kastes med usortert kommunalt sgppel i den Europeiske Unionen.

Se produktdokumentasjonen for spesifikk batteriinformasjon. Batteriet er merket med dette symbolet som kan inkludere symboler
for @ indikere at kadmium (Cd), bly (Pb), eller kvikksglv (Hg) forekommer. Returner batteriet til leverandgren din eller til et dedikert
oppsamlingspunkt for korrekt gjenvinning. For mer informasjon se: www.recyclethis.info.

PL Pozbywanie sie zuzytych baterii

Ten produkt zawiera baterie, ktére w Unii Europejskiej mogg byc usuwane tylko jako posegregowane odpady komunalne. Doktadne
informacje dotyczqce uzytych baterii znajdujg sie w dokumentacji produktu. Baterie oznaczone tym symbolem mogg zawierac
dodatkowe oznaczenia literowe wskazujgce na zawarto$é kadmu (Cd), otowiu (Pb) lub rteci (Hg). Dla zapewnienia wtasciwej utylizacji,
nalezy zwroci¢ baterie do dostawcy albo do wyznaczonego punktu zbidrki. Wiecej informacji mozna znalez¢é na stronie internetowe;j
www.recyclethis.info.

PT Eliminacgdo de Baterias

Este produto contém uma bateria que ndo pode ser considerado lixo municipal na Uni@o Europeia. Consulte a documentagdo do
produto para obter informagdo especifica da bateria. A bateria é identificada por meio de este simbolo, que pode incluir a rotulacdo
para indicar o cddmio (Cd), chumbo (Pb), ou o mercdrio (hg). Para uma reciclagem apropriada envie a bateria para o seu fornecedor
ou para um ponto de recolha designado. Para mais informacdo veja: www.recyclethis.info.

RU Ytunusauusa 6atapen

CornacHo eBponevickon ANPEKTUBE 06 0TXOAAX INEKTPUYECKOro 1 3NeKTPOHHOro 060pyA0BAHNS, NPOAYKTLI, coaepxalie batapen,
HeNb3a YTUAN3NPOBATL KAK 0ObIYHbIE OTX0AbI HO TeppuTopun EC. Bonee NnoapobHyto HGOPMAUMNIO Bbl HORAETE B AOKYMEHTAUMN K
NpoAyKTY. Ha 3TOM CMMBONE MOrYT NPUCYTCTBOBATL BYKBbI, KOTOPblE 03HAUALOT, UTO BaTapes cobepxunT kaamuii (Cd), ceuHel (Pb) nan
pTYTb (HQ). Ans HaAneXaLen yTMAM3aumny No OKOHYAHMN CPOKA 3KCNAYATALWM NONb30BATENL AOMKEH BO3BPATUTL 6ATAPEN NOKANBHOMY
NOCTABLUVMKY UNW CAATb B CNEUMANbHbIA NYHKT Nnpuema. MoapobHOCTN MOXHO HANTK Ha Beb-canTe: www.recyclethis.info.

SK Zaobchdadzanie s batériami

Tento produkt obsahuje batériu, s ktorou sa v Eurépskej Gnii nesmie nakladat ako s netriedengm komundinym odpadom. Dokumentdcia
k produktu obsahuje Specifické informdcie o batérii. Batéria je oznacend tgmto symbolom, ktor§ moze obsahovat pismend na oznacenie
kadmia (Cd), olova (Pb), alebo ortuti (Hg). Na sprévnu recykléciu vrétte batériu vasmu lokdlnemu doddvatelovi alebo na uréené zberné
miesto. Pre viac informdcii pozrite: www.recyclethis.info.

SL Odlaganje baterij

Ta izdelek vsebuje baterijo, ki je v Evropski uniji ni dovoljeno odstranjevati kot nesortiran komunalni odpadek. Za posebne informacije o
bateriji glejte dokumentacijo izdelka. Baterija je ozna¢ena s tem simbolom, ki lahko vkljucuje napise, ki oznacujejo kadmij (Cd), svinec (Pb)
ali Zivo srebro (Hg). Za ustrezno recikliranje baterijo vrnite dobavitelju ali jo odstranite na doloéenem zbiralis¢u. Za vec informacij obicite
spletno stran: www.recyclethis.info.
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10 BAKIM 10.2 PIiLLER

SV Kassering av batteri

Denna produkt innehdller ett batteri som inte far kastas i allmdnna sophanteringssytem inom den europeiska unionen.

Se produktdokumentationen for specifik batteriinformation. Batteriet ar mdrkt med denna symbol, vilket kan innebdra att det
innehaller kadmium (Cd), bly (Pb) eller kvicksilver (Hg). For korrekt atervinning skall batteriet returneras till leverantéren eller till
en darfor avsedd deponering. For mer information, se: www.recyclethis.info.

TR Pil Geri Doniistimi

Bu UrUn Avrupa Birligi genel atik sistemlerine atilmamasi gereken pil icermektedir. Daha detayli pil bilgisi icin Griintn katalogunu
inceleyiniz. Bu sembolle isaretlenmis piller Kadmiyum(Cd), Kursun(Pb) ya da Civa(Hg) icerebilir. Dogru geri dontstim igin Grind
yerel tedarikginize geri veriniz ya da 6zel isaretlenmis toplama noktlarina atiniz. Daha fazla bilgi icin: www.recyclethis.info.

Global iletigim

Kuzey Amerika 905-294-6222
Latin Amerika +55113614 1700
Avrupa, Orta Dodu, Afrika +(34) 94 485 88 00
Asya +86-21-2401-3208
Hindistan +91 80 41314617

GE Parga Numarasi 1604-0021-A1, GE Yayin Numarasi GEK-113574'ten
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EKA

A.1 PARAMETRE LISTELERI

A.1.1 FLEXANALOG OGELER

FlexAnalog 6geleri ayni zamanda tarayici ile de gérintilenebilir. Tarayicida, UR'nin IP adresini girin, Cihaz Bilgi Meniisii
segenegine erisin, sonra da FlexAnalog Parametre Listesi secenegine erisin.

Asagidaki adresler, maksimum fiziksel kanal sayisi igin verilmistir. Ornegin, eder AT/GT modiiliinde 7 AT kanali
ﬁ' varsa, o zaman 28437 adresi, "L1 Curr Mag" degerinin karsihgidir.

NOT

TABLO A-1: FLEXANALOG VERI OGELERI (Sheet 1 of 3)

ADRES FLEXANALOG ADI BIRIMLER | TANIM
8656 Bara 1 Diff Mag Amp B90 bara bolgesi DMag
8660 Bara 1 Dif. Angle Derece B90 bara bolgesi dif. agisi
8661 Bara 1 Sifirlama Mag Amp B90 bara bdlgesi RMag
8663 Bara 1 Sifilama Angle Derece B90 bara bdlgesi sifilama agisi
8664 Bara 1 Maks AT Amp B90 bara maks AT
9493 Bus Max CT Primary Amp Bara maksimum AT primer
12306 Osilo Tetiklm Says - Osilografi tetikleme sayisi
14189 PTP-IRIG-B Delta ns PTP zamani eksi IRIG-B zamani
24447 Aktif Ayarlama Grubu - Akim ayar grubu
28416 F1 Curr Mag Amp Terminal 1 akim genligi
28418 F1 Curr Ang Derece Terminal 1 akim agisi
28419 F2 Curr Mag Amp Terminal 2 akim genligi
28421 F2 Curr Ang Derece Terminal 2 akim agisi
28422 F3 Curr Mag Amp Terminal 3 akim genligi
28424 F3 Curr Ang Derece Terminal 3 akim agisi
28425 F4 Curr Mag Amp Terminal 4 akim genligi
28427 F4 Curr Ang Derece Terminal 4 akim agisi
28428 F5 Curr Mag Amp Terminal 5 akim genligi
28430 F5 Curr Ang Derece Terminal 5 akim agisi
28431 F6 Curr Mag Amp Terminal 6 akim genligi
28433 F6 Curr Ang Derece Terminal 6 akim agisi
28434 F7 Curr Mag Amp Terminal 7 akim genligi
28436 F7 Curr Ang Derece Terminal 7 akim agisi
28437 F8 Curr Mag Amp Terminal 8 akim genligi
28439 F8 Curr Ang Derece Terminal 8 akim agisi
28440 L1 Curr Mag Amp Terminal 9 akim genligi
28442 L1 Curr Ang Derece Terminal 9 akim agisi
28443 L2 Curr Mag Amp Terminal 10 akim genligi
28445 L2 Curr Ang Derece Terminal 10 akim agisi
28446 L3 Curr Mag Amp Terminal 11 akim genligi
28448 L3 Curr Ang Derece Terminal 11 akim agisi
28449 L4 Curr Mag Amp Terminal 12 akim genligi
28451 L4 Curr Ang Derece Terminal 12 akim agisi
28452 L5 Curr Mag Amp Terminal 13 akim genligi
28454 L5 Curr Ang Derece Terminal 13 akim agisi
28455 L6 Curr Mag Amp Terminal 14 akim genligi
28457 L6 Curr Ang Derece Terminal 14 akim agisi
28458 L7 Curr Mag Amp Terminal 15 akim genligi
28460 L7 Curr Ang Derece Terminal 15 akim agisi
28461 L8 Curr Mag Amp Terminal 16 akim genligi
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A.1 PARAMETRE LISTELERI EKA
TABLO A-1: FLEXANALOG VERI OGELERI (Sheet 2 of 3)
ADRES FLEXANALOG ADI BIRIMLER | TANIM
28463 L8 Curr Ang Derece Terminal 16 akim agisi
28464 S1 Curr Mag Amp Terminal 17 akim genligi
28466 S1 Curr Ang Derece Terminal 17 akim agisi
28467 S2 Curr Mag Amp Terminal 18 akim genligi
28469 S2 Curr Ang Derece Terminal 18 akim agisi
28470 S3 Curr Mag Amp Terminal 19 akim genligi
28472 S3 Curr Ang Derece Terminal 19 akim agisi
28473 S4 Curr Mag Amp Terminal 20 akim genligi
28475 S4 Curr Ang Derece Terminal 20 akim agisi
28476 S5 Curr Mag Amp Terminal 21 akim genligi
28478 S5 Curr Ang Derece Terminal 21 akim agisi
28479 S6 Curr Mag Amp Terminal 22 akim genligi
28481 S6 Curr Ang Derece Terminal 22 akim agisi
28482 S7 Curr Mag Amp Terminal 23 akim genligi
28484 S7 Curr Ang Derece Terminal 23 akim agisi
28485 S8 Curr Mag Amp Terminal 24 akim genligi
28487 S8 Curr Ang Derece Terminal 24 akim agisi
28488 F1 Volt Mag Volt Terminal 1 gerilimi genligi
28490 F1 Volt Ang Derece Terminal 1 gerilimi agisi
28491 F2 Volt Mag Volt Terminal 2 gerilimi genligi
28493 F2 Volt Ang Derece Terminal 2 gerilimi acisi
28494 F3 Volt Mag Volt Terminal 3 gerilimi genligi
28496 F3 Volt Ang Derece Terminal 3 gerilimi agisi
28497 F4 Volt Mag Volt Terminal 4 gerilimi genligi
28499 F4 Volt Ang Derece Terminal 4 gerilimi agisi
28500 L1 Volt Mag Volt Terminal 5 gerilimi genligi
28502 L1 Volt Ang Derece Terminal 5 gerilimi acisi
28503 L2 Volt Mag Volt Terminal 6 gerilimi genligi
28505 L2 Volt Ang Derece Terminal 6 gerilimi agisi
28506 L3 Volt Mag Volt Terminal 7 gerilimi genligi
28508 L3 Volt Ang Derece Terminal 7 gerilimi agisi
28509 L4 Volt Mag Volt Terminal 8 gerilimi genligi
28511 L4 Volt Ang Derece Terminal 8 gerilimi acisi
28512 S1 Volt Mag Volt Terminal 9 gerilimi genligi
28514 S1 Volt Ang Derece Terminal 9 gerilimi agisi
28515 S2 Volt Mag Volt Terminal 10 gerilimi genligi
28517 S2 Volt Ang Derece Terminal 10 gerilimi agisi
28518 S3 Volt Mag Volt Terminal 11 gerilimi genligi
28520 S3 Volt Ang Derece Terminal 11 gerilimi acisi
28521 S4 Volt Mag Volt Terminal 12 gerilimi genligi
28523 S4 Volt Ang Derece Terminal 12 gerilimi agisi
28624 Sistem Frekansi Hz Terminal frekansi
28625 Frekans izleme Hz Terminal izleme frekansi
32768 Frekans izleme Hz Frekans izleme
45584 GOOSE Analog In 1 --- IEC 61850 GOOSE analog girisi 1
45586 GOOSE Analog In 2 --- IEC 61850 GOOSE analog girisi 2
45588 GOOSE Analog In 3 -—- IEC 61850 GOOSE analog girisi 3
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EKA

TABLO A-1: FLEXANALOG VERI OGELERI (Sheet 3 of 3)

A.1 PARAMETRE LISTELERI

ADRES FLEXANALOG ADI BIRIMLER | TANIM

45590 GOOSE Analog In 4 - IEC 61850 GOOSE analog girisi 4
45592 GOOSE Analog In 5 - IEC 61850 GOOSE analog girisi 5
45594 GOOSE Analog In 6 - IEC 61850 GOOSE analog girisi 6
45596 GOOSE Analog In 7 --- IEC 61850 GOOSE analog girisi 7
45598 GOOSE Analog In 8 - IEC 61850 GOOSE analog girisi 8
45600 GOOSE Analog In 9 - IEC 61850 GOOSE analog girisi 9
45602 GOOSE Analog In 10 IEC 61850 GOOSE analog girisi 10
45604 GOOSE Analog In 11 - IEC 61850 GOOSE analog girigi 11
45606 GOOSE Analog In 12 - IEC 61850 GOOSE analog girisi 12
45608 GOOSE Analog In 13 --- IEC 61850 GOOSE analog girisi 13
45610 GOOSE Analog In 14 - IEC 61850 GOOSE analog girisi 14
45612 GOOSE Analog In 15 - IEC 61850 GOOSE analog girisi 15
45614 GOOSE Analog In 16 IEC 61850 GOOSE analog girisi 16
63634 Bus 1 M_Id B90 Bus M_Id

63636 Bus 1 M_Ir B90 Bus M_Ir

63638 Bus 1d_Ir - B90 Bus d_lIr

A.1.2 FLEXINTEGER OGELER

FlexInteger 6geleri ayni zamanda internet tarayicisi ile de gorintilenebilir. Tarayicida, UR'nin IP adresini girin, Cihaz Bilgi
Meniisii secenegdine, ardindan FlexInteger Parametre Listesi segenegine erisin.

TABLO A-2: FLEXINTEGER VERI OGELERI

ADRES

FLEXINTEGER ADI

BIRIMLER

TANIM

9968

GOOSE Ulnt Input 1

IEC61850 GOOSE Ulnteger girisi 1

9970

GOOSE Ulnt Input 2

IEC61850 GOOSE Ulnteger girisi 2

9972

GOOSE Ulnt Input 3

IEC61850 GOOSE Ulnteger girisi 3

9974

GOOSE Uint Input 4

IEC61850 GOOSE Ulnteger girisi 4

9976

GOOSE Uint Input 5

IEC61850 GOOSE Ulnteger girisi 5

9978

GOOSE Ulnt Input 6

IEC61850 GOOSE Ulnteger girisi 6

9980

GOOSE Ulnt Input 7

IEC61850 GOOSE Ulnteger girisi 7

9982

GOOSE Ulnt Input 8

IEC61850 GOOSE Ulnteger girisi 8

9984

GOOSE Ulnt Input 9

IEC61850 GOOSE Ulnteger girisi 9

9986

GOOSE Uint Input 10

IEC61850 GOOSE Ulnteger girisi 10

9988

GOOSE Uint Input 11

IEC61850 GOOSE Ulnteger girisi 11

9990

GOOSE Ulnt Input 12

IEC61850 GOOSE Ulnteger girisi 12

9992

GOOSE Ulnt Input 13

IEC61850 GOOSE Ulnteger girisi 13

9994

GOOSE Ulnt Input 14

IEC61850 GOOSE Ulnteger girisi 14

9996

GOOSE Ulnt Input 15

IEC61850 GOOSE Ulnteger girisi 15

9998

GOOSE Uint Input 16

IEC61850 GOOSE Ulnteger girisi 16
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EKB B.1 MODBUS RTU PROTOKOLU

B.1.1 GIRIS

UR-serisi roleleri, kisisel bilgisayarlar, RTU’lar, SCADA ana cihazlari ve programlanir mantik denetleyicileri gibi dis aygit-
lara baglanmay! mimkun kilan birkag haberlesme protokollinu destekler. Modicon Modbus RTU protokoli, UR cihazi tara-
findan desteklenen en temel protokoldir. Modbus, RS232 veya RS485 seri linkler veya Ethernet Gzerinden (Modbus/TCP
belirtimi ile) kullanilabilir. Asagidaki agiklama, esas olarak kendi haberlesme sirtcilerini gelistirmeyi ve bunlari Modbus
RTU protokoliine uygulamayi diistinen kullanicilar igindir: Suna dikkat edin:

* UR, her zaman bir bagiml cihaz olarak gérev yapar ve dolayisiyla bu cihaz haberlesmeyi hi¢bir zaman baslatamaz.
Tek yaptidi, ana bilgisayardan gelen istemlere kulak vermek ve bunlari yanitlamaktir.

*  Modbus igin, Uzak Ug Birim (RTU) protokol formatinin bir alt kimesi desteklenir; bu, okuma ve yazma yazmag komut-
lari kullanilarak kapsamli izleme, programlama ve denetleme fonksiyonlarinin kullaniimasina imkan saglar.

B.1.2 FiZIKSEL KATMAN

Modbus RTU protokolii, donanimdan bagimsizdir ve bu sayede fiziksel katman RS232 ve RS485 dahil gesitli standart dona-
nim konfiglirasyonlarindan herhangi biri olabilir. Réle, bir 6n yiz (6n panel) RS232 portu ile ve RS485, fiber optik, 10Base-T
veya 10Base-F olarak donatilabilen iki arka ylz haberlesme portu ile donatilmigtir. Veri akisi, tim konfiglrasyonlarda yari gift
yonlidir. Haberlesme baglantilari igin Bolim 3’e bakin.

Her veri bayti (sekizli), bir baslangig biti, sekiz veri biti, bir durdurma biti ve muhtemelen bir eslik bitinden olusan eszamansiz
bir formatta goénderilir. Bu, 10 veya 11 bitlik veri gergevesi uretir. Bu, modemler izerinden yiksek bit hizlarinda iletim icin
onemlidir (birgok modem, 300 bit/s’den bliylik baud hizlarinda 11 bitlik veri gergevesini desteklemez).

Baud hizi ve eslik, her bir iletisim portu icin digerlerinden bagimsiz olarak programlanabilir. Kullanilabilen Baud hizlari 300,
1200, 2400, 4800, 9600, 14400, 19200, 28800, 33600, 38400, 57600 veya 115200 bps'dir. Cift, tek veya esliksiz iletim mum-
kundur. Ayrintilar icin, Bélum S'teki Haberlesmeler bagligina bakin.

Herhangi bir sistemdeki ana cihaz, baglanti kuracagdi bagimli cihazin adresini bilmelidir. Eger ana cihazin istemindeki adres réle-
nin bagimli cihaz adresi le uyusmuyorsa, role, (adres yayin adresi olmadik¢a — asagiya bakin) ana cihaz istemine tepki vermez.

Eger Modbus RTU protokoll kullanilirsa, 6n panel portu disinda, tim portlar i¢in kullanilacak bagdimli adres tek bir ayarla segilir.

B.1.3 VERI LINKi KATMANI

Haberlesme, eszamansiz olarak ¢ergevelenmis sekizli veri grup paketleri halinde gergeklestirilir. Ana cihaz bagimli cihaza
bir paket génderir ve bagimli cihaz bunu bir paketle yanitlar. Paket sonu, haberlesme hatti Uzerinde 6/ii zaman ile isaretle-
nir. Asagida, iletim ve alig paketlerinin her ikisi i¢cin genel bigcim agiklanmigtir. Paket bicimlendirme hakkinda tam bilgi igin,
her bir fonksiyon kodunun tanimlandigi sonraki boliimlere bakin.

Table B-1: MODBUS PAKET FORMATI

ACIKLAMA BOYUT

BAGIMLI UCBIRIM ADRESI | 1 bayt

FONKSIYON KODU 1 bayt

VERI N bayt

CRC 2 bayt

OLU ZAMAN 3,5 bayt iletim siiresi

+  BAGIMLI UGBIRIM ADRESI: Bu, istenilen islemi gergeklestirmek iizere ana cihaz tarafindan génderilen paketi alacak
olan bagimli cihazin adresidir. Haberlesme agindaki her bir bagimli cihaz, veri yolu gekismesini énlemek icin benzer-
siz/ayr bir adrese sahip olmalidir. Réle portlarinin timi, 1’den 254’e kadar programlanabilen ayni adrese sahiptir;
ayrintilar icin, Bélum 5’e bakin. Bir adrese sahip bagimli cihaz, yalniz bu adresle baslatilan pakete yanit verir. Bu kura-
lin tek istisnasi 6n panel portudur.Bu port, herhangi bir bagimli adres iceren iletiye tepki verir.

Bir ana cihaz tarafindan 0 bagimli adresi ile gdnderilen bir paket, bir yayin komutunu gosterir. Haberlesme agindaki tim
bagimh cihazlar, pakete dayal islem yapar, ancak higbiri ana cihaza yanit vermez. Yayin modu, ancak 05h fonksiyon
kodu ile iliskilendirilmisse taninir. Baska bir fonksiyon kodu igin, bagimh 0 yayin modu adresine sahip paket yok sayilir.
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B.1 MODBUS RTU PROTOKOLU EKB

+  FONKSIYON KODU: Bu, birimin desteklenen fonksiyon kodlarindan biridir ve bagimli cihaza hangi islemi yapacagini bil-
dirir. Tam ayrintilar i¢in, Desteklenen Fonksiyon Kodlari bélimune bakin. Bagimli cihazdan bir sira digi yanit, yanit pake-
tindeki fonksiyon kodunun en sol biti 1 yapilarak gosterilir. Daha fazla ayrinti igin, Sira disi Tepkiler bolimiine bakin.

+  VERI: Bu, fonksiyon koduna bagli degisken sayida bayt olacaktir. Bu, aktiiel degerler, ayarlar veya ana cihazdan
bagimli cihaza veya bagdimli cihazdan ana cihaza génderilen adresi icerebilir.

. CRC: Bu, iki bitlik hata sezim kodudur. Modbus RTU siirimu, hata tespiti igin kullanilan bir sektdr standardi yontemi
olan her bir paketle16 bitlik gevrimsel artiklik kodlamasi (CRC-16) igerir. EGer bir Modbus bagimli cihaz, CRC tarafin-
dan bir hata tespit edilen bir paketi alirsa, bagimli cihaz bir islem yapmaz veya pakete yanit vermez ve dolayisiyla bir
hatali islemi 6nler. CRC hesaplamasi hakkinda ayrintili bilgi icin, CRC-16 Algoritmasi bolimine bakin.

«  OLU ZAMAN: Bir paket, 3,5 baytlik bir iletim siiresi (yaklagik 2400 bit/s’de 15 ms, 19200 bit/s’de 2 ms ve 115200 bit/
s’de 300 us) kadar herhangi bir veri alinmazsa sonlandirilir. Sonug olarak; génderen cihaz bu araliktan daha uzun
sureli baytlar arasi bogluklara izin vermemelidir. Eger yeni bir bayt iletimi olmaksizin 6l zaman slresi sona ererse,
adreslenen bagimli cihaz digindaki tim bagimli cihazlar ana cihazdan yeni bir paket almak icin hazir bekler.

B.1.4 CRC-16 ALGORITMASI

CRC-16 algoritmasi, esas olarak veri akisinin timini (yalniz veri bitlerini, baslangig, durdurma ve eslik yok sayilir) stirekli
bir ikili sayi olarak isler. Bu sayi, ilkin 16 bit sola kaydirilir ve daha sonra bir karakteristik polinom (11000000000000101B)
ile boltndr. Bélimin 16 bitlik geri kalani, en soldaki bit ilk olarak, paketin sonuna eklenir. CRC dahil sonug olusan paket,
alicida ayni polinom ile bélinduglinde, eger hig bir iletim hatasi yoksa bir sifir kalanini verir. Bu algoritma, karakteristik poli-
nomun ters bit sirasinda olmasini gerektirir. Karakteristigin en solundaki bit, kalanin degderine etkisi olmadigi icin duguruldr.

istenirse, CRC algoritmasinin bir C programlama dili uygulamasi saglanabilir.

Tablo B—2: CRC-16 ALGORITMASI

SEMBOLLER: --> veri aktarimi
A 16 bitlik galisma yazmaci

Adisik A'nin en sagdaki bayt

Ayuksek | A'nin en soldaki bayti

CRC 16 bitlik CRC-16 sonug

ij doéngu sayaci

(+) mantiksal EXCLUSIVE-OR operatori

N toplam veri bayti sayisi

Di i.ninci veri bayti (i=0 - N-1)

G 16 bitlik karakteristik polinom = 1010000000000001 (ikili), en soldaki bit disurilmuis ve bit

sirasiterslenmis olarak

shr (x) sag kaydirma isleci (X'in en sagdaki biti bir elde bitine kaydirilir, X'in en soldaki bitine bir '0' kaydirilir,
diger tum bitler bir saga kaydirilir)

ALGORITMA: FFFF (onaltih) --> A

0-->i

0-->j

Di (+) Aduglk --> Adusik

j+1->]

shr (A)

Kalan var mi? No: 8’e gidin; Evet: G (+) A --> A ve devam edin.

j=8mi? No: 5’e gidin; Evet: devam

i1 >

e R B R B I A

0. i=Nmi? No: 3’e gidin; Evet: devam
1. A -->CRC
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EKB B.2 MODBUS FONKSIYON KODLARI

B.2.1 DESTEKLENEN FONKSIYON KODLARI

Genellikle sadece kiguk bir alt kiimesi gerekli olmasina kargin Modbus, 1’den 127’ye kadar fonksiyon kodu tanimlar. Réle,
bu fonksiyonlarin bazisini destekler. Bunlar, agagidaki tabloda 6zetlenmistir. Sonraki bélumlerde, her fonksiyon kodu ayrin-
til olarak agiklanacaktir.

FONKSIYON KODU MODBUS TANIMI GE MULTILIN TANIMI

HEX DEC
03 3 Kayit tutulan yazmaglari okur Gergek degerleri veya ayarlari okur
04 4 Kayit tutulan yazmaglari okur Gergek degerleri veya ayarlari okur
05 5 Tek bir bobini tetikler islem yaritir
06 6 Tek bir yazmaci 6nceden ayarlar Tek bir ayari saklar
10 16 Bir¢cok yazmaci 6nceden ayarlar Birden fazla ayari saklar

B.2.2 GERGEK DEGERLERI VEYA AYARLARI OKUMA (FONKSIYON KODU 03/04H)

Bu fonksiyon kodlari, ana cihazin bir réleden bir veya daha fazla ardisik veri yazmacini (aktiiel degerler veya ayarlari) oku-
masina izin verir. Veri yazmaglari, her zaman yiiksek sirali bayt 6nce olmak lizere iletilen 16 bitlik (iki bayt/sekizli) degerler-
dir. Tek bir pakette okunabilecek maksimum yazmag sayisi 125'tir. Veri yazmaglari hakkinda ayrintili bilgi icin Modbus
bellek haritasi tablosuna bakin.

Modbus’in bazi PLC uygulamalari 03h ve 04h fonksiyon kodlarindan yalniz birini destekler. Bu nedenle B90 yorumu, fonk-
siyon kodunun bir veya daha fazla ardisik veri yazmacinin okumasina izin verir. Veri baslangi¢ adresi, okunacak veri tipini
belirler. Dolayisiyla, 03h ve 04h fonksiyon kodlari 6zdestir.

Asagidaki tabloda, ana ve bagimli cihaz paket bigimleri verilmistir. Ornek, bir ana cihazin bagimli cihazdan 4050h adresin-
den baglayarak 11h (17 onlu) U¢ yazmag isteminde bulundugunu, bagimli cihazin da buna sirasiyla 4050h, 4051h ve 4052h
yazmag degerleri ile yanitladigini gésterir.

Tablo B-3: ANA VE BAGIMLI CIHAZ PAKET ILETIM ORNEGI

ANA CIiHAZ ILETIMI BAGIMLI CIHAZ YANITI
PAKET BIGiMi ORNEK (HEX): PAKET BIGIiMi ORNEK (HEX):
BAGIMLI UCBIRIM ADRESI 1 BAGIMLI UCBIRIM ADRESI 1
FONKSIiYON KODU 04 FONKSIYON KODU 04
VERI BASLANGIG ADRESI - yiiksek 40 BAYT SAYISI 06
VERI BASLANGIG ADRESI - diisiik 50 VERI 1 - yilksek 00
YAZMAGC SAYISI - yiiksek 00 VERI 1 - diigiik 28
YAZMAG SAYISI - dlslik 03 VERI 2 - yiiksek 01
CRC - dusik A7 VERI 2 - diigiik 2C
CRC - ylksek 4A VERI 3 - yiiksek 00
VERI 3 - diigiik 00
CRC - disuk 0D
CRC - yliksek 60
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B.2.3 ISLEM YURUTME (FONKSIYON KODU 05H)

Bu fonksiyon kodu, ana cihazin rélede gesitli iglemler yiriitmesine izin verir. Saglanabilen iglemler, asagida islem
kodlarinin 6zeti tablosunda gésterilmistir.

Asagidaki tabloda, ana ve bagimli cihaz paket bigimleri verilmistir. Ornekte, bir ana cihazin bagimli cihazdan 11h (17 onda-
lik) sifilama islemini gergeklestirme istemi gosterilmistir. Yiiksek ve diigiik kod deger baytlari her zaman sirasiyla "FF" ve
"00"dir ve bu fonksiyon kodunun orijinal Modbus tanimindaki kalintilardir.

Tablo B—-4: ANA VE BAGIMLI CIHAZ PAKET ILETIM ORNEGI

ANA CIHAZ ILETIMI

BAGIMLI CIHAZ YANITI

PAKET BIGiMmi ORNEK (HEX): PAKET BiGiMi ORNEK (HEX):
BAGIMLI UCBIRIM ADRESI 11 BAGIMLI UCBIRIM ADRESI 11
FONKSIYON KODU 05 FONKSIYON KODU 05
ISLEM KODU - yiiksek 00 ISLEM KODU - yiiksek 00
ISLEM KODU - dusik 01 ISLEM KODU - diisik 01
KOD DEGERI - yiiksek FF KOD DEGERI - yiiksek FF
KOD DEGERI - dusik 00 KOD DEGER! - duisiik 00
CRC - diisiik DF CRC - diisiik DF
CRC - yiiksek 6A CRC - yiiksek 6A

Tablo B-5: FONKSIYON 05H iGiN iSLEM KODLARI OZETI

iSLEM KODU TANIM ACIKLAMA

(HEX)

0000 ISLEM YOK Bir iglem yuratiimez.

0001 SIFIRLA Bu, 6n panel SIFIRLA tusu ile ayni islevi yapar.

0005 OLAY KAYITLARINI SiL Bu, On panel OLAY KAYITLARINI SiL menii komutu ile ayni islevi yapar.
0006 OSILOGRAFIYI TEMIZLE Tiim osilografi kayitlarini siler.

1000 ile 103F VIRTUAL IN 1 ile 64 ACIK/KAPALI | Sanal Girig (1 ile 64) durumlarini "AGIK" veya "KAPALI"ya.

B.2.4 TEK BIR AYARI SAKLAMA (FONKSIYON KODU 06H)

Bu fonksiyon kodu, ana cihazin bir rolede tek bir ayar kaydinin iceridini deg@istirmesine izin verir. Ayar kayitlari, her zaman
ylksek sirali bayt 6nce olmak Uzere iletilen 16 bitlik (iki baytlik) degerlerdir. Asagidaki tabloda, ana ve bagiml cihaz paket
bicimleri verilmistir. Ornek, 11h (17 ondalik) bagimli cihaza 4051h bellek haritasi adresinde 200 degerini kaydeden bir ana

cihazi gosterir.

Tablo B—6: ANA VE BAGIMLI CIHAZ PAKET iLETIM ORNEGI

ANA CIHAZ ILETIiMI

BAGIMLI CIHAZ YANITI

PAKET BICIMi ORNEK (HEX): PAKET BIGiMi ORNEK (HEX)
BAGIMLI UCBIRIM ADRESI 11 BAGIMLI UCBIRIM ADRESI 11
FONKSIYON KODU 06 FONKSIYON KODU 06

VERI BASLANGIC ADRESI - yiiksek 40 VERI BASLANGIC ADRESI - yiiksek 40

VERI BASLANGIC ADRESI - diisiik 51 VERI BASLANGIC ADRESI - diisiik 51

VERI - yiiksek 00 VERI - yiiksek 00

VERI - diisiik c8 VERI - diistik c8

CRC - dusuk CE CRC - duslk CE

CRC - yuksek DD CRC - yuksek DD
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B.2.5 BIRDEN FAZLA AYARI SAKLAMA (FONKSIYON KODU 06H)

Bu fonksiyon kodu, ana cihazin bir rélede bir veya daha fazla ardisik ayar kaydinin igerigini degistirmesine izin verir. Ayar
kayitlari, yuksek sirali bayt dnce olmak tzere iletilen 16 bitlik (iki baytlik) degerlerdir. Tek bir pakette saklanabilecek ayar kaydi
sayis| 60°tir. Asagidaki tabloda, ana ve bagimli cihaz paket bigimleri gdsterilmistir. Ornek, 11h (17 ondalik) bagimii cihaza
4051h bellek haritasi adresinde 200 degerini ve 4052h bellek haritasi adresinde 1 de@erini kaydeden bir ana cihazi gdsterir.

Tablo B-7: ANA VE BAGIMLI CIHAZ PAKET iLETIM ORNEGI

ANA CIHAZ ILETIMI BAGIMLI CIHAZ YANITI

PAKET BiGimi ORNEK (ONALT) PAKET BIGimi ORNEK (ONALT)
BAGIMLI ADRESI 11 BAGIMLI ADRESI 11
FONKSIYON KODU 10 FONKSIYON KODU 10
VERI BASLANGIG ADRESI - yiiksek 40 VERI BASLANGIG ADRESI - yiiksek 40
VERI BASLANGIG ADRESI - diistik 51 VERI BASLANGIG ADRESI - diisiik 51
AYAR SAYISI - ylksek 00 AYAR SAYISI - yiiksek 00
AYAR SAYISI - diistik 02 AYAR SAYISI - diislik 02
BAYT SAYISI 04 CRC - dusik 07
VERI #1 - soldaki bayt 00 CRC - yiiksek 64
VERI #1 - sagdaki bayt (03}

VERI #2 - soldaki bayt 00

VERI #2 - sagdaki bayt 01

CRC - sagdaki bayt 12

CRC - soltaki bayt 62

B.2.6 SIRADISI DURUMA TEPKILER

Bir paketteki illegal veriler yliziinden genelde programlama veya islem hatalari meydana gelir. Bu hatalar, bagimli cihazdan
bir siradisi yanita yol agar. Bu hatalardan birini tespit eden bagimli cihaz, fonksiyon kodunun yuksek degerli bitini 1’e ayar-
layarak ana cihaza bir yanit paketi génderir.

Asagidaki tabloda, ana ve bagimh cihaz paket bicimleri verilmistir. Ornek, desteklenmeyen 39h fonksiyon kodunu 11h
bagimli cihazina génderen bir ana cihazi gosterir.

Tablo B-8: ANA VE BAGIMLI CIHAZ PAKET iLETIM ORNEGI

ANA CIHAZ iLETIMI BAGIMLI CIHAZ YANITI
PAKET BIGiMi ORNEK (HEX): PAKET BIGIiMi ORNEK (HEX):
BAGIMLI UCBIRIM ADRESI 11 BAGIMLI UCBIRIM ADRESI 11
FONKSIYON KODU 39 FONKSIYON KODU B9
CRC - sagdaki bayt CD HATA KODU 01
CRC - soldaki bayt F2 CRC - sagdaki bayt 93

CRC - soldaki bayt 95
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B.3 DOSYA AKTARIMLARI EKB

B.3.1 ROLE DOSYALARINI MODBUS ARACILIGIYLA ALMA

a) TANIM

UR rdlesi, genel dosya aktarim ézelligine sahiptir; bu, birimden farkli tip dosyalarin timind almak igin ayni ydontemin kulla-
nilacag! anlamina gelir. Dosya aktarimini gergeklestiren Modbus kayitlari, Modbus Bellek Haritasinda 3100 adresinden
baslayan "Modbus File Transfer (Read/Write)" ve "Modbus File Transfer (Read Only)" modiillerinde bulunur. UR rélesinden
bir dosyayi okumak igin, asagidaki adimlari izleyin.

1. Bir ¢coklu kayit yazma komutu kullanarak "Name of file to read" kaydina dosya adini yazin. Eger isim 80 karakterden
daha kisa ise, yalniz dosya adinin tim metnini icerecek yeterlikte yazmaca yazabilirsiniz. Dosya adlari, buylk kugik
harf duyarli degildir.

2. Bir ¢oklu kayit okuma komutu kullanarak "Modbus File Transfer (Read Only)" daki tim kayitlari araliksiz olarak oku-
yun. UR rélesi son okudugunuz kaydi animsadidi igin, veri blogunun timind okumaniz gerekmez. "Position" kaydi
baslangicta sifirdir ve dolayisiyla simdiye kadar ne kadar bayt (kayit sayisinin sayisinin iki kati) okudugunuzu gésterir.
"size of..." kaydl, en fazla 244 olmak lGzere henliz okunmamis veri bayti sayisini gosterir.

3. '"size of..." kaydi aktarma yaptiginiz bayt sayisindan daha az oluncaya kadar okumay:i sirdiirin. Bu durum, dosya
sonunu gosterir. Eger gosterilen blok buyukliginin étesinde bayt okunmusgsa bunlari atin.

4. Bir blogu yeniden denemeniz gerekirse, konumu okumaksizin yalniz "size of.." ve "block of data" nu okuyun. Dosya
gOstericisi, ancak konum kaydini okudugunuzda artirilir, dolayisiyla énceki islemde okumus oldugunuz ayni veri blogu
elde edilecektir. Sonraki okumada, konumun olmasini beklediginiz yerde olup olmadigini kontrol edin ve eder degilse
(bu durum UR rolenizin orijinal okuma isteminizi gerceklestirmedigini gosterir) dnceki blogu atin.

UR rélesi, baglantiya 6zgli dosya aktarim bilgilerini alikoyar; bu sayede dosyalar birgok Modbus baglantisinda egzamanli
olarak okunabilir.

b) DIGER PROTOKOLLER

Modbus aracilifiyla erisilebilen tim dosyalara, diger protokollerdeki (6rnegin TFTP veya MMS) standart dosya aktarim
yontemleri kullanilarak da erisilebilir.

c) COMTRADE, OSILOGRAFI VE VERI KAYDEDICi DOSYALARI

Osilografi ve veri kaydedici dosyalari Gili¢ Sistemleri igin Gegici Veri Degisimi (COMTRADE) ve bunun icin de IEEE
C37.111-1999 Standart Ortak Format basina COMTRADE dosya bigimi kullanilarak bigimlendirilmistir. Bu dosyalar metin
veya binari COMTRADE bigiminde elde edilebilir.

d) OSILOGRAFi DOSYALARINI OKUMA

Osilografi 6zelliginin taninmasi icin asagidaki agiklamalarin anlasilmasi gerekir. Detaylar igin bkz. Bélim 5 Osilografi.

Yeni bir osilografi dosyasi her tetiklendiginde (yakalandiginda) ve osilografi verileri temizlenirken her sifirlandijinda, Tetik-
leme Osilografi Sayisi kaydi bir artar. Yen bir tetikleme ortaya ¢iktiginda, ilgili osilografi dosyasina bu kaydin artan degerine
esit bir dosya tanimlayici numarasi atanir; en yeni dosya numarasi Tetikleme Osilografi Sayisi kaydina esittir. Bu kayit ise,
degderin degisip degdismedigini gérmek icin belli araliklarla okunarak yeni bir verinin yakalanip yakalanmadigini belirlemek
icin kullanilabilir; eger yeni say! artarsa, yeni veriler kullanilabilir.

Osilografi Tetikleme Sayisi kaydi, réle belleginde kaydedilebilecek maksimum dosya sayisini (ve dosya bagina veri dongl sayi-
sini) belirtir. Osilografi Mevcut Kayitlar kaydi, depolanan ve réleden okunmak izere mevcut olan gergek dosya sayini belirtir.

Osilografi Veri Silme kaydina "Evet" (yani 1 degeri) yazilarak, osilografi veri dosyalari silinir, hem Osilografi Tetikleme
Sayisi hem de Osilografi Mevcut Kayitlar kaydi sifirlanir ve ayrica Osilografi Son Silinen Tarih o anki tarih ve zamana ayar-
lanir.

ikili COMTRADE osilografi dosyalarini okumak igin, asagidaki dosya adlarini okuyun:
OSCnnnn.CFG ve OSCnnn.DAT
"nnn" yi istenilen osilografi tetikleme numarasi ile degistirin. ASCII formati igin, asagidaki dosya adlarini kullanin

OSCAnnnn.CFG ve OSCAnnn.DAT
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e) OLAY KAYDEDICIi DOSYALARINI OKUMA

Tam olay kaydedici igerigini ASCII formatinda (tek mevcut format) okumak igin, asagidaki dosya adini kullanin:
EVT.TXT

Belirli bir kayittan guinliguin sonuna kadar okumak i¢in, asagidaki dosya adini kullanin:
EVTnnn.TXT (yer dedistir nnn istenilen baslangi¢ kayit numarasiyla)

Belirli bir kayittan bagska bir belirli kayita kadar okumak igin, asagidaki dosya adini kullanin:
EVT.TXT xxxxx yyyvy (yer degistir xxxxx baslangi¢ kayit numarasiyla ve yyyyy bitis kayit numarasiyla)

B.3.2 MODBUS SiFRELI CALISMA

Bu B90 uzak veya yakin baglanti yoluyla sifre girigini destekler.

Yakindan erisim, 6n panel araylzl tUzerinden ayar ve komutlara erisim olarak tanimlanir. Bu, hem tus takimi girisini hem de
6n panel RS232 baglantisini kapsar. Uzaktan erisim, herhangi bir arka haberlesme portu lizerinden ayar ve komutlara eri-
sim olarak tanimlanir. Bu, hem Ethernet hem de RS485 baglantilarini kapsar. Yakin veya uzak sifrelerde yapilacak her-
hangi bir degisiklik, bu islevselligi etkinlestirir.

EnerVista veya herhangi bir seri arayliz araciligiyla bir ayar veya komut sifresi girerken, kullanici 6nce ilgili baglanti sifresini
girmelidir. EGer baglanti B90'nin arkasindan yapilirsa, uzak sifre kullaniimalidir. E§er baglanti 6n panelin RS232 portu ile
yapllirsa, yerel sifre kullaniimalidir.

Komut sifresi, 4000 bellek konumuna yerlestiriimistir. Komut sifresini degistirmek i¢in komut glvenligi gereklidir. Benzer
sekilde, ayar sifresi 4002 bellek yerine yerlestirilmistir. Bunlar, tus takimindan girilen AYARLAR = URUN KURULUMU = SIFRE
GUVENLIGI meniisiinde bulunan ile ayni ayarlardir. On panel ekran icin sifre giivenliginin etkinlestiriimesi Modbus igin sifre
guvenliginin de etkinlestiriimesini sagdlar veya bunun tersi de gegerlidir.

Komut duiizeyi glivenlik erisimini kazanmak icgin, 4008 bellek konumuna komut sifresi girilmelidir. Ayar dizeyi givenlik erigi-
mini kazanmak i¢in, 400A bellek konumuna ayar sifresi girilmelidir. Girilen ayar sifresi, mevcut ayar sifresi ayari ile ayni
olmali veya ayarlari deg@istirmek veya donanim yazilimini indirmek i¢in sifir olmalidir.

Komut ve ayar sifrelerinin her biri, 30’ar dakikalik zamanlayicilara sahiptir. Belirli bir sifrenin girildigi her seferde zamanlayici
saymaya baslar ve her ne zaman kullanirsaniz tekrar calisir. Ornegin; bir ayar yazmak, ayar sifresi zamanlayicisini yeniden
baslatir; bir komut kaydini yazmak veya bir bobini zorlamak da komut sifresi zamanlayicisini yeniden baslatir. 4010 bellek
konumunda okunan deger, bir komut sifresinin etkin olup olmadigini anlamak icin kullanilabilir (O degeri, sifrenin etkisiz oldu-
gunu gosterir). 4011 bellek konumunda okunan deger de bir ayar sifresinin etkin olup olmadigini anlamak igin kullanilabilir.

Komut ve ayar sifre glivenligi erisimi, girisin yapildidi belirli bir port veya TCP/IP baglantisi ile kisitlanmistir. Diger portlar
veya baglantilar tUzerinden roleye erigilirken, sifreler girilmelidir. TCP/IP ile baglanti kesilip yeniden kurulurken, sifrelerin
yeniden girilmesi gerekir.
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B.4 BELLEK HARITASI EKB

B.4.1 MODBUS BELLEK HARITASI

Harita ayni zamanda tarayici ile de goruntilenebilir. Tarayicida, UR'nin IP adresini girip secenege tiklayin.

Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 1/ 52)

ADRES | KAYIT ADI | ARALIK BIRIMLER | ADIM | BIGIM | VARSAYILAN
Uriin Bilgisi (Salt Okunur)
0000 UR Uriin Tipi 0 - 65535 1 F0O01 0
0002 Uriin Stirtimii 0 - 655,35 0,01 F0O01
0003 Boot Yapilandirma Kaydi 0 - 65535 - 1 F001 0
Uriin Bilgileri (Salt Okunur -- Fabrika Tarafindan Yazilmig)
0010 Seri Numarasi -— - - F203 "0"
0020 Uretim Tarihi 0 - 4294967295 1 F050 0
0022 Degisiklik Sayisi 0 - 65535 1 F0O01 0
0040 Siparis Kodu - - - F204 "Siparig Kodu x"
0090 Ethernet MAC Adresi - - - FO72 0
0093 | Yedek (13 6ge) F0O01 0
00AO0 | CPU Moddli Seri Numarasi --- -—- -—- F203 (higbiri)
00BO | CPU Tedarikgi Seri Numarasi --- -—- -—- F203 (higbiri)
00CO | Ethernet Alt Modul Seri Numarasi (8 6ge) --- -—- - F203 (higbiri)
Uriin Bilgileri (Salt Okunur -- Fabrika Tarafindan Yazilmig)
0110 FPGA Sirimi F206 (higbiri)
0113 FPGA Tarihi 0 - 4294967295 - 1 F050 0
Uriin Bilgisi (Okuma/Yazma)
0120 | Tanimlanmamig | 0-1 | K | F102 | 0
I¢ Test Hedefleri (Salt Okunur)
0200 | g Test Durumlari (4 6§e) | 0 - 4294967295 [ o | 1 | F143 | 0
On Panel (Salt Okunur)
0208 LED Siitun n Durumu, n =1 - 10 (10 6ge) 0 - 65535 1 F501 0
0220 Ekran Mesaji - - - F204 (higbiri)
0248 Basilan Son Tusg 0-47 - 1 F530 0 (Higbiri)
Tus Basimi Oykiiniimii (Okuma/Yazma)
0280 Benzetilen tus basimi -- her tug basimi 6ncesi sifir yazma 0-46 - 1 F190 0 (Tussuz -
gergek tuslar
arasinda
kullanim)
Sanal Giris Komutlari (Okuma/Yazma Komutu) (64 Modiil)
0400 Sanal Giris 1 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0401 Sanal Girig 2 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0402 Sanal Girig 3 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0403 Sanal Girig 4 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0404 Sanal Girig 5 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0405 Sanal Giris 6 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0406 Sanal Girig 7 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0407 Sanal Giris 8 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapalr)
0408 Sanal Giris 9 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0409 Sanal Girig 10 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
040A Sanal Giris 11 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
040B | Sanal Giris 12 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
040C | Sanal Giris 13 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
040D | Sanal Giris 14 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
040E Sanal Girig 15 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
040F Sanal Girig 16 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0410 Sanal Girig 17 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0411 Sanal Girig 18 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0412 Sanal Girig 19 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
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Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 2 / 52)

B.4 BELLEK HARITASI

ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BIGIM VARSAYILAN
0413 Sanal Girig 20 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0414 Sanal Girig 21 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0415 Sanal Giris 22 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0416 Sanal Giris 23 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0417 Sanal Giris 24 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0418 Sanal Girig 25 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0419 Sanal Girig 26 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
041A Sanal Girig 27 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
041B Sanal Girig 28 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
041C Sanal Girig 29 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
041D Sanal Girig 30 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
041E Sanal Girig 31 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
041F Sanal Girig 32 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0420 Sanal Girig 33 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0421 Sanal Giris 34 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0422 Sanal Girig 35 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0423 Sanal Girig 36 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0424 Sanal Girig 37 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapalr)
0425 Sanal Girig 38 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0426 Sanal Girig 39 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0427 Sanal Girig 40 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0428 Sanal Girig 41 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0429 Sanal Girig 42 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
042A | Sanal Girig 43 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
042B Sanal Girig 44 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
042C Sanal Girig 45 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
042D | Sanal Girig 46 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
042E | Sanal Girig 47 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
042F Sanal Girig 48 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0430 Sanal Girig 49 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0431 Sanal Girig 50 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0432 Sanal Girig 51 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0433 Sanal Girig 52 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0434 Sanal Girigs 53 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0435 Sanal Girig 54 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0436 Sanal Girig 55 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0437 Sanal Girig 56 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0438 Sanal Girig 57 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
0439 Sanal Girigs 58 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
043A | Sanal Girig 59 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
043B | Sanal Girigs 60 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
043C | Sanal Girig 61 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
043D Sanal Girig 62 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
043E Sanal Girig 63 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
043F Sanal Girig 64 Durumu 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)

IEC103 Protokolii Ayarlari (Okuma/Yazma Ayari)
0582 IEC103 Ortak ASDU Adresi 0-254 1 F0O01 0
0583 IEC103 Eszamanlama Zaman Asimi 1-1440 dak 1 F001 1
IEC103 Cift Girigler (Okuma/Yazma Ayari) (96 Modiil)
0584 IEC103 Gift Giris 1 FUN 0-255 1 F0O01 0
0585 IEC103 Gift Giris 1 INF 0-255 1 F0O01 0
0586 IEC103 Gift Giris 1 isleneni 0 - 4294967295 1 F300
0588 ...Cift Giris 2 Igin Yinelenmis
058C | ...Cift Giris 3 Icin Yinelenmis
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B.4 BELLEK HARITASI EKB

Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 3 / 52)

ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BICIM VARSAYILAN
0590 ...Cift Giris 4 Icin Yinelenmis
0594 ...Cift Giris 5 Icin Yinelenmis
0598 ...Cift Giris 6 Igin Yinelenmis
059C | ...Cift Giris 7 Icin Yinelenmis
05A0 ...Cift Giris 8 Igin Yinelenmis
05A4 ...Cift Giris 9 Igin Yinelenmis
05A8 ...Cift Girig 10 Igin Yinelenmig
05AC ...Gift Girig 11 gin Yinelenmig
05B0 ...Cift Giris 12 gin Yinelenmis
05B4 ...Cift Giris 13 gin Yinelenmis
05B8 ...Cift Giris 14 gin Yinelenmis
05BC ...Cift Giris 15 Icin Yinelenmis
05C0 ...Cift Giris 16 Icin Yinelenmis
05C4 ...Cift Giris 17 Icin Yinelenmis
05C8 ...Cift Giris 18 Igin Yinelenmis
05CC | ...Cift Giris 19 Igin Yinelenmis
05D0 ...Cift Giris 20 Igin Yinelenmis
05D4 ...Cift Girig 21 Igin Yinelenmig
05D8 ...Cift Girig 22 Igin Yinelenmig
05DC | ...Cift Giris 23 Igin Yinelenmis
05E0 ...Cift Giris 24 gin Yinelenmis
05E4 ...Cift Giris 25 lgin Yinelenmis
05E8 ...Cift Giris 26 gin Yinelenmis
05EC ...Cift Giris 27 Icin Yinelenmis
05F0 ...Cift Giris 28 Icin Yinelenmis
05F4 ...Cift Giris 29 Icin Yinelenmis
05F8 ...Cift Giris 30 Igin Yinelenmis
05FC ...Cift Girig 31 I¢in Yinelenmis
0600 ...Cift Girig 32 Igin Yinelenmis
0604 ...Cift Girig 33 Igin Yinelenmis
0608 ...Cift Girig 34 Igin Yinelenmig
060C | ...Cift Giris 35 igin Yinelenmis
0610 ...Cift Giris 36 igin Yinelenmis
0614 ...Cift Giris 37 gin Yinelenmis
0618 ...Cift Giris 38 igin Yinelenmis
061C ...Cift Giris 39 Icin Yinelenmis
0620 ...Cift Giris 40 Icin Yinelenmis
0624 ...Cift Giris 41 Icin Yinelenmis
0628 ...Cift Giris 42 gin Yinelenmis
062C ...Cift Girig 43 Igin Yinelenmis
0630 ...Cift Girig 44 Igin Yinelenmis
0634 ...Cift Girig 45 Igin Yinelenmis
0638 ...Cift Girig 46 Igin Yinelenmig
063C | ...Cift Giris 47 igin Yinelenmis
0640 ...Cift Girig 48 Igin Yinelenmig
0644 ...Cift Giris 49 igin Yinelenmis
0648 ...Cift Giris 50 gin Yinelenmis
064C ...Cift Giris 51 gin Yinelenmis
0650 ...Cift Giris 52 gin Yinelenmis
0654 ...Cift Giris 53 gin Yinelenmis
0658 ...Cift Giris 54 igin Yinelenmis
065C ...Cift Girig 55 Iin Yinelenmis
0660 ...Cift Girig 56 Igin Yinelenmis
0664 ...Cift Girig 57 Igin Yinelenmis
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EKB B.4 BELLEK HARITASI

Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 4 / 52)

ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BICIM VARSAYILAN
0668 ...Cift Giris 58 Icin Yinelenmis

066C ...Cift Giris 59 Icin Yinelenmis

0670 ...Cift Girig 60 Igin Yinelenmis

0674 ...Cift Girig 61 Iin Yinelenmis

0678 ...Cift Girig 62 Igin Yinelenmis
067C | ...Cift Giris 63 igin Yinelenmis
0680 ...Cift Girig 64 Igin Yinelenmig
0684 | ...Gift Girig 65 lgin Yinelenmig
0688 ...Cift Giris 66 igin Yinelenmis

068C ...Cift Giris 67 gin Yinelenmis

0690 ...Cift Giris 68 igin Yinelenmis

0694 ...Cift Giris 69 Icin Yinelenmis

0698 ...Cift Giris 70 Icin Yinelenmis

069C ...Cift Giris 71 Icin Yinelenmis

06A0 ...Cift Girig 72 Igin Yinelenmis

06A4 ...Cift Giris 73 Igin Yinelenmis

06A8 ...Cift Girig 74 Igin Yinelenmis

06AC | ...Cift Girig 75 lgin Yinelenmig
06B0 ...Cift Girig 76 Igin Yinelenmis
06B4 ...Cift Girig 77 Igin Yinelenmis
06B8 ...Cift Giris 78 lgin Yinelenmis

06BC ...Cift Giris 79 lgin Yinelenmis

06CO ...Cift Giris 80 lgin Yinelenmis

06C4 ...Cift Giris 81 Icin Yinelenmis

06C8 ...Cift Giris 82 Icin Yinelenmis

06CC ...Cift Giris 83 Igin Yinelenmis

06D0 ...Cift Girig 84 Icin Yinelenmis

06D4 ...Cift Girig 85 Igin Yinelenmis

06D8 ...Cift Girig 86 Icin Yinelenmis

06DC | ...Cift Girig 87 Igin Yinelenmis

06EQ ...Cift Girig 88 Igin Yinelenmig

06E4 ...Cift Girig 89 Igin Yinelenmig

06E8 ...Cift Giris 90 lgin Yinelenmis

06EC ...Cift Giris 91 gin Yinelenmis

06FO0 ...Cift Giris 92 gin Yinelenmis

06F4 ...Cift Giris 93 Icin Yinelenmis

06F8 ...Cift Giris 94 Icin Yinelenmis

06FC ...Cift Giris 95 Icin Yinelenmis

0700 ...Cift Giris 96 gin Yinelenmis
IEC103 ASDU Ayarlari (Okumal/Yazma Ayari) (4 Modiil)

0704 IEC103 ASDU1 TiPI 0-1 - 1 F630 1(9)
0705 IEC103 ASDU 1 FUN 0-255 - 1 F0O01 0
0706 IEC103 ASDU 1 INF 0-255 --- 1 F0O01

0707 IEC103 ASDU 1 Tarama Zaman Asimi 0-1000 - 1 FO0O01

0708 IEC103 ASDU 1 Analog Param 1 0 - 65535 - 1 F600

0709 IEC103 ASDU 1 Analog Faktori 1 0-65,535 - 0,001 F001 1000
070A | IEC103 ASDU 1 Analog Ofset 1 -32768 - 32767 - 1 F002

070B | IEC103 ASDU 1 Analog Param 2 0- 65535 - 1 F600

070C | IEC103 ASDU 1 Analog Faktorii 2 0 - 65,535 - 0,001 F0O01 1000
070D |IEC103 ASDU 1 Analog Ofset 2 -32768 - 32767 - 1 F002

070E | IEC103 ASDU 1 Analog Param 3 0- 65535 - 1 F600

070F | IEC103 ASDU 1 Analog Faktérii 3 0 - 65,535 - 1 F001 1000
0710 IEC103 ASDU 1 Analog Ofset 3 -32768 - 32767 - 1 F002

0711 IEC103 ASDU 1 Analog Param 4 0 - 65535 - 1 F600
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Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 5 / 52)

ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BICIM VARSAYILAN
0712 IEC103 ASDU 1 Analog Faktori 4 0 - 65,535 0,001 F001 1000
0713 IEC103 ASDU 1 Analog Ofset 4 -32768 - 32767 1 F002 0
0714 IEC103 ASDU 1 Analog Param 5 0 - 65535 1 F600 0
0715 IEC103 ASDU 1 Analog Faktorii 5 0-65,535 0,001 F0O01 1000
0716 IEC103 ASDU 1 Analog Ofset 5 -32768 - 32767 1 F002 0
0717 IEC103 ASDU 1 Analog Param 6 0 - 65535 1 F600 0
0718 IEC103 ASDU 1 Analog Faktorii 6 0-65,535 0,001 FO0O01 1000
0719 IEC103 ASDU 1 Analog Ofset 6 -32768 - 32767 1 F002 0
071A | IEC103 ASDU 1 Analog Param 7 0 - 65535 1 F600 0
071B IEC103 ASDU 1 Analog Faktori 7 0-65,535 0,001 F001 1000
071C | IEC103 ASDU 1 Analog Ofset 7 -32768 - 32767 1 F002 0
071D IEC103 ASDU 1 Analog Param 8 0 - 65535 1 F600 0
071E IEC103 ASDU 1 Analog Faktori 8 0-65,535 0,001 F001 1000
071F IEC103 ASDU 1 Analog Ofset 8 -32768 - 32767 1 F002 0
0720 IEC103 ASDU 1 Analog Param 9 0 - 65535 1 F600 0
0721 IEC103 ASDU 1 Analog Faktori 9 0 - 65,535 0,001 F0O01 1000
0722 IEC103 ASDU 1 Analog Ofset 9 -32768 - 32767 1 F002 0
0723 ...IEC103 ASDU 2 igin Yinelenmis
0742 ...IEC103 ASDU 3 igin Yinelenmis
0761 ...IEC103 ASDU 4 igin Yinelenmis

IEC103 Komutlari (Okuma/Yazma Ayari) (32 Modiil)
0780 IEC103 Komutu 1 FUN 0-255 1 F001 0
0781 IEC103 Komutu 1 INF 0-255 1 F001 0
0782 IEC103 Komutu 1 Param AGIK 0-64 1 F631 0 (KAPALI)
0783 IEC103 Komutu 1 Param KAPALI 0-64 1 F631 0 (KAPALI)
0784 ...IEC103 Komutu 2 igin Yinelenmis
0788 ...[EC103 Komutu 3 igin Yinelenmis
078C ...[EC103 Komutu 4 igin Yinelenmis
0790 ...[EC103 Komutu 5 igin Yinelenmis
0794 ...IEC103 Komutu 6 igin Yinelenmis
0798 ...IEC103 Komutu 7 igin Yinelenmis
079C | ...IEC103 Komutu 8 igin Yinelenmis
07A0 ..IEC103 Komutu 9 igin Yinelenmis
07A4 ...[EC103 Komutu 10 lgin Yinelenmis
07A8 ...[EC103 Komutu 11 igin Yinelenmis
07AC ...[EC103 Komutu 12 igin Yinelenmis
07B0 ...[EC103 Komutu 13 igin Yinelenmis
07B4 ...IEC103 Komutu 14 igin Yinelenmis
07B8 ...IEC103 Komutu 15 igin Yinelenmis
07BC ...[EC103 Komutu 16 igin Yinelenmis
07C0 ...[EC103 Komutu 17 igin Yinelenmis
07C4 ...[EC103 Komutu 18 igin Yinelenmis
07C8 | ...IEC103 Komutu 19 Igin Yinelenmig
07CC | ...IEC103 Komutu 20 Igin Yinelenmig
07D0 ...IEC103 Komutu 21 Igin Yinelenmig
07D4 ...[EC103 Komutu 22 lgin Yinelenmis
07D8 ...[EC103 Komutu 23 lgin Yinelenmis
07DC | ...IEC103 Komutu 24 Igin Yinelenmis
07EO ...[EC103 Komutu 25 igin Yinelenmis
07E4 ...[EC103 Komutu 26 igin Yinelenmis
07E8 ...IEC103 Komutu 27 igin Yinelenmis
07EC ...[EC103 Komutu 28 igin Yinelenmis
07F0 ...[EC103 Komutu 29 igin Yinelenmis
07F4 ...[EC103 Komutu 30 igin Yinelenmis
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Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 6 / 52)

B.4 BELLEK HARITASI

ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BIGIM VARSAYILAN
07F8 ...IEC103 Komutu 31 Igin Yinelenmis
07FC ...[EC103 Komutu 32 igin Yinelenmis
FlexStates (Salt Okunur)
0900 | FlexState Bitleri (16 8ge) 0 - 65535 1| Foo1 | 0
Eleman Durumlari (Salt Okunur)
1000 | Eleman Galisma Durumlari (64 6ge) 0 - 65535 1| F502 | 0
Kullanici Ekranlari Aktiielleri (Salt Okunur)
1080 | Formatlanmis kullanici tanimli ekranlar (16 6ge) - - - | F00 | (higbiri)
Modbus Kullanici Haritasi Aktiielleri (Salt Okunur)
1200 | Kullanici Haritasi Degerleri (256 &§e) 0- 65535 1| Foo1 | 0
Eleman Hedefleri (Salt Okunur)
14E0 | Hedef Dizisi 0 - 65535 1 F0O01 0
14E1 Hedef Sayisi 0 - 65535 1 F0O01 0
Eleman Hedefleri (Okuma/Yazma)
14E2 | Okunacak Hedef 0-65535 1| Foo1 | 0
Eleman Hedefleri (Salt Okunur)
14E3 | Hedef Mesaji — | F200 |
Dijital Giris/Cikis Durumlari (Salt Okunur)
1500 Kontak Girig Durumlari (6 6ge) 0 - 65535 - 1 F500 0
1508 Sanal Girig Durumlari (8 6ge) 0 - 65535 - 1 F500 0
1510 Kontak Cikis Durumlari (4 6ge) 0 - 65535 - 1 F500 0
1518 Kontak Cikisi Akim Durumlari (4 6ge) 0 - 65535 - 1 F500 0
1520 Kontak Cikisi Voltaj Durumlari (4 63e) 0 - 65535 - 1 F500 0
1528 | Sanal Gikis Durumlari (6 6ge) 0 - 65535 1 F500 0
1530 | Kontak Cikisi Algilayicilari (4 6ge) 0 - 65535 1 F500 0
Girig/Cikis Durumlan (Salt Okunur)
1540 Uzak Cihaz Durumlari (2 6ge) 0 - 65535 - 1 F500 0
1542 Uzak Girig Durumlari (4 6ge) 0 - 65535 - 1 F500 0
1550 Uzak Cihazlar Cevrimigi 0-1 - 1 F126 0 (Hayir)
1551 Uzak Cift Noktali Durum Girisi 1 Durumu 0-3 - 1 F605 3 (Hata)
1552 Uzak Cift Noktali Durum Girisi 2 Durumu 0-3 - 1 F605 3 (Hata)
1553 Uzak Cift Noktali Durum Girisi 3 Durumu 0-3 - 1 F605 3 (Hata)
1554 Uzak Cift Noktali Durum Girisi 4 Durumu 0-3 - 1 F605 3 (Hata)
1555 Uzak Cift Noktali Durum Girisi 5 Durumu 0-3 - 1 F605 3 (Hata)
Platform Direkt Girig/Cikis Durumlari (Salt Okunur)
15C0 | Direkt Giris Durumlari (6 6ge) 0 - 65535 1 F500 0
15C8 Direkt Cikiglar Ortalama Mesaj Donlis Zamani 1 0 - 65535 ms 1 F001 0
15C9 Direkt Cikiglar Ortalama Mesaj Donlis Zamani 2 0 - 65535 ms 1 F001 0
15CA | Direkt Girigler/Cikislar Geri Donugsiiz Mesaj Sayisi - Ch. 1 0 - 65535 - 1 F001 0
15CB | Direkt Girigler/Cikislar Geri Donussiz Mesaj Sayisi - Ch. 2 0 - 65535 - 1 F001 0
15D0 Direkt Cihaz Durumlari 0 - 65535 - 1 F500 0
15D1 | Yedek 0 - 65535 1 F0O01 0
15D2 | Direkt Girigler/Cikislar CRC Hata Sayisi 1 0 - 65535 - 1 FOO01 0
15D3 | Direkt Girigler/Cikislar CRC Hata Sayisi 2 0 - 65535 - 1 FOO01 0
Ethernet Fiber Kanal Durumu (Okuma/Yazma)
1610 Ethernet Birincil Fiber Kanal Durumu 0-2 - 1 F134 0 (Hata)
1611 Ethernet ikincil Fiber Kanal Durumu 0-2 - 1 F134 0 (Hata)
1612 Ethernet Uglinciil Fiber Kanal Durumu 0-2 - 1 F134 0 (Hata)
Bara Diferansiyel Aktiiel Degerleri (Salt Okunur) (4 Modiil)
21D0 | Bara Bolgesi 1 Diferansiyel Genligi 0 - 999999,999 A 0,001 F060 0
21D4 Bara Bolgesi 1 Diferansiyel Agisi -359,9-0 derece 0,1 F002 0
21D5 | Bara Bolgesi 1 Tutucu Genligi 0 - 999999,999 A 0,001 F060 0
21D7 Bara Bolgesi 1 Tutucu Agisi -359,9-0 derece 0,1 F002 0
21D8 Bara Bolgesi 1 Maksimum AT 0 - 50000 - 1 F060 1
GE Multilin B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi B-13




B.4 BELLEK HARITASI EK B
Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 7 / 52)

ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BIGIM VARSAYILAN
21DA | Yedek (4 6ge) F0O01 0
21DE ...bara bélgesi 2 igin Yinelenmis
21EC ...bara bélgesi 3 igin Yinelenmis
21FA ...bara bélgesi 4 gin Yinelenmis

Bara Aktiielleri (Salt Okunur) (4 Modiil)
21E2 | Kesici 1 Ark Akimi Faz A | 0 - 99999999 | kA*cyc | 1 | F060 | 0
Bara Aktiielleri (Salt Okunur) (4 Modiil)
21E5 | ...modiil sayisi 2 Igin Yinelenmig | | | | |
Bara Aktiielleri (Salt Okunur) (4 Modiil)
21E8 | ...modiil sayisi 2 Igin Yinelenmis | | | | |
Bara Aktiielleri (Salt Okunur) (4 Modiil)
21EC | .. modil sayisi 3 Igin Yinelenmis | | | | |
Bara Aktiielleri (Salt Okunur) (4 Modiil)
21F0 | ...modill sayisi 3 Igin Yinelenmig | | | | |
Bara Aktiielleri (Salt Okunur) (4 Modiil)
21F1 | .. modill sayisi 3 Igin Yinelenmis | | | | |
Bara Aktiielleri (Salt Okunur) (4 Modiil)
21F3 | .. modill sayist 3 Igin Yinelenmis | | | | |
Bara Aktiielleri (Salt Okunur) (4 Modiil)
21FA | ...modiil sayisi 4 Igin Yinelenmis | | | | |
Sifrelere Izinsiz Erisim (Okuma/Yazma Komutu)
2230 | Izinsiz Erigimi Sifirlama | 0-1 | | 1 | F126 | 0(Hayr)
Uzak Cift Noktali Durum Girisleri (Okuma/Yazma Ayar Kayitlari) (5 Modiil)
2540 | Uzak Cift Noktali Durum Girig 1 Cihazi 1-32 1 F0O01 1
2541 Uzak Gift Noktali Durum Girig 1 Oge 0-64 1 F606 0 (Higbiri)
2542 | Uzak Cift Noktali Durum Girig 1 Adi 1-64 1 F205 "RemDPS Ip 1"
2548 Uzak Cift Noktali Durum Giris 1 Olaylari 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
2549 | ... .. Cift Noktali Durum Girigi 2 icin Yinelenmis
2552 | ... Cift Noktali Durum Girigi 3 icin Yinelenmis
255B | ... .. Cift Noktali Durum Girisi 4 igin Yinelenmis
2564 | ... .. Cift Noktali Durum Girisi 5 igin Yinelenmis
IEC 61850 GGIO5 Konfigiirasyonu (Okuma/Yazma Ayar Kayitlari) (16 Modiil)
26D0 | IEC 61850 GGIO5 uinteger Girig 1 Iglemi F612 0
26D1 IEC 61850 GGIOS5 uinteger Girig 2 Islemi F612 0
26D2 | IEC 61850 GGIO5 uinteger Girig 3 iglemi F612 0
26D3 | IEC 61850 GGIO5 uinteger Giris 4 iglemi F612 0
26D4 | IEC 61850 GGIO5 uinteger Girig 5 iglemi F612 0
26D5 | IEC 61850 GGIO5 uinteger Giris 6 islemi F612 0
26D6 | IEC 61850 GGIO5 uinteger Giris 7 iglemi F612 0
26D7 IEC 61850 GGIOS5 uinteger Giris 8 Islemi - - - F612 0
26D8 IEC 61850 GGIOS5 uinteger Girig 9 Islemi - - - F612 0
26D9 IEC 61850 GGIOS5 uinteger Giris 10 Islemi - - - F612 0
26DA | IEC 61850 GGIO5 uinteger Girig 11 iglemi F612 0
26DB | IEC 61850 GGIO5 uinteger Girig 12 iglemi F612 0
26DC | IEC 61850 GGIO5 uinteger Giris 13 Islemi - - - F612 0
26DD | IEC 61850 GGIOS5 uinteger Girig 14 Iglemi F612 0
26DE | IEC 61850 GGIO5 uinteger Girig 15 iglemi F612 0
26DF | IEC 61850 GGIO5 uinteger Girig 16 Islemi F612 0
IEC 61850 Alinan Tamsayilar (Salt Okunur Aktiiel Degerler) (16 Modiil)
26F0 | IEC 61850 Alinan uinteger 1 0 - 4294967295 1 F003 0
26F2 | IEC 61850 Alinan uinteger 2 0 - 4294967295 1 F003 0
26F4 | IEC 61850 Alinan uinteger 3 0 - 4294967295 1 F003 0
26F6 | IEC 61850 Alinan uinteger 4 0 - 4294967295 1 F003 0
26F8 | IEC 61850 Alinan uinteger 5 0 - 4294967295 1 F003 0
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Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 8 / 52)

B.4 BELLEK HARITASI

ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BIGIM VARSAYILAN
26FA | IEC 61850 Alinan uinteger 6 0 - 4294967295 1 F003 0
26FC | IEC 61850 Alinan uinteger 7 0 - 4294967295 1 F003 0
26FE | IEC 61850 Alinan uinteger 8 0 - 4294967295 1 F003 0
2700 IEC 61850 Alinan uinteger 9 0 - 4294967295 1 F003 0
2702 IEC 61850 Alinan uinteger 10 0 - 4294967295 1 F003 0
2704 IEC 61850 Alinan uinteger 11 0 - 4294967295 - 1 F003 0
2706 IEC 61850 Alinan uinteger 12 0 - 4294967295 - 1 F003 0
2708 IEC 61850 Alinan uinteger 13 0 - 4294967295 - 1 F003 0
270A | IEC 61850 Alinan uinteger 14 0 - 4294967295 1 F003 0
270C | IEC 61850 Alinan uinteger 15 0 - 4294967295 1 F003 0
270E | IEC 61850 Alinan uinteger 16 0 - 4294967295 1 F003 0

Genisletilmig FlexStates (Salt Okunur)
2B00 | FlexStates, kayit basina bir (256 6ge) 0-1 - 1 F108 | 0 (Kapali)
Genisletilmig Dijital Girig/Cikig Durumlari (Salt Okunur)
2D00 | Kontak Girisi Durumlari, kayit basina bir (96 6ge) 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
2D80 | Kontak Gikisi Durumlari, kayit basina bir (64 6ge) 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
2E00 | Sanal Cikis Durumlari, kayit basina bir (96 6ge) 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
Genigletilmis Uzak Girig/Cikis Durumu (Salt Okunur)
2F00 Uzak Cihaz Durumlari, kayit basina bir (16 6ge) 0-1 - 1 F155 0 (Gevrimdisi)
2F80 Uzak Giris Durumlari, kayit basina bir (64 6ge) 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
Osilografi Degerleri (Salt Okunur)
3000 Osilografi Tetikleme Sayisi 0 - 65535 - 1 F001 0
3001 Osilografi Mevcut Kayitlar 0 - 65535 - 1 F001 0
3002 Osilografi Son Temizleme Tarihi 0 - 400000000 -—- 1 FO050 0
3004 Osilografi Kayit Bagina Cevrim Sayisi 0 - 65535 - 1 F001 0
Osilografi Komutlari (Okuma/Yazma Komutu)
3005 Osilografi Zorla Tetikleme 0-1 - 1 F126 0 (Hayir)
3011 Osilografi Veri Silme 0-1 - 1 F126 0 (Hayir)
Osilografi Analog Degerleri (Salt Okunur)
3012 | Osilografi Tetikleme Sayisi | 0- 32767 1| Foo1 | 0
Kullanici Tanimli Ariza Raporu Komutlari (Okuma/Yazma Komutu)
3060 | Kullanici Ariza Raporu Silme | 0-1 1| F126 | 0(Haym
Kullanici Tanimh Ariza Raporu Aktiielleri (Salt Okunur)
3070 En Son Kayit Sayisi 0 - 65535 - 1 F001
3071 Silme Tarihi 0 - 4294967295 1 F050
3073 | Rapor Tarihi (10 6ge) 0 - 4294967295 1 F050
Kullanici Tanimh Ariza Raporu (Okuma/Yazma Ayari) (2 Modiil)
3090 Ariza Raporu 1 Ariza Tetikleme 0 - 4294967295 - 1 F300 0
3092 Ariza Raporu 1 Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
3093 Ariza Raporu 1 Ariza Oncesi Tetikleme 0 - 4294967295 -—- 1 F300 0
3095 Ariza Raporu Analog Kanal 1 (32 6ge) 0 - 65536 - 1 F600 0
30B5 | Ariza Raporu 1 Yedek (5 6ge) --- - - F0O01 0
30BA | ...Ariza Raporu 2 igin Yinelenmig
Modbus Dosya Aktarimi (Okuma/Yazma)
3100 | Okunacak Dosya Adi F204 | (higbiri)
Modbus Dosya Aktarim Degerleri (Salt Okunur)
3200 Dosya Icindeki Akim Blogunun Karakter Pozisyonu 0 - 4294967295 - 1 F003 0
3202 | Halen Mevcut Veri Blogu BlyUkliga 0 - 65535 1 F0O01 0
3203 istenen Dosyadan Veri Blogu (122 63e) 0 - 65535 - 1 F001
Giivenlik (Okumal/Yazma)
3280 | Yénetici Alfasayisal Sifresi | — | F202 | (higbiri)
Giivenlik (Salt Okunur)
328A | Yénetici Alfasayisal Sifre Durumu | 0-1 1| F102 | 0 (Etkin Degil)
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Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 9 / 52)

ADRES | KAYIT ADI | ARALIK | BIRIMLER | ADIM | BIGIM | VARSAYILAN
Giivenlik (Okuma/Yazma)

328B | Yénetici Alfasayisal Sifre Girisi | | - | - | F202 | (higbir)
Giivenlik (Okumal/Yazma Ayari)

3295 | Siipervizér Alfasayisal Sifre Ayari | -— | - | - | F22 | (higbiri)
Giivenlik (Salt Okunur)

329F | Siipervizér Alfasayisal Sifre Durumu | 0-1 | K | F102 | 0 (Etkin Degil)

Giivenlik (Okuma/Yazma)

32A0 | Slipervizér alfasayisal sifre girisi | - | - | - | F202 | (higbiri)

Giivenlik (Okuma/Yazma Ayan)

32AA | Miihendis Alfasayisal Sifre Ayari | | | - | F202 | (higbiri)
Giivenlik (Salt Okunur)

32B4 | Mihendis Alfasayisal Sifre Durumu | 0-1 | | 1 | F102 | 0(Etkin Degil)
Giivenlik (Okuma/Yazma)

32B5 | Mihendis Alfasayisal Sifre Girisi | | | - | F22 | (higbiri)
Giivenlik (Okumal/Yazma Ayari)

32BF | Operator Alfasayisal Sifre Ayari | -— | - | - | F202 | (higbiri)
Giivenlik (Salt Okunur)

32C9 | Operatdr Alfasayisal Sifre Durumu | 0-1 | - K | F102 | 0 (Etkin Degil)
Giivenlik (Okuma/Yazma)

32CA | Operatér Alfasayisal Sifre Girii | | | - | F202 | (higbiri)
Giivenlik (Okuma/Yazma Ayan)

32D4 | Gézlemci Alfasayisal Sifre Ayari | | | - | F202 | (higbiri)
Giivenlik (Salt Okunur)

32DE | Gézlemci Alfasayisal Sifre Durumu | 0-1 | | 1 | F102 | 0(Etkin Degil)
Giivenlik (Okuma/Yazma)

32DF | Gézlemci Alfasayisal Sifre Girigi | | | 1 | F22 | (higbiri)
Giivenlik (Salt Okunur)

32E9 | Gelecekteki Rollerin Sifre Ayarlari Igin Ayrilmis (63 6ge) 0 - 65535 - 1 F0O01 0

3328 Guvenlik Durum Gostergesi 0 - 65535 - 1 F618
Giivenlik (Okumal/Yazma Ayari)

3329 Oturum Kilitleme 0-99 - 1 F0O01 3

332A | Oturum Kilittleme Periyodu 0-9999 dak 1 F0O01 3

332B Fabrika Varsayilan Degerlerini YUkle 0-1 - 1 F126 0 (Hayir)

332C Syslog Sunucu IP Adresi 0 - 4294967295 - 1 F003 0

332E Syslog Sunucu Port Numarasi 1-65535 - 1 F001 514
Giivenlik Denetimi (Okuma/Yazma Ayarn)

3331 Cihaz Dogrulama Etkin 0-1 1 F126 1 (Evet)

3332 | Supervizor Roli Etkin 0-1 1 F102 0 (Etkin Degil)

3333 | Roleyi Kilitle 0-1 1 F102 0 (Etkin Degil)

3334 | Fabrika Hizmeti Modu Etkin 0-1 1 F102 0 (Etkin Degil)

3335 Hatali Dogrulama Alarmi Etkin 0-1 - 1 F102 1 (Etkin)

3336 | Dahili Yazilim Kilidi Alarmi 0-1 1 F102 1 (Etkin)

3337 | Ayar Kilidi Alarmi 0-1 1 F102 1 (Etkin)

3338 Bypass Erigimi 0-1 - 1 F628 0 (Etkin Degil)

3339 | Sifreleme 0-1 1 F102 1 (Etkin)

333A Seri No inaktivite Zaman Asimi 1-9999 - 1 F001 1
Giivenlik Komutu (Okuma/Yazma Komutu)

3350 Operator Cikis 0-1 - 1 F126 0 (Hayir)

3351 Muhendis Cikis 0-1 1 F126 0 (Hayr)

3352 | Yonetici Cikis 0-1 1 F126 0 (Hayr)

3353 Guvenlik Verilerini Temizle 0-1 - 1 F126 0 (Hayir)
Giivenlik Yedek Modbus Kayitlari (Okuma/Yazma)

3360 Adres 0x3360 seri numarasi ile giris igin ayriimis (20 6ge) 0-9999 - 1 F001

3374 Adres 0x3374 seri numarasi ile ¢ikisg igin ayrilmig 0-9999 -—- 1 F001
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EKB B.4 BELLEK HARITASI

Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 10 / 52)

ADRES | KAYIT ADI | ARALIK | BIRIMLER | ADIM | BIGIM | VARSAYILAN
Giivenlik Yedek Modbus Kayitlari (Salt Okunur)

3375 | Adres 0x3374 seri numarasi ile gikis igin ayriimis | 0-5 | - | 1 | Fe17 | 3(Mihendis)
Olay Kaydedici Giincel Degerleri (Salt Okunur)

3400 Son Silme Isleminden Itibaren Olaylar 0 - 4294967295 - 1 F003

3402 Mevcut Olay Sayisi 0 - 4294967295 - 1 F003

3404 Olay Kaydedici Son Temizleme Tarihi 0 - 4294967295 - 1 F050 0
Olay Kaydedici Komutlari (Okuma/Yazma)

3406 Olay Kaydedici Silme Komutu 0-1 - 1 F126 | 0 (Hayir)
Genisletilmis Direkt Giris/Cikis Durumu (Salt Okunur)

3560 Direkt Cihaz Durumlari, kayit basina bir (8 6ge) 0-1 - 1 F155 0 (Gevrimdisi)

3570 Direkt Giris Durumlari, kayit basina bir (96 6ge) 0-1 - 1 F108 0 (Kapali)
Yarigap Konfigilirasyonu (Okuma/Yazma Ayari)

3735 | Tanimlanmamig 0 - 4294967295 1 F003 56554706

3737 Tanimlanmamig 1-65535 - 1 F001 1812

3738 Tanimlanmamig 1-65535 - 1 F001 1813

3739 | Tanimlanmamig 0 - 4294967295 1 F003 56554706

373B Tanimlanmamig 0 - 65535 - 1 F001 1812

373D | Tanimlanmamis 0 - 65535 - 1 FO0O01 1813

373F Tanimlanmamig - - 1 F619 0 (EAP-TTLS)

3740 Tanimlanmamig 1-65535 - 1 F001 2910

3741 Tanimlanmamig 0-9999 san 1 F001 10

3742 Tanimlanmamig 0-9999 - 1 F001 3

3743 Tanimlanmamig - - - F002 (higbiri)
PTP Temel Konfigiirasyonu (Okuma/Yazma Ayari)

3750 | PTP Kati Gug Profili 0-1 1 F102 1 (Etkin)

3751 PTP Alan Numarasi 0-255 1 F0O01 0

3752 | PTP VLAN Onceligi 0-7 1 F0O01 4

3753 | PTP VLAN Kimligi 0 - 4095 1 F0O01 0

3754 Tanimlanmamis (2 6ge) 0-1 - 1 F0O01 0
PTP Port Konfigiirasyonu (Okuma/Yazma Ayan) (3 Modiil)

3756 | PTP Portu x Islevi 0-1 1 F102 0 (Etkin Degil)

3757 PTP x Yol Gecikmesi Ekleyici 0 - 60000 ns 1 F0O01 0

3758 PTP x Yol Gecikmesi Asimetrisi -1000 - 1000 ns 1 F002 0

3759 ...modiil sayisi 2 igin Yinelenmis

375C ...modiil sayisi 3 gin Yinelenmis
Gergek Zaman Saati Senkronlama Aktiielleri (Salt Okunur)

375F RTC Senkronlama Kaynagi 0-5 - 1 F624 0 (higbiri)

3760 | PTP Ana Kimlik 0-100 - 1 FO73 0

3764 Gergek Zaman Saati Dogrulugu 0 - 999999999 ns 1 FO003 0

3766 | PTP Portu 1 Durumu (3 6ge) 0-4 - 1 F625 0 (Etkin Degil)

3769 | RTC Ofset 0 - 999999999 ns 1 F004 0

376B | PTP - IRIG-B Delta -500000000 - 500000000 ns 1 F004 0
Gercek Zaman Saati Senkronlama FlexAnaloglari (Salt Okunur)

376D | PTP - IRIG-B Delta FlexAnalog | -262143 - 262143 | | 1 | F004 | 0
Sifreler (Okuma/Yazma Komutu)

4000 | Komut Sifre Ayari | 0 - 4294967295 | | 1 | F202 | 0
Sifreler (Okumal/Yazma Ayari)

400A | Ayar Sifre Ayari | 0 - 4294967295 | | 1 | F202 | 0
Sifreler (Okuma/Yazma)

4014 | Komut Sifre Girisi 0 - 4294967295 1 F202 (higbiri)

401E | Ayar Sifre Girisi 0 - 4294967295 1 F202 (higbiri)
Sifreler (Salt Okunur)

4028 Komut Sifre Durumu 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)

4029 Ayar Sifre Durumu 0-1 -—- 1 F102 0 (Etkin Degil)
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B.4 BELLEK HARITASI EKB

Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 11 / 52)

ADRES | KAYIT ADI | ARALIK | BIRIMLER | ADIM | BIGIM | VARSAYILAN
Sifreler (Okumal/Yazma Ayari)
402A Kontrol Sifre Erigsim Zaman Asimi 5-480 dak 1 F001 5
402B Ayar Sifre Erisim Zaman Asimi 5-480 dak 1 F001 30
402C Gegersiz Sifre Girigimleri 2-5 - 1 F001
402D | Sifre Kilit Stiresi 5-60 dak 1 F001
Sifreler (Okuma/Yazma)
402E | Sifre Erisim Olaylari 0-1 - 1 F102 | 0 (Etkin Degil)
Sifreler (Okumal/Yazma Ayari)
402F | Yerel Ayarlar izni 1 - 4294967295 1 F300 1
4031 Uzak Ayar izni 0 - 4294967295 1 F300 1
4033 Erisim izni Zaman Agimi 5-480 dak 1 F001 30
Kullanici Ekrani Cagirma (Okumal/Yazma Ayari)
4040 | Kullanici Ekrani Menii Isleneni ile Cagir ve Kaydir 0 - 4294967295 - 1 F300 | 0
LED Test (Okuma/Yazma Ayan)
4048 LED Test Fonksiyonu 0-1 -- 1 F102 0 (Etkin Degil)
4049 LED Test Kontrol 0 - 4294967295 1 F300 0
Tercihler (Okuma/Yazma Ayari)
404F | Dil 0-3 1 F531 0 (Ingilizce)
4050 Yanip S6nen Mesaj Siresi 0,5-10 s 0,1 F001 10
4051 Varsayilan Mesaj Zaman Asimi 10 - 900 s 1 F001 300
4052 Varsayilan Mesaj Yogunlugu 0-3 - 1 F101 0 (%25)
4053 Ekran Koruyucu Ozelligi 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
4054 Ekran Koruyucu Bekleme Zamani 1-65535 dak 1 F001 30
4055 | Akim Kesme Seviyesi 0,002 - 0,02 pu 0,001 FOO01 20
4056 Gerilim Kesme Seviyesi 0,1-1 \% 0,1 F0O01 10
Haberlesme (Okuma/Yazma Ayari)
407D | COM2 Segimi 0-3 1 F601 0 (RS485)
407E | COM1 Minimum Yanit Suresi 0- 1000 ms 10 F0O01 0
407F COM2 Minimum Yanit Siiresi 0- 1000 ms 10 F0O01 0
4080 Modbus Bagimli Adresi 1-254 - 1 F001 254
4083 RS485 Com1 Baud Hizi 0-11 1 F112 8 (115200)
4084 RS485 Com1 Eslik 0-2 1 F113 0 (Higbiri)
4085 RS485 Com2 Baud Hizi 0-11 1 F112 8 (115200)
4086 RS485 Com2 Eslik 0-2 1 F113 0 (Higbiri)
4087 IP Adresi 0 - 4294967295 1 F003 56554706
4089 IP Alt A§ Maskesi 0 - 4294967295 1 F003 4294966272
408B | Port 1 Ag Gegidi IP Adresi 0 - 4294967295 1 F003 56554497
408D | Ag Adresi NSAP FO74 0
4097 Port 1 Link Kaybi Alarmi 0-1 1 F102 0 (Etkin Degil)
4098 Port 2 Link Kaybi Alarmi 0-1 1 F102 0 (Etkin Degil)
4099 Port 3 Link Kaybi Alarmi 0-1 1 F102 0 (Etkin Degil)
409A | DNP Kanal 1 Portu 0-5 1 F177 0 (Higbiri)
409B | DNP Kanal 2 Portu 0-5 1 F177 0 (Higbiri)
409C | DNP Adresi 0-65519 1 FOO01 1
409E | DNP Musteri Adresleri (2 6ge) 0 - 4294967295 - 1 F003 0
40A3 Modbus protokolu igin TCP Port Numarasi 0 - 65535 - 1 F001 502
40A4 | DNP Protokolii igin TCP/UDP Port Numarasi 0 - 65535 1 F0O01 20000
40A5 HTTP (Web Sunucu) Protokoli icin TCP Port Numarasi 0 - 65535 - 1 F001 80
40A6 TFTP Protokoli icin Ana UDP Port Numarasi 0 - 65535 - 1 F001 69
40A7 TFTP Protokolu igin Veri Transferi UDP Port Numarasi (sifir 0 - 65535 - 1 F001 0
"otomatik" anlamina gelir) (2 6ge)
40A9 DNP Istemdisi Yanitlar Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
40AA DNP istemdisi Yanitlar Zaman Asimi 0-60 s 1 F001 5
40AB DNP istemdisi Yanitlar Maksimum Deneme Sayilari 1-255 - 1 F001 10
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EKB

Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 12 / 52)

B.4 BELLEK HARITASI

ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BIGIM VARSAYILAN
40AC DNP Istemdisi Yanitlar Hedef Adresi 0-65519 - 1 F001 1
40AD | Ethernet Calisma Modu 0-1 - 1 F192 1 (Yan Cift Yonli
40AE | DNP Akim Olgek Faktori 0-8 1 F194 2(1)
40AF | DNP Gerilim Olgek Faktori 0-8 1 F194 2(1)
40B0 | DNP Giig Olgek Faktdri 0-8 1 F194 2(1)
40B1 DNP Enerji Olgek Faktorii 0-8 1 F194 2(1)
40B2 | DNP Giig Olgek Faktorii 0-8 1 F194 2(1)
40B3 | DNP Diger Olgek Faktorii 0-8 1 F194 2(1)
40B4 | DNP Akim Varsayilan Oliibant 0 - 100000000 1 F003 30000
40B6 | DNP Gerilim Varsayilan Oliibant 0 - 100000000 1 F003 30000
40B8 | DNP Giig Varsayilan Oliibant 0 - 100000000 1 F003 30000
40BA | DNP Eneriji Varsayilan Oliibant 0 - 100000000 1 F003 30000
40BC | DNP Giig Faktérii Varsayilan Oliibant 0 - 100000000 - 1 F003 30000
40BE | DNP Diger Varsayilan Oliibant 0 - 100000000 1 F003 30000
40C0 DNP IIN Zaman Egszamanlama Bit Periyodu 1-10080 dak 1 F001 1440
40C1 DNP Mesaj Parga BlyUkligu 30 - 2048 1 F0O01 240
40C2 | DNP Misteri Adresi 3 0 - 4294967295 1 F003 0
40C4 | DNP Musteri Adresi 4 0 - 4294967295 1 F003 0
40C6 | DNP Musteri Adresi 5 0 - 4294967295 1 F003 0
40C8 | Esli ikili Cikis Kontrol Noktalarinin DNP Numarasi 0-32 -—- 1 FOO01 0
40C9 DNP TCP Baglanti Zaman Asimi 10 - 65535 - 1 F001 120
40CA | DNP Haberlesmeleri Yedek (22 6ge) 0-1 - 1 F001 0
40E0 | IEC 60870-5-104 Protokoli igin TCP Port Numarasi 0 - 65535 1 F0O01 2404
40E1 IEC 60870-5-104 Protokolli Fonksiyonu 0-1 1 F102 0 (Etkin Degil)
40E2 | IEC 60870-5-104 Protokolii ASDU Ortak Adresi 0 - 65535 1 F0O01 0
40E3 IEC 60870-5-104 Protokoli Cevrimsel Veri Génderme 1-65535 s 1 F001 60

Suresi
40E4 | IEC 60870-5-104 Akim Varsayilan Esigi 0 - 100000000 1 F003 30000
40E6 | IEC 60870-5-104 Gerilim Varsayilan Esigi 0 - 100000000 1 F003 30000
40E8 | IEC 60870-5-104 Giig Varsayilan Esigi 0 - 100000000 1 F003 30000
40EA | IEC 60870-5-104 Enerji Varsayilan Esigi 0 - 100000000 1 F003 30000
40EC | IEC 60870-5-104 Giig Varsayilan Esigi 0-1 0,01 F0O01 100
40EE | IEC 60870-5-104 Diger Varsayilan Esigi 0 - 100000000 1 F003 30000
40F0 IEC 60870-5-104 Musteri Adresi (5 63e) 0 - 4294967295 1 F003 0
4104 IEC 60870-5-104 Yedekleme Portu 0-1 1 F126 0 (Hayir)
4105 | Port 2 IP Adresi 0 - 4294967295 1 F003 56554706
4107 Port 2 IP Alt Ag Maskesi 0 - 4294967295 1 F003 4294966272
4109 Port 2 A§ Gegidi IP Adresi 0 - 4294967295 1 F003 56554497
410B PRT2 Ethernet Calisma Modu 0-1 - 1 F192 1 (Tam Gift Yonlu
410C | PRT2 2 Yedekleme Etkin 0-2 1 F627 0 (Higbiri)
410D | Port 3 IP Adresi 0 - 4294967295 1 F003 56554706
410F | Port 3 IP Alt A§g Maskesi 0 - 4294967295 1 F003 4294966272
4111 Port 3 A§ Gegidi IP Adresi 0 - 4294967295 1 F003 56554497
4113 Port 3 Ethernet Calisma Modu 0-1 - 1 F192 1 (Tam Cift Yonlu
4114 PRT1 GOOSE Etkin 0-1 1 F102 1 (Etkin)
4115 PRT2 GOOSE Etkin 0-1 1 F102 1 (Etkin)
4116 PRT3 GOOSE Etkin 0-1 1 F102 1 (Etkin)
4119 PRT2 PRP Mcst Adrs FO72 0
411C IEC Haberlesmeleri Yedek (33 6ge) 0-1 - 1 F001 0
413E Yiksek Enet Trafik Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
413F | Yiksek Enet Trafik Olaylari 0-1 1 F102 0 (Etkin Degil)
4140 DNP Nesne 1 Varsayilan Varyasyon 1-2 - 1 F001 2
4141 DNP Nesne 2 Varsayilan Varyasyon 1-3 - 1 F001 2
4142 DNP Nesne 20 Varsayilan Varyasyon 0-3 - 1 F523 0(1)
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B.4 BELLEK HARITASI EK B
Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 13 / 52)

ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BIGIM VARSAYILAN
4143 DNP Nesne 21 Varsayilan Varyasyon 0-3 - 1 F524 0(1)
4144 DNP Nesne 22 Varsayilan Varyasyon 0-3 - 1 F523 0(1)
4145 DNP Nesne 23 Varsayilan Varyasyon 0-3 - 1 F523 0(1)
4146 DNP Nesne 30 Varsayilan Varyasyon 1-5 --- 1 F001 1
4147 DNP Nesne 32 Varsayilan Varyasyon 0-5 - 1 F525 0(1)
4148 SCADA Protokoli 0-2 1 F629 0 (DNP 3.0)

Haberlesme Aktiielleri (Salt Okunur)
4160 Modbus Mevcut TCP/IP Baglantilari 0-4 - 1 F001 4
4161 DNP Mevcut TCP/IP Baglantilari 0-2 - 1 F001 2
4162 IEC Mevcut TCP/IP Baglantilari 0-2 - 1 F001 2
4163 MMS Mevcut TCP/IP Baglantilari 0-5 - 1 F001 5
4164 PMU Mevcut TCP/IP Baglantilari 0-4 1 FOO01 4
Basit Ag Zaman Protokolii (Okuma/Yazma Ayari)
4168 Basit A§ Zamani Protokolu (SNTP) Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
4169 Basit A§ Zamani Protokolli (SNTP) Sunucu IP Adresi 0 - 4294967295 - 1 F003 0
416B | Basit Ag Zamani Protokoll (SNTP) UDP Port Numarasi 1-65535 - 1 F0O01 123
Saat (Okumal/Yazma Ayari)
419F | Senkronlama Kaynag | 0-3 | - K | F623 | O (higbir)
Saat (Okuma/Yazma Komutu)
41A0 | Gergek Zaman Saati Zaman Ayari | 0 - 235959 | - | 1 | FO050 | 0
Saat (Okumal/Yazma Ayari)
41A2 | SR Tarih Formati 0 - 4294967295 1 F051 0
41A4 | SR Zaman Formati 0 - 4294967295 1 F052 0
41A6 | IRIG-B Sinyal Tipi 0-2 1 F114 0 (Higbiri)
41A7 Saat Olaylar Etkinlestirme / Etkisizlestirme 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
41A8 UTC’den Zaman Dilimi Ofseti -24 - 24 saatler 0,5 F002 0
41A9 | Gin Isigindan Faydalanma Zamani (DST) Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
41AA | Gin Isigindan Faydalanma Zamani (DST) Baslangig Ayl 0-1 - 1 F237 0 (Ocak)
41AB | Gin Isigindan Faydalanma Zamani (DST) Baslangi¢ Gini 0-6 - 1 F238 0 (Pazar)
41AC Efm Isigindan Faydalanma Zamani (DST) Baslangi¢ Giinu 0-4 - 1 F239 0 (ilk)
ni
41AD | Gin Isigindan Faydalanma Zamani (DST) Baslangi¢ Saati 0-23 - 1 F0O01 2
41AE Gun Isigindan Faydalanma Zamani (DST) Bitis Ay 0-1 - 1 F237 0 (Ocak)
41AF Gin Isigindan Faydalanma Zamani (DST) Bitis Glnu 0-6 - 1 F238 0 (Pazar)
41B0 Gun Isigindan Faydalanma Zamani (DST) Bitis Gun Ani 0-4 - 1 F239 0 (ilk)
41B1 Gin Isigindan Faydalanma Zamani (DST) Bitis Saati 0-23 - 1 F001 2
Osilografi (Okuma/Yazma Ayari)
41C0 Osilografi Kayit Sayisi 3-64 - 1 F001 15
41C1 Osilografi Tetikleme Modu 0-1 - 1 F118 0 (Oto. Uzerine
Yazma)
41C2 Osilografi Tetikleme Konumu 0-100 % 1 FOO01 50
41C3 Osilografi Tetikleme Kaynagi 0 - 4294967295 - 1 F300 0
41C5 Osilografi AC Girig Dalga Bigimleri 0-4 - 1 F183 2 (16 ornek/
gevrim)
41D0 Osilografi Analog Kanal n (16 6ge) 0 - 65535 - 1 F600 0
4200 Osilografi Dijital Kanal n (63 6ge) 0 - 4294967295 1 F300 0
Acma ve Alarm LED'leri (Okuma/Yazma Ayari)
42B0 Acma LED Giris FlexLogic Isleneni 0 - 4294967295 - 1 F300
42B2 Alarm LED Giris FlexLogic isleneni 0 - 4294967295 - 1 F300
Kullanici Tanimli LED'ler (Okuma/Yazma Ayari) (48 Modiil)
42C0 LED Aktiflestirme icin FlexLogic Isleneni 0 - 4294967295 - 1 F300 0
42C2 Kullanici LED tipi (mUhrli veya kendinden resetleyen) 0-1 - 1 F127 1 (Kendiliginden
Sifirlama)
42C3 ...Kullanici Tanimli LED 2 Igin Yinelenmis
42C6 ...Kullanici Tanimli LED 3 lgin Yinelenmis
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Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 14 / 52)

ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BICIM VARSAYILAN
42C9 ...Kullanici Tanimli LED 4 Igin Yinelenmis

42CC ...Kullanici Tanimli LED 5 Igin Yinelenmis

42CF ...Kullanici Tanimli LED 6 Igin Yinelenmis

42D2 ...Kullanici Tanimli LED 7 Igin Yinelenmis

42D5 ...Kullanici Tanimli LED 8 Igin Yinelenmis

42D8 ...Kullanici Tanimli LED 9 lgin Yinelenmis

42DB ...Kullanici Tanimli LED 10 Igin Yinelenmig

42DE ...Kullanici Tanimli LED 11 lgin Yinelenmig

42E1 ...Kullanici Tanimli LED 12 Igin Yinelenmis

42E4 ...Kullanici Tanimli LED 13 Igin Yinelenmis

42E7 ...Kullanici Tanimli LED 14 Igin Yinelenmis

42EA ...Kullanici Tanimli LED 15 Igin Yinelenmis

42ED ...Kullanici Tanimli LED 16 Igin Yinelenmis

42F0 ...Kullanici Tanimli LED 17 Igin Yinelenmis

42F3 ...Kullanici Tanimli LED 18 Igin Yinelenmis

42F6 ...Kullanici Tanimli LED 19 Igin Yinelenmis

42F9 ...Kullanici Tanimli LED 20 Igin Yinelenmis

42FC ...Kullanici Tanimli LED 21 Igin Yinelenmig

42FF ...Kullanici Tanimli LED 22 Igin Yinelenmig

4302 ...Kullanici Tanimli LED 23 Igin Yinelenmig

4305 ...Kullanici Tanimli LED 24 Icin Yinelenmis

4308 ...Kullanici Tanimli LED 25 Icin Yinelenmis

430B ...Kullanici Tanimli LED 26 Icin Yinelenmis

430E ...Kullanici Tanimli LED 27 Igin Yinelenmis

4311 ...Kullanici Tanimli LED 28 Icin Yinelenmis

4314 ...Kullanici Tanimli LED 29 icin Yinelenmis

4317 ...Kullanici Tanimli LED 30 Igin Yinelenmis

431A ...Kullanici Tanimli LED 31 Igin Yinelenmis

431D ...Kullanici Tanimli LED 32 Igin Yinelenmis

4320 ...Kullanici Tanimli LED 33 Igin Yinelenmig

4323 ...Kullanici Tanimli LED 34 Igin Yinelenmig

4326 ...Kullanici Tanimli LED 35 Igin Yinelenmig

4329 ...Kullanici Tanimli LED 36 Icin Yinelenmis

432C ...Kullanici Tanimli LED 37 Icin Yinelenmis

432F ...Kullanici Tanimli LED 38 Icin Yinelenmis

4332 ...Kullanici Tanimli LED 39 Icin Yinelenmis

4335 ...Kullanici Tanimli LED 40 Icin Yinelenmis

4338 ...Kullanici Tanimli LED 41 I¢in Yinelenmis

433B ...Kullanici Tanimli LED 42 igin Yinelenmis

433E ...Kullanici Tanimli LED 43 Igin Yinelenmis

4341 ...Kullanici Tanimli LED 44 Igin Yinelenmis

4344 ...Kullanici Tanimli LED 45 Igin Yinelenmis

4347 ...Kullanici Tanimli LED 46 Igin Yinelenmig

434A ...Kullanici Tanimli LED 47 Igin Yinelenmig

434D ...Kullanici Tanimli LED 48 Igin Yinelenmig
PRP Durumu (Salt Okunur)

4363 | Toplam Alinan A Portu 0 - 4294967295 1 F003 0
4365 | Toplam Alinan B Portu 0 - 4294967295 1 F003 0
4367 | Toplam Uyusmazlik A Portu 0 - 4294967295 1 F003 0
4369 | Toplam Uyusmazlik B Portu 0 - 4294967295 1 F003 0
436B | Toplam Hatalar 0 - 4294967295 1 F003 0
IPv4 Yol Tablosu (Okuma/Yazma Ayari) (6 Modiil)
4370 | IPv4 Ag Yolu 1 Varis Noktasi 0 - 4294967295 1 F003 56554706
4372 | IPv4 Ag Yolu 1 A Maskesi 0 - 4294967295 1 F003 56554706
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Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 15 / 52)

ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BICIM VARSAYILAN
4374 IPv4 AJ Yolu 1 Ag Gegidi 0 - 4294967295 - 1 F003 56554706
4376 | ...Yol 2 Icin Yinelenmis
437C | ...Yol 3 igin Yinelenmis
4382 | ...Yol 4 Igin Yinelenmis
4388 | ...Yol 5 igin Yinelenmis
438E | ...Yol 6 igin Yinelenmig

Kurulum (Okuma/Yazma Ayari)
43E0 Réle Programli Durumu 0-1 - 1 F133 0 (P[l)'ogrle)\mll
egi

43E1 Réle Adi --- - - F202 "Role-1"
Kullanici Tanimli Otosinamalar (Okuma/Yazma Ayari)

4441 Kullanici Tanimli Halka Kopuklugu Tespiti Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 1 (Etkin)

4442 Kullanici Tanimli Direkt Cihaz Kapama Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 1 (Etkin)

4443 Kullanici Tanimli Uzak Cihaz Kapama Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 1 (Etkin)

4444 Kullanici Tanimli ilk Ethernet Hata Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)

4445 Kullanici Tanimli ikincil Ethernet Hata Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)

4446 Kullanici Tanimli Pil Arizasi Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 1 (Etkin)

4447 Kullanici Tanimli SNTP Hata Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 1 (Etkin)

4448 Kullanici Tanimli IRIG-B Hata Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 1 (Etkin)

444A islem Barasi Arizasi Isleneni 0 - 4294967295 - 1 F300 0

444C PTP Hata Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 1 (Etkin)

444D Kullanici Tanimhi Uglincii Ethernet Hata Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)

444E Kullanici Tanimli SFP Hata Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
B90 Gii¢ Sistemi (Okuma/Yazma Ayari)

4627 Terminal Nominal Frekansi 25-60 Hz 1 FOO01 60

4628 Terminal Referansi 0-23 - 1 F400 0

462F Terminal Frekans izleme Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 1 (Etkin)
FlexCurve A (Okumal/Yazma Ayari)

4910 | FlexCurve A (120 6§e) | 0 - 655535 | ms | 1 | Fom | 0
FlexCurve B (Okumal/Yazma Ayari)

4988 | FlexCurve B (120 6ge) | 0 - 655535 [ ms | 1 | Fo11 | 0
Modbus Kullanici Haritas1 (Okuma/Yazma Ayari)

4A00 | Kullanici Haritasi igin Modbus Adresi Ayarlari (256 6ge) | 0 - 65535 [ - | 1 | Foo1 | 0
Kullanici Ekranlan Ayarlari (Okuma/Yazma Ayari) (16 Modiil)

4C00 Kullanici Tanimli Ekran 1 Ust Satir Metni - - - F202 "

4COA | Kullanict Tanimli Ekran 1 Alt Satir Metni - - - F202 "

4C14 Ekran 1 Ogelerinin Modbus Adresleri (5 6ge) 0 - 65535 - 1 F001 0

4C19 | Yedek (7 6ge) - --- --- F0O01 0

4C20 ...Kullanici Tanimli Ekran 2 igin Yinelenmis

4C40 ...Kullanici Tanimli Ekran 3 igin Yinelenmis

4C60 ...Kullanici Tanimli Ekran 4 igin Yinelenmis

4C80 ...Kullanici Tanimli Ekran 5 igin Yinelenmis

4CA0 ...Kullanici Tanimli Ekran 6 igin Yinelenmis

4CCO | ...Kullanici Tanimli Ekran 7 igin Yinelenmis

4CEO ...Kullanici Tanimli Ekran 8 igin Yinelenmis

4D00 ...Kullanici Tanimli Ekran 9 Igin Yinelenmig

4D20 ...Kullanici Tanimli Ekran 10 Igin Yinelenmis

4D40 ...Kullanici Tanimli Ekran 11 Igin Yinelenmig

4D60 ...Kullanici Tanimli Ekran 12 igin Yinelenmis

4D80 ...Kullanici Tanimli Ekran 13 icin Yinelenmis

4DA0 ...Kullanici Tanimli Ekran 14 igin Yinelenmis

4DCO0 ...Kullanici Tanimli Ekran 15 igin Yinelenmis

4DEO ...Kullanici Tanimli Ekran 16 igin Yinelenmis
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Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 16 / 52)

ADRES | KAYIT ADI | ARALIK | BIRIMLER | ADIM | BIGIM | VARSAYILAN
FlexLogic (Okumal/Yazma Ayari)

5000 | FlexLogic Girisi (512 6§e) | 0 - 4294967295 | - | 1 | F300 | 2097152
FlexLogic Zamanlayicilari (Okuma/Yazma Ayari) (32 Modiil)

5800 FlexLogic Zamanlayicisi 1 Tipi 0-2 - 1 F129 0 (milisaniye)

5801 FlexLogic Zamanlayicisi 1 Calisma Gecikmesi 0 - 60000 - 1 F001 0

5802 FlexLogic Zamanlayicisi 1 Birakma Gecikmesi 0 - 60000 - 1 F001 0

5803 | Yedek (5 6ge) 0 - 65535 1 F001 0

5808 ...FlexLogic Zamanlayicisi 2 igin Yinelenmis

5810 ...FlexLogic Zamanlayicisi 3 igin Yinelenmis

5818 ...FlexLogic Zamanlayicisi 4 igin Yinelenmis

5820 ...FlexLogic Zamanlayicisi 5 igin Yinelenmis

5828 ...FlexLogic Zamanlayicisi 6 igin Yinelenmis

5830 ...FlexLogic Zamanlayicisi 7 igin Yinelenmis

5838 ...FlexLogic Zamanlayicisi 8 igin Yinelenmis

5840 ...FlexLogic Zamanlayicisi 9 igin Yinelenmis

5848 ...FlexLogic Zamanlayicisi 10 igin Yinelenmis

5850 ...FlexLogic Zamanlayicisi 11 Igin Yinelenmig

5858 ...FlexLogic Zamanlayicisi 12 igin Yinelenmis

5860 ...FlexLogic Zamanlayicisi 13 igin Yinelenmis

5868 ...FlexLogic Zamanlayicisi 14 igin Yinelenmis

5870 ...FlexLogic Zamanlayicisi 15 icin Yinelenmis

5878 ...FlexLogic Zamanlayicisi 16 icin Yinelenmis

5880 ...FlexLogic Zamanlayicisi 17 icin Yinelenmis

5888 ...FlexLogic Zamanlayicisi 18 igin Yinelenmis

5890 ...FlexLogic Zamanlayicisi 19 igin Yinelenmis

5898 ...FlexLogic Zamanlayicisi 20 igin Yinelenmis

58A0 ...FlexLogic Zamanlayicisi 21 igin Yinelenmis

58A8 ...FlexLogic Zamanlayicisi 22 igin Yinelenmis

58B0 ...FlexLogic Zamanlayicisi 23 igin Yinelenmis

58B8 ...FlexLogic Zamanlayicisi 24 igin Yinelenmis

58C0 | ...FlexLogic Zamanlayicisi 25 igin Yinelenmis

58C8 | ...FlexLogic Zamanlayicisi 26 igin Yinelenmis

58D0 ...FlexLogic Zamanlayicisi 27 icin Yinelenmis

58D8 ...FlexLogic Zamanlayicisi 28 icin Yinelenmis

58E0 ...FlexLogic Zamanlayicisi 29 icin Yinelenmis

58E8 ...FlexLogic Zamanlayicisi 30 igin Yinelenmis

58F0 ...FlexLogic Zamanlayicisi 31 igin Yinelenmis

58F8 ...FlexLogic Zamanlayicisi 32 icin Yinelenmig
Ayar Gruplari (Okuma/Yazma Ayari)

5F70 Modbus Haberlesmesi igin Ayar Grubu 0-5 - 1 FO01 0

(0 "grup 1" anlamina gelir)

5F71 Ayar Gruplari Blok 0 - 4294967295 1 F300 0

5F73 Grup 2 - 6 Etkinlestirme icin FlexLogic (5 6ge) 0 - 4294967295 - 1 F300 0

5F7D | Ayar Grubu Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)

5F7E | Ayar Grubu Olaylari 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
Ayar Gruplari (Salt Okunur)

5F7F | Akim Ayar Grubu 0-5 - 1 F0O1 | 0
Ayar Grubu Adlari (Okuma/Yazma Ayari)

5F8C | Ayar Grubu 1 Adi - - - F203 (higbiri)

5F94 Ayar Grubu 2 Adi - - - F203 (higbiri)

5F9C | Ayar Grubu 3 Adi - - - F203 (higbiri)

5FA4 | Ayar Grubu 4 Adi F203 (higbiri)

5FAC | Ayar Grubu 5 Adi F203 (higbiri)

5FB4 | Ayar Grubu 6 AdI F203 (higbiri)
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Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 17 / 52)

ADRES | KAYIT ADI | ARALIK | BIRIMLER | ADIM | BIGIM | VARSAYILAN
Bara Diferansiyeli (Okuma/Yazma Gruplu Ayar) (4 Modiil)
64E0 Bara Bolgesi 1 Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
64E1 Bara Bolgesi 1 Calisma 0,05-6 pu 0,001 F001 100
64E2 | Bara Bolgesi 1 Diigiik E§im 15-100 % 1 F001 25
64E3 Bara Bolgesi 1 Disuk Kesme Noktasi 1-30 pu 0,01 FO01 200
64E4 | Bara Bolgesi 1 Yiksek Egim 50 - 100 % 1 FOO01 60
64E5 | Bara Bolgesi 1 Yiksek Kesme Noktasi 1-30 pu 0,01 FO0O01 800
64E6 | Bara Bolgesi 1 Yiksek Set 0,1-99,99 pu 0,01 FOO01 1500
64E7 | Bara Bolgesi 1 Kilitleme 0 - 65,535 s 0,001 F0O01 400
64E8 | Bara Bolgesi 1 Blok 0 - 4294967295 1 F300 0
64EA | Bara Bolgesi 1 Olaylar 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
64EB Bara Bolgesi 1 Hedef 0-2 - 1 F109 0 (Kendiliginden
sifirlama)
64EC | Bara Bolgesi 1 Denetim 0 - 4294967295 1 F300 1
64F6 | Bara Bolgesi 1 Agma 0 - 4294967295 1 F300 0
64F8 ...Bara Bélgesi 2 gin Yinelenmis
6510 ...Bara Bélgesi 3 Igin Yinelenmis
6528 ...Bara Bélgesi 4 Igin Yinelenmis
AT Sorunu (Okumal/Yazma Ayari) (4 Modiil)
65A0 | AT Sorunu 1 Fonksiyonu 0-1 -—- 1 F102 0 (Etkin Degil)
65A1 AT Sorunu 1 Galisma 0,02-2 pu 0,001 F001 100
65A2 | AT Sorunu 1 Gecikmesi 1-60 s 0,1 F0O01 100
65A3 | AT Sorunu 1 Hedef 0-2 1 F109 0 (Kendiliginden
sifirlama)
65A4 | AT Sorunu 1 Olaylari 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
65A5 ...AT Sorunu 2 igin Yinelenmis
65AA | ...AT Sorunu 3 igin Yinelenmis
65AF ...AT Sorunu 4 lgin Yinelenmis
Bara Konfigiirasyonu (Okuma/Yazma Ayan) (4 Modiil)
6970 Bara Bolgesi 1 AT (24 6ge) 0-23 1 F400 0
6988 Bara Bolgesi 1 Yonli (24 6ge) 0-1 1 F210 0 (GR)
69A0 | Bara Bolgesi 1 Durumu (24 6ge) 0 - 4294967295 1 F300 0
69D0 ...Bara Bélgesi 2 Igin Yinelenmis
6A30 ...Bara Bélgesi 3 Igin Yinelenmis
6A90 ...Bara Bélgesi 4 Igin Yinelenmis
Diisiik Gerilim (Okuma/Yazma Gruplu Ayar) (12 Modiil)
6AF0 | Dustk Gerilim 1 Fonksiyonu 0-1 1 F102 0 (Etkin Degil)
6AF1 Distk Gerilim 1 VT 0-11 1 F400 0
6AF2 Duslk Gerilim 1 Galisma 0-3 pu 0,001 F001 800
6AF3 Duslk Gerilim 1 Minimum Gerilim 0-1 pu 0,001 F001 0
6AF4 Dusulk Gerilim 1 Galisma Gecikmesi 0-65,535 s 0,001 F001 0
6AF5 DusUlk Gerilim 1 Yeniden Baslatma Gecikmesi 0-65,535 s 0,001 FOO01 0
6AF6 | Disiik Gerilim 1 Blok 0 - 4294967295 1 F300 0
6AF8 | Disiik Gerilim 1 Hedefi 0-2 1 F109 0 (Kendiliginden
sifirlama)
6AF9 | Distik Gerilim 1 Olaylari 0-1 1 F102 0 (Etkin Degil)
B6AFA | Dusik Gerilim 1 Yedek (2 6ge) F0O01 0
6AFC ...Disiik Gerilim 2 igin Yinelenmis
6B08 ...Disiik Gerilim 3 igin Yinelenmis
6B14 ...Disiik Gerilim 4 igin Yinelenmis
6B20 ...Disiik Gerilim 5 gin Yinelenmis
6B2C ...Dligiik Gerilim 6 igin Yinelenmis
6B38 ...Dligiik Gerilim 7 igin Yinelenmis
6B44 ...Dligiik Gerilim 8 igin Yinelenmis
6B50 ...Diisiik Gerilim 9 gin Yinelenmis
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EKB B.4 BELLEK HARITASI

Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 18 / 52)

ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BICIM VARSAYILAN
6B5C ...Distik Gerilim 10 Igin Yinelenmis

6B68 ...Disiik Gerilim 11 igin Yinelenmis

6B74 ...Disiik Gerilim 12 igin Yinelenmis

Ariza Sonu Koruma (Okuma/Yazma Gruplu Ayar) (24 Modiil)

6B80 | Ariza Sonu Koruma 1 Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)

6B81 Ariza Sonu Koruma 1 AT 0-23 - 1 F400 0

6B82 | Ariza Sonu Koruma 1 Calisma 0-30 pu 0,001 F001 1200

6B83 | Ariza Sonu Koruma 1 Kesici Agma 0 - 4294967295 - 1 F300 0

6B85 Ariza Sonu Koruma 1 Kesici Gecikmesi 0-65,535 s 0,001 FOO01 400

6B86 | Ariza Sonu Koruma 1 Elle Kapama 0 - 4294967295 - 1 F300 0

6B88 Ariza Sonu Koruma 1 Galisma Gecikmesi 0-65,535 s 0,001 FOO01 40

6B89 | Ariza Sonu Koruma 1 Blok 0 - 4294967295 1 F300 0

6B8B | Ariza Sonu Koruma 1 Hedef 0-2 - 1 F109 0 (Kendiliginden
sifirlama)

6BBC | Ariza Sonu Koruma 1 Olaylari 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)

6B8D ...Ariza Sonu Koruma 2 igin Yinelenmis

6B9A ...Ariza Sonu Koruma 3 igin Yinelenmis

6BA7 ...Ariza Sonu Koruma 4 igin Yinelenmis

6BB4 ...Ariza Sonu Koruma 5 igin Yinelenmis

6BC1 ...Ariza Sonu Koruma 6 igin Yinelenmis

6BCE | ...Ariza Sonu Koruma 7 Igin Yinelenmis

6BDB | ...Ariza Sonu Koruma 8 Igin Yinelenmis

6BE8 ...Ariza Sonu Koruma 9 Igin Yinelenmis

6BF5 ...Ariza Sonu Koruma 10 lgin Yinelenmis

6C02 ...Ariza Sonu Koruma 11 icin Yinelenmis

6COF ...Ariza Sonu Koruma 12 igin Yinelenmis

6C1C ...Ariza Sonu Koruma 13 igin Yinelenmis

6C29 ...Ariza Sonu Koruma 14 igin Yinelenmis

6C36 ...Ariza Sonu Koruma 15 igin Yinelenmis

6C43 ...Ariza Sonu Koruma 16 igin Yinelenmis

6C50 ...Ariza Sonu Koruma 17 igin Yinelenmis

6C5D | ...Ariza Sonu Koruma 18 Igin Yinelenmis

6C6A | ...Ariza Sonu Koruma 19 lgin Yinelenmig

6C77 ...Ariza Sonu Koruma 20 igin Yinelenmis

6C84 | ...Ariza Sonu Koruma 21 igin Yinelenmis

6C91 ...Ariza Sonu Koruma 22 igin Yinelenmis

6C9E ...Ariza Sonu Koruma 23 igin Yinelenmis

6CAB | ...Ariza Sonu Koruma 24 igin Yinelenmis

Bara Benzetimi Ayirici (Okuma/Yazma Ayari) (48 Modiil)

6CBC | Ayirici 1 Fonksiyonu 0-1 1 F102 0 (Etkin Degil)
6CBD | Ayirict 1 Agik 0 - 4294967295 1 F300 0
6CBF | Ayirici 1 Kapali 0 - 4294967295 1 F300 0
6CC1 | Ayirict 1 Alarm Gecikmesi 0-120 s 0,05 F0O01 5
6CC2 | Ayirici 1 Yeniden Baslatma 0 - 4294967295 --- 1 F300 0
6CC4 | Ayirici 1 Hedef 0-2 --- 1 F109 0 (Kendiliginden
sifirlama)
6CC5 | Ayirici 1 Olaylar 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
6CC6 | Ayirici 1 Yedek (3 6ge) -—- - - F0O01 0

6CC8 | ...Ayirici 2 gin Yinelenmig

6CD4 | ...Ayirici 3 Igin Yinelenmig

6CEO ...Ayirici 4 gin Yinelenmig

6CEC | ...Ayirici 5 igin Yinelenmis

6CF8 ...Ayirici 6 igin Yinelenmis

6D04 ...Ayirici 7 igin Yinelenmis

6D10 | ...Ayirici 8 igin Yinelenmis
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Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 19 / 52)

ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM Bi(}iM VARSAYILAN
6D1C | ...Ayirici 9 Igin Yinelenmis

6D28 | ...Ayirici 10 Icin Yinelenmis

6D34 ...Ayirici 11 igin Yinelenmis

6D40 ...Ayirici 12 Igin Yinelenmis

6D4C ...Ayirici 13 Igin Yinelenmis

6D58 ...Ayirici 14 Igin Yinelenmig

6D64 ...Ayirici 15 Igin Yinelenmig

6D70 ...Ayirici 16 Igin Yinelenmig
6D7C | ...Ayirici 17 Igin Yinelenmis
6D88 ...Ayirici 18 lgin Yinelenmis

6D94 ...Ayiric1 19 gin Yinelenmis
6DA0 | ...Ayirici 20 igin Yinelenmis
6DAC | ...Ayirici 21 lgin Yinelenmis
6DB8 | ...Ayirici 22 igin Yinelenmis
6DC4 ...Ayirici 23 Igin Yinelenmis
6DDO0 ...Ayirici 24 igin Yinelenmis
6DDC | ...Ayirici 25 igin Yinelenmis
6DES8 ...Ayirici 26 Igin Yinelenmig
6DF4 ...Ayirici 27 Igin Yinelenmig
6E00 ...Ayirici 28 Igin Yinelenmig
6EOC ...Ayiric 29 gin Yinelenmis
6E18 ...Ayirici 30 lgin Yinelenmis

6E24 ...Ayiric1 31 gin Yinelenmis

6E30 | ...Ayirici 32 Icin Yinelenmis
6E3C | ...Ayirici 33 igin Yinelenmis
6348 | ...Ayirici 34 igin Yinelenmis

6E54 ...Ayirici 35 Igin Yinelenmis

6E60 ...Ayirici 36 Igin Yinelenmis
6E6C ...Ayirici 37 lgin Yinelenmis
6E78 ...Ayirici 38 Igin Yinelenmig
6E84 ...Ayirici 39 Igin Yinelenmig
6E90 ...Ayirici 40 Igin Yinelenmig
6E9C ...Ayirici 41 gin Yinelenmis
6EA8 ...Ayiric 42 igin Yinelenmis
6EB4 ...Ayirici 43 gin Yinelenmis
6ECO | ...Ayirici 44 igin Yinelenmis
6ECC | ...Ayirici 45 igin Yinelenmis
6ED8 | ...Ayirici 46 igin Yinelenmis
6EE4 | ..Ayirici 47 igin Yinelenmis
6EFO0 ...Ayirici 48 Igin Yinelenmis
Terminal Akimi (Salt Okunur) (24 Modiil)
6F00 | Terminal Akimi 1 Buyuklugi 0 - 999999,999 A 0,001 F060 0
6F02 Terminal Akimi 1 Agisi -359,9-0 derece 0,1 F002
6F03 ...Terminal Akimi 2 igin Yinelenmig

6F06 ...Terminal Akimi 3 igin Yinelenmig

6F09 ...Terminal Akimi 4 gin Yinelenmis

6F0C ...Terminal Akimi 5 gin Yinelenmis

6FOF ...Terminal Akimi 6 igin Yinelenmis

6F12 ...Terminal Akimi 7 igin Yinelenmis

6F15 ...Terminal Akimi 8 igin Yinelenmis

6F18 ...Terminal Akimi 9 igin Yinelenmis

6F1B ...Terminal Akimi 10 lgin Yinelenmis

6F1E ...Terminal Akimi 11 igin Yinelenmis

6F21 ...Terminal Akimi 12 lgin Yinelenmis
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Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 20 / 52)

ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BICIM VARSAYILAN
6F24 ...Terminal Akimi 13 Igin Yinelenmis

6F27 ...Terminal Akimi 14 igin Yinelenmis

6F2A ...Terminal Akimi 15 lgin Yinelenmis

6F2D ...Terminal Akimi 16 lgin Yinelenmis

6F30 ...Terminal Akimi 17 lgin Yinelenmis

6F33 ...Terminal Akimi 18 lgin Yinelenmis

6F36 ...Terminal Akimi 19 lgin Yinelenmis

6F39 ...Terminal Akimi 20 lgin Yinelenmis

6F3C ...Terminal Akimi 21 lgin Yinelenmis

6F3F ...Terminal Akimi 22 lgin Yinelenmis

6F42 ...Terminal Akimi 23 lgin Yinelenmis

6F45 ...Terminal Akimi 24 igin Yinelenmis
Terminal Gerilimi (Salt Okunur) (12 Modiil)
6F48 Terminal Gerilimi 1 BUyUklGgu 0 - 999999,999 \% 0,001 F060 0

6F4A Terminal Gerilimi 1 Agisi -359,9-0 derece 0,1 F002

6F4B ...Terminal Gerilimi 2 Igin Yinelenmis

6F4E ...Terminal Gerilimi 3 Igin Yinelenmis

6F51 ...Terminal Gerilimi 4 igin Yinelenmis

6F54 ...Terminal Gerilimi 5 igin Yinelenmis

6F57 ...Terminal Gerilimi 6 igin Yinelenmis

6F5A ...Terminal Gerilimi 7 Igin Yinelenmis

6F5D ...Terminal Gerilimi 8 Igin Yinelenmis

6F60 ...Terminal Gerilimi 9 Igin Yinelenmis

6F63 ...Terminal Gerilimi 10 i¢in Yinelenmis

6F66 ...Terminal Gerilimi 11 igin Yinelenmis

6F69 ...Terminal Gerilimi 12 i¢in Yinelenmis

AT Terminal Ayarlari (Okuma/Yazma ayari) (24 Modiil)
6F6C | Terminal Akim 1 Primer 1-65000 A 1 F0O01 1

6F6D | Terminal Akim 1 Sekonder 0-1 - 1 F123 0(1A)

6F6E ...Terminal Akimi 2 igin Yinelenmig

6F70 ...Terminal Akimi 3 igin Yinelenmig

6F72 ...Terminal Akimi 4 igin Yinelenmig

6F74 ...Terminal Akimi 5 gin Yinelenmis

6F76 ...Terminal Akimi 6 gin Yinelenmis

6F78 ...Terminal Akimi 7 gin Yinelenmis

6F7A ...Terminal Akimi 8 igin Yinelenmis

6F7C ...Terminal Akimi 9 igin Yinelenmis

6F7E ...Terminal Akimi 10 igin Yinelenmis

6F80 ...Terminal Akimi 11 igin Yinelenmis

6F82 ...Terminal Akimi 12 lgin Yinelenmis

6F84 ...Terminal Akimi 13 lgin Yinelenmis

6F86 ...Terminal Akimi 14 lgin Yinelenmis

6F88 ...Terminal Akimi 15 lgin Yinelenmis

6F8A ...Terminal Akimi 16 lgin Yinelenmis

6F8C ...Terminal Akimi 17 lgin Yinelenmis

6F8E ...Terminal Akimi 18 lgin Yinelenmis

6F90 ...Terminal Akimi 19 lgin Yinelenmis

6F92 ...Terminal Akimi 20 lgin Yinelenmis

6F94 ...Terminal Akimi 21 igin Yinelenmis

6F96 ...Terminal Akimi 22 igin Yinelenmis

6F98 ...Terminal Akimi 23 igin Yinelenmis

6F9A ...Terminal Akimi 24 igin Yinelenmis

VT Terminal Ayarlari (Okuma/Yazma ayari) (12 Modiil)
6F9C | Terminal Gerilimi Orani 1-24000 1 0,01 F060 1
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Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 21/ 52)

ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BICIM VARSAYILAN
6F9E Terminal Gerilimi Sekonder 50 - 240 \ 0,1 FOO01 664
6F9F ...Terminal Gerilimi 2 Igin Yinelenmis

6FA2 ...Terminal Gerilimi 3 Igin Yinelenmis

6FA5 ...Terminal Gerilimi 4 Igin Yinelenmis

6FA8 ...Terminal Gerilimi 5 Igin Yinelenmis

6FAB ...Terminal Gerilimi 6 igin Yinelenmis

6FAE ...Terminal Gerilimi 7 igin Yinelenmis

6FB1 ...Terminal Gerilimi 8 igin Yinelenmis

6FB4 ...Terminal Gerilimi 9 Igin Yinelenmis

6FB7 ...Terminal Gerilimi 10 icin Yinelenmis

6FBA | ...Terminal Gerilimi 11 igin Yinelenmis

6FBD ...Terminal Gerilimi 12 i¢in Yinelenmis

B90 Fonksiyonu (Okuma/Yazma Ayari)

6FCO | B90 Fonksiyonu 0-1 1 F250 | 0 (Mantik)
Terminal Frekansi (Salt Okunur)
6FDO | Terminal Frekansi 2-90 Hz 0,01 F0O01 0
6FD1 Terminal izleme Frekansi 2-90 Hz 0,01 F0O01
Kesici Ariza Akim Denetimi (Okuma/Yazma Gruplu Ayar) (24 Modiil)
7000 Kesici Ariza 1 Akim Denetimi Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
7001 Kesici Ariza 1 Akim Denetimi AT 0-23 -—- 1 F400 0
7002 Kesici Ariza 1 Akim Denetimi Amp Denet Calisma 0,001 - 30 pu 0,001 F001 1050
7003 Kesici Ariza 1 Akim Denetimi Amp Yiksek Ayar Calisma 0,001 - 30 pu 0,001 F001 1050
7004 Kesici Ariza 1 Akim Denetimi Amp Dislk Ayar Calisma 0,001 - 30 pu 0,001 F001 1050
7005 | Yedek (4 6ge) 0 - 65535 --- 1 F0O01 0

7009 ...Kesici Ariza 2 igin Yinelenmis

700B ...Kesici Ariza 2 igin Yinelenmis

7014 ...Kesici Ariza 3 igin Yinelenmis

7016 ...Kesici Ariza 3 igin Yinelenmis

7017 ...Kesici Ariza 3 igin Yinelenmis

701B ...Kesici Ariza 4 igin Yinelenmis

701D ...Kesici Ariza 4 Igin Yinelenmis

7024 ...Kesici Ariza 5 Igin Yinelenmis

7026 ...Kesici Ariza 5 gin Yinelenmis

7028 ...Kesici Ariza 5 gin Yinelenmis

7029 ...Kesici Ariza 5 gin Yinelenmis

702D ...Kesici Ariza 6 igin Yinelenmis

7036 ...Kesici Ariza 7 igin Yinelenmis

703F ...Kesici Ariza 8 igin Yinelenmis

Kesici Ariza Akim Denetimi (Okuma/Yazma Gruplu Ayar) (24 Modiil)

7041 ...moddil sayisi 8 Igin Yinelenmis

7042 ...moddil sayisi 8 igin Yinelenmis

7044 ...moddil sayisi 8 igin Yinelenmis

7048 ...modiil sayisi 9 igin Yinelenmis

7049 ...modiil sayisi 9 igin Yinelenmis

704A ...modiil sayisi 9 igin Yinelenmis

7051 ...modiil sayisi 10 gin Yinelenmis

705A ...modiil sayisi 11 Icin Yinelenmis

7063 ...modiil sayisi 12 igin Yinelenmis

7065 ...modill sayis! 12 igin Yinelenmis

706C ...modill sayisi 13 igin Yinelenmis

7071 ...modill sayisi 13 igin Yinelenmis

7075 ...modiil sayisi 14 igin Yinelenmis

7076 ...modiil sayisi 14 igin Yinelenmis

7079 ...modiil sayisI 14 igin Yinelenmis
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Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 22 / 52)

ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BICIM VARSAYILAN
707A ...modil sayisi 14 Igin Yinelenmis

707E ...modill sayisi 15 igin Yinelenmis

7080 ...modiil sayisi 15 igin Yinelenmis

7082 ...modiil sayisi 15 igin Yinelenmis

7083 ...modiil sayisi 15 igin Yinelenmis

7087 ...modiil sayisi 16 igin Yinelenmis
7090 ...modiil sayisi 17 igin Yinelenmis
7092 ...modiil sayisi 17 igin Yinelenmis

7093 ...modiil sayisi 17 gin Yinelenmis

7095 ...modiil sayisi 17 gin Yinelenmis

7099 ...modiil sayisi 18 igin Yinelenmis

709B ...modill sayisI 18 igin Yinelenmis

709C ...modill sayisI 18 igin Yinelenmis

709E ...modill sayisI 18 igin Yinelenmis

70A2 ...modiil sayisi 19 igin Yinelenmis

70A4 ...modiil sayisi 19 igin Yinelenmis

70A5 ...modiil sayisi 19 igin Yinelenmis

70A6 ...modiil sayisi 19 igin Yinelenmis

70A7 ...modiil sayisi 19 igin Yinelenmis

70AB ...modiil sayisi 20 igin Yinelenmis

70B4 ...modiil sayisi 21 igin Yinelenmis

70B6 ...modiil sayisi 21 igin Yinelenmis

70B7 ...modiil sayisi 21 gin Yinelenmis

70B8 ...modill sayisi 21 igin Yinelenmis

70BD ...modill sayisI 22 igin Yinelenmis

70BF ...modill sayisI 22 igin Yinelenmis

70C1 ...modiil sayisi 22 igin Yinelenmis

70C2 ...modiil sayisi 22 igin Yinelenmis

70C6 ...modiil sayisi 23 igin Yinelenmis

70C7 | ...modiil sayisi 23 igin Yinelenmig

70C9 | ...modiil sayisi 23 igin Yinelenmig

70CF ...modiil sayisi 24 igin Yinelenmis

70D4 ...modiil sayisi 24 igin Yinelenmis
Kesici Ariza (Okuma/Yazma Gruplu Ayar) (24 Modiil)

7100 Kesici Ariza 1 Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
7101 Kesici Ariza 1 Baslama 0 - 4294967295 --- 1 F300 0
7103 Kesici Ariza 1 Kullanim Amp Denetimi 0-1 - 1 F126 1 (Evet)
7104 Kesici Ariza 1 Kullanim Muhurleme 0-1 - 1 F126 1 (Evet)
7105 Kesici Ariza 1 Amp Denetimi OpA 0 - 4294967295 --- 1 F300 0
7107 Kesici Ariza 1 Amp Denetimi OpB 0 - 4294967295 - 1 F300 0
7109 Kesici Ariza 1 Amp Denetimi OpC 0 - 4294967295 - 1 F300 0
710B | Kesici Ariza 1 Zamanlayici1 Kullan 0-1 - 1 F126 1 (Evet)
710C | Kesici Ariza 1 Zamanlayici1 GCalisma Gecikmesi 0-65,535 s 0,001 FOO01 0
710D Kesici Ariza 1 Zamanlayici2 Kullan 0-1 - 1 F126 1 (Evet)
710E | Kesici Ariza 1 Zamanlayici2 Calisma Gecikmesi 0-65,535 s 0,001 F0O01 0
710F Kesici Ariza 1 Zamanlayici3 Kullan 0-1 - 1 F126 1 (Evet)
7110 Kesici Ariza 1 Zamanlayici3 Galisma Gecikmesi 0-65,535 s 0,001 F001 0
7111 Kesici Ariza 1 Kesici Kon1 0 - 4294967295 --- 1 F300 0
7113 Kesici Ariza 1 Kesici Kon2 0 - 4294967295 --- 1 F300 0
7115 Kesici Ariza 1 Kesici Testi Agik 0 - 4294967295 --- 1 F300 0
7117 Kesici Ariza 1 Amp Yiiksek Ayar OpA 0 - 4294967295 --- 1 F300 0
7119 Kesici Ariza 1 Amp Yiksek Ayar OpB 0 - 4294967295 - 1 F300 0
711B Kesici Ariza 1 Amp Yiksek Ayar OpC 0 - 4294967295 - 1 F300 0
711D Kesici Ariza 1 Amp Dislik Ayar OpA 0 - 4294967295 - 1 F300 0
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ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BICIM VARSAYILAN
7T11F Kesici Ariza 1 Amp Dislik Ayar OpB 0 - 4294967295 1 F300 0
7121 Kesici Ariza 1 Amp Dislik Ayar OpC 0 - 4294967295 1 F300 0
7123 Kesici Ariza 1 Diisuk Ayar Zamani Gecikmesi 0 - 65,535 s 0,001 F001 0
7124 Kesici Ariza 1 Agma Birakma Zamani Gecikmesi 0-65,535 S 0,001 FO001 0
7125 Kesici Ariza 1 Yeniden Agma Zamani Gecikmesi 0-65,535 s 0,001 F001 0
7126 Kesici Ariza 1 Blok 0 - 4294967295 - 1 F300 0
7128 Kesici Ariza 1 Hedef 0-2 - 1 F109 0 (Kendiliginden

sifirlama)

7129 Kesici Ariza 1 Olaylar 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
712A | Yedek (6 6ge) 0 - 65535 1 FOO01 0

7130 ...Kesici Ariza 2 Igin Yinelenmis

7131 ...Kesici Ariza 2 igin Yinelenmis

7133 ...Kesici Ariza 2 igin Yinelenmis

7135 ...Kesici Ariza 2 igin Yinelenmis

7137 ...Kesici Ariza 2 igin Yinelenmis

7139 ...Kesici Ariza 2 igin Yinelenmis

713B ...Kesici Ariza 2 igin Yinelenmis

713C ...Kesici Ariza 2 igin Yinelenmis

713E ...Kesici Ariza 2 igin Yinelenmis

7140 ...Kesici Ariza 2 igin Yinelenmis

7141 ...Kesici Ariza 2 Igin Yinelenmis

7143 ...Kesici Ariza 2 Igin Yinelenmis

7145 ...Kesici Ariza 2 Igin Yinelenmis

7147 ...Kesici Ariza 2 igin Yinelenmis

7149 ...Kesici Ariza 2 igin Yinelenmis

714B ...Kesici Ariza 2 igin Yinelenmis

7160 ...Kesici Ariza 3 igin Yinelenmis

7163 ...Kesici Ariza 3 igin Yinelenmis

7165 ...Kesici Ariza 3 igin Yinelenmis

7167 ...Kesici Ariza 3 igin Yinelenmis

7169 ...Kesici Ariza 3 igin Yinelenmis

716B ...Kesici Ariza 3 igin Yinelenmis

716D ...Kesici Ariza 3 Igin Yinelenmis

7190 ...Kesici Ariza 4 Igin Yinelenmis

71B9 ...Kesici Ariza 4 Igin Yinelenmis

71E1 ...Kesici Ariza 5 gin Yinelenmis

71E3 ...Kesici Ariza 5 gin Yinelenmis

71E4 ...Kesici Ariza 5 gin Yinelenmis

71E5 ...Kesici Ariza 5 gin Yinelenmis

71E8 ...Kesici Ariza 5 igin Yinelenmis

71EA ...Kesici Ariza 5 igin Yinelenmis

71F0 ...Kesici Ariza 6 igin Yinelenmis

71F1 ...Kesici Ariza 6 igin Yinelenmis

71F3 ...Kesici Ariza 6 igin Yinelenmis

7201 ...Kesici Ariza 6 igin Yinelenmis

7203 ...Kesici Ariza 6 Igin Yinelenmis

7205 ...Kesici Ariza 6 Igin Yinelenmis

7207 ...Kesici Ariza 6 Igin Yinelenmis

7209 ...Kesici Ariza 6 igin Yinelenmis

7213 ...Kesici Ariza 6 igin Yinelenmis

7215 ...Kesici Ariza 6 igin Yinelenmis

7216 ...Kesici Ariza 6 igin Yinelenmis

7218 ...Kesici Ariza 6 igin Yinelenmis

721A ...Kesici Ariza 6 igin Yinelenmis
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ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BIGIM VARSAYILAN
7220 ...Kesici Ariza 7 igin Yinelenmis
7231 ...Kesici Ariza 7 igin Yinelenmis
7233 ...Kesici Ariza 7 igin Yinelenmis
7235 ...Kesici Ariza 7 igin Yinelenmis
7237 ...Kesici Ariza 7 igin Yinelenmis
7239 ...Kesici Ariza 7 Igin Yinelenmis
723B ...Kesici Ariza 7 Igin Yinelenmis
723D ...Kesici Ariza 7 Igin Yinelenmis
723F ...Kesici Ariza 7 igin Yinelenmis
7241 ...Kesici Ariza 7 igin Yinelenmis
7243 ...Kesici Ariza 7 igin Yinelenmis
7244 ...Kesici Ariza 7 igin Yinelenmis
7245 ...Kesici Ariza 7 igin Yinelenmis
7246 ...Kesici Ariza 7 igin Yinelenmis
7248 ...Kesici Ariza 7 igin Yinelenmis
724A ...Kesici Ariza 7 igin Yinelenmis
7250 ...Kesici Ariza 8 igin Yinelenmis
7253 ...Kesici Ariza 8 Igin Yinelenmis
7261 ...Kesici Ariza 8 Igin Yinelenmis
7263 ...Kesici Ariza 8 Igin Yinelenmis
7265 ...Kesici Ariza 8 gin Yinelenmis
7267 ...Kesici Ariza 8 gin Yinelenmis
7269 ...Kesici Ariza 8 gin Yinelenmis
726D ...Kesici Ariza 8 igin Yinelenmis
726F ...Kesici Ariza 8 igin Yinelenmis
7273 ...Kesici Ariza 8 igin Yinelenmis
7274 ...Kesici Ariza 8 igin Yinelenmis
7275 ...Kesici Ariza 8 igin Yinelenmis
7276 ...Kesici Ariza 8 igin Yinelenmis
7278 ...Kesici Ariza 8 Igin Yinelenmis
727A ...Kesici Ariza 8 Igin Yinelenmis
7280 ...Kesici Ariza 9 Igin Yinelenmis
7291 ...Kesici Ariza 9 igin Yinelenmis
7293 ...Kesici Ariza 9 igin Yinelenmis
7295 ...Kesici Ariza 9 gin Yinelenmis
7297 ...Kesici Ariza 9 igin Yinelenmis
7299 ...Kesici Ariza 9 igin Yinelenmis
729B ...Kesici Ariza 9 igin Yinelenmis
729D ...Kesici Ariza 9 Igin Yinelenmis
729F ...Kesici Ariza 9 igin Yinelenmis
72A1 ...Kesici Ariza 9 igin Yinelenmis
72A3 ...Kesici Ariza 9 igin Yinelenmis
72A5 ...Kesici Ariza 9 Igin Yinelenmis
72A6 ...Kesici Ariza 9 Igin Yinelenmis
T2A7 ...Kesici Ariza 9 Igin Yinelenmis
72A8 ...Kesici Ariza 9 igin Yinelenmis
72B0 ...Kesici Ariza 9 igin Yinelenmis
72B3 ...Kesici Ariza 9 igin Yinelenmis
72B5 ...Kesici Ariza 9 igin Yinelenmis
72B7 ...Kesici Ariza 9 igin Yinelenmis
72B9 ...Kesici Ariza 9 igin Yinelenmis
72BB ...Kesici Ariza 9 igin Yinelenmis

...Kesici Ariza... igin Yinelenmis
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ADRES | KAYIT ADI | ARALIK | BIRIMLER | ADIM | BIGIM | VARSAYILAN
Anlik Yiiksek Akim (Okuma/Yazma Gruplu Ayar) (24 Modiil)
7600 | Anlik Yiksek Akim 1 Fonksiyonu 0-1 1 F102 0 (Etkin Degil)
7601 Anlik Yiiksek Akim 1 AT 0-23 1 F400 0
7602 | Anlik Yiiksek Akim 1 Galisma 0,001 - 30 pu 0,001 F0O01 1200
7603 Anlik Yiiksek Akim 1 Calisma Gecikmesi 0-65,535 s 0,001 F001 0
7604 | Anlik Ylksek Akim 1 Yeniden Baslatma Gecikmesi 0-65,535 s 0,001 FOO01 0
7605 | Anlik Yiksek Akim 1 Blok 0 - 4294967295 1 F300 0
7607 Anlik Yuksek Akim 1 Hedef 0-2 - 1 F109 0 (Kendiliginden
sifirlama)
7608 | Anlik Yiksek Akim 1 Olaylar 0-1 1 F102 0 (Etkin Degil)
7609 | Yedek (2 6ge) 0 - 65535 1 F001 0

760A ...Anlik Yiiksek Akim 2 Igin Yinelenmis
760B ...Anlik Yiiksek Akim 3 Igin Yinelenmis
760C ...Anlik Yiiksek Akim 4 Icin Yinelenmis
760E ...Anlik Yiiksek Akim 5 Icin Yinelenmis
760F ...Anlik Yiiksek Akim 6 Icin Yinelenmis
7612 ...Anlik Yiiksek Akim 7 Icin Yinelenmis
7614 ...Anlik Yiiksek Akim 8 Igin Yinelenmis
7615 ...Anlik Yiiksek Akim 9 Igin Yinelenmis
7618 ...Anlik Yiiksek Akim 10 igin Yinelenmis
7619 ...Anlik Yiiksek Akim 11 igin Yinelenmis
761C ...Anlik Yiiksek Akim 12 gin Yinelenmis
761E ...Anlik Yiiksek Akim 13 igin Yinelenmis
761F ...Anlik Yiiksek Akim 14 icin Yinelenmis
7622 ...Anlik Yiiksek Akim 15 icin Yinelenmis
7623 ...Anlik Yiiksek Akim 16 icin Yinelenmis
7626 ...Anlik Yiiksek Akim 17 icin Yinelenmis
7628 ...Anlik Yiiksek Akim 18 icin Yinelenmis
7629 ...Anlik Yiiksek Akim 19 icin Yinelenmis
762C ...Anlik Yiiksek Akim 20 igin Yinelenmis
762F ...Anlik Yiiksek Akim 21 igin Yinelenmis
7631 ...Anlik Yiiksek Akim 22 igin Yinelenmis
7632 ...Anlik Yiiksek Akim 23 igin Yinelenmis
7633 ...Anlik Yiiksek Akim 24 igin Yinelenmis
Zaman Yiiksek Akim (Okuma/Yazma Gruplu Ayar) (24 Modiil)

7700 Zaman Yiksek Akim 1 Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)

7701 Zaman Yiksek Akim 1 AT Ayari 0-23 - 1 F400 0

7702 Zaman Yiksek Akim 1 Galisma 0,001 - 30 pu 0,001 F001 1200

7703 Zaman Yiksek Akim 1 Egrisi 0-16 - 1 F103 0 (IEEE Orta Ters

7704 Zaman Yiksek Akim 1 Carpani 0-600 - 0,01 F001 100

7705 Zaman Yuksek Akim 1 Sifirflama 0-1 - 1 F104 0 (Ani)

7706 | Zaman Yiksek Akim 1 Blok 0 - 4294967295 --- 1 F300 0

7708 Zaman Yiksek Akim 1 Hedef 0-2 - 1 F109 0 (Kendiliginden
sifirlama)

7709 | Zaman Yiiksek Akim 1 Olaylari 0-1 --- 1 F102 0 (Etkin Degil)

770A | Yedek (3 6ge) 0 - 65535 --- 1 F0O01 0

770C ...Zaman Yiiksek Akim 2 Igin Yinelenmis
770D ...Zaman Yiiksek Akim 3 Igin Yinelenmis

7710 ...Zaman Yiiksek Akim 4 gin Yinelenmis

7712 ...Zaman Yiiksek Akim 5 igin Yinelenmis

7714 ...Zaman Yiiksek Akim 6 igin Yinelenmis

7716 ...Zaman Yiiksek Akim 7 Igin Yinelenmis

7718 ...Zaman Yiiksek Akim 8 Icin Yinelenmis
T71A ...Zaman Yiiksek Akim 9 Icin Yinelenmis
771B ...Zaman Yiiksek Akim 10 icin Yinelenmis
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ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BIGIM VARSAYILAN

771D ...Zaman Yiiksek Akim 11 Igin Yinelenmis
771E ...Zaman Yiiksek Akim 12 icin Yinelenmis
7720 ...Zaman Yiiksek Akim 13 igin Yinelenmis
7722 ...Zaman Yiiksek Akim 14 igin Yinelenmis
7724 ...Zaman Yiiksek Akim 15 igin Yinelenmis
7726 ...Zaman Yiiksek Akim 16 Igin Yinelenmig
7729 ...Zaman Yiiksek Akim 17 Igin Yinelenmig
772C ...Zaman Yiiksek Akim 18 Igin Yinelenmig
7730 ...Zaman Yiiksek Akim 19 icin Yinelenmis
7733 ...Zaman Yiiksek Akim 20 icin Yinelenmis
7734 ...Zaman Yiiksek Akim 21 icin Yinelenmis
7736 ...Zaman Yiiksek Akim 22 icin Yinelenmis
7738 ...Zaman Yiiksek Akim 23 icin Yinelenmis
773C ...Zaman Yiiksek Akim 24 icin Yinelenmis

Kullanici Tanimli Butonlar (Okuma/Yazma Ayari) (16 Modiil)
7B60 Kullanici Tanimli Buton 1 Fonksiyonu 0-2 - 1 F137 0 (Etkin Degil)
7B61 Kullanici Tanimli Buton 1 Ust Satir --- - - F202 (higbiri)
7B6B Kullanici Tanimh Buton 1 Metin Uzerinde - - - F202 (higbiri)
7B75 | Kullanici Taniml Buton 1 Metin Diginda --- - - F202 (higbiri)
7B7F | Kullanici Tanimli Buton 1 Birakma Zamani 0-60 s 0,05 F0O01 0
7B80 Kullanici Tanimli Buton 1 Hedefi 0-2 - 1 F109 0 (Kendiliginden

sifirlama)

7B81 Kullanici Tanimli Buton 1 Olaylari 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
7B82 Kullanici Tanimli Buton 1 LED igleneni 0 - 4294967295 - 1 F300 0
7B84 Kullanici Tanimh Buton 1 Oto Sifirlama Gecikmesi 0 -600 s 0,05 FOO01 0
7B85 Kullanici Tanimli Buton 1 Oto Sifirla Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
7B86 | Kullanici Tanimh Buton 1 Lokal Kilit 0 - 4294967295 --- 1 F300 0
7B88 Kullanici Tanimli Buton 1 Mesaj Onceligi 0-2 - 1 F220 0 (Etkin Degil)
7B89 | Kullanici Tanimh Buton 1 Uzak Kilit 0 - 4294967295 --- 1 F300 0
7B8B Kullanici Tanimh Buton 1 Sififama 0 - 4294967295 - 1 F300 0
7B8D | Kullanici Tanimli Buton 1 Ayar 0 - 4294967295 --- 1 F300 0
7B8F Kullanici Tanimli Buton 1 Tutma 0-10 s 0,1 F0O01 1
7B90 ...Kullanici Tanimli Buton 2 Igin Yinelenmig
7BCO ...Kullanici Tanimli Buton 3 Igin Yinelenmig
7BFO ...Kullanici Tanimli Buton 4 Igin Yinelenmig
7C20 ...Kullanici Tanimli Buton 5 igin Yinelenmis
7C50 ...Kullanici Tanimli Buton 6 igin Yinelenmis
7C80 ...Kullanici Tanimli Buton 7 igin Yinelenmis
7CBO ...Kullanici Tanimli Buton 8 igin Yinelenmis
7DEO ...Kullanici Tanimli Buton 9 igin Yinelenmis
7D10 ...Kullanici Tanimli Buton 10 igin Yinelenmis
7D40 ...Kullanici Tanimli Buton 11 Igin Yinelenmis
7D70 ...Kullanici Tanimli Buton 12 igin Yinelenmis
7DA0 ...Kullanici Tanimli Buton 13 igin Yinelenmis
7DDO ...Kullanici Tanimli Buton 14 igin Yinelenmis
7E00 ...Kullanici Tanimli Buton 15 Igin Yinelenmis
7E30 ...Kullanici Tanimli Buton 16 Igin Yinelenmis

Sicaklik Monitorii Aktiielleri (Salt Okunur Kalici)
81C0 | Yedek Kayit T1 -55-125 Cc 1 F002 -55
81C1 Yedek Kayit T2 -55-125 C 1 F002 125
81C2 | Yedek Kayit T3 -2147483647 - 2147483647 --- 1 F004 0
81C4 | Yedek Kayit T4 0 - 4294967295 --- 1 F003 0
81C6 | Yedek Kayit TS5 0 - 4294967295 --- 1 F003 0
81C8 | Yedek Kayit T6 0 - 4294967295 --- 1 F003 0
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ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BIGIM VARSAYILAN
81CA | Yedek Kayit T7 0 - 4294967295 1 F003 0
81CC | Yedek Kayit T8 0 - 4294967295 1 F003 0
FlexStates Ayarlari (Okuma/Yazma Ayari)
8800 | FlexStates Parametreleri (256 6ge) 0 - 4294967295 - - F300 0
Sayisal Elemanlar (Okuma/Yazma Ayari) (48 Modiil)
8A00 | Sayisal Eleman 1 Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
8A01 Sayisal Eleman 1 Adi - - - F203 "Say Eleman 1"
8A09 Sayisal Eleman 1 Girig 0 - 4294967295 - 1 F300 0
8A0B Sayisal Eleman 1 Calisma Gecikmesi 0 - 999999,999 s 0,001 FO003 0
8A0D Sayisal Eleman 1 Sifilama Gecikmesi 0 - 999999,999 s 0,001 F003 0
8AOF | Sayisal Eleman 1 Blok 0 - 4294967295 1 F300 0
8A11 Sayisal Eleman 1 Hedef 0-2 - 1 F109 0 (Kendiliginden
sifirlama)
8A12 Sayisal Eleman 1 Olaylari 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
8A13 Sayisal Eleman 1 Galisma LED’i 0-1 - 1 F102 1 (Etkin)
8A14 | Yedek (2 6ge) F0O01 0
8A16 ...Sayisal Eleman 2 igin Yinelenmis
8A2C ...Sayisal Eleman 3 igin Yinelenmis
8A42 ...Sayisal Eleman 4 igin Yinelenmis
8A58 ...Sayisal Eleman 5 igin Yinelenmis
8AGE | ...Sayisal Eleman 6 igin Yinelenmis
8A84 ...Sayisal Eleman 7 igin Yinelenmig
8A9A | ...Sayisal Eleman 8 igin Yinelenmis
8ABO ...Sayisal Eleman 9 igin Yinelenmis
8AC6 ...Sayisal Eleman 10 igin Yinelenmis
8ADC | ...Sayisal Eleman 11 Icin Yinelenmis
8AF2 ...Sayisal Eleman 12 lgin Yinelenmis
8B08 ...Sayisal Eleman 13 igin Yinelenmis
8B1E ...Sayisal Eleman 14 igin Yinelenmis
8B34 ...Sayisal Eleman 15 lgin Yinelenmis
8B4A ...Sayisal Eleman 16 lgin Yinelenmis
8B60 ...Sayisal Eleman 17 lgin Yinelenmis
8B76 ...Sayisal Eleman 18 lgin Yinelenmig
8B8C | ...Sayisal Eleman 19 igin Yinelenmis
8BA2 ...Sayisal Eleman 20 lgin Yinelenmig
8BB8 ...Sayisal Eleman 21 gin Yinelenmis
8BCE | ...Sayisal Eleman 22 igin Yinelenmis
8BE4 ...Sayisal Eleman 23 igin Yinelenmis
8BFA | ..Sayisal Eleman 24 igin Yinelenmis
8C10 ...Sayisal Eleman 25 igin Yinelenmis
8C26 ...Sayisal Eleman 26 lgin Yinelenmis
8C3C ...Sayisal Eleman 27 igin Yinelenmis
8C52 ...Sayisal Eleman 28 igin Yinelenmis
8C68 ...Sayisal Eleman 29 igin Yinelenmis
8C7E ...Sayisal Eleman 30 lgin Yinelenmis
8C94 | ...Sayisal Eleman 31 Igin Yinelenmig
8CAA | ...Sayisal Eleman 32 igin Yinelenmig
8CCO | ...Sayisal Eleman 33 Igin Yinelenmig
8CD6 | ...Sayisal Eleman 34 lgin Yinelenmis
8CEC |...Sayisal Eleman 35 igin Yinelenmis
8D02 ...Sayisal Eleman 36 igin Yinelenmis
8D18 ...Sayisal Eleman 37 igin Yinelenmis
8D2E ...Sayisal Eleman 38 igin Yinelenmis
8D44 ...Sayisal Eleman 39 igin Yinelenmis
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Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 28 / 52)

B.4 BELLEK HARITASI

ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BIGIM VARSAYILAN
8D5A ...Sayisal Eleman 40 Igin Yinelenmis
8D70 ...Sayisal Eleman 41 lgin Yinelenmis
8D86 ...Sayisal Eleman 42 igin Yinelenmis
8D9C | ...Sayisal Eleman 43 Igin Yinelenmis
8DB2 ...Sayisal Eleman 44 igin Yinelenmis
8DC8 | ...Sayisal Eleman 45 Igin Yinelenmig
8DDE | ...Sayisal Eleman 46 igin Yinelenmig
8DF4 ...Sayisal Eleman 47 lgin Yinelenmig
8EOA | ...Sayisal Eleman 48 igin Yinelenmis
Acma Barasi (Okuma/Yazma Ayari) (6 Modiil)
8EDO | Agma Barasi 1 Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
8ED1 | Agma Barasi 1 Blok 0 - 4294967295 --- --- F300 0
8ED3 | Agma Barasi 1 Calisma Gecikmesi 0-600 s 0,01 F001 0
8ED4 Agma Barasi 1 Sifilama Gecikmesi 0-600 s 0,01 FOO01 0
8ED5 | Agma Barasi 1 Girig (16 6de) 0 - 4294967295 --- 1 F300 0
8EF5 | Acma Barasi 1 Mandallama 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
8EF6 | Acma Barasi 1 Sifirlama 0 - 65535 - 1 F300 0
8EF8 | Agma Barasi 1 Hedef 0-2 - 1 F109 0 (Kendiliginden
sifirlama)
8EF9 | Agma Barasi 1 Olaylari 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
8EFA | Yedek (8 6ge) --- - - FO0O01 0
8F02 ...Agma Barasi 2 igin Yinelenmis
8F34 ...Agma Barasi 3 igin Yinelenmis
8F66 ...Acma Barasi 4 gin Yinelenmis
8F98 ...Acma Barasi 5 igin Yinelenmis
8FCA | ...Agma Barasi 6 lgin Yinelenmis
Direkt Girig/Cikis Adlari (Okuma/Yazma Ayari) (96 modiil) (
9400 Direkt Girig 1 Adi 0-96 - 1 F205 "DirIp 1"
9406 Direkt Cikis 1 Adi 1-96 --- 1 F205 "Dir Gik 1"
940C ...Direkt Giris/Cikis 2 igin Yinelenmis
9418 ...Direkt Giris/Cikis 3 gin Yinelenmis
9424 ...Direkt Giris/Cikis 4 igin Yinelenmis
9430 ...Direkt Girig/Cikig 5 Igin Yinelenmig
943C ...Direkt Girig/Cikig 6 gin Yinelenmig
9448 ...Direkt Girig/Cikig 7 gin Yinelenmig
9454 ...Direkt Girig/Cikis 8 gin Yinelenmis
9460 ...Direkt Girig/Cikis 9 igin Yinelenmis
946C ...Direkt Girig/Cikis 10 lgin Yinelenmis
9478 ...Direkt Girig/Cikis 11 Igin Yinelenmis
9484 ...Direkt Giris/Cikis 12 Igin Yinelenmis
9490 ...Direkt Giris/Cikis 13 Igin Yinelenmis
949C ...Direkt Giris/Cikis 14 Igin Yinelenmis
94A8 ...Direkt Giris/Cikig 15 Igin Yinelenmis
94B4 ...Direkt Giris/Cikig 16 Igin Yinelenmis
94C0 ...Direkt Giris/Cikig 17 Igin Yinelenmis
94CC | ...Direkt Girig/Gikis 18 igin Yinelenmis
94D8 ...Direkt Girig/Cikig 19 Igin Yinelenmis
94E4 ...Direkt Girig/Cikig 20 Igin Yinelenmis
94F0 ...Direkt Girig/Cikis 21 lgin Yinelenmis
94FC ...Direkt Girig/Cikis 22 lgin Yinelenmis
9508 ...Direkt Girig/Cikis 23 lgin Yinelenmis
9514 ...Direkt Girig/Cikis 24 Igin Yinelenmis
9520 ...Direkt Girig/Cikis 25 lgin Yinelenmis
952C ...Direkt Girig/Cikis 26 lgin Yinelenmis
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Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 29 / 52)

ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BIGIM VARSAYILAN
9538 ...Direkt Giris/Cikis 27 Igin Yinelenmis
9544 ...Direkt Giris/Cikis 28 Icin Yinelenmis
9550 ...Direkt Giris/Cikig 29 Igin Yinelenmis
955C ...Direkt Giris/Cikig 30 Igin Yinelenmis
9568 ...Direkt Giris/Cikig 31 Igin Yinelenmis
9574 ...Direkt Girig/Cikig 32 Igin Yinelenmis
9580 ...Direkt Giris/Cikig 33 Igin Yinelenmis
958C | ...Direkt Giris/Cikig 34 Igin Yinelenmig
9598 ...Direkt Girig/Cikis 35 lgin Yinelenmis
95A4 ...Direkt Girig/Cikis 36 lgin Yinelenmis
95B0 ...Direkt Girig/Cikis 37 lgin Yinelenmis
95BC ...Direkt Giris/Cikis 38 Icin Yinelenmis
95C8 ...Direkt Giris/Cikis 39 Igin Yinelenmis
95D4 ...Direkt Giris/Cikis 40 Igin Yinelenmis
95E0 ...Direkt Giris/Cikig 41 Igin Yinelenmis
95EC | ...Direkt Giris/Gikis 42 igin Yinelenmis
95F8 ...Direkt Giris/Cikig 43 Igin Yinelenmis
9604 ...Direkt Girig/Cikig 44 Igin Yinelenmig
9610 ...Direkt Girig/Cikig 45 Igin Yinelenmis
961C ...Direkt Girig/Cikig 46 Igin Yinelenmig
9628 ...Direkt Girig/Cikis 47 lgin Yinelenmis
9634 ...Direkt Girig/Cikis 48 lgin Yinelenmis
9640 ...Direkt Girig/Cikis 49 lgin Yinelenmis
964C ...Direkt Giris/Cikis 50 Igin Yinelenmis
9658 ...Direkt Giris/Cikis 51 Igin Yinelenmis
9664 ...Direkt Giris/Cikis 52 Igin Yinelenmis
9670 ...Direkt Giris/Cikig 53 Igin Yinelenmis
967C ...Direkt Giris/Cikig 54 Igin Yinelenmis
9688 ...Direkt Giris/Cikig 55 Igin Yinelenmis
9694 ...Direkt Girig/Cikig 56 Igin Yinelenmis
96A0 ...Direkt Girig/Cikig 57 Igin Yinelenmig
96AC ...Direkt Girig/Cikig 58 Igin Yinelenmig
96B8 ...Direkt Girig/Cikis 59 lgin Yinelenmis
96C4 ...Direkt Girig/Cikis 60 lgin Yinelenmis
96D0 ...Direkt Girig/Cikis 61 gin Yinelenmis
96DC ...Direkt Giris/Cikis 62 Icin Yinelenmis
96E8 ...Direkt Giris/Cikis 63 Icin Yinelenmis
96F4 ...Direkt Giris/Cikis 64 Icin Yinelenmis
9700 ...Direkt Girig/Cikis 65 lgin Yinelenmis
970C ...Direkt Giris/Cikig 66 Igin Yinelenmis
9718 ...Direkt Giris/Cikig 67 Igin Yinelenmis
9724 ...Direkt Giris/Cikig 68 Igin Yinelenmis
9730 ...Direkt Girig/Cikig 69 Igin Yinelenmis
973C ...Direkt Girig/Cikig 70 Igin Yinelenmis
9748 ...Direkt Girig/Cikig 71 Igin Yinelenmis
9754 ...Direkt Girig/Cikis 72 lgin Yinelenmis
9760 ...Direkt Girig/Cikis 73 lgin Yinelenmis
976C ...Direkt Girig/Cikis 74 lgin Yinelenmis
9778 ...Direkt Girig/Cikis 75 lgin Yinelenmis
9784 ...Direkt Girig/Cikis 76 lgin Yinelenmis
9790 ...Direkt Girig/Cikis 77 gin Yinelenmis
979C ...Direkt Giris/Cikig 78 Igin Yinelenmis
97A8 ...Direkt Giris/Cikig 79 Igin Yinelenmis
97B4 ...Direkt Giris/Cikig 80 Igin Yinelenmis
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ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BICIM VARSAYILAN
97CO0 ...Direkt Giris/Cikis 81 Igin Yinelenmis

97CC ...Direkt Giris/Cikis 82 Icin Yinelenmis

97D8 ...Direkt Giris/Cikig 83 Igin Yinelenmis

97E4 ...Direkt Giris/Cikig 84 Igin Yinelenmis

97F0 ...Direkt Giris/Cikig 85 Igin Yinelenmis
97FC ...Direkt Giris/Cikig 86 Igin Yinelenmig
9808 ...Direkt Girig/Cikig 87 Igin Yinelenmig
9814 ...Direkt Giris/Cikig 88 Igin Yinelenmis
9820 ...Direkt Girig/Cikis 89 lgin Yinelenmis

982C ...Direkt Girig/Cikis 90 lgin Yinelenmis

9838 ...Direkt Girig/Cikis 91 lgin Yinelenmis

9844 ...Direkt Giris/Cikis 92 Icin Yinelenmis

9850 ...Direkt Giris/Cikis 93 Iin Yinelenmis

985C ...Direkt Giris/Cikis 94 Icin Yinelenmis

9868 ...Direkt Giris/Cikig 95 Igin Yinelenmis

9874 ...Direkt Giris/Cikig 96 Igin Yinelenmis
IEC 61850 Alinan Tamsayilar (Okuma/Yazma Ayani) (16 Modiil)

98A0 | IEC61850 GOOSE Ulnteger 1 Varsayilan Deger 0 - 429496295 -—- 1 F003 1000

98A2 | IEC61850 GOOSE Ulnteger Giris 1 Modu 0-1 - 1 F491 0 (Varsayilan
Deger)

98A3 ...IEC61850 GOOSE Ulnteger 2 Igin Yinelenmis

98A6 ...IEC61850 GOOSE Ulnteger 3 Igin Yinelenmis

98A9 ...IEC61850 GOOSE Ulnteger 4 Igin Yinelenmis

98AC ...IEC61850 GOOSE Ulnteger 5 Igin Yinelenmis

98AF ...IEC61850 GOOSE Ulnteger 6 Igin Yinelenmis

98B2 ...IEC61850 GOOSE Ulnteger 7 Igin Yinelenmis

98B5 ...IEC61850 GOOSE Ulnteger 8 icin Yinelenmis

98B8 ...IEC61850 GOOSE Ulnteger 9 icin Yinelenmis

98BB ...IEC61850 GOOSE Ulnteger 10 igin Yinelenmis

98BE ...IEC61850 GOOSE Ulnteger 11 Igin Yinelenmis

98C1 ...IEC61850 GOOSE Ulnteger 12 igin Yinelenmis

98C4 ...IEC61850 GOOSE Ulnteger 13 igin Yinelenmis

98C7 | ...IEC61850 GOOSE Ulnteger 14 igin Yinelenmis
98CA | ...IEC61850 GOOSE Ulnteger 15 lgin Yinelenmig

98CD | ...IEC61850 GOOSE Ulnteger 16 igin Yinelenmis

FlexCurve'ler C ve D (Okuma/Yazma Ayari)

AB00 | FlexCurve C (120 6ge) 0 - 65535 ms 1 FO11 0
AB80 | FlexCurve D (120 6ge) 0 - 65535 ms 1 FO11

Gegici Olmayan Miihiirler (Okuma/Yazma Ayari) (16 Modiil)
A700 Gegici Olmayan Muhir 1 Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
A701 Gegici Olmayan Mihar 1 Tipi 0-1 - 1 F519 0 (Baskin Sifirla)
A702 | Gegici Olmayan Mihir 1 Ayar 0 - 4294967295 1 F300 0
A704 | Gegici Olmayan Muhdr 1 Sifirla 0 - 4294967295 - 1 F300 0
A706 | Gegici Olmayan Muhir 1 Hedef 0-2 -—- 1 F109 0 (Kendiliginden

sifirlama)

A707 | Gegici Olmayan Muhdr 1 Olaylari 0-1 -—- 1 F102 0 (Etkin Degil)
A708 | Yedek (4 6ge) F0O01 0

A70C ...Gegici Olmayan Miihiir 2 igin Yinelenmis

A718 ...Gegici Olmayan Miihir 3 igin Yinelenmis

AT724 ...Gegici Olmayan Miihir 4 igin Yinelenmis

A730 ...Gegici Olmayan Miihir 5 igin Yinelenmis

A73C ...Gegici Olmayan Miihiir 6 igin Yinelenmis

A748 ...Gegici Olmayan Miihiir 7 gin Yinelenmis

A754 ...Gegici Olmayan Miihiir 8 gin Yinelenmis

A760 ...Gegici Olmayan Miihir 9 igin Yinelenmis
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ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BICIM VARSAYILAN
A76C ...Gegici Olmayan Miihir 10 Igin Yinelenmis

A778 ...Gegici Olmayan Miihir 11 igin Yinelenmis

A784 ...Gegici Olmayan Miihir 12 igin Yinelenmis

A790 ...Gegici Olmayan Miihir 13 igin Yinelenmis

A79C ...Gegici Olmayan Miihir 14 igin Yinelenmis

ATA8 ...Gegici Olmayan Miihir 15 igin Yinelenmig

A7B4 ...Gegici Olmayan Miihir 16 igin Yinelenmig
IEC 61850 Alinan Analog Ayarlan (Okuma/Yazma) (32 Modiil)

AAO00 | IEC 61850 GOOSE analog 1 varsayilan degeri -1000000 - 1000000 0,001 F060 1000

AA02 IEC 61850 GOOSE analog giris 1 modu 0-1 - 1 F491 0 (Varsayilan
Deger)

AA03 | IEC 61850 GOOSE analog giris 1 birimleri F207 (higbiri)

AAO05 | IEC 61850 GOOSE analog giris 1 pu baz 0 - 999999999,999 0,001 F060 1

AAQ7 ...IEC 61850 GOOSE analog giris 2 lgin Yinelenmis

AAOQOE ...IEC 61850 GOOSE analog giris 3 igin Yinelenmis

AA15 ...IEC 61850 GOOSE analog giris 4 igin Yinelenmis

AA1C ...IEC 61850 GOOSE analog giris 5 igin Yinelenmis

AA23 ...IEC 61850 GOOSE analog giris 6 igin Yinelenmis
AA2A | ..IEC 61850 GOOSE analog giris 7 igin Yinelenmis
AA31 ...IEC 61850 GOOSE analog giris 8 igin Yinelenmis
AA38 | ..IEC 61850 GOOSE analog giris 9 Igin Yinelenmig
AA3F | ..IEC 61850 GOOSE analog girig 10 Igin Yinelenmig
AA46 | ..IEC 61850 GOOSE analog giris 11 igin Yinelenmig

AA4D | ...IEC 61850 GOOSE analog giris 12 igin Yinelenmis
AA54 ...IEC 61850 GOOSE analog giris 13 lgin Yinelenmis
AA5B | ...IEC 61850 GOOSE analog giris 14 Igin Yinelenmis
AAB2 ...IEC 61850 GOOSE analog giris 15 igin Yinelenmis
AAB9 ...IEC 61850 GOOSE analog giris 16 igin Yinelenmis
AA70 ...IEC 61850 GOOSE analog giris 17 igin Yinelenmis

AAT7 ...IEC 61850 GOOSE analog giris 18 igin Yinelenmis
AATE | ..IEC 61850 GOOSE analog giris 19 igin Yinelenmis
AA85 ...IEC 61850 GOOSE analog giris 20 igin Yinelenmis
AA8C | ..IEC 61850 GOOSE analog giris 21 igin Yinelenmis
AA93 | ...IEC 61850 GOOSE analog giris 22 igin Yinelenmis
AAQA | ...IEC 61850 GOOSE analog girig 23 lgin Yinelenmis

AAA1 ...IEC 61850 GOOSE analog giris 24 Igin Yinelenmis
AAA8 | ...IEC 61850 GOOSE analog giris 25 Igin Yinelenmis
AAAF | ...IEC 61850 GOOSE analog giris 26 igin Yinelenmis
AAB6 | ...IEC 61850 GOOSE analog giris 27 Igin Yinelenmis
AABD | ...IEC 61850 GOOSE analog giris 28 Icin Yinelenmis
AAC4 ...IEC 61850 GOOSE analog giris 29 igin Yinelenmis

AACB | ...IEC 61850 GOOSE analog giris 30 Icin Yinelenmis
AAD2 | ..IEC 61850 GOOSE analog giris 31 igin Yinelenmis
AAD9 | ..IEC 61850 GOOSE analog giris 32 igin Yinelenmis
IEC 61850 XCBR Konfigiirasyonu (Okuma/Yazma Ayarlari) (6 Modiil)

ABOO | IEC 61850 XCBR1.ST.Loc Durumu igin Islenen 0 - 4294967295 - 1 F300 0
AB02 | XCBR1 OpCnt (¢alisma sayicisi) Silme Komutu 0-1 - 1 F126 0 (Hayir)
AB03 | IEC 61850 XCBR Kont. Sync Gikis igin islenen 0 - 4294967295 - 1 F300 0
ABO5 | IEC 6185 XCBR Agik Kilit igin Islenen 0 - 4294967295 --- 1 F300 0
ABO7 | IEC 61850 XCBR Kapali Kilit igin Iglenen 0 - 4294967295 --- 1 F300 0
AB09 | IEC 61850 XCBR Pos ct1 Modeli igin iglenen 0-4 --- 1 F0O01 2
ABOA IEC 61850 XCBR Pos sboZaman Asimi igin Islenen 2 - 60 s 1 F001 30

ABOB ...Modiil 2 igin Yinelenmis
AB16 ...Modiil 3 igin Yinelenmis
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Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 32 / 52)

ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BICIM VARSAYILAN
AB21 ...Modiil 4 igin Yinelenmis

AB2C ...Modiil 5 igin Yinelenmis

AB37 ...Modiil 6 igin Yinelenmis
IEC 61850 LN ad 6nekleri (Okuma/Yazma Ayarlari)

AB48 | IEC 61850 mantiksal digiim LPHD1 ad 6neki 0 - 65534 1 F206 (higbiri)
AB4B | IEC 61850 mantiksal digim PIOCx ad 6neki (72 6ge) 0 - 65534 1 F206 (higbiri)
AC23 | IEC 61850 mantiksal digim PTAAXx ad 6neki (24 6ge) 0 - 65534 1 F206 (higbiri)
AC6B | IEC 61850 mantiksal digiim PTUVx ad éneki (13 6ge) 0- 65534 1 F206 (higbiri)
AC92 | IEC 61850 mantiksal digim PTOVx ad 6neki (10 6ge) 0 - 65534 1 F206 (higbiri)
ACBO | IEC 61850 mantiksal digiim PDISx ad éneki (10 6ge) 0 - 65534 1 F206 (higbiri)
ACCE | IEC 61850 mantiksal diigiim RBRFx ad 6neki (24 6ge) 0- 65534 1 F206 (higbiri)
AD16 | IEC 61850 mantiksal diigim RPSBx ad éneki 0 - 65534 1 F206 (higbiri)
AD19 | IEC 61850 mantiksal diigim RRECx ad dneki (6 6ge) 0 - 65534 1 F206 (higbiri)
AD2B | IEC 61850 mantiksal diglim MMXUx ad 6neki (6 6ge) 0 - 65534 1 F206 (higbiri)
AD3D | IEC 61850 mantiksal digiim GGIOx ad 6neki (5 6ge) 0 - 65534 1 F206 (higbiri)
AD4C | IEC 61850 mantiksal digiim RFLOx ad éneki (5 6ge) 0 - 65534 1 F206 (higbiri)
AD5B | IEC 61850 mantiksal diigiim XCBRx ad 6neki (6 6ge) 0 - 65534 1 F206 (higbiri)
AD6D | IEC 61850 mantiksal digim PTRCx ad 6neki (6 6ge) 0 - 65534 - 1 F206 (higbiri)
AD7F | IEC 61850 mantiksal diigiim PDIFx ad 6neki (6 6ge) 0 - 65534 1 F206 (higbiri)
AD8B | IEC 61850 mantiksal digiim MMXNXx ad 6neki (6 6ge) 0-65534 1 F206 (higbiri)
ADFA | IEC 61850 mantiksal digiim CSWIx ad 6neki (6 6ge) 0 - 65534 1 F206 (higbiri)
AE54 | IEC 61850 mantiksal digiim XSWIx ad dneki (6 6ge) 0 - 65534 1 F206 (higbiri)
IEC 61850 GGIO4 Genel Analog Konfigiirasyon Ayarlari (Okuma/Yazma)
AF00 | GGIO4'deki Analog Noktalari Sayisi 4-32 4 FOO01 4
AFO01 GOOSE Analog Tarama Periyodu 100 - 5000 10 F0O01 1000
IEC 61850 GGIO4 Analog Girig Noktalari Konfigiirasyon Ayarlari (Okuma/Yazma)
AF10 | IEC 61850 GGIO4 analog giris 1 degeri -—- - - F600 0
AF11 IEC 61850 GGIO4 analog giris 1 6liibant 0,001 - 100 % 0,001 F003 100000
AF13 | IEC 61850 GGIO4 analog girig 1 minimum -1000000000000 - 0,001 F060 0
1000000000000
AF15 | IEC 61850 GGIO4 analog giris 1 maksimum -1000000000000 - 0,001 F060 1000000
1000000000000
AF17 ...IEC 61850 GGIO4 analog giris 2 Igin Yinelenmis
AF1E ...IEC 61850 GGIO4 analog giris 3 Igin Yinelenmis
AF25 ...IEC 61850 GGIO4 analog giris 4 Igin Yinelenmis

AF2C | ...IEC 61850 GGIO4 analog giris 5 Igin Yinelenmig

AF33 | ..IEC 61850 GGIO4 analog giris 6 igin Yinelenmis

AF3A | ..IEC 61850 GGIO4 analog giris 7 Igin Yinelenmis

AF41 ...IEC 61850 GGIO4 analog giris 8 Igin Yinelenmig

AF48 ...IEC 61850 GGIO4 analog giris 9 icin Yinelenmis

AF4F ...IEC 61850 GGIO4 analog giris 10 igin Yinelenmis
AF56 ...IEC 61850 GGIO4 analog giris 11 Igin Yinelenmis
AF5D ...IEC 61850 GGIO4 analog giris 12 Icin Yinelenmis
AF64 ...IEC 61850 GGIO4 analog giris 13 Iin Yinelenmis
AF6B ...IEC 61850 GGIO4 analog giris 14 Icin Yinelenmis
AF72 ...IEC 61850 GGIO4 analog giris 15 Igin Yinelenmis
AF79 ...IEC 61850 GGIO4 analog giris 16 Igin Yinelenmis
AF80 ...IEC 61850 GGIO4 analog giris 17 Igin Yinelenmis

AF87 ...IEC 61850 GGIO4 analog giris 18 Igin Yinelenmis

AF8E ...IEC 61850 GGIO4 analog giris 19 Igin Yinelenmis

AF95 | ..IEC 61850 GGIO4 analog girig 20 Igin Yinelenmig

AF9C | ...IEC 61850 GGIO4 analog giris 21 icin Yinelenmis
AFA3 ...IEC 61850 GGIO4 analog giris 22 igin Yinelenmis
AFAA | ..IEC 61850 GGIO4 analog giris 23 icin Yinelenmis
AFB1 ...IEC 61850 GGIO4 analog giris 24 igin Yinelenmis
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ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BIGIM VARSAYILAN
AFB8 ...IEC 61850 GGIO4 analog giris 25 Icin Yinelenmis
AFBF ...IEC 61850 GGIO4 analog giris 26 Icin Yinelenmis
AFC6 | ...IEC 61850 GGIO4 analog giris 27 Igin Yinelenmis
AFCD | ...IEC 61850 GGIO4 analog giris 28 igin Yinelenmis
AFD4 | ..IEC 61850 GGIO4 analog giris 29 Igin Yinelenmis
AFDB | ...IEC 61850 GGIO4 analog giris 30 igin Yinelenmis
AFE2 ...IEC 61850 GGIO4 analog giris 31 Igin Yinelenmis
AFE9 ...IEC 61850 GGIO4 analog giris 32 Igin Yinelenmis

IEC 61850 GOOSE/GSSE Yapilandirmasi (Okuma/Yazma Ayarlari)
BO1C | Varsayllan GOOSE/GSSE Giincelleme Siresi 1-60 s 1 F001 60
BO1D | IEC 61850 GSSE Fonksiyonu (GsEna) 0-1 1 F102 1 (Etkin)
B013 | IEC 61850 GSSE Kimligi F209 "GSSEOut"
BO3F | IEC 61850 GOOSE Fonksiyonu (GoEna) 0-1 1 F102 0 (Etkin Degil)
B040 | IEC 61850 GSSE Varis Noktasi MAC Adresi FO72 0
B043 | IEC 61850 Standart GOOSE Kimligi F209 "GOOSEOut"
B064 IEC 61850 Standart GOOSE Varis Noktasi MAC Adresi - - - F072 0
B067 |IEC 61850 GOOSE VLAN Aktarim Onceligi 0-7 1 F0O01 4
B068 | IEC 61850 GOOSE VLAN Kimligi 0 - 4095 1 FOO01 0
B069 |IEC 61850 GOOSE ETIiPI UYGKIML 0- 16383 1 F0O01 0
BO6A | Yedek (2 6ge) 0-1 1 FOO01 0

IEC 61850 Sunucu Konfigiirasyonu (Okuma/Yazma Ayarlari/Komutlari)
B0O6C | IEC 61850 / MMS Protokoli igin TCP Port Numarasi 0 - 65535 1 F0O01 102
B06D | IEC 61850 Mantiksal Cihaz Adi F213 "IECName"
BO7D | IEC 61850 Mantiksal Cihaz Ani F213 "LDInst"
B08D | IEC 61850 LPHD Yeri 0 - 65534 F204 "Yer"
BOB5 | IEC 61850 Olmayan Veriyi de Dahil Et 0-1 1 F102 0 (Etkin Degil)
BOB6 | IEC 61850 Sunucu Veri Tarama Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
BOB7 |IEC 61850 LPHD Enlem -90 - 90 derece 0,001 F004 0
BOB9 | IEC 61850 LPHD DC PhyNam Boylam -180 - 180 derece 0,001 F004 0
B9BB | IEC 61850 LPHD DC PhyNam Yiikseklik 0 - 10000 m 1 F003 0
BOBD | Yedek (3 6ge) 0-1 1 FOO01 0

IEC 61850 MMXU Oliibantlari (Okumal/Yazma Ayari) (6 Modiil)
BOCO | IEC 61850 MMXU TotW Oliibant 1 0,001 - 100 % 0,001 F003 10000
BOC2 | IEC 61850 MMXU TotVar Oliibant 1 0,001 - 100 % 0,001 F003 10000
BOC4 | IEC 61850 MMXU TotVA Oliibant 1 0,001 - 100 % 0,001 F003 10000
BOC6 | IEC 61850 MMXU TotPF Oliibant 1 0,001 - 100 % 0,001 F003 10000
BOC8 | IEC 61850 MMXU Hz Oliibant 1 0,001 - 100 % 0,001 F003 10000
BOCA | IEC 61850 MMXU PPV.phsAB Oliibant 1 0,001 - 100 % 0,001 F003 10000
BOCC | IEC 61850 MMXU PPV.phsBC Oliibant 1 0,001 - 100 % 0,001 F003 10000
BOCE | IEC 61850 MMXU PPV.phsCA Oliibant 1 0,001 - 100 % 0,001 F003 10000
BODO | IEC 61850 MMXU PhV.phsA Oliibant 1 0,001 - 100 % 0,001 F003 10000
BOD2 |IEC 61850 MMXU PhV.phsB Oliibant 1 0,001 - 100 % 0,001 F003 10000
BOD4 | IEC 61850 MMXU PhV.phsC Oliibant 1 0,001 - 100 % 0,001 F003 10000
BOD6 | IEC 61850 MMXU A.phsA Oliibant 1 0,001 - 100 % 0,001 F003 10000
BOD8 | IEC 61850 MMXU A.phsB Oliibant 1 0,001 - 100 % 0,001 F003 10000
BODA | IEC 61850 MMXU A.phsC Oliibant 1 0,001 - 100 % 0,001 F003 10000
BODC | IEC 61850 MMXU A.nétr Oliibant 1 0,001 - 100 % 0,001 F003 10000
BODE | IEC 61850 MMXU W.phsA Oliibant 1 0,001 - 100 % 0,001 F003 10000
BOEO | IEC 61850 MMXU W.phsB Oliibant 1 0,001 - 100 % 0,001 F003 10000
BOE2 |IEC 61850 MMXU W.phsC Oliibant 1 0,001 - 100 % 0,001 F003 10000
BOE4 | IEC 61850 MMXU VAr.phsA Oliibant 1 0,001 - 100 % 0,001 F003 10000
BOE6 | IEC 61850 MMXU VAr.phsB Oliibant 1 0,001 - 100 % 0,001 F003 10000
BOE8 | IEC 61850 MMXU VAr.phsC Oliibant 1 0,001 - 100 % 0,001 F003 10000
BOEA | IEC 61850 MMXU VA.phsA Oliibant 1 0,001 - 100 % 0,001 F003 10000
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Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 34 / 52)

ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BICIM VARSAYILAN
BOEC |IEC 61850 MMXU VA.phsB Olibant 1 0,001 - 100 % 0,001 F003 10000
BOEE | IEC 61850 MMXU VA.phsC Oliibant 1 0,001 - 100 % 0,001 F003 10000
BOFO | IEC 61850 MMXU PF.phsA Olibant 1 0,001 - 100 % 0,001 F003 10000
BOF2 | IEC 61850 MMXU PF.phsB Olibant 1 0,001 - 100 % 0,001 F003 10000
BOF4 | IEC 61850 MMXU PF.phsC Oliibant 1 0,001 - 100 % 0,001 F003 10000

BOF6 | ...Oliibant 2 Igin Yinelenmis

B12C | ...Olibant 3 igin Yinelenmis

B162 | ...Oliibant 4 Igin Yinelenmis

B198 | ...Oliibant 5 Igin Yinelenmis

B1CE | ...Ollbant 6 lgin Yinelenmis
IEC 61850 Alinan Analoglar (Salt Okunur) (32 Modiil)

B210 | IEC 61850 Alinan Analog 1 -1000000000000 - - 0,001 F060 0
1000000000000

B212 ...Alinan Analog 2 Icin Yinelenmis

B214 ...Alinan Analog 3 Icin Yinelenmis

B216 ...Alinan Analog 4 Icin Yinelenmis

B218 ...Alinan Analog 5 Icin Yinelenmis

B21A ...Alinan Analog 6 Igin Yinelenmis

B21C ...Alinan Analog 7 Igin Yinelenmis

B21E ...Alinan Analog 8 Iin Yinelenmis

B220 ...Alinan Analog 9 Igin Yinelenmig

B222 ...Alinan Analog 10 Igin Yinelenmis

B224 ...Alinan Analog 11 lgin Yinelenmig

B226 ...Alinan Analog 12 Icin Yinelenmis

B228 ...Alinan Analog 13 Icin Yinelenmis

B22A | ...Alinan Analog 14 Icin Yinelenmis

B22C ...Alinan Analog 15 Icin Yinelenmis

B22E ...Alinan Analog 16 Icin Yinelenmis

B230 ...Alinan Analog 17 Icin Yinelenmis

B232 ...Alinan Analog 18 Igin Yinelenmis

B234 ...Alinan Analog 19 Igin Yinelenmis

B236 ...Alinan Analog 20 Igin Yinelenmis

B238 ...Alinan Analog 21 Igin Yinelenmig

B23A | ...Alinan Analog 22 igin Yinelenmis

B23C ...Alinan Analog 23 Igin Yinelenmig

B23E ...Alinan Analog 24 Icin Yinelenmis

B240 ...Alinan Analog 25 Icin Yinelenmis

B242 ...Alinan Analog 26 Icin Yinelenmis

B244 ...Alinan Analog 27 Icin Yinelenmis

B246 ...Alinan Analog 28 Icin Yinelenmis

B248 ...Alinan Analog 29 Icin Yinelenmis

B24A ...Alinan Analog 30 Icin Yinelenmis

B24C ...Alinan Analog 31 Igin Yinelenmig

B24E ...Alinan Analog 32 Igin Yinelenmis
IEC 61850 Yapilandirilabilir Rapor Ayarlari (Okuma/Yazma Ayar)

B290 IEC 61850 Yapilandirilabilir Raporlar Veriseti Ogeleri 0-848 - 1 F615 0 (Higbiri)
(64 6ge)
IEC 61850 XSWI Yapilandirmasi (Okuma/Yazma Ayari) (24 Modiil)
B370 | IEC 61850 XSWI.ST.Loc Durumu igin FlexLogic Isleneni | 0 - 4294967295 -—- 1 F300 | 0
IEC 61850 XSWI Yapilandirmasi (Okuma/Yazma Komutlari) (24 Modiil)
B372 XSWI OpCnt (Calisma Sayicisi) Silme Komutu 0-1 - 1 F126 0 (Hayir)

B373 ...modiil sayisi 2 igin Yinelenmis

B376 ...modiil sayisi 3 gin Yinelenmis

B379 ...modiil sayisi 4 igin Yinelenmis

B37C ...modiil sayisi 5 igin Yinelenmis
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Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 35 / 52)

ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BICIM VARSAYILAN
B37F ...moddil sayisi 6 Igin Yinelenmis

B382 ...moddil sayisi 7 igin Yinelenmis

B385 ...moddil sayisi 8 igin Yinelenmis

B388 ...moddil sayisi 9 igin Yinelenmis

B38B ...modiil sayisi 10 igin Yinelenmis

B38E | ...modiil sayisi 11 igin Yinelenmis

B391 ...modiil sayisi 12 igin Yinelenmis

B394 ...modiil sayisi 13 igin Yinelenmis

B397 ...modiil sayisi 14 igin Yinelenmis

B39A | ...modiil sayisi 15 lgin Yinelenmis

B39D ...modiil sayisi 16 igin Yinelenmis

B3A0 ...modill sayisi 17 igin Yinelenmis

B3A3 ...modill sayisI 18 igin Yinelenmis

B3A6 ...modill sayisi 19 igin Yinelenmis

B3AC ...modiil sayisi 20 igin Yinelenmis

B3AF ...modiil sayisi 22 igin Yinelenmis

B3B2 ...modiil sayisi 23 igin Yinelenmis

B3B5 ...modiil sayisi 24 igin Yinelenmis
IEC 61850 GGIO1 Yapilandirmasi Ayarlari (Okuma/Yazma Ayarlari)

B400 GGIO1'deki Durum Gostergeleri Sayisi 8-128 - 8 F001
B402 |IEC 61850 GGIO1 Gésterimi FlexLogic Islenenler 0 - 4294967295 --- 1 F300
(128 6ge)
IEC 61850 Yapilandirilabilir GOOSE iletimi (Okuma/Yazma Ayari) (8 Modiil)
B5A0 IEC 61850 Yapilandirilabilir GOOSE Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 0 (Higbiri)
B5A1 IEC 61850 Yapilandirilabilir GOOSE Kimligi - --- --- F209 "GOOSEOut_x_"
B5C2 | Yapilandirilabilir GOOSE Varig Noktasi MAC Adresi - - - FO072 0
B5C5 | IEC 61850 Yapilandirilabilir GOOSE VLAN Aktarim 0-7 --- 1 F0O01 4
Onceligi
B5C6 | IEC 61850 Yapilandirilabilir GOOSE VLAN Kimligi 0 - 4095 --- 1 F0O01 0
B5C7 | IEC 61850 Yapilandirilabilir GOOSE ETIPI UYGKIML 0- 16383 --- 1 F0O01 0
B5C8 | IEC 61850 Yapilandirilabilir GOOSE ConfRev 1- 4294967295 --- 1 F003 1
B5CA | IEC 61850 Yapilandirilabilir GOOSE Yeniden iletim Egrisi 0-3 --- 1 F611 3 (Relaxed)
B5CB i(lsedtfirpvigi)n Yapilandirilabilir GOOSE Veriseti 6geleri 0-1008 - 1 F616 0 (Higcbiri)
oge

B60B ...Modiil 2 igin Yinelenmis
B676 ...Modiil 3 igin Yinelenmis
B6E1 ...Modiil 4 igin Yinelenmis
B74C ...Modiil 5 igin Yinelenmis
B7B7 ...Modill 6 igin Yinelenmis
B822 ...Modiil 7 igin Yinelenmis
B88D ...Modiil 8 igin Yinelenmis
IEC 61850 Yapilandirilabilir GOOSE Alimi (Okuma/Yazma Ayari) (16 Modiil)

B900 | Alim igin Yapilandirlabilir GOOSE Veriseti 6geleri 0-197 - 1 F233 0 (Higbiri)
(32 6ge)

B920 ...Modiil 2 igin Yinelenmis
B940 ...Modiil 3 igin Yinelenmis
B960 ...Modiil 4 igin Yinelenmis
B980 ...Modiil 5 igin Yinelenmis
B9A0O ...Modiil 6 igin Yinelenmis
B9CO ...Modiil 7 igin Yinelenmis
B9EO ...Modiil 8 igin Yinelenmis
BAOO ...Modiil 9 igin Yinelenmis
BA20 ...Modiil 10 igin Yinelenmis
BA40 ...Modiil 11 Igin Yinelenmis
BAG0 ...Modiil 12 gin Yinelenmig
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Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 36 / 52)

ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BICIM VARSAYILAN
BA80 ...Modiil 13 Igin Yinelenmis

BAAO ...Modiil 14 igin Yinelenmis

BACO ...Modiil 15 igin Yinelenmis

BAEO ...Modiil 16 igin Yinelenmis
Kontak Girigleri (Okuma/Yazma Ayari) (96 Modiil)

BB0O Kontak Girigi 1 Adi - - - F205 "Kontak Girisi 1"
BB06 | Kontak Girigi 1 Olaylar 0-1 --- 1 F102 0 (Etkin Degil)
BB07 | Kontak Girisi 1 Debounce Zamani 0-16 ms 0,5 F0O01 20

BB08 ...Kontak Girisi 2 Igin Yinelenmis

BB10 ...Kontak Girisi 3 Igin Yinelenmis

BB18 ...Kontak Girisi 4 Igin Yinelenmis

BB20 ...Kontak Girisi 5 Igin Yinelenmis

BB28 ...Kontak Girisi 6 Igin Yinelenmis

BB30 ...Kontak Girisi 7 Igin Yinelenmis

BB38 ...Kontak Girisi 8 Igin Yinelenmis

BB40 ...Kontak Girisi 9 Igin Yinelenmis

BB48 ...Kontak Girisi 10 igin Yinelenmis

BB50 ...Kontak Girigi 11 gin Yinelenmis

BB58 ...Kontak Girigi 12 Igin Yinelenmis

BB60 ...Kontak Girisi 13 Igin Yinelenmis

BB68 ...Kontak Girisi 14 icin Yinelenmis

BB70 ...Kontak Girisi 15 icin Yinelenmis

BB78 ...Kontak Girisi 16 icin Yinelenmis

BB80 ...Kontak Girisi 17 i¢in Yinelenmis

BB88 ...Kontak Girisi 18 i¢in Yinelenmis

BB90 ...Kontak Girisi 19 i¢in Yinelenmis

BB98 ...Kontak Girisi 20 igin Yinelenmis

BBAO ...Kontak Girisi 21 igin Yinelenmis

BBA8 ...Kontak Girisi 22 igin Yinelenmis

BBBO | ...Kontak Girisi 23 igin Yinelenmis

BBB8 | ...Kontak Girisi 24 igin Yinelenmis

BBCO | ...Kontak Girisi 25 igin Yinelenmis

BBC8 | ...Kontak Girisi 26 igin Yinelenmis

BBDO | ...Kontak Girisi 27 igin Yinelenmis

BBD8 | ...Kontak Girisi 28 igin Yinelenmis

BBEO ...Kontak Girisi 29 icin Yinelenmis

BBES8 ...Kontak Girisi 30 i¢in Yinelenmis

BBFO ...Kontak Girisi 31 i¢in Yinelenmis

BBF8 ...Kontak Girisi 32 i¢in Yinelenmis

BCO00 ...Kontak Girisi 33 igin Yinelenmis

BCO08 | ...Kontak Girisi 34 Igin Yinelenmis

BC10 ...Kontak Girisi 35 igin Yinelenmis

BC18 | ...Kontak Girigi 36 Igin Yinelenmig

BC20 ...Kontak Girisi 37 Igin Yinelenmis

BC28 | ...Kontak Girigi 38 Igin Yinelenmig

BC30 ...Kontak Girisi 39 icin Yinelenmis

BC38 | ...Kontak Girisi 40 Igin Yinelenmis

BC40 ...Kontak Girisi 41 igin Yinelenmis

BC48 ...Kontak Girisi 42 igin Yinelenmis

BC50 ...Kontak Girisi 43 icin Yinelenmis

BC58 | ...Kontak Girisi 44 Igin Yinelenmis

BC60 ...Kontak Girisi 45 igin Yinelenmis

BC68 | ...Kontak Girisi 46 Igin Yinelenmis

BC70 ...Kontak Girisi 47 igin Yinelenmis
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Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 37 / 52)

ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BIGIM VARSAYILAN
BC78 ...Kontak Girisi 48 I¢in Yinelenmis
BC80 ...Kontak Girisi 49 icin Yinelenmis
BC88 | ...Kontak Girisi 50 Igin Yinelenmis
BC90 ...Kontak Girisi 51 igin Yinelenmis
BC98 | ...Kontak Girisi 52 Igin Yinelenmis
BCAO | ...Kontak Girisi 53 igin Yinelenmis
BCA8 | ...Kontak Girisi 54 igin Yinelenmis
BCBO | ...Kontak Girisi 55 igin Yinelenmis
BCB8 | ...Kontak Girisi 56 igin Yinelenmis
BCCO | ...Kontak Girisi 57 igin Yinelenmis
BCC8 | ...Kontak Girisi 58 igin Yinelenmis
BCDO | ...Kontak Girisi 59 igin Yinelenmis
BCD8 | ...Kontak Girisi 60 igin Yinelenmis
BCEO ...Kontak Girisi 61 i¢in Yinelenmis
BCE8 | ...Kontak Girisi 62 igin Yinelenmis
BCFO | ...Kontak Girisi 63 Igin Yinelenmis
BCF8 | ...Kontak Girisi 64 igin Yinelenmis
BDOO ...Kontak Girisi 65 Igin Yinelenmis
BD08 | ...Kontak Girigi 66 Igin Yinelenmig
BD10 ...Kontak Girisi 67 Igin Yinelenmis
BD18 ...Kontak Girisi 68 icin Yinelenmis
BD20 ...Kontak Girisi 69 icin Yinelenmis
BD28 | ...Kontak Girisi 70 Igin Yinelenmis
BD30 ...Kontak Girisi 71 i¢in Yinelenmis
BD38 ...Kontak Girisi 72 i¢in Yinelenmis
BD40 ...Kontak Girisi 73 i¢in Yinelenmis
BD48 ...Kontak Girisi 74 igin Yinelenmis
BD50 ...Kontak Girisi 75 igin Yinelenmis
BD58 ...Kontak Girisi 76 igin Yinelenmis
BD60 ...Kontak Girigi 77 Igin Yinelenmis
BD68 | ...Kontak Girigi 78 Igin Yinelenmig
BD70 ...Kontak Girisi 79 Igin Yinelenmis
BD78 | ...Kontak Girisi 80 Igin Yinelenmis
BD80 ...Kontak Girisi 81 icin Yinelenmis
BD88 | ...Kontak Girisi 82 Igin Yinelenmis
BD90 ...Kontak Girisi 83 i¢in Yinelenmis
BD98 ...Kontak Girisi 84 i¢in Yinelenmis
BDAO ...Kontak Girisi 85 i¢in Yinelenmis
BDAS8 ...Kontak Girisi 86 igin Yinelenmis
BDBO ...Kontak Girisi 87 igin Yinelenmis
BDB8 ...Kontak Girisi 88 igin Yinelenmis
BDCO | ...Kontak Girisi 89 igin Yinelenmis
BDC8 | ...Kontak Girisi 90 igin Yinelenmis
BDDO | ...Kontak Girisi 91 igin Yinelenmis
BDD8 | ...Kontak Girisi 92 igin Yinelenmis
BDEO | ...Kontak Girisi 93 igin Yinelenmis
BDE8 | ...Kontak Girisi 94 igin Yinelenmis
BDFO | ...Kontak Girisi 95 Igin Yinelenmis
BDF8 ...Kontak Girigi 96 igin Yinelenmig

Kontak Girig Esikleri (Okuma/Yazma Ayan)

BEOO | Kontak Girigi n Esik, n = 1 - 48 (48 6ge) 0-3 1 F128 | 1 (33 Vdc)
Sanal Girigler (Okumal/Yazma Ayari) (64 Modiil)

BE30 | Sanal Giris 1 Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)

BE31 Sanal Girig 1 Adi - - - F205 "San Gir 1"
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Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 38 / 52)

ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BIGIM VARSAYILAN
BE37 | Sanal Giris 1 Programlanmis Tip 0-1 - 1 F127 0 (Muhurla)
BE38 | Sanal Giris 1 Olaylar 0-1 1 F102 0 (Etkin Degil)
BE39 | Yedek (3 6ge) F001 0

BE3C | ...Sanal Giris 2 igin Yinelenmis

BE48 ...Sanal Giris 3 Igin Yinelenmis

BE54 ...Sanal Girig 4 igin Yinelenmig

BEG0 ...Sanal Girig 5 gin Yinelenmig
BE6C | ...Sanal Girig 6 gin Yinelenmis
BE78 ...Sanal Girig 7 Igin Yinelenmis

BE84 ...Sanal Giris 8 Igin Yinelenmis

BE90 ...Sanal Giris 9 Icin Yinelenmis

BE9C ...Sanal Giris 10 Icin Yinelenmis

BEAS8 ...Sanal Giris 11 igin Yinelenmis

BEB4 ...Sanal Giris 12 Igin Yinelenmis

BECO | ...Sanal Giris 13 igin Yinelenmis

BECC | ...Sanal Giris 14 lgin Yinelenmis

BED8 | ...Sanal Giris 15 igin Yinelenmis

BEE4 |...Sanal Giris 16 igin Yinelenmis
BEFO ...Sanal Girig 17 lgin Yinelenmig
BEFC | ...Sanal Girig 18 Igin Yinelenmig
BF08 ...Sanal Giris 19 Igin Yinelenmis

BF14 ...Sanal Girig 20 Igin Yinelenmis

BF20 ...Sanal Giris 21 Igin Yinelenmis

BF2C ...Sanal Giris 22 Icin Yinelenmis

BF38 ...Sanal Giris 23 Icin Yinelenmis

BF44 ...Sanal Giris 24 Icin Yinelenmis

BF50 ...Sanal Giris 25 Igin Yinelenmis

BF5C | ...Sanal Giris 26 igin Yinelenmis

BF68 ...Sanal Giris 27 Igin Yinelenmis

BF74 ...Sanal Girig 28 lgin Yinelenmis
BF80 ...Sanal Girig 29 lgin Yinelenmis
BF8C | ...Sanal Giris 30 igin Yinelenmis
BF98 ...Sanal Giris 31 Igin Yinelenmis
BFA4 ...Sanal Girig 32 Igin Yinelenmis
BFBO ...Sanal Girig 33 Igin Yinelenmis
BFBC | ...Sanal Giris 34 icin Yinelenmis
BFC8 ...Sanal Girig 35 Icin Yinelenmis
BFD4 ...Sanal Giris 36 Icin Yinelenmis
BFEO ...Sanal Giris 37 i¢in Yinelenmis
BFEC | ...Sanal Giris 38 igin Yinelenmis
BFF8 ...Sanal Giris 39 Igin Yinelenmis
C004 ...Sanal Giris 40 Igin Yinelenmis
C010 | ...Sanal Girig 41 Igin Yinelenmig
C01C | ...Sanal Giris 42 igin Yinelenmis
C028 | ...Sanal Girig 43 Igin Yinelenmig
C034 ...Sanal Giris 44 Igin Yinelenmis
C040 ...Sanal Girig 45 Icin Yinelenmis
C04C | ...Sanal Girig 46 gin Yinelenmis
C058 ...Sanal Girig 47 Igin Yinelenmis
C064 ...Sanal Girig 48 Icin Yinelenmis
C070 ...Sanal Girig 49 Icin Yinelenmis
C07C | ...Sanal Giris 50 igin Yinelenmis
C088 ...Sanal Giris 51 Igin Yinelenmis
C094 ...Sanal Girig 52 Igin Yinelenmis

GE Multilin B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi B-45



B.4 BELLEK HARITASI EKB

Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 39 / 52)

ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BIGIM VARSAYILAN
COAO0 ...Sanal Giris 53 Icin Yinelenmis
COAC | ...Sanal Girig 54 Icin Yinelenmis
CO0B8 ...Sanal Giris 55 Igin Yinelenmis
COC4 | ...Sanal Giris 56 igin Yinelenmis
CODO | ...Sanal Giris 57 igin Yinelenmis
CODC | ...Sanal Giris 58 igin Yinelenmis
COE8 | ...Sanal Giris 59 igin Yinelenmis
COF4 ...Sanal Girig 60 lgin Yinelenmig
C100 ...Sanal Girig 61 Igin Yinelenmis
C10C | ...Sanal Girig 62 igin Yinelenmis
C118 ...Sanal Girig 63 Igin Yinelenmis

C124 ...Sanal Girig 64 Icin Yinelenmis
Sanal Cikiglar (Okuma/Yazma Ayari) (96 Modiil)

C130 | Sanal Cikis 1 Adi F205 "San Cik 1"
C136 | Sanal Cikis 1 Olaylar 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
C137 | Yedek F001 0

C138 ...Sanal Cikis 2 igin Yinelenmis

C140 ...Sanal Cikig 3 igin Yinelenmis

C148 ...Sanal Cikis 4 igin Yinelenmis

C150 | ...Sanal Cikis 5 Igin Yinelenmig

C158 ...Sanal Cikis 6 Igin Yinelenmis

C160 ...Sanal Cikis 7 Igin Yinelenmis

C168 ...Sanal Cikis 8 Igin Yinelenmis

C170 ...Sanal Cikis 9 gin Yinelenmis

C178 ...Sanal Cikis 10 Igin Yinelenmis
C180 ...Sanal Cikis 11 igin Yinelenmis
C188 ...Sanal Cikis 12 Igin Yinelenmis
C190 ...Sanal Cikis 13 Igin Yinelenmis
C198 ...Sanal Cikis 14 Igin Yinelenmis
C1A0 ...Sanal Cikig 15 Igin Yinelenmig
C1A8 ...Sanal Cikig 16 Igin Yinelenmig
C1BO ...Sanal Cikig 17 lgin Yinelenmig
C1B8 ...Sanal Cikis 18 Igin Yinelenmis
C1CO | ...Sanal Cikis 19 igin Yinelenmis
C1C8 | ...Sanal Cikis 20 igin Yinelenmis
C1D0 ...Sanal Cikis 21 lgin Yinelenmis
C1D8 ...Sanal Cikis 22 lgin Yinelenmis
C1EO ...Sanal Cikis 23 Igin Yinelenmis
C1ES8 ...Sanal Cikis 24 Igin Yinelenmis
C1F0 ...Sanal Cikig 25 Igin Yinelenmis
C1F8 ...Sanal Cikig 26 Igin Yinelenmis
C200 ...Sanal Cikig 27 Igin Yinelenmis
C208 | ...Sanal Cikig 28 Igin Yinelenmig
C210 ...Sanal Cikig 29 Igin Yinelenmig
C218 ...Sanal Cikig 30 Igin Yinelenmig
C220 ...Sanal Cikis 31 Igin Yinelenmis
C228 ...Sanal Cikis 32 Igin Yinelenmis
C230 ...Sanal Cikis 33 Igin Yinelenmis
C238 ...Sanal Cikis 34 Igin Yinelenmis
C240 ...Sanal Cikis 35 Igin Yinelenmis
C248 ...Sanal Cikis 36 Igin Yinelenmis
C250 ...Sanal Cikig 37 Igin Yinelenmis
C258 ...Sanal Cikis 38 Igin Yinelenmis
C260 ...Sanal Cikis 39 Igin Yinelenmis
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Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 40 / 52)

ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BICIM VARSAYILAN
C268 ...Sanal Cikis 40 Igin Yinelenmis

C270 ...Sanal Cikis 41 Igin Yinelenmis

C278 ...Sanal Cikig 42 Igin Yinelenmis

C280 ...Sanal Cikig 43 Igin Yinelenmis

C288 ...Sanal Cikig 44 Igin Yinelenmis

C290 |...Sanal Cikig 45 Igin Yinelenmig

C298 | ...Sanal Cikig 46 Igin Yinelenmig

C2A0 ...Sanal Cikig 47 Igin Yinelenmig

C2A8 ...Sanal Cikis 48 Igin Yinelenmis

C2B0 ...Sanal Cikis 49 Igin Yinelenmis

C2B8 ...Sanal Cikis 50 Igin Yinelenmis

C2C0 ...Sanal Cikis 51 lgin Yinelenmis

C2C8 ...Sanal Cikis 52 Igin Yinelenmis

C2D0 ...Sanal Cikis 53 Igin Yinelenmis

C2D8 | ...Sanal Cikis 54 igin Yinelenmis

C2EO ...Sanal Cikig 55 Igin Yinelenmis

C2ES8 ...Sanal Ciki 56 Igin Yinelenmis

C2F0 ...Sanal Cikig 57 Igin Yinelenmig

C2F8 ...Sanal Cikig 58 Igin Yinelenmig

C300 |...Sanal Cikig 59 Igin Yinelenmig

C308 ...Sanal Cikis 60 Igin Yinelenmis

C310 ...Sanal Cikis 61 Igin Yinelenmis

C318 ...Sanal Cikis 62 Igin Yinelenmis

C320 ...Sanal Cikis 63 Igin Yinelenmis

C328 ...Sanal Cikis 64 Igin Yinelenmis

C330 ...Sanal Cikis 65 Igin Yinelenmis

C338 ...Sanal Cikig 66 Igin Yinelenmis

C340 ...Sanal Cikig 67 Igin Yinelenmis

C348 ...Sanal Cikig 68 Igin Yinelenmis

C350 |...Sanal Cikig 69 Igin Yinelenmig

C358 | ...Sanal Cikig 70 Igin Yinelenmig

C360 |...Sanal Cikig 71 Igin Yinelenmig

C368 ...Sanal Cikis 72 Igin Yinelenmis

C370 ...Sanal Cikis 73 Igin Yinelenmis

C378 ...Sanal Cikis 74 Igin Yinelenmis

C380 ...Sanal Cikis 75 Igin Yinelenmis

C388 ...Sanal Cikis 76 Igin Yinelenmis

C390 ...Sanal Cikis 77 Igin Yinelenmis

C398 ...Sanal Cikis 78 Igin Yinelenmis

C3A0 ...Sanal Cikig 79 Igin Yinelenmis

C3A8 ...Sanal Cikis 80 igin Yinelenmis

C3B0 ...Sanal Cikis 81 lgin Yinelenmis

C3B8 | ...Sanal Gikis 82 igin Yinelenmis

C3CO0 | ...Sanal Gikis 83 igin Yinelenmis

C3C8 | ...Sanal Gikis 84 igin Yinelenmis

C3D0 | ...Sanal Cikis 85 igin Yinelenmis

C3D8 | ...Sanal Cikis 86 igin Yinelenmis

C3EO ...Sanal Cikis 87 Igin Yinelenmis

C3ES8 ...Sanal Cikis 88 Igin Yinelenmis

C3F0 ...Sanal Cikis 89 Igin Yinelenmis

C3F8 ...Sanal Cikis 90 Igin Yinelenmis

C400 ...Sanal Cikis 91 Igin Yinelenmis

C408 ...Sanal Cikig 92 Igin Yinelenmis

C410 ...Sanal Cikis 93 Igin Yinelenmis
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ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BIGIM VARSAYILAN

C418 ...Sanal Cikis 94 Igin Yinelenmis

C420 ...Sanal Cikis 95 Igin Yinelenmis

C428 ...Sanal Cikig 96 Igin Yinelenmis
Zorunlu (Okumal/Yazma Ayari)

C430 | Test Modu Fonksiyonu 0-2 - 1 F245 0 (Etkin Degil)

C431 VFD ve LED’i Zorlama 0-1 - 1 F126 0 (Hayir)

C432 | Test Modu Baslatma 0 - 4294967295 1 F300 1
Silme Komutlari (Okuma/Yazma)

C434 | Tum Roéle Kayitlarini Silme Komutu 0-1 - 1 F126 0 (Hayir)
Zorunlu (Salt Okunur)

C435 DSP Gelismis Teshisler Aktif 0-1 - 1 F126 0 (Hayir)

C436 | Senkronizasyon Fazérii Ozelligi Aktif 0-1 - 1 F126 0 (Hayir)
Zorunlu (Okuma/Yazma Komutu)

C437 Réleyi Yeniden Baslat Komutu 0-1 - 1 F126 0 (Hayir)

C438 | Gegici Veriyi Kaydet 0-1 - 1 F126 0 (Hayir)
Kayitlari Silme (Okuma/Yazma Ayari)

C452 Kullanici Ariza Raporlari Islenenini Sil 0 - 4294967295 - 1 F300 0

C454 | Olay Kayitlari iglenenini Sil 0 - 4294967295 - 1 F300 0

C456 Osilografi islenenini Sil 0 - 4294967295 - 1 F300 0

C46C | Izinsiz Erigim iglenenini Sil 0 - 4294967295 - 1 F300 0

C470 Platform Direkt Giris/Cikis Istatistigi isleneni Sil 0 - 4294967295 - 1 F300 0

C472 | Yedek (13 6ge) F0O01 0
Platform Direkt Cikislari (Okuma/Yazma Ayari) (96 Modiil)

C600 | Direkt Gikis 1 Isleneni 0 - 4294967295 1 F300 0

C602 | Direkt Cikis 1 Olaylari 0-1 1 F102 0 (Etkin Degil)

C603 ...Direkt Cikis 2 igin Yinelenmis

C606 ...Direkt Cikis 3 igin Yinelenmis

C609 ...Direkt Cikis 4 igin Yinelenmis

C60C | ...Direkt Cikis 5 igin Yinelenmis

C60F ...Direkt Cikis 6 igin Yinelenmis

Cc612 ...Direkt Cikis 7 igin Yinelenmis

C615 ...Direkt Cikis 8 igin Yinelenmis

C618 ...Direkt Cikis 9 gin Yinelenmis

C61B ...Direkt Cikis 10 gin Yinelenmis

C61E ...Direkt Cikis 11 Icin Yinelenmis

C621 ...Direkt Cikis 12 igin Yinelenmis

C624 ...Direkt Cikis 13 igin Yinelenmis

C627 ...Direkt Cikis 14 igin Yinelenmis

C62A ...Direkt Cikis 15 igin Yinelenmis

C62D | ...Direkt Cikig 16 Igin Yinelenmis

C630 ...Direkt Cikis 17 igin Yinelenmis

C633 ...Direkt Cikis 18 igin Yinelenmis

C636 | ...Direkt Cikis 19 igin Yinelenmis

C639 | ...Direkt Cikis 20 igin Yinelenmis

C63C | ...Direkt Cikig 21 Igin Yinelenmig

C63F ...Direkt Cikis 22 igin Yinelenmis

C642 ...Direkt Cikis 23 gin Yinelenmis

C645 ...Direkt Cikis 24 gin Yinelenmis

C648 ...Direkt Cikis 25 igin Yinelenmis

C64B ...Direkt Cikis 26 igin Yinelenmis

C64E ...Direkt Cikis 27 igin Yinelenmis

C651 ...Direkt Cikis 28 igin Yinelenmis

C654 ...Direkt Cikis 29 igin Yinelenmis

C657 ...Direkt Cikis 30 igin Yinelenmis
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Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 42 / 52)

ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BICIM VARSAYILAN
C65A ...Direkt Cikis 31 Igin Yinelenmis

C65E ...Direkt Cikis 32 igin Yinelenmis

C660 ...Direkt Cikis 33 igin Yinelenmis

C663 ...Direkt Cikis 34 igin Yinelenmis

C666 ...Direkt Cikis 35 igin Yinelenmis

C669 | ...Direkt Cikis 36 igin Yinelenmis

C66C | ...Direkt Cikig 37 Igin Yinelenmig

C66F ...Direkt Cikis 38 igin Yinelenmis

C672 ...Direkt Cikis 39 gin Yinelenmis

C675 ...Direkt Cikis 40 igin Yinelenmis

C678 ...Direkt Cikis 41 Igin Yinelenmis

C67B ...Direkt Cikis 42 igin Yinelenmis

C67E ...Direkt Cikis 43 igin Yinelenmis

C681 ...Direkt Cikis 44 igin Yinelenmis

C684 ...Direkt Cikis 45 igin Yinelenmis

C687 ...Direkt Cikis 46 igin Yinelenmis

C68A | ...Direkt Cikig 47 Igin Yinelenmis

C68D | ...Direkt Cikig 48 Igin Yinelenmig

C690 | ...Direkt Cikis 49 igin Yinelenmis

C693 | ...Direkt Cikis 50 igin Yinelenmis

C696 ...Direkt Cikis 51 Igin Yinelenmis

C699 ...Direkt Cikis 52 igin Yinelenmis

C69C | ...Direkt Cikis 53 Icin Yinelenmis

C69F ...Direkt Cikis 54 igin Yinelenmis

C6A2 ...Direkt Cikis 55 igin Yinelenmis

C6A5 ...Direkt Cikis 56 igin Yinelenmis

C6A8 ...Direkt Cikis 57 igin Yinelenmis

C6AB | ...Direkt Cikis 58 igin Yinelenmis

C6AE | ...Direkt Cikis 59 igin Yinelenmis

C6B1 ...Direkt Cikis 60 igin Yinelenmis

C6B4 ...Direkt Cikis 61 igin Yinelenmis

c6B7 ...Direkt Cikis 62 igin Yinelenmis

C6BA | ...Direkt Cikis 63 Igin Yinelenmis

C6BD | ...Direkt Cikis 64 igin Yinelenmis

C6CO | ...Direkt Cikis 65 Icin Yinelenmis

C6C3 ...Direkt Cikis 66 igin Yinelenmis

C6C6 ...Direkt Cikis 67 igin Yinelenmis

C6C9 ...Direkt Cikis 68 igin Yinelenmis

C6CC | ...Direkt Cikis 69 Icin Yinelenmis

C6CF | ...Direkt Cikis 70 igin Yinelenmis

C6D2 | ...Direkt Cikig 71 Igin Yinelenmis

C6D5 | ...Direkt Cikig 72 Igin Yinelenmis

C6D8 | ...Direkt Cikig 73 Igin Yinelenmig

C6DB | ...Direkt Cikis 74 igin Yinelenmis

C6DE | ...Direkt Cikis 75 igin Yinelenmis

C6E1 ...Direkt Cikis 76 igin Yinelenmis

C6E4 ...Direkt Cikis 77 gin Yinelenmis

C6E7 ...Direkt Cikis 78 igin Yinelenmis

C6EA | ...Direkt Cikis 79 Igin Yinelenmis

C6ED | ...Direkt Cikis 80 igin Yinelenmis

C6F0 ...Direkt Cikis 81 gin Yinelenmis

C6F3 ...Direkt Cikis 82 igin Yinelenmis

C6F6 ...Direkt Cikis 83 igin Yinelenmis

C6F9 ...Direkt Cikis 84 igin Yinelenmis
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ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BIGIM VARSAYILAN
C6FC ...Direkt Cikis 85 Igin Yinelenmis
C6FF ...Direkt Cikis 86 igin Yinelenmis
C702 ...Direkt Cikis 87 igin Yinelenmis
C705 ...Direkt Cikis 88 igin Yinelenmis
C708 ...Direkt Cikis 89 igin Yinelenmis
C70B ...Direkt Cikis 90 igin Yinelenmis
C70E ...Direkt Cikis 91 igin Yinelenmis
C711 ...Direkt Cikis 92 igin Yinelenmis
C714 ...Direkt Cikis 93 gin Yinelenmis
Cc717 ...Direkt Cikis 94 gin Yinelenmis
C71A | ...Direkt Cikis 95 Igin Yinelenmis
C71D ...Direkt Cikis 96 igin Yinelenmis

Sifirlama (Okuma/Yazma Ayan)

C750 | Bir sifirlama islemi baslatan FlexLogic isleneni 0 - 4294967295 - 1 F300 | 0
Kontrol Diigmeleri (Okuma/Yazma Ayari) (7 Modiil)

C760 | Kontrol Diigmesi 1 Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)

C761 Kontrol Digmesi 1 Olaylar 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)

C762 ...Kontrol Diigmesi 2 gin Yinelenmig

C764 ...Kontrol Diigmesi 3 lgin Yinelenmig

C766 ...Kontrol Diigmesi 4 gin Yinelenmig

C768 ...Kontrol Diigmesi 5 igin Yinelenmis

C76A | ...Kontrol Digmesi 6 Icin Yinelenmis

C76C | ...Kontrol Digmesi 7 Icin Yinelenmis
Kontak Giriglerini/Cikiglarini Zorlama (Okuma/Yazma Ayarlari)

C7A0 | Kontak Girigi x Durumunu Zorlama (96 6ge) 0-2 - 1 F144 0 (Etkin Degil)

C800 Kontak Cikisi x Durumunu Zorlama (64 6ge) 0-3 - 1 F131 0 (Etkin Degil)
Direkt Girigler/Gikiglar (Okuma/Yazma Ayar)

C880 | Direkt Cihaz Kimligi 1-16 1 F0O01 1

C881 Direkt I/0 Kanal 1 Halka Yapilandirma Fonksiyonu 0-1 - 1 F126 0 (Hayir)

C882 | Platform Direkt I/O Veri Hizi 64 -128 kb/s 64 FOO01 64

C883 Direkt I/0 Kanal 2 Halka Yapilandirma Fonksiyonu 0-1 - 1 F126 0 (Hayir)

C884 Platform Direkt 1/0O Gegis Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
Direkt Giris/Cikis Komutlari (Okuma/Yazma Komutu)

C888 | Direkt giris/cikis sayaglari silme komutu 0-1 - 1 F126 | 0 (Hayir)
Direkt Girigler (Okuma/Yazma Ayari) (96 modiil)

C890 Direkt Giris 1 Cihaz Numarasi 0-16 - 1 F001 0

C891 Direkt Giris 1 Numarasi 0-96 - 1 F001 0

C892 Direkt Girig 1 Varsayilan Durum 0-3 - 1 F086 0 (Kapali)

C893 | Direkt Girig 1 Olaylari 0-1 1 F102 0 (Etkin Degil)

C894 ...Direkt Giris 2 igin Yinelenmis

C898 ...Direkt Giris 3 igin Yinelenmis

C89C | ...Direkt Giris 4 Igin Yinelenmis

C8A0 ...Direkt Giris 5 Igin Yinelenmis

C8A4 ...Direkt Giris 6 Igin Yinelenmis

C8A8 ...Direkt Giris 7 Igin Yinelenmis

C8AC | ...Direkt Giris 8 igin Yinelenmis

C8B0 ...Direkt Giris 9 gin Yinelenmis

C8B4 ...Direkt Giris 10 gin Yinelenmis

C8B8 ...Direkt Giris 11 icin Yinelenmis

C8BC | ...Direkt Giris 12 igin Yinelenmis

C8CO0 ...Direkt Giris 13 igin Yinelenmis

C8C4 | ...Direkt Giris 14 Igin Yinelenmis

C8C8 | ...Direkt Giris 15 Igin Yinelenmis

C8CC | ...Direkt Giris 16 Igin Yinelenmis
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ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BICIM VARSAYILAN
C8D0 ...Direkt Giris 17 Igin Yinelenmis

C8D4 ...Direkt Giris 18 igin Yinelenmis

C8D8 | ...Direkt Giris 19 Igin Yinelenmis

C8DC | ...Direkt Giris 20 Igin Yinelenmis

C8EO ...Direkt Giris 21 igin Yinelenmis

C8E4 ...Direkt Girig 22 igin Yinelenmis

C8E8 ...Direkt Giris 23 igin Yinelenmis

C8EC | ...Direkt Girig 24 Igin Yinelenmis

C8F0 ...Direkt Giris 25 lgin Yinelenmis

C8F4 ...Direkt Giris 26 gin Yinelenmis

C8F8 ...Direkt Girig 27 gin Yinelenmis

C8FC ...Direkt Giris 28 igin Yinelenmis

C900 ...Direkt Giris 29 igin Yinelenmis

C9o04 ...Direkt Giris 30 igin Yinelenmis

C908 ...Direkt Giris 31 igin Yinelenmis

C90C | ...Direkt Giris 32 Igin Yinelenmis

C910 ...Direkt Giris 33 igin Yinelenmis

C914 ...Direkt Giris 34 igin Yinelenmis

C918 ...Direkt Giris 35 igin Yinelenmis

C91C | ...Direkt Girig 36 lgin Yinelenmig

C920 ...Direkt Girig 37 gin Yinelenmis

C924 ...Direkt Giris 38 igin Yinelenmis

C928 ...Direkt Giris 39 gin Yinelenmis

C92C ...Direkt Giris 40 igin Yinelenmis

C930 ...Direkt Giris 41 igin Yinelenmis

C934 ...Direkt Giris 42 igin Yinelenmis

C938 ...Direkt Giris 43 igin Yinelenmis

C93C | ...Direkt Giris 44 igin Yinelenmis

C940 ...Direkt Giris 45 igin Yinelenmis

C944 ...Direkt Giris 46 igin Yinelenmis

C948 ...Direkt Giris 47 igin Yinelenmis

C94C | ...Direkt Girig 48 Igin Yinelenmig

C950 ...Direkt Girig 49 gin Yinelenmis

C954 ...Direkt Girig 50 gin Yinelenmis

C958 ...Direkt Giris 51 igin Yinelenmis

C95C ...Direkt Giris 52 igin Yinelenmis

C960 ...Direkt Giris 53 igin Yinelenmis

Co64 ...Direkt Giris 54 igin Yinelenmis

C968 ...Direkt Giris 55 Igin Yinelenmis

C96C | ...Direkt Giris 56 Igin Yinelenmis

C970 ...Direkt Giris 57 igin Yinelenmis

C974 ...Direkt Giris 58 igin Yinelenmis

C978 ...Direkt Giris 59 igin Yinelenmis

C97C | ...Direkt Girig 60 lgin Yinelenmig

C980 | ...Direkt Girig 61 igin Yinelenmis

C984 ...Direkt Giris 62 igin Yinelenmis

C988 ...Direkt Girig 63 gin Yinelenmis

C98C | ...Direkt Giris 64 Icin Yinelenmis

C990 ...Direkt Girig 65 igin Yinelenmis

C994 ...Direkt Girig 66 igin Yinelenmis

C998 ...Direkt Girig 67 igin Yinelenmis

C99C | ...Direkt Giris 68 igin Yinelenmis

C9A0 ...Direkt Giris 69 igin Yinelenmis

C9A4 ...Direkt Giris 70 gin Yinelenmis
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ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BICIM VARSAYILAN
C9A8 ...Direkt Giris 71 Igin Yinelenmis
C9AC | ...Direkt Giris 72 igin Yinelenmis
C9B0 ...Direkt Giris 73 gin Yinelenmis
C9B4 ...Direkt Giris 74 gin Yinelenmis
C9B8 ...Direkt Giris 75 lgin Yinelenmis
C9BC | ...Direkt Girig 76 Igin Yinelenmis
C9CO | ...Direkt Girig 77 lgin Yinelenmig
C9C4 | ...Direkt Girig 78 lgin Yinelenmig
C9C8 | ...Direkt Giris 79 Icin Yinelenmis
C9CC | ...Direkt Giris 80 Icin Yinelenmis
C9D0 | ...Direkt Giris 81 Icin Yinelenmis
CoD4 ...Direkt Giris 82 igin Yinelenmis
CoD8 ...Direkt Giris 83 igin Yinelenmis
C9DC | ...Direkt Giris 84 Icin Yinelenmis
C9EO ...Direkt Giris 85 igin Yinelenmis
C9E4 ...Direkt Giris 86 igin Yinelenmis
C9ES8 ...Direkt Giris 87 lgin Yinelenmis
C9EC | ...Direkt Girig 88 Igin Yinelenmis
C9FO0 ...Direkt Giris 89 igin Yinelenmis
C9F4 ...Direkt Giris 90 igin Yinelenmis
C9F8 ...Direkt Giris 91 gin Yinelenmis
CO9FC | ...Direkt Giris 92 Igin Yinelenmis
CA00 ...Direkt Giris 93 gin Yinelenmis
CA04 ...Direkt Giris 94 igin Yinelenmis
CA08 ...Direkt Giris 95 igin Yinelenmis
CAOC | ...Direkt Giris 96 igin Yinelenmis

Direkt Girig/Gikig Alarmlari (Okuma/Yazma Ayan)

CADO | Direkt Girig/Cikis Kanal 1 CRC Alarm Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
CAD1 | Direkt G/C Kanal 1 CRC Alarm Mesaj Sayisi 100 - 10000 - 1 FOO01 600
CAD2 | Direkt Girig/Cikis Kanal 1 CRC Alarm Esigi 1-1000 - 1 FOO01 10
CAD3 | Direkt Giris/Cikis Kanal 1 CRC Alarm Olaylari 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
CAD4 | Yedek (4 6ge) 1-1000 1 F0O01 10
CAD8 | Direkt Giris/Cikis Kanal 2 CRC Alarm Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
CAD9 | Direkt G/C Kanal 2 CRC Alarm Mesaj Sayisi 100 - 10000 - 1 F001 600
CADA | Direkt Girig/Cikis Kanal 2 CRC Alarm Esigi 1-1000 1 F0O01 10
CADB | Direkt Girig/Cikis Kanal 2 CRC Alarm Olaylari 0-1 1 F102 0 (Etkin Degil)
CADC | Yedek (4 6ge) 1-1000 1 F0O01 10
CAEOQ | Direkt G/C Kn 1 Geri Dnligsuz Mesajlar Alarm Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
CAE1 girekt G/C Kn 1 Geri Donlgsuiz Mesajlar Alarm Mesaj 100 - 10000 - 1 F001 600
ay|si
CAE2 | Direkt G/C Kn 1 Geri Dénuigsiiz Mesajlar Alarm Esigi 1-1000 - 1 F001 10
CAE3 | Direkt G/C Kn 1 Geri Dénugsiiz Mesajlar Alarm Olaylari 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
CAE4 | Yedek (4 6ge) 1-1000 1 F0O01 10
CAE8 | Direkt G/C Kn 2 Geri Donlssiiz Mesajlar Alarm Fonksiyonu 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
CAE9 girekt G/C Kn 2 Geri Donugsiiz Mesajlar Alarm Mesaj 100 - 10000 - 1 F0O01 600
aylsi
CAEA | Direkt G/C Kn 2 Geri Donlsslz Mesajlar Alarm Esigi 1-1000 - 1 FO0O01 10
CAEB | Direkt G/C Kanal 2 Geri Dénusslz Mesajlar Alarm Olaylari 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
CAEC | Yedek (4 6ge) 1 F0O01 10
Uzak Cihazlar (Okuma/Yazma Ayari) (32 Modiil)
CB00 | Uzak Cihaz 1 GSSE/GOOSE Uygulama Kimligi F209 "Uzak Cihaz 1"
CB21 | Uzak Cihaz 1 GOOSE Ethernet UYGKIML 0-16383 1 F0O01 0
CB22 | Uzak Cihaz 1 GOOSE Veri Kiimesi 0-16 1 F184 0 (Sabit)
CB24 | Tanimlanmamig 0-3 - 1 F626 0 (Higbiri)

CB25 ...Cihaz 2 Igin Yinelenmis
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ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BICIM VARSAYILAN
CB4A | ...Cihaz 3 Igin Yinelenmis

CB6F ...Cihaz 4 Igin Yinelenmis

CB94 | ...Cihaz 5 igin Yinelenmis

CBB9 | ...Cihaz 6 Igin Yinelenmis

CBDE | ...Cihaz 7 Igin Yinelenmis

CCO03 | ...Cihaz 8 igin Yinelenmis

CC28 | ...Cihaz 9 igin Yinelenmis

CC4D | ...Cihaz 10 igin Yinelenmis

CC72 | ...Cihaz 11 Igin Yinelenmis

CC97 | ...Cihaz 12 igin Yinelenmis

CCBC | ...Cihaz 13 Igin Yinelenmis

CCE1 ...Cihaz 14 Igin Yinelenmis

CDO06 ...Cihaz 15 Igin Yinelenmis

CD2B | ...Cihaz 16 igin Yinelenmis

CD50 | ...Cihaz 17 igin Yinelenmis

CD75 | ...Cihaz 18 igin Yinelenmis

CD9A | ...Cihaz 19 Igin Yinelenmis

CDBF | ...Cihaz 20 igin Yinelenmis

CDE4 | ...Cihaz 21 Igin Yinelenmig

CEO09 ...Cihaz 22 Igin Yinelenmis

CE2E | ...Cihaz 23 Igin Yinelenmis

CE53 ...Cihaz 24 Igin Yinelenmis

CE78 ...Cihaz 25 Igin Yinelenmis

CE9D | ...Cihaz 26 igin Yinelenmis

CEC2 |...Cihaz 27 igin Yinelenmis

CEE7 ...Cihaz 28 Igin Yinelenmis

CFOC | ...Cihaz 29 Igin Yinelenmis

CF31 | ...Cihaz 30 igin Yinelenmis

CF56 | ...Cihaz 31 lgin Yinelenmis

CF7B | ...Cihaz 32 igin Yinelenmis
Uzak Girigler (Okuma/Yazma Ayari) (64 Modiil)

CFAO0 | Uzak Giris 1 Cihaz 1-32 - 1 FO0O01 1

CFA1 Uzak Girig 1 Bit Cifti 0-96 --- 1 F156 0 (Higbiri)
CFA2 | Uzak Giris 1 Varsayilan Durum 0-3 - 1 F086 0 (Kapali)
CFA3 | Uzak Girig 1 Olaylar 0-1 --- 1 F102 0 (Etkin Degil)
CFA4 | Uzak Girig 1 Adi 1-64 --- 1 F205 "Uz Gir 1"

CFAA | ...Uzak Giris 2 igin Yinelenmis

CFB4 ...Uzak Giris 3 igin Yinelenmis

CFBE ...Uzak Giris 4 igin Yinelenmis

CFC8 | ...Uzak Giris 5 Igin Yinelenmis

CFD2 | ...Uzak Giris 6 Igin Yinelenmis

CFDC | ...Uzak Giris 7 Igin Yinelenmis

CFE6 | ...Uzak Girig 8 igin Yinelenmis

CFFO ...Uzak Giris 9 Igin Yinelenmis

CFFA | ...Uzak Girig 10 igin Yinelenmig

D004 ...Uzak Giris 11 Icin Yinelenmis

DOOE ...Uzak Giris 12 igin Yinelenmis

D018 ...Uzak Giris 13 lgin Yinelenmis

D022 ...Uzak Giris 14 igin Yinelenmis

D02C ...Uzak Giris 15 igin Yinelenmis

D036 ...Uzak Giris 16 igin Yinelenmis

D040 ...Uzak Giris 17 igin Yinelenmis

DO4A ...Uzak Giris 18 igin Yinelenmis

D054 ...Uzak Giris 19 igin Yinelenmis
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DO5E ...Uzak Giris 20 Igin Yinelenmis
D068 ...Uzak Giris 21 igin Yinelenmis
D072 ...Uzak Giris 22 igin Yinelenmis
DO7C | ...Uzak Giris 23 Igin Yinelenmis
D086 ...Uzak Giris 24 igin Yinelenmis
D090 | ...Uzak Girig 25 igin Yinelenmig
DO9A | ...Uzak Girig 26 Igin Yinelenmig
D0A4 ...Uzak Giris 27 igin Yinelenmis
DOAE | ...Uzak Giris 28 lgin Yinelenmis
DOB8 ...Uzak Giris 29 igin Yinelenmis
DOC2 | ...Uzak Giris 30 Igin Yinelenmis
DOCC | ...Uzak Giris 31 igin Yinelenmis
DOD6 ...Uzak Giris 32 igin Yinelenmis
DOEO ...Uzak Giris 33 igin Yinelenmis
DOEA | ...Uzak Giris 34 igin Yinelenmis
DOF4 ...Uzak Giris 35 igin Yinelenmis
DOFE ...Uzak Giris 36 igin Yinelenmis
D108 ...Uzak Giris 37 igin Yinelenmis
D112 ...Uzak Giris 38 igin Yinelenmis
D11C ...Uzak Giris 39 Igin Yinelenmis
D126 ...Uzak Giris 40 igin Yinelenmis
D130 ...Uzak Giris 41 gin Yinelenmis
D13A | ...Uzak Girig 42 igin Yinelenmis
D144 ...Uzak Giris 43 igin Yinelenmis
D14E ...Uzak Giris 44 igin Yinelenmis
D158 ...Uzak Giris 45 igin Yinelenmis
D162 ...Uzak Giris 46 igin Yinelenmis
D16C | ...Uzak Giris 47 Igin Yinelenmis
D176 ...Uzak Giris 48 igin Yinelenmis
D180 ...Uzak Giris 49 Igin Yinelenmis
D18A | ...Uzak Girig 50 Igin Yinelenmig
D194 ...Uzak Giris 51 Igin Yinelenmis
D19E ...Uzak Girig 52 gin Yinelenmis
D1A8 ...Uzak Giris 53 igin Yinelenmis
D1B2 ...Uzak Girig 54 gin Yinelenmis
D1BC | ...Uzak Giris 55 igin Yinelenmis
D1C6 ...Uzak Giris 56 igin Yinelenmis
D1DO0 ...Uzak Giris 57 igin Yinelenmis
D1DA |...Uzak Giris 58 Igin Yinelenmis
D1E4 ...Uzak Giris 59 igin Yinelenmis
D1EE ...Uzak Giris 60 igin Yinelenmis
D1F8 ...Uzak Giris 61 igin Yinelenmis
D202 ...Uzak Giris 62 Igin Yinelenmis
D20C | ...Uzak Girig 63 igin Yinelenmig
D216 ...Uzak Giris 64 igin Yinelenmis
Uzak Cikig DNA Ciftleri (Okuma/Yazma Ayari) (32 Modiil)
D220 | Uzak Cikis DNA 1 Isleneni 0 - 4294967295 1 F300 0
D222 | Uzak Cikis DNA 1 Olaylari 0-1 1 F102 0 (Etkin Degil)
D223 | Yedek 0-1 1 F0O01 0
D224 ...Uzak Cikis 2 Igin Yinelenmis
D228 ...Uzak Cikis 3 Igin Yinelenmis
D22C | ...Uzak Cikis 4 igin Yinelenmis
D230 ...Uzak Cikis 5 Igin Yinelenmis
D234 ...Uzak Cikis 6 Igin Yinelenmis
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Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 48 / 52)

ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BICIM VARSAYILAN
D238 ...Uzak Cikis 7 Igin Yinelenmis

D23C ...Uzak Cikis 8 Igin Yinelenmis

D240 ...Uzak Cikis 9 Igin Yinelenmis

D244 ...Uzak Cikis 10 igin Yinelenmis

D248 ...Uzak Cikis 11 Igin Yinelenmig
D24C | ...Uzak Cikig 12 lgin Yinelenmig
D250 ...Uzak Cikis 13 Igin Yinelenmis
D254 ...Uzak Cikis 14 Igin Yinelenmis
D258 ...Uzak Cikis 15 igin Yinelenmis

D25C | ...Uzak Cikis 16 Igin Yinelenmis

D260 ...Uzak Cikis 17 gin Yinelenmis

D264 ...Uzak Cikis 18 Igin Yinelenmis

D268 ...Uzak Cikis 19 I¢in Yinelenmis

D26C ...Uzak Cikis 20 Icin Yinelenmis

D270 ...Uzak Cikis 21 igin Yinelenmis

D274 ...Uzak Cikis 22 igin Yinelenmis

D278 ...Uzak Cikis 23 igin Yinelenmis

D27C | ...Uzak Cikig 24 Igin Yinelenmig
D280 ...Uzak Cikis 25 Igin Yinelenmis
D284 ...Uzak Cikis 26 Igin Yinelenmis
D288 ...Uzak Cikis 27 igin Yinelenmis

D28C | ...Uzak Cikis 28 Igin Yinelenmis

D290 ...Uzak Cikis 29 igin Yinelenmis

D294 ...Uzak Cikis 30 Icin Yinelenmis

D298 ...Uzak Cikis 31 Icin Yinelenmis

D29C ...Uzak Cikis 32 Icin Yinelenmis
Uzak Cikis UserSt Giftleri (Okuma/Yazma Ayari) (32 Modiil)

D2A0 Uzak Cikis UserSt 1 Isleneni 0 - 4294967295 - 1 F300 0
D2A2 | Uzak Cikis UserSt 1 Olaylari 0-1 - 1 F102 0 (Etkin Degil)
D2A3 | Yedek 0-1 1 F0O01 0

D2A4 ...Uzak Cikis 2 Igin Yinelenmis
D2A8 ...Uzak Cikis 3 Igin Yinelenmis
D2AC | ...Uzak Cikis 4 lgin Yinelenmis
D2B0 ...Uzak Cikis 5 gin Yinelenmis
D2B4 ...Uzak Cikis 6 igin Yinelenmis
D2B8 ...Uzak Cikis 7 Igin Yinelenmis
D2BC | ...Uzak Cikis 8 igin Yinelenmis
D2CO0 ...Uzak Cikis 9 Icin Yinelenmis
D2C4 ...Uzak Cikis 10 Icin Yinelenmis
D2C8 | ...Uzak Cikis 11 igin Yinelenmis
D2CC | ...Uzak Cikis 12 Igin Yinelenmis
D2D0 ...Uzak Cikis 13 Igin Yinelenmis
D2D4 | ...Uzak Cikis 14 lgin Yinelenmig
D2D8 | ...Uzak Cikig 15 lgin Yinelenmig
D2DC | ...Uzak Cikis 16 Igin Yinelenmis
D2EO ...Uzak Cikis 17 lgin Yinelenmis
D2E4 ...Uzak Cikis 18 lgin Yinelenmis
D2ES8 ...Uzak Cikis 19 lgin Yinelenmis
D2EC | ...Uzak Cikis 20 igin Yinelenmis
D2F0 ...Uzak Cikis 21 Igin Yinelenmis
D2F4 ...Uzak Cikis 22 I¢in Yinelenmis
D2F8 ...Uzak Cikis 23 igin Yinelenmis
D2FC | ...Uzak Cikis 24 igin Yinelenmis
D300 ...Uzak Cikis 25 igin Yinelenmis
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Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 49 / 52)

ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BICIM VARSAYILAN

D304 ...Uzak Cikis 26 Icin Yinelenmis

D308 ...Uzak Cikis 27 Icin Yinelenmis

D30C | ...Uzak Cikis 28 igin Yinelenmig

D310 ...Uzak Cikis 29 i¢in Yinelenmis

D314 ...Uzak Cikis 30 igin Yinelenmis

D318 ...Uzak Cikis 31 Igin Yinelenmis

D31C | ...Uzak Cikig 32 lgin Yinelenmig

IEC 61850 GGIO2 Kontrol Yapilandirmasi (Okuma/Yazma Ayari) (64 Modiil)

D320 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCSO1.ctlModel Degeri 0-2 1 F001 1
D321 IEC 61850 GGIO2.CF.SPCSO2.ctiIModel Degeri 0-2 1 F001 1
D322 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCSO03.ctIModel Degeri 0-2 1 F001 1
D323 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCSO4.ctiModel Degeri 0-2 1 F001 1
D324 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCSO5.ctiModel Degeri 0-2 1 F001 1
D325 |IEC 61850 GGIO2.CF.SPCSO06.ctiModel Degeri 0-2 1 F001 1
D326 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCSO7.ctiModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D327 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCSO08.ctiModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D328 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCSO9.ctiModel Degeri 0-2 1 F001 1
D329 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS0O10.ctIModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D32A | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCSO11.ctIModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D32B | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCSO12.ctIModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D32C | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCSO13.ctIModel Degeri 0-2 1 F001 1
D32D | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCSO14.ctiModel Degeri 0-2 1 F001 1
D32E | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCSO15.ctIModel Degeri 0-2 1 F001 1
D32F | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCSO16.ctiModel Degeri 0-2 1 F001 1
D330 |IEC 61850 GGIO2.CF.SPCSO17.ctiModel Degeri 0-2 1 F001 1
D331 IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS018.ctiModel Degeri 0-2 1 F001 1
D332 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS0O19.ctiIModel Degeri 0-2 1 FOO01 1
D333 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS020.ctIModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D334 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS0O21.ctIModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D335 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS022.ctIModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D336 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS023.ctIModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D337 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS024.ctIModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D338 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS025.ctiIModel Degeri 0-2 1 F001 1
D339 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS026.ctiIModel Degeri 0-2 1 F001 1
D33A | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS027.ctiModel Degeri 0-2 1 F001 1
D33B | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS028.ctIModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D33C | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS029.ctiIModel Degeri 0-2 1 F001 1
D33D | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS030.ctiIModel Degeri 0-2 1 F001 1
D33E | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCSO031.ctIModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D33F | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS032.ctiModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D340 |IEC 61850 GGIO2.CF.SPCSO033.ctIModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D341 IEC 61850 GGIO2.CF.SPCSO34.ctiModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D342 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS035.ctIModel Degeri 0-2 1 FOO01 1
D343 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS036.ctIModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D344 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCSO37.ctIModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D345 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS038.ctIModel Degeri 0-2 1 F001 1
D346 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS039.ctiIModel Degeri 0-2 1 F001 1
D347 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS040.ctiIModel Degeri 0-2 1 F001 1
D348 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS041.ctiIModel Degeri 0-2 1 F001 1
D349 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS042.ctiIModel Degeri 0-2 1 F001 1
D34A | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS043.ctiModel Degeri 0-2 1 F001 1
D34B | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS044.ctiModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D34C | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS045.ctIModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D34D | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS046.ctIModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
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Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 50 / 52)

ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BIGIM VARSAYILAN
D34E | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS047 .ctiModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D34F | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS048.ctiModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D350 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS049.ctiModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D351 IEC 61850 GGI02.CF.SPCS050.ctiModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D352 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCSO51.ctiModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D353 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS052.ctIModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D354 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCSO53.ctIModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D355 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS054.ctIModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D356 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCSO55.ctiModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D357 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS056.ctIModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D358 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCSO57.ctiModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D359 | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCSO58.ctIModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D35A | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS059.ctiModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D35B | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS060.ctiModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D35C | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS061.ctiModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D35D | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS062.ctiModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D35E | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS063.ctiModel Degeri 0-2 1 F0O01 1
D35F | IEC 61850 GGIO2.CF.SPCS064.ctiModel Degeri 0-2 1 F0O01 1

Uzak Cihaz Durumu (Salt Okunur) (32 Modiil)
D360 | Uzak Cihaz 1 StNum 0 - 4294967295 - 1 F003 0
D362 | Uzak Cihaz 1 SqNum 0 - 4294967295 1 F003 0
D364 ...Uzak Cihaz 2 Igin Yinelenmis
D368 ...Uzak Cihaz 3 Igin Yinelenmis
D36C ...Uzak Cihaz 4 Igin Yinelenmis
D370 ...Uzak Cihaz 5 Igin Yinelenmis
D374 ...Uzak Cihaz 6 Igin Yinelenmis
D378 ...Uzak Cihaz 7 Igin Yinelenmis
D37C | ...Uzak Cihaz 8 igin Yinelenmis
D380 ...Uzak Cihaz 9 Igin Yinelenmis
D384 ...Uzak Cihaz 10 Igin Yinelenmig
D388 | ..Uzak Cihaz 11 Igin Yinelenmig
D38C | ...Uzak Cihaz 12 igin Yinelenmis
D390 ...Uzak Cihaz 13 Igin Yinelenmis
D394 ...Uzak Cihaz 14 Igin Yinelenmis
D398 ...Uzak Cihaz 15 Igin Yinelenmis
D39C ...Uzak Cihaz 16 Igin Yinelenmis
D3A0 ...Uzak Cihaz 17 Igin Yinelenmis
D3A4 ...Uzak Cihaz 18 Igin Yinelenmis
D3A8 ...Uzak Cihaz 19 Igin Yinelenmis
D3AC | ...Uzak Cihaz 20 igin Yinelenmis
D3B0 ...Uzak Cihaz 21 Igin Yinelenmis
D3B4 ...Uzak Cihaz 22 Igin Yinelenmis
D3B8 ...Uzak Cihaz 23 Igin Yinelenmig
D3BC | ...Uzak Cihaz 24 Igin Yinelenmis
D3CO | ...Uzak Cihaz 25 igin Yinelenmis
D3C4 | ...Uzak Cihaz 26 igin Yinelenmis
D3C8 | ...Uzak Cihaz 27 igin Yinelenmis
D3CC | ...Uzak Cihaz 28 Igin Yinelenmis
D3D0 ...Uzak Cihaz 29 i¢in Yinelenmis
D3D4 ...Uzak Cihaz 30 igin Yinelenmis
D3D8 ...Uzak Cihaz 31 igin Yinelenmis
D3DC | ...Uzak Cihaz 32 Igin Yinelenmis

Kontak Gikiglari (Okuma/Yazma Ayari) (64 Modiil)
D3EO | Kontak Cikisi 1 Adi - - --- F205 "Kont Cik 1"
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Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 51/ 52)

ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BIGIM VARSAYILAN
D3E6 | Kontak Cikisi 1 Calisma 0 - 4294967295 1 F300 0
D3E8 | Kontak Cikisl 1 Mihur 0 - 4294967295 1 F300 0
D3EA | Mihurleme Cikisi 1 Sifilama 0 - 4294967295 - 1 F300 0
D3EC | Kontak Cikisi 1 Olaylari 0-1 -—- 1 F102 1 (Etkin)
D3ED | Mandallama Cikisi 1 Turu 0-1 - 1 F090 0 (Baskin Calistir)

D3EE | Yedek - - - FO0O01 0
D3EF | ...Kontak Cikisi 2 Igin Yinelenmig

D3FE | ...Kontak Cikisi 3 Igin Yinelenmig

D40D | ...Kontak Cikisi 4 icin Yinelenmis

D41C | ...Kontak Cikisi 5 icin Yinelenmis

D42B ...Kontak Cikisi 6 gin Yinelenmis

D43A ...Kontak Cikisi 7 igin Yinelenmis

D449 ...Kontak Cikisi 8 igin Yinelenmis

D458 ...Kontak Cikisi 9 igin Yinelenmis

D467 ...Kontak Cikigi 10 igin Yinelenmis
D476 ...Kontak Cikisi 11 igin Yinelenmis
D485 ...Kontak Cikigi 12 igin Yinelenmis
D494 ...Kontak Cikigi 13 igin Yinelenmis
D4A3 ...Kontak Cikigi 14 igin Yinelenmis
D4B2 ...Kontak Cikigi 15 igin Yinelenmis
D4CA1 ...Kontak Cikisi 16 igin Yinelenmis
D4D0 | ...Kontak Cikisi 17 icin Yinelenmis
D4DF | ...Kontak Cikisi 18 Igin Yinelenmis
D4EE ...Kontak Cikisi 19 gin Yinelenmis
D4FD ...Kontak Cikisi 20 igin Yinelenmis
D50C ...Kontak Cikisi 21 igin Yinelenmis
D51B ...Kontak Cikigi 22 igin Yinelenmis
D52A ...Kontak Cikigi 23 igin Yinelenmis
D539 ...Kontak Cikigi 24 igin Yinelenmis
D548 ...Kontak Gikigi 25 igin Yinelenmis
D557 ...Kontak Cikigi 26 igin Yinelenmis
D566 ...Kontak Gikigi 27 igin Yinelenmis
D575 ...Kontak Cikisi 28 Igin Yinelenmis
D584 ...Kontak Cikisi 29 Igin Yinelenmis
D593 ...Kontak Cikisi 30 lgin Yinelenmis
D5A2 ...Kontak Cikisi 31 igin Yinelenmis
D5B1 ...Kontak Cikisi 32 igin Yinelenmis
D5CO0 ...Kontak Cikisi 33 igin Yinelenmis
D5CF ...Kontak Cikisi 34 gin Yinelenmis
D5DE | ...Kontak Gikisi 35 Igin Yinelenmis
D5ED | ...Kontak Gikisi 36 Igin Yinelenmis
D5FC | ...Kontak Gikisi 37 Igin Yinelenmig
D60B ...Kontak Cikigi 38 igin Yinelenmis
D61A | ...Kontak Cikigi 39 igin Yinelenmis
D629 ...Kontak Cikigi 40 igin Yinelenmis
D638 ...Kontak Cikisi 41 gin Yinelenmis
D647 ...Kontak Cikisi 42 Igin Yinelenmis
D656 ...Kontak Cikisi 43 Igin Yinelenmis
D665 ...Kontak Cikisi 44 Igin Yinelenmis
D674 ...Kontak Cikisi 45 Igin Yinelenmis
D683 ...Kontak Cikisi 46 Igin Yinelenmis
D692 ...Kontak Cikigi 47 igin Yinelenmis
D6A1 ...Kontak Cikigi 48 igin Yinelenmis
D6B0 ...Kontak Cikigi 49 igin Yinelenmis
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Tablo B-9: MODBUS BELLEK HARITASI (Sayfa 52 / 52)

ADRES | KAYIT ADI ARALIK BIRIMLER | ADIM BICIM VARSAYILAN
D6BF ...Kontak Cikisi 50 Igin Yinelenmis

D6CE | ...Kontak Cikisi 51 gin Yinelenmis

D6DD | ...Kontak Cikisi 52 igin Yinelenmis

D6EC | ...Kontak Cikisi 53 Igin Yinelenmis

D6FB ...Kontak Cikisi 54 gin Yinelenmis
D70A | ...Kontak Cikigi 55 igin Yinelenmis
D719 ...Kontak Cikigi 56 igin Yinelenmis
D728 ...Kontak Cikigi 57 gin Yinelenmis
D737 ...Kontak Cikisi 58 lgin Yinelenmis

D746 ...Kontak Cikisi 59 Igin Yinelenmis

D755 ...Kontak Cikisi 60 lgin Yinelenmis

D764 ...Kontak Cikisi 61 igin Yinelenmis

D773 ...Kontak Cikisi 62 igin Yinelenmis

D782 ...Kontak Cikisi 63 igin Yinelenmis

D791 ...Kontak Cikigi 64 igin Yinelenmis
DNP/IEC Noktalan (Okuma/Yazma Ayari)

D968 | DNP/IEC 60870-5-104 Ikili Girig Noktalari (256 6ge) 0 - 4294967295 1 F300 0

DB68 | DNP/IEC 60870-5-104 Analog Giris Noktalari (256 6ge) 0 - 65535 - 1 F600 0
Ayar Dosya Sablonu (Okuma/Yazma Ayari)

EDO0 | FlexLogic Goriintii Aktif 0-1 1 F102 1 (Etkin)

EDO1 | Sablon Erigimi F205 (higbiri)
Ayar Dosya Sablonu (Salt Okunur)

EDO7 | Son Ayar Degisikligi Tarihi | 0 - 4294967295 | | 1 | Fo50 | 0
Ayar Dosya $ablonu (Okuma/Yazma Ayari)

ED09 | $ablon Bit Maskesi (750 6ge) | 0 - 65535 | | 1 | Foo1 | 0
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EKB

B.4.2 VERI FORMATLARI

F001
UR_UINT16 ISARETSIZ 16 BITLIK TAMSAYI

F060
KAYAN_NOKTA IEEE KAYAN NOKTALI (32 bit)

F002
UR_SINT16 ISARETLI 16 BITLIK TAMSAYI

F072
HEX6 6 BAYT - 12 ASCII SAYI

F003
UR_UINT32 iISARETSIZ 32 BITLIK TAMSAYI (2 kaytlar)

Yuksek sirali s6zcuk, ilk kayitta saklanir.
Duisuk siral sdzcuk, ikinci kayitta saklanir.

F004
UR_SINT32 ISARETLI 32 BITLIK TAMSAYI (2 kayit)

Yiksek sirali sdzclk, ilk kayitta saklanir.
Duisuk siral sdzcuk, ikinci kayitta saklanir.

FO11
UR_UINT16 FLEXCURVE VERILERI (120 nokta)

Bir FlexCurve, diizgiin bir egri Gretmek icin ara degerlen-
mis 120 ardisik veri noktasinin (x, y) bir diziligidir. Y ekseni,
kullanici tanimli agma veya c¢alisma zamani ayaridir; X
ekseni, baslatma oranidir ve 6nceden tanimlanmistir. Bas-
latma oranlarinin bir listesi icin, bicim F119'a bakin; bas-
latma oraninin sayim degeri FlexCurve taban adresindeki
ilgili zaman degerinin saklandigi bagdil konumu gésterir.

F050
UR_UINT32 ZAMAN ve TARIH (ISARETSIZ 32 BIT TAMSAYI)

00:00:00 1 Ocak 1970'den itibaren, gegerli zamani gecen
saniye cinsinden verir.

F073
HEX8 8 BAYT - 16 ASCII SAYI

F074
HEX20 20 BAYT - 40 ASCII SAYI

F086
LISTE: DIJITAL GIRIS VARSAYILAN DURUM

0 = Kapali, 1 = Aglik, 2= En son/kapali, 3 = En son/agik

F090
LISTE: MUHURLEME GIKIS TiPi

0 = Galisma-baskin, 1 = Sifirla-baskin

F101
LISTE: MESAJ GOSTERME YOGUNLUGU

0= %25, 1= %50, 2=%75, 3 =%100

F102
LISTE: ETKIN DEGIL/ETKIN

0 = Etkin degil; 1 = Etkin

F103
LISTE: EGRI SEKILLERI
F051
UR_UINT32 SR formatinda TARIH ( FO50icin alternatif format) Bitmaskesi | Egri sekli Bitmaskesi | Egri sekli
ilk 16 bit Ay/Giin'diir (AA/GG/xxxx). Ay: 1=0cak, 0 IEEE Orta Ters 9 IAC Ters
2=Subat,...,12=Aralik; Gin: 1 1 IEEE Gok Ters 10 IAC Kisa Ters
'lik artiglarla 1'den 31'e kadar. Son 16 bit Yil'dir (xx/xx/ 2 IEEE Asin Ters 1 12t
YYYY): 1'lik artigla 1970 - 2106 arasi 3 IEC Egrisi A 12 Belirlenmis Zaman
4 IEC Egrisi B 13 FlexCurve A
F052 5 IEC Egrisi C 14 FlexCurve B
UR_UINT32 SR formatinda TARIH ( F050igin alternatif format) 6 IEC Kisa Ters 5 FlexCurve C
. i i 7 IAC Asin Ters 16 FlexCurve D
Ilk 16 bit Saat/Dakika'dir (SS:DD:xx.xxx). Py IAC Gok Ters
Saatler: 0=12am, 1=1am,...,12=12pm,...23=11pm;
Dakika: 1'lik artigla 0 - 59 arasi
Son 16 bit Saniye'dir (xx:xx:.$S.SSS): 0=00,000s, F104 o
1=00,001,...,59999=59,999s) LISTE: SIFIRLAMA TIPI
0 = Anlik, 1 = Zamanli, 2 = Dogrusal
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Bitmaskesi | Eleman
F108 —
. 388 Segici 1
LISTE: KAPALI/AGIK ¢
389 Segici 2
0= Kapa“‘ 1= Aglk 390 Kontrol butonu 1
391 Kontrol butonu 2
F109 392 Kontrol butonu 3
LISTE: KONTAK CIKIS CALISMASI 393 Kontrol butonu 4
. o . . 394 Kontrol but 5
0 = Kendinden sifilama, 1 = Mihiirlii, 2 = Etkin degil ono o
395 Kontrol butonu 6
396 Kontrol butonu 7
F112 420 Gegici Olmayan Muihr 1
LISTE: RS485 HABERLESME HIZLARI 421 Gegici Olmayan Mihiir 2
422 Gegici Olmayan Mihdr 3
Bitmaskesi | Deger Bitmaskesi | Deger Bitmaskesi | Deger
423 Gegici Olmayan Muhdr 4
0 300 4 9600 8 115200
424 Gegici Olmayan Muhr 5
1 1200 5 19200 9 14400
425 Gegici Olmayan Muhtr 6
2 2400 6 38400 10 28800 — —
426 Gegici Olmayan Muhdr 7
3 4800 7 57600 11 33600 — —
427 Gegici Olmayan Muhtr 8
428 Gegici Olmayan Muhdr 9
F113 429 Gegici Olmayan Muhar 10
LISTE: ESLIK 430 Gegici Olmayan Miihir 11
0= Higbiri’ 1=Tek, 2 = Qiﬂ 431 Gegici Olmayan Muhar 12
432 Gegici Olmayan Muhar 13
433 Gegici Olmayan Mihar 14
F:]14 . L. 434 Gegici Olmayan Mihar 15
LISTE: IRIG-B SINYAL TIPI — -
435 Gegici Olmayan Muhur 16
0 = Higbiri, 1 = DC Kaydirmali, 2 = Genlik Kiplenimli 440 Kesici Denetimi 1
441 Kesici Denetimi 2
F118 442 Kesici Denetimi 3
LiSTE: OSILOGRAFi MODU 443 Kesioi Denetimi 4
o . 444 Kesici Denetimi 5
0 = Otomatik Uzerine Yazma, 1 = Korumali — —
445 Kesici Denetimi 6
446 Kesici Denetimi 7
F123 447 Kesici Denetimi 8
LISTE: AT SEKONDER 448 Kesici Denetimi 9
0=1A,1=5A 449 Kesici Denetimi 10
450 Kesici Denetimi 11
451 Kesici Denetimi 12
F:]24 . . 452 Kesici Denetimi 13
LISTE: ELEMAN LISTESI — —
453 Kesici Denetimi 14
Bitmaskesi | Eleman 454 Kesici Denetimi 15
129 Bara Bolgesi 1 455 Kesici Denetimi 16
130 Bara Bolgesi 2 456 Kesici Denetimi 17
131 Bara Bolgesi 3 457 Kesici Denetimi 18
132 Bara Bolgesi 4 458 Kesici Denetimi 19
144 Faz Diistk Gerilim 1 459 Kesici Denetimi 20
145 Faz Diistk Gerilim 2 460 Kesici Denetimi 21
247 AT Sorunu 1 461 Kesici Denetimi 22
248 AT Sorunu 2 462 Kesici Denetimi 23
249 AT Sorunu 3 463 Kesici Denetimi 24
250 AT Sorunu 4 472 Ariza Sonu Koruma 1
336 Ayar Grubu 473 Ariza Sonu Koruma 2
337 Sifirla 474 Ariza Sonu Koruma 3
475 Ariza Sonu Koruma 4
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Bitmaskesi | Eleman Bitmaskesi | Eleman
476 Ariza Sonu Koruma 5 713 Sayisal Eleman 22
477 Ariza Sonu Koruma 6 714 Sayisal Eleman 23
478 Ariza Sonu Koruma 7 715 Sayisal Eleman 24
479 Ariza Sonu Koruma 8 716 Sayisal Eleman 25
480 Ariza Sonu Koruma 9 717 Sayisal Eleman 26
481 Ariza Sonu Koruma 10 718 Sayisal Eleman 27
482 Ariza Sonu Koruma 11 719 Sayisal Eleman 28
483 Ariza Sonu Koruma 12 720 Sayisal Eleman 29
484 Ariza Sonu Koruma 13 721 Sayisal Eleman 30
485 Ariza Sonu Koruma 14 722 Sayisal Eleman 31
486 Ariza Sonu Koruma 15 723 Sayisal Eleman 32
487 Ariza Sonu Koruma 16 724 Sayisal Eleman 33
488 Ariza Sonu Koruma 17 725 Sayisal Eleman 34
489 Ariza Sonu Koruma 18 726 Sayisal Eleman 35
490 Ariza Sonu Koruma 19 727 Sayisal Eleman 36
491 Ariza Sonu Koruma 20 728 Sayisal Eleman 37
492 Ariza Sonu Koruma 21 729 Sayisal Eleman 38
493 Ariza Sonu Koruma 22 730 Sayisal Eleman 39
494 Ariza Sonu Koruma 23 731 Sayisal Eleman 40
495 Ariza Sonu Koruma 24 732 Sayisal Eleman 41
500 Duslk Gerilim 1 733 Sayisal Eleman 42
501 Duslk Gerilim 2 734 Sayisal Eleman 43
502 Duslk Gerilim 3 735 Sayisal Eleman 44
503 Duslk Gerilim 4 736 Sayisal Eleman 45
504 Dusulk Gerilim 5 737 Sayisal Eleman 46
505 Duslk Gerilim 6 738 Sayisal Eleman 47
506 Dusulk Gerilim 7 739 Sayisal Eleman 48
507 Duslk Gerilim 8 842 Agma Barasi 1
508 Duslk Gerilim 9 843 Agma Barasi 2
509 Dusilk Gerilim 10 844 Agma Barasi 3
510 Dusulk Gerilim 11 845 Agma Barasi 4
511 Duslk Gerilim 12 846 Agma Barasi 5
692 Sayisal Eleman 1 847 Agma Barasi 6
693 Sayisal Eleman 2 900 Kullanici Tanimli Buton 1
694 Sayisal Eleman 3 901 Kullanici Tanimli Buton 2
695 Sayisal Eleman 4 902 Kullanici Tanimli Buton 3
696 Sayisal Eleman 5 903 Kullanici Tanimli Buton 4
697 Sayisal Eleman 6 904 Kullanici Tanimli Buton 5
698 Sayisal Eleman 7 905 Kullanici Tanimli Buton 6
699 Sayisal Eleman 8 906 Kullanici Tanimli Buton 7
700 Sayisal Eleman 9 907 Kullanici Tanimli Buton 8
701 Sayisal Eleman 10 908 Kullanici Tanimli Buton 9
702 Sayisal Eleman 11 909 Kullanici Tanimli Buton 10
703 Sayisal Eleman 12 910 Kullanici Tanimli Buton 11
704 Sayisal Eleman 13 911 Kullanici Tanimli Buton 12
705 Sayisal Eleman 14 912 Kullanici Tanimli Buton 13
706 Sayisal Eleman 15 913 Kullanici Tanimli Buton 14
707 Sayisal Eleman 16 914 Kullanici Tanimli Buton 15
708 Sayisal Eleman 17 915 Kullanici Tanimli Buton 16
709 Sayisal Eleman 18
710 Sayisal Eleman 19
71 Sayisal Eleman 20
712 Sayisal Eleman 21
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Bitmaskesi | Hata
F126 - =
LISTE: HAYIR/EVET SECIMI n Ekipman Uyusmazligi
) 12 islem Baras! Arizasi
0 = Hayir, 1= Evet 13 Birim Programlanmamisg
14 Sistem Istisnasi
F127 15 Muhurleme Cikisi Uyusmazhk
LISTE: MUHURLU VEYA KENDINDEN SIFIRLAYAN 17 Bakim Alarmi 01
. . 18 SNTP Al
0 = Mihrld, 1 = Kendinden sifirlama rzasi
19 Bakim Alarmi
20 Bakim Alarmi
F128 21 Bakim Alarmi
LISTE: KONTAK GIRIS ESIGI 22 Sicakhik Monitara
0=17VvVDC,1=33VDC,2=84VDC,3=166V DC 25 Saha RTD Sorunu
26 Saha TDR Sorunu
27 Uzak Cihaz Gevrimdigi
F129 - - -
. .. 28 Direkt Cih d
LISTE: FLEXLOGIC ZAMANLAYICI TiPi irekt Cihaz Cevrimdis!
29 Bakim Alarmi
0 = milisaniye, 1 = saniye, 2 = dakika 30 Herhangi Onemsiz Hata
31 Herhangi Onemli Hata
F131 33 Bakim Alarmi
LISTE: ZORLANMIS KONTAK GIKIS DURUMU 64 Bakim Alarmi
. . - - 65 IEC 61850 Veri Ki i
0 = Etkin degil, 1 = Eneriili, 2 = Enerjisiz, 3 = Dondurma en fuames!
66 Agregator Hatas!i
67 Birim Kalibre Edilmemis
F133 68 Ayarlar Kayit Hatasi
LISTE: PROGRAM DURUMU 69 SRAM Veri Hatas!
0 = Programlanmamis, 1 = Programlanmig 70 Program Bellegi
71 Watchdog Hatasi
72 Dusuk Bellek
E:S:;:E GE(}Ti/FAIL 73 Prototip Dahili Yazilim
' 74 Modul Anizasi 01
0 = Basarisiz, 1 = OK, 2 = Mevcut degil 75 Modil Anzass 02
76 Moddl Arizasi 03
F137 77 Moddl Arizasi 04
LISTE: KULLANICI TANIMLI BUTON 78 Modiil Arizasi 05
FONKSIYONU 79 Modiil Arizasi 06
0 = Etkin degil, 1 = Kendinden sifirlama, 2 = Mihirlii 80 Modiil Anizasi 07
81 Moddl Arizasi 08
82 Moddl Arizasi 09
F.141 83 Uyumsuz Donanim
LISTE: OTOSINAMA HATALARI a4 Vioddl Anzasi 10
Bitmaskesi | Hata 85 Moddl Arizasi 11
0 Herhangi Ig Test 86 Moddl Arizasi 12
1 IRIG-B Arizas! 87 Yiksek ENET Trafigi
2 Port 1 Cevrimdisi 89 Réle Sifirlamasi
3 Port 2 Gevrimdisi % FGM Anzasi
4 Port 3 Gevrimdisi o FGM Anzasi
5 Port 4 Gevrimdisi 92 FGM Anzasi
6 Port 5 Gevrimdisi 9% FGM Anzasi
7 Port 6 Gevrimdisi o4 FGM Anzasi
8 RRTD Haberlesme Arizasi 9% FGM Hatas
9 Gerilim Monitsri 9% Bakim Alarmi
10 FlexLogic Hata Belirteci il PHY Monitord
98 Depolama Ortam Alarmi
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Bitmaskesi | Hata
99 Yanhs Alici-Verici

F152
LISTE: AYAR GRUBU

0 = Aktif Grup, 1=Grup 1,2=Grup 2,3 =Grup 3

F143 ) 4=Grup4,5=Grup 5,6 = Grup 6
UR_UINT32: 32 BIT HATA KODU (F141 bit numarasini belirtir)

Bit degeri 0 = hata yok, 1 = hata

F155
LISTE: UZAK CIHAZ DURUMU
F144 . 0 = Gevrimdigi, 1 = Cevrimigi
LISTE: ZORLANMIS KONTAK GIRIS DURUMU
0 = Etkin degil, 1 = Acik, 2 = Kapal
F156 o
LISTE: UZAK GIRIS BIT CIFTLERI
F146
LiSTE: GESiTLi OLAY SEBEPLERI Bitmaskesi Deger Bitmaskesi Deger
0 HICBIRI 35 KullaniciAyari-3
Bitmaskesi | Tanim 1 DNA-1 36 KullaniciAyari-4
0 Olaylar Temizlendi 2 DNA-2 37 KullaniciAyari-5
1 Osilografi Tetiklendi 3 DNA-3 38 KullaniciAyari-6
2 Tarih/zaman Degisti 4 DNA-4 39 KullaniciAyari-7
3 Varsayilan Ayarlar Yuklendi 5 DNA-5 40 KullaniciAyari-8
4 Test Modu Agik Durumuna Zorlama 6 DNA-6 41 KullaniciAyari-9
5 Test Modu Kapall Durumuna Zorlama 7 DNA-7 42 KullaniciAyari-10
6 Giig Agik 8 DNA-8 43 KullaniciAyari-11
7 Gii¢ Kapali 9 DNA-9 44 KullaniciAyari-12
8 Role Serviste 10 DNA-10 45 KullaniciAyari-13
9 Role Servis Disl " DNA-11 46 KullaniciAyari-14
10 Watchdog Sifirlama 12 DNA-12 47 KullaniciAyari-15
11 Osilografi Bog 13 DNA-13 48 KullaniciAyari-16
12 Yeniden Baglatma Komutu 14 DNA-14 49 KullaniciAyari-17
13 Led Testi Baglatildi 15 DNA-15 50 KullaniciAyari-18
14 Flag Programlama 16 DNA-16 51 KullaniciAyari-19
15 Ariza Raporu Tetiklemesi 17 DNA-17 52 KullaniciAyari-20
16 Kullanici Tanimli Ariza Rapor Tetiklemesi 18 DNA-18 53 KullaniciAyari-21
17 - 19 DNA-19 54 KullaniciAyari-22
18 CT/VT Modil Ayarlarini Yeniden Yikle 20 DNA-20 55 KullaniciAyari-23
19 21 DNA-21 56 KullaniciAyari-24
20 Ethernet Portu 1 Cevrimdigi 22 DNA-22 57 KullaniciAyari-25
21 Ethernet Portu 2 Cevrimdigi 23 DNA-23 58 KullaniciAyari-26
22 Ethernet Portu 3 Cevrimdigi 24 DNA-24 59 KullaniciAyar-27
23 Ethernet Portu 4 Cevrimdigi 25 DNA-25 60 KullaniciAyari-28
24 Ethernet Portu 5 Cevrimdisgi 26 DNA-26 61 KullaniciAyari-29
25 Ethernet Portu 6 Cevrimdigi 27 DNA-27 62 KullaniciAyari-30
26 Test Modu Izole 28 DNA-28 63 KullaniciAyari-31
27 Test Modu Zorlanabilir 29 DNA-29 64 KullaniciAyari-32
28 Test Modu Etkin Degil 30 DNA-30 65 Veri Kimesi Ogesi 1
29 Sicaklik Uyarisi Agik 31 DNA-31 66 Veri Kiimesi Ogesi 2
30 Sicaklik Uyarisi Kapali 32 DNA-32 67 Veri Kiimesi Ogesi 3
31 izinsiz Erigim 33 KullaniciAyari-1 \ \
32 Sistem Butunlagind Kurtarma 34 UserSt-2 96 Veri Kiimesi Ogesi 32
33 Sistem ButunlGguni Kurtarma 06
34 Sistem ButunlGguni Kurtarma 07
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F172
LISTE: YUVA HARFLERI

F190
LISTE: BENZETIMLI TUS BASIMI

Bit- Yuva Bit- Yuva Bit- Yuva Bit- | Yuva Bitmas-| Tus Basimi Bitmas-| Tus Basimi
maskesi maskesi maskesi maskesi kesi kesi
0 F 4 K 8 P 12 U 0 - 23 Sifirla
1 G 5 L 9 R 13 |V gergek luslar aras| 24 | Kullanici 1
2 H 6 M 10 S 14 W 1 1 25 | Kullanici 2
3 J 7 N 1 T 15 X 2 |2 26 | Kullanici 3
3 3 27 Kullanici taniml tus 1
F177 4 4 28 Kullanici tanimli tus 2
LISTE: HABERLESME PORTU 5 5 29 Kullanici tanimli tus 3
0 = Hig, 1 = COM1-RS485 (UR dahili yaziim 7.00 igin ° %0 | Rullamo tanm tus 4
geerli degil), 2 = COM2-RS485, 3 = On Panel-RS232, 4 = L 31| Kullamio) tanimh tu ©
AQ _ TCP, 8 8 32 Kullanici tanimli tus 6
5= AQ - UDP 9 9 33 Kullanici taniml tus 7
10 0 34 Kullanici tanimli tus 8
" Ondalik Noktasi 35 Kullanici tanimli tus 9
F183 . o . 12 | Arti/Eksi 36 | Kullanic tanimii tug 10
LISTE: AC GIRIS DALGA BIGIMLERI 13 Deger Artisi 37 Kullanici taniml tus 11
Bitmaskesi | Tanim 14 Deger Dlsusu 38 Kullanici tanimli tus 12
0 Kapah 15 Mesaj Yukari 43 Kullanici tanimli tus 13
1 8 brnek/dongd 16 Mesaj Asagi 44 Kullanici tanimli tus 14
2 16 5rnek/ddng 17 Mesaj Sol 45 Kullanici tanimli tus 15
3 32 6mek/déngi 18 Mesaj Sag 46 Kullanici tanimli tus 16
2 64 dmek/dongi 19 Menu 47 Kullanici 4 (kontrol butonu)
20 Yardim 48 Kullanici 5 (kontrol butonu)
21 iptal 49 Kullanici 6 (kontrol butonu)
F184 . o 22 |- 50 | Kullanici 7 (kontrol butonu)
LISTE: UZAK CIHAZ GOOSE VERI KUMESI
Deger GOOSE veri kiimesi F192
0 Kapali LISTE: ETHERNET GALISMA MODU
! Gooseln 1 0 = Yari Gift Yénli, 1 = Tam Cift Yénli
2 Gooseln 2
3 Gooseln 3
4 Gooseln 4 F:I94 . .
5 Gooseln 5 LISTE: DNP OLCEGI
6 Gooseln 6 0=001,1=01,2=1,3 =10, 4 =100, 5 = 1000,
7 Gooseln 7 6 = 10000,
P Gooseln 8 7 =100000, 8 = 0,001
9 Gooseln 9
10 Gooseln 10 F200
" Gooseln 11 METIN40: 40 KARAKTERLIK ASCII METIN
12 | Gooseln 12 20 kayitlar, 16 Bit: 1. Karakter MSB, 2. Karakter LSB
13 Gooseln 13
14 Gooseln 14
15 Gooseln 15 F202. . .
16 Gooseln 16 METIN20: 20 KARAKTERLIK ASCIlI METIN
10 kayitlar, 16 Bit: 1. Karakter MSB, 2. Karakter LSB
F203_ . .
METIN16: 16 KARAKTERLIK ASCIlI METIN
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F204
METIN80: 80 KARAKTERLIK ASCII METIN

F205
METIN12: 12 KARAKTERLIK ASCIl METIN

F206
METIN6: 6 KARAKTERLIK ASCII METIN

F207
METIiN4: 4 KARAKTERLIK ASCII METIN

F210
LISTE: DOGRUDAN LIiSTE

0=GRS, 1=CKS

F213
METIN32: 32 KARAKTERLIK ASCII METIN

F220
LISTE: BASMA DUGMESI MESAJ ONCELIGI

Etkin Degil

Normal

Deger Oncelik
0
1
2

Yiiksek Oncelik

F232
LISTE: ILETIM iGIN

YAPILANDIRILABILIR GOOSE VERI KUMESI OGELERI

Deger GOOSE veri kiimesi 6gesi

0 Higbiri

1 GGIO1.ST.Ind1.q

2 GGIO1.ST.Ind1.stVal

3 GGIO1.ST.Ind2.q

4 GGIO1.ST.Ind2.stVal

\ {
255 GGIO1.ST.Ind128.q
256 GGIO1.ST.Ind128.stVal
257 MMXU1.MX.TotW.mag.f
258 MMXU1.MX.TotVAr.mag.f
259 MMXU1.MX.TotVA.mag.f
260 MMXU1.MX.TotPF.mag.f
261 MMXU1.MX.Hz.mag.f
262 MMXU1.MX.PPV.phsAB.cVal.mag.f
263 MMXU1.MX.PPV.phsAB.cVal.ang.f
264 MMXU1.MX.PPV.phsBC.cVal.mag.f
265 MMXU1.MX.PPV.phsBC.cVal.ang.f
266 MMXU1.MX.PPV.phsCA.cVal.mag.f
267 MMXU1.MX.PPV.phsCA.cVal.ang.f

Deger GOOSE veri kiimesi 6gesi
268 MMXU1.MX.PhV.phsA.cVal.mag.f
269 MMXU1.MX.PhV.phsA.cVal.ang.f
270 MMXU1.MX.PhV.phsB.cVal.mag.f
271 MMXU1.MX.PhV.phsB.cVal.ang.f
272 MMXU1.MX.PhV.phsC.cVal.mag.f
273 MMXU1.MX.PhV.phsC.cVal.ang.f
274 MMXU1.MX.A.phsA.cVal.mag.f
275 MMXU1.MX.A.phsA.cVal.ang.f
276 MMXU1.MX.A.phsB.cVal.mag.f
277 MMXU1.MX.A.phsB.cVal.ang.f
278 MMXU1.MX.A.phsC.cVal.mag.f
279 MMXU1.MX.A.phsC.cVal.ang.f
280 MMXU1.MX.A.neut.cVal.mag.f
281 MMXU1.MX.A.neut.cVal.ang.f
282 MMXU1.MX.W.phsA.cVal.mag.f
283 MMXU1.MX.W.phsB.cVal.mag.f
284 MMXU1.MX.W.phsC.cVal.mag.f
285 MMXU1.MX.VAr.phsA.cVal.mag.f
286 MMXU1.MX.VAr.phsB.cVal.mag.f
287 MMXU1.MX.VAr.phsC.cVal.mag.f
288 MMXU1.MX.VA.phsA.cVal.mag.f
289 MMXU1.MX.VA.phsB.cVal.mag.f
290 MMXU1.MX.VA.phsC.cVal.mag.f
291 MMXU1.MX.PF.phsA.cVal.mag.f
292 MMXU1.MX.PF.phsB.cVal.mag.f
293 MMXU1.MX.PF.phsC.cVal.mag.f
294 MMXU2.MX.TotW.mag.f
295 MMXU2.MX.TotVAr.mag.f
296 MMXU2.MX.TotVA.mag.f
297 MMXU2.MX.TotPF.mag.f
298 MMXU2.MX.Hz.mag.f
299 MMXU2.MX.PPV.phsAB.cVal.mag.f
300 MMXU2.MX.PPV.phsAB.cVal.ang.f
301 MMXU2.MX.PPV.phsBC.cVal.mag.f
302 MMXU2.MX.PPV.phsBC.cVal.ang.f
303 MMXU2.MX.PPV.phsCA.cVal.mag.f
304 MMXU2.MX.PPV.phsCA.cVal.ang.f
305 MMXU2.MX.PhV.phsA.cVal.mag.f
306 MMXU2.MX.PhV.phsA.cVal.ang.f
307 MMXU2.MX.PhV.phsB.cVal.mag.f
308 MMXU2.MX.PhV.phsB.cVal.ang.f
309 MMXU2.MX.PhV.phsC.cVal.mag.f
310 MMXU2.MX.PhV.phsC.cVal.ang.f
311 MMXU2.MX.A.phsA.cVal.mag.f
312 MMXU2.MX.A.phsA.cVal.ang.f
313 MMXU2.MX.A.phsB.cVal.mag.f
314 MMXU2.MX.A.phsB.cVal.ang.f
315 MMXU2.MX.A.phsC.cVal.mag.f
316 MMXU2.MX.A.phsC.cVal.ang.f
317 MMXU2.MX.A.neut.cVal.mag.f
318 MMXU2.MX.A.neut.cVal.ang.f
319 MMXU2.MX.W.phsA.cVal.mag.f
320 MMXU2.MX.W.phsB.cVal.mag.f
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Deger GOOSE veri kiimesi 6gesi
374 MMXU4.MX.PPV.phsAB.cVal.ang.f
375 MMXU4.MX.PPV.phsBC.cVal.mag.f
376 MMXU4.MX.PPV.phsBC.cVal.ang.f
377 MMXU4.MX.PPV.phsCA.cVal.mag.f
378 MMXU4.MX.PPV.phsCA.cVal.ang.f
379 MMXU4.MX.PhV.phsA.cVal.mag.f
380 MMXU4.MX.PhV.phsA.cVal.ang.f
381 MMXU4.MX.PhV.phsB.cVal.mag.f
382 MMXU4.MX.PhV.phsB.cVal.ang.f
383 MMXU4.MX.PhV.phsC.cVal.mag.f
384 MMXU4.MX.PhV.phsC.cVal.ang.f
385 MMXU4.MX.A.phsA.cVal.mag.f
386 MMXU4.MX.A.phsA.cVal.ang.f
387 MMXU4.MX.A.phsB.cVal.mag.f
388 MMXU4.MX.A.phsB.cVal.ang.f
389 MMXU4.MX.A.phsC.cVal.mag.f
390 MMXU4.MX.A.phsC.cVal.ang.f
391 MMXU4.MX.A.neut.cVal.mag.f
392 MMXU4.MX.A.neut.cVal.ang.f
393 MMXU4.MX.W.phsA.cVal.mag.f
394 MMXU4.MX.W.phsB.cVal.mag.f
395 MMXU4.MX.W.phsC.cVal.mag.f
396 MMXU4.MX.VAr.phsA.cVal.mag.f
397 MMXU4.MX.VAr.phsB.cVal.mag.f
398 MMXU4.MX.VAr.phsC.cVal.mag.f
399 MMXU4.MX.VA.phsA.cVal.mag.f
400 MMXU4.MX.VA.phsB.cVal.mag.f
401 MMXU4.MX.VA.phsC.cVal.mag.f
402 MMXU4.MX.PF.phsA.cVal.mag.f
403 MMXU4.MX.PF.phsB.cVal.mag.f
404 MMXU4.MX.PF.phsC.cVal.mag.f
405 MMXU5.MX.TotW.mag.f
406 MMXU5.MX.TotVAr.mag.f
407 MMXU5.MX.TotVA.mag.f
408 MMXU5.MX.TotPF.mag.f
409 MMXU5.MX.Hz.mag.f
410 MMXU5.MX.PPV.phsAB.cVal.mag.f
411 MMXU5.MX.PPV.phsAB.cVal.ang.f
412 MMXU5.MX.PPV.phsBC.cVal.mag.f
413 MMXU5.MX.PPV.phsBC.cVal.ang.f
414 MMXU5.MX.PPV.phsCA.cVal.mag.f
415 MMXU5.MX.PPV.phsCA.cVal.ang.f
416 MMXU5.MX.PhV.phsA.cVal.mag.f
417 MMXU5.MX.PhV.phsA.cVal.ang.f
418 MMXU5.MX.PhV.phsB.cVal.mag.f
419 MMXU5.MX.PhV.phsB.cVal.ang.f
420 MMXU5.MX.PhV.phsC.cVal.mag.f
421 MMXU5.MX.PhV.phsC.cVal.ang.f
422 MMXU5.MX.A.phsA.cVal.mag.f
423 MMXU5.MX.A.phsA.cVal.ang.f
424 MMXU5.MX.A.phsB.cVal.mag.f
425 MMXU5.MX.A.phsB.cVal.ang.f
426 MMXUS5.MX.A.phsC.cVal.mag.f

EK B
Deger GOOSE veri kiimesi 6gesi
321 MMXU2.MX.W.phsC.cVal.mag.f
322 MMXU2.MX.VAr.phsA.cVal.mag.f
323 MMXU2.MX.VAr.phsB.cVal.mag.f
324 MMXU2.MX.VAr.phsC.cVal.mag.f
325 MMXU2.MX.VA.phsA.cVal.mag.f
326 MMXU2.MX.VA.phsB.cVal.mag.f
327 MMXU2.MX.VA.phsC.cVal.mag.f
328 MMXU2.MX.PF.phsA.cVal.mag.f
329 MMXU2.MX.PF.phsB.cVal.mag.f
330 MMXU2.MX.PF.phsC.cVal.mag.f
331 MMXU3.MX.TotW.mag.f
332 MMXU3.MX.TotVAr.mag.f
333 MMXU3.MX.TotVA.mag.f
334 MMXU3.MX.TotPF.mag.f
335 MMXU3.MX.Hz.mag.f
336 MMXU3.MX.PPV.phsAB.cVal.mag.f
337 MMXU3.MX.PPV.phsAB.cVal.ang.f
338 MMXU3.MX.PPV.phsBC.cVal.mag.f
339 MMXU3.MX.PPV.phsBC.cVal.ang.f
340 MMXU3.MX.PPV.phsCA.cVal.mag.f
341 MMXU3.MX.PPV.phsCA.cVal.ang.f
342 MMXU3.MX.PhV.phsA.cVal.mag.f
343 MMXU3.MX.PhV.phsA.cVal.ang.f
344 MMXU3.MX.PhV.phsB.cVal.mag.f
345 MMXU3.MX.PhV.phsB.cVal.ang.f
346 MMXU3.MX.PhV.phsC.cVal.mag.f
347 MMXU3.MX.PhV.phsC.cVal.ang.f
348 MMXU3.MX.A.phsA.cVal.mag.f
349 MMXU3.MX.A.phsA.cVal.ang.f
350 MMXU3.MX.A.phsB.cVal.mag.f
351 MMXU3.MX.A.phsB.cVal.ang.f
352 MMXU3.MX.A.phsC.cVal.mag.f
353 MMXU3.MX.A.phsC.cVal.ang.f
354 MMXU3.MX.A.neut.cVal.mag.f
355 MMXU3.MX.A.neut.cVal.ang.f
356 MMXU3.MX.W.phsA.cVal.mag.f
357 MMXU3.MX.W.phsB.cVal.mag.f
358 MMXU3.MX.W.phsC.cVal.mag.f
359 MMXU3.MX.VAr.phsA.cVal.mag.f
360 MMXU3.MX.VAr.phsB.cVal.mag.f
361 MMXU3.MX.VAr.phsC.cVal.mag.f
362 MMXU3.MX.VA.phsA.cVal.mag.f
363 MMXU3.MX.VA.phsB.cVal.mag.f
364 MMXU3.MX.VA.phsC.cVal.mag.f
365 MMXU3.MX.PF.phsA.cVal.mag.f
366 MMXU3.MX.PF.phsB.cVal.mag.f
367 MMXU3.MX.PF.phsC.cVal.mag.f
368 MMXU4.MX.TotW.mag.f
369 MMXU4.MX.TotVAr.mag.f
370 MMXU4.MX.TotVA.mag.f
371 MMXU4.MX.TotPF.mag.f
372 MMXU4.MX.Hz.mag.f
373 MMXU4.MX.PPV.phsAB.cVal.mag.f
GE Multilin
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Deger GOOSE veri kiimesi 6gesi

427 MMXUS5.MX.A.phsC.cVal.ang.f
428 MMXU5.MX.A.neut.cVal.mag.f
429 MMXU5.MX.A.neut.cVal.ang.f
430 MMXUS5.MX.W.phsA.cVal.mag.f
431 MMXUS5.MX.W.phsB.cVal.mag.f
432 MMXU5.MX.W.phsC.cVal.mag.f
433 MMXU5.MX.VAr.phsA.cVal.mag.f
434 MMXU5.MX.VAr.phsB.cVal.mag.f
435 MMXU5.MX.VAr.phsC.cVal.mag.f
436 MMXU5.MX.VA.phsA.cVal.mag.f
437 MMXU5.MX.VA.phsB.cVal.mag.f
438 MMXU5.MX.VA.phsC.cVal.mag.f
439 MMXUS5.MX.PF.phsA.cVal.mag.f
440 MMXUS5.MX.PF.phsB.cVal.mag.f
441 MMXU5.MX.PF.phsC.cVal.mag.f
442 MMXUB.MX.TotW.mag.f
443 MMXUB.MX.TotVAr.mag.f
444 MMXUB.MX.TotVA.mag.f
445 MMXU6.MX.TotPF.mag.f
446 MMXU6.MX.Hz.mag.f
447 MMXUB.MX.PPV.phsAB.cVal.mag.f
448 MMXUB.MX.PPV.phsAB.cVal.ang.f
449 MMXUB.MX.PPV.phsBC.cVal.mag.f
450 MMXUB.MX.PPV.phsBC.cVal.ang.f
451 MMXUB.MX.PPV.phsCA.cVal.mag.f
452 MMXUB.MX.PPV.phsCA.cVal.ang.f
453 MMXUB.MX.PhV.phsA.cVal.mag.f
454 MMXUB.MX.PhV.phsA.cVal.ang.f
455 MMXUB.MX.PhV.phsB.cVal.mag.f
456 MMXUB.MX.PhV.phsB.cVal.ang.f
457 MMXUB.MX.PhV.phsC.cVal.mag.f
458 MMXUB.MX.PhV.phsC.cVal.ang.f
459 MMXU6.MX.A.phsA.cVal.mag.f
460 MMXU6.MX.A.phsA.cVal.ang.f
461 MMXU6.MX.A.phsB.cVal.mag.f
462 MMXU6.MX.A.phsB.cVal.ang.f
463 MMXU6.MX.A.phsC.cVal.mag.f
464 MMXU6.MX.A.phsC.cVal.ang.f
465 MMXU6.MX.A.neut.cVal.mag.f
466 MMXU6.MX.A.neut.cVal.ang.f
467 MMXUB.MX.W.phsA.cVal.mag.f
468 MMXUB.MX.W.phsB.cVal.mag.f
469 MMXU6.MX.W.phsC.cVal.mag.f
470 MMXU6.MX.VAr.phsA.cVal.mag.f
471 MMXU6.MX.VAr.phsB.cVal.mag.f
472 MMXU6.MX.VAr.phsC.cVal.mag.f
473 MMXU6.MX.VA.phsA.cVal.mag.f
474 MMXU6.MX.VA.phsB.cVal.mag.f
475 MMXU6.MX.VA.phsC.cVal.mag.f
476 MMXU6.MX.PF.phsA.cVal.mag.f
477 MMXU6.MX.PF.phsB.cVal.mag.f
478 MMXU6.MX.PF.phsC.cVal.mag.f
479 GGIO4.MX.AnIn1.mag.f
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480 GGI04.MX.AnIn2.mag.f
481 GGI04.MX.AnIn3.mag.f
482 GGI04.MX.AnIn4.mag.f
483 GGI04.MX.AnIn5.mag.f
484 GGI04.MX.AnIn6.mag.f
485 GGI04.MX.AnIn7.mag.f
486 GGI04.MX.AnIn8.mag.f
487 GGI04.MX.AnIn9.mag.f
488 GGI04.MX.AnIn10.mag.f
489 GGIO4.MX.AnIn11.mag.f
490 GGIO4.MX.AnIn12.mag.f
491 GGIO4.MX.AnIn13.mag.f
492 GGI04.MX.AnIn14.mag.f
493 GGIO4.MX.AnIn15.mag.f
494 GGIO4.MX.AnIn16.mag.f
495 GGIO4.MX.AnIn17.mag.f
496 GGI04.MX.AnIn18.mag.f
497 GGI04.MX.AnIn19.mag.f
498 GGI04.MX.AnIn20.mag.f
499 GGI04.MX.AnIn21.mag.f
500 GGI04.MX.AnIn22.mag.f
501 GGI04.MX.AnIn23.mag.f
502 GGI04.MX.AnIn24.mag.f
503 GGI04.MX.AnIn25.mag.f
504 GGI04.MX.AnIn26.mag.f
505 GGI04.MX.AnIn27.mag.f
506 GGI04.MX.AnIn28.mag.f
507 GGI04.MX.AnIn29.mag.f
508 GGI04.MX.AnIn30.mag.f
509 GGI04.MX.AnIn31.mag.f
510 GGI04.MX.AnIn32.mag.f
511 GGIO5.ST.UIntin1.q
512 GGIO5.ST.UIntIn1.stVal
513 GGIO5.ST.UIntin2.q
514 GGIO5.ST.UIntIn2.stVal
515 GGIO5.ST.UIntIn3.q
516 GGIO5.ST.UIntIn3.stVal
517 GGIO5.ST.UIntin4.q
518 GGIO5.ST.UIntIn4.stVal
519 GGIO5.ST.UIntIn5.q
520 GGIO5.ST.UIntIn5.stVal
521 GGIO5.ST.UIntIn6.q
522 GGIO5.ST.UIntIn6.stVal
523 GGIO5.ST.UIntIn7.q
524 GGIO5.ST.UIntIn7..stVal
525 GGIO5.ST.UIntIn8.q
526 GGIO5.ST.UIntIn8.stVal
527 GGIO5.ST.UIntIn9.q
528 GGIO5.ST.UIntIn9.stVal
529 GGIO5.ST.UIntin10.q
530 GGIO05.ST.UIntIn10.stVal
531 GGIO5.ST.UIntin11.q
532 GGIO5.ST.UIntIn11.stVal
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Deger GOOSE veri kiimesi 6gesi Deger GOOSE veri kiimesi 6gesi
533 GGIO5.ST.UIntin12.q 158 GGIO3.MX.AnIn30.mag.f
534 GGI05.ST.UIntin12.stVal 159 GGIO3.MX.AnIn31.mag.f
535 GGI05.ST.UIntin13.q 160 GGI03.MX.AnIn32.mag.f
536 GGI05.ST.UIntIn13.stVal 161 GGIO3.ST.IndPos1.stVal
537 GGI05.ST.UIntin14.q 162 GGI03.ST.IndPos2.stVal
538 GGI05.ST.UIntin14.stVal 163 GGIO3.ST.IndPos3.stVal
539 GGI05.ST.UIntin15.q 164 GGI03.ST.IndPos4.stVal
540 GGI05.ST.UIntIn15.stVal 165 GGIO3.ST.IndPos5.stVal
541 GGIO5.ST.UIntin16.q 166 GGIO3.ST.UIntin1.q
542 GGI05.ST.UIntin16.stVal 167 GGIO3.ST.UIntIn1.stVal

168 GGI03.ST.UIntin2.q
F233 169 GGI03.ST.UIntIn2.stVal
LISTE: ALIM IGIN 170 GGI03.ST.UIntin3.q
YAPILANDIRILABILIR GOOSE VERI KUMESI OGELERI 171 GGIO3.ST Ulntin3.stVal
172 GGI03.ST.UIntin4.q
Deger GOOSE veri kiimesi égesi 173 GGI03.ST.UIntIn4.stVal
0 Higbiri 174 GGI03.ST.UIntIn5.q
1 GGI03.8T.Ind1.q 175 GGI03.ST.UIntIn5.stVal
2 GGI03.ST.Ind1.stVal 176 GGIO3.ST.UIntIn6.q
3 GGI03.8T.Ind2.q 177 GGI03.ST.UIntIn6.stVal
4 GGI03.ST.Ind2.stVal 178 GGIO3.ST.UIntIn7.q
{ v 179 GGI03.ST.UIntIn7.stVal
127 GGIO1.ST.Ind64q 180 GGI03.ST.UIntIn8.q
128 GGIO1.ST.Ind64.stVal 181 GGI03.ST.UIntIn8.stVal
129 GGIO3.MX.AnIn1.mag.f 182 GGI03.ST.UIntin9.q
130 GGIO3.MX.AnIn2.mag.f 183 GGI03.ST.UIntIng.stVal
131 GGIO3.MX.AnIn3.mag.f 184 GGIO3.ST.UIntin10.q
132 GGIO3.MX.AnIn4.mag.f 185 GGI03.ST.UIntin10.stVal
133 GGIO3.MX.AnIn5.mag.f 186 GGIO3.ST.UIntin11.q
134 GGIO3.MX.AnIn6.mag.f 187 GGI03.ST.UIntin11.stVal
135 GGIO3.MX.AnIn7.mag.f 188 GGI03.ST.UIntin12.q
136 GGIO3.MX.AnIn8.mag.f 189 GGI03.ST.UIntin12.stVal
137 GGIO3.MX.AnIn9.mag.f 190 GGI03.ST.UIntin13.q
138 GGIO3.MX.AnIn10.mag.f 191 GGI03.ST.UIntin13.stVal
139 GGIO3.MX.AnIn11.mag.f 192 GGIO3.ST.UIntin14.q
140 GGIO3.MX.AnIn12.mag.f 193 GGI03.ST.UIntin14.stVal
141 GGIO3.MX.AnIn13.mag.f 194 GGIO3.ST.UIntIn15.q
142 GGIO3.MX.AnIn14.mag.f 195 GGI03.ST.UIntin15.stVal
143 GGIO3.MX.AnIn15.mag.f 196 GGI03.ST.UIntin16.q
144 GGIO3.MX.AnIn16.mag.f 197 GGI03.ST.UIntin16.stVal
145 GGIO3.MX.AnIn17.mag.f
146 GGIO3.MX.AnIn18.mag.f
147 GGIO3.MX.AnIn19.mag.f F237 i
LISTE: GERCEK ZAMAN SAATI AYI
148 GGI03.MX.AnIn20.mag.f
149 GGIO3.MX.AnIn21.mag.f Deger | Ay
150 GGIO3.MX.AnIn22.mag.f 0 Ocak
151 GGIO3.MX.AnIn23.mag.f 1 Subat
152 GGIO3.MX.AnIn24.mag.f 2 Mart
153 GGIO3.MX.AnIn25.mag.f 3 Nisan
154 GGIO3.MX.AnIn26.mag.f 4 Mayis
155 GGIO3.MX.AnIn27.mag.f 5 Haziran
156 GGIO3.MX.AnIn28.mag.f 6 Temmuz
157 GGIO3.MX.AnIn29.mag.f 7 Agustos
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Deger Ay
8 Eyll
9 Ekim
10 Kasim
1 Aralik
F238 T
LISTE: GERCEK ZAMAN SAATI GUNU
Deger Giin
0 Pazar
1 Pazartesi
2 Sali
3 Carsamba
4 Persembe
5 Cuma
6 Cumartesi
F239

LISTE: GERGEK ZAMAN SAATI YAZ SAATI
ZAMAN BASLANGIG GUNU ANI

Deger An
Ik

ikinci

Dérdunci

0
1
2 Uglinci
3
4

Sonuncu

F245
LISTE: TEST MODU FONKSIYONU

Etkin Degil

izole

Deger An
0
1
2

Zorlanabilir

F250
LISTE: B90 URUN FONKSIYONU

0 = Mantik, 1 = Koruma

F300
UR_UINT32: FLEXLOGIC BAZ TiPi (15-bit tipi)

FlexLogic BAZ tipi 7 bitliktir ve 8 bitlik bir betimleyici ve 1
bitlik koruma eleman ile kombine olarak 16 bitlik deger
olusturur. Kombine olan bitler su formda olur: PTTTTTTT-
DDDDDDDD, P bitinin ayarlandidi yerde, FlexLogic tipi
koruma elemani durumu ile iligkilidir ve T harfi BAZ tipini
simgeler, ve D ise betimleyiciyi simgeler.

Koseli parantez igindeki degerler, P 6neki ile baz tipini
[PTTTTTTT] ve yuvarlak parantez i¢indeki degerler betim-
leyici araligini gosterir. En sagdaki T biti tipin ACIK veya
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KAPALI tip olup olmadigini gésterir. Toplamda 64 tip bulu-
nabilir (artt koruma elemanlari). Toplamda her tipin 256
betimleyicisi bulunabilir.

[0] Kapali (0) — bool cebrinde YANLIS deger

[1] Acik (1) — bool cebrinde DOGRU deger

[2] KONTAK GIRISLERI (1 ila 96)

[3] KONTAK GIRISLERI KAPALI (1 ila 96)

[4] SANAL GIRISLER (1 ila 32)

[6] SANAL CIKISLAR (1 ila 64)

[8] KONTAK CIKISLARI

[10] KONTAK CIKISLARI GERILIM GORULDU (1 ila 64)

[11] KONTAK CIKISLARI GERILIM KAPALI GORULDU
(1ila 64)

[12] KONTAK GIKISLARI AKIM GORULDU (1 ila 64)

[13] KONTAK CIKISLARI AKIM KAPALI GORULDU
(1ila 64)

[14] UZAK GIRISLER (1 ila 32)

[16] DIREKT GIRISLER (1 ila 96)

[18] UZAK CIKIS DNA BIT CIFTLERI (1 ila 32)
[20] UZAK CIKIS UserSt BiT GIFTLERI (1 ila 32)
[22] UZAK CIHAZ CEVRIMICI (1 ila 16)

[24] CESITLI DENKLEM

[26] UZAKTAN KORUMA GIRISLERI

[28] INSERT (yalniz tus takimi yoluyla)

[30] DELETE (yalniz tus takimi yoluyla)

[32] SON

[34] DEGIL (1 GIRIS)

[36] 2 GIRIS XOR (0)

[38] MUHUR AYARLA/SIFIRLA (2 girig)

[40] VEYA (2 ila 16 girisler)

[42] VE (2 ila 16 girisler)

[44] VEYA DEGIL (2 ila 16 girigler)

[46] VE DEGIL (2 ila 16 girigler)

[48] ZAMANLAYICI (1 ila 32)

[50] SANAL CIKIS ATA (1 ila 64)

[62] TEK ATIM

[54] KENDI KENDINE TEST HATASI (aralik igin F141 baki-
niz)

[56] PLATFORM DIREKT GIRIS (1 ila 96)
[58] PLATFORM DIREKT CIKIS (1 ila 96)
[60] PLATFORM DIREKT CIHAZ (1 ila 8)
[62] CESITLI OLAYLAR (aralik igin F146 bakiniz)
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[64] PDC AG KONTROLU
[66] PMU KAYDEDICI YETERSIZ BELLEK
[68] PMU KAYDEDICI DURDU

[128 ila 255] ELEMAN DURUMLARI (bellek haritasi ele-
man durumlari kismina bakin)

F400
UR_UINT16: CT/VT BANK SEGIMi

Bitmaskesi | Bank segimi

0 Kart 1 Kontak 1 ila 4
Kart 1 Kontak 5 ila 8
Kart 2 Kontak 1 ila 4
Kart 2 Kontak 5 ila 8
Kart 3 Kontak 1 ila 4
Kart 3 Kontak 5 ila 8

gl | W[N]~

F491
LISTE: ANALOG GiRiS MODU

0 = Varsayilan Deger, 1 = En Son Deger

F500
UR_UINT16: PAKETLENMIS BIT ALANI

ilk kayit 0 (MSB) ila 15 (LSB) bitleriyle olan giris/gikis
durumlariyla bunlara karsilik gelen 1 ila 16 bitlik giris/gikis
durumlarini gésterir. ikinci kayit 0 ila 15 bitlik giris/gikis
durumlariyla bunlara karsilik gelen 17 ila 32'lik (gerekirse)
giris/cikis durumlarini gésterir. Uglincli kayit 0 ila 15 bitlik
giris/cikis durumlari ile bunlara karsilik gelen 33 ila 48
(gerekirse) bitlik giris/cikis durumlarini gosterir. Dordiinct
kayit 0 ila 15 bitlik giris/gikis durumlari ile bunlara karsilk
gelen 49 ila 64 (gerekirse) bitlik giris/gikis durumlarini gés-
terir.

Gereken kayit sayisi belirli data 6gesi tarafindan belirlenir.
Bit degeri 0 = Kapali ve 1 = Aclk.

F501
UR_UINT16: LED DURUMU

Kayitin diigiik biti LED durumunu isaret eder, 0 en st LED
demektir, 7 ise en alt LED. 1 degerindeki bit LED'in agik
oldugunu gdsterir, 0 degeri ise kapal oldugunu gésterir.

GE Multilin
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F502
BIT ALANI: ELEMAN GALISMA DURUMLARI

Her bit bir elemanin galisma durumunu igerir. Eleman
ID'lerinin listesi igin format kodu F124 e bakin. Eleman
ID'sinin galisma bitine X dersek, bit [X mod 16] kayitta [X/
16].

F519
LISTE: GEGiCi OLMAYAN MUHUR

0 = Sifirlama Baskin, 1 = Ayarlama Baskin

F523
LISTE: DNP NESNE 20, 22 VE 23 VARSAYILAN
VARYASYON

Bitmaskesi
0

Varsayilan varyasyon

G| N[ =

1
2
3

F524
LISTE: DNP NESNE 21 VARSAYILAN VARYASYON

Bitmaskesi Varsayilan varyasyon
0 1
1
2
3 10
F525

LISTE: DNP NESNE 32 VARSAYILAN VARYASYON

Bitmaskesi Varsayilan varyasyon
0 1
1 2
2 3
3 4
4 5
5 7

B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi

B-71



B.4 BELLEK HARITASI

EKB

F530 F605
LISTE: ON PANEL ARAYUZ TUS BASIMI LISTE: UZAK GIFT NOKTALI DURUM GiRiSi DURUMU
Deger | Tus Basimi Deger | Tus Basimi Deger| Tus Basimi Liste Uzak DPS giris durumu
0 Higbiri 15 3 33 Kullanici -
PB 3 0 Orta seviye
1 Meni 16 Enter 34 Kullanici 1 Kapal
PB4 2 Acik
2 Mesaj 17 Mesaj Asagi 35 Kullanici Py
Yukari PB 5 8 Kota
3 7 18 0 36 Kullanici
PB 6
4 8 19 Ondalik 37 Kull F606
naat rYae LISTE: UZAK GIFT NOKTALI DURUM GIRISi
° o 2 = 38 thlsrgm Liste Uzak cift noktali durum girisi
6 Yardim 21 | Deger Artisi 39 Kullanici 0 Higbiri
PB9 1 Uzak giris 1
7 Mesaj Sol 22 D?J%%ZL 40 Klglllaa%cl 2 Uzak giris 2
8 4 23 Sifirla 41 Kullanici 8 Uzak giris 3
PB 11 { 000000000
9 5 24 Kullanici 1 42 Kullanici 64 Uzak giris 64
PB 12
10 6 25 Kullanici 2 44 Kullanici 4
11 iptal 26 Kullanici 3 45 Kullanici 5 F611
12 | Mesaj Sag 31 Kullanici 46 | Kullanici 6 LISTE: GOOSE YENIDEN ILETIM SEMASI
PB 1
13 1 32 Kullanici 47 Kullanici 7 Liste Yapilandirilabilir GOOSE yeniden iletim semasi
PB2 0 Sinyal
14 2 1 Agresif
2 Orta
F531 3 Rahatlamig
LISTE: DIL
0 = ingilizce, 1 = Fransizca, 2 = Cince, 3 = Rusca, 4 = F612 )
Tirkge, UR_UINT16: FLEXINTEGER PARAMETRESI
5 = Almanca Bu 16 bitlik deger secilmis Flexinteger parametresinin
Modbus adresine karsilik gelir. Yalnizca bazi degerler
F600 FlexInteger olarak kullanilabilir

UR_UINT16: FLEXANALOG PARAMETRESI

Bu parametre secildiginde kullanilan degerin Modbus adre-
sine karsilik gelir. Sadece bazi degerler FlexAnalog olarak
kullanilabilir (temel olarak korumada kullanilan bdtiin
Olgim blydklUkleri)

F.601
LISTE: COM2 PORT KULLANIMI
Liste COM2 port kullanimi
0 RS485
1 RRTD
2 GPM-F
3 RRTD ve GPM-F
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F615
LISTE: IEC 61850 RAPOR VERI KUMESiI OGELERI

Liste IEC 61850 rapor veri kiimesi 6geleri

0 Higbiri

PDIF1.ST.Str.general

PDIF1.ST.Op.general

PDIF2.ST.Str.general

PDIF2.ST.Op.general

PDIF3.ST.Str.general

PDIF3.ST.Op.general

PDIF4.ST.Str.general

N DWW N~

PDIF4.ST.Op.general

©

PDIS1.ST.Str.general

-
o

PDIS1.ST.Op.general

-
ry

PDIS2.ST.Str.general

-
N

PDIS2.ST.Op.general

-
w

PDIS3.ST.Str.general
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Liste IEC 61850 rapor veri kiimesi 6geleri Liste IEC 61850 rapor veri kiimesi 6geleri
14 PDIS3.ST.Op.general 67 PIOC20.ST.Str.general
15 PDIS4.ST.Str.general 68 PIOC20.ST.Op.general
16 PDIS4.ST.Op.general 69 PIOC21.ST.Str.general
17 PDIS5.ST.Str.general 70 PIOC21.ST.Op.general
18 PDIS5.ST.Op.general 71 PIOC22.ST.Str.general
19 PDIS6.ST.Str.general 72 PIOC22.ST.Op.general
20 PDIS6.ST.Op.general 73 PIOC23.ST.Str.general
21 PDIS7.ST.Str.general 74 PIOC23.ST.Op.general
22 PDIS7.ST.Op.general 75 PIOC24.ST.Str.general
23 PDIS8.ST.Str.general 76 PIOC24.ST.Op.general
24 PDIS8.ST.Op.general 77 PIOC25.ST.Str.general
25 PDIS9.ST.Str.general 78 PIOC25.ST.Op.general
26 PDIS9.ST.Op.general 79 PIOC26.ST.Str.general
27 PDIS10.ST.Str.general 80 PIOC26.ST.Op.general
28 PDIS10.ST.Op.general 81 PIOC27.ST.Str.general
29 PIOC1.ST.Str.general 82 PIOC27.ST.Op.general
30 PIOC1.ST.Op.general 83 PIOC28.ST.Str.general
31 PIOC2.ST.Str.general 84 PIOC28.ST.Op.general
32 PIOC2.ST.Op.general 85 PIOC29.ST.Str.general
33 PIOC3.ST.Str.general 86 PIOC29.ST.Op.general
34 PIOC3.ST.Op.general 87 PIOC30.ST.Str.general
35 PIOC4.ST.Str.general 88 PIOC30.ST.Op.general
36 PIOC4.ST.Op.general 89 PIOC31.ST.Str.general
37 PIOC5.ST.Str.general 90 PIOC31.ST.Op.general
38 PIOC5.ST.Op.general 91 PIOC32.ST.Str.general
39 PIOC6.ST.Str.general 92 PIOC32.ST.Op.general
40 PIOC6.ST.Op.general 93 PIOC33.ST.Str.general
41 PIOC7.ST.Str.general 94 PIOC33.ST.Op.general
42 PIOC7.ST.Op.general 95 PIOC34.ST.Str.general
43 PIOC8.ST.Str.general 96 PIOC34.ST.Op.general
44 PIOC8.ST.Op.general 97 PIOC35.ST.Str.general
45 PIOC9.ST.Str.general 98 PIOC35.ST.Op.general
46 PIOC9.ST.Op.general 99 PIOC36.ST.Str.general
47 PIOC10.ST.Str.general 100 PIOC36.ST.Op.general
48 PIOC10.ST.Op.general 101 PIOC37.ST.Str.general
49 PIOC11.ST.Str.general 102 PIOC37.ST.Op.general
50 PIOC11.ST.Op.general 103 PIOC38.ST.Str.general
51 PIOC12.ST.Str.general 104 PIOC38.ST.Op.general
52 PIOC12.ST.Op.general 105 PIOC39.ST.Str.general
53 PIOC13.ST.Str.general 106 PIOC39.ST.Op.general
54 PIOC13.ST.Op.general 107 PIOC40.ST.Str.general
55 PIOC14.ST.Str.general 108 PIOC40.ST.Op.general
56 PIOC14.ST.Op.general 109 PIOC41.ST.Str.general
57 PIOC15.ST.Str.general 110 PIOC41.ST.Op.general
58 PIOC15.ST.Op.general 111 PIOC42.ST.Str.general
59 PIOC16.ST.Str.general 112 PIOC42.ST.Op.general
60 PIOC16.ST.Op.general 113 PIOC43.ST.Str.general
61 PIOC17.ST.Str.general 114 PIOC43.ST.Op.general
62 PIOC17.ST.Op.general 115 PIOC44.ST.Str.general
63 PIOC18.ST.Str.general 116 PIOC44.ST.Op.general
64 PIOC18.ST.Op.general 117 PIOC45.ST.Str.general
65 PIOC19.ST.Str.general 118 PIOC45.ST.Op.general
66 PIOC19.ST.Op.general 119 PIOC46.ST.Str.general
GE Multilin B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi B-73




B.4 BELLEK HARITASI EK B
Liste IEC 61850 rapor veri kiimesi 6geleri Liste IEC 61850 rapor veri kiimesi 6geleri
120 PIOC46.ST.Op.general 173 PTOC1.ST.Str.general
121 PIOC47.ST.Str.general 174 PTOC1.ST.Op.general
122 PIOC47.ST.Op.general 175 PTOC2.ST.Str.general
123 P1OC48.ST.Str.general 176 PTOC2.ST.Op.general
124 PIOC48.ST.Op.general 177 PTOC3.ST.Str.general
125 P10OC49.ST.Str.general 178 PTOC3.ST.Op.general
126 PIOC49.ST.Op.general 179 PTOC4.ST.Str.general
127 PIOC50.ST.Str.general 180 PTOC4.ST.Op.general
128 PIOC50.ST.Op.general 181 PTOCS5.ST.Str.general
129 PIOC51.ST.Str.general 182 PTOCS5.ST.Op.general
130 PIOC51.ST.Op.general 183 PTOCG6.ST.Str.general
131 PIOC52.ST.Str.general 184 PTOCG6.ST.Op.general
132 PIOC52.ST.Op.general 185 PTOC7.ST.Str.general
133 PIOC53.ST.Str.general 186 PTOC7.ST.Op.general
134 PIOC53.ST.Op.general 187 PTOCS8.ST.Str.general
135 PIOC54.ST.Str.general 188 PTOC8.ST.Op.general
136 PIOC54.ST.Op.general 189 PTOC9.ST.Str.general
137 PIOC55.ST.Str.general 190 PTOC9.ST.Op.general
138 PIOC55.ST.Op.general 191 PTOC10.ST.Str.general
139 PIOC56.ST.Str.general 192 PTOC10.ST.Op.general
140 PIOC56.ST.Op.general 193 PTOC11.ST.Str.general
141 PIOC57.ST.Str.general 194 PTOC11.ST.Op.general
142 PIOC57.ST.Op.general 195 PTOC12.ST.Str.general
143 PIOC58.ST.Str.general 196 PTOC12.ST.Op.general
144 PIOC58.ST.Op.general 197 PTOC13.ST.Str.general
145 PIOC59.ST.Str.general 198 PTOC13.ST.Op.general
146 PIOC59.ST.Op.general 199 PTOC14.ST.Str.general
147 PIOC60.ST.Str.general 200 PTOC14.ST.Op.general
148 P1OC60.ST.Op.general 201 PTOC15.ST.Str.general
149 PIOC61.ST.Str.general 202 PTOC15.ST.Op.general
150 PIOC61.ST.Op.general 203 PTOC16.ST.Str.general
151 P10C62.ST.Str.general 204 PTOC16.ST.Op.general
152 PIOC62.ST.Op.general 205 PTOC17.ST.Str.general
153 PIOC63.ST.Str.general 206 PTOC17.ST.Op.general
154 PIOC63.ST.Op.general 207 PTOC18.ST.Str.general
155 PIOC64.ST.Str.general 208 PTOC18.ST.Op.general
156 PIOC64.ST.Op.general 209 PTOC19.ST.Str.general
157 PIOC65.ST.Str.general 210 PTOC19.ST.Op.general
158 PIOC65.ST.Op.general 21 PTOC20.ST.Str.general
159 PIOC66.ST.Str.general 212 PTOC20.ST.Op.general
160 P10OC66.ST.Op.general 213 PTOC21.ST.Str.general
161 PIOC67.ST.Str.general 214 PTOC21.ST.Op.general
162 PIOC67.ST.Op.general 215 PTOC22.ST.Str.general
163 PIOC68.ST.Str.general 216 PTOC22.ST.Op.general
164 PIOC68.ST.Op.general 217 PTOC23.ST.Str.general
165 PIOC69.ST.Str.general 218 PTOC23.ST.Op.general
166 P10C69.ST.Op.general 219 PTOC24.ST.Str.general
167 PIOC70.ST.Str.general 220 PTOC24.ST.Op.general
168 PIOC70.ST.Op.general 221 PTOV1.ST.Str.general
169 PIOC71.ST.Str.general 222 PTOV1.ST.Op.general
170 PIOC71.ST.Op.general 223 PTOV2.ST.Str.general
171 PIOC72.ST.Str.general 224 PTOV2.ST.Op.general
172 PIOC72.ST.Op.general 225 PTOV3.ST.Str.general
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226 PTOV3.ST.Op.general 279 RBRF1.ST.OpEx.general
227 PTOV4.ST.Str.general 280 RBRF1.ST.Opln.general
228 PTOV4.ST.Op.general 281 RBRF2.ST.OpEx.general
229 PTOV5.ST.Str.general 282 RBRF2.ST.Opln.general
230 PTOV5.ST.Op.general 283 RBRF3.ST.OpEx.general
231 PTOV6.ST.Str.general 284 RBRF3.ST.Opln.general
232 PTOV6.ST.Op.general 285 RBRF4.ST.OpEx.general
233 PTOV7.ST.Str.general 286 RBRF4.ST.Opln.general
234 PTOV7.ST.Op.general 287 RBRF5.ST.OpEx.general
235 PTOV8.ST.Str.general 288 RBRF5.ST.Opln.general
236 PTOV8.ST.Op.general 289 RBRF6.ST.OpEx.general
237 PTOV9.ST.Str.general 290 RBRF6.ST.Opln.general
238 PTOV9.ST.Op.general 291 RBRF7.ST.OpEx.general
239 PTOV10.ST.Str.general 292 RBRF7.ST.Opln.general
240 PTOV10.ST.Op.general 293 RBRF8.ST.OpEx.general
241 PTRC1.ST.Tr.general 294 RBRF8.ST.Opln.general
242 PTRC1.ST.Op.general 295 RBRF9.ST.OpEx.general
243 PTRC2.ST.Tr.general 296 RBRF9.ST.Opln.general
244 PTRC2.ST.Op.general 297 RBRF10.ST.OpEx.general
245 PTRC3.ST.Tr.general 298 RBRF10.ST.Opln.general
246 PTRC3.ST.Op.general 299 RBRF11.ST.OpEx.general
247 PTRC4.ST.Tr.general 300 RBRF11.ST.Opln.general
248 PTRC4.ST.Op.general 301 RBRF12.ST.OpEx.general
249 PTRC5.ST.Tr.general 302 RBRF12.ST.Opln.general
250 PTRC5.ST.Op.general 303 RBRF13.ST.OpEx.general
251 PTRC6.ST.Tr.general 304 RBRF13.ST.Opln.general
252 PTRC6.ST.Op.general 305 RBRF14.ST.OpEx.general
253 PTUV1.ST.Str.general 306 RBRF14.ST.OplIn.general
254 PTUV1.ST.Op.general 307 RBRF15.ST.OpEx.general
255 PTUV2.ST.Str.general 308 RBRF15.ST.Opln.general
256 PTUV2.ST.Op.general 309 RBRF16.ST.OpEx.general
257 PTUV3.ST.Str.general 310 RBRF16.ST.Opln.general
258 PTUV3.ST.Op.general 311 RBRF17.ST.OpEx.general
259 PTUV4.ST.Str.general 312 RBRF17.ST.Opln.general
260 PTUV4.ST.Op.general 313 RBRF18.ST.OpEx.general
261 PTUV5.ST.Str.general 314 RBRF18.ST.Opln.general
262 PTUV5.ST.Op.general 315 RBRF19.ST.OpEx.general
263 PTUV6.ST.Str.general 316 RBRF19.ST.Opln.general
264 PTUV6.ST.Op.general 317 RBRF20.ST.OpEx.general
265 PTUV7.ST.Str.general 318 RBRF20.ST.Opln.general
266 PTUV7.ST.Op.general 319 RBRF21.ST.OpEx.general
267 PTUV8.ST.Str.general 320 RBRF21.ST.Opln.general
268 PTUV8.ST.Op.general 321 RBRF22.ST.OpEx.general
269 PTUV9.ST.Str.general 322 RBRF22.ST.Opln.general
270 PTUV9.ST.Op.general 323 RBRF23.ST.OpEx.general
271 PTUV10.ST.Str.general 324 RBRF23.ST.Opln.general
272 PTUV10.ST.Op.general 325 RBRF24.ST.OpEx.general
273 PTUV11.ST.Str.general 326 RBRF24.ST.Opln.general
274 PTUV11.ST.Op.general 327 RFLO1.MX.FltDiskm.mag.f
275 PTUV12.ST.Str.general 328 RFLO2.MX.FItDiskm.mag.f
276 PTUV12.ST.Op.general 329 RFLO3.MX.FItDiskm.mag.f
277 PTUV13.ST.Str.general 330 RFLO4.MX.FItDiskm.mag.f
278 PTUV13.ST.Op.general 331 RFLO5.MX.FItDiskm.mag.f
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332 RPSB1.ST.Str.general 385 CSWI20.ST.Loc.stVal
333 RPSB1.ST.Op.general 386 CSWI20.ST.Pos.stVal
334 RPSB1.ST.BlkZn.stVal 387 CSWI21.ST.Loc.stVal
335 RREC1.ST.Op.general 388 CSWI21.ST.Pos.stVal
336 RREC1.ST.AutoRecSt.stVal 389 CSWI22.ST.Loc.stVal
337 RREC2.ST.Op.general 390 CSWI22.ST.Pos.stVal
338 RREC2.ST.AutoRecSt.stVal 391 CSWI23.ST.Loc.stVal
339 RREC3.ST.Op.general 392 CSWI23.ST.Pos.stVal
340 RREC3.ST.AutoRecSt.stVal 393 CSWI24.ST.Loc.stVal
341 RREC4.ST.Op.general 394 CSWI24.ST.Pos.stVal
342 RREC4.ST.AutoRecSt.stVal 395 CSWI25.ST.Loc.stVal
343 RREC5.ST.Op.general 396 CSWI25.ST.Pos.stVal
344 RRECS5.ST.AutoRecSt.stVal 397 CSWI26.ST.Loc.stVal
345 RREC6.ST.Op.general 398 CSWI26.ST.Pos.stVal
346 RREC6.ST.AutoRecSt.stVal 399 CSWI27.ST.Loc.stVal
347 CSWI1.ST.Loc.stVal 400 CSWI27.ST.Pos.stVal
348 CSWI1.ST.Pos.stVal 401 CSWI28.ST.Loc.stVal
349 CSWI2.ST.Loc.stVal 402 CSWI28.ST.Pos.stVal
350 CSWI2.ST.Pos.stVal 403 CSWI29.ST.Loc.stVal
351 CSWI3.ST.Loc.stVal 404 CSWI29.ST.Pos.stVal
352 CSWI3.ST.Pos.stVal 405 CSWI30.ST.Loc.stVal
353 CSWI4.ST.Loc.stVal 406 CSWI30.ST.Pos.stVal
354 CSWI4.ST.Pos.stVal 407 GGIO1.ST.Ind1.stVal
355 CSWI5.ST.Loc.stVal 408 GGIO1.ST.Ind2.stVal
356 CSWI5.ST.Pos.stVal 409 GGIO1.ST.Ind3.stVal
357 CSWI6.ST.Loc.stVal 410 GGIO1.ST.Ind4.stVal
358 CSWI6.ST.Pos.stVal 411 GGIO1.ST.Ind5.stVal
359 CSWI7.ST.Loc.stVal 412 GGIO1.ST.Ind6.stVal
360 CSWI7.ST.Pos.stVal 413 GGIO1.ST.Ind7.stVal
361 CSWI8.ST.Loc.stVal 414 GGIO1.ST.Ind8.stVal
362 CSWI8.ST.Pos.stVal 415 GGIO1.ST.Ind9.stVal
363 CSWI9.ST.Loc.stVal 416 GGIO1.ST.Ind10.stVal
364 CSWI9.ST.Pos.stVal 417 GGIO1.ST.Ind11.stVal
365 CSWI10.ST.Loc.stVal 418 GGIO1.ST.Ind12.stVal
366 CSWI10.ST.Pos.stVal 419 GGIO1.ST.Ind13.stVal
367 CSWI11.ST.Loc.stVal 420 GGIO1.ST.Ind14.stVal
368 CSWI11.ST.Pos.stVal 421 GGIO1.ST.Ind15.stVal
369 CSWI12.ST.Loc.stVal 422 GGIO1.ST.Ind16.stVal
370 CSWI12.ST.Pos.stVal 423 GGIO1.ST.Ind17.stVal
371 CSWI13.ST.Loc.stVal 424 GGIO1.ST.Ind18.stVal
372 CSWI13.ST.Pos.stVal 425 GGIO1.ST.Ind19.stVal
373 CSWI14.ST.Loc.stVal 426 GGIO1.ST.Ind20.stVal
374 CSWI14.ST.Pos.stVal 427 GGIO1.ST.Ind21.stVal
375 CSWI15.ST.Loc.stVal 428 GGIO1.ST.Ind22.stVal
376 CSWI15.ST.Pos.stVal 429 GGIO1.ST.Ind23.stVal
377 CSWI16.ST.Loc.stVal 430 GGIO1.ST.Ind24.stVal
378 CSWI16.ST.Pos.stVal 431 GGIO1.ST.Ind25.stVal
379 CSWI17.ST.Loc.stVal 432 GGIO1.ST.Ind26.stVal
380 CSWI17.ST.Pos.stVal 433 GGIO1.ST.Ind27 .stVal
381 CSWI18.ST.Loc.stVal 434 GGIO1.ST.Ind28.stVal
382 CSWI18.ST.Pos.stVal 435 GGIO1.ST.Ind29.stVal
383 CSWI19.ST.Loc.stVal 436 GGIO1.ST.Ind30.stVal
384 CSWI19.ST.Pos.stVal 437 GGIO1.ST.Ind31.stVal
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438 GGIO1.ST.Ind32.stVal 491 GGIO1.ST.Ind85.stVal
439 GGIO1.ST.Ind33.stVal 492 GGIO1.ST.Ind86.stVal
440 GGIO1.ST.Ind34.stVal 493 GGIO1.ST.Ind87.stVal
441 GGIO1.ST.Ind35.stVal 494 GGIO1.ST.Ind88.stVal
442 GGIO1.ST.Ind36.stVal 495 GGIO1.ST.Ind89.stVal
443 GGIO1.ST.Ind37.stVal 496 GGIO1.ST.Ind90.stVal
444 GGIO1.ST.Ind38.stVal 497 GGIO1.ST.Ind91.stVal
445 GGIO1.ST.Ind39.stVal 498 GGIO1.ST.Ind92.stVal
446 GGIO1.ST.Ind40.stVal 499 GGIO1.ST.Ind93.stVal
447 GGIO1.ST.Ind41.stVal 500 GGIO1.ST.Ind94.stVal
448 GGIO1.ST.Ind42.stVal 501 GGIO1.ST.Ind95.stVal
449 GGIO1.ST.Ind43.stVal 502 GGIO1.ST.Ind96.stVal
450 GGIO1.ST.Ind44.stVal 503 GGIO1.ST.Ind97..stVal
451 GGIO1.ST.Ind45.stVal 504 GGIO1.ST.Ind98.stVal
452 GGIO1.ST.Ind46.stVal 505 GGIO1.ST.Ind99.stVal
453 GGIO1.ST.Ind47 .stVal 506 GGIO1.ST.Ind100.stVal
454 GGIO1.ST.Ind48.stVal 507 GGIO1.ST.Ind101.stVal
455 GGIO1.ST.Ind49.stVal 508 GGIO1.ST.Ind102.stVal
456 GGIO1.ST.Ind50.stVal 509 GGIO1.ST.Ind103.stVal
457 GGIO1.ST.Ind51.stVal 510 GGIO1.ST.Ind104.stVal
458 GGIO1.ST.Ind52.stVal 511 GGIO1.ST.Ind105.stVal
459 GGIO1.ST.Ind53.stVal 512 GGIO1.ST.Ind106.stVal
460 GGIO1.ST.Ind54.stVal 513 GGIO1.ST.Ind107 .stVal
461 GGIO1.ST.Ind55.stVal 514 GGIO1.ST.Ind108.stVal
462 GGIO1.ST.Ind56.stVal 515 GGIO1.ST.Ind109.stVal
463 GGIO1.ST.Ind57..stVal 516 GGIO1.ST.Ind110.stVal
464 GGIO1.ST.Ind58.stVal 517 GGIO1.ST.Ind111.stVal
465 GGIO1.ST.Ind59.stVal 518 GGIO1.ST.Ind112.stVal
466 GGIO1.ST.Ind60.stVal 519 GGIO1.ST.Ind113.stVal
467 GGIO1.ST.Ind61.stVal 520 GGIO1.ST.Ind114.stVal
468 GGIO1.ST.Ind62.stVal 521 GGIO1.ST.Ind115.stVal
469 GGIO1.ST.Ind63.stVal 522 GGIO1.ST.Ind116.stVal
470 GGIO1.ST.Ind64.stVal 523 GGIO1.ST.Ind117.stVal
471 GGIO1.ST.Ind65.stVal 524 GGIO1.ST.Ind118.stVal
472 GGIO1.ST.Ind66.stVal 525 GGIO1.ST.Ind119.stVal
473 GGIO1.ST.Ind67.stVal 526 GGIO1.ST.Ind120.stVal
474 GGIO1.ST.Ind68.stVal 527 GGIO1.ST.Ind121.stVal
475 GGIO1.ST.Ind69.stVal 528 GGIO1.ST.Ind122.stVal
476 GGIO1.ST.Ind70.stVal 529 GGIO1.ST.Ind123.stVal
477 GGIO1.ST.Ind71.stVal 530 GGIO1.ST.Ind124 .stVal
478 GGIO1.ST.Ind72.stVal 531 GGIO1.ST.Ind125.stVal
479 GGIO1.ST.Ind73.stVal 532 GGIO1.ST.Ind126.stVal
480 GGIO1.ST.Ind74.stVal 533 GGIO1.ST.Ind127 .stVal
481 GGIO1.ST.Ind75.stVal 534 GGIO1.ST.Ind128.stVal
482 GGIO1.ST.Ind76.stVal 535 MMXU1.MX.TotW.mag.f
483 GGIO1.ST.Ind77..stVal 536 MMXU1.MX.TotVAr.mag.f
484 GGIO1.ST.Ind78.stVal 537 MMXU1.MX.TotVA.mag.f
485 GGIO1.ST.Ind79.stVal 538 MMXU1.MX.TotPF.mag.f
486 GGIO1.ST.Ind80.stVal 539 MMXU1.MX.Hz.mag.f
487 GGIO1.ST.Ind81.stVal 540 MMXU1.MX.PPV.phsAB.cVal.mag.f
488 GGIO1.ST.Ind82.stVal 541 MMXU1.MX.PPV.phsAB.cVal.ang.f
489 GGIO1.ST.Ind83.stVal 542 MMXU1.MX.PPV.phsBC.cVal.mag.f
490 GGIO1.ST.Ind84.stVal 543 MMXU1.MX.PPV.phsBC.cVal.ang.f
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544 MMXU1.MX.PPV.phsCA.cVal.mag.f 597 MMXU2.MX.W.phsA.cVal.mag.f
545 MMXU1.MX.PPV.phsCA.cVal.ang.f 598 MMXU2.MX.W.phsB.cVal.mag.f
546 MMXU1.MX.PhV.phsA.cVal.mag.f 599 MMXU2.MX.W.phsC.cVal.mag.f
547 MMXU1.MX.PhV.phsA.cVal.ang.f 600 MMXU2.MX.VAr.phsA.cVal.mag.f
548 MMXU1.MX.PhV.phsB.cVal.mag.f 601 MMXU2.MX.VAr.phsB.cVal.mag.f
549 MMXU1.MX.PhV.phsB.cVal.ang.f 602 MMXU2.MX.VAr.phsC.cVal.mag.f
550 MMXU1.MX.PhV.phsC.cVal.mag.f 603 MMXU2.MX.VA.phsA.cVal.mag.f
551 MMXU1.MX.PhV.phsC.cVal.ang.f 604 MMXU2.MX.VA.phsB.cVal.mag.f
552 MMXU1.MX.A.phsA.cVal.mag.f 605 MMXU2.MX.VA.phsC.cVal.mag.f
553 MMXU1.MX.A.phsA.cVal.ang.f 606 MMXU2.MX.PF.phsA.cVal.mag.f
554 MMXU1.MX.A.phsB.cVal.mag.f 607 MMXU2.MX.PF.phsB.cVal.mag.f
555 MMXU1.MX.A.phsB.cVal.ang.f 608 MMXU2.MX.PF.phsC.cVal.mag.f
556 MMXU1.MX.A.phsC.cVal.mag.f 609 MMXU3.MX.TotW.mag.f
557 MMXU1.MX.A.phsC.cVal.ang.f 610 MMXU3.MX.TotVAr.mag.f
558 MMXU1.MX.A.neut.cVal.mag.f 611 MMXU3.MX.TotVA.mag.f
559 MMXU1.MX.A.neut.cVal.ang.f 612 MMXU3.MX.TotPF.mag.f
560 MMXU1.MX.W.phsA.cVal.mag.f 613 MMXU3.MX.Hz.mag.f
561 MMXU1.MX.W.phsB.cVal.mag.f 614 MMXU3.MX.PPV.phsAB.cVal.mag.f
562 MMXU1.MX.W.phsC.cVal.mag.f 615 MMXU3.MX.PPV.phsAB.cVal.ang.f
563 MMXU1.MX.VAr.phsA.cVal.mag.f 616 MMXU3.MX.PPV.phsBC.cVal.mag.f
564 MMXU1.MX.VAr.phsB.cVal.mag.f 617 MMXU3.MX.PPV.phsBC.cVal.ang.f
565 MMXU1.MX.VAr.phsC.cVal.mag.f 618 MMXU3.MX.PPV.phsCA.cVal.mag.f
566 MMXU1.MX.VA.phsA.cVal.mag.f 619 MMXU3.MX.PPV.phsCA.cVal.ang.f
567 MMXU1.MX.VA.phsB.cVal.mag.f 620 MMXU3.MX.PhV.phsA.cVal.mag.f
568 MMXU1.MX.VA.phsC.cVal.mag.f 621 MMXU3.MX.PhV.phsA.cVal.ang.f
569 MMXU1.MX.PF.phsA.cVal.mag.f 622 MMXU3.MX.PhV.phsB.cVal.mag.f
570 MMXU1.MX.PF.phsB.cVal.mag.f 623 MMXU3.MX.PhV.phsB.cVal.ang.f
571 MMXU1.MX.PF.phsC.cVal.mag.f 624 MMXU3.MX.PhV.phsC.cVal.mag.f
572 MMXU2.MX.TotW.mag.f 625 MMXU3.MX.PhV.phsC.cVal.ang.f
573 MMXU2.MX.TotVAr.mag.f 626 MMXU3.MX.A.phsA.cVal.mag.f
574 MMXU2.MX.TotVA.mag.f 627 MMXU3.MX.A.phsA.cVal.ang.f
575 MMXU2.MX.TotPF.mag.f 628 MMXU3.MX.A.phsB.cVal.mag.f
576 MMXU2.MX.Hz.mag.f 629 MMXU3.MX.A.phsB.cVal.ang.f
577 MMXU2.MX.PPV.phsAB.cVal.mag.f 630 MMXU3.MX.A.phsC.cVal.mag.f
578 MMXU2.MX.PPV.phsAB.cVal.ang.f 631 MMXU3.MX.A.phsC.cVal.ang.f
579 MMXU2.MX.PPV.phsBC.cVal.mag.f 632 MMXU3.MX.A.neut.cVal.mag.f
580 MMXU2.MX.PPV.phsBC.cVal.ang.f 633 MMXU3.MX.A.neut.cVal.ang.f
581 MMXU2.MX.PPV.phsCA.cVal.mag.f 634 MMXU3.MX.W.phsA.cVal.mag.f
582 MMXU2.MX.PPV.phsCA.cVal.ang.f 635 MMXU3.MX.W.phsB.cVal.mag.f
583 MMXU2.MX.PhV.phsA.cVal.mag.f 636 MMXU3.MX.W.phsC.cVal.mag.f
584 MMXU2.MX.PhV.phsA.cVal.ang.f 637 MMXU3.MX.VAr.phsA.cVal.mag.f
585 MMXU2.MX.PhV.phsB.cVal.mag.f 638 MMXU3.MX.VAr.phsB.cVal.mag.f
586 MMXU2.MX.PhV.phsB.cVal.ang.f 639 MMXU3.MX.VAr.phsC.cVal.mag.f
587 MMXU2.MX.PhV.phsC.cVal.mag.f 640 MMXU3.MX.VA.phsA.cVal.mag.f
588 MMXU2.MX.PhV.phsC.cVal.ang.f 641 MMXU3.MX.VA.phsB.cVal.mag.f
589 MMXU2.MX.A.phsA.cVal.mag.f 642 MMXU3.MX.VA.phsC.cVal.mag.f
590 MMXU2.MX.A.phsA.cVal.ang.f 643 MMXU3.MX.PF.phsA.cVal.mag.f
591 MMXU2.MX.A.phsB.cVal.mag.f 644 MMXU3.MX.PF.phsB.cVal.mag.f
592 MMXU2.MX.A.phsB.cVal.ang.f 645 MMXU3.MX.PF.phsC.cVal.mag.f
593 MMXU2.MX.A.phsC.cVal.mag.f 646 MMXU4.MX.TotW.mag.f
594 MMXU2.MX.A.phsC.cVal.ang.f 647 MMXU4.MX.TotVAr.mag.f
595 MMXU2.MX.A.neut.cVal.mag.f 648 MMXU4.MX.TotVA.mag.f
596 MMXU2.MX.A.neut.cVal.ang.f 649 MMXU4.MX.TotPF.mag.f
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650 MMXU4.MX.Hz.mag.f 703 MMXU5.MX.A.phsB.cVal.ang.f

651 MMXU4.MX.PPV.phsAB.cVal.mag.f 704 MMXU5.MX.A.phsC.cVal.mag.f
652 MMXU4.MX.PPV.phsAB.cVal.ang.f 705 MMXU5.MX.A.phsC.cVal.ang.f

653 MMXU4.MX.PPV.phsBC.cVal.mag.f 706 MMXU5.MX.A.neut.cVal.mag.f

654 MMXU4.MX.PPV.phsBC.cVal.ang.f 707 MMXU5.MX.A.neut.cVal.ang.f

655 MMXU4.MX.PPV.phsCA.cVal.mag.f 708 MMXU5.MX.W.phsA.cVal.mag.f
656 MMXU4.MX.PPV.phsCA.cVal.ang.f 709 MMXU5.MX.W.phsB.cVal.mag.f
657 MMXU4.MX.PhV.phsA.cVal.mag.f 710 MMXU5.MX.W.phsC.cVal.mag.f
658 MMXU4.MX.PhV.phsA.cVal.ang.f 711 MMXU5.MX.VAr.phsA.cVal.mag.f
659 MMXU4.MX.PhV.phsB.cVal.mag.f 712 MMXU5.MX.VAr.phsB.cVal.mag.f
660 MMXU4.MX.PhV.phsB.cVal.ang.f 713 MMXU5.MX.VAr.phsC.cVal.mag.f
661 MMXU4.MX.PhV.phsC.cVal.mag.f 714 MMXU5.MX.VA.phsA.cVal.mag.f
662 MMXU4.MX.PhV.phsC.cVal.ang.f 715 MMXU5.MX.VA.phsB.cVal.mag.f
663 MMXU4.MX.A.phsA.cVal.mag.f 716 MMXU5.MX.VA.phsC.cVal.mag.f
664 MMXU4.MX.A.phsA.cVal.ang.f 77 MMXU5.MX.PF.phsA.cVal.mag.f
665 MMXU4.MX.A.phsB.cVal.mag.f 718 MMXU5.MX.PF.phsB.cVal.mag.f
666 MMXU4.MX.A.phsB.cVal.ang.f 719 MMXU5.MX.PF.phsC.cVal.mag.f
667 MMXU4.MX.A.phsC.cVal.mag.f 720 MMXU6.MX.TotW.mag.f

668 MMXU4.MX.A.phsC.cVal.ang.f 721 MMXU6.MX.TotVAr.mag.f

669 MMXU4.MX.A.neut.cVal.mag.f 722 MMXU6.MX.TotVA.mag.f

670 MMXU4.MX.A.neut.cVal.ang.f 723 MMXU6.MX.TotPF.mag.f

671 MMXU4.MX.W.phsA.cVal.mag.f 724 MMXU6.MX.Hz.mag.f

672 MMXU4.MX.W.phsB.cVal.mag.f 725 MMXU6.MX.PPV.phsAB.cVal.mag.f
673 MMXU4.MX.W.phsC.cVal.mag.f 726 MMXU6.MX.PPV.phsAB.cVal.ang.f
674 MMXU4.MX.VAr.phsA.cVal.mag.f 727 MMXU6.MX.PPV.phsBC.cVal.mag.f
675 MMXU4.MX.VAr.phsB.cVal.mag.f 728 MMXU6.MX.PPV.phsBC.cVal.ang.f
676 MMXU4.MX.VAr.phsC.cVal.mag.f 729 MMXU6.MX.PPV.phsCA.cVal.mag.f
677 MMXU4.MX.VA.phsA.cVal.mag.f 730 MMXUB.MX.PPV.phsCA.cVal.ang.f
678 MMXU4.MX.VA.phsB.cVal.mag.f 731 MMXU6.MX.PhV.phsA.cVal.mag.f
679 MMXU4.MX.VA.phsC.cVal.mag.f 732 MMXU6.MX.PhV.phsA.cVal.ang.f
680 MMXU4.MX.PF.phsA.cVal.mag.f 733 MMXU6.MX.PhV.phsB.cVal.mag.f
681 MMXU4.MX.PF.phsB.cVal.mag.f 734 MMXU6.MX.PhV.phsB.cVal.ang.f
682 MMXU4.MX.PF.phsC.cVal.mag.f 735 MMXU6.MX.PhV.phsC.cVal.mag.f
683 MMXU5.MX.TotW.mag.f 736 MMXU6.MX.PhV.phsC.cVal.ang.f
684 MMXU5.MX.TotVAr.mag.f 737 MMXU6.MX.A.phsA.cVal.mag.f
685 MMXU5.MX.TotVA.mag.f 738 MMXU6.MX.A.phsA.cVal.ang.f

686 MMXU5.MX.TotPF.mag.f 739 MMXU6.MX.A.phsB.cVal.mag.f
687 MMXU5.MX.Hz.mag.f 740 MMXU6.MX.A.phsB.cVal.ang.f

688 MMXU5.MX.PPV.phsAB.cVal.mag.f 741 MMXU6.MX.A.phsC.cVal.mag.f
689 MMXU5.MX.PPV.phsAB.cVal.ang.f 742 MMXU6.MX.A.phsC.cVal.ang.f

690 MMXU5.MX.PPV.phsBC.cVal.mag.f 743 MMXU6.MX.A.neut.cVal.mag.f

691 MMXU5.MX.PPV.phsBC.cVal.ang.f 744 MMXU6.MX.A.neut.cVal.ang.f

692 MMXU5.MX.PPV.phsCA.cVal.mag.f 745 MMXU6.MX.W.phsA.cVal.mag.f
693 MMXU5.MX.PPV.phsCA.cVal.ang.f 746 MMXU6.MX.W.phsB.cVal.mag.f
694 MMXU5.MX.PhV.phsA.cVal.mag.f 747 MMXU6.MX.W.phsC.cVal.mag.f
695 MMXUS5.MX.PhV.phsA.cVal.ang.f 748 MMXU6.MX.VAr.phsA.cVal.mag.f
696 MMXU5.MX.PhV.phsB.cVal.mag.f 749 MMXU6.MX.VAr.phsB.cVal.mag.f
697 MMXU5.MX.PhV.phsB.cVal.ang.f 750 MMXU6.MX.VAr.phsC.cVal.mag.f
698 MMXU5.MX.PhV.phsC.cVal.mag.f 751 MMXU6.MX.VA.phsA.cVal.mag.f
699 MMXU5.MX.PhV.phsC.cVal.ang.f 752 MMXU6.MX.VA.phsB.cVal.mag.f
700 MMXU5.MX.A.phsA.cVal.mag.f 753 MMXU6.MX.VA.phsC.cVal.mag.f
701 MMXU5.MX.A.phsA.cVal.ang.f 754 MMXU6.MX.PF.phsA.cVal.mag.f
702 MMXU5.MX.A.phsB.cVal.mag.f 755 MMXU6.MX.PF.phsB.cVal.mag.f

GE Multilin B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi B-79




B.4 BELLEK HARITASI EK B
Liste IEC 61850 rapor veri kiimesi 6geleri Liste IEC 61850 rapor veri kiimesi 6geleri
756 MMXUB.MX.PF.phsC.cVal.mag.f 809 XSWI11.ST.Loc.stVal
757 GGIO4.MX.AnIn1.mag.f 810 XSWI11.ST.Pos.stVal
758 GGIO4.MX.AnIn2.mag.f 811 XSWI12.ST.Loc.stVal
759 GGIO4.MX.AnIn3.mag.f 812 XSWI12.ST.Pos.stVal
760 GGIO4.MX.AnIn4.mag.f 813 XSWI13.ST.Loc.stVal
761 GGIO4.MX.AnIn5.mag.f 814 XSWI13.ST.Pos.stVal
762 GGIO4.MX.AnIn6.mag.f 815 XSWI14.ST.Loc.stVal
763 GGIO4.MX.AnIn7.mag.f 816 XSWI14.ST.Pos.stVal
764 GGIO4.MX.AnIn8.mag.f 817 XSWI15.ST.Loc.stVal
765 GGIO4.MX.AnIn9.mag.f 818 XSWI15.ST.Pos.stVal
766 GGIO4.MX.AnIn10.mag.f 819 XSWI16.ST.Loc.stVal
767 GGIO4.MX.AnIn11.mag.f 820 XSWI16.ST.Pos.stVal
768 GGIO4.MX.AnIn12.mag.f 821 XSWI17.ST.Loc.stVal
769 GGIO4.MX.AnIn13.mag.f 822 XSWI17.ST.Pos.stVal
770 GGIO4.MX.AnIn14.mag.f 823 XSWI18.ST.Loc.stVal
771 GGIO4.MX.AnIn15.mag.f 824 XSWI18.ST.Pos.stVal
772 GGIO4.MX.AnIn16.mag.f 825 XSWI19.ST.Loc.stVal
773 GGIO4.MX.AnIn17.mag.f 826 XSWI19.ST.Pos.stVal
774 GGIO4.MX.AnIn18.mag.f 827 XSWI20.ST.Loc.stVal
775 GGIO4.MX.AnIn19.mag.f 828 XSWI20.ST.Pos.stVal
776 GGIO4.MX.AnIn20.mag.f 829 XSWI21.ST.Loc.stVal
777 GGIO4.MX.AnIn21.mag.f 830 XSWI21.ST.Pos.stVal
778 GGI04.MX.AnIn22.mag.f 831 XSWI22.ST.Loc.stVal
779 GGIO4.MX.AnIn23.mag.f 832 XSWI22.ST.Pos.stVal
780 GGIO4.MX.AnIn24.mag.f 833 XSWI23.ST.Loc.stVal
781 GGIO4.MX.AnIn25.mag.f 834 XSWI23.ST.Pos.stVal
782 GGIO4.MX.AnIn26.mag.f 835 XSWI24.ST.Loc.stVal
783 GGIO4.MX.AnIn27.mag.f 836 XSWI24.ST.Pos.stVal
784 GGI04.MX.AnIn28.mag.f 837 XCBR1.ST.Loc.stVal
785 GGI04.MX.AnIn29.mag.f 838 XCBR1.ST.Pos.stVal
786 GGIO4.MX.AnIn30.mag.f 839 XCBR2.ST.Loc.stVal
787 GGIO4.MX.AnIn31.mag.f 840 XCBR2.ST.Pos.stVal
788 GGIO4.MX.AnIn32.mag.f 841 XCBR3.ST.Loc.stVal
789 XSWI1.ST.Loc.stVal 842 XCBR3.ST.Pos.stVal
790 XSWI1.ST.Pos.stVal 843 XCBR4.ST.Loc.stVal
791 XSWI2.ST.Loc.stVal 844 XCBR4.ST.Pos.stVal
792 XSWI2.ST.Pos.stVal 845 XCBR5.ST.Loc.stVal
793 XSWI3.ST.Loc.stVal 846 XCBR5.ST.Pos.stVal
794 XSWI3.ST.Pos.stVal 847 XCBR®.ST.Loc.stVal
795 XSWI4.ST.Loc.stVal 848 XCBR®6.ST.Pos.stVal
796 XSWI4.ST.Pos.stVal
797 XSWI5.ST.Loc.stVal F616
798 XSWIS.ST.Pos.stval LISTE: IEC GOOSE VERI KUMESI OGELERI
799 XSWI6.ST.Loc.stVal
800 XSWI6.ST.Pos.stVal Liste GOOSE veri kiimesi 6geleri
801 XSWI7.ST.Loc.stVal 0 Higbiri
802 XSWI7.ST.Pos.stVal 1 GGIO1.ST.Ind1.q
803 XSWI8.ST.Loc.stVal 2 GGIO1.ST.Ind1.stVal
804 XSWI8.ST.Pos.stVal 3 GGIO1.ST.Ind2.q
805 XSWI9.ST.Loc.stVal 4 GGIO1.ST.Ind2.stVal
806 XSWI9.ST.Pos.stVal 5 GGIO1.ST.Ind3.q
807 XSWI10.ST.Loc.stVal 6 GGIO1.ST.Ind3.stVal
808 XSWI10.ST.Pos.stVal 7 GGIO1.ST.Ind4.q
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8 GGIO1.ST.Ind4.stVal 61 GGIO1.ST.Ind31.q
9 GGIO1.ST.Ind5.q 62 GGIO1.ST.Ind31.stVal
10 GGIO1.ST.Ind5.stVal 63 GGIO1.ST.Ind32.q
1 GGIO1.ST.Ind6.q 64 GGIO1.ST.Ind32.stVal
12 GGIO1.ST.Ind6.stVal 65 GGIO1.ST.Ind33.q
13 GGIO1.8ST.Ind7.q 66 GGIO1.ST.Ind33.stVal
14 GGIO1.ST.Ind7..stVal 67 GGIO1.ST.Ind34.q
15 GGIO1.ST.Ind8.q 68 GGIO1.ST.Ind34.stVal
16 GGIO1.ST.Ind8.stVal 69 GGIO1.ST.Ind35.q
17 GGIO1.8ST.Ind9.q 70 GGIO1.ST.Ind35.stVal
18 GGIO1.ST.Ind9.stVal 71 GGIO1.ST.Ind36.q
19 GGIO1.ST.Ind10.q 72 GGIO1.ST.Ind36.stVal
20 GGIO1.ST.Ind10.stVal 73 GGIO1.ST.Ind37.q
21 GGIO1.ST.Ind11.q 74 GGIO1.ST.Ind37.stVal
22 GGIO1.ST.Ind11.stVal 75 GGIO1.ST.Ind38.q
23 GGIO1.ST.Ind12.q 76 GGIO1.ST.Ind38.stVal
24 GGIO1.ST.Ind12.stVal 77 GGIO1.ST.Ind39.q
25 GGIO1.ST.Ind13.q 78 GGIO1.ST.Ind39.stVal
26 GGIO1.ST.Ind13.stVal 79 GGIO1.ST.Ind40.q
27 GGIO1.ST.Ind14.q 80 GGIO1.ST.Ind40.stVal
28 GGIO1.ST.Ind14.stVal 81 GGIO1.ST.Ind41.q
29 GGIO1.ST.Ind15.q 82 GGIO1.ST.Ind41.stVal
30 GGIO1.ST.Ind15.stVal 83 GGIO1.ST.Ind42.q
31 GGIO1.ST.Ind16.q 84 GGIO1.ST.Ind42.stVal
32 GGIO1.ST.Ind16.stVal 85 GGIO1.ST.Ind43.q
33 GGIO1.ST.Ind17.q 86 GGIO1.ST.Ind43.stVal
34 GGIO1.ST.Ind17.stVal 87 GGIO1.ST.Ind44.q
35 GGIO1.ST.Ind18.q 88 GGIO1.ST.Ind44.stVal
36 GGIO1.ST.Ind18.stVal 89 GGIO1.ST.Ind45.q
37 GGIO1.ST.Ind19.q 90 GGIO1.ST.Ind45.stVal
38 GGIO1.ST.Ind19.stVal 91 GGIO1.ST.Ind46.q
39 GGIO1.ST.Ind20.q 92 GGIO1.ST.Ind46.stVal
40 GGIO1.8T.Ind20.stVal 93 GGIO1.ST.Ind47.q
41 GGIO1.ST.Ind21.q 94 GGIO1.ST.Ind47 .stVal
42 GGIO1.ST.Ind21.stVal 95 GGIO1.ST.Ind48.q
43 GGIO1.ST.Ind22.q 96 GGIO1.ST.Ind48.stVal
44 GGIO1.8T.Ind22.stVal 97 GGIO1.ST.Ind49.q
45 GGIO1.ST.Ind23.q 98 GGIO1.ST.Ind49.stVal
46 GGIO1.ST.Ind23.stVal 99 GGIO1.ST.Ind50.q
47 GGIO1.ST.Ind24.q 100 GGIO1.ST.Ind50.stVal
48 GGIO1.ST.Ind24.stVal 101 GGIO1.ST.Ind51.q
49 GGIO1.ST.Ind25.q 102 GGIO1.ST.Ind51.stVal
50 GGIO1.ST.Ind25.stVal 103 GGIO1.ST.Ind52.q
51 GGIO1.ST.Ind26.q 104 GGIO1.ST.Ind52.stVal
52 GGIO1.ST.Ind26.stVal 105 GGIO1.ST.Ind53.q
53 GGIO1.ST.Ind27.q 106 GGIO1.ST.Ind53.stVal
54 GGIO1.8T.Ind27 .stVal 107 GGIO1.ST.Ind54.q
55 GGIO1.ST.Ind28.q 108 GGIO1.ST.Ind54.stVal
56 GGIO1.ST.Ind28.stVal 109 GGIO1.ST.Ind55.q
57 GGIO1.ST.Ind29.q 110 GGIO1.ST.Ind55.stVal
58 GGIO1.ST.Ind29.stVal 111 GGIO1.ST.Ind56.q
59 GGIO1.ST.Ind30.q 112 GGIO1.ST.Ind56.stVal
60 GGIO1.ST.Ind30.stVal 113 GGIO1.ST.Ind57.q

GE Multilin B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi B-81



B.4 BELLEK HARITASI EKB

Liste GOOSE veri kiimesi 6geleri Liste GOOSE veri kiimesi 6geleri
114 GGIO1.ST.Ind57 .stVal 167 GGIO1.ST.Ind84.q
115 GGIO1.ST.Ind58.q 168 GGIO1.ST.Ind84.stVal
116 GGIO1.ST.Ind58.stVal 169 GGIO1.ST.Ind85.q
117 GGIO1.ST.Ind59.q 170 GGIO1.ST.Ind85.stVal
118 GGIO1.ST.Ind59.stVal 171 GGIO1.ST.Ind86.q
119 GGIO1.ST.Ind60.q 172 GGIO1.ST.Ind86.stVal
120 GGIO1.ST.Ind60.stVal 173 GGIO1.ST.Ind87.q
121 GGIO1.ST.Ind61.q 174 GGIO1.ST.Ind87.stVal
122 GGIO1.ST.Ind61.stVal 175 GGIO1.ST.Ind88.q
123 GGIO1.8T.Ind62.q 176 GGIO1.ST.Ind88.stVal
124 GGIO1.ST.Ind62.stVal 177 GGIO1.ST.Ind89.q
125 GGIO1.ST.Ind63.q 178 GGIO1.ST.Ind89.stVal
126 GGIO1.ST.Ind63.stVal 179 GGIO1.ST.Ind90.q
127 GGIO1.ST.Ind64.q 180 GGIO1.ST.Ind90.stVal
128 GGIO1.ST.Ind64.stVal 181 GGIO1.ST.Ind91.q
129 GGIO1.ST.Ind65.q 182 GGIO1.ST.Ind91.stVal
130 GGIO1.ST.Ind65.stVal 183 GGIO1.ST.Ind92.q
131 GGIO1.ST.Ind66.q 184 GGIO1.ST.Ind92.stVal
132 GGIO1.ST.Ind66.stVal 185 GGIO1.ST.Ind93.q
133 GGIO1.ST.Ind67.q 186 GGIO1.ST.Ind93.stVal
134 GGIO1.ST.Ind67 .stVal 187 GGIO1.ST.Ind94.q
135 GGIO1.ST.Ind68.q 188 GGIO1.ST.Ind94.stVal
136 GGIO1.ST.Ind68.stVal 189 GGIO1.ST.Ind95.q
137 GGIO1.ST.Ind69.q 190 GGIO1.ST.Ind95.stVal
138 GGIO1.ST.Ind69.stVal 191 GGIO1.ST.Ind96.q
139 GGIO1.ST.Ind70.q 192 GGIO1.ST.Ind96.stVal
140 GGIO1.ST.Ind70.stVal 193 GGIO1.ST.Ind97.q
141 GGIO1.8ST.Ind71.q 194 GGIO1.ST.Ind97..stVal
142 GGIO1.ST.Ind71.stVal 195 GGIO1.ST.Ind98.q
143 GGIO1.ST.Ind72.q 196 GGIO1.ST.Ind98.stVal
144 GGIO1.ST.Ind72.stVal 197 GGIO1.ST.Ind99.q
145 GGIO1.ST.Ind73.q 198 GGIO1.ST.Ind99.stVal
146 GGIO1.ST.Ind73.stVal 199 GGIO1.ST.Ind100.q
147 GGIO1.ST.Ind74.q 200 GGIO1.ST.Ind100.stVal
148 GGIO1.ST.Ind74.stVal 201 GGIO1.ST.Ind101.q
149 GGIO1.8ST.Ind75.q 202 GGIO1.ST.Ind101.stVal
150 GGIO1.ST.Ind75.stVal 203 GGIO1.ST.Ind102.q
151 GGIO1.ST.Ind76.q 204 GGIO1.ST.Ind102.stVal
152 GGIO1.ST.Ind76.stVal 205 GGIO1.ST.Ind103.q
153 GGIO1.ST.Ind77.q 206 GGIO1.ST.Ind103.stVal
154 GGIO1.ST.Ind77 .stVal 207 GGIO1.ST.Ind104.q
155 GGIO1.ST.Ind78.q 208 GGIO1.ST.Ind104.stVal
156 GGIO1.ST.Ind78.stVal 209 GGIO1.ST.Ind105.q
157 GGIO1.ST.Ind79.q 210 GGIO1.ST.Ind105.stVal
158 GGIO1.ST.Ind79.stVal 211 GGIO1.ST.Ind106.q
159 GGIO1.ST.Ind80.q 212 GGIO1.ST.Ind106.stVal
160 GGIO1.ST.Ind80.stVal 213 GGIO1.ST.Ind107.q
161 GGIO1.ST.Ind81.q 214 GGIO1.ST.Ind107 .stVal
162 GGIO1.ST.Ind81.stVal 215 GGIO1.ST.Ind108.q
163 GGIO1.ST.Ind82.q 216 GGIO1.ST.Ind108.stVal
164 GGIO1.ST.Ind82.stVal 217 GGIO1.ST.Ind109.q
165 GGIO1.ST.Ind83.q 218 GGIO1.ST.Ind109.stVal
166 GGIO1.ST.Ind83.stVal 219 GGIO1.ST.Ind110.q
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220 GGIO1.ST.Ind110.stVal 273 MMXU1.MX.PhV.phsC.cVal.ang.f
221 GGIO1.ST.Ind111.q 274 MMXU1.MX.A.phsA.cVal.mag.f
222 GGIO1.ST.Ind111.stVal 275 MMXU1.MX.A.phsA.cVal.ang.f
223 GGIO1.ST.Ind112.q 276 MMXU1.MX.A.phsB.cVal.mag.f
224 GGIO1.ST.Ind112.stVal 277 MMXU1.MX.A.phsB.cVal.ang.f
225 GGIO1.ST.Ind113.q 278 MMXU1.MX.A.phsC.cVal.mag.f
226 GGIO1.ST.Ind113.stVal 279 MMXU1.MX.A.phsC.cVal.ang.f
227 GGIO1.ST.Ind114.q 280 MMXU1.MX.A.neut.cVal.mag.f
228 GGIO1.ST.Ind114.stVal 281 MMXU1.MX.A.neut.cVal.ang.f
229 GGIO1.ST.Ind115.q 282 MMXU1.MX.W.phsA.cVal.mag.f
230 GGIO1.ST.Ind115.stVal 283 MMXU1.MX.W.phsB.cVal.mag.f
231 GGIO1.ST.Ind116.q 284 MMXU1.MX.W.phsC.cVal.mag.f
232 GGIO1.ST.Ind116.stVal 285 MMXU1.MX.VAr.phsA.cVal.mag.f
233 GGIO1.ST.Ind117.q 286 MMXU1.MX.VAr.phsB.cVal.mag.f
234 GGIO1.ST.Ind117..stVal 287 MMXU1.MX.VAr.phsC.cVal.mag.f
235 GGIO1.ST.Ind118.q 288 MMXU1.MX.VA.phsA.cVal.mag.f
236 GGIO1.ST.Ind118.stVal 289 MMXU1.MX.VA.phsB.cVal.mag.f
237 GGIO1.ST.Ind119.q 290 MMXU1.MX.VA.phsC.cVal.mag.f
238 GGIO1.ST.Ind119.stVal 291 MMXU1.MX.PF.phsA.cVal.mag.f
239 GGIO1.ST.Ind120.q 292 MMXU1.MX.PF.phsB.cVal.mag.f
240 GGIO1.ST.Ind120.stVal 293 MMXU1.MX.PF.phsC.cVal.mag.f
241 GGIO1.ST.Ind121.q 294 MMXU2.MX.TotW.mag.f
242 GGIO1.ST.Ind121.stVal 295 MMXU2.MX.TotVAr.mag.f
243 GGIO1.ST.Ind122.q 296 MMXU2.MX.TotVA.mag.f
244 GGIO1.ST.Ind122.stVal 297 MMXU2.MX.TotPF.mag.f
245 GGIO1.ST.Ind123.q 298 MMXU2.MX.Hz.mag.f
246 GGIO1.ST.Ind123.stVal 299 MMXU2.MX.PPV.phsAB.cVal.mag.f
247 GGIO1.ST.Ind124.q 300 MMXU2.MX.PPV.phsAB.cVal.ang.f
248 GGIO1.ST.Ind124 stVal 301 MMXU2.MX.PPV.phsBC.cVal.mag.f
249 GGIO1.ST.Ind125.q 302 MMXU2.MX.PPV.phsBC.cVal.ang.f
250 GGIO1.ST.Ind125.stVal 303 MMXU2.MX.PPV.phsCA.cVal.mag.f
251 GGIO1.ST.Ind126.q 304 MMXU2.MX.PPV.phsCA.cVal.ang.f
252 GGIO1.ST.Ind126.stVal 305 MMXU2.MX.PhV.phsA.cVal.mag.f
253 GGIO1.ST.Ind127.q 306 MMXU2.MX.PhV.phsA.cVal.ang.f
254 GGIO1.ST.Ind127 .stVal 307 MMXU2.MX.PhV.phsB.cVal.mag.f
255 GGIO1.ST.Ind128.q 308 MMXU2.MX.PhV.phsB.cVal.ang.f
256 GGIO1.ST.Ind128.stVal 309 MMXU2.MX.PhV.phsC.cVal.mag.f
257 MMXU1.MX.TotW.mag.f 310 MMXU2.MX.PhV.phsC.cVal.ang.f
258 MMXU1.MX.TotVAr.mag.f 311 MMXU2.MX.A.phsA.cVal.mag.f
259 MMXU1.MX.TotVA.mag.f 312 MMXU2.MX.A.phsA.cVal.ang.f
260 MMXU1.MX.TotPF.mag.f 313 MMXU2.MX.A.phsB.cVal.mag.f
261 MMXU1.MX.Hz.mag.f 314 MMXU2.MX.A.phsB.cVal.ang.f
262 MMXU1.MX.PPV.phsAB.cVal.mag.f 315 MMXU2.MX.A.phsC.cVal.mag.f
263 MMXU1.MX.PPV.phsAB.cVal.ang.f 316 MMXU2.MX.A.phsC.cVal.ang.f
264 MMXU1.MX.PPV.phsBC.cVal.mag.f 317 MMXU2.MX.A.neut.cVal.mag.f
265 MMXU1.MX.PPV.phsBC.cVal.ang.f 318 MMXU2.MX.A.neut.cVal.ang.f
266 MMXU1.MX.PPV.phsCA.cVal.mag.f 319 MMXU2.MX.W.phsA.cVal.mag.f
267 MMXU1.MX.PPV.phsCA.cVal.ang.f 320 MMXU2.MX.W.phsB.cVal.mag.f
268 MMXU1.MX.PhV.phsA.cVal.mag.f 321 MMXU2.MX.W.phsC.cVal.mag.f
269 MMXU1.MX.PhV.phsA.cVal.ang.f 322 MMXU2.MX.VAr.phsA.cVal.mag.f
270 MMXU1.MX.PhV.phsB.cVal.mag.f 323 MMXU2.MX.VAr.phsB.cVal.mag.f
271 MMXU1.MX.PhV.phsB.cVal.ang.f 324 MMXU2.MX.VAr.phsC.cVal.mag.f
272 MMXU1.MX.PhV.phsC.cVal.mag.f 325 MMXU2.MX.VA.phsA.cVal.mag.f
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326 MMXU2.MX.VA.phsB.cVal.mag.f 379 MMXU4.MX.PhV.phsA.cVal.mag.f
327 MMXU2.MX.VA.phsC.cVal.mag.f 380 MMXU4.MX.PhV.phsA.cVal.ang.f
328 MMXU2.MX.PF.phsA.cVal.mag.f 381 MMXU4.MX.PhV.phsB.cVal.mag.f
329 MMXU2.MX.PF.phsB.cVal.mag.f 382 MMXU4.MX.PhV.phsB.cVal.ang.f
330 MMXU2.MX.PF.phsC.cVal.mag.f 383 MMXU4.MX.PhV.phsC.cVal.mag.f
331 MMXU3.MX.TotW.mag.f 384 MMXU4.MX.PhV.phsC.cVal.ang.f
332 MMXU3.MX.TotVAr.mag.f 385 MMXU4.MX.A.phsA.cVal.mag.f
333 MMXU3.MX.TotVA.mag.f 386 MMXU4.MX.A.phsA.cVal.ang.f
334 MMXU3.MX.TotPF.mag.f 387 MMXU4.MX.A.phsB.cVal.mag.f
335 MMXU3.MX.Hz.mag.f 388 MMXU4.MX.A.phsB.cVal.ang.f
336 MMXU3.MX.PPV.phsAB.cVal.mag.f 389 MMXU4.MX.A.phsC.cVal.mag.f
337 MMXU3.MX.PPV.phsAB.cVal.ang.f 390 MMXU4.MX.A.phsC.cVal.ang.f
338 MMXU3.MX.PPV.phsBC.cVal.mag.f 391 MMXU4.MX.A.neut.cVal.mag.f
339 MMXU3.MX.PPV.phsBC.cVal.ang.f 392 MMXU4.MX.A.neut.cVal.ang.f
340 MMXU3.MX.PPV.phsCA.cVal.mag.f 393 MMXU4.MX.W.phsA.cVal.mag.f
341 MMXU3.MX.PPV.phsCA.cVal.ang.f 394 MMXU4.MX.W.phsB.cVal.mag.f
342 MMXU3.MX.PhV.phsA.cVal.mag.f 395 MMXU4.MX.W.phsC.cVal.mag.f
343 MMXU3.MX.PhV.phsA.cVal.ang.f 396 MMXU4.MX.VAr.phsA.cVal.mag.f
344 MMXU3.MX.PhV.phsB.cVal.mag.f 397 MMXU4.MX.VAr.phsB.cVal.mag.f
345 MMXU3.MX.PhV.phsB.cVal.ang.f 398 MMXU4.MX.VAr.phsC.cVal.mag.f
346 MMXU3.MX.PhV.phsC.cVal.mag.f 399 MMXU4.MX.VA.phsA.cVal.mag.f
347 MMXU3.MX.PhV.phsC.cVal.ang.f 400 MMXU4.MX.VA.phsB.cVal.mag.f
348 MMXU3.MX.A.phsA.cVal.mag.f 401 MMXU4.MX.VA.phsC.cVal.mag.f
349 MMXU3.MX.A.phsA.cVal.ang.f 402 MMXU4.MX.PF.phsA.cVal.mag.f
350 MMXU3.MX.A.phsB.cVal.mag.f 403 MMXU4.MX.PF.phsB.cVal.mag.f
351 MMXU3.MX.A.phsB.cVal.ang.f 404 MMXU4.MX.PF.phsC.cVal.mag.f
352 MMXU3.MX.A.phsC.cVal.mag.f 405 MMXU5.MX.TotW.mag.f
353 MMXU3.MX.A.phsC.cVal.ang.f 406 MMXU5.MX.TotVAr.mag.f
354 MMXU3.MX.A.neut.cVal.mag.f 407 MMXU5.MX.TotVA.mag.f
355 MMXU3.MX.A.neut.cVal.ang.f 408 MMXU5.MX.TotPF.mag.f
356 MMXU3.MX.W.phsA.cVal.mag.f 409 MMXU5.MX.Hz.mag.f
357 MMXU3.MX.W.phsB.cVal.mag.f 410 MMXU5.MX.PPV.phsAB.cVal.mag.f
358 MMXU3.MX.W.phsC.cVal.mag.f 411 MMXU5.MX.PPV.phsAB.cVal.ang.f
359 MMXU3.MX.VAr.phsA.cVal.mag.f 412 MMXU5.MX.PPV.phsBC.cVal.mag.f
360 MMXU3.MX.VAr.phsB.cVal.mag.f 413 MMXU5.MX.PPV.phsBC.cVal.ang.f
361 MMXU3.MX.VAr.phsC.cVal.mag.f 414 MMXU5.MX.PPV.phsCA.cVal.mag.f
362 MMXU3.MX.VA.phsA.cVal.mag.f 415 MMXU5.MX.PPV.phsCA.cVal.ang.f
363 MMXU3.MX.VA.phsB.cVal.mag.f 416 MMXU5.MX.PhV.phsA.cVal.mag.f
364 MMXU3.MX.VA.phsC.cVal.mag.f 417 MMXUS5.MX.PhV.phsA.cVal.ang.f
365 MMXU3.MX.PF.phsA.cVal.mag.f 418 MMXU5.MX.PhV.phsB.cVal.mag.f
366 MMXU3.MX.PF.phsB.cVal.mag.f 419 MMXU5.MX.PhV.phsB.cVal.ang.f
367 MMXU3.MX.PF.phsC.cVal.mag.f 420 MMXU5.MX.PhV.phsC.cVal.mag.f
368 MMXU4.MX.TotW.mag.f 421 MMXU5.MX.PhV.phsC.cVal.ang.f
369 MMXU4.MX.TotVAr.mag.f 422 MMXU5.MX.A.phsA.cVal.mag.f
370 MMXU4.MX.TotVA.mag.f 423 MMXU5.MX.A.phsA.cVal.ang.f
371 MMXU4.MX.TotPF.mag.f 424 MMXU5.MX.A.phsB.cVal.mag.f
372 MMXU4.MX.Hz.mag.f 425 MMXU5.MX.A.phsB.cVal.ang.f
373 MMXU4.MX.PPV.phsAB.cVal.mag.f 426 MMXU5.MX.A.phsC.cVal.mag.f
374 MMXU4.MX.PPV.phsAB.cVal.ang.f 427 MMXUS5.MX.A.phsC.cVal.ang.f
375 MMXU4.MX.PPV.phsBC.cVal.mag.f 428 MMXU5.MX.A.neut.cVal.mag.f
376 MMXU4.MX.PPV.phsBC.cVal.ang.f 429 MMXU5.MX.A.neut.cVal.ang.f
377 MMXU4.MX.PPV.phsCA.cVal.mag.f 430 MMXU5.MX.W.phsA.cVal.mag.f
378 MMXU4.MX.PPV.phsCA.cVal.ang.f 431 MMXU5.MX.W.phsB.cVal.mag.f
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432 MMXU5.MX.W.phsC.cVal.mag.f 485 GGIO4.MX.AnIn7.mag.f
433 MMXU5.MX.VAr.phsA.cVal.mag.f 486 GGI04.MX.AnIn8.mag.f
434 MMXU5.MX.VAr.phsB.cVal.mag.f 487 GGI04.MX.AnIn9.mag.f
435 MMXU5.MX.VAr.phsC.cVal.mag.f 488 GGI0O4.MX.AnIn10.mag.f
436 MMXU5.MX.VA.phsA.cVal.mag.f 489 GGIO4.MX.AnIn11.mag.f
437 MMXU5.MX.VA.phsB.cVal.mag.f 490 GGIO4.MX.AnIn12.mag.f
438 MMXU5.MX.VA.phsC.cVal.mag.f 491 GGIO4.MX.AnIn13.mag.f
439 MMXU5.MX.PF.phsA.cVal.mag.f 492 GGIO4.MX.AnIn14.mag.f
440 MMXU5.MX.PF.phsB.cVal.mag.f 493 GGIO4.MX.AnIn15.mag.f
441 MMXU5.MX.PF.phsC.cVal.mag.f 494 GGIO4.MX.AnIn16.mag.f
442 MMXU6.MX.TotW.mag.f 495 GGIO4.MX.AnIn17.mag.f
443 MMXU6.MX.TotVAr.mag.f 496 GGIO4.MX.AnIn18.mag.f
444 MMXU6.MX.TotVA.mag.f 497 GGIO4.MX.AnIn19.mag.f
445 MMXU6.MX.TotPF.mag.f 498 GGIO4.MX.AnIn20.mag.f
446 MMXU6.MX.Hz.mag.f 499 GGIO4.MX.AnIn21.mag.f
447 MMXU6.MX.PPV.phsAB.cVal.mag.f 500 GGIO4.MX.AnIn22.mag.f
448 MMXU6.MX.PPV.phsAB.cVal.ang.f 501 GGIO4.MX.AnIn23.mag.f
449 MMXU6.MX.PPV.phsBC.cVal.mag.f 502 GGIO4.MX.AnIn24.mag.f
450 MMXU6.MX.PPV.phsBC.cVal.ang.f 503 GGIO4.MX.AnIn25.mag.f
451 MMXU6.MX.PPV.phsCA.cVal.mag.f 504 GGIO4.MX.AnIn26.mag.f
452 MMXUB.MX.PPV.phsCA.cVal.ang.f 505 GGIO4.MX.AnIn27.mag.f
453 MMXU6.MX.PhV.phsA.cVal.mag.f 506 GGIO4.MX.AnIn28.mag.f
454 MMXU6.MX.PhV.phsA.cVal.ang.f 507 GGIO4.MX.AnIn29.mag.f
455 MMXU6.MX.PhV.phsB.cVal.mag.f 508 GGIO4.MX.AnIn30.mag.f
456 MMXU6.MX.PhV.phsB.cVal.ang.f 509 GGIO4.MX.AnIn31.mag.f
457 MMXU6.MX.PhV.phsC.cVal.mag.f 510 GGIO4.MX.AnIn32.mag.f
458 MMXU6.MX.PhV.phsC.cVal.ang.f 511 GGIO5.ST.UIntIn1.q
459 MMXUB.MX.A.phsA.cVal.mag.f 512 GGIO5.ST.UIntIn1.stVal
460 MMXU6.MX.A.phsA.cVal.ang.f 513 GGIO5.ST.UIntIn2.q
461 MMXU6.MX.A.phsB.cVal.mag.f 514 GGIO5.ST.UIntIn2.stVal
462 MMXU6.MX.A.phsB.cVal.ang.f 515 GGIO5.ST.UIntIn3.q
463 MMXUB.MX.A.phsC.cVal.mag.f 516 GGIO5.ST.UIntIn3.stVal
464 MMXU6.MX.A.phsC.cVal.ang.f 517 GGIO5.ST.UIntIn4.q
465 MMXU6.MX.A.neut.cVal.mag.f 518 GGIO5.ST.UIntIn4.stVal
466 MMXU6.MX.A.neut.cVal.ang.f 519 GGIO5.ST.UIntIn5.q
467 MMXUB.MX.W.phsA.cVal.mag.f 520 GGIO5.ST.UIntIn5.stVal
468 MMXUB.MX.W.phsB.cVal.mag.f 521 GGIO5.ST.UIntIn6.q
469 MMXUB.MX.W.phsC.cVal.mag.f 522 GGIO5.ST.UIntIn6.stVal
470 MMXU6.MX.VAr.phsA.cVal.mag.f 523 GGIO5.ST.UIntIn7.q
471 MMXU6.MX.VAr.phsB.cVal.mag.f 524 GGIO5.ST.UIntIn7.stVal
472 MMXU6.MX.VAr.phsC.cVal.mag.f 525 GGIO5.ST.UIntIn8.q
473 MMXUB.MX.VA.phsA.cVal.mag.f 526 GGIO5.ST.UIntIn8.stVal
474 MMXU6.MX.VA.phsB.cVal.mag.f 527 GGIO5.ST.UIntIn9.q
475 MMXUB.MX.VA.phsC.cVal.mag.f 528 GGIO5.ST.UIntIn9.stVal
476 MMXU6.MX.PF.phsA.cVal.mag.f 529 GGIO5.ST.UIntIn10.q
477 MMXU6.MX.PF.phsB.cVal.mag.f 530 GGIO5.ST.UIntIn10.stVal
478 MMXUB.MX.PF.phsC.cVal.mag.f 531 GGIO5.ST.UIntin11.q
479 GGIO4.MX.AnIn1.mag.f 532 GGIO5.ST.UIntIn11.stVal
480 GGIO4.MX.AnIn2.mag.f 533 GGIO5.ST.UIntin12.q
481 GGIO4.MX.AnIn3.mag.f 534 GGIO5.ST.UIntIn12.stVal
482 GGIO4.MX.AnIn4.mag.f 535 GGIO5.ST.UIntin13.q
483 GGIO4.MX.AnIn5.mag.f 536 GGIO5.ST.UIntIn13.stVal
484 GGIO4.MX.AnIn6.mag.f 537 GGIO5.ST.UIntin14.q
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538 GGIO5.ST.UIntin14.stVal 591 PIOC11.ST.Str.general
539 GGIO5.ST.UIntin15.q 592 PIOC11.ST.Op.general
540 GGIO5.ST.UIntIn15.stVal 593 PIOC12.ST.Str.general
541 GGIO5.ST.UIntin16.q 594 PIOC12.ST.Op.general
542 GGIO5.ST.UIntIn16.stVal 595 PIOC13.ST.Str.general
543 PDIF1.ST.Str.general 596 PIOC13.ST.Op.general
544 PDIF1.ST.Op.general 597 PIOC14.ST.Str.general
545 PDIF2.ST.Str.general 598 PIOC14.ST.Op.general
546 PDIF2.ST.Op.general 599 PIOC15.ST.Str.general
547 PDIF3.ST.Str.general 600 PIOC15.ST.Op.general
548 PDIF3.ST.Op.general 601 PIOC16.ST.Str.general
549 PDIF4.ST.Str.general 602 PIOC16.ST.Op.general
550 PDIF4.ST.Op.general 603 PIOC17.ST.Str.general
551 PDIS1.ST.Str.general 604 PIOC17.ST.Op.general
552 PDIS1.ST.Op.general 605 PIOC18.ST.Str.general
553 PDIS2.ST.Str.general 606 PIOC18.ST.Op.general
554 PDIS2.ST.Op.general 607 PIOC19.ST.Str.general
555 PDIS3.ST.Str.general 608 PIOC19.ST.Op.general
556 PDIS3.ST.Op.general 609 P10C20.ST.Str.general
557 PDIS4.ST.Str.general 610 P10C20.ST.Op.general
558 PDIS4.ST.Op.general 611 P10C21.ST.Str.general
559 PDIS5.ST.Str.general 612 P10C21.ST.Op.general
560 PDIS5.ST.Op.general 613 P10C22.ST.Str.general
561 PDIS6.ST.Str.general 614 P10C22.ST.Op.general
562 PDIS6.ST.Op.general 615 P10C23.ST.Str.general
563 PDIS7.ST.Str.general 616 P10C23.ST.Op.general
564 PDIS7.ST.Op.general 617 P10C24.ST.Str.general
565 PDIS8.ST.Str.general 618 P10C24.ST.Op.general
566 PDIS8.ST.Op.general 619 P10OC25.ST.Str.general
567 PDIS9.ST.Str.general 620 P10C25.ST.Op.general
568 PDIS9.ST.Op.general 621 P10C26.ST.Str.general
569 PDIS10.ST.Str.general 622 P10C26.ST.Op.general
570 PDIS10.ST.Op.general 623 P10C27.ST.Str.general
571 PIOC1.ST.Str.general 624 PIOC27.ST.Op.general
572 PIOC1.ST.Op.general 625 P10C28.ST.Str.general
573 PIOC2.ST.Str.general 626 P10C28.ST.Op.general
574 PIOC2.ST.Op.general 627 P10C29.ST.Str.general
575 PIOC3.ST.Str.general 628 P10C29.ST.Op.general
576 PIOC3.ST.Op.general 629 PIOC30.ST.Str.general
577 PIOC4.ST.Str.general 630 PIOC30.ST.Op.general
578 PIOC4.ST.Op.general 631 PIOC31.ST.Str.general
579 PIOC5.ST.Str.general 632 PIOC31.ST.Op.general
580 PIOC5.ST.Op.general 633 PIOC32.ST.Str.general
581 PIOC6.ST.Str.general 634 PIOC32.ST.Op.general
582 PIOC6.ST.Op.general 635 PIOC33.ST.Str.general
583 PIOC7.ST.Str.general 636 PIOC33.ST.Op.general
584 PIOC7.ST.Op.general 637 PIOC34.ST.Str.general
585 PIOC8.ST.Str.general 638 PIOC34.ST.Op.general
586 PIOC8.ST.Op.general 639 PIOC35.ST.Str.general
587 PIOC9.ST.Str.general 640 PIOC35.ST.Op.general
588 PIOC9.ST.Op.general 641 PIOC36.ST.Str.general
589 PIOC10.ST.Str.general 642 PIOC36.ST.Op.general
590 PIOC10.ST.Op.general 643 PIOC37.ST.Str.general
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644 PIOC37.ST.Op.general 697 PIOC64.ST.Str.general
645 PIOC38.ST.Str.general 698 PIOC64.ST.Op.general
646 PIOC38.ST.Op.general 699 P1OC65.ST.Str.general
647 PIOC39.ST.Str.general 700 PIOC65.ST.Op.general
648 PIOC39.ST.Op.general 701 P1OC66.ST.Str.general
649 P1OC40.ST.Str.general 702 P1OC66.ST.Op.general
650 P10C40.ST.Op.general 703 PIOC67.ST.Str.general
651 P1OC41.ST.Str.general 704 PIOC67.ST.Op.general
652 P1OC41.ST.Op.general 705 PIOC68.ST.Str.general
653 P1OC42.ST.Str.general 706 PIOC68.ST.Op.general
654 P10C42.ST.Op.general 707 P1OC69.ST.Str.general
655 PIOC43.ST.Str.general 708 P10C69.ST.Op.general
656 PIOC43.ST.Op.general 709 PIOC70.ST.Str.general
657 P10C44.ST.Str.general 710 PIOC70.ST.Op.general
658 P10C44.ST.Op.general 711 PIOC71.ST.Str.general
659 PIOC45.ST.Str.general 712 PIOC71.ST.Op.general
660 P1OC45.ST.Op.general 713 PIOC72.ST.Str.general
661 P1OC46.ST.Str.general 714 PIOC72.ST.Op.general
662 P10OC46.ST.Op.general 715 PTOC1.ST.Str.general
663 PIOC47.ST.Str.general 716 PTOC1.ST.Op.general
664 PIOC47.ST.Op.general 77 PTOC2.ST.Str.general
665 P1OC48.ST.Str.general 718 PTOC2.ST.Op.general
666 P10C48.ST.Op.general 719 PTOC3.ST.Str.general
667 P10OC49.ST.Str.general 720 PTOC3.ST.Op.general
668 P10C49.ST.Op.general 721 PTOC4.ST.Str.general
669 PIOC50.ST.Str.general 722 PTOC4.ST.Op.general
670 PIOC50.ST.Op.general 723 PTOCS5.ST.Str.general
671 PIOC51.ST.Str.general 724 PTOCS5.ST.Op.general
672 PIOC51.ST.Op.general 725 PTOCG6.ST.Str.general
673 PIOC52.ST.Str.general 726 PTOCG6.ST.Op.general
674 PIOC52.ST.Op.general 727 PTOC7.ST.Str.general
675 PIOC53.ST.Str.general 728 PTOC7.ST.Op.general
676 PIOC53.ST.Op.general 729 PTOCS8.ST.Str.general
677 PIOC54.ST.Str.general 730 PTOCB8.ST.Op.general
678 PIOC54.ST.Op.general 731 PTOC9.ST.Str.general
679 PIOC55.ST.Str.general 732 PTOC9.ST.Op.general
680 PIOC55.ST.Op.general 733 PTOC10.ST.Str.general
681 PIOC56.ST.Str.general 734 PTOC10.ST.Op.general
682 PIOC56.ST.Op.general 735 PTOC11.ST.Str.general
683 PIOC57.ST.Str.general 736 PTOC11.ST.Op.general
684 PIOC57.ST.Op.general 737 PTOC12.ST.Str.general
685 PIOC58.ST.Str.general 738 PTOC12.ST.Op.general
686 PIOC58.ST.Op.general 739 PTOC13.ST.Str.general
687 PIOC59.ST.Str.general 740 PTOC13.ST.Op.general
688 PIOC59.ST.Op.general 741 PTOC14.ST.Str.general
689 P1OC60.ST.Str.general 742 PTOC14.ST.Op.general
690 P10C60.ST.Op.general 743 PTOC15.ST.Str.general
691 PIOC61.ST.Str.general 744 PTOC15.ST.Op.general
692 P1OC61.ST.Op.general 745 PTOC16.ST.Str.general
693 P10C62.ST.Str.general 746 PTOC16.ST.Op.general
694 P10C62.ST.Op.general 747 PTOC17.ST.Str.general
695 PIOC63.ST.Str.general 748 PTOC17.ST.Op.general
696 PIOC63.ST.Op.general 749 PTOC18.ST.Str.general
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750 PTOC18.ST.Op.general 803 PTUV5.ST.Str.general
751 PTOC19.ST.Str.general 804 PTUV5.ST.Op.general
752 PTOC19.ST.Op.general 805 PTUV6.ST.Str.general
753 PTOC20.ST.Str.general 806 PTUV6.ST.Op.general
754 PTOC20.ST.Op.general 807 PTUV7.ST.Str.general
755 PTOC21.ST.Str.general 808 PTUV7.ST.Op.general
756 PTOC21.ST.Op.general 809 PTUV8.ST.Str.general
757 PTOC22.ST.Str.general 810 PTUV8.ST.Op.general
758 PTOC22.ST.Op.general 811 PTUV9.ST.Str.general
759 PTOC23.ST.Str.general 812 PTUV9.ST.Op.general
760 PTOC23.ST.Op.general 813 PTUV10.ST.Str.general
761 PTOC24.ST.Str.general 814 PTUV10.ST.Op.general
762 PTOC24.ST.Op.general 815 PTUV11.ST.Str.general
763 PTOV1.ST.Str.general 816 PTUV11.ST.Op.general
764 PTOV1.ST.Op.general 817 PTUV12.ST.Str.general
765 PTOV2.ST.Str.general 818 PTUV12.ST.Op.general
766 PTOV2.ST.Op.general 819 PTUV13.ST.Str.general
767 PTOV3.ST.Str.general 820 PTUV13.ST.Op.general
768 PTOV3.ST.Op.general 821 RBRF1.ST.OpEx.general
769 PTOV4.ST.Str.general 822 RBRF1.ST.Opln.general
770 PTOV4.ST.Op.general 823 RBRF2.ST.OpEx.general
771 PTOV5.ST.Str.general 824 RBRF2.ST.Opln.general
772 PTOV5.ST.Op.general 825 RBRF3.ST.OpEx.general
773 PTOV6.ST.Str.general 826 RBRF3.ST.Opln.general
774 PTOV6.ST.Op.general 827 RBRF4.ST.OpEx.general
775 PTOV7.ST.Str.general 828 RBRF4.ST.Opln.general
776 PTOV7.ST.Op.general 829 RBRF5.ST.OpEx.general
777 PTOV8.ST.Str.general 830 RBRF5.ST.Opln.general
778 PTOV8.ST.Op.general 831 RBRF6.ST.OpEx.general
779 PTOV9.ST.Str.general 832 RBRF6.ST.Opln.general
780 PTOV9.ST.Op.general 833 RBRF7.ST.OpEx.general
781 PTOV10.ST.Str.general 834 RBRF7.ST.Opln.general
782 PTOV10.ST.Op.general 835 RBRF8.ST.OpEx.general
783 PTRC1.ST.Tr.general 836 RBRF8.ST.Opln.general
784 PTRC1.ST.Op.general 837 RBRF9.ST.OpEx.general
785 PTRC2.ST.Tr.general 838 RBRF9.ST.Opln.general
786 PTRC2.ST.Op.general 839 RBRF10.ST.OpEx.general
787 PTRC3.ST.Tr.general 840 RBRF10.ST.Opln.general
788 PTRC3.ST.Op.general 841 RBRF11.ST.OpEx.general
789 PTRC4.ST.Tr.general 842 RBRF11.ST.Opln.general
790 PTRC4.ST.Op.general 843 RBRF12.ST.OpEx.general
791 PTRC5.ST.Tr.general 844 RBRF12.ST.Opln.general
792 PTRC5.ST.Op.general 845 RBRF13.ST.OpEx.general
793 PTRC6.ST.Tr.general 846 RBRF13.ST.Opln.general
794 PTRC6.ST.Op.general 847 RBRF14.ST.OpEx.general
795 PTUV1.ST.Str.general 848 RBRF14.ST.Opln.general
796 PTUV1.ST.Op.general 849 RBRF15.ST.OpEx.general
797 PTUV2.ST.Str.general 850 RBRF15.ST.Opln.general
798 PTUV2.ST.Op.general 851 RBRF16.ST.OpEx.general
799 PTUV3.ST.Str.general 852 RBRF16.ST.Opln.general
800 PTUV3.ST.Op.general 853 RBRF17.ST.OpEx.general
801 PTUVA4.ST.Str.general 854 RBRF17.ST.Opln.general
802 PTUV4.ST.Op.general 855 RBRF18.ST.OpEx.general
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Liste GOOSE veri kiimesi 6geleri Liste GOOSE veri kiimesi 6geleri

856 RBRF18.ST.Opln.general 909 CSWI11.ST.Loc.stVal
857 RBRF19.ST.OpEx.general 910 CSWI11.ST.Pos.stVal
858 RBRF19.ST.Opln.general 911 CSWI12.ST.Loc.stVal
859 RBRF20.ST.OpEx.general 912 CSWI12.ST.Pos.stVal
860 RBRF20.ST.Opln.general 913 CSWI13.ST.Loc.stVal
861 RBRF21.ST.OpEx.general 914 CSWI13.ST.Pos.stVal
862 RBRF21.ST.Opln.general 915 CSWI14.ST.Loc.stVal
863 RBRF22.ST.OpEx.general 916 CSWI14.ST.Pos.stVal
864 RBRF22.ST.Opln.general 917 CSWI15.ST.Loc.stVal
865 RBRF23.ST.OpEx.general 918 CSWI15.ST.Pos.stVal
866 RBRF23.ST.Opln.general 919 CSWI16.ST.Loc.stVal
867 RBRF24.ST.OpEx.general 920 CSWI16.ST.Pos.stVal
868 RBRF24.ST.Opln.general 921 CSWI17.ST.Loc.stVal
869 RFLO1.MX.FltDiskm.mag.f 922 CSWI17.ST.Pos.stVal
870 RFLO2.MX.FltDiskm.mag.f 923 CSWI18.ST.Loc.stVal
871 RFLO3.MX.FltDiskm.mag.f 924 CSWI18.ST.Pos.stVal
872 RFLO4.MX.FltDiskm.mag.f 925 CSWI19.ST.Loc.stVal
873 RFLO5.MX.FltDiskm.mag.f 926 CSWI19.ST.Pos.stVal
874 RPSB1.ST.Str.general 927 CSWI20.ST.Loc.stVal
875 RPSB1.ST.Op.general 928 CSWI20.ST.Pos.stVal
876 RPSB1.ST.BlkZn.stVal 929 CSWI21.ST.Loc.stVal
877 RREC1.ST.Op.general 930 CSWI21.ST.Pos.stVal
878 RREC1.ST.AutoRecSt.stVal 931 CSWI22.ST.Loc.stVal
879 RREC2.ST.Op.general 932 CSWI22.ST.Pos.stVal
880 RREC2.ST.AutoRecSt.stVal 933 CSWI23.ST.Loc.stVal
881 RREC3.ST.Op.general 934 CSWI23.ST.Pos.stVal
882 RREC3.ST.AutoRecSt.stVal 935 CSWI24.ST.Loc.stVal
883 RREC4.ST.Op.general 936 CSWI24.ST.Pos.stVal
884 RREC4.ST.AutoRecSt.stVal 937 CSWI25.ST.Loc.stVal
885 RREC5.ST.Op.general 938 CSWI25.ST.Pos.stVal
886 RRECS5.ST.AutoRecSt.stVal 939 CSWI26.ST.Loc.stVal
887 RREC6.ST.Op.general 940 CSWI26.ST.Pos.stVal
888 RRECB6.ST.AutoRecSt.stVal 941 CSWI27.ST.Loc.stVal
889 CSWI1.ST.Loc.stVal 942 CSWI27.ST.Pos.stVal
890 CSWI1.ST.Pos.stVal 943 CSWI28.ST.Loc.stVal
891 CSWI2.ST.Loc.stVal 944 CSWI28.ST.Pos.stVal
892 CSWI2.ST.Pos.stVal 945 CSWI29.ST.Loc.stVal
893 CSWI3.ST.Loc.stVal 946 CSWI29.ST.Pos.stVal
894 CSWI3.ST.Pos.stVal 947 CSWI30.ST.Loc.stVal
895 CSWI4.ST.Loc.stVal 948 CSWI30.ST.Pos.stVal
896 CSWI4.ST.Pos.stVal 949 XSWI1.ST.Loc.stVal

897 CSWI5.ST.Loc.stVal 950 XSWI1.ST.Pos.stVal

898 CSWI5.ST.Pos.stVal 951 XSWI2.ST.Loc.stVal

899 CSWI6.ST.Loc.stVal 952 XSWI2.ST.Pos.stVal

900 CSWI6.ST.Pos.stVal 953 XSWI3.ST.Loc.stVal

901 CSWI7.ST.Loc.stVal 954 XSWI3.ST.Pos.stVal

902 CSWI7.ST.Pos.stVal 955 XSWI4.ST.Loc.stVal

903 CSWI8.ST.Loc.stVal 956 XSWI4.ST.Pos.stVal

904 CSWI8.ST.Pos.stVal 957 XSWI5.ST.Loc.stVal

905 CSWI9.ST.Loc.stVal 958 XSWI5.ST.Pos.stVal

906 CSWI9.ST.Pos.stVal 959 XSWI6.ST.Loc.stVal

907 CSWI10.ST.Loc.stVal 960 XSWI6.ST.Pos.stVal

908 CSWI10.ST.Pos.stVal 961 XSWI7.ST.Loc.stVal
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EKB

Liste GOOSE veri kiimesi 6geleri F617

962 XSWI7.ST.Pos stval LISTE: OTURUM AGMA ROLLERI
9263 XSWI8.ST.Loc.stVal

964 XSWI8.ST.Pos.stVal Liste Rol

965 XSWI9.ST.Loc.stVal 0 Hicbiri

966 XSWI9.ST.Pos.stVal 1 Yonetici

967 XSWI10.ST.Loc.stVal 2 Sipervizér

968 XSWI10.ST.Pos.stVal 3 Miihendis

969 XSWI11.ST.Loc.stVal 4 Operator

970 XSWI11.ST.Pos.stVal 5 Fabrika

971 XSWI12.ST.Loc.stVal

972 XSWI12.ST.Pos.stval

973 XSWI13.ST.Loc.stVal F623 -

LISTE: RTC SENKRONLAMA KAYNAK KONFIGURASYONU

974 XSWI13.ST.Pos.stVal

975 XSWI14.ST.Loc.stVal Liste Oge

976 XSWI14.ST.Pos.stVal 0 Higbiri

977 XSWI15.ST.Loc.stVal 1 PP/IRIG-B/PTP/SNTP
978 XSWI15.ST.Pos.stval 2 IRIG-B/PP/PTP/SNTP
979 XSWI16.ST.Loc.stVal 3 PP/PTP/IRIG-B/SNTP
980 XSWI16.ST.Pos.stVal

981 XSWI17.ST.Loc.stVal Fo24

982 XSWI17.ST.Pos.stVal LISTE: RTC SENKRONLAMA KAYNAK AKTUELLERI
983 XSWI18.ST.Loc.stVal

984 XSWI18.ST.Pos.stVal Liste Oge

985 XSWI19.ST.Loc.stVal 0 Hicbiri

986 XSWI19.ST.Pos stval 1 Port 1 PTP Saati

987 XSWI20.ST.Loc.stVal 2 Port 2 PTP Saati

988 XSWI20.ST.Pos.stval 3 Port 3 PTP Saati

989 XSWI21.ST.Loc.stVal 4 IRIG-B

990 XSWI21.ST.Pos.stval 5 SNTP

991 XSWI22.ST.Loc.stVal

992 XSWI22.ST.Pos.stval F625

993 XSWI23.ST.Loc.stVal LISTE: PTP DURUMU

994 XSWI23.ST.Pos.stval

995 XSWI24.ST.Loc.stVal Liste Oge

996 XSWI24.ST.Pos.stVal 0 Etkin Degil

997 XCBR1.ST.Loc.stVal 1 Sinyal Yok

998 XCBR1.ST.Pos.stVal 2 Kalibre Ediliyor

999 XCBR2.ST.Loc.stVal 3 Senkronize Edilmis

1000 XCBR2.ST.Pos.stVal 4 Senkronize Edilmis (Gecikme yok)
1001 XCBR3.ST.Loc.stVal

1002 XCBR3.ST.Pos.stVal F626

1003 XCBR4.ST.Loc.stVal LiISTE: UZAK CiHAZ iGiN AG PORTU
1004 XCBR4.ST.Pos.stVal

1005 XCBR5.ST.Loc.stVal Liste Oge

1006 XCBR5.ST.Pos.stVal 0 Hicbiri

1007 XCBRG.ST.Loc.stVal 1 Ad Portu 1

1008 XCBRB.ST.Pos.stVal 2 Ad Portu 2

3 Ag Portu 3
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F627
LISTE: YEDEKLEME MODU
Liste Oge
0 Highiri
1 Ustlenme
2 PRP
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EKC C.1 GENEL BAKIS

C.1.1 GIRiS

IEC 61850 standardi, elektik dagitim sirketlerinin ve elektronik donanim tedarikgilerinin standartlastiriimis haberlesme
sistemleri Gretmelerinin sonucudur. IEC 61850, istemci/sunucu ve ugbirimden ugbirime haberlesme, istasyon tasarimi ve
konfiglirasyonu, test, cevresel ve proje standartlarini tanimlayan bir dizi standarttan olusur. Tam takim, sunlari kapsar:

+ |EC 61850-1: Giris ve genel goriinim

+ |EC 61850-2: Terimler s6zIigu

+ |EC 61850-3: Genel gereksinimler

+ |EC 61850-4: Sistem ve proje yonetimi

+ |EC 61850-5: Fonksiyonlar ve cihaz modelleri igin haberlesme ve gereksinimler

+ |EC 61850-6: Elektrik istasyonlari ile iligkili IED’lerde haberlesme i¢in konfiglirasyon tanimlama dili

+  |EC 61850-7-1: Istasyon ve fider donanimi igin temel haberlesme yapisi - ilkeler ve modeller

+ |EC 61850-7-2: istasyon ve fider donanimi icin temel haberlesme yapisi - Soyut haberlesme hizmet arayiizii (ACSI)
+ IEC 61850-7-3: Istasyon ve fider donanimi igin temel haberlesme yapisi - Ortak veri siniflari

+ |EC 61850-7-4: istasyon ve fider donanimi igin temel haberlesme yapisi — Uyumlu mantiksal diigim siniflari ve veri
siniflari

+ |EC 61850-8-1: Ozel Haberlesme Hizmet Eglemlemesi (SCSM) — MMS (ISO 9506-1, ISO 9506-2) ve ISO/IEC 8802-
3’e eslemlemeler

+ |EC 61850-9-1: Ozel Haberlesme Hizmet Eslemlemesi (SCSM) — Seri tek yonlii gok baglantili noktadan noktaya link
Uizerinden 6rneklenmis degerler

+  |EC 61850-9-2: Ozel Haberlesme Hizmet Eslemlemesi (SCSM) — ISO/IEC 8802-3 (izerinden drneklenmis degerler

+ |EC 61850-10: Uyumluluk testi

Bu dokiimanlar, IEC'den (http://www.iec.ch) temin edilebilir. Herhangi bir IEC 61850 uygulamasini kullananlarin bu doki-
manlara sahip olmalari kuvvetle onerilir.

C.1.2 HABERLESME PROFILLERI

IEC 61850, gergek zamanl verilerin aktarimi igin imalat Mesaj Belirtimleri (MMS) iist (uygulama) katmaninin kullanimini
belirler. Bu protokol, birkag yildir yirurlikte olup, bir istasyon yerel agi (LAN) ortaminda verilerin aktarimi igin uygun hizmet-
ler takimi saglar. Giincel MMS protokol hizmetleri, IEC 61850-8-1’de IEC 61850 soyut hizmetlerine eslemlenir.

B90 roélesi, TCP/IP tzerinden IEC 61850 sunucu hizmetlerini destekler. TCP/IP profili, baglantinin kurulmasi iginB90’in bir
IP adresine sahip olmasini gerektirir. Bu adresler AYARLAR = URUN KURULUMU = { HABERLESME = { AG meniisiinde bulu-
nur. (DNP ve Modbus/TCP (IEC 61850 disi) baglantilara ek olarak), bese kadar esanli baglanti mimkuindar.

+ Istemci/sunucu: Bu, baglanti kipinde bir haberlesme tipidir. Baglanti, istemci tarafindan baglatilir ve haberlesme
etkinligi istemci tarafindan denetlenir. IEC 61850 istemcileri, cogu kez HMI (insan-makine arayiizii) programlari veya
SOE (olaylar dizisi) giinlik tutma yazilimi galisan istasyon bilgisayarlaridir. Sunucular, genellikle koruma roleleri,
sayaglar, RTU’lar, trafo kademe degistiricileri ve fider bolimu denetgileri gibi istasyon donatilaridir.

* Ugbirimden ugbirime: Bu, baglantisiz kipte ve genellikle koruma roleleri gibi istasyon donatisi arasinda kullanilan
yuksek hizl bir haberlesme tipidir. GSSE ve GOOSE, ugbirimden ugbirime haberlesme yéntemleridir.

+ istasyon yapilandirma dili (SCL): Bir istasyon yapilandirma dili, istasyon donatisi yapilandirmasini tanimlamak igin kul-
lanilan birkag dosyadir. Her bir yapilandiriimis cihaz, bir IEC Yetenek Tanimlamasi (ICD) dosyasina sahiptir. istasyon tek
hat bilgileri, bir Sistem Belirtim Tanimlamasi (SSD) dosyasinda saklanir. Tiim istasyon yapilandirmasi, bir /stasyon
Konfigirasyon Tanimlamasi (SCD) dosyasinda saklanir. SCD dosyasi, ayri ICD ve SSD dosyalarinin bir birlesimidir.
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C.2 SUNUCU VERILERININ DUZENI

C.2.1 GENEL BAKIS

IEC 61850, verilere ve hizmetlere nesne yonelimli bir yaklagimi tanimlar. Bir IEC 61850 fiziksel cihazi bir veya daha fazla
mantiksal cihazigerebilir. Her mantiksal cihaz, birgok mantiksal digimigerebilir. Her mantiksal digim de birgok veri
nesnesiigerebilir. Her veri nesnesi, veri 6znitelikleri ile veri éznitelik bilesenlerindenolusur. Okuma, yazma, kontrol komutlari
ve raporlama gibi degdisik seviyelerdeki islevleri gerceklestirmek Gizere hizmetler mevcuttur.

Her bir B90 IED, bir IEC 61850 fiziksel cihazini simgeler. Fiziksel cihaz, bir mantiksal cihazi ve mantiksal cihaz da birgok
mantiksal dugimu icerir. LPHD1 mantiksal digumu, B90 IED fiziksel cihazi hakkinda bilgiler igerir. LLNO mantiksal
digumu, B90 IED mantiksal cihazi hakkinda bilgiler icerir.

C.2.2 GGIO1: DIJITAL DURUM DEGERLERI

GGIO1 mantiksal digim, B90 'da zaman etiketleri ve nitelik bayraklari ile birlikte 128’e kadar dijital durum noktasina eri-
sim saglamak icin kullanilabilir. Veriler kullaniimadan dnce veri iceridi yapilandiriimalidir. GGIO1, istemciler tarafindan eri-
sim icin dijital durum noktalari saglar.

istemcilerin B0 'den dijital durum degerlerine erismek icin GGIO1 i kullanmalari amaglanmistir. Yapilandirma ayarlari,
GGIO1 de mevcut dijital durum bildirim sayisinin (8 - 128) se¢imi ve GGIO1 durum bildirimlerini yiriten B90 FlexLogic igle-
nenlerinin secimine imkan saglar. istemciler, olaylar dizisi (SOE) kayitlarini ve HMI (insan-makine arayiizii) ekranlarini
olusturmak Gzere GGIO1’den saglanabilen IEC 61850 arabellekli ve arabelleksiz raporlama ézelliklerini kullanabilir. Arabel-
lekli raporlama, arabellekleme yetenegi veri durum degisikliklerinin kaybolma olasiligini azalttidi i¢in, genellikle olaylar
dizisi (SOE) kayitlari igin kullaniimahdir. Arabelleksiz raporlama, genellikle yerel durum gésterimi igin kullanihr.

C.2.3 GGIO2: DIJITAL DENETIM DEGERLERI

GGIO2 mantiksal digumi, B90 sanal giriglerine erisim saglamak igin kullanilabilir. Sanal girisler, istemciler tarafindan yazi-
labilen tek noktal kontrol (ikili) degerleridir. Genellikle kontrol girigleri olarak kullanilir. GGIO2, IEC 61850 standarth kontrol
modeli (ctiModel) hizmetleri aracilidiyla sanal giriglere erisimi saglar:

+  Sadece durum.
«  Normal guvenlikle direkt kontrol.
+  Normal giivenlikle Calistirmadan-Once-Seg (SBO) kontroli.

Her noktanin kontrol modelini segmek i¢in yapilandirma ayarlari mevcuttur. GGIO2 aracilidiyla kullanilan her sanal girigin
SANAL GIRIS 1(64) FONKSIYONU ayari "Etkin" olarak ve ilgili GGIO2 CF SPSCO1(64) CTLMODEL ayari da uygun kontrol konfigu-
rasyonuna programlanmig olmalidir.

C.2.4 GGIO3: GOOSE VERILERINDEN DIiJITAL DURUM DEGERLERI VE ANALOG DEGERLER

GGIO3 mantiksal digumu, istemcilerin yapilandirilabilir GOOSE iletileri araciliiyla alinan degerlere erisim saglamalari igin kulla-
nilabilir. GGIO3'teki dijital durum bildirim degerleri ve analog degerler, diger cihazlardan gonderilen GOOSE mesajlarindan gikar.

C.2.5 GGIO4: GENEL ANALOG OLGUM DEGERLERI

GGIO4 mantiksal digum, ilgili zaman etiketleri ve nitelik bayraklari ile birlikte 32'ye kadar analog deger noktasina erigim
sagdlar. Veriler kullaniimadan énce veri igerigi yapilandiriimahdir. GGIO4, istemcilerin erigebilecegi analog degerler saglar.

istemcilerin B90’dan genel analog degerlere erismek igin GGIO4’li kullanmalari amaglanmistir. Konfigiirasyon ayarlari,
GGIlO4’'te mevcut analog deger sayisinin (4 ile 32) secimine ve GGIO4 analog girislerin degerini belirleyen FlexAnalog
islenenlerinin segimine imkan saglar. istemciler, GGIO4 tarafindan saglanan analog degerleri elde etmek igin GGlO4'ten
saglanabilen sorgulama veya IEC 61850 arabelleksiz raporlama 6zelligini kullanabilir.
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C.2.6 MMXN: ANALOG OLGUM DEGERLERI

MMXN mantiksal digimler Gzerinden 6lgiimis analog degerleri sinirli olarak mevcuttur.

Her MMXN mantiksal dugim, bir B90 akim ve gerilim terminalinden veri saglar. Her yapilandirilabilir terminal igin bir MMXN
kullanilabilir (AYARLAR = & SISTEM KURULUMU = & AC GIRISLERI menistinden programlanir). MMXN1, B90 terminali 1’den
ve MMXN2 B90 terminali 2’den veriler saglar.

MMXNx mantiksal digumleri, her terminal icin asagidaki verileri saglar:

MMXN1.MX.Amp: terminal akimi bayukligia ve agisi
MMXN1.MX.Vol: terminal gerilimi buyuklugu ve agisi

C.2.7 KORUMA DUGUMLERI VE DIGER MANTIKSAL DUGUMLER

Asagidaki listede, tim UR-serisi réleler i¢in koruma elemanlari tanimlanmigtir. Ve B0 rdlesi, bu listeden koruma elemanla-
rinin bir alt kiimesini igerir.

PDIF: bara diferansiyeli, trafo ani diferansiyeli, trafo ylzdeli diferansiyeli, akim diferansiyeli
PDIS: faz mesafesi, toprak mesafesi
PIOC: faz ani asiri akimi, nétr ani asin akimi, toprak ani asiri akimi, negatif bilesen ani asiri akimi.

PTOC: faz zamanh asiri akim, ndtr zamanli agiri akim, toprak zamanli agiri akim, negatif bilesen zamanli agiri akim,
nétr yonli asirt akim, negatif bilesen yonli asiri akim

PTUV: faz dusik gerilimi, yardimci diistik gerilim, Ggtinci harmonik nétr diisiik gerilimi
PTOV: faz asin gerilimi, nétr agiri gerilimi, yardimcei agiri gerilim, negatif bilesen asiri gerilimi
RBRF: kesici arizasi

RREC: otomatik tekrar kapatma

RPSB: gli¢ salinim tespiti

RFLO: ariza yeri tespit edici

XCBR: kesici kontrolu

XSWI: devre anahtari

CSWI: anahtar denetleyicisi

Yukarida listelenen koruma elemanlari, baslatma ve galisma bayraklarini igerir. Ornegin, PIOC1 igin baslatma bayrag!
PIOC1.ST.Str.general'dir. Ornegin, PIOC1 igin galisma bayrag PIOC1.ST.Op.general'dir. Ve B90 koruma elemanlari icin,
bu bayraklar degerlerini iligkili element i¢in baslama ve galisma FlexLogic islenenlerinden alirlar.

Yukarida listelenen bazi koruma elemanlari, yénlii baglatma degerlerini igerir. Ornegin, PDIS1 igin yénlii baglatma degeri
PPDIS1.ST.Str.dirGeneral'dir. Bu deger, eleman igin yonli FlexLogic islenenlerinden olusturulur.

RFLO mantiksal digimui, kilometre cinsinden ariza hesaplama mesafesi 6lgimuni igerir. Bu de@er, ariza yeri tespiti fonk-
siyonundan ¢ikar.

XCBR mantiksal digum, kesici kontrol 6zellikleri ile dogrudan iliskilidir.

XCBR1.ST.Loc: Bu, XCBR1 yerel/uzak anahtarinin durumudur. Durumu belirlemek igin bir FlexLogic islenene atanmak
Uizere bir ayar saglanmistir. Yerel mod dogru ise, IEC 61850 istemci komutlari reddedilir.

XCBR1.ST.Opcent: Bu, IEC 61850°de tanimlandigi gibi bir islem sayicisidir. Sayicinin silinmesi igin komut ayarlari
saglanmistir.

XCBR1.ST.Pos: Bu, kesicinin konumudur. Bu durumu belirlemek igin, kesici kontrol FlexLogic islenenleri kullanilir.
—  Ara durum (00), KESICI 1 ACIK ve KESICI 1 KAPALI iglenenlerinin her ikisi de Agik oldugunda bildirilir.

— Kapali durumu (01), KESICI 1 AGIK isleneni Agik oldugunda bildirilir.

— Acik durumu (10), KESICI 1 KAPALI isleneni Agik oldugunda bildirilir.

— Hatali durum (11), KESICIi 1 ACIK ve KESICI 1 KAPALI iglenenlerinin her ikisi de Kapali oldugunda bildirilir.
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XCBR1.ST.BIkOpn: Bu, agma komutu lojikini (mantigini) engelleme durumudur. Etkin ise, IEC 61850 istemcilerinden
kesici agma komutlari reddedilir.

XCBR1.ST.BIKCls: Bu, kapama komutu mantigini engelleme durumudur. Etkin ise, IEC 61850 istemcilerinden kesici
kapama komutlari reddedilir.

XCBR1.CO.Pos: Bu, IEC 61850 istemcilerin kesiciye agma veya kapama komutu génderebilecekleri bir durumdur.
Normal giivenlikle SBO kontroli, yalniz IEC 61850 kontrol modelinde desteklenir.

XCBR1.CO.BIkOpn: Bu, IEC 61850 istemcilerin kesiciye blok agma komutlari génderebilecekleri durumdur. Normal
glvenlikle dogrudan kontrol, yalniz IEC 61850 kontrol modelinde desteklenir.

XCBR1.CO.BIKkClIs: Bu, IEC 61850 istemcilerin kesiciye blok kapama komutlari génderebilecekleri durumdur. Normal
gulvenlikle dogrudan kontrol, yalniz IEC 61850 kontrol modelinde desteklenir.
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EKC C.3 SUNUCU OZELLIKLERI VE YAPILANDIRMA

C.3.1 ARABELLEKLI VE ARABELLEKSIiZ RAPORLAMA

IEC 61850 arabellekli ve arabelleksiz raporlama, GGIO1 mantiksal dugimlerde (ikili durum degerleri icin) ve MMXU1
ile MMXUG6 da (analog dlcim degerleri i¢in) saglanir. Rapor ayarlari, EnerVista UR Setup yazilimi veya istasyon konfigi-
rasyon yazilimi kullanilarak veya bir IEC 61850 istemci araciligiyla yapilandirilabilir. Agagidaki 6geler yapilandirilabilir:

*  TrgOps: Tetikleme segenekleri. Asagidaki bitler, B90 tarafindan desteklenir:
—  Bit 1: veri-degisikligi
—  Bit 4: butunluk
— Bit 5: genel sorgulama
*  OptFlds: Segenek Alanlari. Asagidaki bitler, B0 tarafindan desteklenir:
— Bit 1: bilesen-numarasi
—  Bit 2: rapor-zaman-etiketi
—  Bit 3: kapsama-sebebi
—  Bit 4: veri-kimesi-adi
—  Bit 5: veri-referansi
— Bit 6: arabellek-tasmasi (yalniz arabellekli raporlar igin)
—  Bit 7: kayitID (yalniz arabellekli raporlar igin)
—  Bit 8: konfiglirasyon-revizyonu
— Bit 9: bolimleme
* IntgPd: Butlnlik periyodu.

. BufTm: Arabellek zamani.

C.3.2 DOSYA AKTARIMI

MMS dosya hizmetleri, bir B0 rélesinden osilografi, olay kaydi ve diger dosyalarin aktariimasina imkan saglamak igin desteklenir.

C.3.3 ZAMAN ETIKETLERI VE TARAMA

Tum IEC 61850 veri 6geleri ile iliskilendirilen zaman etiket degerleri, veri 6desi degerinin veya nitelik bayraklarinin son
degisme zamanini temsil eder. Bu iglevselligin gergeklestiriimesi igin, herhangi bir IEC 61850 istemcinin baglanti durumuna
bakilmaksizin, tim IEC 61850 veri 6geleri, veri degisimleri icin dizenli aralklarla taranmali ve bir degisiklik tespit edildi-
ginde zaman etiketleri giincellenmelidir. Higbir IEC 61850 istemcinin kullanimda olmadigi uygulamalar igin, IEC 61850
SUNUCU TARAMA ayarl, "Etkin Degil" olarak programlanabilir. Eger bir istemci kullanimda ise, IEC 61850 zaman etiketlerinin
uygun uretimini saglamak icin bu ayar "Etkin" olarak programlanmalidir.

C.3.4 MANTIKSAL CIHAZ ADI

Mantiksal cihaz adi, B90 iginde var olan IEC 61850 mantiksal cihazi belirlemek igin kullanilir. Bu ad, iki bolimden olusur:
IED adi ayari ve mantiksal cihaz érne@i. Tam mantiksal cihaz adi, IEDNAME ve LD INST ayarlari ile programlanan iki karakter
dizgisinin bir birlesimidir. Bu dizgiler igin varsayilan degerler, "IEDName" ve "LDInst"tir. Bu degerler, sistemdeki tim
IEC 61850 mantiksal cihazlari igin bir mantiksal adlandirma kuralini yansitmak tzere degistiriimelidir.

C.3.5YER

LPHD1 mantiksal diigiimd, yer (LPHD1.DC.PhyNam.location) olarak adlandirilan bir veri 6zniteligi igerir. Bu, B90'in fiziksel
yer tanimi amagli bir karakter dizgisidir. Bu Oznitelik, KONUM ayari ile programlanir ve varsayilan degeri "Konum"dur.
Bu deger, B90’In gercek fiziksel yerini tanimlamak tzere degistiriimelidir.
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C.3 SUNUCU OZELLIKLERI VE YAPILANDIRMA EKC

C.3.6 MANTIKSAL DUGUM ADI ONEKI

IEC 61850, her mantiksal dugimin toplam 11 karakter uzunlugunda bir ada sahip olabilecegini belirtir. Ad sunlardan olugur:
+ Bes veya alti karakterlik bir ad dneki.

. Dort karakterlik bir standart ad (6rnegin, MMXU, GGIO, PIOC vb.).

+  Bir veya iki karakterlik 6rnek dizini.

Tam adlar xxxxxxPIOC1 bigimindedir, burada xxxxxx karakter dizgisi yapilandirilabilir. Mantiksal digumdn isimlendirilme
kurallarina dair detaylar IEC 61850 kisim 6 ve 7-2'de verilmistir. Btlin bir istasyon projesi icin tutarli bir adlandirma yapil-
masi onerilir.

C.3.7 BAGLANTI ZAMANLAMASI

‘Ol baglanti durumunu tespit etmek igin, B0 tarafindan tiimlesik iki dakikalik bir TCP/IP baglanti zaman asimi kullanilir.
Eger bir TCP baglantisinda iki dakikadan daha uzun bir siire bir veri trafigi yoksa, baglanti, B90 tarafindan yarida kesilir.
Bu, diger istemciler tarafindan kullaniimak tzere baglantiyi bosaltir. Dolayisiyla; IEC 61850 raporlamayi kullanirken, istem-
ciler, bitinlik periyodu en az 2 dakika (120000 ms) olacak sekilde rapor kontrol blogu 6gelerini yapilandirmahdir. Bu,
B90’In baglantiyi yarida sonlandirmamasini saglama alir. Eger ayni baglantida en az 2 dakikada bir MMS verileri de sorgu-
laniyorsa, bu zaman asimi uygulanmaz.

C.3.8 IEC 61850 OLMAYAN VERILER

B90 rolesi, IEC 61850 olmayan birkag veri 6desini kullanabilir. Bu veri 6gelerine, "UR" MMS alanindan erigilebilir. IEC
61850 verilerine, standart IEC 61850 mantiksal cihazindan erigilebilir. IEC olmayan veri 6gelerine erismek icin, IEC OLMA-
YAN VERIYi DE DAHIL ET ayari "Etkin" olmalidir.

C.3.9 HABERLESME YAZILIM ARACLARI

Desteklenen IEC 61850 mantiksal diigiimlerinin tam yapisi ve degerleri, B90 rélesine Sisco Inc.'nin "MMS Object Explorer
AXS4-MMS" DDE/OPC sunucusu gibi bir MMS 6rin tarayicisi baglanarak géruntulenebilir.
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C.4 GENEL iSTASYON OLAYI HiZMETLERI: GSSE VE GOOSE

C.4.1 GENEL BAKIS

IEC 61850, iki tip ucbirimden ugbirime veri aktarim hizmetini belirler: Genel istasyon Durum Olayi (GSSE) ve Genel Nes-
neye Yonelik istasyon Olayi (GOOSE). GSSE hizmetleri, UCA 2.0 GOOSE ile uyumludur. IEC 61850 GOOSE hizmetleri,
sanal LAN (VLAN) destegi, Ethernet dncelik etiketlemesi ve Ethertip Uygulama ID yapilandirmasi saglar. VLAN’lar i¢in des-
tek ve oncelik etiketlemesi, Ethernet ag trafiginin eniyilenmesine imkan saglar. GOOSE iletilerine standart Ethernet trafigin-
den daha yiiksek bir dncelik verilebilir ve bunlar belirli VLAN’lar tzerine ayrilabili. GOOSE hizmetleri GSSE hizmetlerine
gore fazla ozelliklere sahip oldugu igin, GSSE (veya UCA 2.0 GOOSE) ile geriye dénik uyumluluk gerektirmeyen durum-
larda GOOSE nin kullaniimasi onerilir.

GSSE vel/veya GOOSE mesajlarini ileten cihazlar, sunucu olarak da is gorir. Her GSSE yayincl, iletimi yapilandirmak ve
kontrol etmek icin bir "GSSE control block" icerir. Ayni sekilde; her GOOSE yayincl, iletimi yapilandirmak ve kontrol etmek
igin bir "GOOSE control block" igerir. lletim, cihaz ayarlari araciligiyla da kontrol edilir. Bu ayarlar, ICD ve/veya SCD dosya-
larinda veya cihaz yapilandirma yazilim veya dosyalarinda gorulebilir.

IEC 61850, GOOSE icin varsayilan 6ncelik degeri olan 4'U 6nerir. Bir 6ncelik etiketi icermeyen Ethernet trafiginin varsayilan
onceligi 1'dir. Daha fazla ayrinti i¢in, IEC 61850 bélim 8-1'e bakin.

IEC 61850, Ethertip Uygulama ID numarasinin GOOSE kaynagina gore yapilandiriimasini onerir. Ve B90'da, iletilen
GOOSE Uygulama ID numarasi, alicidaki yapilandiriimis alma Uygulama ID numarasina denk olmalidir. Bir sistemde tim
GOOSE vericileri igin ortak bir sayi kullanilabilir. Daha fazla ayrinti, IEC 61850 bolim 8-1'de verilmistir.

C.4.2 GSSE YAPILANDIRMA

IEC 61850 Genel istasyon Durum Olayi (GSSE) haberlesmesi, UCA GOOSE haberlesmesi ile uyumludur. GSSE mesaijlari,
birkag tane ¢ift noktali durum veri 6gesi icerir. Bu 6geler, DNA ve UserSt olarak adlandirilan iki 6n tanimli veri yapisinda ile-
tilir. Her bir DNA ve UserSt 6desi, bir ‘bit cifti’ olarak gosterilir. GSSE mesajlari, mesajda bulunan veri noktalarinin herhangi
birinin durum degisikligine yanit olarak iletilir. GSSE mesajlari, her zaman ayni sayida DNA ve UserSt bit ¢ifti icerir. Konfigi-
rasyona bagli olarak, bu bit ¢iftlerinden ancak bazisi, alan cihazlari ilgilendiren degerlere sahip olabilir.

Ve GSSE FONKSIYONU, GSSE KIMLIGI, ve GSSE VARIS NOKTASI MAC ADRESI ayarlari, GSSE iletimini yapilandirmak igin kulla-
nilir. iletimi etkinlestirmek icin, GSSE FONKSIYONU "Etkin"e ayarlanir. Ejer GSSE VARIS NOKTASI MAC ADRESI ayar! igin gecerli
bir goda génderim Ethernet MAC adresi girilirse, bu adres GSSE mesaijlari icin hedef MAC adresi olarak kullanilir. Eger
gecerli bir goga gonderim Ethernet MAC adresi girilmezse (6rnegin, 00 00 00 00 00 00), B90 ¢oga génderim bit kiimesi ile
hedef olarak kaynak Ethernet MAC adresini kullanir.

C.4.3 SABIT GOOSE

Su B90 iki tip IEC 61850 Genel Nesneye Yénelik istasyon Olay (GOOSE) haberlesmesini destekler: sabit ve yapilandirila-
bilir GOOSE. Tim GOOSE mesajlari, bir veri kiimesinde toplanmig IEC 61850 verilerini icerir. Bu, GOOSE mesaj hizmetleri
kullanilarak aktarilan veri kimesidir. Ve B90 sabit GOOSE kullanilarak aktarilan veri kimesi, GSSE 6zelligi kullanilarak
aktarilan ayni veriler; yani, DNA ve UserSt bit ciftleridir. DNA ve UserSt bit ciftlerinin durumlarini belirleyen FlexLogic isle-
nenler, ayarlar araciligiyla yapilandirilabilir; ancak sabit GOOSE veri kimesi her zaman ayni DNA/UserSt veri yapisini ige-
rir. GSSE hizmetlerinden GOOSE hizmetlerine yikseltme islemi igin yapilacak en basit sey, sabit GOOSE vyi etkinlestirmek
ve GSSE vyi etkisiz kilmaktir. Uzak girigler ve gikislar, hem GSSE hem de sabit GOOSE igin ayni sekilde yapilandirilir.

UR-serisi IED’ler arasinda GOOSE veri aktarimini gerektiren uygulamalar igin sabit GOOSE nin kullaniimasi 6nerilir. Yapi-
landinlabilir GOOSE, UR-serisi IED’ler ile diger imalatgilardan cihazlar arasinda GOOSE veri aktarimini gerektiren uygula-
malarda kullanilabilir.

C.4.4 YAPILANDIRILABILIR GOOSE

Yapilandirilabilir GOOSE 6zelligi, BOO Grlininden génderilecek ve alinacak veri kimelerinin yapilandiriimasini saglar. B9O,
cihazlar arasinda veri aktariminin eniyilenmesine imkan saglamak Uzere, sekiz (8) génderme ve alma veri kimesinin yapi-
landiriimasina izin verir.

Veri kiimesi 1 ve 2 igin programlanan 6gelerin durumlari, herhangi bir degisiklik tespit edildiginde iletilecektir. Veri kiimesi 1,
transfer agma, kilitteme ve kesici ariza baslatma gibi uygulamalar igin gerekli olan yiiksek hizda veri iletiminde kullaniimali-
dir. Veri kiimesi 1 i¢in yapilandiriimig verilerin iletimini etkin kilmak igin, Veri kiimesi 1°de en az bir sayisal durum degerinin
yapilandiriimis olmasi gerekir.
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C.4 GENEL iSTASYON OLAYI HiZMETLERI: GSSE VE GOOSE

Veri kiimesi 3 ila 8 icin programlanan 6gdelerin her 100 ms'de maksimum hizda iletilen durumlarinda degisikligi olacaktir.
Veri kimesi 3 ila 8, herhangi bir degisikligi tanimlamak amaciyla her 100 ms'de kendi bunyesinde yapilandirilan her veri
kiimesini diizenli olarak analiz eder. Eger veri 6gelerinde bir degisiklik tespit edilirse, bu degisiklik bir GOOSE mesaji iginde
gonderilir. Eger bu 100 ms’lik suire iginde bir degdisiklik tespit edilmezse, bir GOOSE mesaiji gdnderilmez.

1'den 8'e tum veri kimeleri igin, batuinllk GOOSE mesaiji veri kimesinde herhangi bir degisiklik tespit edilmese bile énce-
den yapilandirilan hizda génderilmeye devam eder.

GOOSE iglevselligi, bir mesaji tetikleyen bir salinim olusmasi durumunda GOOSE mesaijlari ile bir haberlesme agi tasma-
sindan roleyi korumak igin gelistirilmigtir.

B90, bir veri 6desinin GOOSE veri kimelerinden birinde yanliglikla salinip salinmadigini tespit etme yetenegine sahiptir.
Buna mantik programlama hatalari, yanlis olarak etkin veya etkisiz kilinan girisler ve arizali istasyon elemanlari gibi olaylar
sebep olabilir. Eger yanhs salinim tespit edilirse, B90 en az 1 s siireyle veri kiimesinden GOOSE mesajlarini gdndermeyi
durdurur. Eger salinim bir saniyelik zaman asimi periyodundan sonra da surerse, B90 veri kimesinin iletimini engellemeyi
surdirir. BO0 su uyariyi verir: BAKIM UYARISI: GGIO Ind XXX oscillotosinama hata mesaji gikar, burada XXX salinim yapan
veri 6gesini gosterir.

Yapilandirilabilir GOOSE 6zelligi, UR-serisi IED’ler ile diger imalatgilara ait cihazlar arasinda GOOSE veri aktarimi gereken
uygulamalar igin 6nerilir. UR-serisi IED’ler arasinda GOOSE veri aktarimi gereken uygulamalar igin, sabit GOOSE Onerilir.

IEC 61850 GOOSE mesajlasmasi, birkag yapilandirilabilir parametre igerir ve basarili veri aktariminin gergeklestiriimesi
igin bunlarin timi dogru ayarlanmaldir. iletim ve alim cihazlarinda yapilandiriimig veri kiimelerinin veri yapilari agisindan
birbirine tam denk olmasi ve yine GOOSE adresleri ve ad dizgilerinin birbirine tam uygun olmasi énemlidir. Elle konfiguras-
yon mumkinddr, ancak islemi otomatiklestirmek icin Ug¢lincl taraf istasyon konfigiirasyon yazilimi kullanilabilir. EnerVista
UR Setup yazilimi IEC 61850 ICD dosyalari uretebilir ve bir istasyon yapilandiricidan tretilen IEC 61850 SCD dosyalarini
alabilir (bu bélimde sonraki IEC 61850 IED konfiglirasyonu bashgina bakin).

= IEC 61850 haberlesmesi icin bagimsiz portlar kullanin ve ayarlari yapilandirirken dikkatli olun, aksi
DIKKAT takdirde bu korumanin kaybi ya da rélenin hatali ¢alistiimasina neden olur.

Asagidaki drnekte, iki cihaz arasinda IEC 61850 veri dgelerini aktarmak icin gerekli konfigiirasyon agiklanmistir. iletim kon-
figirasyonu icin asagidaki yordami izleyin:

1. iletim veri kiimesini yapilandirin.

2.  GOOSE hizmet ayarlarini yapilandirin.

3. Verileri yapilandirin.

Alim konfiglirasyonu i¢in asagidaki yordami izleyin:
1. Alim veri kimesini yapilandirin.

2.  GOOSE hizmet ayarlarini yapilandirin.

3. Verileri yapilandirin.

Bu 6rnekte, u¢ IEC 61850 veri 6gesinin iletim ve alimini nasil yapilandirilacagr aciklanmistir: bir tek noktali durum degeri,
onunla iliskilendirilmis nitelik bayraklari ve bir kayan noktali analog deger.

Asagidaki yordam, iletim konfiglirasyonunu agiklar.

1. URUN KURULUMU =0 HABERLESME ={ IEC 61850 PROTOKOLU = GSSE/GOOSE YAPILANDIRMASI = ILETIM ={
YAPILANDIRILABILIR GOOSE = YAPILANDIRILABILIR GOOSE 1 = { YAPILANDIRILABILIR GSE 1 KUMESiI OGELERI ayarlar
menusunde asagidaki degisiklikleri yaparak iletim veri kimesini yapilandirin:

—  GGIO1 durum gostergesi 1 nitelik bayraklarini gostermek igin, 6GE 1 "GGIO1.ST.Ind1.9" ayarini yapin.
—  GGIO1 durum gostergesi 1 durum degerini belirtmek igin, 6GE 2 "GGIO1.ST.Ind1.stVal" ayarini yapin.

iletim veri kiimesi, simdi bir nitelik bayrag: ve bir tek noktali durum Boole degeri igerir. Alim cihazindaki veri kiimesi,
bu yapiya tam denk olmalidir.

2. URUN KURULUMU =J HABERLESME =3 IEC 61850 PROTOKOLU = GSSE/GOOSE YAPILANDIRMASI = ILETIM =3
YAPILANDIRILABILIR GOOSE = YAPILANDIRILABILIR GOOSE 1 ayarlar menisinde asagidaki degisiklikleri yaparak
GOOSE hizmet ayarlarini yapilandirin:

—  CONFIG GSE 1 FONKSIYONU "Etkin" olarak ayarlayin.

—  CONFIG GSE 1 KiMLIGi icin uygun bir tanimlayici dizgi ayarlayin (varsayilan deger, "GOOSEOQOut_1" dir).
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C.4 GENEL iSTASYON OLAYI HiZMETLERI: GSSE VE GOOSE

—  CONFIG GSE 1 DST MAC'I goda gdnderim adresine ayarlayin (6rnegin, 01 00 00 12 34 56).
—  CONFIG GSE 1 VLAN ONCELIGI'ni ayarlayin, bu 6rnek igin varsayilan "4" degeri uygundur.

—  CONFIG GSE 1 VLAN KIMLIGI de@erini ayarlayin; varsayilan deger "0"dir, ancak bazi anahtarlar bu degerin "1" olma-
sini gerektirebilir.

—  CONFIG GSE 1 ETIiPi UYGKIML degerini ayarlayin. Bu ayar, Ethertype uygulama ID’sini gosterir ve alicidaki yapilan-
dirmaya uygun olmalidir (varsayilan deger = "0").

—  CONFIG GSE 1 CONFREV degerini ayarlayin. Bu deger, IEC 61850 bolim 7-2'de belirtildigi gibi otomatik olarak degi-
sir. Bu 6rnek i¢in, varsayilan degerinde birakilabilir.

3. URUN KURULUMU = ¥ HABERLESME = { IEC 61850 PROTOKOLU = GGIO1 DURUM YAPILANDIRMASI ayarlar menisunde
asagidaki degisiklikleri yaparak verileri yapilandirin:

—  GGIO1 INDICATION 1'i GGIO1.ST.Ind1.stVal durumunu saglamak igin kullanilan bir FlexLogic islenenine (6rnegin, bir
kontak girisi, sanal giris, bir koruma elemani durumu vb.) ayarlayin.

Bu ayarlarin gegerli olmasi icin, B90 yeniden baslatiimaldir (kontrol glict kesilip yeniden uygulanmalidir).
Asagidaki yordam, alim konfiglirasyonunu agiklar.

1. URUN KURULUMU =0 HABERLESME =0 IEC 61850 PROTOKOLU = GSSE/GOOSE YAPILANDIRMASI =3 ALIM =0
YAPILANDIRILABILIR GOOSE = YAPILANDIRILABILIR GOOSE 1 = { YAPILANDIRILABILIR GSE 1 KUMESI OGELERI ayarlar
menusunde asagidaki degisiklikleri yaparak alim veri kimesini yapilandirin:

— GGIO3 durum gostergesi 1 nitelik bayraklarini gostermek igin, 6GE 1 "GGIO3.ST.Ind1.9" ayarini yapin.
— GGIO3 durum gostergesi 1 durum degerini belirtmek igin, 6GE 2 "GGIO3.ST.Ind1.stVal" ayarini yapin.

Alim veri kimesi, simdi bir nitelik bayrag, bir tek noktali durum Boole degeri ve bir kayan noktali analog deger icerir.
Bu, yukaridaki iletim veri kiimesi konfiglirasyonuna denktir.

2. GIRISLER/GIKISLAR = UZAK CIHAZLAR = { UZAK CIHAZ 1 ayarlar menustinde asagidaki degisiklikleri yaparak GOOSE
hizmet ayarlarini yapilandirin:

— Gonderen cihazin GOOSE ID dizgisine eslemek igin, UZAK CIHAZ 1 ID'sini ayarlayin. "GOOSEOQOut_1" yazin.

— Gonderen cihazdan Ethertype uygulama kimligiyle eslemek igin, UZAK CIHAZ 1 ETiPi UYGKIML &desini ayarlayin.
Bu, yukaridaki érnekte "0"dir.

— UZAK CIHAZ 1 VERI KUMESI dederini ayarlayin. Bu deger, kullanilan veri kiimesini gdsterir. Bu érnekte yapilandirila-
bilir GOOSE 1’i kullandigimiz igin, bu degeri "GOOSEIn 1" olarak girin.

3. GIRISLER/GIKISLAR = { UZAK GIRISLER = { UZAK GIRIiS 1 ayarlar menlisiinde asagidaki degisiklikleri yaparak verileri
yapilandirin:

— UZAK GIRI$ 1 CiHAZI'nl "GOOSEOQut_1" olarak ayarlayin.

—  UZAK GiRis 1 6GESI'ni "Veri Kiimesi Ogesi 2" olarak ayarlayin. Bu, GGIO3.ST.Ind1.stVal tek noktali durum égesinin
degderini uzak giris 1’e atar.
Uzak giris 1, simdi FlexLogic denklemlerinde veya dider ayarlarda kullanilabilir. Bu ayarlarin gecerli olmasi i¢in, B90 yeni-
den baslatilmalidir (kontrol glict kesilip yeniden uygulanmalidir).

Alici cihazda uzak giris 1 degeri (Boole agik veya kapali), verici cihazda GGIO1.ST.Ind1.stVal degeri ile belirlenir. Yukari-
daki ayarlar, Uglinci taraf istasyon yapilandirici yazihmi ile bir tam SCD dosyasi olusturuldugunda, EnerVista UR Setup
yazilimi tarafindan otomatik olarak doldurulur.
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C.4 GENEL iSTASYON OLAYI HiZMETLERI: GSSE VE GOOSE

C.4.5 GSSE/GOOSE iGiN ETHERNET MAC ADRESI

Ethernet uyumlu cihazlar, bir Ortam Erisim Kontroll / Media Access Control (MAC) adresi olarak adlandirilan benzersiz bir
tanilayici adres icerir. Bu adres, degistirilemez ve diinya ¢apinda Uretilen her Ethernet cihazi igin 6zglindir. Adres, alti bayt
uzunlugundadir ve genellikle alti onaltilik deger olarak (6rnegin, 00 A0 F4 01 02 03) gdsterilir. Bu adres, tim Ethernet
cercevelerinde gergevenin ‘kaynak’ adresi olarak kullanilir. Her Ethernet gergevesi, ayni zamanda bir hedef adresi igerir.
Hedef adres, ¢ergevenin istenilen hedefine bagl olarak her Ethernet gergevesi igin farkl olabilir.

Ethernet gergevesi birden fazla cihaz tarafindan alinabildiginde, ¢coga génderim adresi olarak adlandirilan 6zel bir hedef
adresi tipi kullanilir. Bir Ethernet MAC adresi, ilk baytin en 6nemsiz biti kurulu ise, goda gdnderimdir (6rnegin, 01 00 00 00
00 00 bir coga génderim adresidir).

GSSE ve GOOSE mesajlari, coga génderim hedef MAC adreslerine sahip olmalidir.

Varsayilan olarak, B90 otomatik bir goga génderim MAC semasi kullanmak Uzere yapilandirilir. Eger B90 hedef MAC
adresi ayari gegerli bir coga gdénderim adresi degilse (yani, ilk baytin en 6nemsiz biti kurulu degilse), hedef MAC olarak kul-
lanilan adres, coga gonderim bit kimesi hari¢ yerel MAC adresi ile ayni olacaktir. Bdylece; eger yerel MAC adresi 00 AO F4
01 02 03 ise, o zaman hedef MAC adresi 01 A0 F4 01 02 03 olacaktir.

C.4.6 GSSE KiMLiGi VE GOOSE KiMLiGi AYARLARI

GSSE mesaijlari, mesaji géndereni tanilamak icin alan cihaz tarafindan kullanilan ve IEC 61850 Bolim 8-1'de GsID olarak
tanimlanan bir tanitim dizgisi igerir. Bu, programlanir 65 karakterlik bir dizgidir. Bu dizgi, GSSE mesajini gdnderenin agikla-
yici adini sagdlayacak sekilde secilmelidir.

GOOSE mesaijlari, mesaji gdndereni tanilamak igin alan cihaz tarafindan kullanilan ve IEC 61850 Bolim 8-1'de GolD
olarak tanimlanan bir tanitim dizgisi icerir. Bu, programlanir 65 karakterlik bir dizgidir. Bu dizgi, GOOSE mesajini gdndere-
nin aciklayici adini sadlayacak sekilde secilmelidi. GOOSE mesajlari, mesajin tanitimi igin kullanilan iki ek karakter dizgisi
de igerir: DatSet - ilgili veri kimesinin adi ve GoCBRef - ilgili GOOSE kontrol blogunun referansi (adi). Bu dizgiler,
B90tarafindan otomatik olarak doldurulur ve yorumlanir; bir ayar gerekmez.
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C.5.1 GENEL BAKIS

Su B90 IEC 61850 icin EnerVista UR Setup yazilimi araciligiyla asagidaki gibi yapilandirilabilir.
1. Ve EnerVista UR Setup yazilimi tarafindan B90 icin IED’nin yeteneklerini tanimlayan bir ICD dosyasi uretilir.

2. ICD dosyasl, o zaman, diger IED’ler igin bagka ICD dosyalari ile birlikte sistem yapilandirmasi igin bir sistem yapilandi-
ricisina (GE veya diger tedarikgilere) aktarilir.

3. Sonug, bir SCD dosyasina kaydedilir ve bir veya daha fazla ayarlar dosyasi olusturmak tzere EnerVista UR Setup 'a
geri aktarilir. Ayarlar dosyasi (dosyalari) daha sonra yeni konfiglirasyon bilgileri ile rdleyi (rdleleri) glincellestirmek
Uzere kullanilabilir.

Konfiglirasyon sireci, agagida agiklanmigtir.

I
I
IED icin IEC 61850 ile lgili| ; ! ICD olusturma i ! 1CD olusturma
E konfigiirasyon i . prosesi I . prosesi 1 ; prosesi |
! i i
] - .
I
I
I

ICD olusturma i
(GSSE/GOOSE, sunucu, (tedarikgi- 2) 1 tedarikgi- 3) 1 (tedarikei - N) 1
R L il lojik digum i o s

i Auar dosyalar] EnerVista OQQNEI’I, MMXU
i (.URS) UR Kurulumu 6lu bandlari,
; GGIO2 kontroll vb.)

1CD dosyasi 2 ICD dosyasi 3

ICD dosyasi N

Sistem
belirtim e
verileri belirtim
aracl Sistem yapilandiricisi

Sistem yapilandirma (ag,
capraz haberlesme,
IED ayar degisikligi vb.)

e mCmmmm .
. IED'yi yeni wpillandirmayla giincelleme (GE Multilin) ; SCD dosyasl

E EnerVista UR Kurulumu i«
=

R Y - FEPEPPEpE (S — -
I

1
1
1
i , _ .
i1 VYeniyaplandirmayr ! ; VYeni yapilandirmayr . 1 Yeniyapilandirmayr !
i ; |ED'ye glincellemek icin ! - IED'ye glincellemek icin ! | IED'ye gincellemekiicin 1
- kullanilan tedurikgige ozel 1 !kullanilan tedarikgiye ozell ; kullanilan tedarikgiye ézel 1
;o arac [tedarikeir2) 1 : arag (tedarikgir 3) ! i arag ltedarikeir N) i
. R S | e 1
. g 1
Ayarlar dosyasini . Ayarlar dosyasini |
cihaza yaz + baska cihazlara yaz ; i

im0 eEsEm

) Tedarikgi rolesi 2 Tedarikgi rolesi 3 Tedarikgi rolesi N
UR rélesi 1 URrlesi2  |UR rolesiX « ¢
0 Ethernet )
842790A2.CDR

Sekil C—1: IED YAPILANDIRMA iSLEMI
IEC 61850 icin IED yapilandirma iglemini tanimlayan prosedurlerde asagidaki kisaltmalar kullanilir:
+  BDA: Temel Veri Ozniteligi, yapilandirimamig
+  DAI: Nesnellestirilen Veri Ozniteligi

+  DO: Veri Nesnesi tipi veya 6rnegi, icerige bagh
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« DOI: Nesnellestirilen Veri Nesnesi

+ |ED: Akilli Elektronik Cihaz

+  LDInst: Nesnellestirilen Mantiksal Cihaz
*  LNiInst: Nesnellestirilen Mantiksal D4gium

+  SCL: istasyon Konfigiirasyon Tanitim Dili. Konfigiirasyon dili, Gelistirilebilir Baglantili Metin Dili (XML) siirim 1,0’in bir
uygulamasidir.

+  SDI: Nesnellestirilen Sub DATA,; yapilandiriimis bir DATA adinin orta ad kismi
*  UR: GE Multilin Evrensel Réle serisi

+  URI: Evrensel Ozkaynak Adi

* URS: UR-serisi réle ayar dosyasi

»  XML: Gelistirilebilir Baglantili Metin Dili

Asagidaki SCL degiskenleri de kullanilir:

+ ICD: IED Yetenek Tanimlamasi

+  CID: Yapilandiriimis IED Tanimlamasi

+  SSD: Sistem Belirtim (Spesifikasyon) Tanimlamasi

+  SCD: istasyon Konfigiirasyon Tanimlamasi

IEC 61850 icin IED yapilandirma iglemini tanimlayan islemlerde asagdidaki IEC ile iligkili araglara basvurulur:

«  Sistem yapilandirici veya istasyon yapilandirici: Bu, IEC 61850-6 tarafindan tanimlanan yapilandirma dosyalarini
ice veya disa aktarabilen bir IED bagimsiz sistem seviye aracidir. Sistem seviye mihendisligi icin pek ¢cok IED'den
yapilandirma dosyalarini (ICD) ice aktarabilir ve farkli IED'ler tarafindan paylasilan sistem bilgilerini eklemek igin kulla-
nilabilir. Sistem konfigurasyonu, IED yapilandiriciya (6rnegin, EnerVista UR Setup'a) geri beslenen, istasyon ile iligkili
bir yapilandirma dosyasi (SCD) Uretir. Sistem yapilandirici, ayrica sistem mihendisligini baglatmak Gizere temel olarak
kullanmak veya ayni istasyon i¢in bir mihendislik sistemi ile karsilastirmak izere bir sistem belirtim dosyasini (SSD)
okuyabilmelidir.

* |ED yapilandirici: Bu, IED’den (6rnegin bir ayarlar dosyasindan) dolayli veya dolaysiz bir ICD dosyasi Uretebilen
tedarikciye 6zel bir aracgtir. Ayrica, IED icin haberlesme konfiglirasyon parametrelerini (yani, gerekli adresleri, alim
GOOSE veri kiimelerini, gelen GOOSE veri kiimelerinin ID’lerini vb.) ayarlamak igin bir sistem SCL dosyasini (SCD)
ice aktarabilir. IED yapilandirici islevselligi, GE Multilin EnerVista UR Setup yaziliminda gergeklestirilir.

C.5.2 |[EC 61850 AYARLARINI YAPILANDIRMA

Bir ICD dosyasi olusturmadan énce, kullanici, IED igin IEC 61850 ile iligkili ayarlari istege uyarlayabilir. Ornegin; istasyon
icinde IED’yi tanilamak igin IED adi ve mantiksal cihaz érnegini benzersiz olarak belirtilebilir veya sistem yapilandirici
IED’den GOOSE mesajlarini géndermek Gzere gapraz haberlesme linkleri yapilandirabilsin diye iletim GOOSE veri kiime-
leri olugturabilir. IEC 61850 ayarlari yapilandirildiktan sonra, ICD olusturma iglemi, degisiklikleri tanir ve gtincellenmis ayar-
lari igeren bir ICD dosyasi Uretir.

IED ayarlarinin bazisi, sistem konfigiirasyonu sirasinda degistirili. Ornegin; yeni bir IP adresi atanabilir, bir Génderim
GOOSE veri kiimesindeki hat 6geleri eklenebilir veya ¢ikarilabilir veya bazi mantiksal digumlerin énekleri degistirilebilir. Bir
SCD dosyasi alindidi sirada tim yeni yapilandirmalar BO0 ayarlar dosyasina eslenirken, tim degistiriimeyen ayarlar, yeni
ayarlar dosyasinda ayni degerlerini strdurdr.

Bu ayarlar, dogrudan réle 6n panelinden veya EnerVista UR Setup yazilimi (tercih edilen yontem) ile yapilandirilabilir. IEC
61850 ile ilgili ayarlarin tam listesi, asagidaki gibidir:

* Ag yapilandiriimasi: IP adresi, IP alt ag maskesi ve varsayilan ag gegidi IP adresi (erisim, EnerVista UR Setup'deki
Ayarlar > Uriin Kurulumu > Haberlesme > Ag§ menii agacindan yapilir).

+  Sunucu yapilandirmasi: IED adi ve mantiksal cihaz érnegi (erisim EnerVista UR Setup'da Ayarlar > Uriin Kurulumu >
Haberlesme > IEC 61850 > Sunucu Yapilandirmasi meni agacindan yapilir).

* LLNO disinda tim mantiksal digimler igin dnekler igeren mantiksal digim onekleri (erisim, EnerVista UR Setup'da
Ayarlar > Uriin Kurulumu > Haberlesme > IEC 61850 > Mantiksal Diigiim Oneki menii agasindan yapilir).
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*  Mevcut tim MMXU’lar icin 6lG bantlar iceren MMXU 61U bantlari. MMXU sayisi, réledeki AT/GT modul sayisina bagl-
dir. Her AT/GT modiil igin iki MMXU vardir. Ornegin; eger bir réle iki AT/GT modiil igerirse, kullanilabilecek dért MMXU
olacaktir (erisim, EnerVista UR Setup'da Ayarlar > Uriin Kurulumu > Haberlesme > IEC 61850 > MMXU Oliibantlar
menl agacindan yapilir).

*+ GGIO1'de durum noktasi sayisini ve buna ek olarak her bir GGIO1 gostergesi icin olasi i¢ eslemleri iceren GGIO1
durum yapilandirmasi. Ancak, bir ICD olusturma isleminde yalniz durum noktasi sayisi kullanilabilir (erisim, EnerVista
UR Setup'da Ayarlar > Uriin Kurulumu > Haberlegsme > IEC 61850 > GGIO1 Durum Yapilandirmasi menii agacin-
dan yapilir).

+  GGIO2 iginde tim SPCSO’lar i¢in ctiModeller iceren GGIO2 kontrol yapilandirmasi (erigim, EnerVista UR Setup'da Ayar-
lar > Uriin Kurulumu > Haberlesme > IEC 61850 > GGIO2 Kontrol Yapilandirmasi menii agacindan yapilir).

+  GOOSE iletiminde kullanilabilen sekiz yapilandirilabilir veri kiimesini iceren yapilandirilabilir GOOSE iletimi. GOOSE
ID her veri kimesi icin (IED iginde ve de tiim istasyonda benzersiz bir ad olmalidir) ve ayrica hedef MAC adresi, VLAN
onceligi, VLAN ID, ETIPI APPID ve veri kiimesi 6geleri igin belirtilebilir. Veri kiimesi 6gesinin segimi, dahili yazilim ver-
siyonu ile sinirlandiniimistir; 7.2x versiyonlari igin, yalniz GGIO1.ST.Indx.stVal ve GGIO1.ST.Indx.q gegerli segimdir
(burada, x 1 ile N arasinda bir say1 ve N GGIO1 durum noktasi sayisi ile belirlenir). Yapilandirilabilir GOOSE iletimi
bazi Uglncu taraf sistem yapilandiricilari tarafindan olusturulabilmesine ve degistirilebilmesine karsin, GE Multilin
IED’leri igin gdnderim GOOSE nin, ICD’nin olusturulmasindan énce ve kesinlikle EnerVista UR Kurulum yazilimi veya
on panel ekran (izerinden yapilandirimasi énerilir (erisim, EnerVista UR Setup'da Ayarlar > Uriin Kurulumu >
Haberlesme > IEC 61850 > GSSE/GOOSE Yapilandirmasi > iletim > Tx Yapilandirilabilir GOOSE menii agacin-
dan yapilir).

+  GOOSE aliminda kullanilabilen sekiz yapilandirilabilir veri kimesini igeren yapilandirilabilir GOOSE alimi. Ancak; iletim
icin veri kimelerinden farkli olarak, alim igin veri kiimeleri, yalniz veri kimesi 6geleri igerir ve bunlar genellikle SCD dos-
yasl alirken otomatik olarak olusturulur (erisim, EnerVista UR Setup'da Ayarlar > Uriin Kurulumu > Haberlegsme > IEC
61850 > GSSE/GOOSE Yapilandirmasi > Alim > Rx Yapilandirilabilir GOOSE meni agacindan yapilir).

* Uzak cihaz ID'si (gelen iletim GOOSE veri kiimesi GOOSE ID veya GolD’si), (gelen iletim GOOSE igin GSE haberlesme
blogunun) ETIPI APPID'si ve (ilgili alim GOOSE veri kimesinin adi olan) DATASET'i kapsayan uzak cihaz konfiglrasyon-
lari. Bu ayarlar, genellikle SCD dosyasi alirken otomatik olarak olusturulur (erisim, EnerVista UR Setup'da Ayarlar >
Girigler/Cikiglar > Uzak Cihazlar menu agacindan yapllir).

+  Cihaz (uzak cihaz ID'si) ve (ilgili ahm GOOSE veri kimesinin eslenecegi veri kiimesi 6gesi) 6ge degerlerini iceren uzak
giris yapilandirmalari. Yalniz SCD dosyasinda olusturulan ¢apraz haberlesmeli 6geler eslenmelidir. Bu yapilandirma-
lar, genellikle SCD dosyasi alirken otomatik olarak olusturulur (erigsim, EnerVista UR Setup'da Ayarlar > Girigler/
Cikiglar > Uzak Girigler meni agacindan yapillir).

C.5.3 ICD DOSYALARI HAKKINDA

SCL dili, XML'ye dayalidir ve sézdizimi tanimi bir W3C XML Semasinda agiklandigi gibidir. ICD, (SSD, CID ve SCD dosya-
larini da kapsayan) bir SCL dosya tipidir. ICD dosyasi, bir IED’nin yeteneklerini tanimlar ve dért ana bélimden olusur:

+ Baslik

*  Haberlesme

« IED’ler

*  Veri Tipi Sablonlari

Bir ICD dosyasinin kék dosya yapisi, agsagida goésterilmistir.

SCL

—>| Baslik (kimlik, versiyon, revizyon, toollD, nameStructure) |

—>| Haberlesme |

—>| IED (ad, turd, imalatgl, configVersion) |
_pl Veri Tipi Sablonlari |
842795A1.COR

Sekil C-2: ICD DOSYA YAPISI, SCL (KOK) DUGUMU
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ik olarak Baghk diigimi, ICD dosyasini ve siirimiinii tanitir ve adlarin sinyallere eslenmesi icin segenekler sunar

Sonrasinda Haberlesme mantiksal veri yollari (altaglar) ve IED erigim portlari Gzerinden mantiksal diiglimler arasinda dog-
rudan haberlesme baglantisi olasiliklarini tanimlar. iletisim boliimii, asagidaki gibi yapilandirilir.

Haberlesme

AltAg (adi)

ConnectedAP (iedName, apName) |

842796A1.COR

Sekil C-3: ICD DOSYA YAPISI, HABERLESMELER DUGUMU

Su AltAg dugimd, yénlendiriciler olmaksizin alt ag protokoli ile (mantiksal olarak) baglanti kurulabilecek tim erigim
noktalarini kapsar. Su ConnectedAP digimda, bu alt aga bagl IED erisim noktasini tanimlar. Su Adres digimda, erisim
noktasinin adres parametrelerini icerir. Su GSE digumdu, adres parametreleri ile ilgili kontrol blogunu belirtmek igin adres
elemani saglar. ldInst, kontrol blounun bulundugu IED igindeki mantiksal cihazin 6érnek adi ve cbName 'de kontrol blogu-
nun adidir.

Su IED digimd, bir IED’nin (6n)yapilandirmasini tanimlar. ve izerinde kurulmus erisim noktalarini, mantiksal cihazlari ve
mantiksal dugumleri de tanimlar. Bunlardan baska; sunulan haberlesme hizmetleri bakimindan IED’nin yeteneklerini ve
IED’nin LNType ile birlikte, nesnellestirilen veriler (DO) ve varsayilan veya konfiglirasyon degerlerini de tanimlar. Bir ICD’de
yalniz bir IED tanimladidi i¢in yalniz bir IED bolimu olmalidir.
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| IED (adi, tird, imalatgi, configVersion) |

] Hizmeter] >
—>| DynAssoication | —>| GetDataSetValue | —>| ReadWrite | —blConfLogControI lmoks’
—>| GetDirectory | —Pl SetDataSetValue | —Pl TimerActivatedControl | —Pl GSEDir |
—>|GetDoteObjectDefinitionl —>| DataSetDirectory | —>|ConfReportControIlmakSll —>| GOOSE (maks) |
—>| DataObjectDirectory | —>|ConfDotoSet(moks,moxAttributes)l —>| GetCBValues | —>| GSSE (maks) |
Sunucu
—>| Dogrulama (yok) |

:—>| LDevice (inst) |

' —>| LNO (InType, InClass, inst) |

FCDA (fc, doName, daName, Idinst, prefix, InClass, Ininst)

—pl ReportControl (name, datSet, intgPd, rptID, confRev, buffered) |

|—>‘ TrgOps ldchg)l Lbi OptFields (seqNum)l |—>| RptEnabled

—{woies ] : .
[ soitad) || DAlladi

val Metin

Metin

—DI ReportControl (name, datSet, intgPd, rptID, confRev, buffered)

|—>| TrgOps (dchg)l L>| OptFields (seqNum) | L RptEnabled

[ sbilad) | DAlfad)

Val Metin

elemanlar:

Metin

842797A1.CDR

Sekil C—4: ICD DOSYA YAPISI, IED DUGUMU
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Su DataTypeTemplates duigimu, nesnellestirilebilir mantiksal diigim tiplerini tanimlar. Bir mantiksal digum tipi, bir man-
tiksal digumin nesnellegtirilen veri sablonudur. Bu nesnellestirilebilir tipe bir IED ile birlikte ihtiya¢ duyuldugu her zaman,
bir LnodeType (mantiksal digim tipi)'ne basvurulabilir. Bir mantiksal digim tipi sablonu, DATA (DO-Data Nesnesi) ele-
manlarindan olusturulur ve yine DATA siniflari (CDC)'den tiretilen bir DO tipine sahiptir. DO’lar, 6nceden tanimlanmis DO
tipleri (SDO)'nin elemanlarindan veya (DA) &zniteliklerinden olugur. Oznitelik (DA), islevsel bir kisittamaya tabidir ve
DAType'in bir temel tipi, bir liste veya bir yapisina sahip olabilir. DAType, yapi elemanlarini tanimlayan BDA elemanlarin-
dan olusturulur ve yine DA gibi bir temel tipe sahip BDA elemanlar olabilir.

Veri Tipi Sablonlari
LNodeType (id, InClass)
DO (adi, tdrd)

DOType lid, cdc)
SDO (ad, tard) | —>| DA (name, fc, bType, type) |—>| Val l—bMetin

....................................

842798A1.CDR

Sekil C-5: ICD DOSYA YAPISI, VERITIPISABLONLARI DUGUMU
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C.5.4 ENERVISTA UR SETUP ILE ICD DOSYASI OLUSTURMA

Bir ICD dosyasi, EnerVista UR Setup yazilimi ile, bagl bir B90 IED’sinden veya gevrimdisi bir B90 ayarlar dosyasindan
asagidaki prosedur kullanilarak direkt olarak olusturulabilir:

1. Bagli UR-serisi role veya ayarlar dosyasini sag tiklatin ve ICD Dosyasi Olustur’u segin.

I 34 Device Setup IEE Hide

———— AddExisting Setings File

- GE Multilin MNew Settings Fil
Remove File From List
Rename Settings File
Duplicate Settings File

x|
=

Edit Settings File Properties

Convert Settings File

Select Item

Check Settings File Far Errors
Compare File With Defaults
Compare Two Seffings Files

Set Ta Factory Default values
Write Setings File to Device

Print Settings File
- Files  PrintPreview Settings File
#o MED_480urs: G Export Setings Fike

B30_400.ues : C:

GEO_400.urs : C:
MBO_ 340 urs - ¢ Impart Contents From SC0 Al

36_440.urs
90_340urs : C!

_SA0.urs 2 C a1 main Window

Create ICD File

Settings Fle Template 4

45 urs - CRSISEREMINSTS
490.urs : C\Program Files'

2. Ve EnerVista UR Setup yazilimi, dosyay! kaydetme isteminde bulunur. Dosya yolunu segin ve ICD dosyasi igin dosya
adini girin ve daha sonra dosyay! uretmek icin Tamam 6gesine tiklayin.

Cevrimdigi UR ayarlarindan bir ICD dosyasinin olusturulmasi, genellikle dogrudan réleden bir ICD dosyasinin olusturulma-
sindan ¢ok daha hizlidir.

C.5.5 SCD DOSYALARI HAKKINDA

Sistem konfiglirasyonu, sistem yapilandiricida yapilir. Cogu tedarikgi (GE Multilin dahil) kendi sistem yapilandirma araclari
ile calisirken, diger bazi sistem konfiglirasyon araglari ise piyasadan temin edilebilir (6rnegin, Siemens DIGSI versiyon 4.6
veya Ustl ve ASE Gorsel SCL Beta 0.12).

Konfigiirasyon araglari bir tedarikgiden digerine degisiklik gdstermesine kargin, prosediir hemen hemen aynidir. ilk olarak,
ya bir bog sablon olarak veya bir sistem belirtim dosyasi (SSD) alinarak bazi sistem bilgileri ile bir istasyon projesi olusturul-
malidir. Daha sonra; istasyona IED’ler eklenir. Her IED kendi ICD’si ile gosterildigi igin, istasyon projesi icine ICD dosyalari
aktarilir ve sistem yapilandiricisi da aktarma islemi sirasinda bu ICD dosyalarini dogrular. EGer ICD dosyalari basarili
sekilde istasyon projesine aktarilirsa, IED’leri istasyona eklemek igin bazi ek kigik iglemler de gerekebilir (ayrintilar igin
sistem yapilandirici kilavuzuna bakin).

Tum IED’ler istasyona sokusturulduktan sonra, ek konfigiirasyon da miimkindar. Ornegin:

* Ayri IED’lere ag adresleri atanabilir.

*  Mantiksal digim onekleri istege uyarlanabilir.

*  Capraz haberlesme linkleri olusturulabilir (GOOSE mesajlari, bir IED’den digerlerine géndermek lzere yapilandirilabilir).

Sistem konfigiirasyonu tamamlandiginda, sonuglar, sadece istasyondaki IED’lerin yapilandiriimasini degil, ayni zamanda,
tiim istasyonun sistem konfigiirasyonunu da igeren bir SCD dosyasina kaydedilir. Son olarak; yeni konfigiirasyonu IED’ye
glincellemek igin, SCD dosyasi IED yapilandiriciya (tedarikgi 6zel aracina) geri gegirilir.
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C.5 ENERVISTA UR SETUP ILE IEC 61850 UYGULAMASI EKC

SCD dosyasi, en az bes ana bdlimden olusur:

*  Baslik

+ stasyon

*  Haberlesme

+ |ED bolimi (bir veya daha fazla)

*  VeriTipiSablonlari.

Bir SCD dosyasinin kdk dosya yapisi, agagida gdsterilmistir.

SCL
| Baslik (kimlik, versiyon, revizyon, toollD, nameStructure)
—P| Alt istasyon |
—>| Haberlesme |
—>| IED BolUmd (IED 1) |
:—>| IED BolUm (IED 2) |
P >| Diger IED Bolumleri |
—>| Veri Tipi Sablonlari |

842791A1.CDR

Sekil C—6: SCD DOSYA YAPISI, SCL (KOK) DUGUMU

ICD dosyalari gibi, Baghk diigumu de SCD dosyasini ve versiyonunu tanitir ve adlarin sinyallere eslenmesi igin segenekler
sunar.

Su Istasyon digiimii, istasyon parametrelerini tanimlar:

Alt stasyon
PowerSystemResource

—>| EquipmentContainer |—+

Gug Trafosu

GeneralEquipment

—»|  EquipmentContainer

4>| VoltageLevel |—4>

> Gerilim

Yuva

—»| PowerSystemResource

—>| Fonksiyon l——>| SubFunction

> GeneralEquipment

842792A1.CDR

Sekil C-7: SCD DOSYA YAPISI, iISTASYON DUGUMU
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EKC C.5 ENERVISTA UR SETUP ILE IEC 61850 UYGULAMASI

Sonrasinda Haberlesme mantiksal veri yollari (altaglar) ve IED erigim portlari Gzerinden mantiksal digumler arasinda dog-
rudan haberlesme baglantisi olasiliklarini tanimlar. iletisim bélimii, asagidaki gibi yapilandirilir.

Haberlesme

Alt Ag (adi)

—bl ConnectedAP (IED 1) |

Metin

Diger P elemanlari

GSE (IdInst, cbName)

i

Adres

P (tdr)
Diger GSE elemanlari Metin
——»| Diger P elemanlari

—V’ ConnectedAP (IED 2) ‘

| Adres

Diger P elemanlari

Metin

Ié

GSE (IdInst, cbName)

Metin

»| Diger P elemanlari
——»| Diger GSE elemanlari

4>’ Diger ConnectedAP elemanlari ‘
842793A1.COR

Sekil C-8: SCD DOSYA YAPISI, HABERLESMELER DUGUMU

Su AltAg digimu, yonlendiriciler olmaksizin alt ag protokolu ile (mantiksal olarak) baglanti kurulabilecek tim erisim nokta-
larini kapsar. Su ConnectedAP digimu, bu alt aga bagli IED erigim noktasini tanimlar. Su Adres dugimda, erisim noktasi-
nin adres parametrelerini igerir. Su GSE diigimu, adres parametreleri ile ilgili kontrol blogunu belirtmek igin adres elemani
saglar. IdInst, kontrol blogunun bulundugu IED igindeki mantiksal cihazin érnek adi ve cbName'de kontrol blogunun adidir.
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C.5 ENERVISTA UR SETUP ILE IEC 61850 UYGULAMASI EKC

Su IED Béliimii digumda, bir IED’nin yapilandirmasini tanimlar.

IED Bolimdi (IED 1)
AccessPoint (adi)

Sunucu

Dogrulama (yok)

LDevice (inst)

LNO (InType, InClass, inst) |

—»| DataSet elements

—>| ReportControl elements |

——»| DOl elemanlari
L » Girigler

—>| ExtRef (iedName, Idinst, prefix, InClass, Ininst, doName, daName, intAddr) |

—>| Diger ExtRef elemanlari |

L »|  GSEControl elemanlari |
842794A1.COR

Sekil C-9: SCD DOSYA YAPISI, IED DUGUMU

C.5.6 ENERVISTA UR SETUP ILE SCD DOSYASI IGE AKTARMA

Asagidaki prosediir, EnerVista UR Setup yazilimi ile bir SCD dosyasindan B90'in nasil yeni yapilandirmaya glincellenece-
gini aciklar.
1. Dosyalar panelinde herhangi bir yeri sag tiklatin ve igerigi SCD Dosyasinda Aktar dgesini tiklatin.

2] x|
I & Device Setup |th> Quick L‘nnnﬂ:fl
—————— Hide
GE Multilin
Add Existing Settings File
MMenwy Settings Fle
Remove File From List
Rename Settings File
Duplicate Settings File
Edit Settings File Properties
Convert Settings File
Select [tem
Check Settings File For Errors
Compare File With Defaults
Compare Two Settings Fles
Set To Factory Default Yalues
Wiirite Settings File to Device
EF :F‘IE;‘JEU 280 Print Settngs File
_490.urs
B30_400.urs Print Preview Settings Fie
GEO_400.urs Export Settings File
MBO_340.urs .
DB0_500.urs Create ICD File
T35_440.urs
L90_340.urs
— »
G50 340.urs Settings File Template
Float In Main Window

A NS

2. Kaydedilen SCD dosyasini segin ve Ag¢ 6gesine tiklayin.
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EKC C.5 ENERVISTA UR SETUP ILE IEC 61850 UYGULAMASI

3. Yazilim SCD dosyasini agacak ve kullanicidan UR-serisi bir ayarlar dosyasini kaydetme isteminde bulunacaktir. URS
(UR-serisi role ayarlari) dosyasi igin bir yer ve ad segin.

Eger SCD dosyasinda birden fazla tanimli GE Multilin IED varsa, yazilim kullanicidan her bir IED igin bir UR-serisi
ayarlar dosyasi kaydetme isteminde bulunur.

4. UR ayarlar dosyasi olusturulduktan sonra, (gerekirse) herhangi bir ayari degistirin.

Roleyi yeni ayarlarla giincellemek igin, ayarlar agacinda ayarlar dosyasini sag tiklatin ve Ayarlar Dosyasini Cihaza
Yaz Ogesini segin.

6. Yazilim, hedef cihazi belirleme isteminde bulunur. Saglanan listeden hedef cihazi segin ve Génder tiklayin. Yeni ayar-
lar, secilen cihaza yuklenecektir.

Saelect Target Device 3]

brianD313.URS : D:MEC ProjectshSCDs\Craigh

E Bnan Site
Brian Relay
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C.6 ACSI'YE UYGUNLUK

EKC

C.6.1 ACSI TEMEL UYGUNLUK BILDIRIMi

HIZMETLER SUNUCU/ UR-AILESI
YAYINCI

ISTEMCI-SUNUCU ROLLERI

B11 Sunucu tarafi (iki Tarafli Uygulama-Birlikteligi) c1 Evet

B12 istemci tarafi (iki Tarafli Uygulama-Birlikteligi) -

SCSMS DESTEKLENMIS

B21 SCSM: IEC 61850-8-1 kullanilir Evet

B22 SCSM: IEC 61850-9-1 kullanilir

B23 SCSM: IEC 61850-9-2 kullanilir

B24 SCSM: diger

GENEL iSTASYON OLAYI MODELI (GSE)

B31 Yayinci tarafi o Evet

B32 Abone tarafi - Evet

ORNEKLENMIiS DEGER ILETiMi MODELI (SVC)

B41 Yayinci tarafi o

B42 Abone tarafi -

% c1: Eger MANTIKSAL-DUGUM modeli icin destek bildiriimisse, "M" olacaktir.

O: istege bagl.
NOT M: Zorunlu.
C.6.2 ACSI MODELLERI UYGUNLUK BILDIRIMi
HIZMETLER SUNUCU/ UR-AILESI
YAYINCI
EGER SUNUCU TARAFI (B11) DESTEKLENMISSE
M1 Mantiksal cihaz c2 Evet
M2 Mantiksal diigiim c3 Evet
M3 Veri c4 Evet
M4 Veri kiimesi c5 Evet
M5 Yerine koyma o
M6 Ayar grubu denetimi o
RAPORLAMA
M7 Arabellekli rapor denetimi o Evet
M7-1 sira-numarasi
M7-2 rapor-zaman-etiketi
M7-3 kapsama-sebebi
M7-4 veri-kimesi-adi
M7-5 veri-referansi
M7-6 arabellek-tagsmasi
M7-7 entrylD
M7-8 BufTm
M7-9 IntgPd
M7-10 Gl
M8 Araelleksiz rapor denetimi (o) Evet
M8-1 sira-numarasi
M8-2 rapor-zaman-etiketi
M8-3 kapsama-sebebi
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EKC

C.6 ACSI'YE UYGUNLUK

HIZMETLER SUNUCU/ UR-AILESI
YAYINCI

M8-4 veri-kimesi-adi
M8-5 veri-referansi
M8-6 BufTm
M8-7 IntgPd
M8-8 Gl

Guinliik Tutma o
M9 Giinliik denetimi o
M9-1 IntgPd
M10 Giinliik o
M11 Denetim M Evet
EGER GSE (B31/32) DESTEKLENMISSE

GOOSE o Evet

M12-1 entrylD
M12-2 DataReflnc
M13 GSSE o Evet
EGER SVC (B41/B42) DESTEKLENMISSE
M14 Coga gonderim SVC o
M15 Teke gonderim SVC o
M16 Zaman M Evet
M17 Dosya aktarimi o Evet

X c2: eger MANTIKSAL-DUGUM modeli igin destek bildiriimisse, "M" olacaktr.
% ¢3: eger VERI modeli igin destek bildirilmisse, "M" olacaktir.
c4: eger VERI-KUMESI, Yerine Koyma, Rapor, Giinliik Kontrolii veya Zaman modeli igin destek bildirimisse, "M"

NOT

olacaktir.

c5: eger Rapor, GSE veya SMV modeli igin destek bildiriimisse, "M" olacaktir.

M: Zorunlu.

C.6.3 ACSI HIZMETLERI UYGUNLUK BILDIRIMi

Asagidaki tabloda, AA kisaltmasi, Uygulama Birlikteliklerini gosterir (TP: ki Tarafli / MC: Coda génderim). c6’'dan c10’a

kadar girigler, agagidaki tabloda tanimlanmistir.

HIZMETLER AA: TP/MC SUNUCU/ UR-AILESI
YAYINCI

SUNUCU (MADDE 7)

S1 | ServerDirectory TP M Evet

UYGULAMA BIRLIKTELIGI (MADDE 8)

S2 lliskilendir TP M Evet

S3 Sonlandir TP M Evet

S4 Devreye sok TP M Evet

MANTIKSAL CiHAZ (MADDE 9)

S5 | LogicalDeviceDirectory TP M Evet

MANTIKSAL DUGUM (MADDE 10)

S6 LogicalNodeDirectory TP M Evet

S7 GetAllDataValues TP M Evet

VERI (MADDE 11)

S8 GetDataValues TP M Evet

S9 SetDataValues TP O Evet

S10 GetDataDirectory TP M Evet
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C.6 ACSI'YE UYGUNLUK EKC

HIZMETLER AA: TP/MC SUNUCU/ UR-AILESI
YAYINCI

S11 | GetDataDefinition TP M Evet

VERI KUMESI (MADDE 12)

S12 GetDataSetValues TP M Evet

S13 SetDataSetValues TP (0]

S14 CreateDataSet TP (0]

S15 DeleteDataSet TP O

S16 GetDataSetDirectory TP O Evet

AYAR GRUBU KONTROL (MADDE 16)

S18 SelectActiveSG TP O

S19 SelectEditSG TP O

S20 SetSGValues TP (0]

S21 ConfirmEditSGValues TP (0]

S22 GetSGValues TP O

S23 GetSGCBValues TP O

RAPORLAMA (MADDE 17)
ARABELLEKLI RAPOR KONTROL-BLOGU (BRCB)

S24 Rapor TP c6 Evet
S24-1 veri-degisikligi (dchg) Evet
S24-2 gchg-change (qchg)
S24-3 data-update (dupd)
S25 GetBRCBValues TP c6 Evet
S26 SetBRCBValues TP c6 Evet
ARABELLEKSIZ RAPOR KONTROL-BLOGU (URCB)
S27 Rapor TP c6 Evet
S27-1 data-change (dchg) Evet
S27-2 gchg-change (qchg)
S27-3 data-update (dupd)
S28 GetURCBValues TP c6 Evet
S29 SetURCBValues TP c6 Evet

GUNLUK TUTMA (MADDE 17)
GUNLUK KONTROL BLOGU

S30 GetLCBValues TP M

S31 SetLCBValues TP M
GUNLUK

S32 QueryLogByTime TP M

S33 QueryLogByEntry TP M

S34 GetlLogStatusValues TP M

GENEL iSTASYON OLAYI MODELI (GSE) (MADDE 18, EK C)
GOOSE-KONTROL-BLOGU (MADDE 18)

S35 SendGOOSEMessage MC c8 Evet
S36 GetReference TP c9
S37 GetGOOSEElementNumber TP c9
S38 GetGoCBValues TP (6] Evet
S39 SetGoCBValues TP (0] Evet
GUNLUK-KONTROL-BLOGU (EK C)
S40 SendGSSEMessage MC c8 Evet
S41 GetReference TP c9
S42 GetGSSEElementNumber TP c9
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HIZMETLER AA: TP/MC SUNUCU/ UR-AILESI
YAYINCI
S43 GetGsCBValues TP (6] Evet
S44 SetGsCBValues TP (6] Evet
ORNEKLENMIiS DEGER ILETiMi MODELI (SVC) (MADDE 19)
GOGA GONDERIM SVC
S45 SendMSVMessage MC c10
S46 GetMSVCBValues TP (0]
S47 SetMSVCBValues TP )
TEKE GONDERIM SVC
S48 SendUSVMessage MC c10
S49 GetUSVCBValues TP O
S50 SetUSVCBValues TP (0]
KONTROL (MADDE 20)
S51 Se¢ (0] Evet
S52 SelectWithValue TP (6]
S53 iptal TP 0 Evet
S54 Operate TP M Evet
S55 Command-Termination TP O
S56 TimeActivated-Operate TP (0]
DOSYA AKTARIMI (MADDE 23)
S57 GetFile TP M Evet
S58 SetFile TP (0]
S59 DeleteFile TP O
S60 GetFileAttributeValues TP M Evet
ZAMAN (MADDE 5.5)
T i¢ saatin zaman dogrulugu 20
(saniye olarak en yakin 2—n degeri)
T2 i¢c saatin zaman dogrulugu SNTP, IRIG-B
T3 Desteklenen Zaman Etiketi 20
¢ozUnurliiga (saniye olarak en yakin™
degeri, 6.1.2.9.3.2'ye gore)

X c6: en az biri (BRCB veya URCB) icin destek bildirir.
% c7: en az biri (QueryLogbyTime veya QueryLogAfter) icin destek bildirir.
NOT ¢8: en az biri (SendGOOSEMessage veya SendGSSEMessage) igin destek bildirir.
c9: TP birlikteligi varsa destek beyan eder.
¢10: en az biri (SendMSVMessage veya SendUSVMessage) i¢in destek bildirir.
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C.7 MANTIKSAL DUGUMLER

C.7.1 MANTIKSAL DUGUMLER TABLOSU

UR-serisi roleler, asagidaki tabloda gosterildigi gibi IEC 61850 mantiksal diigimlerini destekler. Her bir mantiksal digimiin
gergek oérneklemesi, driin siparis kodu ile belirlenir. Ornegin, "PDIS" (mesafe koruma) mantiksal digimda, yalniz D60 Hat
Mesafe Rolesinde mevcuttur.

Tablo C—1: IEC 61850 MANTIKSAL DUGUMLERI (Sheet 1 of 4)

DUGUMLER | UR-AILESI
L: SISTEM MANTIKSAL DUGUMLERI

LPHD: Fiziksel cihaz bilgisi Evet
LLNO: Mantiksal dugim sifir Evet

LCCH: Fiziksel haberlesme kanali denetleme -
LGOS: GOOSE aboneligi —
LSVS: Orneklenen deger aboneligi -

LTIM: Zaman y6netimi —

LTMS: Zaman ana denetleme -

LTRK: Servis izleme -
A: OTOMATIK KONTROL iGIN MANTIKSAL DUGUMLER
ANCR: Nétr akim dlzenleyicisi -
ARCO: Reaktif gii¢ kontroll ---
ATCC: Otomatik kademe degistirici kontrolori -
AVCO: Gerilim kontrolii ---
C: KONTROL iGIN MANTIKSAL DUGUMLER
CALH: Alarm isleme -

CCGR: Sogutma grubu kontroli -

CILO: Kilitleme -

CPOW: Dalga-lizerinde-nokta anahtarlamasi ---

CSWI: Anahtar denetleyicisi Evet
CSYN: Senkronizér kontroloru ---

F: FONKSIYON BLOKLARI iGIN MANTIKSAL DUGUMLER
FCNT: Sayag -
FCSD: Egri sekli tanimi -
FFIL: Genel dolgu -—-
FLIM: Kontrol fonksiyonu ¢ikis sinirlama -
FPID: PID regulatoru -
FRMP: Rampa fonksiyonu -

FSPT: Ayar noktasi kontrol fonksiyonu -

FXOT: Esik Gzerinde eylem ---
FXUT: Esik altinda eylem -
G: GENEL REFERANSLAR iGIiN MANTIKSAL DUGUMLER
GAPC: Genel otomatik islem kontroli -

GGIO: Genel islem G/G Evet
GLOG: Genel gunlik -

GSAL: Genel givenlik uygulamasi -—-

I: ARAYUZLEME VE ARSIVLEME iCIN MANTIKSAL DUGUMLER
IARC: Arsivieme -
IHMI: insan makine arayiizii -

ISAF: Givenlik alarm fonksiyonu —

ITCI: Telekontrol arayiizi —

ITMI: Teleizleme arayuzi .
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Tablo C—1: IEC 61850 MANTIKSAL DUGUMLERI (Sheet 2 of 4)

DUGUMLER UR-AILESI
ITPC: Telekoruma haberleseme arayuzleri -

K: MEKANIK VE ELEKTRIK OLMAYAN PRIMER EKIPMAN iGiN MANTIKSAL DUGUMLER
KFAN: Fan -
KFIL: Filtre -
KPMP: Pompa -
KTNK: Tank -
KVLV: Vana kontrolu -

M: OLGME iGiN MANTIKSAL DUGUMLER
MENV: Cevre bilgisi -
MFLK: Titreme Olgiim adi -

MHAI: Harmonikler veya araharmonikler -

MHAN: Faz disiI harmonikler veya araharmonikler -
MHYD: Hidrolojik bilgiler -
MMDC: DC élgimu -
MMET: Meteorolojik bilgiler -

MMTN: Olgme -
MMTR: Olgme —
MMXN: Faz disi élgimler Evet
MMXU: Olgiim Evet
MSAQI: Bilesen ve dengesizlik Evet

MSTA: Olgme istatistikleri —
P: KORUMA FONKSIYONLARI IGIN MANTIKSAL DUGUMLER

PDIF: Diferansiyel Evet
PDIR: Y6n karsilagtirma -
PDIS: Mesafe Evet

PDOP: Yonlu asin gug -
PDUP: Yonlu dustk glic -
PFRC: Frekans degisim hizi -
PHAR: Harmonik tutuculuk -
PHIZ: Toprak dedektori -
PIOC: Ani agiri akim Evet
PMRI Motor yeniden baslatma engelleme -

PMSS: Motor baglatma siiresi denetleme -
POPF: Asiri gug faktori —
PPAM: Faz acisi 6lgimu —
PRTR: Rotor korumasi —
PSCH: Koruma tertibi —
PSDE: Hassas yonli toprak ariza —

PTEF: Gegici toprak ariza —

PTOC: Zaman asiri akimi Evet
PTOF: Asiri frekans -

PTOV: Asiri gerilim Evet
PTRC: Koruma agma kosullamasi Evet

PTTR: Termal asin yuk -
PTUC: Dislk akim -
PTUF: DUslik frekans -
PTUV: Disuk gerilim Evet
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Tablo C—1: IEC 61850 MANTIKSAL DUGUMLERI (Sheet 3 of 4)

DUGUMLER UR-AILESI
PUPF: Diusuk gl faktoru -
PVOC: Gerilim kontrollii zamanh agiri akim -
PVPH: Volt / Hz -
PZSU: Sifir hiz veya dustk hiz -
Q: GUG KALITE OLAYLARI iGIN MANTIKSAL DUGUMLER
QFVR: Frekans degisikligi -
QITR: Akim gegisi -
QIUB: Akim dengesizligi varyasyonu -
QVTR: Gerilim gegisi —
QVUB: Gerilim dengesizligi varyasyonu -—-

QVVR: Gerilim varyasyonu -
R: KORUMA iLE ILGILI FONKSIYONLAR iGIN MANTIKSAL DUGUMLER
RADR: Bozunum kaydedici analog kanali -
RBDR: Bozunum kaydedici ikili kanali -
RBRF: Kesici arizasi -

RDIR: Yoénlu eleman —

RDRE: Bozunum kaydedici fonksiyonu -

RDRS: Bozunum kayit islemi -
RFLO: Ariza yeri tespiti Evet
RMXU: Diferansiyel élgimler -

RPSB: Giig salinim tespiti/kiliteme Evet
RREC: Otomatik tekrar kapama Evet
RSYN: Senkron-denetim veya senkronlama -

S: ALGILAYICILAR VE iZLEME iGiN MANTIKSAL DUGUMLER
SARC: Ark 6lgme ve tanilama -

SCBR: Devre kesici denetleme o

SIMG: Yalitim ortami denetleme (gaz) -

SIML: Yalitim ortami denetleme (sivi) -—-
SLTC: Yikte kademe degistirici -
SOPM: GCalisma mekanizmasi denetleme -

SPDC: Kismi bosalma igin izleme ve tanilama -

SPTR: Gii¢ trafosu denetleme -

SSWI: Devre kesici denetleme —
STMP: Sicaklik denetleme —
SVBR: Titresim denetleme —
T: OLCU TRAFOLARI iGIN MANTIKSAL DUGUMLER
TANG: Agl —
TAXD: Eksenel yer degistirme —
TCTR: Akim trafosu —
TDST: Mesafe —
TFLW: Sivi akis —
TFRQ: Frekans —
TGSN: Genel sensor —
THUM: Nem: -
TLVL: Medya seviyesi —
TMGF: Manyetik alan -
TMVM: Hareket sensoéru —
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Tablo C—1: IEC 61850 MANTIKSAL DUGUMLERI (Sheet 4 of 4)

DUGUMLER UR-AILESI
TPOS: Konum gostergesi —

TPRS: Basing sensori -

TRTN: Donus vericisi -—-

TSND: Ses basing sensori -
TTMP: Sicaklik sensori —
TTNS: Mekanik geriime —
TVBR: Titresim sensoru —
TVTR: Gerilim trafosu —
TWPH: Su asitligi —
X: SALT TEGHIZATI iGiIN MANTIKSAL DUGUMLER
XCBR: Devre kesici Evet
XSWI: Devre anahtari Evet
Y: GUG TRAFOLARI iGIN MANTIKSAL DUGUMLER
YEFN: Toprak arizasi nétrlestirici (Peterson bobini) -
YLTC: Kademe degistirici -
YPSH: Glig s0nti —
YPTR: Glg trafosu —
Z: DIGER GUG SISTEMi DONATISI iGIN MANTIKSAL DUGUMLER
ZAXN: Yardimci sebeke -
ZBAT: Batarya —
ZBSH: Busing -
ZCAB: Glig kablosu o
ZCAP: Kapasitor banki —
ZCON: Gevirici -
ZGEN: Jenerator —
ZGIL: Gaz yalitiml hat —
ZLIN: Gug havai hatti —
ZMOT: Motor —
ZREA: Reaktér —
ZRES: Direng -
ZRRC: Déner reaktif bilesen -
ZSAR: Parafudr —
ZSCR: Yari iletken kontrolli redresor -
ZSMC: Senkron makine —
ZTCF: Tristor denetimli frekans donusturici -
ZTRC: Tristor denetimli reaktif bilesen -
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EKD D.1 IEC 60870-5-103

D.1.1 GENEL BAKIS

IEC 60870-5-103 koruma ekipmaninin bilgilendirme elemani icin es standart olarak tanimlanmistir. IEC 60870-5-103
haberlesmeyi bir seri igin, yalnizca dengesiz link i¢in tanimlar. Haberlesme hizlari ya 9600 ya da 19200 baud olarak tanim-
lanmistir.

Bu el kitabi IEC 60870-5-103 protokollniin ve protokolle ilgili standart IEC 60870 dokiimanlarinin temel bilgisini Gstlenir.
IEC 60870-5-103 ile ilgili standart IEC 60870 dokiimanlari:

+ |EC 60870-5-1 iletim gergeve bigimleri

+ |EC 60870-5-2 Link iletim iglemi

+ |EC 60870-5-3 Uygulama verisinin genel yapisi

+ |EC 60870-5-4 Tanimi ve uygulama bilgi elemanlarinin kodlamasi

+ |IEC 60870-5-5 Temel uygulama fonksiyonlari

+ |EC 60870-5-6 Uyumluluk testi kilavuzu

Birlikte islerlik tablosu saglamak i¢in bir IEC 60870-5-103 cihazi gereklidir. Birlikte islerlik, cihazin i¢cinde gereken her uygu-
lama verisi igin, ki bunlar IEC 60870-5-103 veri tipine kodlanabilir, IEC 60870-5-103 adres bosluguna islenebilir anlamina
gelir. Bu veri her IEC 60870-5-103 ana cihazi tarafindan taninir.

D.1.2 OLGUM AKTARMAK IGIN FAKTOR VE OFSET HESAPLAMASI

iletilen degerin genel formiilii su sekildedir; Xt=a*X +b
X burada 6lgim blyUkligidur, a garpim faktérl, b ofset ve Xt ise aktarilan degerdir.
a ve b'yi belirlemek icin gerekli kosullar, degerler araligin digina ¢iktiginda:
4096 = a*Xmax + b (Xmax, 6lgim biyukligu icin maksimum degerdir)
-4095 =a*Xmin + b (Xmin, élgiim buyikligu igin minimum degerdir)
Ustteki denklem sistemi a ve b igin ¢dzerek sunu buluruz:
a =8191/ (Xmax - Xmin)
=-4096 * (Xmax + Xmin) / (Xmax - Xmin)
Yani
Xt = 8191/(Xmax - Xmin)) * X - 4096 * (Xmax + Xmin) / (Xmax - Xmin)
Yukaridaki formuli su durumda daha basit hale getirebiliriz:
1)
Xmin = -Xmax (pozitif ve negatif degerler) :
Xt = (8191/2*Xmax) * X
a = 4096/Xmax
b=0
2)
If Xmin = 0 (sadece pozitif degerler)
Xt = (8191/Xmax) * X - 4096
a =2 * 4096/Xmax
b = -4096
Xmax'l hesaplamak igin, belirli bir tip dlgtim buyukligdu i¢in dlgulen degerin bilinmesi gerekir.
Xmax = 2.4 * Xrated
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D.1.3 BIRLIKTE ISLERLIK DOKUMANI

kutular su anlamlara gelir: & — standart yénde kullaniimig; O — kullaniimamis.
1. FIZIKSEL KATMAN
Elektriksel arayiiz
EIA RS-485
32 Tek koruma ekipmani igin yikleme sayisi
Optiksel arayiiz
O Can lifi
O Plastik lif
O F-SMA tipi baglayici
0 BFOC/2,5 tipi baglayici
iletim hizi
9600 bit/s
19200 bit/s
2. LINK KATMANI
Link katmani igin secenek yoktur.
3. UYGULAMA KATMANI

Uygulama verileri igin iletim modu

Mod 1 (en 6nemsiz bayt ilk olarak), IEC 60870-5-4 standardi Madde 4.10’da tanimlandigi gibi, yalnizca bu es stan-
dartta kullanilir.

ASDU Genel Adresi
ASDU'NUN bir ORTAK ADRESI (istasyon adresi ile ayni)
O ASDU'NUN birden fazla ORTAK ADRESI
izleme yoniinde standart bilgi sayisi segimi
izleme yoniinde sistem fonksiyonlar
INF Semantikler

[

<0> Genel sorgulamanin sonu

[

<0> Zaman senkronizasyonu
<2> FCB'yi Sifirla

<3> CU'yu Sifirla

<4> Baslat/Yeniden Baslat

K X X &

<5> Gug aglk

izleme yoniinde durum belirtegleri

INF Semantikler

<16> Otomatik yeniden kapayici aktif
<17> Uzaktan koruma aktif

<18> Koruma aktif

<19> LED sifirama

<20> izleme yonu bloklu

Ooooooaod

<21> Test modu
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<22> Yerel parametre ayari
<23> Karakteristik 1

<24> Karakteristik 2

<25> Karakteristik 3

<26> Karakteristik 4

<27> Yardimci giris 1

<28> Yardimci girig 2

OooooOooooad

<29> Yardimci giris 3

|

<30> Yardimci giris 4

izleme yoniinde denetim belirtegleri
INF Semantikler

<32> Olgiim biiyiikligi denetimi |
<33> Olglim biylklugi denetimi V
<35> Faz bilesen denetimi

<36> Ac¢ma devresi denetimi

<37> I>> yedekleme iglemi
<38> GT sigorta arizasi

<39> Uzaktan koruma bozuk

Oooo0oo0oooogoad

<46> Grup uyarisi

O <47> Grup alarmi

izleme yoniinde toprak hata belirtegleri
INF Semantikler

<48> Toprak hatasi L4

<49> Toprak hatasi L,

<50> Toprak hatasi L3

O o000

<51> Toprak hatasi ileri, yani hat
[0 <52> Toprak hatasi geri, yani bara
izleme yoniinde hata belirtegleri

INF Semantikler

<64> Baglat/bagla L4

<65> Baglat/basla L,

<66> Baslat/basla L3

<67> Baslat/basla N

<68> Genel agma

<69> Acmal,

<70> Acgma L,

<71> Acmalj

<72> Acma I>> (yedekleme iglemi)

<73> Hata konumu X ohm cinsinden

Oooooooooooao

<74> hatasi ileri/hat
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<75> Hata geri/bara

<76> Uzak koruma sinyali iletildi
<77> Uzak koruma sinyali alindi
<78> Bolge 1

<79> Bolge 2

<80> Bodlge 3

<81> Bolge 4

<82> Bolge 5

<83> Bolge 6

<84> Genel baglat/basla

<85> Kesici hatasi

<86> Agma 6lgim sistemi L4
<87> Acma dlcim sistemi L,
<88> Acma dlcim sistemi L3

<89> Acma o6lgim sistemi E

<90> Agma I>

<91> Agma I>>

Ooo0ooooooooooboobooooao

<92> Ac¢ma IN>

0 <93> Agma IN>>

izleme yoniinde otomatik tekrar kapatma belirtegleri
INF Semantikler

0 <128> CB’on’ AR tarafindan

O <129> CB ’on’ uzun zamanh AR tarafindan

O <130> AR bloklu

izleme yoniinde dlgiim biiyiikliikleri

INF Semantikler

<144> Olgiim biyukligi |

<145> Olgiim buyiklikleri I, V

<146> Olgiim blyuklikleri I, V, P, Q

<147> Olgiim biyuklikleri Iy, Vey

O OO0 o

O

<148> Olglim biyuklikleri || 123, V| 123, P, Q,
izleme yoniinde genel fonksiyonlari

INF Semantikler

<240> Tum tanimli gruplar i¢in bagliklari oku

<241> Bir grup i¢in tim degerleri ve 6znitelikleri oku
<243> Tek bir girigin dizinini oku

<244> Tek bir girisin degerini veya 6zniteligini oku
<245> Genel verinin genel sorgulamasinin sonu

<249> Onaylama ile giris yaz

Ooo0oo0oo0ooaoand

<250> Yurutme ile giris yaz

D-4 B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi GE Multilin



EKD D.1 IEC 60870-5-103

0O <251> Giris yazma durduruldu
Kontrol yoniinde standart bilgi sayisi segimi
Kontrol yoniinde sistem fonksiyonlari
INF Semantikler
<0> Genel sorgulamanin baslangici
<0> Zaman senkronizasyonu
Kontrol yéniinde genel komutlar
INF Semantikler
<16> Otomatik yeniden kapayici acik/kapali
<17> Uzaktan koruma acik/kapali
<18> Koruma agik/kapall
<19> LED sifirama
<23> Karakteristik 1'i aktive et
<24> Karakteristik 2'yi aktive et
<25> Karakteristik 3'l0 aktive et

<26> Karakteristik 4'i aktive et

Ooo0oo0oo0oooogoad

Kontrol yoniinde genel fonksiyonlar

INF Semantikler

<240> Tuam tanimli gruplar igin bagliklari oku

<241> Bir grup i¢in tim degerleri ve 6znitelikleri oku
<243> Tek bir girigin dizinini oku

<244> Tek bir girisin degerini veya 6zniteligini oku
<245> Genel verinin genel sorgulamasi

<248> Giris yaz

<249> Onaylama ile giris yaz

Oooo0ooOooooad

<250> Ydurutme ile giris yaz

O

<251> Girigs yazmayi durdur
Temel uygulama fonksiyonlari

[0 Test modu

O izleme ydninii bloklama

[0 Bozulma verisi

O Genel hizmetler

O Ozel veriler

Cesitli
OLCUM BUYUKLOGU MAX MVAL = ZAMAN OLCULMUS DEGER
1,2 VEYA 2,4
Akim L4 O
Akim L, |
Akim Ly a
Gerilim Ly_g O
Gerilim Ly_g O
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OLCUM BUYUKLUGU MAX MVAL = ZAMAN OLGCULMUS DEGER
1,2 VEYA 24

Gerilim L3 g O

Aktif giic P O

Reaktif glic Q O

Frekans f O

Gerilim L4-L, O
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EKE

E.1 IEC 60870-5-104

E.1.1 BIRLIKTE iSLERLIK DOKUMANI

Bu dokiman, IEC 60870-5-104 standardindan uyarlanmistir. Bu bélim igin, kutular su anlamlara gelir: X— standart
dogrultusunda kullanihr; O — kullanilamaz; B — IEC 60870-5-104 standardinda secilemez.

1. SISTEM VEYA CiHAZ:

[J Sistem Tanimi

O Denetleyen istasyon Tanimi (Ana)

Denetlenen istasyon Tanimi (Bagimli)

2. AG YAPILANISI:
B NokiadanNektaya

B CokiuNokiadan-Nektaya

3. FiZIKSEL KATMAN

iletim Hizi (kontrol yénii):

B CokNokiah

B GokNektalY+diz

Dengesiz Veri Aligverisi
Devre V.24/V.28 Standardi:

Dengesiz Veri Aligverisi
Devre V.24/V.28 Onerilen
eger >1200 bit/s:

Dengeli Veri Ahgveris Devresi
X.24/X.27:

B 100-bits.
B 200-bits.
M 300-bitis.
B 600-bitfs.
W 1200-bitfs.

B 2400-bitfs.
B 4800-bitfs.
B 9600-bitss.

B 2400-bitfs.
M 4800-bitfs.
B 96060-bits.
B 19200-bits.
W 33400-bitfs.
W 56000-bitfs.
B 64000-bitfs.

lletim Hizi (izleme yénii):

Dengesiz Veri Aligverisi
Devre V.24/V.28 Standardi:

Dengesiz Veri Aligverisi
Devre V.24/V.28 Onerilen
eger >1200 bit/s:

Dengeli Veri Aligveris
Devresi X.24/X.27:

B 100-bits.
B 200-bits.
M 300-bitis.
B 600-bitfs.
B 1200-bis.

B 2400-bitfs.
B 4800-bit/s.
B 9600-bitis.

B 2400-bitfs.
B 4800-bit/s.
B 9600-bitis.
B 19200-bitis.
B 33400-bitfs.
W 56000-bitfs.
B 64000-bitfs.

4. LINK KATMANI

Link iletim iglemi:

Link Adres Alani:

B Dengelilletim
B

B MeveutDegiHYalnz Dengeli-Hetim-icin)

M BirBayt
W kiBayt
W Yap

W Yapisiz

Cergeve Uzunlugu (maksimum uzunluk, bayt sayisi): Es IEC 60870-5-104 standardinda segilemez
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Dengesiz bir link katmani kullanilirken, asagdidaki ADSU tipleri, belirtilen iletim sebepleri ile sinif 2 mesajlari
(disuk oncelikli) olarak geri dondurulir:

B ADSWHann-sinf2-mesajlar-olarak-standart-atamalar-asagidaki-gibidi:

B ADSU: ‘2 . S zobbi o caki-cibidit:

UYGULAMA KATMANI

Uygulama Verileri igin iletim Modu:
Mod 1 (en 6nemsiz bayt ilk olarak), IEC 60870-5-4 standardi Madde 4.10’da tanimlandi§i gibi, yalnizca bu es
standartta kullanihr.

ADSU Genel Adresi:

B BirBayt

iki Bayt
Nesne Adresi Bilgileri:

B BirBayt Yapili

B kiBayt Yapisiz

Ug Bayt
iletim Sebebi:

B BirBayt

iki Bayt (génderen adresi ile). Génderen adresi, kullaniimiyorsa sifira ayarlanir.
Maksimum APDU Uzunlugu: 253 (maksimum uzunluk, sistem tarafindan azaltilabilir.
Standart ASDU Secimi:

Asagidaki listelerdeki kutular, su anlamlara gelir: X— standart dogrultusunda kullanilir; [0 — kullanilamaz; l — IEC
60870-5-104 standardinda secilemez.

izleme yoniinde islem bilgileri

<1> := Tek noktall bilgi M_SP_NA_1
W-<2>= Zaman-etiketi-tek-nokiah-bilgi M-_SPTA
[0 <3> := Cift noktali bilgi M_DP_NA_1
W-<4>-=Zaman-ctiketi-cif-nokial-bilgi M-BP—TFA
[0 <5> := Adim konum bilgisi M_ST_NA_1
[ s bitaisi M-ST_TA—
[ <7> := 32 bitlik bit dizgisi M_BO_NA _1
B-<8>=Zaman-etiketi-32-bitlikbit dizgisi M-BO—TFA4
0 <9> := Olgiilen deger, diizgeli deger M_ME_NA _1
- — Bloi . - . M—NE_TA—
M_ME_NB_1
: : M-NE—TB—
<13> := Olglilen deger, kisa kayan noktal deger M_ME_NC_1
<15> := TUmlestirilmis toplam M_IT_NA_ 1
B-<47>:=Zaman-etiketlikoruma-donantmi-olay M-EPTA 1
B-<18>:=Zaman-ctiketli-paketienmiskeruma-denantmtbaslangic-olaylart M-_EPTB—
W-<19>-=Zaman-ctiketli-paketlenmis-koruma-donrantm-cikis-devresi-bilgiter MERPTFC
[0 <20> := Durum degisiklik tespitli paketlenmis tek noktali bilgi M_SP_NA_1

B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi GE Multilin



EKE E.1 IEC 60870-5-104

0 <21> := Olgiilen deger, nicelik betimleyicisiz diizgeli deger M_ME_ND_1
<30> := Zaman etiketli tek noktali bilgi CP56Time2a M_SP_TB_1
[0 <31> := Zaman etiketli ¢ift noktali bilgi CP56Time2a M_DP_TB_1
[0 <32> := Zaman etiketli adim konum bilgisi CP56Time2a M_ST TB_1
[0 <33> := Zaman etiketli 32 bitlik bit dizgisi CP56Time2a M_BO_TB_1
[0 <34> := Olgiilen deger, CP56Time2a zaman etiketli diizgeli deger M_ME_TD_1
[ <35> := Olgiilen deger, CP56Time2a zaman etiketli Slgekli deger M_ME_TE_1
0 <36> := Olgiilen deger, CP56Time2a zaman etiketli kisa kayan noktali deger M_ME_TF_1
<37> := CP56Time2a zaman etiketli timlestiriimis toplam M_IT_TB_1

[0 <38> := CP56Time2a zaman etiketli koruma donanimi olayi M_EP_TD_1
[0 <39> := CP56Time2a zaman etiketli paketlenmis koruma donanimi baslangig¢ olaylari M_EP_TE_1
[0 <40> := CP56Time2a zaman etiketli paketlenmis koruma donanimi ¢ikis devresi bilgileri M_EP_TF_1

<2>, <4>, <6>, <8>, <10>, <12>, <14>, <16>, <17>, <18> ve <19> kimesi ASDU veya <30> ila <40> kiimesi
kullanihr.

Kontrol yéniinde islem bilgileri

<45> := Tek komut C_SC_NA 1
[ <46> := Gift komut C_DC_NA_1
[ <47> := Adim diizenleme komutu C_RC_NA_1
[ <48> := Ayar noktasi komutu, diizgeli deger C_SE_NA_1
[0 <49> := Ayar noktasi komutu, 6lgekli deger C_SE_NB_1
[0 <50> := Ayar noktasI komutu, kisa kayan noktali deger C_SE_NC_1
O <51> := 32 bitlik bit dizgisi C_BO_NA_1
<58> := CP56Time2a zaman etiketli tek komut C_SC_TA_1
[0 <59> := CP56Time2a zaman etiketli gift komut C_DC TA 1
[ <60> := CP56Time2a zaman etiketli adim dliizenleme komutu C_RC_TA_1
[0 <61> := Ayar noktasi komutu, CP56Time2a zaman etiketli diizgeli deger C_SE_TA_1
[0 <62> := Ayar noktasi komutu, CP56Time2a zaman etiketli 6igekli deger C_SE_TB_1

[ <63> := Ayar noktasi komutu, CP56Time2a zaman etiketli kisa kayan noktali deger C_SE_TC_1
[0 <64> := Zaman etiketli 32 bitlik bit dizgisi CP56Time2a C_BO_TA_1

<45> ila <51> kiimesi veya <58> ila <64> kiimesi ASDU’lari kullanihr.
izleme yoniinde sistem bilgileri
<70> := Baslatma sonu M_EI_NA_1

Kontrol yoniinde sistem bilgileri

<100> := Sorgulama komutu C_IC_NA_1
<101> := Sayag sorgulama komutu C_CI_NA_1
<102> := Okuma komutu C_RD_NA_1
<103> := Saat eszamanlama komutu (standartta madde 7,6’ya bakin) C_CS_NA_1
W-<104>:=Testkomutu CFSNA
<105> := Sifirla iglemi komutu C_RP_NA 1
M <106> := Gecikme edinme komutu C_CD_NA_1
<107> := CP56Time2a zaman etiketli test komutu C_TS TA 1
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Kontrol yéniinde parametreler

0 <110> := Olgiilen deger parametresi, diizgeli deger PE_ME_NA _1
O <111> := Olglilen deger parametresi, dlgekli deger PE_ME_NB_1
<112> := QOlgiilen deder parametresi, kisa kayan noktali deger PE_ME_NC_1
[ <113> := Parametre etkinlestirme PE_AC_NA_1

Dosya aktarimi

[0 <120> := Dosya Hazir F_FR_NA_1
[ <121> := Bolim Hazir F_SR_NA 1
[0 <122> := Dizin ¢agirma, dosya se¢me, dosya ¢agirma, boélim ¢agirma F_SC_NA_1
[0 <123> := Son bolim, son bolut F_LS_NA_1
[0 <124> := Dosya alindilama, bélim alindilama F_AF_NA_1
[0 <125> := Bolut F_SG_NA_1
[0 <126> := Dizin (bos veya X, yalniz izleme [standart] ydninde mevcut) C_CD_NA_1

Tip belirtimi ve iletim sebebi atamalari
(istasyona 6zgii parametreler)

Asagidaki tabloda:

*Golgeli kutular gerekli degildir.

+Siyah kutulara bu es standartta izin verilmez.

+Siyah kutular, kullanilmayan islevler veya ASDU yu gésterir.

+X’ sadece standart dogrultusunda kullanilirsa mevcut

TIP TANIMLAMA ILETIM SEBEBI
7]
o
3 <
<z Z 75| 5
= ‘2 5' s ﬁ 38
X (O o |W S |E | x
g |2 € | b = <22
Z |z o | = o |
= |< | < » | W w g
= - o |d | = w |2 miz|Z|Z
W | = a S 12 | < 4 | = wlw @8
n | z = WO |3 2 | = %) w | uw
= |2 ! & Ak Ale |3 |5|9]2)|2
© Flw |w | =0 |= |< |E o0
S e . Flw|wl|S =S u|o|E(<|8 |a |G 2 3 3
3 < | W 0| || S |\W|x °<¢ : F |2 |<|m|m
o L = PN € |\x e &= LIS lzlz|lz|z|=z
¥ |2 |2 |2 (> |EBEE 1 TI0lE|IE|X|S|A Ww |w | w w|w
S| |2 |p |l I2IS| (=22 > |[>]|>]>]|>
) d 3 E S Iil.l IiIJ N N ﬂ Y < v v L L w w L
X | W = O | K | 4 |2 (2 (2|4
o< |¥ g o || |o|o|G § 0|0 |0 o0 o m|m|m
20 | 37
HAYIR ANIMSATICI 1 2(3|4|5|6|7|8|9(10|11|12|13|ILA|ILA|44 |45 46 |47
36 | M
<1> M_SP_NA_1 X X X | X X
<2> M_SP_TA_1
<3> M_DP_NA 1
<4> M_DP_TA_1
<5> M_ST_NA_1
<6> M_ST TA 1
<7> M_BO_NA_1
<8> M_BO_TA 1
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TIP TANIMLAMA ILETIM SEBEBI
o
O]
-l
s | g
o — — —
12| |3z 8188
X O 2 | W x| o
= |a QO | - Q|a|a
g |2 z o T |<|<|<
51312 8|y | |B|g|u|u
= _ 5 e |F |z w | = bz o |5
n 2 4 = & | 3 2| | _ |» '-'04 w W
= w i | |0 Al |3 |=s z |z
Z |2 z Flwlw|s|<|z|la|= |<|E|RIG|O
S | S = Flulw|S|=sjm|9 | 2|<|Q |a (L8223
W g | w|l=s|S |K|K|S|W|g | |> |F |2 |<|m|m
olF | <|2lg|E(E|2|2 2|28 |z|z|z|z|=
¥z |Z|2 S |E|E|@|2|E | |E|2 W |W|Ww|w|wWw
Si<|lo|S|lm|e|eY Uleals|2|2(8 > |>|>|>|>
J|= |2 |8 |w|w|d|d|w|& 2|2 | | |||
ol |2 < 22 (352 | Yy|ly|s|2|s|2s|=
Z| S8 (AIE|2|2|2 |2 |2 E »1515 12 (z2(z|z|2
4 z o ¥ |2 |x(|X|x S |15I5|51|5
¢ | W = O | | |2 (2|2 |22
W EE|sle|G|E|E|E|E|S|83|6|6 |5 |5|n|0|6
20 | 37
HAYIR ANIMSATICI 1 2(3|4|5|6 |7 8|9 (10|11 |12 |13 |ILA|ILA|44 |45 46|47
36 | 41
<9> M_ME_NA_1
<10> M_ME_TA_1
<11> M_ME_NB_1
<12> M_ME_TB_1
<13> M_ME NC 1 | X X
<14> M_ME_TC 1
<15> M_IT_NA_1 X
<16> M_IT_TA_1 -
<17> M_EP_TA 1
<18> M_EP_TB 1

<19> M_EP_TC_1
<20> M_PS_NA_1
<21> M_ME_ND_1

<30> M_SP_TB_1 X X | X
<31> M_DP_TB_1
<32> M_ST_TB_1

<33> M_BO_TB_1
<34> M_ME_TD_1
<35> M_ME_TE_1
<36> M_ME_TF_1

<37> M_IT_TB_1 X X
<38> M_EP_TD_1

<39> M_EP_TE_1

<40> M_EP_TF_1

<45> C_SC_NA_1 X x| x| x[x

<46> C_DC_NA 1
<47> C_RC_NA 1
<48> C_SE_NA_1
<49> C_SE_NB_1
<50> C_SE_NC_1
<51> C_BO_NA_1
<58> C_SC_TA 1 X | x| x| x[x
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TIP TANIMLAMA ILETIM SEBEBI

PERIYODIK, GEVRIMSEL
ARKAPLAN TARAMASI

KENDILIGINDEN

BASLANMIS

ISTEM VEYA ISTENEN

ETKINLESTIRME

ETKINLESTIRME TEYIDI

ETKISIZLESTIRME

ETKISIZLESTIRME TEYIDI
ETKINLESTIRMEYI SONLANDIRMA

YAKIN KMT ILE SAGLANAN DONUS BILGISI
DOSYA AKTARIMI

GRUP <NUMARASI> ILE SORGULAMA
GRUP <N> SAYICI IST. ILE ISTEM
BILINMEYEN TIP ADI

BILINMEYEN ILETIM SEBEBI

BILINMEYEN ADSU GENEL ADRESI
BILINMEYEN BILGI NESNE ADRESI
BILINMEYEN BILGI NESNE ADRESI

HAYIR ANIMSATICI

—
N
w
IS
3
o
~
-
©
—
=)
—
—
—
N
—
w
=
>
=
>
IS
IS
IS
1
IS
-
IS
N

<59> C_DC _TA 1
<60> C_RC_TA 1
<61> C_SE_TA 1
<62> C_SE_TB_1
<63> C_SE_TC_1
<64> C_BO_TA 1

<70> M_EI_NA_1%) X
<100> C_IC_NA_1 X[ x| x[x|x
<101> C_CI_NA_1 X | X X
<102> | C_RD_NA_1 X

<103> | C_CS_NA_1 X X | X

<104> C_TS_NA_1
<105> | C_RP_NA_1
<106> | C_CD_NA 1
<107> C_TS_TA 1
<110> P_ME_NA_1
<111> P_ME_NB_1
<112> | P_ME_NC_1 X | X X
<113> P_AC_NA_1
<120> F_FR_NA_1
<121> F_SR_NA_1
<122> F_SC_NA_1
<123> F_LS NA_1
<124> F_AF_NA_1
<125> F_SG_NA_1
<126> | F_DR_TA_1%)

6. TEMEL UYGULAMA ISLEVLERI
Uzaktan ilklendirme:
Uzaktan ilklendirme

Cevrimsel Veri iletimi:

E-6 B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi GE Multilin
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Cevrimsel veri iletimi
Okuma Yordami:
Okuma yordami
Kendiliginden iletim:
Kendiliginden iletim
Kendiliginden iletim sebebi ile bilgi nesnelerinin ¢ifte iletimi:

Asagidaki tip belirtimleri, tek bir bilgi nesnesi durum degisikligi sebebiyle pes pese iletilebilir. Cifte iletimin etkinlestiril-
mesi igin 6zel bilgi nesnesi adresleri, projeye 6zgu listede tanimlanir.

O Tek noktali bilgi: M_SP_NA_1, M_SP_TA_1, M_SP_TB_1 ve M_PS_NA_1

O Cift noktal bilgi: M_DP_NA_1, M_DP_TA_1ve M_DP_TB_1

O Adim konum bilgisi: M_ST_NA_1, M_ST_TA 1ve M_ST TB_1

[0 32 bitlik bit dizgisi: M_BO_NA_1, M_BO_TA 1 ve M_BO_TB_1 (eger belirli bir projede tanimlanmissa)
O Olgilen deger, diizgeli deger: M_ME_NA_1, M_ME_TA_1, M_ME_ND_1ve M_ME_TD_1

O Olgiilen deger, 6lgekli deger: M ME_NB_1,M_ME_TB_1ve M_ME_TE_1

O Olgiilen deger, kisa kayan noktali sayi: M_ME_NC_1,M_ME_TC_1ve M_ME_TF_1

istasyon sorgulama:

Global

Grup 1 Grup 5 Grup 9 Grup 13
Grup 2 Grup 6 Grup 10 Grup 14
Grup 3 Grup 7 Grup 11 Grup 15
Grup 4 Grup 8 Grup 12 Grup 16

Saat eszamanlama:
Saat eszamanlama (segmeli, Madde 7,6'ya bakin)
Komut iletimi:

Dogrudan komut iletim

O

Dogrudan ayar noktasi komut iletimi

[

Segme ve ylritme komutu

O

Secme ve yurutme ayar noktasi komutu
Kullanilan C_SE ACTTERM

Ek tanimsiz

K X X

Kisa darbe siresi (bu sure, istasyon disi bir sistem parametresi ile belirlenir)

[

Uzun darbe suresi (bu sire, istasyon digi bir sistem parametresi ile belirlenir)

5]

Sirekli ¢ikis

Komutlarin ve ayar noktasi komutlarinin komut yéninde maksimum gecikmesinin denetimi
Komutlarin ve ayar noktasi komutlarinin izin verilen maksimum gecikmesi: 10 s
Tumlenen toplamlarin iletimi:
Mod A: Kendiliginden iletim ile yakindan dondurma
Mod B: Sayag sorgulama ile yakindan dondurma

Mod C: Sayag¢ sorgulama komutlari ile dondurma ve iletme

GE Multilin B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi E-7
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Mod D: Sayag¢ sorgulama komutu ile dondurma, donmus degerler esanli rapor edilir

[

Sayag okuma

[

Sayac dondurma, sifirlamasiz

[

Sayag¢ dondurma, sifirlamali

[

Sayag sifirlama

[

Genel sayag istemi

[

Sayag istemi grup 1

[

Sayag istemi grup 2

[

Sayag istemi grup 3
Sayag istemi grup 4
Parametre yiikleme:
Esik deger
1 Dulzlestirme garpani
O Olgilen degerlerin iletimi igin alt sinir
O Olgllen degerlerin iletimi icin Gst sinir
Parametre etkinlestirme:
[0 Adreslenen nesnenin surekli gevrimsel veya periyodik iletiminin etkinlestiriimesi/etkisiz kilinmasi
Test yordamu:
[ Test yordami
Dosya aktarimi:
izleme yéniinde dosya aktarimi:
0 Saydam dosya
0 Koruma donatinin bozunum verilerinin iletimi
I Olaylar dizisinin iletimi
[l Kaydedilen analog degerler dizisinin iletimi
Kontrol yonunde dosya aktarimi:
[0 Saydam dosya
Arkaplan taramasi:
O Arkaplan taramasi
iletim gecikmesinin edinilmesi:

Zaman asimi tanimlari:

PARAMETRE | VARSAYIL | ACIKLAMA SECILEN
AN DEGER DEGER
ty 30s Baglanti kurulmasi zaman agimi 120 s
t 15s APDU génderme veya test zaman asimi 15s
t 10s Hig veri iletisi olmadig takdirde alindilama zaman asimi £, < t, 10s
i3 20s Uzun veri iletimsizlik durumunda test gergeveleri ggnderme zaman 20s
asimi

Tdm zaman asimlari icin en ylksek deger aralidi: 1 - 255 s, 1 s dogrulukla.
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Askidaki I-formathh APDU’larin (k) maksimum sayisi k ve en son APDU alindilama (w):

E.1 IEC 60870-5-104

PARAMETRE | VARSAYIL | ACIKLAMA SECILEN
AN DEGER DEGER

k 12 APDU Durum degiskeni gdndermek igin maksimum fark alma sira numarasi 12 APDU

w 8 APDU w I-formath APDU’larin alinmasi sonrasi en son alindilama 8 APDU

Maksimum deger araligi k:

Maksimum deger arali1 w:

Port numarasi:

1 ila 32767 (2'° - 1) APDU'lar, dogruluk 1 APDU

1 ila 32767 APDU'lar, dogruluk 1 APDU
Oneri: w k'nin (cte ikisini gegmemelidir.

PARAMETRE

DEGER

ACIKLAMA

Portnumarasi

2404

Her durumda

RFC 2200 yazilim paketi:

RFC 2200, Internet Mimari Kurulu (IAB) tarafindan internette kullanilan protokollerin standardizasyon (tek tip yapma)
durumunu betimleyen resmi bir Internet Standardidir. Bu standart, internette kullanilan giincel standartlarin genis bir
yelpazesini sunar. Belirli bir proje i¢in bu standartta tanimlanan RFC 2200°’den uygun dokiimanin segimi, bu standardin
kullanicisi tarafindan secilmelidir.

Ethernet 802.3

[0 Seri X.21 araylzu

[0 RFC 2200’den diger segenek(ler) (secildigi takdirde asagida listelenir)

E.1.2 IEC 60870-5-104 NOKTALARI

IEC 60870-5-104 veri noktalari, AYARLAR = URUN KURULUMU = { HABERLESME = { DNP / IEC104 NOKTA LIiSTELERI mend-
stinden yapilandirilir. Ayrintilar icin, Bolim 5'teki Haberlesmeler bagligina bakin.

GE Multilin

B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi




E.1 IEC 60870-5-104 EKE

E-10 B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi GE Multilin



EKF

F.1 CIHAZ PROFIL BELGESI

F.1.1 DNP V3.00 CIHAZ PROFiLlI

Asagidaki tabloda, DNP 3.0 Altset Tanimlari Dokiimani'nda tanimlanan standart formatta bir ‘Cihaz Profil Belgesi’ gosterilmigtir.

Tablo F-1: DNP V3.00 CIHAZ PROFiILI (Sheet 1 of 3)

(Ayrica, asagidaki béliumdeki UYGULAMA TABLOSU'na bakin)

Satici Adi: General Electric Multilin

Cihaz Adi: UR Series Relay

Desteklenen En Yiiksek DNP Seviyesi:

istemler igin: Seviye 2
Yanitlar icin: Seviye 2

Cihaz Iglevi:
0 Ana Cihaz
Bagimh Cihaz

(tam liste,ekteki tabloda verilmistir):
Dijital Girigler (Nesne 1)
Dijital Giris Degisimleri (Nesne 2)
Dijital Gikiglar (Nesne 10)
Roéle Cikis Blogunu Kontrol Et (Nesne 12)
Dijital Sayaclar (Nesne 20)
Donmus Sayaclar (Nesne 21)
Sayac Degisim Olayi (Nesne 22)
Donmus Sayag Olayi (Nesne 23)
Analog Girigler (Nesne 30)
Analog Girig Degisimleri (Nesne 32)
Analog Oliibantlar (Nesne 34)
Tarih ve Zaman (Nesne 50)
Dosya Aktarimi (Nesne 70)
ic Gostergeler (Nesne 80)

Desteklenen En Yiksek DNP Seviyelerine ek olarak, desteklenen énemli nesneler, islevler ve/veya niteleyiciler

iletilen: 292
Alinan: 292

Maksimum Veri Linki Cergeve Biyikligii (bayt):

Maksimum Uygulama Parga Biiyiikliigii (bayt):

iletilen: 2048’e kadar yapilandirilabilir
Alinan: 2048

Maksimum Veri Link Denemeleri:
Higbiri
[ 3'te sabit
U Yapilandirilabilir

Maksimum Uygulama Katmani Denemeleri:
Higbiri
I Yapilandirilabilir

Veri Link Katmani Onay Gereksinimi:

Higbir zaman
O Her zaman

[ Bazen

O Yapilandirilabilir
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Tablo F—1: DNP V3.00 CIHAZ PROFiLI (Sheet 2 of 3)

Uygulama Katmani Onay Gereksinimi:
Hig

Her zaman

Olay Verisini rapor ederken

Cok parcali yanitlar génderirken
Bazen

Yapilandirilabilir

OO KOO

Beklerkenki Zaman Asimlar::

Veri Linki Onayi: Hig O Sundasabit [ Degisken 1 Yapilandirilabilir
Tam Uygul. Parga: Hig 00 Sundasabit__~ [0 Degigken O Yapilandirilabilir
Uygulama Onay: 0 Hig 10 s'de sabit [0 Degisken I Yapilandirilabilir
Tam Uygul. Yanit: Hig 00 Sundasabit__ [ Degisken O Yapilandinlabilir
Digerleri:

Aktarim Gecikmesi: Kasith gecikme yok

Zaman Araligi ihtiyaci: Yapilandirilabilir (varsayilan = 24 saat)

Sec¢me/Calistirma Arm Zaman Asimi: 10s

ikili giris degisimi tarama periyodu: her bir gli¢ sistemi dongiisii i¢in 8 kez

Analog giris degisikligi tarama periyodu: 500 ms

Sayagc degisikligi tarama periyodu: 500 ms

Donmus sayag¢ olayi tarama periyodu: 500 ms

istemdisi yanit bildirim gecikmesi: 100 ms

istenmemis yanit yeniden deneme gecikmesi 0 ile 60 sn yapilandirilabilir

Kontrol islemlerini Gonderir/Yiiriitiir:

Dijital Cikislar YAZ Hig¢ 1 Her zaman 1 Bazen O Yapilandirilabilir
SEC/CALISTIR O Hig Her zaman 0 Bazen O Yapilandirilabilir
DIREKT CALISTIR O Hig Her zaman 0 Bazen O Yapilandirilabilir
DIREKT OPERATE — ACK YOK O Hig Her zaman 0 Bazen O Yapilandirilabilir
Sayim > 1 Hig 0 Her zaman 0 Bazen O Yapilandirilabilir
Darbe Agik O Hig [0 Her zaman Bazen O Yapilandirilabilir
Darbe Kapali O Hig [0 Her zaman Bazen O Yapilandirilabilir
Muihar Agik O Hig [0 Her zaman Bazen O Yapilandirilabilir
Muahar Kapali O Hig 1 Her zaman Bazen [ Yapilandirilabilir
Sira Hig O Her zaman O Bazen O Yapilandirilabilir
Sirayi Temizle Hig [0 Her zaman [0 Bazen O Yapilandirilabilir

’Bazen’in Agiklanmasi: Nesne 12 noktalari, UR Sanal Giriglerine eslemlenir. Sanal Giriglerin slrekliligi SANAL GIRIS X
TiPi ayari ile belirlenir. "Darbe Agik" ve "Mihir Agik" islemlerinin her ikisi de UR’da ayni islevi uygular, yani uygun
Sanal Giris "Acik" durumuna sokulur. Eger Sanal Giris "Kendiliginden Sifirlama" ayarlanmissa, FlexLogic'in bir gegisi
sonrasi sifirlanir. Agik/Kapali sireleri ve Sayim degeri yok sayilir. "Darbe Kapali" ve "Mihur Kapali" islemleri, uygun
Sanal Girisi "Kapall" durumuna sokar. "Agik" ve "Kapat" islemlerinin her ikisi de uygun Sanal Girisi "Agik" durumuna
sokar.
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Tablo F—1: DNP V3.00 CIHAZ PROFiLI (Sheet 3 of 3)

Belirli bir varyasyon talep edilmediginde Dijital | Belirli varyasyon istenmediginde zaman etiketli Dijital Giris

Girig Degisim Olaylarini raporlar: Degisiklik Olaylarini raporlama:
O Hig O Hig
Zadece zaman etiketli Zamanla Degigen Dijital Girig
[0 Sadece zaman etiketsiz O Goreceli Zamanla Degisen Dijital Girig
O Yapilandinilabilir 0 Yapilandirilabilir (agiklama ekle)
istemdisi Yanitlar Gonderir: istemdisi Yanitlarda Statik Veri Génderir:
U Hig Higbir zaman
Yapilandirilabilir [0 Cihaz Yenide Baslatildiginda
U Yalniz belirli nesneler [0 Durum Bayragi Degistiginde
[0 Bazen (agiklama ekle) o o )
ENABLE/DISABLE istemdisi fonksiyon Bagka hicbir segenege izin verimez.

kodlar desteklenir

Varsayilan Sayici Nesnesi/Varyasyonu: Sayagclar Yuvarlama:

L Higbir sayag¢ raporlanmadi
O Yapilandirilabilir (agiklama ekle)

Varsayilan Nesne: 20
Varsayilan Varyasyon:1

Nokta nokta liste ekleme

Hicbir sayag raporlanmadi
Yapilandirilabilir (agiklama ekle)
16 Bit (Sayag 8)

32 Bit (Sayag¢ 0 ile 7, 9)

Diger Deger: __

Nokta nokta liste ekleme

KOXKKOIOIDO

Cok-Parcali Yanitlar Gonderir:

Evet
O Hayir
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EKF

F.1.2 UYGULAMA TABLOSU

Asagidaki tabloda, B90 tarafindan hem istem hem de yanit iletilerinde desteklenen varyasyonlar, fonksiyon kodlari ve nite-
leyiciler belirtilmistir. Duruk (degisimsiz olay) nesneleri icin, niteleyici 00, 01, 06, 07 veya 08 ile génderilen istemler, niteleyici
00 veya 01 ile yanitlanir. niteleyici 17 veya 28 ile génderilen duruk nesne istemleri, niteleyici 17 veya 28 ile yanitlanir. Degi-
simli olaylar nesneleri igin, niteleyici 17 veya 28 her zaman yanitlanir.

Tablo F-2: UYGULAMA TABLOSU (Sheet 1 of 5)

NESNE ISTEM YANIT
NESNE | VARYASYON | TANIM FONKSIYON NITELEYICI FONKSIYON |NITELEYICI
NO. NO. KODLARI KODLARI KODLARI KODLARI
(ONL) (ONLU) (ONL) (ONLU)
1 0 DiTitaI Girig (Varsaylilan varyasyon istemi |1 (okuma) 00, 01 (basl., durd.)
icin, Varyasyon 0 kullanilir) 22 (sinif atama) 06 (araliksiz veya timii)
07, 08 (sinirli biiyiikliik)
17, 28 (dizin)
1 Dijital Giris 1 (okuma) 00, 01 (basl., durd.) 129 (yanit) 00, 01 (basl., durd.)
22 (sinif atama) 06 (araliksiz veya tiimii) 17, 28 (dizin)
07, 08 (sinirli biiyiikliik) (bkz. Not 2)
17, 28 (dizin)
2 Dijital Girig, Durum etiketli 1 (okuma) 00, 01 (basl., durd.) 129 (yanit) 00, 01 (basl., durd.)
22 (sinif atama) 06 (araliksiz veya tiimii) 17, 28 (dizin)
07, 08 (sinirh biiyiikliik) (bkz. Not 2)
17, 28 (dizin)
2 0 Dijital Giris Degisikligi (varsayilan 1 (okuma) 06 (araliksiz veya timu)
varyasyon istemi igin, Varyasyon 0 07, 08 (sinirl biyiikliik)
kullanilir)
1 Dijital Giris Degisikligi, Zaman etiketsiz |1 (okuma) 06 (araliksiz veya timii) | 129 (yanit) 17, 28 (dizin)
07, 08 (sinirli biiyiiklik) | 130 (istemd. tepki)
2 Dijital Giris Degisikligi, zaman etiketli 1 (okuma) 06 (araliksiz veya timi) | 129 (yanit 17, 28 (dizin)
07, 08 (sinirli biiyiiklik) | 130 (istemd. tepki)
3 Dijital Giris Degisikligi, goreli zaman 1 (okuma) 06 (araliksiz veya timii
etiketli 07, 08 (sinirh biyiiklik)
10 0 Dijital Cikis Durumu (varsayilan 1 (okuma) 00, 01 (basl., durd.)
varyasyon istemi igin, Varyasyon 0 06 (araliksiz veya timil)
kullantlir) 07, 08 (sinirli biiyiikliik)
17, 28 (dizin)
2 Dijital Cikis Durumu 1 (okuma) 00, 01 (basl., durd.) 129 (yanit) 00, 01 (basl., durd.)
06 (araliksiz veya timii) 17, 28 (dizin)
07, 08 (sinirli biiyiikliik) (bkz. Not 2)
17, 28 (dizin)
12 1 Role Kontrol Cikis Blogu 3 (sec) 00, 01 (basl., durd.) 129 (yanit) istemin yansimasi
4 (calistirma) 07, 08 (sinirli biyiiklik)
5 (direkt galist.) 17, 28 (dizin)
6 (direk ¢ls., onaysiz)
Not 1: Varsayilan bir varyasyon, varyasyon 0 isteminde ve/veya sinif 0, 1, 2 veya 3 taramasinda yanitlanan varyasyonu gosterir. Nesne tipleri 1,

Not 2:

Not 3:

F-4

2,20, 21, 22, 23, 30 ve 32 igin varsayilan varyasyonlar, role ayarlari ile segilir. Ayrintilar igin, B6lUm 5'teki Haberlesmeler basligina bakin.
Bu, sinif 0 sorgulama veri bliyiikligiind eniyiler.
Duruk nesneler (degisimsiz olay nesneleri) igin, niteleyici 17 veya 28, yalniz niteleyici 17 veya 28 ile bir istem gonderildiginde yanitlanir.
Aksi taktirde, niteleyici 00, 01, 06, 07 veya 08 ile génderilen duruk nesne istemleri, niteleyici 00 veya 01 ile yanitlanacaktir (degisimli olay

nesneleri igin, niteleyici 17 veya 28 her zaman yanitlanir.)

Soguk yeniden baslatmalar, tipki sicak baglatmalar gibi gergeklestirilir — B90 yeniden baglatiimaz, yalniz DNP islemi yeniden baslatilir.

B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi
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F.1 CIHAZ PROFIL BELGESI

Tablo F-2: UYGULAMA TABLOSU (Sheet 2 of 5)

NESNE ISTEM YANIT
NESNE | VARYASYON | TANIM FONKSIYON NITELEYICI FONKSIYON |NITELEYICI
NO. NO. KODLARI KODLARI KODLARI KODLARI
(ONL) (ONLU) (ONL) (ONLU)
20 0 Dijital Sayici T (okuma) 00, 01 (basl., durd.)
(varsayilan varyasyon istemi igin, 7 (dondur) 06 (araliksiz veya timil)
Varyasyon 0 kullanilir) 8 (dond. onaysiz) 07, 08 (sinirli biiyiikliik)
9 (dondurma silme) |17, 28 (dizin)
10 (do. sil. onaysiz)
22 (sinif atama)
1 32 Bitlik Dijital Sayici 1 (okuma) 00, 01 (basl., durd.) 129 (yanit) 00, 01 (basl., durd.)
7 (dondur) 06 (araliksiz veya tiimii) 17, 28 (dizin)
8 (dond. onaysiz) 07, 08 (sinirh biyiiklik) (bkz. Not 2)
9 (dondurma silme) |17, 28 (dizin)
10 (do. sil. onaysiz)
22 (sinif atama)
20 2 16 Bitlik Dijital Sayici 1 (okuma) 00, 01 (basl., durd.) 129 (yanit) 00, 01 (basl., durd.)
devami 7 (dondur) 06 (araliksiz veya tiimii) 17, 28 (dizin)
8 (dond. onaysiz) 07, 08 (sinirli biiyiiklik) (bkz. Not 2)
9 (dondurma silme) |17, 28 (dizin)
10 (do. sil. onaysiz)
22 (sinif atama)
5 32 Bitlik Dijital Sayici, Bayraksiz 1 (okuma) 00, 01 (basl., durd.) 129 (yanit) 00, 01 (basl., durd.)
7 (dondur) 06 (araliksiz veya timii) 17, 28 (dizin)
8 (dond. onaysiz) 07, 08 (sinirli biiyiikliik) (bkz. Not 2)
9 (dondurma silme) |17, 28 (dizin)
10 (do. sil. onaysiz)
22 (sinif atama)
6 16 Bitlik Dijital Sayici, Bayraksiz 1 (okuma) 00, 01 (basl., durd.) 129 (yanit) 00, 01 (basl., durd.)
7 (dondur) 06 (araliksiz veya tiimii) 17, 28 (dizin)
8 (dond. onaysiz) 07, 08 (sinirli biiyiikliik) (bkz. Not 2)
9 (dondurma silme) |17, 28 (dizin)
10 (do. sil. onaysiz)
22 (sinif atama)
21 0 Donmus Sayici 1 (okuma) 00, 01 (basl., durd.)
(varsayilan varyasyon istemi igin, 22 (sinif atama) 06 (araliksiz veya timii)
Varyasyon 0 kullanilir) 07, 08 (sinirl biyiiklik)
17, 28 (dizin)
1 32 Bitlik Donmus Sayici 1 (okuma) 00, 01 (basl., durd.) 129 (yanit) 00, 01 (basl., durd.)
22 (sinif atama) 06 (araliksiz veya tiimii) 17, 28 (dizin)
07, 08 (sinirli biyiiklik) (bkz. Not 2)
17, 28 (dizin)
2 16 Bitlik Donmus Sayici 1 (okuma) 00, 01 (basl., durd.) 129 (yanit) 00, 01 (basl., durd.)
22 (sinif atama) 06 (araliksiz veya tiimii) 17, 28 (dizin)
07, 08 (sinirli biiyiikliik) (bkz. Not 2)
17, 28 (dizin)
9 32 Bitlik Donmus Sayici, bayraksiz 1 (okuma) 00, 01 (basl., durd.) 129 (yanit) 00, 01 (basl., durd.)
22 (sinif atama) 06 (araliksiz veya timil) 17, 28 (dizin)
07, 08 (sinirli biiyiikliik) (bkz. Not 2)
17, 28 (dizin)
10 16 Bitlik Donmus Sayicl, bayraksiz 1 (okuma) 00, 01 (basl., durd.) 129 (yanit) 00, 01 (basl., durd.)
22 (sinif atama) 06 (araliksiz veya timil) 17, 28 (dizin)
07, 08 (sinirli biiyiikliik) (bkz. Not 2)
17, 28 (dizin)

Not 1: Varsayilan bir varyasyon, varyasyon 0 isteminde ve/veya sinif 0, 1, 2 veya 3 taramasinda yanitlanan varyasyonu gosterir. Nesne tipleri 1,
2,20, 21, 22, 23, 30 ve 32 igin varsayilan varyasyonlar, role ayarlari ile segilir. Ayrintilar icin, Bolim 5'teki Haberlesmeler bagligina bakin.
Bu, sinif 0 sorgulama veri bliyiikligiind eniyiler.

Not 2: Duruk nesneler (degisimsiz olay nesneleri) igin, niteleyici 17 veya 28, yalniz niteleyici 17 veya 28 ile bir istem gonderildiginde yanitlanir.
Aksi taktirde, niteleyici 00, 01, 06, 07 veya 08 ile génderilen duruk nesne istemleri, niteleyici 00 veya 01 ile yanitlanacaktir (degisimli olay
nesneleri igin, niteleyici 17 veya 28 her zaman yanitlanir.)

Not 3: Soguk yeniden baslatmalar, tipki sicak baglatmalar gibi gergeklestirilir — B90 yeniden baglatiimaz, yalniz DNP islemi yeniden baslatilir.
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F.1 CIHAZ PROFIL BELGESI EKF
Tablo F-2: UYGULAMA TABLOSU (Sheet 3 of 5)
NESNE ISTEM YANIT
NESNE | VARYASYON | TANIM FONKSIYON NITELEYICI FONKSIYON |NITELEYICI
NO. NO. KODLARI KODLARI KODLARI KODLARI
(ONL) (ONLU) (ONL) (ONLU)
22 0 Sayici Degisim Olayi (varsayilan 1 (okuma) 06 (araliksiz veya timii)
varyasyon istemi i¢in, Varyasyon 07, 08 (sinirh biyiiklik)
0 kullantlir)
1 32 Bitlik Sayici Degisim Olayi 1 (okuma) 06 (araliksiz veya timii) | 129 (yanit) 17, 28 (dizin)
07, 08 (sinirli biiyiiklik) | 130 (istemd. tepki)
2 16 Bitlik Sayici Degisim Olayi 1 (okuma) 06 (araliksiz veya timii) | 129 (yanit) 17, 28 (dizin)
07, 08 (sinirl byiikliik) | 130 (istemd. tepki)
5 32 Bitlik Sayici Degisim Olayi, zaman 1 (okuma) 06 (araliksiz veya timii) | 129 (yanit) 17, 28 (dizin)
07, 08 (sinirli biiyiiklik) | 130 (istemd. tepki)
6 16 Bitlik Sayici Degisim Olayi, zaman 1 (okuma) 06 (araliksiz veya timii) | 129 (yanit) 17, 28 (dizin)
07, 08 (sinirl byiikliik) | 130 (istemd. tepki)
23 0 Donmus Sayici Olayi (varsayilan 1 (okuma) 06 (araliksiz veya tiimii)
varyasyon istemi igin, Varyasyon 0 07, 08 (sinirl biyiikliik)
kullanihr)
1 32 Bitlik Donmus Sayici Olayi 1 (okuma) 06 (araliksiz veya timii) | 129 (yanit) 17, 28 (dizin)
07, 08 (sinirl buyiiklik) | 130 (istemd. tepki)
2 16 Bitlik Donmus Sayici Olayi 1 (okuma) 06 (araliksiz veya timi) | 129 (yanit) 17, 28 (dizin)
07, 08 (sinirl buyiiklik) | 130 (istemd. tepki)
23 5 32 Bitlik Donmus Sayici Olayi, 1 (okuma) 06 (araliksiz veya timi) | 129 (yanit) 17, 28 (dizin)
devami zaman etiketli 07, 08 (sinirli biiyiiklik) | 130 (istemd. tepki)
6 16 Bitlik Donmus Sayici Olayi, 1 (okuma) 06 (araliksiz veya timi) | 129 (yanit) 17, 28 (dizin)
zaman etiketli 07, 08 (sinirl biyiikliik) | 130 (istemd. tepki)
30 0 Analog Giris (varsayilan varyasyon 1 (okuma) 00, 01 (basl., durd.)
istemi icin, Varyasyon 0 kullanilir) 22 (sinif atama) 06 (araliksiz veya tiimii)
07, 08 (sinirli biiyiikliik)
17, 28 (dizin)
1 32 Bitlik Analog Giris 1 (okuma) 00, 01 (basl., durd.) 129 (yanit) 00, 01 (basl., durd.)
22 (sinif atama) 06 (araliksiz veya timil) 17, 28 (dizin)
07, 08 (sinirli biiyiikliik) (bkz. Not 2)
17, 28 (dizin)
2 16 Bitlik Analog Girig 1 (okuma) 00, 01 (basl., durd.) 129 (yanit) 00, 01 (basl., durd.)
22 (sinif atama) 06 (araliksiz veya timi) 17, 28 (dizin)
07, 08 (sinirli biiyiikliik) (bkz. Not 2)
17, 28 (dizin)
3 32 Bitlik Analog Girig, bayraksiz 1 (okuma) 00, 01 (basl., durd.) 129 (yanit) 00, 01 (basl., durd.)
22 (sinif atama) 06 (araliksiz veya tiimii) 17, 28 (dizin)
07, 08 (sinirli biiyiikliik) (bkz. Not 2)
17, 28 (dizin)
4 16 Bitlik Analog Girig, bayraksiz 1 (okuma) 00, 01 (basl., durd.) 129 (yanit) 00, 01 (basl., durd.)
22 (sinif atama) 06 (araliksiz veya tiimii) 17, 28 (dizin)
07, 08 (sinirh biiyiikliik) (bkz. Not 2)
17, 28 (dizin)
5 kisa kayan noktali 1 (okuma) 00, 01 (basl., durd.) 129 (yanit) 00, 01 (basl., durd.)
22 (sinif atama) 06 (araliksiz veya tiimii) 17, 28 (dizin)
07, 08 (sinirh biiyiikliik) (bkz. Not 2)
17, 28 (dizin)
Not 1: Varsayilan bir varyasyon, varyasyon 0 isteminde ve/veya sinif 0, 1, 2 veya 3 taramasinda yanitlanan varyasyonu gdsterir. Nesne tipleri 1,

Not 2:

Not 3:

2,20, 21, 22, 23, 30 ve 32 igin varsayilan varyasyonlar, role ayarlari ile segilir. Ayrintilar igin, B6lim 5'teki Haberlesmeler basligina bakin.
Bu, sinif 0 sorgulama veri bliy(kligiin eniyiler.

Duruk nesneler (degisimsiz olay nesneleri) icin, niteleyici 17 veya 28, yalniz niteleyici 17 veya 28 ile bir istem génderildiginde yanitlanir.
Aksi taktirde, niteleyici 00, 01, 06, 07 veya 08 ile gdnderilen duruk nesne istemleri, niteleyici 00 veya 01 ile yanitlanacaktir (degisimli olay

nesneleri igin, niteleyici 17 veya 28 her zaman yanitlanir.)

Soguk yeniden baslatmalar, tipki sicak baslatmalar gibi gergeklestirilir — B90 yeniden baslatiimaz, yalniz DNP islemi yeniden baslatilir.

B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi
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EKF

Tablo F-2: UYGULAMA TABLOSU (Sheet 4 of 5)

F.1 CIHAZ PROFIL BELGESI

NESNE ISTEM YANIT
NESNE | VARYASYON | TANIM FONKSIYON NITELEYICI FONKSIYON |NITELEYICI
NO. NO. KODLARI KODLARI KODLARI KODLARI
(ONL) (ONLU) (ONL) (ONLU)
32 0 Analog Degisim Olayi (varsayilan 1 (okuma) 06 (araliksiz veya timii)
varyasyon istemi i¢in, Varyasyon 07, 08 (sinirh biyiiklik)
0 kullantlir)
1 32 Bitlik Analog Degisim Olay!, 1 (okuma) 06 (araliksiz veya timii) | 129 (yanit) 17, 28 (dizin)
zaman etiketsiz 07, 08 (sinirl biiyiiklik) | 130 (istemd. tepki)
2 16 Bitlik Analog Degisim Olayi, 1 (okuma) 06 (araliksiz veya timii) | 129 (yanit) 17, 28 (dizin)
zaman etiketsiz 07, 08 (sinirli biiyiiklik) | 130 (istemd. tepki)
3 32 Bitlik Analog Degisim Olay!, 1 (okuma) 06 (araliksiz veya timii) | 129 (yanit) 17, 28 (dizin)
zaman etiketli 07, 08 (sinirli biiyiiklik) | 130 (istemd. tepki)
4 16 Bitlik Analog Degisim Olayi, 1 (okuma) 06 (araliksiz veya timii) | 129 (yanit) 17, 28 (dizin)
zaman etiketli 07, 08 (sinirl biiyiiklik) | 130 (istemd. tepki)
5 kisa kayan noktali Analog Degisim 1 (okuma) 06 (araliksiz veya tiimii) | 129 (yanit) 17, 28 (dizin)
Olayl, zaman etiketsiz 07, 08 (sinirli biiyiiklik) | 130 (istemd. tepki)
7 kisa kayan noktali Analog Degisim 1 (okuma) 06 (araliksiz veya timii) | 129 (yanit) 17, 28 (dizin)
Olayl, zaman etiketli 07, 08 (sinirli biiyiiklik) | 130 (istemd. tepki)
34 0 Analog Girig Oli Bant Raporlama 1 (okuma) 00, 01 (basl., durd.)
(varsayilan varyasyon istemi igin, 06 (araliksiz veya timil)
Varyasyon 0 kullanilir) 07, 08 (sinirh biiyiikliik)
17, 28 (dizin)
1 16 Bitlik Analog Giris Raporlamali Oli 1 (okuma) 00, 01 (basl., durd.) 129 (yanit) 00, 01 (basl., durd.)
Bant 06 (araliksiz veya tiimii) 17, 28 (dizin)
(varsayilan — bkz. Not 1) 07, 08 (sinirh biiyiikliik) (bkz. Not 2)
17, 28 (dizin)
2 (yazma) 00, 01 (basl., durd.)
07, 08 (sinirli biiyiikliik)
17, 28 (dizin)
34 2 32 Bitlik Analog Giris Raporlamali Ol 1 (okuma) 00, 01 (basl., durd.) 129 (yanit) 00, 01 (basl., durd.)
devami Bant 06 (araliksiz veya timii) 17, 28 (dizin)
07, 08 (sinirli biiyiikliik) (bkz. Not 2)
17, 28 (dizin)
2 (yazma) 00, 01 (basl., durd.)
07, 08 (sinirli biyiiklik)
17, 28 (dizin)
3 Kisa kayan noktali Analog Girig 1 (okuma) 00, 01 (basl., durd.) 129 (yanit) 00, 01 (basl., durd.)
Raporlamali Olii Bant 06 (araliksiz veya tiimii) 17, 28 (dizin)
07, 08 (sinirli biiyiikliik) (bkz. Not 2)
17, 28 (dizin)
50 1 Saat ve Tarih 1 (okuma) 00, 01 (basl., durd.) 129 (yanit) 00, 01 (basl., durd.)
(varsayilan — bkz. Not 1) 2 (yazma) 06 (araliksiz veya timil) 17, 28 (dizin)
07 (sinirli biyiiklik=1) (bkz. Not 2)
08 (sinirli biyiikliik)
17, 28 (dizin)
52 2 Zaman Gecikmesi Ince 129 (yanit) 07 (sinirh biyiiklik)
(blytikliik = 1)

Not 1: Varsayilan bir varyasyon, varyasyon 0 isteminde ve/veya sinif 0, 1, 2 veya 3 taramasinda yanitlanan varyasyonu gdsterir. Nesne tipleri 1,
2,20, 21, 22, 23, 30 ve 32 igin varsayilan varyasyonlar, role ayarlari ile segilir. Ayrintilar igin, B6lim 5'teki Haberlesmeler basligina bakin.
Bu, sinif 0 sorgulama veri bliy(kligiin eniyiler.

Not 2: Duruk nesneler (degisimsiz olay nesneleri) icin, niteleyici 17 veya 28, yalniz niteleyici 17 veya 28 ile bir istem génderildiginde yanitlanir.
Aksi taktirde, niteleyici 00, 01, 06, 07 veya 08 ile gdnderilen duruk nesne istemleri, niteleyici 00 veya 01 ile yanitlanacaktir (degisimli olay
nesneleri igin, niteleyici 17 veya 28 her zaman yanitlanir.)

Not 3: Soguk yeniden baslatmalar, tipki sicak baslatmalar gibi gergeklestirilir — B90 yeniden baslatiimaz, yalniz DNP islemi yeniden baslatilir.
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F.1 CIHAZ PROFIL BELGESI EKF
Tablo F-2: UYGULAMA TABLOSU (Sheet 5 of 5)
NESNE ISTEM YANIT
NESNE | VARYASYON | TANIM FONKSIYON NITELEYICI FONKSIYON |NITELEYICI
NO. NO. KODLARI KODLARI KODLARI KODLARI
(ONL) (ONLU) (ONL) (ONLU)
60 0 Sinif 0, 1, 2 ve 3 Veriler 1 (okuma) 06 (araliksiz veya tiimii)
20 (enable unsol)
21 (disable unsol)
22 (sinif atama)
1 Sinif 0 Veriler 1 (okuma) 06 (araliksiz veya timii)
22 (sinif atama)
2 Sinif 1 Veriler 1 (okuma) 06 (araliksiz veya tiimii)
3 Sinif 2 Veriler 20 (enable unsol) 07, 08 (sinirli biyiiklik)
4 Sinif 3 Veriler 21 (disable unsol)
22 (sinif atama)
70 0 Dosya olayi - herhangi bir varyasyon 1 (okuma) 06 (araliksiz veya tiimii)
07, 08 (sinirli biyiiklik)
22 (sinif atama) 06 (araliksiz veya tiimii)
2 Dosyanin aslina uygunlugu 29 (ogrulama) 5b (serbest format) 129 (yanit) 5b (serbest format)
3 Dosya komutu 25 (ac) 5b (serbest format)
27 (sil)
4 Dosya komut durumu 26 (kapat) 5b (serbest format) 129 (yanit) 5b (serbest format)
30 (sonlandir) 130 (istemd. tepki)
5 Dosya aktarimi 1 (okuma) 5b (serbest format) 129 (yanit) 5b (serbest format)
2 (yazma) 130 (istemd. tepki)
6 Dosya aktarim durumu 129 (yanit) 5b (serbest format)
130 (istemd. tepki)
7 Dosya betimleyici 28 (dosya bilgileri al) | 5b (serbest format) 129 (yanit) 5b (serbest format)
130 (istemd. tepki)
80 1 Ig Gostergeler 1 (okuma) 00, 01 (basl., durd.) 129 (yanit) 00, 01 (basl., durd.)
(dizin =7)
2 (yazma) 00 (basl., durd.)
(bkz. Not 3) (dizin =7)
- Nesnesiz (yalniz fonksiyon kodu) 13 (soguk baslatma)
bkz. Not 3
- Nesnesiz (yalniz fonksiyon kodu) 14 (sicak baglatma)
- Nesnesiz (yalniz fonksiyon kodu) 23 (gecikme &lg.)
Not 1: Varsayilan bir varyasyon, varyasyon 0 isteminde ve/veya sinif 0, 1, 2 veya 3 taramasinda yanitlanan varyasyonu gosterir. Nesne tipleri 1,

Not 2:

Not 3:

2,20, 21, 22, 23, 30 ve 32 igin varsayilan varyasyonlar, réle ayarlari ile segilir. Ayrintilar icin, Bolim 5'teki Haberlesmeler bagligina bakin.
Bu, sinif 0 sorgulama veri bliylikligiini eniyiler.
Duruk nesneler (degisimsiz olay nesneleri) igin, niteleyici 17 veya 28, yalniz niteleyici 17 veya 28 ile bir istem gonderildiginde yanitlanir.
Aksi taktirde, niteleyici 00, 01, 06, 07 veya 08 ile génderilen duruk nesne istemleri, niteleyici 00 veya 01 ile yanitlanacaktir (degisimli olay

nesneleri igin, niteleyici 17 veya 28 her zaman yanitlanir.)

Soguk yeniden baslatmalar, tipki sicak baglatmalar gibi gergeklestirilir — B90 yeniden baslatiimaz, yalniz DNP islemi yeniden baslatilir.

B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi
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EKF F.2 DNP NOKTA LiSTELERI

F.2.1 IKILi GIRiS NOKTALARI

DNP dijital giris veri noktalari URUN KURULUMU =>{ HABERLESME = { DNP / IEC104 NOKTA LISTELERI = IKIiLi GIRIS / MSP
POINTS menusiinden yapilandirilir. Ayrintilar icin, Bélim 5'teki Haberlesmeler basghigina bakin. Bir dijital saya¢ noktasinda
dondurma fonksiyonu uygulanirsa, dondurulan deger ilgili dondurulmus saya¢ noktasinda mevcuttur.

BINARY INPUT POINTS
Duruk (Kararli Durum) Nesne Numarasi: 1
Olay Nesne Numarasini Degigtir: 2
Desteklenen Fonksiyon Kodu Talep Et: 1 (okuma), 22 (sinif atama)
Varyasyon 0 istendiginde rapor edilen Statik Varyasyon: 2 (Dijital Giris, durumlu), Yapilandirilabilir

Varyasyon 0 istendiginde rapor edilen Olay Degisikligi Varyasyonu: 2 (Dijital Giris Degisikligi, zamanl),
Yapilandirilabilir

Olay Tarama Hizini Degistir: Gug sistemi donguisui bagina 8 defa

Olay Arabellek BlyUkliginid Degistir: 500

Tum Noktalar icin Varsayilan Sinif: 1
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F.2 DNP NOKTA LiSTELERI

EKF

F.2.2 IKILI VE KONTROL ROLESI CIKISLARI

Desteklenen Kontrol Réle Cikis Blogu alanlari: Darbe Acik, Darbe Kapali, Mihur Acik, Muhir Kapali, Esli Acma, Esli

Kapama.

DIJITAL CIKIS DURUM NOKTALARI
Nesne Numarasi: 10

Desteklenen Fonksiyon Kodu Talep Et: 1 (okuma)

onaysiz)

Varyasyon 0 istendiginde rapor edilen Varsayilan Varyasyon: 2 (Dijital Cikis Durumu)
ROLE GIKIS BLOGU KONTROLU
Nesne Numarasi: 12

Desteklenen Fonksiyon Kodlarini iste: 3 (segme), 4 (¢alistirma), 5 (direkt calistirma), 6 (direkt ¢alistirma,

Tablo F-3: DIJITAL/KONTROL GIKISLARI

POINT | iSIM/AGIKLAMA

0 Sanal Giris 1

1 Sanal Girig 2

2 Sanal Giris 3

3 Sanal Giris 4

4 Sanal Girig 5

5 Sanal Giris 6

6 Sanal Girig 7

7 Sanal Girig 8

8 Sanal Girig 9

9 Sanal Giris 10
10 Sanal Girig 11
11 Sanal Girig 12
12 Sanal Giris 13
13 Sanal Giris 14
14 Sanal Giris 15
15 Sanal Giris 16
16 Sanal Girig 17
17 Sanal Girig 18
18 Sanal Giris 19
19 Sanal Giris 20
20 Sanal Giris 21
21 Sanal Girig 22
22 Sanal Giris 23
23 Sanal Girig 24
24 Sanal Girisg 25
25 Sanal Giris 26
26 Sanal Girig 27
27 Sanal Giris 28
28 Sanal Giris 29
29 Sanal Giris 30
30 Sanal Giris 31
31 Sanal Girig 32

F-10

B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi

Tablo F-3: DIJITAL/KONTROL GIKISLARI

POINT | iSIM/AGIKLAMA
32 Sanal Giris 33
33 Sanal Giris 34
34 Sanal Girig 35
35 Sanal Giris 36
36 Sanal Girig 37
37 Sanal Giris 38
38 Sanal Giris 39
39 Sanal Giris 40
40 Sanal Girig 41
41 Sanal Giris 42
42 Sanal Girig 43
43 Sanal Giris 44
44 Sanal Giris 45
45 Sanal Giris 46
46 Sanal Giris 47
47 Sanal Giris 48
48 Sanal Giris 49
49 Sanal Giris 50
50 Sanal Giris 51
51 Sanal Girig 52
52 Sanal Giris 53
53 Sanal Giris 54
54 Sanal Giris 55
55 Sanal Girig 56
56 Sanal Girig 57
57 Sanal Girig 58
58 Sanal Giris 59
59 Sanal Giris 60
60 Sanal Girig 61
61 Sanal Girig 62
62 Sanal Girig 63
63 Sanal Giris 64

GE Multilin



EKF F.2 DNP NOKTA LiSTELERI

F.2.3 ANALOG GIRISLER

DNP analog giris veri noktalari URUN KURULUMU = { HABERLESME = U DNP / IEC104 NOKTA LISTELERI = IKILi GIRiS / MME
NOKTALARI menusinden yapilandirilir. Ayrintilar igin, Bélum 5'teki Haberlesmeler bagligina bakin.

Analog giriglerin 16-ve 32-bitlik varyasyonlarinin isaretli sayilar olarak DNP (zerinden iletiimesi ¢ok 6nemlidir. Negatif
degderler olarak gegerli olmayan analog giris noktalari igin bile en bilyulk pozitif gésterim, 16 bitlik degerler igin 32767 ve
32 bitlik degerler igin 214748364 7’dir. Bu bir DNP gerekliligidir.

Tiim Analog Girig noktalari icin 8lii bantlar, Analog Girig blyiikligi ile ayni birimlere sahiptir. Ornegin; volt cinsinden élgiilen
bir Analog Girig buyukligu, volt birimlerine karsilik gelen bir 610 banda sahiptir. Bu DNP Teknik Bilten 9809-001: Analog
Giris Olii Bant Raporlama’ya uygundur. Réle ayarlari, veri tipine gére varsayilan élii bant degerlerini ayarlamak igin kullani-
labilir. Ayri Analog Giris Noktalari igin 6lU bantlar, DNP Nesnesi 34 kullanilarak ayarlanabilir.

Duruk (Kararli Durum) Nesne Numarasi: 30

Olay Nesne Numarasini Degistir: 32

Desteklenen Fonksiyon Kodu Talep Et: 1 (okuma), 2 (yazma, yalniz 6lii bantlar igin), 22 (sinif atama)
Varyasyon 0 istendiginde rapor edilen Statik Varyasyon: 1 (32 Bitlik Analog Giris)

Varyasyon 0 istendiginde rapor edilen Olay Degisikligi Varyasyonu: 1 (Analog Degisiklik Olayi, zaman etiketsiz)
Olay Tarama Hizini Degistir: varsayilan olarak 500 ms

Olay Arabellek Blyukligini Degistir: 256

Tdm Noktalar igin Varsayilan Sinif: 2
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F.2 DNP NOKTA LiSTELERI EKF
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EKG G.1 RADIUS SUNUCUSU YAPILANDIRMASI

G.1.1 RADIUS SUNUCUSU YAPILANDIRMASI

Asagidaki prosedir, tglincu taraf aracin da 6rnek olarak kullanildidi, basit bir RADIUS sunucusunun nasil kurulacaginin bir
ornegidir.

1. RADIUS sunucusu olarak UcretsizRADIUS yazilimini indirin ve kurun.

2. RADIUSD.CONF dosyasinda "bind_address" alanini bulun ve kendi RADIUS sunucu IP adresinizi girin.

3. USERS.CONF dosyasinda, <Path_to_Radius>\etc\raddb klasorii konumuna, Yoénetici roliine sahip "Tester" adinda bir
kullanici eklemek igin asagidaki metni ekleyin.

Tester:
->User-Password == "Testingl!1l"
->GE-UR-RoTle = Administrator

4. CLIENTS.CONF dosyasinda <Path_to_Radius>\etc\raddb klasorii konumuna istemci IP adresi 10.0.0.2, alt ag
maskesi 255.255.255.0 olan bir RADIUS istemcisi tanimlamak igin asagidaki metni ekleyin; burada belirtilen paylagimli
gizli soru basarili bir kimlik dogrulamasi i¢cin UR cihazinda da yapilandirilir; IP adresi yerine opsiyonel bir kisa ad
kullanilabilir.

client 10.0.0.2/24 {
secret = testingl23
shortname = private-network-1

}

5. <Path_to_Radius>\etc\raddb klasorii konumunda .ge adl bir dosya olusturun ve asagidaki igerigi ekleyin.
# HAHRHHRAHRRA AR AR R AR AR R A AR
# GE VSAs
i i e i e e i i i i i
VENDOR GE 2910

# Management authorization

BEGIN-VENDOR GE
# Role ID
ATTRIBUTE GE-UR-Role 1 integer

# GE-UR-ROLE values

VALUE GE-UR-Role Administrator 1
VALUE GE-UR-Role Supervisor 2
VALUE GE-UR-Role Engineer 3
VALUE GE-UR-Role Operator 4
VALUE GE-UR-Role Observer 5
END-VENDOR GE

HERBHH#HHH AR BB HHHH AR R R RHHH AR AR BB R HH AR R H AR R RS
6. <Path_to_Radius>\etc\raddb klaséri konumundaki s6zlik dosyasina asagidaki satiri ekleyin.
$INCLUDE dictionary.ge
7. Ik baglangig igin agagidakileri girerek hata ayiklama modunda RADIUS sunucusunu caligtirin
<Path_to_Radius>/start_radiusd_debug.bat

8. UR lizerinde RADIUS istemcisini asagidaki sekilde kurun. Erisim Cihaz > Ayarlar > Uriin Kurulumu > Giivenlik.
RADIUS sunucunun IP adresini ve portlarini yapilandirin. GE satici kimligi (Vendor ID) alanini 2910 varsayilan
degerinde birakin. RADIUS paylasimli gizli sorusunu CLIENTS:CONF dosyasinda belirtildigi sekilde gtincelleyin.
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H.1 DEGISIKLIK NOTLARI

H.1.1 REVIZYON GECMISI

Tablo H-1: REVIZYON GECMIiSi

KILAVUZ P/N B90 REVIZYON YAYIN TARIHi ECO

1601-0115-C1 3.0x 02 Temmuz 2002 URB-006
1601-0115-C2 3.0x 18 Kasim 2002 URB-011
1601-0115-C3 3.0x 30 Agdustos 2003 URB-009
1601-0115-G1 4.0x 23 Mart 2004 URX-123
1601-0115-G2 4.0x 17 Mayis 2004 URX-136
1601-0115-K1 4.6x 15 Subat 2005 URX-176
1601-0115-M1 4.9x 15 Aralik 2005 URX-208
1601-0115-M2 4.9x 27 Subat 2006 URX-214
1601-0115-P1 5.2x 28 Subat 2007 URX-236
1601-0115-P2 5.2x 01 Mart 2007 URX-236
1601-0115-R1 5.4x 26 Haziran 2007 URX-242
1601-0115-R2 5.4x 31 Agdustos 2007 URX-246
1601-0115-R3 5.4x 17 Ekim 2007 URX-251
1601-0115-S1 5.5x 7 Aralik 2007 URX-253
1601-0115-S2 5.5x 22 Subat 2008 URX-258
1601-0115-S3 5.5x 12 Mart 2008 URX-260
1601-0115-T1 5.6x 27 Haziran 2008 08-0390
1601-0115-U1 5.7x 29 Mayis 2009 09-0938
1601-0115-U2 5.7x 30 Eylil 2009 09-1165
1601-0115-V1 5.8x 29 Mayis 2010 09-1457
1601-0115-V2 5.8x 04 Ocak 2011 11-2237
1601-0115-W1 5.9x 12 Ocak 2011 11-2227
1601-0115-X1 6.0x 21 Aralik 2011 11-2840
1601-0115-X2 6.0x 5 Nisan 2012 12-3254
1601-0115-Y1 7.0x 30 Eylil 2012 12-3529
1601-0115-Y2 7.0x 11 Kasim 2012 12-3601
1601-0115-21 7.1x 30 Mart 2013 13-0126
1601-0115-AA1 7.2x 1 Agustos 2013 13-0401

H.1.2 KILAVUZDA YAPILAN B90 DEGISIKLIKLER

Tablo H-2: BOOKULLANIM KILAVUZU REVIiZYON AA1 iCiN ONEMLi GUNCELLEMELER

SAYFA | SAYFA | DEGISTIR ACIKLAMA
(21) (AA1)
- - Ekle Belge boyunca IEC 60870-5-103 igin igerik eklendi
2- 2- Glncelle Gincellenmis siparis kodlari
2- 2- Glincelle Gilincellenmig 6zellikler
8- -—- Sil Givenlikle ilgili bolim 8 silindi, igerik diger bolimlere tagindi
- 10- Ekle Bakim boélimu eklendi, diger bélimlerden igerik tasindi ve pili degistirmek i¢in yeni talimatlar
eklendi
- D- Ekle IEC 60870-5-103 birlikte galisabilirlik hakkinda yeni bir ek eklendi
GE Multilin B90 Diisiik Empedans Bara Diferansiyel Sistemi H-1
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Tablo H-3: BOOKULLANIM KILAVUZU REVIZYON Z1 iCIN ONEMLI GUNCELLEMELER

SAYFA | SAYFA | DEGISTIR ACIKLAMA

(¥3) (z1)

- - Ekle Bolim 2'deki siparis kodu tablolarina CPU segenekleri U ve V, bélim 3'te Arka Terminal
Goérunumu sekli Gzerine bir not ve bélim 3'te CPU Modiill lletisimleri Kablo Baglantilari
sekli eklendi

- - Ekle Paralel Yedekleme Protokolli (PRP) bélum 2'deki siparis kodu tablolarina ve 6zelliklere, bolim
5.2.5d Ayarlar > Urtin Kurulumu > lletigsimler > Ag, bolim 6.3.1 Gergek Degerler > Durum >
PRP ve Ek B Modbus tablosu ve F627 ve F628 numaralandirma tablolarina eklendi

1-1 1-1 Ekle Genel ikaz ve Uyarilar bélim 1.1.1'e eklendi

1-5 1-5 Gincelle Windows 7 ve Windows Server 2008 destegi ekleme dahil, sistem gereksinimlerindeki bolim
1.3.1 gbzden gegirildi

2- 2- Sil Her sistemde sadece bir B90 linitesine izin verildiginden, birden fazla B0 Unitesi ile ilgili referans
ve sekiller silindi

2-6 2-6 Giincelle Cesitli 6zellikler glincellendi

5-20 5-20 Ekle Boélim 5.2.6e Yoénlendirme eklendi

5-180 5-180 Ekle Boéluim 5.8.5¢ Uzak Cihazlar yeniden eklendi: GSSE/GOOSE Mesajlari Alma igin Cihaz Kimligi;

bunun anlami Ayarlar > Giris/Cikislar > Uzak Cihazlar ayarlari

Tablo H-4: BOOKULLANIM KILA

VUZU REVIZYON Y3 iGIN ONEMLI GUNCELLEMELER

SAYFA | SAYFA | DEGISTIR ACIKLAMA

(Y2) (Y3)

-- ix Ekle Bolum 0 olarak bataryanin bertaraf edilmesi bilgisi eklendi

2-10 2-10 Glncelle 2,000 ila 6,000 pu arasinda Bara Diferansiyel Baslatma Seviyesi glincellendi

5-94 5-94 Guncelle Boélim 5.5.3 Bara Diferansiyeli'nde 2,000 ila 6,000 pu arasinda Bara Diferansiyel Baglatma

Seviyesi glincellendi

Tablo H-5: BOOKULLANIM KILAVUZU REVIZYON Y2 iGiN ONEMLiI GUNCELLEMELER

SAYFA | SAYFA | DEGISTIR ACIKLAMA

(Y1) (Y2)

Tumu Tdmu Glncelle Belge boyunca kiguk degisiklikler

Tdmi Tam{ Sil CPU segenekleri U ve V silindi

1-1 1-1 Giincelle Sekil 1-1 Arka Etiket Glincellendi

3-4 3-4 Gilncelle Sekil 3-6 Arka Terminal Goriinim( Guncellendi

Tablo H-6: BOOKULLANIM KILA

VUZU REVIZYON Y1(Sheet 1 of 2) iCIN ONEMLi GUNCELLEMELER

SAYFA | SAYFA | DEGISTIR ACIKLAMA

(X2) (Y1)

Tdmi Tama Sil Ethernet anahtari ile ilgili igerik silindi

Baslik | Baslik | Gincelle Parga numaralari degisti. Adres ve iletisim bilgileri glincellendi.

1-1 1-1 Gincelle Adres ve iletisim bilgileri glincellendi

2-8 2-8 Giincelle Siparis kodu Tablo 2-3 giincellendi

2-9 2-9 Sil Yedek modiil siparis kodu Tablo 2-4 ve 2-5'ten 9S, 2S, 2T silindi. Yedek modiiller T, U, V'dir.

2-15 2-15 Guncelle Boliim 2.2.8 lletisimler'deki Ethernet fiber tablosu giincellendi

3-8 3-8 Gilncelle Tipik Baglanti Semalar Sekil 3-9 ila 3-12 glincellendi

3-22 3-22 Gincelle Bolim 3.2.7 CPU Haberlesme Portlarinda COM 1 RS485 port referanslari silindi. Sadece bolim
3.2.7a'daki T, U, V modiillerini dahil etmek igin metin ve Sekil 3-22 CPU Modil Haberlesmeleri
Kablo Baglantisi gézden gegirildi.
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Tablo H-6: BOOKULLANIM KILAVUZU REVIZYON Y1(Sheet 2 of 2) iCIN ONEMLI GUNCELLEMELER

SAYFA | SAYFA | DEGISTIR ACIKLAMA

(X2) (Y1)

5-1 5-1 Gilncelle CyberSentry giivenlik menusiini dahil etmek igin, 6n panel ana menusi gincellendi

5-12 5-12 Silindi B6lim 5.2.5b Seri Portlar'daki COM1 RS485 port referanslari silindi

5-12 5-12 Glncelle SNTP Protokol alt menusiini kaldirmak igin Haberlesme ana menusu giincellendi

5-12 5-12 Ekle Bolum 5.2.4c¢ Ethernet Ag Topolojisi eklendi

5-13 5-13 Guncelle Ethernet portlarinin Gglini de dahil etmek igin, Aglar bolimu 5.2.5d glincellendi

5-13 5-13 Gincelle Bolim 5.2.5e Modbus Protokoll bolimiine 0 gegerli sayi olarak eklendi

5-32 5- Sil Gergek Zamanl Saat menisiinden Yerel Saat Ofset, Giin Isigindan Faydalanma Zamani,
DST (ay/glin/saat icin baslama/durma) silindi

5- 5-31 Ekle Gergek Zamanli Saat menisiine Hassas Saat Protokolli, SNTP Protokolii ve Yerel Saat
ve Senkronlama Kaynagi ayarlari alt menuleri eklendi

5- 5-32 Ekle Yeni Hassas Saat Protokoli (1588) meniisi ve ayar tanimlari eklendi

5- 5- Glncelle SNTP protokol ayarlari yolunda, Gergek Zamanl Saatle Haberlesme degistirildi. SNTP Protokol
menusl ve ayar tanimlari Gergek Zamanl Saat alt bolimiine tagindi

5-12 5- Sil k) SNTP Protokoll ve ayarlar tanimlari silindi

5- 5-35 Ekle Yerel Saat menisu ayarlari ve ayar tanimlari igin yeni bélim eklendi

5- 5-42 Ekle Kullanict Tanimli ig Testler menisiine yeni PTF Hata menisi eklendi

5- 5- Ekle FlexLogic Islenenler tablosuna PTP Hata ve SAAT SENKRON DEGIL eklendi

5-127 5-127 Sil Bolim 5.7.5¢ Uzak Cihazlar: silindi GSSE/GOOSE Mesajlari Alma igin Cihaz Kimligi; bunun
anlami Ayarlar > Girig/Cikiglar > Uzak Cihazlar ayarlari

5- 5-137 Ekle Bolim 5'te yeni CyberSentry glivenlik bolima ve ana mend, yerel sifreler, oturum ayarlari,
varsayllanlara geri yikleme ve denetimsel alt bélumler eklendi

6-1 6-1 Gincelle Gergek Zamanli Saat Senkronizasyon alt menusiine dahil etmek igin Aktliel Degerler ana
menUsu gincellendi

6- 6-7 Ekle Ayarlar mendsu ve ayar tanimlarini igeren Gergek Zamanli Saat senkronizasyonu igin yeni
bolim eklendi

6- 6-8 Ekle Yeni bolim 6.2.14 Geri Kalan Baglanti Durumu eklendi

7- 7-1 Ekle Komutlar ana mendustne Guvenlik komutu eklendi.

7- 7-3 Ekle Role Bakim menu 6gelerine Roéle Yeniden Baglatma komutu ve tanimlari eklendi

7- 7-1 Ekle Komut menusiine Giivenlik menusu ve alt meni komut ve tanimlari eklendi

7- 7-9 Ekle Kuglk ic test hata mesaji **Kotu PTP Sinyali** eklendi

8- 8-4 Ekle Genel bakis ve glivenlik menusu alt bolimleri ile birlikte CyberSentry yazilim secenegi igin yeni
bolim eklendi

A- A- Ekle FlexAnalog 6gesi PTP—IRIG-B Delta suraya eklendi: Tablo A-1: FlexAnalog Veri Ogeleri

B-8 B-8 Gincelle Modbus bagimli adresi, TCP, DNP, HTTP, TFTP, MMS icin port 0'I dahil etmek igin Modbus bellek
haritasi glincellendi ve COM 1 RS485 portu referanslari ¢ikarildi

C-23 C-23 Glncelle C.6.3 ACSI Hizmetleri Uyumluluk Beyani ve C.7.1 Mantiksal Digiimler Tablosu bolimlerindeki
tablolar guincellendi
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H.2.1 STANDART KISALTMALAR

Amper

Alternatif Akim

Analog / Sayisal B
Yanlislikla Enejileme, Uygulama Ogesi
Amper

Amerikan Ulusal Standartlar Enstitlisi
Otomatik Tekrar Kapama

Uygulama Katmani Servis Veri Birimi
Asimetri

Otomatik

Yardimci

Ortalama

En lyi Saat Segici
Bit Hata Hizi
Kesici Arizasi

Bir karakteristigin kesme noktasi
Kesici

Kapasitor

Baglasim kondansatori

Kaplin Kapasitor Gerilim Trafosu
Yapilandirma / Yapilandirilabilir

Bir osilografi dosyasinin dosya adi uzantisi
Kontrol

Kapat

Kapatildi

Komut

Karsilastirma

Kontak Cikisi

Haberlesme

Haberlesmeler
Dengelenmis, Karsilastirma
Baglanti

Sirekli, Kontak
Koordinasyon

Merkezi Islem Birimi
Cevrimsel Artiklik Kodlamasi
CRT, CRNT .... Akim

Kanada Standartlar Birligi
Akim Trafosu

Kapasitif Gerilim Trafosu

Sayisal / Analog

Dogru Akim

Bozunum Dedektori
Varsayilan

Teshisler

Sayisal Girig

Diferansiyel

Yonlu

Tutarsizlik

Mesafe

Talep

Dagitik Ag Protokolu
Birakma .

Sayisal Sinyal Islemcisi
Degisim Hiz

Dogrudan Transfer Agma
Dogrudan Disiik Menzil Transfer Agma

Yik Alma

Elektrik Glig Aragtirma Enstitlisi
Olay kayitlari icin dosya adi uzantisi
Uzatma, Dig

Ariza Algilayicisi

Ariza Algilayicisi yiksek ayar
Ariza Algilayicisi dusglk ayar
Tam Yuk Akimi

Fiber Optik

.. Frekans

.. Frekans Kaydirmali Kiplenim
.. Dosya Aktarim Protokolu

.. FlexElement™

lleri

Jenerator

.. General Electric

.. Toprak

.. Jeneratér .

.. Genel Nesne Yonelimli Istasyon Olayi
.. Kliresel Konumlama Sistemi

Harmonik / Harmonikler

.. Yuksek Akim Zamani

.. Yiksek Empedans Toprak Arizasi (AT)
.. Yiiksek Empedans ve Arkli Toprak

.. Insan Makine Arayuzi

.. Ust Metin Aktarim Protokolu

Hibrid
Anlik

.. Sifir Bilesen akimi

.. Pozitif Bilegsen akim

.. Negatif Bilesen akim

.. Faz A akimi

.. Faz A eksi B akimi

.. Faz B akimi

.. Faz B eksi C akimi

.. Faz C akimi

.. Faz C eksi A akimi

.. Kimlik

.. Akilli Elektronik Cihaz

.. Uluslararasi Elektroteknik Komisyonu
.. Elektrik ve Elektronik Muhendisler Enstituisi
.. Toprak (reziduel degl) akimi

.. Diferansiyel Toprak akimi

.. AT Reziduel Akim (3lo) veya Girig

.. Eksik Bilesen

.. Baslat

.. Ani

.. Ters

.. Girig/Cikis

.. Ani Asirt Akim

.. Ani Agir Gerilim

.. Orta Olgekli Instrumentasyon Grubu
.. Uluslararasi Standartlar Organizasyonu
.. Ani Asiri Gerilim

Sifir Bilesen Akim Diferansiyeli

.. kilo Amper

kiloVolt

Isik Yayan Diyot

.. Hat Ucu Agma

.. Sol Korlestirici

.. Geri dongl

.. Hat Calismasi

.. Kilitli Rotor Akimi

Yukte Kademe Degistirici

Makine

.. Mili Amper

.. Blyuklak

.. El/Elle

.. Maksimum

.. Model Yuratim Uygunlugu
.. Minimum, Dakika

.. Insan Makine Arayuzi

.. Uretim Mesaj Ozelligi

.. Minimum Yanit Siiresi

.. Mesaj

.. Maksimum Tork Agisi

.. Motor

.. MegaVolt-Amper (toplam 3 faz)
.. MegaVolt-Amper (faz A)

MegaVolt-Amper (faz B)
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MegaVolt-Amper (faz C) SAT oo AT Doymasi
.... MegaVar (toplam 3 faz) 151210 1 Calistirmadan Once Seg¢
..MegaVar (faz A) SCADA ........... Denetleyici Kontrol ve Veri Toplama
MegaVar (faz B) SEC ..o Sekonder
MegaVar (faz C) SEL..ccovrienn. Segme / Segcici / Segim
.... MegaVar-Saat SENS.............. Hassas
.... MegaWatt (toplam 3 faz) SEQ....ccee Bilesen
.... MegaWatt (faz A) SIR ..o Kaynak Empedans Orani
.... MegaWatt (faz B) SNTP ... Basit A§ Zaman Protokolu
... MegaWatt (faz C) SRC....ccovvee Kaynak
MegaWatt-Saat SSB....ccoviien. Tek Yanh Bant
SSEL....cccoeuee Oturum Segicisi
.... Notr STATS..... ..Istatistik
.... Uygulanamaz SUPN.............. Denetim
.... Negatif SUPV......cc...... Izleme / Denetim
.... Etiket SV Denetim, Hizmet
.. Nominal SYNC.............. Senkro Kontrol
No6tr SYNCHCHK....Senkro Kontrol

Zaman trafosu

Termal Kapasitesi

lletim Kontrol Protokolu
Kullanilan Termal Kapasite
Zaman Kadrani Carpani
Sicaklik

Basit Dosya Aktarim Protokoll
Toplam Harmonik Bozunum
Zamanlayici

Zaman Asiri Akim

Zamanli Asiri Gerilim
Gegici

Uzerinde

... Asirt Akim

... Cikis

... Calistirma
Calistir

Cahsiyor

Isletim Sistemi
.... Agik Sistemler Arabaglasimi
.... Kademe Disi Kilit
... Cikis

Asin gerilim

... Asin frekans
OVLD.............. Asin Yik

Tasima Segicisi
Zamanh Dugsik Akim
Zamanl Dustk Gerilim
Gonderme, Verici

Faz
.. Faz Karsilastirma, Kisisel Bilgisayar
.... Yuzde
.... GUg Faktorl (toplam 3 faz)
.... Gug Faktoru (faz A)
.... GUg Faktorl (faz B)
.... Glg Faktorl (faz C)
.... Faz ve Frekans Kenetleme Doéngusi
....Faz
.... Protokol Yurutimua & Uygunluk Bildirimi
.... Baglatma
.... Glg Havai Hatti
... Pozitif
.... Misaadeli Asiri Menzil Transfer Agma
....Basing
.... Primer
.... Koruma
.... Sunum Segicisi
.... Birim Basina
.. Baslatma Akimi Kilit
Baslatma Akimi Agma
Buton
Musaadeli Dlsik Menzil Transfer Agma
.. Darbe Geniglik Kiplenimi

Altinda

Digslk akim

Hizmet Haberlesme Mimarisi
Kullanici Datagram Protokoli
Underwriters Laboratories
Dengesizlik

Evrensel Role

Evrensel Tekrar Kapama Denetimi
Ayar dosyalari igin dosya adi uzantisi
Dusuk gerilim

Volt / Hertz

Sifir Bilesen gerilim
Pozitif Bilesen gerilimi
Negatif Bilesen gerilimi
Faz A gerilimi

Faz A - B gerilim

Faz A - Toprak gerilim
Var-saat gerilim

Faz B gerilim

Gug Faz B - A gerilim
Faz B - Toprak gerilim
Dortgen Faz C gerilim
Faz C - A gerilim
Oran, Geri Faz C - Toprak gerilim
.... Menzil Karakteristik Agisi Degisken Frekans
.... Referans Titresim
.... Uzak Gerilim Trafosu
.... Geri Gerilim Trafosu Sigorta Arizasi
.... Tekrar Kapama Baslatma Gerilim Trafosu Sinyal Kaybi
.... Tekrar Kapama Sirmekte
.... Sag Korlestirici Sargi
.... Ortalama Karekok Watt-saat
... Uzak Agik Algilayicisi Opsiyonlu
.... Reset Buna Gére
.... Tutuculu
.... Direng Sicaklik Algilayicisi Reaktans
... Uzak Ug Birimi Doénasturicu
Alma, Alici Trafo
[ I ikinci Lo Empedans, Bolge
S Hassas
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H.3 GARANTI EKH

H.3.1 GE MULTILIN GARANTISI

B90 sistemi, bir miihendislik ¢6zimuniin pargasi olarak siparis edilmigse, réle mantiginin degistiriimesi durumunda

garanti yukimluligu ortadan kalkar.
NOT

GE MULTILIN ROLESI GARANTI BELGESI

GE Multilin, tirettigi her role igcin fabrika sevk tarihinden itibaren 24 aylk siire iginde normal
kullanim ve hizmet kosullarinda malzeme ve is¢ilik hatalarinin olmayacagini garanti eder.

Garanti kapsamindaki bir ariza durumunda, garantoériin rélenin kusurlu olduguna karar vermesi
kosuluyla GE Multilin, réleyi onarmayi veya degistirmeyi ve yetkili servis merkezine veya fabrikaya
odenen tiim ulasim masraflarini iade etmeyi garanti eder. Onarim veya degistirme garanti
kapsaminda licretsiz olarak yaplilir.

Yanlis kullanim, ihmal, kaza, yanhs kurulum veya yénergelere uygunsuz kullanimda ve de GE Multilin
onayl fabrika satig magazasi diginda degistirilen herhangi bir parcada garanti gegerli degildir.

GE Multilin; 6zel veya dolayl zararlardan veya kar kaybi ya da roledeki bir ariza, yanlis uygulama
veya ayarlama sonucu olusan masraflardan sorumiu degildir.

Garanti metninin tamamui igin (sinirlamalar ve garanti redleri dahil), GE Multilin Standard Satig
Kosullari'na bakin.
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